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1. Postanowienia wstepne

1)

2)

3)

Przedmiotowy Katalog opracowano w oparciu o:

Rozporzadzeniu Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170, poz.
1393 ze zm.),

Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 ze
zm.),

Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177 poz. 1729).

2. Cel opracowania

Niniejszy katalog sporzadzono na potrzeby wprowadzenia czasowej organizacji ruchu
w trakcie wykonywania dziatan (badan i pomiaréw) przez pracownikéw Wydziatéw
Technologii - Laboratoriow Drogowych GDDKIA.

Dziatania wykonywane przez pracownikow Wydziatdbw Technologii (Laboratoriow
Drogowych) nie sg typowymi robotami drogowymi. Dziatania posiadajg charakter badan
i pomiaréw drogowych.

Przedstawione rysunki i schematy w zakresie stosowanych zabezpieczen, oznakowania
drogowego i urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego uwzgledniajg specyficzny
charakter wykonywanych dziatan (w tym w szczegdlnosci: koniecznosci stosowania
specjalistycznego sprzetu).

3. Zasady stosowania oznakowania

Przewiduje sie wykonywanie dziatan na drogach o klasach: A, S, GP i G oraz ewentualnie
innych elementéw pasa drogowego (dot. m.in. drég zbiorczych, serwisowych, tgcznic).

Przy wprowadzaniu czasowej organizacji ruchu kazdorazowo nalezy uwzglednié
koniecznos$¢ jej dostosowania do lokalnych warunkéw, a takze uwzgledni¢ funkcjonujace
istniejgce oznakowanie drogowe.

W czesci graficznej niniejszego projektu czasowej organizacji ruchu przedstawiono
schematy czasowej organizacji ruchu planowane do wdrozenia w obrebie typowych
przekrojow drogowych.



Przewiduje sie wykonywanie prac (badan) w nastepujacych przypadkach:

-TYP 1

-TYP 2

Badania wykonywane w sposob dynamiczny, w czasie jazdy,
z predkoscia co najmniej 60-90 km/h, bez zatrzymywania
pojazdu.

Przyktadowe wykonywane dziatania:

- Profilografy laserowe — pomiar rownosci/makrotekstury

Pomiary réwnosci podtuznej i kolein i innych parametréw nawierzchni za
pomocg profilografow sg robotami ciggtymi. Pomiary te wykonywane sg
w przekroju pasa ruchu badanego odcinka drogi podczas jazdy zestawu
pomiarowego. Pomiar odbywa sie przy predkosci 60 - 90 km/h
w sposdb ptynny.

Procedura prowadzenia pomiaru wg ,Katalogu Wzmocnien i Remontéw
Nawierzchni Podatnych i Pétsztywnych” GDDP 2001.

- TWO - pomiary szorstkosci (bez opuszczania pojazdu)

Pomiary witasciwosci p/poslizgowych nawierzchni za pomocg przyczepki
TWO sa robotami ciggtymi. Pomiary te wykonywane sg w S$ladzie
prawego kota/lewego kota dowolnego pasa ruchu badanego odcinka
drogi podczas ciggtej jazdy zestawu. Pomiar odbywa sie przy predkosci
60/90 km/h w zaleznosci od potrzeb. W przeciwieAstwie do zestawu
SRT-3 nie wystepuje hamowanie co 100 m (petna blokada kota
pomiarowego przyczepki).

- SRT 3 — pomiary szorstkosci (bez opuszczania pojazdu)

Pomiary witasciwosci p/poslizgowych nawierzchni za pomocg przyczepki
SRT-3 sg robotami ciggtymi. Pomiary te wykonywane sg w S$ladzie
prawego kota pasa ruchu badanego odcinka drogi podczas jazdy
zestawu co 100 m. Pomiar odbywa sie przy predkosci 60 km/h:
hamowanie co 100 m (petna blokada kota pomiarowego przyczepki).
Zestaw praktycznie nie wytraca predkosci.

Procedura prowadzenia pomiaru wg ,Katalogu Wzmocnien i Remontéw
Nawierzchni Podatnych i Pétsztywnych” GDDP 2001.

- Pomiary oznakowania poziomego urzgdzeniem mobilnym.
Pomiary wykonywane przy predkosci przejazdu co najmniej 60 km/h,
bez zatrzymywania pojazdu, bez wysiadania pracownikéw z pojazdu.

Badania wykonywane w sposob dynamiczny, w czasie jazdy,
z predkoscia 20-60 km/h, bez zatrzymywania pojazdu
i wysiadania pracownikow.

Przyktadowe wykonywane dziatania:

- Pomiary specjalne - inwentaryzacja uszkodzen nawierzchni/ pomiar
dtugosci odcinkdéw droég (bez opuszczania pojazdu)

Pomiary/inwentaryzacje stanu spekan, ubytkdéw i innych uszkodzen oraz
pomiary diugosci odcinkdw drég za pomocg specjalistycznych
rejestratorow/dromikéw sg robotami ciggtymi. Pomiary te wykonywane
sq w przekroju pasa ruchu badanego odcinka drogi podczas jazdy
pojazdu. Pomiar odbywa sie przy predkosci 20 - 40 km/h w sposéb

ptynny.
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-TYP 3

- TYP 4

- Penetroradar — pomiar grubosci warstw konstrukcji nawierzchni (bez
opuszczania pojazdu)

Pomiary grubosci warstw konstrukcji nawierzchni sg robotami ciggtymi.
Pomiary te wykonywane sq w przekroju pasa ruchu badanego odcinka
drogi podczas jazdy zestawu pomiarowego. Pomiar odbywa sie przy
predkosci 30 - 60 km/h w sposob ptynny.

Badania wykonywane z zatrzymaniem pojazdu bez wysiadania
pracownikéw, lub przy bardzo niskich predkosciach przejazdu
(5-10 km/h).

Przyktadowe wykonywane dziatania:

FWD - pomiary ugie¢ (bez opuszczania pojazdu, z zatrzymaniem
pojazdu).

Pomiary ugie¢ sprezystych nawierzchni za pomocg ugieciomierza
udarowego typu FWD sg robotami szybko postepujacymi. Pomiary te
bedg wykonywane w $ladzie prawego kota pasa ruchu w punktach
zlokalizowanych w odlegtosci co 25 m 50 m lub 100 m.

Procedura prowadzenia pomiaru wg ,Katalogu Wzmocnienn i Remontéw
Nawierzchni Podatnych i Pétsztywnych” GDDP 2001.

Czas trwania pomiaru ugie¢ w jednym punkcie: okoto 2 minuty.

- Badanie planografem (bez opuszczania pojazdu).
Badanie planografem odbywa sie z predkoscig 5-10 km/hm.

Badania wykonywane z zatrzymaniem pojazdu, z koniecznoscia
wysiadania pracownikéw z pojazdu, badania trwaja powyzej 5
minut w danym miejscu - oznakowanie zgodnie ze schematami
Zarzadzenia Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad
nr 52 z 2013 r. w sprawie typowych schematéw oznakowania
robot prowadzonych w pasie drogowym.

Przyktadowe wykonywane dziatania:

- Odwierty w nawierzchni (prace operatora na jezdni)

Odwierty w nawierzchni sgq robotami szybko postepujgacymi. Prace sq
wykonywane za pomocg wiertnicy mechanicznej, w $rodku prawego
pasa ruchu, w 4 punktach zlokalizowanych na dtugosci odcinka oraz na
wybranych spekaniach poprzecznych.

Roboty na drodze bedg obejmowac:

- wykonanie odwiertdw wraz z pobraniem prébek rdzeniowych
Z hawierzchni

- uzupetnienie masg na zimo otworéw po odwiertach, zageszczenie
masy przez ubijanie,

- oczyszczenie szczotkg miejsca po odwiercie

Czas trwania jednego odwiertu wraz z likwidacjg otworu po odwiercie:
okoto 30 minut.

- Pomiary oznakowania poziomego reflektometrem recznym.

-  Pomiary wykonywane z koniecznoscig zatrzymania pojazdu
i wysiadania pracownikow z pojazdu w celu wykonania czynnosci na
drodze.




4. Uwagi koncowe

Elementy oznakowania pionowego i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego nalezy
stosowac zgodnie z zatacznikami graficznymi.

Dziatania nalezy wykonywac¢ wytgcznie w warunkach dobrej widocznosci na drodze.

Wszystkie o0soby uczestniczace w pracach (pomiarach, badaniach) muszg by¢
bezwzglednie wyposazone w odblaskowe kamizelki.

Wszystkie pojazdy w trakcie wykonywania prac na drodze winny mie¢ witaczone lampy
ostrzegawcze.

W celu unikniecia ewentualnych kolizji czasowych organizacji ruchu Laboratoria majq
obowigzek informowania na co najmniej 24 godziny przed rozpoczeciem dziatan wtasciwy
Rejon GDDKIA.

Zawarte w niniejszym Katalogu schematy nie ograniczajg mozliwosci uzycia dodatkowych
urzadzen brd i pojazdodw do zabezpieczenia pomiaréw drogowych w przypadku, gdy
zarzadzajacy ruchem stwierdzi taka koniecznos¢ ze wzgledu na natezenie ruchu, jego
strukture rodzajowa lub inne czynniki majace wptyw na brd.

Niniejsze opracowanie nie zawiera zamknietego i skonczonego katalogu dziatan
i zachowan na drogach oraz sposobdow ich oznakowania. W przypadkach, ktérych
opracowanie nie obejmuje sytuacji, ktdra wystapi na drodze, nalezy opracowac oddzielny
projekt oznakowania.

SCHEMATY ORGANIZACII RUCHU:

Opracowano 18 rysunkdéw (schematéw) oznakowania i zabezpieczenia dla poszczegdlnych
typéw prowadzonych dziatan.

Zatgczniki graficzne zostaty ponumerowane:

Rys. nr 1-6 — do oznakowania i zabezpieczenia wykonywanych badan typu 1.

Rys. nr 7-13 i 15-17 - do oznakowania i zabezpieczenia wykonywanych badan typu 2.
Rys. nr 7-16 i 18 - do oznakowania i zabezpieczenia wykonywanych badan typu 3.

Ujednoliceniu podlega takze oznakowanie pojazdow stuzgcych do wykonywania badan na
drogach krajowych - przedstawione na schematach nr A, B.
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