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D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclniej (OST) s wymagania ogollne
dotycace wykonania i odbioru robét zgAanych z remontem i ustawieniem barier ochronnych
stalowych w cigu drég krajowych nr 51,51a, 57%dacych w administracji GDDKIA Rejonu
Lidzbark Warmaski.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ol@wjaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumergefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych.

1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogélne, wspolne dla robot
objetych nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi.
A. Dziat og6lny
D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
B. Specyfikacje Techniczne )
D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
D-06.03.01 UZUPELNIANIE KORPUSU DROGI
D-06.03.02SCINKA POBOCZY
D-07.05.01 BARIERY OCHRONNE STALOWE
D-07.05.02. REMONT BARIER OCHRONNYCH STALOWYCH

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pomj okrélenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cal@¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego &%¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny ezet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3Dtugas¢ mostu - odlegh miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk- odlegtéé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe;.

1.4.4Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwulub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmauchu
pojazdéw obstugaprych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawiizeana do usugcia po
jego zakdczeniu.

1.4.6Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronawpatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, shey do notowania zdargei okolicznagci zachodzcych w toku
wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbio robét, przekazywania polece innej
korespondencji technicznej pogdzy Zamawiagcym i Wykonawa.

1.4.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenows dla zapewnienia komunikacji drogowe;j
i ruchu pieszego.
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1.4.8.Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych ré&tawych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

1.4.9.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania
robotami i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulodhikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €£ obiektu oparta na
podporach mostowych, twarza ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub tagéZ wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Zamawiago zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez
Zamawiajcego.

1.4.17 Laboratorium - drogowe Iub inne Ilaboratorium badzey zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bhad@rob zwhzanych z ocenjakasci
materiatdw oraz robot.

1.4.18 Materiaty - wszelkie tworzywa niezne do wykonania robot, zgodne ze specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i
ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw zgitych do przejmowania i rozkladania

obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@edaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wazaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwy $cieralrg a podbudow, zapewniajca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa s4ea do wyrownania nierowidoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e nawierzchni st#ca do przenoszenia obhgen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnaecs¢z podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podiea. Maze
zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gitbwnymazaeeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu uniefivdienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyze,;.

i) Warstwa odsczapca - warstwa siaca do odprowadzenia wody przedogtej st do
nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.
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1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunaldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodéé® - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat olsleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdddowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseinu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z ri urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy ieorownie
obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adezEn chronacych ludzi i
srodowisko przed ugrliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazidw, umieszczenia
urzadzer organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgska jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchnido gkbokasci
przemarzania.

1.4.28 Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paajtolezaca bezpérednio pod
nawierzchmi, ulepszona w celu unaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Zamawiagego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy zprze
Zamawiajcego, w formie pisemnej, dotygz sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych

z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycZamgdaca autorem dokumentacii
projektowej.

1.4.31 Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoage@nia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramegf@ometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego padczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmm, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakwavowek zwierat dziko zyjacych lub uradzex technicznych przez
korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - eleméradowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagnd&arzezlak wdrowek dzikich zwierat itp.
1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosvi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykitad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.4.35Przetargowa dokumentacja - ¢6& dokumentacji, ktéra wskazuje zakres robot i
charakterystyk bedacy przedmiotem robét.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozéMsktadé sie z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.37 Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadanialaohego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd migdzy punktami podparcia (gskami), przsta
mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto migdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptadtej do osi poditnej, obejmuje catkowit
szerokaé¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla

poszczegoblnych rodzajow ruchu oraz szesélkanodnikdw mierzona éwietle poeczy mostowych z
wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.
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1.4.418lepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich $dio (przedmiarem) w kolejriwi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgre czs$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegjoi
ruchu pieszego.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drogs dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45Zadanie budowlane - eX przedstwziecia budowlanego, stanoyzia odebng catas¢
konstrukcyjm. lub technologiczsy zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polegéd na wykonywaniu robét zwkanych z budow, modernizacy/
przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdét, bezpiearswo wszelkich
czynngci na terenie budowy, metodyzyie przy realizacji robét oraz za ich zgodoa@ SST i
poleceniami Zamawiagego.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWVykonawcy
teren rob6t wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaigmn prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg robo6t i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadoza ochron przekazanych mu uzgodhiedo
chwili odbioru ostatecznego roboét.

1.5.2.Zgodncé¢ rob6t z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane oNgkcy przez Zamawiggego
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich & obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeijitac

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdolnych,0Ogdélnych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddmZamawiajcego, ktory podejmie decyzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiaty zgodne z SST.

Dane okrélone w SST bda uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalng s
odchylenia w ramach ok§lenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweaneéntow robot mugz
wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie maguzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z SST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostamasipione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \Wigkacy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patthem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych
obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tiaaealizacji robot, ado zakdczenia i odbioru
ostatecznego robot.
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Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawi Zamaygemu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizaciji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania tobd zaleznosci od potrzeb i pospu robot
projekt organizacji ruchu powinien ébya bigaco aktualizowany przez WykonaadKazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizaaoghu, wymaga kalorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyinsaluje i kgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniac w ten sposob bezpiedmwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uadzenia zabezpieczgie Ikkda akceptowane przez
Zamawiajcego.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w cer kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniavaalizacji
kontraktu a& do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, =zainstaluje iedzie utrzymywa tymczasowe urglzenia
zabezpieczape, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezledne do ochrony robét, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaiwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczoneptimzddéw i maszyn pracigych przy
realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje  wsposOb  uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposo6b uzgodniony z gnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeenv miejscach i
ilosciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyclktorych tres¢
bedzie zatwierdzona przezdyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest
wtaczony w cer kontraktovs.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcegtizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepisow i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orad4ie unika& uszkodzé
lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynid@ch z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn ptalgh w nasipstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,

2) srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpazarowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.
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Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojhzda

Materiaty tatwopalne dda skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgstm o0sbb trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persoigkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, nieedn dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnego, odlanego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryte do robdt bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
nasrodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp&aiczeniu robét ich
szkodliwai¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatow od wigiwych organdw administracji patwowej.

Jereli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzdaeych
wiascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni $et&e oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urzdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadéndamawiagcego i wiladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tydtalacji Wykonawca bezzwitocznie
powiadomi Zamawiajcego i zainteresowane witadze oradze z nimi wspoétpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraWykonawca bdzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzestalacji na powierzchni ziemi i udzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jereli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa& roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesak@nw sisiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Zamawiajcy bedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pginy
Wykonawa a wiacicielami nieruchomsci i dotyczcych korzystania z wiaskoi i drég
wewrgtrznych. Jednate, Zamawigcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdfp
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warcimkenowy.

1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowéa sie do ustawowych ogranicgenaciskébw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialéw i wypasaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i oz#égm takim przewozie didzie powiadamiat
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Zamawiajcego. Zamawiacy maze polect, aby pojazdy nie speinigje tych warunkéw zostaty
usungte z terenu budowy. Pojazdy powoglte nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone
naswiezo ukaczony fragment budowy w oddrie terenu budowy i Wykonawcadrzie odpowiadat
za napraw wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodmpieleceniami Zamawiagego.

1.5.10.Bezpieczdéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcaedbie przestrzega przepisow dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdroweigaz nie spetniapych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczae, socjalne oraz
sprzt i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orke d
zapewnienia bezpiecistwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochrenrobdt i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpacia do daty zakiaczenia robaot.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaovermo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdjblementy byty w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Zamawiajcego powinien rozpoaz roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkidre g w jakikolwiek sposob zwazane z
wykonywanymi robotami i &dzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tydstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymag@a prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatdw lub urdzer uzytych lub zwiazanych z
wykonywaniem robot i w sposobagty bedzie informowé& Zamawiajcego o swoich dziataniach,
przedstawiagc kopie zezwol# i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppswania,
obcizenia i wydatki wynikle z lub zwgzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniewgkonania
specyfikacji dostarczonej przez Zamawago.

1.5.13.Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotandéonkretne normy i przepisy, ktére
spetnig& map materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotdabobowhzywa
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionveggiania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. idypadku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnoszsig do konkretnego kraju lub regionu, mobyé¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemregwierdzenia przez Zamawiaggo. Ranice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawe i przedi@zone Zamawiajcemu do zatwierdzenia.
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1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostabo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknaderenie budowyela uwazane za wtasng
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonmiiZamawiagcego i posipowa zgodnie z
jego poleceniami. Zeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach, Inspektor nadzoru po uzgodnienidamawiajcym i Wykonawe ustali
wydtuzenie czasu wykonania robdét i/lub wysékokwoty, o ktdén naley zwickszy cere
kontraktowvy,.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowazany jest zabezpiecgyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sz
transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01
.Zaplecze Zamawiagrego”.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek
materialbw przeznaczonych do robét, Wykonawca mtzad Zamawiajcemu do zatwierdzenia,
szczegOlowe informacje dotygz proponowanegozrédta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow jak réwrieodpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych oraz
probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegadia nie oznacza automatycznies wszelkie
materialy z danegarddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do przedstawienia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegmdia w sposob aglty spetniaj wymagania SST w czasie realizaciji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odnagnych witadz na
pozyskanie materiatéw zZeddet miejscowych wiiczapc w tozrodta wskazane przez Zamavdieggo
i jest zobowizany dostarczy Zamawiajcemu wymagane dokumenty przed rozgoeam
eksploatacjirédta.

Wykonawca przedstawi zamawjegmu do zatwierdzenia dokumentazawierajca raporty
z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i selekcji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admamgitpaistwowej i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdailosciowych i jakgciowych
materiatow pochodych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydolbymateriatéw, dzigawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robat.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskania
materialdw miejscowychdala formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceutgwacji terenu
po ukaiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umovegdwykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaz& Zamawiajcego.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaty wyszczegollnione w dokumentach umoghyba, ze uzyska na to pisemnzgocd:
Zamawiajcego.
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Eksploatacja zrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamrzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy i zi@one w miejscu wskazanym przez Zamawgapgo. J&i zamawiaacy zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatdbw do innych robdét,znie dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatbw zostanie odpowiednio przeedaibwany (skorygowany) przez
Zamawiajcego.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, lcz sk z jego nieprzyciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali SST przewidup mazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamayg&o 0 swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie mym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badewymaganych przez Zamawiapgo. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie maze byt p&zniej zmieniany bez zgody Zamawieggo.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane métedo czasu gdydaa one uyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaenizachowaly swaj jakas¢ i whasciwosci i
byly dostpne do kontroli przez Zamawigego.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawigym lub poza terenem budowy w miejscach zorganinyaia
przez Wykonawe i zaakceptowanych przez Zamawizggo.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyri, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych rob6t. Sper uzywany do robdt powinien ldy
zgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ofercie Wykonawcy, SST lub projekcie amigacji robo6t, zaakceptowanym przez
Zamawiajcego; w przypadku braku ustaler wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawgago.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami ok&gonymi w ofercie Wykonawcy, SST i wskazaniach Zanagaeego.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiagmu kopie dokumentéw potwierdgzeych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowa sprzit jak réwniez naprawigé lub wymienig sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja umowna lub SST przewidajozliwosé wariantowego iycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zanajacego o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji zamawigego, nie
moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.
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Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantace zachowania warunkow
umowy, zostasm przez Zamawiagego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wkciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéigprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji kontraktowej, SST i wskazahiaZamawiagcego, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagabspetni@ wymagania dotycge przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéw na & i innych parametréw
technicznych.Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez
Zamawiajcego, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnggokowanych odcinkéw drog na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogatiicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, ich zgodnéé z dokumentag)
Kontraktows, wymaganiami SST, projektem organizacji robétagpwanym przez Wykonawc
oraz poleceniami Zamawigjego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane mewpgdsonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@zem planie i wyznaczenie wysoko
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramitreymi okr&lonymi przez Zamawiagego.

Btedy popetnione przez Wykonawanv wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosganusungte
przez Wykonawe na wiasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy przezaXi#apcego.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsckprzez Zamawiagego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng:.

Decyzje Zamawiajcego dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéindt
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy i w SST, azakw normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamaw@j uwzgkdni wyniki bada& materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wysgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw swliadczenia z
przeszigci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestk.

Polecenia Zamawiagego powinny b§ wykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym
przez Zamawiacego, pod grgba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytyloniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot d&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakéci materiatdw.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyn3Sw

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takieslone, Zamawigjcy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw
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6.2. Certyfikaty i deklaracje
Zamawiajicy maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearswa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz witaciwych
przepisow i dokumentoéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polslkq Normg lub
— aprobai techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda
dostarczone przez Wykonagvgamawiajcemu.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy
(1) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementoéw robo6t. Obmiary wykonanych rob&eprowadza giw sposob cigly w
jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodni lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow i
kontrolne wyniki bada Wykonawcy lrda gromadzone w formie uzgodnionej przez Zamawgo.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robo6t. Winny ldyudostpnione na kade zyczenie
Zamawiajcego.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) ngstace
dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,
b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
c) protokoty odbioru robot.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dmla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiged
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Zamawiafego i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z S@T,
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Zamawiacego 0
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaizki obmiarow.
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Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) widmch podanych w kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obauku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane
zostam poprawione wg instrukcji Zamawigjego na gimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztaécia wymagal do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvsaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Zamawiajcego.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Dlugdsci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyme¢da obmierzone
poziomo wzdha linii osiowe;j.

Jali SST wiaciwe dla danych robo6t nie wymagaggo inaczej, oljosci beda wyliczone w
m? jako diugé¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢bla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdéidab
zaakceptowane przez Zamaw@go.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvcdlezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adlzenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom SST. &lzie utrzymywé to wyposaenie zapewniat w sposob aigty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przez Zamaw@ggo.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lkeda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wygspowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lgda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie & obmiarow. W razie braku miejsca szkice radoy¢
dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony
Z Zamawiajcym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiaagolnego posgpu robaot.

Odbioru robét dokonuje Zamawigly .

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca nanpe Zamawigcemu.
Odbior Ikgdzie przeprowadzony niezwilocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia i powiadomienia o tym fakcie Zamawgapo.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Zamawig@y w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentadfontraktowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbrobot
dokonuje Zamawiagy.

8.4. Odbior ostateczny roboét
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartcici.

Calkowite zakaczenie robot oraz gotowé do odbioru ostatecznegedrie potwierdzona
przez Wykonawe bezzwlocznym powiadomieniem namie o tym fakcie Zamawiagego.

Odbior ostateczny robét nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez Zamawaggpgo zakaczenia roboét i przgcia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezwyzez Zamawiagego w obecriei
Zamawiajcego i Wykonawcy. Komisja odbiengg roboty dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentami umowy i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapogiaaz realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robo6t zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot aagowych, komisja przerwie swoje
czynndgci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jakad¢ wykonywanych robét w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejniektacy umowry i SST z uwzgldnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzdstwo ruchu,
komisja dokona pojcen, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:
1. szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstawowekumentow umowy i ew. uzupetniae
lub zamienne),
2. ksiagzki obmiarow (oryginaty),
3. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatléw zgodnie z SST,
4. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzggeh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych
robot wiacicielom uradzen.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarmdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetriap kxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@go.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robo6t uzunehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyathor zwizanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obielktu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawra jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdstawy ptatngci jest wartdé
(kwota) podana przez Wykonaww danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lrdzie uwzgkdniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sklade¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji umownej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tdpobejmowé:

— robocizrg bezpdredni wraz z towarzysymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymagé warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oflene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Zamawdgim i odpowiednimi instytucjami projektu organizacj
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenlapii projektu Zamawiajcemu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajacych z posipu robot,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstieva
ruchu,

(c)optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdéw, barier, oznakowa i
drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjihu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscie tymczasowych oznakowapionowych,

poziomych, barier §wiatet,
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(b)utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdoéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
(a)usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz Nr 89, poz. 414 z pgéiejszymi
zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NiB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzriiiz. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi
zmianami).
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji tectmag (SST) 8 wymagania dotyexe wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z rozbiork elementéw dr6g zwranych z remontem i ustawieniem barier ochronnych stalowychgu
drég krajowych nr 51,51a, 5&dacych w administracji GDDKIA Rejonu Lidzbark Warfiski.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jdéordnt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot ujtych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t ag@nych z rozbidrk
— barier stalowych ochronnych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotygze materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SS00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Podzial materiatow

Materiaty z rozbidrek stanowwtasngé¢ Wykonawcy lub Zamawiagego, w nagpujacym uszczegoétowieniu:
a)Materialy Zamawiajcego:

— elementy barier stalowych,

b) Materiaty wykonawcy

- pozostate materiaty z rozbidrki

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w $830.00.00,Wymagania
ogolne”.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprzt do rozbidrki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiorkbarier, spret musi by zaakceptowany przeziyniera/Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

Elementy barier naly odwiez¢ w miejsce sktadowania wskazane przez/hiera/Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogétre”

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmugungcie z terenu robot wszystkich

elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z SST lubazskych przez kyniera/lInspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dyisuwane bez powodowania ¢ginych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wlkasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone
w SST lub wskazane przezzimiera/lInspektora Nadzoru.

5.2. Rozbidrka barier stalowych

Prace rozbiérkowe w/w elementéw, polegaa demontau barier zatadowaniu naodki transportowe i przewiezienie na
miejsce wskazane przezzymiera/Inspektora Nadzoru.

Demonta nalery przeprowadzi w taki sposObzeby nie zniszczy w/w elementow. Wszelkie wykopy powinny oy
zasypane gruntem do poziomu otagzeago terenu i zagzczone zgodnie z wymaganiami ctoaymi
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w ST D.02.03.01 ,Wykonanie nasypéw”. Rozbierane elemenhosta wtasnd¢ Zamawiajcego.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robdt

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci robét rozbiérkowych

Kontrola jakaci robot polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wgtaniy.

Zagszczenie gruntu wypeilnigiego ewentualne doty po usgtych elementach powinno spel@iaodpowiednie
wymagania okrdone w SST D-02.00.01 ,Roboty ziemne.

Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymaggaiae” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robot zwazanych z rozbiorkbarier jest: m (metr),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymaggdlae” pkt 8. Roboty uznajeesia

wykonane zgodnie z DokumentacProjektova, ST i wymaganiami lzyniera/Inspektora Nadzoru, zgli wszystkie
pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotygz podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostek obmiarowych wg pkt. 7.2 obejmuije:

— wyznaczenie zakresu i oznakowanie robot,

- rozbiorka elementow opisanych w pkt 7.2,

— zaladunek, odwiezienie i roztadunek materialdw z teresylonywanych rob6t (material stancawy wlasndé
Wykonawcy — zgodnie z pkt 4.2),

- zaladunek, odwiezienie i roztadunek materiatéw stanowh wltasné¢ Zamawiagcego, na miejsce uzgodnione przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru (zgodnie z pkt 4.2),

- wyréwnanie podtza, zasypanie dotéw gruntem wraz z g&gzeniem,

- uporadkowanie terenu po wykonanych rozbiérkach;

oraz w szczegolrioi:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni, lub ewentualne sfrezoayani

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérkelw gonownego jejiycia, z utazeniem na poboczu,

d) dla rozbiorki barier:

- demonta elementow bariery,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

- zasypanie dotéw po stupkach z gszrzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w pehownego jegoaycia, z utazeniem w stosy na poboczu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgongoinego stosowania

. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno og6lnego przeznaczenia
. PN-H-93401 Stal walcowanaat®éwniki réwnoramienne

. PN-H-93402 I{towniki nierbwnoramienne stalowe walcowane naagor

. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadratowym
. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

OO WNPE
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D - 06.03.01 UZUPELNIANIE KORPUSU DROGI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacfhtécznej (SST) & wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zezanych z uzupetnianiem korpusu drogi przy remomaistawianiu
barier ochronnych stalowych.

1.2. Zakres rob6t obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
uzupetnianiem korpusu drogi przy remoncie i ustawidarier ochronnych stalowych przy drogach
krajowych nr51,51a,57 administrowanych przez GDDKRejon w Lidzbarku Warnmiskim z
podziatem na nagbujace Bazy Materiatowe:

1. Baza Materiatowa w Lidzbarku Wanfiskim, ul. Olsztyiska 12, obejmuara obszarem dziatania:
_drog; krajowa nr 51 odc. Granica Rstwa — Lidzbark Warnaiski od km 0+550 do km 42+000
_ drog: krajowa nr 51 odc. Lidzbark Warnski - Olsztyn od km 42+000 do km 83+184

2. Baza Materiatowa w Biskupcu, ul. Przemystowal8jmupca obszarem dziatania:
_ drog; krajowa nr 57 odc. Szwarunki- Biskupiecaiderzuty od km 0+000 do km 65+793

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatdbw
Do uzupetnienia poboczy i skarp nalestosowa mieszank gruntu z odpadami kruszywa tamanego.

3. SPRET

3.1. Spret do uzupetniania poboczy i skarp

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t okéonych w niniejszej SST powinien wykazai¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- tadowarek czotowych,

- ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikow na waog

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdw

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, nina korzystd z dowolnychsrodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Uzupetnianie poboczy i skarp

W przypadku wysipowania ubytkéw (wghbien) i zanzenia w poboczach i skarpach nalge
uzupelné materialem o wihiwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaly opab
wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywanechizie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej, a nagpnie utlzy¢ w nim warstwe materiatu
uzupetniagcego. Zagszczenie utponej warstwy materialu uzupetnigpgo w przypadku poboczy
naleey prowadzté od krawdzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj sptw do
zag;szczania musi liy zaakceptowany przez Ayniera. Zagszczona powierzchnia powinna oy
rowna, posiada spadek poprzeczny zgodny z zaipym w dokumentacji projektowej, oraz nie
posiadé sladow po zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigynost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodmélZB-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przy odbiorze

Kontrola jakdci robot odbywa sie bedzie na podstawie wizualnej oceny wykonanego uzigeia
korpusu drogi.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m3 (metrssEnny) wbudowanego materiatu na poboczach i skhrpa

8. ODBIOR ROBOT

Odbior kadej partii rob6t zwqizanych z uzupetnianiem korpusu drogi przy remonégier
ochronnych stalowych, dokonywangdzie na zasadzie odbioru ostatecznego na podstdmiearu
i oceny wizualnej jakeci wykonanych robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frrobét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatu uzupetqaEggo,
- spulchnienie gruntu rodzimego,

- roztazenie materiatu,

— zagszczenie poboczy i skarp,

- roboty wykaczeniowe
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D-06.03.02SCINKA POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych zescinka poboczy przy remoncie barier ochronnych
stalowych.

1.2. Zakres rob6t ollych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych zescinka
poboczy przy remoncie barier ochronnych stalowytalowanych przy drogach krajowych nr 51,
57 administrowanych przez GDDKIA Rejon w LidzbaMarmiaskim z podzialem na nagiujace
Bazy Materiatowe:

1. Baza Materiatowa w Lidzbarku Wanfiskim, ul. Olsztyiska 12, obejmuaga obszarem dziatania:
_ drog: krajowa nr 51 odc. Granica Bstwa — Lidzbark Warniiski od km 0+550 do km 42+000
_ drog; krajowa nr 51 odc. Lidzbark Warfigki - Olsztyn od km 42+000 do km 83+184

2. Baza Materiatowa w Biskupcu, ul. Przemystowal8jmupca obszarem dziatania:
_ drog: krajowa nr 57 odc. Szwarunki- Biskupieczilerzuty od km 0+000 do km 65+793

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET
Nie dotyczy

4. TRANSPORT

4.1.Srodki transportu do wykonania robot

Do wywozu materiatu zescinki poboczy Wykonawca zapewni dowolrseodki transportowe
samowytadowcze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zalaenia

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewrsaybkie odprowadzenie
wody z jezdni i poboczy. Wewitrzna krawdz pobocza i zewgirzna krawdz jezdni powinny
stanowt jedm linig, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych powinghviigkszy od spadku
poprzecznego jezdni, o 2%. Pochylenie péaaku poboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem
podtuznym jezdni

5.2. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przysipieniem do robot Wykonawca jest zobawany, w zalenosci od charakteru
wykonywanej naprawy, dokoda

a) wyznaczenia szeros@ pobocza i ustalenia kragzi korony drogi,

b) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia dayniw przypadkach niezldnych przy
wykonywaniuscinki poboczy.

5.3. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

Wykonawca wykonacinanie poboczyecznie.

Prace nalgy wykon& nastpujaco:

- §cia¢ pobocze,

- zaladowa urobek na&rodek transportowy,

- 0Cz¥Ci¢ nawierzchnie szczotka, zgarni@jresztki gruntu na pobocze,

- zagsci¢ grunt walcem wibracyjnym.

Przyscinaniu poboczy naly sprawdzé ich rowna¢ oraz wykona ich zagszczenie do
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wymaganego wskaika 0,98 maksymalnego zggczenia wedlug normalnej proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1].. Przy zggczeniu grunt powinien miavilgotnos¢ optymalna. Nadmiar
gruntu uzyskanego zZ&inania poboczy naly odwiezé poza torowisko drogoweatlz wykorzysta

do pokrycia ubytkéw w poboczach.

Za sposoOb i miejsce wywozu materiatu, uzyskanegacmgania poboczy, odpowiedzialny jest
Wykonawca.

5.4. Roboty wykaczeniowe

Po wykonaniu rob6t Wykonawca jest zobaerdany do usurcia gruntu ze skarp, §&w trakcie

robét grunt zostat tam przesetyi.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Kontrola jakdci robot odbywa sig bedzie na podstawie wizualnej oceny wykonajo#jki poboczy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarow&inki poboczy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanyohot.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioér kadej partii robét zwizanych zescinka poboczy przy remoncie barier ochronnych
stalowych, dokonywany dolzie na zasadzie odbioru ostatecznego na podstalbwvigaru i oceny
wizualnej jakdci wykonanych robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mMrobét przyscince poboczy obejmuije:
- oznakowanie robot,

- przygotowanie podia,

- wykonanie lokalnegcinki poboczy,

- wyw6z nadmiaru urobku,

- zag:szczenie i wyrbwnanie powierzchni,

- roboty wykmczeniowe,
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D-07.05.01 BARIERY OCHRONNE STALOWE
1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania
dotycace wykonania i odbioru rob6t zgdanych z ustawieniem i remontem uszkodzonych barier
ochronnych na drogach krajowych w Rejonie LidzbBat&rmiaski.

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegdbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanbewizujacy dokument przetargowy.

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej spiigegji dotycz zasad prowadzenia rob6t zzanych z
wykonywaniem barier ochronnych, stalowych z proweglz profilowanej tamy stalowej typ B na
stupkach stalowych, realizowanych na odcinkach drbgwylczeniem barier na odcinkach
mostowych.

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1. Bariera ochronna —urzadzenie bezpiecAstwa ruchu drogowego, stosowane w celu
fizycznego zapobieenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzejest niebezpieczne,
wyjechaniu pojazdu poza korendrogi, przejechaniu pojazdu na jezgnprzeznaczon dla
przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenia dwspania kolizji pojazdu z obiektami lub
przeszkodami statymi znajdigymi sk w poblizu jezdni.

1.4.2. Bariera ochronna stalowa— bariera ochronna, ktérej podstawowym elementest |
prowadnica wykonana z profilowanegtay stalowej (zat. 11.1).

1.4.3. Bariera skrajna — bariera ochronna umieszczona przy kmzv jezdni lub korony drogi,
przeciwdziatajca niebezpiecznym nagstwom zjechania z drogi lub je ogranicza (zat. 11.1 i
11.2).

1.4.4. Bariera dziejca— bariera ochronna umieszczona na pasieftziel drogi dwujezdniowej lub
bocznym pasie dzigtym, przeciwdziatajca przejechaniu pojazdu na dgygzdnt (zat. 11.1).

1.4.5. Bariera ostonowa —bariera ochronna umieszczonaedzy jezdniy a obiektami lub
przeszkodami statymi znajdigymi sk w poblizu jezdni.

1.4.6. Bariera wysggnikowa — bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest dpksiw za
posrednictwem wysignikow zapewniajcych odsgp migdzy stupkami a prowadnicco najmniej 250
mm (zat. 11.1i 11.2c).

1.4.7. Bariera przekladkowa— bariera, w ktérej prowadnica zamocowana jest ldpkéw za
posrednictwem przektadek zapewrieych ods¢p miedzy prowadnig a stupkiem od 100 mm do
180 mm (zat. 11.2 b).

1.4.8. Bariera bezprzekliadkowa- bariera, w ktérej prowadnica zamocowana jesptégednio do
stupkéw (zat. 11.2 a).

1.4.9. Prowadnica bariery— podstawowy element bariery wykonany z profilowaaémy stalowej,
majacy za zadanie unitiwienie ptynnego wzdhianego przemieszczania pojazdu w czasie kolizji, w
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czasie ktorego prowadnica powinna odksztakia stopniowo i w sposob plastyczny. Odnéa sk
dwa typy profilowanej tany stalowej: typ A i typ B, riniace st ksztattem przettocze(zat. 11.4).

1.4.10. Przektadka — element bariery, wykonany zwykle z rury (a@ddej, prostolgtnej) lub
ksztattownika stalowego (np. z ceownika, dwuteowhilo szerokéci od 100 do 140 mm,
umieszczony pomdzy prowadnig a stupkiem, ktérego zadaniem jest nadanie barierze
korzystniejszych wisciwosci kolizyjnych ( niz w barierze bezprzektadkowej), powosltych, ze
prowadnica bariery w pierwszej fazie odksztatcdnlaprzemieszczenia stupkow nie jest odginana
do dotu, lecz unoszona ku gérze.

1.4.11. Wysggnik — element bariery, wykonany zwykle z odpowiedniawtej blachy stalowej lub

z ksztaltownika stalowego, umieszczony peuay prowadnig a stupkiem, ktérego zadaniem jest
utrzymanie prowadnicy w oké®nej odlegtdci od stupka, zwykle okoto 0,3 do 0,4 m, co zapewni
duwza podatné¢ prowadnicy bariery w pierwszej fazie kolizji orda¢ tagodnie obeiza stupki sitami
od nadjedzajacego pojazdu.

1.4.12.Typy barier zalea od poprzecznego odksztatcenia bariery w czasigjkol
- typ | :bariera podatna, z odksztalcenahi,8 do 2,0 m,
- typ Il : bariera o ograniczonej podagno( wzmocniona), z odksztatceniem do 0,85 m,
- typ lll : bariera niepodatna (sztywna), z odkszaiem réwnym lub bliskim zeru.

1.4.13 Pozostate oki&enia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0@/ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5.0g06lne wymagania dotycgce robdt
Ogolne wymagania dotyee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ngdl pkt
1.

2. MATERIALY
Materiaty zapewnia Wykonawca.

Dopuszcza gido stosowania tylko takie konstrukcje drogowychiidraochronnych, ktére
wydano spetniaj wymagania normy PN-EN 1317, co musi¢bydokumentowane odpowiednimi
sprawozdaniami z badazderzeniowych. Bariery ochronne stosowane na diogaajowych
powinny by identyczne w kadym aspekcie z tymi, ktére przeszly paitmje nadania zderzeniowe i
sa oznakowane znakiem ,CE” albo znakiem budowlanyniententy do wykonania barier
ochronnych stalowych okélene s poprzez typ bariery podany w dokumentacji przetens,
nawizujacy do ustalé producenta barier. Do elementéw tych nale

- prowadnica,

- stupki,

- pas profilowy,

- wysiggniki,

- przektadki, wspornikisruby, podktadkiswiatta odblaskowe,
- faczniki ukane,

- obejmy stupka, itp.

Wymagane parametry dla klas dziatania wg mony PN-EN 1317-2

Bariera SP-06

Minimalny poziom powstrzymywania N2
Maksymalna szeroko pracuaca W5
Minimalny poziom intensywriei zderzenia A
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Bariera SP-07

Minimalny poziom powstrzymywania H1
Maksymalna szeroko pracuaca W6
Minimalny poziom intensywniei zderzenia A

Bariera SP-09

Minimalny poziom powstrzymywania N2
Maksymalna szeroko pracuaca W5
Minimalny poziom intensywniei zderzenia A

Bariera SP-06

Minimalny poziom powstrzymywania N2
Maksymalna szerokoé pracuaca W6
Minimalny poziom intensywrizi zderzenia A

2.1.Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych
2.1.1.Prowadnica

Typ prowadnicy z profilowanej stay stalowej powinien by okreslony w dokumentacii
przetargowej, przy czym:

- typ A powinien odpowiadaustaleniom producenta barier,
- typ B powinien odpowiadaPN-H-EN 1317-2[18]
Wymiary oraz odchytki od wymiaréw prowadnitgypu A i B podano w zatzniku 11.4.

Otwory w prowadnicy i zakozenia odcinkbw montawych prowadnicy powinny ldyzgodne
z oferty producenta. Powierzchnia prowadnicy powinné hadka i wolna od widocznych wad, bez
ubytkéw powtoki antykorozyjnej. Prowadnice madgy¢ dostarczane luzem lub w azkach.

2.1.2.Stupki
Stupki bariery powinny lbyzgodne z ustaleniami dokumentacji przetargowe;.

Stupki wykonuje si zwykle z ksztattownikéw stalowych o przekroju pogcznym:
dwuteowym, ceowym, zetowym lub sigma. Wys@kérodnika ksztattownika wynosi zwykle od
100 do 140 mm. Wymiary najeiej stosowanych stupkow stalowych przedstawionpalczniku
11.8.

Powierzchnia ksztattownika walcowegowpma by charakterystyczna dla procesu
walcowania i wolna od wad, jak widoczne tuskigkpigcia, zawalcowania i naderwania.
Dopuszczalneasusungte wady przez szlifowanie lub diutowanie z tyim, obrobiona powierzchnia
powinna mié tagodne wyacjcia i zaokaglone brzegi, a gruBé ksztattownika nie mge zmniejszy
Si¢ poza dopuszczalna dalodchytke wymiarows dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny &y obckte prostopadle do osi wzdite] ksztattownika.
Powierzchnia kacoéw ksztattownika nie powinna wykazywazadzizn, rozwarstwie peknieé i
sladow jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonymeoki

Ksztattowniki magby¢ dostarczone luzem lub w yzkach.
2.1.3.Inne elementy bariery

Inne elementy barier, jak wagiki, taczniki ukane, obejmy stupka, wsporniki, podktadki,
przektadki (zat. 11.9),éruby, swiatta odblaskowe itp. powinny odpowiadawymaganiom
dokumentaciji przetargowej i bygodne z ofest producenta barier w zakresie wymiarow, odchytek
wymiarow, rozmieszczenia otwordw, rodzaju materiaku. zabezpieczenia antykorozyjnego itp.

Wszystkie ocynkowane elementyaézhiki przewidziane do mocowania ¢dzy sol
elementow bariery powinny Byczyste, gtadkie, bezegnie¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych
karbow.
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Dostawa wkszych wymiarowo elementéw barier #eo byt dokonana luzem lub w
wiazkach.Sruby, podkiadki i drobniejsze elementctnikowe mog byé dostarczone w pudetkach
tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletackalgnosci od wielkaci i masy wyrobow.

Elementy bariery powinny dyrzechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od
materialéw dziatajcych korodujco i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniem.

2.1.4.Zabezpieczenie metalowych elementéw bariery proedzp

Sposb6b zabezpieczenia antykorompgjnelementéw bariery ustala producent w taki
sposéb, aby zapewhitrwalos¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat varunkach
normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat Snodowisku o zw¢kszonej korozyjnéci. W przypadku
braku wystarczagych danych minimalna grubopowioki cynkowej powinna wyno&i60 um.

2.2. Materialy do wykonania elementéw betonowych

2.2.1Fundamenty i kotwy wykonane na miejscu budowy

2.2.1.1.Deskowanie

Materiaty i sposob wykonania deskowania powinny¢ mgodne z ustaleniami dokumentacji
przetargowej, SST lub okilene przez Wykonawci przedstawione do akceptacji Zamawéggo.
Deskowanie mze by wykonane z drewna, z gxiowym wyciem materiatdw drewnopochodnych
lub metalowych, wzgldnie z gotowych elementéw o mivosci wielokrotnego uycia i wykonania
powtarzalnych uktadéw konstrukcji jako deskowanieegtawneslizgowe lub przesuwne, zgodnie z
wymaganiami PN-B-06251 [3].

Deskowanie naley wykona z materiatow odpowiadajych nasipujacym normom:

- drewno iglaste tartaczne i tarcica iglastaa@uot ciesielskich wg PN-D-95017 [8] PN-B-06251
[3], PN-D-96000 [9] oraz do drobnych elementow kdiky, klocki itp. wg PN-D-96002 [I0],
gwadzie wg BN-87/5028-12 [27],
sruby, wkrety do drewna i podktadki dérub wg PN-M-82101 [22], PN-M-82121 [23], PN-M-
82503 [24], PN-M-82505 [25] i PN-M-82010 [21],
formy z blachy stalowej wg BN-73/9081 -0 [B
ptyty pikniowe z drewna wg BN-69/7122-11 [30],

- sklejka wodoodporna zgodna z wymaganiamieddmymi przez Wykonawg i

zaakceptowanymi przez Zamawieggo.

Dopuszcza si wykonanie deskowa z innych materiatdw, pod warunkiem akceptacji
Zamawiajcego.
2.2.1.2.Beton i jego skiadniki
Wiasciwosci betonu do wykonania betonowych fundamentéw lobew powinny by zgodne z
dokumentagj projektowy z tym, ze klasa betonu nie powinna dynizsza nik klasa B 15,
nasikliwos¢ powinna by nie wicksza ni 5%, stopié wodoszczelnci - co najmniej W 2, a stopie
mrozoodpornéci - co najmniej F 50, zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].
Cement stosowany do betonu powiniert lmementem portlandzkim klasy co najmniej ,32,5" i
powinien spetni@ wymagania PN-B-19701 [5].
Kruszywo do betonu (piasek, grysyir, mieszanka z kruszywa naturalnego sortowankgszywo
tamane) powinny spetntavymagania PN-B-06712 [4].
Woda powinna b odmiany ,I" i spetni@ wymagania PN-B-32250 [7]. Bez badboratoryjnych
mozna stosowawock pitna.
Domieszki chemiczne do betonu powinny¢bgtosowane, fdi przewidup to dokumentacja
przetargowa, SST lub wskazania Zamasgago, przy czym w przypadku braku danych datggzh
rodzaju domieszek, ich dobo6r powinienc¢bgiokonany zgodnie z zaleceniami PN-B-06250 [2].
Domieszki powinny speinéawymagania PN-B-23010 [6]

Pgty zbrojenia mog by¢ stosowane, jd przewiduje je dokumentacja przetargowa lub SST.
Prety zbrojenia powin-ny odpowiadaPN-B-06251 [3]. Stal dostarczona na bugguowinna by
zaopatrzona w Zwiadczenie (atest) stwierdzaacg jej gatunek. Wikkiwosci mechaniczne stali
uzywanej do zbrojenia betonu powinny odpowia&N-B-03264 [l].
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Jeali dokumentacja przetargowa lub SST przewiduje Hmie betonu rozproszonymi wioknami
(drucikami) stalowymi, wiéknami z tworzyw sztucztydub innymi elementami, to materiat taki
powinien posiadaaproba¢ techniczna.

2.2.2.Elementy prefabrykowane z betonu

Ksztatt i wymiary przekroju poprzecznego betonowych elementéw prefabrykowanych
(fundamentow, kotew) powinny bygodne z dokumentacprzetargow.

Powierzchnie elementéw powinny dyez rys, pknie¢ i ubytkow betonu. Krawdzie elementow
powinny by réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnawdalzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w BN-80/6775-03.01 [29].

2.3. Sktadowanie materiatow

Elementy dtasze barier magby¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej pezaesir
na podiau wyréwnanym i odwodnionym, przy czym elementy mzegodlnych typéw naky
uktada oddzielnie z ewentualnym zastosowaniem podkiaBi&menty montzowe i pokczeniowe
mozna sktadowaw pojemnikach handlowych producenta.
Sktadowanie kruszywa powinno odbytvasic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami. Zaleca,si
aby drobne frakcje kruszywa byty chronione za pagyandek lub zadasizePodiaze sktadowiska
musi by rébwne, utwardzone i dobrze odwodnione, aby nieugltip do zanieczyszczenia kruszywa
w trakcie sktadowania. Przechowywanie cementu powin¢ zgodne z ustaleniami BN-88/6731-08
[28]. Inne materialy naley przechowywé w sposob zgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET
Wykonawca przyspujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinig/kaza sie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- zestawu spetu specjalistycznego do moatabarier,

- zurawi samochodowych o adigu do 4 t,

- wiertnic do wykonywania otworéw pod stupki,

- koparek kotowych,

- urzadzen whijajacych lub wibromiotéw do pogrania stupkéw w grunt,

- betoniarki przewmej,

- wibratoréw do betonu,

- przewdnego zbiornika na weg

- tadowarki, itp.

4. TRANSPORT

Transport elementéw barier e odbywa& sie dowolnym srodkiem transportu. Elementy
konstrukcyjne barier nie powinny wystafvpoza gabaryérodka transportu. Elementy diee (np.
profilowars tasmg stalowa, pasy profilowe) naley przewozé w opakowaniach producenta.
Elementy montzowe i pohczeniowe zalecagprzewozé w pojemnikach handlowych producenta.
Zatadunek i wytadunek elementéw konstrukcji bameozna dokonywda za pomoeg zurawi lub
recznie. Przy zatadunku i wyladunku, naje zabezpieczy elementy konstrukcji przed
pomieszaniem. Elementy barier ngleprzewozé w warunkach zabezpieczaych wyroby przed
korozja i uszkodzeniami mechanicznymi,

4.1. Transport materiatéw do wykonania elementéw blenowych

Kruszywo do betonu nma przewozi dowolnym srodkiem transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem xnimnmaterialami. Podczas
transportu kruszywa powinny byzabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drebpezed
rozpyleniem.
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Elementy prefabrykowane fundamentow mpofy¢ przewaone dowolnymi srodkami
transportowymi w liczbie sztuk nie przekraczaj dopuszczalnego olgenia zastosowanego
srodka transportu. Rozmieszczenie elementowsmmalku transportu powinno bysymetryczne.
Elementy nalgy uktad& na podktadach drewnianych.

Drewno i elementy deskowania nateprzewozé w warunkach chroacych je przed
przemieszczaniem, a elementy metalowe w warunkagbezpieczagcych przed korozj i
uszkodzeniami mechanicznymi.

Cement nalgy przewoz¢ zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [28].

Mieszank betonows nalezy przewozé zgodnie z postanowieniami PN-B-06251 [3].
Stal zbrojeniow mazna przewozi dowolnym srodkiem transportu, luzem lub w awkach, w
warunkach chroacych p przed pomieszaniem i przed korgzj

5. WYKONANIE ROBOT
Przed wykonaniem wiaiwych robot naley:
- wytyczy tra; bariery,
- ustalé lokalizacg stupkow (zat. 11.6),
- okreli¢ wysoka¢ prowadnicy bariery (zat. 11.3),
- okréli¢ miejsca odcinkéw poatkowych i kaacowych bariery,
- ustalé¢ ew. miejsca przerw, pr&gji przejazdow w barierze, itp.

5.1. Osadzenie stupkéw

5.1.1.Stupki osadzane w otworach uprzednio wykonanygrumcie

5.1. I. . Wykonanie dotéw pod stupki

Jeili dokumentacja przetargowa, SST lub Zamaxdggjnie ustali inaczej, to doty (otwory)
pod stupki powinny mi@wymiary:

- przy wykonywaniu otworéw wiertric- srednica otworu powinna bywigksza o okoto 20 cm od
najwigkszego wymiaru poprzecznego stupka, @gkas¢ otworu od | ,25 do 1,35 m w zaleici
od typu bariery,

- przy kcznym wykonaniu dotu pod fundament betonowy - wymiazekroju poprzecznego mpg

wynosi 30 x 30 cm, a gbokas¢ otworu co najmniej 0,75 m przy wypetnianiu betonetworu

gruntowego lub wymiary powinny By ustalone indywidualnie w przypadku stosowania
prefabrykowanego fundamentu betonowego.

5.1.1.2 Osadzenia stupkéw w otworach wypetnionych gruntem
Jeili dokumentacja przetargowa, SST lub Zamayagj nie ustali inaczej, to osadzenie
stupkéw w wykonanych uprzednio otworach (dotachyipmo uwzgedniac:

- zachowanie prawidtowego patnia i petnej rownolegkei stupkow, najlepiej przy zastosowaniu
odpowiednich szablonow,

- wzmocnienie dna otworu warstwucznia (ewzwiru) o grubdci warstwy min. 5 cm,

- wypeknienie otworu piaskiem stabilizowanym esrrem (od 40 do 50 kg cementu na’lpiasku)
lub zagszczonym gruntem rodzimym, przy czym wahkit zag:szczenia nie powinien By
mniejszy nk 0,95 wedtug normalnej metody Proctora.

5.1.1.3 Osadzenie stupkéw w fundamencie betonowym

Jesli dokumentacja przetargowa, SST lub Zamayagj nie ustali inaczej, to osadzenie
stupkébw w otworze, w gruncie wypetnionym betonenb lw prefabrykowanym fundamencie
betonowym powinno uwzgtiniac:

- ew. wykonanie zbrojenia, zgodnego z dokumgatawjektows, a w przypadku braku wskaza
zgodnego z zaleceniem producenta barier,

- wypetnienie otworu mieszaslbetonow klasy B 15, odpowiadaga wymaganiom PN-B-06250
[2]. Do czasu stwardnienia betonu stupek zaleg¢apedeprzé. Zaleca si wykonywa monta
bariery na stupkach co najmniej po 7 dniach odwistaia stupka w betonie.

5.1.2 Stupki wbijane lub wwibrowywane bezfednio w grunt
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Jesli dokumentacja przetargowa, SST lub Zamaxogj na wniosek Wykonawcy ustali
bezpdrednie wbijanie lub wwibrowywanie stupkéw w grunthp Wykonawca przedstawi do
akceptacji Zamawiagego:

- sposob wykonania, zapewniey zachowanie osi stupka w pionie i nie powagdyj odksztalce
lub uszkodze stupka,

- rodzaj spratu, wraz z jego charakterystylechniczm, dotycacy urzdzer wbijajacych (np.
miotéw, bab, kafaréw)ecznych lub mechanicznych wzgdhie wibromtotéw pogtzajacych stupki
w gruncie poprzez wibragj dziatanie udarowe.

5.1.3.Tolerancje osadzenia stupkow

Dopuszczalna technologicznie odchytka odlégtoniedzy stupkami, wynikajca z wymiaréw
wydtuzonych otworéw w prowadnicy, stacych do zamocowania stupkéw, wynosi £ 11 mm.

Dopuszczalna uhica wysokdéci stupkow, decydujca czy prowadnicacolzie zamocowana
rownolegle do nawierzchni jezdni, jest wyznaczosatddtem i wymiarami otworow w stupkach do
mocowania wysignikow lub przektadek i wynosi £ 6 mm.

5.2. Montaz bariery

Sposob montal bariery zaproponuje Wykonawca i przedstawi deepkacji Zamawiajcego.

Bariera powinna by montowana zgodnie z instrukcnontaowa lub zgodnie z zasadami
konstrukcyjnymi ustalonymi przez producenta bariery

Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchytek #dimaonych wielkoscia otworéw w
elementach bariery, powinien doprowaddbd zapewnienia réwnej i ptynnej linii prowadnicrieay
w planie i profilu.

Przy montau bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakidWwiek otworow lub cec,
naruszajcych powtok cynkowa poszczegoélnych elementéw bariery.

Przy montau prowadnicy typu B naly taczy¢ sasiednie odcinki temy profilowej,
naktadagc nas¢gpny odcinek na wyttoczenie odcinka poprzedniegamdnie z kierunkiem ruchu
pojazdéw, tak aby kace odcinkow témy przylegaly ptasko do siebie i pojazd przesasmjsi po
barierze, nie zaczepiat o kragzie zhczy. Sisiednie odcinki t&my 3 taczone ze sapzwykle przy
uzyciu srub noskowych specjalnych, zwykle po &zea kade pohczenie.

Montaz wysiegnikow i przektadek ze stupkami i prowadsipowinien by wykonanyscisle
wedtug zalece producenta bariery z zastosowaniem przewidziadyctego celu elementéw (obejm,
wspornikdw itp.) oraz wkxiwych srub i podktadek.

Przy montau barier naley zwrac& uwag; na poprawne wykonanie, zgodne z dokumeatacj
przetargow i wytycznymi producenta barier:

- odcinkow pocatkowych i kaicowych bariery, o wikiwej dlugdci odcinka (np. 4 m, 8 m, 12 m,
16 m), z zastosowaniemgcznikbw ukadnych w miejscach niezldnych przy paiczeniu
poziomego odcinka prowadnicy z odcinkiem nachylonymodchyleniem odcinka w planie w
miejscach przewidzianych dla barier skrajnych, zmwalr, kotwa betonows w przypadkach
przewidzianych w dokumentacji przetargowej,

- odcinkow barier ostonowych o wtiwej dtugaci odcinka bariery: a) przylegtego do obiektu lub
przeszkody, b) przed i za obiektem, c) éego pocatkowego, d) ukénego kacowego, e)
wzmocnionego,

- odcinkéw przéciowych pom¢dzy r&nymi typami i odmianami barier, w tym m.in. na
dojazdach do mostu z zastosowaniemseitaej dtugaci odcinka ukénego w planie, jak rownie
pofaczenia z barierami betonowymi petnymi i ew. ggaami betonowymi,

- przerw, przég i przejazdéw w barierze w celu np, &oa do kolumn alarmowych lub innych
urzadzen, przegcia pieszych z pobocza drogi za bariew tym na chodnik mostu, na
skrzyzowaniu z drogami, prz&gia przez pas dzigly, przejazdu poprzecznego przez pas azyel

- dodatkowych uedzen, jak np. dodatkowej prowadnicy bariery, ostonypiow bariery, itp. (np.
wg zat. 11.5).

Na barierze powinny liyumieszczone elementy odblaskowe:

a) czerwone - po prawej stronie jezdni,
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b) biate -po lewej stronie jezdni.

Odlegtaci pomidzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny ¢byzgodne z
ustaleniami WSDBO [32].

Elementy odblaskowe nalg umocow& do bariery w sposob trwaty, zgodny z wytycznymi
producenta barier.

5.3. Roboty betonowe

Elementy betonowe fundamentéw i kotew powinny byykonane zgodnie z dokumentacj
przetargow lub SST oraz powinny odpowiadlawymaganiom:
- PN-B-06250 [2] w zakresie wytrzymats, nasikliwosci i odporndci na dziatanie mrozu,
- PN-B-06251 [3] i PN-B-06250 [2] w zakresie ghkia betonu, mieszania, zggczania,

dojrzewania, pielgnacji i transportu,

- punktu 2 niniejszej specyfikacji w zakresie fap®wier dotyczicych betonu i jego sktadnikow.
Deskowanie powinno odpowiaglawymaganiom PN-B-06251 [3], zapewni@j sztywng¢ i
niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Przed wypetnieniem mieszaridetonova,
deskowanie powinno ldysprawdzone, aby wykluczalo wyciek zaprawy z miakzdetonowe;.
Termin rozbidrki deskowania powiniendygodny z wymaganiami PN-B-06251 [3].
Sktad mieszanki betonowej powinien, przy najmnigjstosci wody, zapewrd szczelne ulzenie
mieszanki w wyniku zagpzczenia przez wibrowanie. Wagéostosunku wodno-cementowego W/C
nie powinna by wigksza ni 0,5. Konsystencja mieszanki nie powinng gadsza od plastycznej.
Mieszank betonow zaleca s uktad& warstwami o grubici do 40 cm bezpwednio z pojemnika,
rurociagu pompy lub za poednictwem rynny i zagszcz& wibratorami wgtbnymi.
Po zakaczeniu betonowania, przy temperaturze otoczeniasyej od +5°C, naly prowadzé
pielegnacg wilgotnosciowa co najmniej przez 7 dni. Woda do polewania betpawinna spenia
wymagania PN-B-32250 [7]. W czasie dojrzewania betelementy powinny lychronione przed
uderzeniami i drganiami.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysapieniem do robo6t
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstaamawiagcemu:
- atest na konstrukgjdrogowej bariery ochronnej akceptowany przez aapcego drog, wg
wymagania punktu 2.2,
- zawiadczenia o jakei (atesty) na materialy, do ktdrych wydania prasha $ zobowhzani
przez widciwe normy PN i BN, jak ksztattowniki stalowe gpr zbrojeniowe, cement.

Do materiatéw, ktérych badania powinien przeprowad&'ykonawca naley materiaty do
wykonania fundamentow betonowych i ew. kotew ,nakmb. Uwzgkdniajac nieskomplikowany
charakter robo6t betonowych, na wniosek Wykonaw@amawiajcy maze zwolnt go z potrzeby
wykonania badamateriatéw dla tych robét.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

6.2.1.Badania materiatdw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na bugpwawiadczeniem o jakii (atestem) producenta
powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegonmayow.

Castotliwos¢ bada i ocena ich wynikdéw powinna Byzgodna z zaleceniami tablicy 2.

W przypadkach buazych watpliwosci mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie
wiasciwosci dostarczonych wyrobdw i materiatdbw w zakresienaga podanych w punkcie 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiarow wyroboéw
dostarczonych przez producenta
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Lp. |Rodzaj Liczba bada Opis bada Ocena wynikow bada
badania
| Sprawdzenie [5 do 10 bada z{Powierzchng zbada nie uzbrojonynWyniki powinny by zgodng
powierzchni |wybranych losow({okiem. Do ew. sprawdzenia efokcsci|z wymaganieni punktu 2

elementdw w k& |wad wyé dostpnych narzdzi (nplkatalaiem (informacy)
dej dostarczan{liniatbw z  czujnikiem, suwmiare|producenta barier
partii wyrobdw mikrometrow itp.)
2 | Sprawdzenie|liczacej do  1000przeprowadzi uniwesalnymi przyradami
wymiaréw  |€lementow pomiarowymi lub sprawdzianami

6.2.2.Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robot najezbada:

a) zgodné& wykonania bariery ochronnej z dokumendagrzetargow (lokalizacja, wymiary,
wysokas¢ prowadnicy nad terenem),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiar6wdnie z punktem 2 i katalogiem (informa;j
producenta barier,

c) prawidtowd¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5,

d) poprawnét wykonania fundamentow pod stupki, zgodnie z pumkte

e) poprawngt ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5,

f) prawidtowa¢ montau bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,

g) poprawné& wykonania ew. robo6t betonowych, zgodnie z punkiem

h) poprawné¢ umieszczenia elementéw odblaskowych, zgodnie kteom 5 i w odlegtéciach
ustalonych w WSDBO [32].

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarowg jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowej

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznajegsza wykonane zgodnie z dokumenéggjzetargow, SST i wymaganiami
Zamawiajcego, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania | m bariery ochronnej stalowej owhge:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- dostarczenie materiatéw,

- osadzenie stupkéw bariery (z ew. wykonaniem dotdviundamentéw betonowych, lub
bezpdrednie wbicie wzgl. wwibrowanie w grunt),

- monta bariery (prowadnicy, wysgnikow, przekfadek, obejm, wspornikdw itp. z porpoc
wihasciwych srub i podkladek) z wykonaniem nieginych odcinkow pocgkowych i
koncowych, ew. barier ostonowych, odcinkow pépgwych pomédzy raznymi typami barier,
przerw, przej¢ i przejazdow w barierze, umocowaniem elementowasiowych itp.,

- przeprowadzenie bafi@apomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej,

- uporaidkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowelbetowe i spgzone. Obliczenia statyczne i

projektowanie
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowieibetowe. Wymagania techniczne
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PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegiu Skiad, wymagania i ocena zgodcio

PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasg€ija i okrélenia

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Wodabetonow i zapraw

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno kasbymiarowe iglaste. Wspdélne wymagania i

badania
9. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego pnaezenia

10. PN-D-96002 Tarcicatiasta ogdlnego przeznaczenia

11. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukaypgolnego przeznaczenia. Gatunki

12. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowarsegogco

13. PN-H-93403  Stal. Ceowniki walcowane. Waryi

14. PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowarsegogco

15. PN-H-93419 Stal. Dwuteowniki rownolegtenne IPE walcowane na goo

16. PN-H-93460-03 Ksztaltowniki stalowestgi na zimno otwarte. Ceowniki rbwnoramienne ze
stali weglowej zwyktej jakéci o Rm do 490 MPa

17. PN-H-93460-07 Ksztaltowniki stalowetgi na zimno otwarte. Zetowniki ze staleglowej
zwykiej jakasci o Rm do 490 MPa

18. PN-EN 1317-2 Ksztattowniki stalowe:tgi na zimno otwarte, ok§l®nego przeznaczenia.
Ksztattownik na paycz drogow, typ B

19. PN-H-93461-18 Ksztattowniki stalowestgi na zimno otwarte, okilenego przeznaczenia.
Ceowniki potzamknite prostoktne

20. PN-H-93461-28 Ksztaltowniki stalowetgi na zimno otwarte, ol§l®nego przeznaczenia.
Pas profilowy na drogowe bariery ochronne

21. PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konktjach drewnianych

22. PN-M-82101 Sruby ze tbem szeiokatnym

23. PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym

24. PN-M-82503  Whkitty do drewna ze them stkowym

25. PN-M-82505  Whkity do drewna ze tbem kulistym

26. BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowagmione na zimno. Wymiary

27. BN-87/5028-12 Gwaolzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

28. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechearyie

29. BN-80/6775-03.01 Prefabrykaty budowlane z metoElementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspoélne wymaganbadania

30. BN-69/7122-11 Ptyty gihiowe z drewna

31. BN-73/9081-02 Formy stalowe do produkcjeneéntéw budowlanych z betonu

kruszywowego. Wymagania i badania

©ONo O A

10.2. Inne dokumenty
32. Wpytyczne stosowania drogowych barier ochronnydBDDKIA, kwiecien 2010.
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D-07.05.02. REMONT BARIER OCHRONNYCH STALOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajihhicznej (SST)aswymagania dotycze
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z ustawieniem i remontem uszkodzonych badkronnych na
drogach krajowych w Rejonie Lidzbark Warrski.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stardmkiument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych w Rejonieztidrk Warmiski.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z
ustawieniem i remontem barier ochronnych instatopgh przy drogach krajowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Remont barier ochronnych stalowych - zabiegi wykeage w ramach utrzymania drég,
polegajce na naprawie lub wymianie elementow barier w cptmywrdocenia petnych funkcji
petnionych przez barier

1.4.2. Pozostate okidenia @ zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” i SST D-07.05.01 ,Bariery
ochronne stalowe”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaseze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatldw, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Wymagania dotycgce materiatow

Wymagania dotyege materiatbw do remontu barier ochronnych staldwycpowinny
odpowiadéa warunkom podanym w SST D-07.05.01 ,Bariery ochestalowe” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotyagee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.

3.2. Wymagania dotycace sprztu do remontu barier ochronnych stalowych

Wymagania dotycce sprztu do wykonania remontu barier ochronnych stalowgolwvinny
odpowiadé warunkom podanym w SST D-07.05.01 ,Bariery ochmstalowe” pkt 3.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyagee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagajalne”
pkt 4.

4.2. Wymagania dotycace transportu elementéw do remontu barier ochronnyk stalowych

Wymagania dotyee transportu elementdw do wykonania remontu baoenronnych
stalowych powinny odpowiadavarunkom podanym w SST D-07.05.01 ,Bariery ochestalowe”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OglIne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonania rob6t przy remoncie barier deronnych stalowych

Wykonanie robot przy remoncie barier ochronnyehostych powinno odpowiadavarunkom
podanym w SST D-07.05.01 ,Bariery ochronne stalowpkt 5 oraz spelntawarunki podane w
dalszym cigu.

5.3. Roboty przygotowawcze

Natychmiast po stwierdzeniu uszkodzenia bariergakresie stwarzagym zagraenie dla
uczestnikow ruchu, natg usumé¢ z korony drogi elementy stwarzag zagraenie, a miejsce to
nalezy zabezpieczyprzez odpowiednie oznakowanie.

Przed przyapieniem do wykonania rob6t remontowych rglekresli¢:

a) rodzaj bariery, ktory ulegt uszkodzeniu,
b) dtugas¢ uszkodzonej bariery,
c) elementy i ich liczb, ktéra ulegta uszkodzeniu (prowadnica, pasy prvefd, stupki, elementy
montaowe, elementy patzeniowe, fundamenty),
d) elementy kwalifikujce sé do naprawy na miejscu,
e) elementy wymagage zdemontowania i wymiany na nowe,
f) kolejncé¢, sposbb i termin wykonania rob6t remontowych.
Sposéb naprawy nale uzgodnt z Zamawiajcym.

5.4. Rodzaje robdt remontowych i sposéb ich naprawy

Nastpujace usterki wykonanych barier ochronnych stalowygimagaj napraw lub wymiany
uszkodzonych elementéw, gdy:

- slupek nie jest osadzony w sposob trwaty w gruhdiefundamencie wzgtinie jest podwsgszony,
obnizony lub odchylony od pozycji pionowej (ustavgtupek w prawidtowym potaniu),

- brak jest stupka i ew. fundamentu, watitie stupek jest zgiy, skrcony lub ztamany (ustawi
nowy stupek),

- fragment prowadnicy jest odksztatcony np. veygi skrecony lub gkniety (wymienic kompletne
elementy prowadnicy z uszkodzonymi przektadkamisiggnikami, pasem profilowym§rubami,
podktadkami, obejmami stupka itp.),

- brak jest elementéw mocagych prowadni¢ i stupki oraz elementéw odblaskowych (uzupéhi
elementy i 4czniki mocuace elementy prowadnicy gdzy soly oraz ze stupkami, wyggnikami,
przektadkami itp. oraz brakige elementy odblaskowe),

- elementy barieryssskorodowane (odrdzewi pomalowa lub wymient),

- elementy barieryaszabrudzone ( ungybarieg).
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Naprawa bariery powinna naygywat do zasad monta, zgodnych z instrukgjproducenta
bariery oraz zawieta elementy tego samego typu co bariera pierwotnazefplnie nalegy
przestrzeganastpujacych zalecsé:

- zachowywé& dopuszczalne odchyiki odlegm miedzy stupkami, wynikajce z wymiarow
wydtuzonych otworéw w prowadnicy 11 mm,

- zachowywa dopuszczalne #mice wysokdci stupkow = 6 mm,

- przy montau prowadnicy typu B,aczy¢ sasiednie odcinki temy profilowej, nakiadajc nasgpny
odcinek na wyttoczenie odcinka poprzedniego, zgadrkierunkiem ruchu pojazddéw.

Wszelkie odsfpstwa od wymienionych wymafiapowinny by zaakceptowane przez
Zamawiagcego.

Uszkodzone elementy zakwalifikowane do wymiany,deonontau powinny by odwiezione
przez Wykonawg w miejsce uzgodnione z Zamawieym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t remontowych Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (dotyczy aprobat technicznych, certybia deklaracji zgodn@i itp. materiatdw
przewidzianych doycia przy remoncie),

- wykon& badania wigciwosci materiatdbw przewidziane w SST D-07.05.01 ,Barierchronne
stalowe”,

- przedstawé dokumenty oraz ew. wyniki bal@amawiagcemu do akceptacji.

6.3. Zasady kontroli jakasci robot przy remoncie barier ochronnych stalowych

Zasady kontroli jakéi robdét przy remoncie barier ochronnych stalowyplwinny
odpowiadé warunkom podanym w SST D-07.05.01 ,Bariery ochmstalowe” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og0lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi remontu barier ochronrstetowych s:
a) m (metr) - dla demonta i montau prowadnic i paséw profilowych,
b) szt. (sztuka) - dla stupkéw, elementow mantaych i odblaskowych,
c) m® (metr szécienny) - dla rozbiérki i wykonania fundamentéw.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyzetargow, SST i wymaganiami
Zamawiajcego, jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemraoieji wg pkt 6, daty wyniki
pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgre podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:
- roboty przygotowawcze,
- roboty rozbiérkowe przy demoria,
- monta nowych elementéw,
- monta elementéw z rozbidrki (dotyczy przestawienia hapie
- transport zdemontowanych i nowych elementow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty zwzane z remontem barier ochronnych stalowych ol
wedtug SST D-07.05.01 ,Bariery ochronne stalowet’ pk
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PRZYKLADOWE ROZWI AZANIA
STOSOWANE PRzZY WYKONYWANIU
BARIER OCHRONNYCH STALOWYCH

11. ZAL ACZNIKI
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Zatacznik 11.1 Podstawowe rodzaje, typy i odmiany barier ochyohnwedtug [32]

Oznaczenie bariery
Typ | z prowadnig Odlegta¢ | Rodzaj bariery Zalecane
A B stupkéw zastosowanie
~ 515
20m - na autostradach
SP-11 SP-01 1,33m | wysiegnikowa o i drogach
1,0m 100 ekspresowych
b
40m -'ﬁ-’lo—r-— na drogach krajo-
20m wych i wojewddz-
SP-19 SP-09 1*33 m przektadkowa kich innych ng
10m 100 autostrady
~ 350 na drogach krajo-
m 40m —tp— wych i wojewddz-
Z |sp16  |spos  [20M | przekiadkowa kich gdy zachodz
~ 1,33 m koniecznéé
& 1,0m 10 wzmocnienia barier
~.18
E 40m
= 20m na drogach
4 ! A
g SP-15 SP-05 1,33m bezprzektadkows ogélnodosgpnych
= 1,0m 100
~ 725 na drogach
40m =T og6Inodostpnych
-
SP-14 SP-04 20m bezprzektadkowd ﬁ y gdy ’zachodz
1,33 m konieczné¢
1,0m 140 wzmochienia barier
~ 810
m 4,0m 1
O [ na autostradac
= SP-17 SP-07 20m wysiggnikowa s i drogach
= 1,33 m dwustronna ; ) 9
S 1,0m 100 ekspresowych
fa)
e
> ~ $10 i
% 20m —— na drc_)gac_h kr,a]o-
= SP-20 SP-10 133m przektadkowa 3-: , wych i wojewddz-
< 1'0 m dwustronna kich innych ni
« ' w0 autostrady
40m > 180 na drogach
Sp-21 SP-22 wyjatkow | bezprzekiadkows E’ 0V<60kmh
#25mm [#25mm o i malym zagraéeniu
é & 2,0m 00 wypadkowym
5
o

Zalacznik 11.2.Bariery ochronne stalowe skrajne z prowad@rofilowanej tamy stalowej stosowane na odcinkach

drég, wedtug [32]

a) bezprzektadkowa

b) przektadkowa

c) wgsaikowa
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Zatacznik 11.3.Zasady okréania wysokéci prowadnicy bariery nad poziomem terenu, wg [32]

a) bariera na drodze zamiejskiej, b) bariera pnawkzniku ulicy, gdy prowadnica bariery znajduje sv ptaszczynie
krawedzi jezdni, ¢) bariera przy kragniku ulicy, gdy prowadnica bariery jest odsttaiod ptaszczyzny krayzi jezdni

a)

b)

e

|
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c)
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Zatacznik 11.4. Profilowana téma stalowa typu A i B, wg L. Mikotajkéw: Drowe bariery ochronne, WKit, 1983
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Omowienie ranic tasm stalowych typu A i B

Profil tamy typu A ma zaokpglone krawgdzie przettoczé taSmy, profil B ma sptaszczone kradzie przettocze.

Miedzy obu rodzajami prowadnic nie wyptija wyrazne r&nice w ich zachowaniu podczas kolizji - chacia
niektorezrodta stwierdzaj, ze profil B jest nieco korzystniejszy od profilu A.

R&nice technologiczne: Dla prowadnic o profilu B j&shieczne odpowiednie uksztalttowanie jednegorcéw
tasmy, tak aby kéce odcinkéw témy przylegaty ptasko do siebie. Przetloczenia taikées, konieczne w profilu A, ktory
wykazuje weksz sprzystas¢ w przekroju poprzecznym.

Masa prowadnic przy grubad taémy 3,0 mm wynosi dla profilu A okoto 12 kg/m, a gieofilu B okoto 11 kg/m.

Przy profilu B potrzebna jest mniejsza licaab faczacych odcinki tamy niz przy profilu A.

Zatacznik 11.5.Dodatkowe urgdzenia zabezpieczgje wytkownikdéw pojazdéw jedridadowych na tukach drogi,
wg [32]

1 - dodatkowa prowadnica bariery 2 - ostony séwplbariery

1. 2.

ga:r:’au‘.rr:

TR IR VRT AV IR 7R 7RV TS,

Zatacznik 11.6.Sposoby lokalizowania barier w przekroju poprzeczrdrogi, wg [32]

10m

Na drogach z pasami awaryjnymi (utwardzor)

Fl & = |
N

Na drogach z kraweznikiem wystajacym  Na drogach bez utwardzonych poboczy *)

0.50m
10m

=
*) na drogach o znaczeniu lokalnym dopuszcza si¢ 0,50 m

Zalacznik 11.7.Zasady stosowania barier ochronnych stalowych eakdch drég (wyeig z WSDBO [32])

1. Dopuszczone do stosowania konstrukcje barier

Stosowane magby¢ tylko takie konstrukcje (typy i odmiany) drogowybhrier ochronnych, ktére uprzednio byty
sprawdzone przy zastosowaniu odpowiednich metédiddczalnych, okrdonych w punkcie 1.4 WSDBO.

Typ bariery i spos6b osadzenia jej stupkdéw maleistald w zalenosci od maliwosci poprzecznego
odksztatcenia bariery podczas kolizji. Zalecasibsowanie barier podatnych (typu I). Pozostaby tyarier stosuje siw
przypadkach, gdy warunki terenowe unietiwiaja odpowiednie odksztatcenie bariery.
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2. Wysokd¢ barier ochronnych stalowych

Wysoka¢ stalowych barier ochronnych, mierzona od powiengcha ktérej podczas kolizji znajdujeg skoto
pojazdu samochodowego, do gornej kgedei prowadnicy bariery, wynosi 0,75 m (zgodnie zaami podanymi w
zahczniku 11.3).

3. Dodatkowe urmdzenia na stupkach barier

W przypadkach, gdy na drodze wystije znaczcy ruch motocykli lub innych pojazdow jeditadowych,
odbywajcy sk z dwa predkoicia - zaleca s zastosowanie dodatkowych adzer, zabezpieczagych ich wytkownikow
przy przewréceniu gipojazdu przed bezpeednim uderzeniem w stupki bariery ochronnej. Zaterjest stosowanie np.
dodatkowej, niej umieszczonej prowadnicyariery lub elastycznych oston stupkéw bariery ,itgwlaszcza na
wyjazdowych drogachaéznikowych o matych promieniach tukéw na autostddiadrogach ekspresowych oraz na innych
podobnych odcinkach drog ogolnodgstych (patrz zatznik 11.5).

4. Lokalizacja barier wzdiudrogi

Lokalizacja barier wzdtudrogi jest ustalana w dokumentacji projektowejpoastawie kryteriow ok&onych w
WSDBO pkt 2.2.

5. Podatn& barier

Jeli producent nie podaje inaczej, to zaliczad barier:
a) podatnych (typu I) - wszystkie typy i odmiany baneysiggnikowych oraz odmiany barier pozostatych ze stuapikia
IPE, [iX 100 mm oraz rozstawem stupkéw 4,0 mi 2,0 m,
b) o ograniczonej podatéa (typu Il) - bariery pozostatych typéw i odmiae gtupkami 100 mm i 140 mm z rozstawem
col,33mil,0m,
c) sztywnych (typu Ill) - bariery o specjalnej kondteji (np. stalowe bariery rurowe) z wzmochionymadpowiednio
osadzonymi stupkami.

6. Zasady stosowania barier ochronnych stalowych

W barierach stalowych stosowane growadnice typu A lub B (zat. 11.4). Dopuszczomst jstosowanie
prowadnic o innych przekrojach, pod warunkiem ugrizego sprawdzenia konstrukcji, zgodnie z ustalanginktu 1.4
WSDBO.

Nalezy stosowa profilowar tasme stalowy o czynnej diugéci 4,0 m (dtugéci przed montzem 4,3 m). Odcinki
tasmy o czynnej diugéei 2,0 m, 1,33 m i 1,0 m nalg stosowa tylko wyjatkowo, np. gdy catkowita diugé odcinka
bariery nie jest podzielona przez 4 m. Analogicdhgycici nalezy przyjmowa dla pasa profilowego.

W barierach bezprzektadkowych pas profilowyame stosowd gdy za barier wystepuje ruch pieszy.

Bariery stalowe ze stupkami 140 mm, poza obiektamostowymi, naley stosowa tylko w przypadkach, gdy za
baries, wystepuja obiekty lub przeszkody, wymagag szczegdlnego zabezpieczenia (stupy wysokiegizeiappodpory
wiaduktow itp.). Poza przypadkami vggikowymi - barier tych nie naky stosowa na nasypach drég.

Bariery stalowe na stupkach co 1,0 m stosugetyko wyjatkowo - gdy wystpuje koniecznét szczegdlnego
wzmocnienia bariery.

7. Lokalizacja barier w przekroju poprzecznym drogi

Najmniejsze odlegkei prowadnicy bariery wynogzzat. 11.6):
a) od krawedzi pasa awaryjnego (utwardzonego pobocza) ,5 r)
b) od krawedzi pasa ruchu, gdy brak utwardzonego pobocza m1,0
c) od krawgznika o wysokéci co najmniej 0,14 m -0,5m
(warunku tego nie stosuje,sgdy spetniony jest warunek b).

8. Inne ustalenia

Lokalizacg oraz dtugéc¢ i sposOb konstruowania odcinkéw pigépwych, pocatkowych i kaicowych ustala
dokumentacja projektowa na podstawie ustalereslonych w WSDBO.

Zalacznik 11.8.Wymiary najczsciej stosowanych stupkéw stalowych w barierach oohych stalowych (wg katalogéw
producentow barier)

Przekrdj Wymiary przekroju poprzecznegop .. Dopuszczalna odchytka,
Lp. | poprzeczny mm rzekroj mm
wg normy wysokas¢ | szeroké¢ | grubdié sz wys. szer. grub.
1 Dwuteowy 100 50 45 10,6 +2 +15 [+05
PN-H-93407 [14] | 120 58 51 14,2 +2 +15 [+£05
140 66 57 18,3 +2 +15 [+0,5
2 Dwuteowy, réwno{ 100 55 41 10,3 +2 +2 +0,5
legtoscienny, IPE | 120 64 4,4 13,2 +2 +2 +0,5
PN-H-93419 [15] | 140 73 4,7 16,4 +3,-2 | +3,-2 [+0,75
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3 Ceowy 100 50 6,0 13,5 +2 +2 +0,4
(walcowany) -1,0
PN-H-93403 [13] 120 55 7,0 17,0 +2 +2 jw.

140 60 7,0 20,4 +2 +2 jw.

4 Ceowy (gityna | 100 50, 60 od4do6 |0d7,33do11,67|+2 +25 |-
zimno) PN-H-{ 120 50,60,80 |[od4do6 |0d8,13do 15,27+ 2 +25 |-
93460-03 [16] 140 50,60,80 |od4do6 |0d9,73do 16,47|+ 2 +25 |-

5 Ceownik pétzamk-
nigty prostokytn
Ny prostok™ | 120 40 30 6,33 +15 |+1 |-
[19]

6 Zetownik
PN-H-93460-07 100 60, 80 od4do6 |0d8,13do14,07|+25 |+3 -
[17] 120 60, 80 od4do6 [0d8,93do1527|+25 |+3 -

7 Sigma(brak normy) 100 55 4,0 9,0 +2,t1  +2,|-£0,18

Zalacznik 11.9.Najczs$ciej stosowane przektadki w barierach ochronnyatostych (wg katalogéw producentéw barier)
Przekr6j poprzeczny| Wysokf§ mm | Szerok& (stopki), mm | Norma

Ceownik 100 50 PN-H-93403 [13]
Ceownik 120 55 PN-H-93403 [13]
Dwuteownik 120 64 PN-H-93419 [15]
Prostoktny 100 60 BN-73/0658-01 [26]
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