Szczegotowa specyfikacja
techniczna wykonania i
odbioru robot

NAZWA INWESTYCJI: BUDYNEK MAGAZYNOWO-SOCJALNY W KOZIENICACH

Kod CPV: 45000000-7 Roboty budowlane
Grupa: 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych.
Klasa: 45430000-0 Pokrywanie podtdg i Scian.

Branza: budowlana

Zakres robot: oktadziny scian



Oktadzinyscian

452-4 OKEADZINY SCIAN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn. Biazdioudynku magazynowo - socjalnego w Kozienicach.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zldcam
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreflenia podstawowe

Okredlenia i nazewnictwo zyte w niniejszej szczegbtowej specyfikacji technigz  zgodne z obowkzujacymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowtaneg

1.4. Zakres roboét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z:
- wykonaniem oktadzician z ptyt laminowanych.
- Wykonaniem okfadzinycian i dachow z ptyt trapezowych

1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania robét, ich zgodééz dokumentagj projektowy, SST.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdélne

Og6lne wymagania dotygee materiatdw podano w ST pkt. ,\Wymagania ogélne”

2.2. Materiaty potrzebne do wykonania robot
_______ Blacha trapezowa TR 18

grubas¢ blachy [mm ¢ 0.50; 0.75 aernatywnie: 0.60; 0.65; 0.

wysokai¢ trapezL ¢ 18 mn

szerokadé¢ budowlan 1055 mm, 840 mr

diugcs¢ | 200- 8 000 mm

Oktadzina z ptyt laminowanych

3. SPRAET

Ogolne wymagania dotygee transportu podang w ST ,Wymagania ogoélne”.
Przegrody z ptyt nafy wykonywa przy wyciu drobnego spety budowlanego

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotygee transportu podang w ST ,Wymagania ogoélne”.

4.2. Transport materiatéw

Transport i przechowywanie ptyt powinny dprowadzone zgodnie z warunkami ofomymi przez producenta w
instrukcji dostarczanej poszczegdlnym odbiorcom:
Na kazdym opakowaniu powinna znajdotvai¢ etykieta podajca co najmniej nagbujace dane:
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nazwa i adres producenta

nazwa wyrobu

masa netto (j&i jest okrelana)

podstawowe warunki stosowania

informacg, ze wyrdb jest okty Aprobaty Techniczi

numer certyfikatu zgodrai z Aprobaj Techniczi

znak budowlany

Do przewozu plyt maog stuzy¢ tylko pojazdy techniczne , odkryte, z otwarkrzyni tadunkows umazliwiajaca
zatadunek z gory..

Diugos¢ skrzyni tadunkowej musi ldydostosowana do diuga pakietu, by nie wystawat pozeodek transportowy.
Zaleca s} szeroké¢ powierzchni tadunkowej 2,5 m, a dopuszczalralkos¢ przewozu do 70 km/h.

Srodek transportu odbiekgjy plyty musi by wyposaony w pasy transportowe APT-50 lub podobnezgia do
zabezpieczania tadunku.

Zaleca s} aby pojazd przewacy tadunek wyposany byt w kpl zawiesi ptaskich z uszami o dtggo~6 m i udwigu
do 5 t do roztadunku.

Obustronnie foliowane ptyty zabezpieczong rzed uszkodzeniami okladzin podczas zatadunkafadonku,
skladowania oraz monita;

Roztadunek pakietow ptyt nafg prowadzé przy pomocy dwigu, zurawia lub suwnicy, kywajac zawiesi ptaskich z
uszami o diugéci ~6 m podhaczag je za palety drewniane dolne oraz rozpérek L=hR2fatazonych meédzy pasami
w gornej czsci pakietu.

Podiae na ktérym bda sktadowane pakiety ptyt musi byéwne, utwardzone ze spadkiem zabezpigcyaj sptyw
wody opadowe;j.

Piyty magazynowane na otwartej przestrzeni aalezabezpieczy przed opadami , silnym wiatrem i
zanieczyszczeniami.

Piyty mazna petrowat jedynie w dwdch warstwachzywajac do tego celu podkiadek.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogdélne

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagagbdine”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do montai ptyt warstwowych naley:

- zakaczye roboty stanu surowego,

- 0czysci¢ pomieszczenia z gruzu i odpadow,

- sprawdzt konstrukcg pod wzgédem doktadnéci wykonania i zgodnii z projektem.
- dokon& odbioru konstrukcji w zakresie statycznym, tolejatuzu,

5.3. Wykonanie robot

W celu zabezpieczenia powtoki przed uszkodzenieggie ptyt i obrobek blacharskich powinno odbywsic na
stojakach wytaonych meékkim materialem np. filcem lub styropianem.

Do przecinania piyt zalecagsstosowanie pilarek o drobnglmnych brzeszczotach, a do obrébek blacharskiclyano
recznych. Nie wolno stosowaszlifierek kgtowych do cgcia piyt i obrébek

Krawedzie ptyt po oiciu nalery zabezpieczy dwusktadnikowym lakierem bezbarwnym.

Podejmowanie, uktadanie i montptyt sciennych nalgy wykonywa dzwigiem ze specjalnym wypoganiem. Plyty o
niewielkim ckzarze mog by¢ podejmowane i uktadaneaznie.

W trakcie montau naley docisk& ptyty za pomog narzdzia montaowego, ktdére pozwala na wi@awe kczenie
elementow bez ryzyka ich uszkodzenia.

Piyty powinny b¢ mocowane do konstrukcji za pomolgcznikéw zalecanych do stosowania przez producelyta p
warstwowych: Stosowanie innychcknikow wymaga akceptacji producenta ptyt. Do moaol hcznikow naley
stosowa specjalistyczne wktarki

Codziennie po zakmzeniu pracy naley usuni¢ opitki i inne zabrudzenia powstale w trakcie mantatyt.

Zaleca s} prowadzenie monta zgodnie ze szczegltowymi wskazéwkami zawartymingtrukcji montau phyt
producenta.

Nalezy zapewnt szczelnéé pokczer pomigdzy scianami.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania ogdlne

Ogolne ustalenia dotygee podstaw platrigi podano w ,Wymagania ogélne” ogolnej specyfikaeghnicznej.
Czestotliwos¢ oraz zakres badgowinny by zgodne normami.
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Dostarczone na plac budowy materiaty pglé&ontrolowa pod wzgtdem ich jakéci. Zasady dokonywania takiej
kontroli powinien ustadi kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem nauz

Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone matdrisgyyoby majp zaswiadczenia o jakéi wystawione
przez producenta oraz na sprawdzeniusgweosci technicznych dostarczonego wyrobu na podstawie bada
doraznych. Wyniki bada materiatbw powinny b§ wpisywane do dziennika budowy akceptowane przepdktora
budowy.

Badania powinny byprzeprowadzane w sposéb uitiwiajacy ocer wszystkich wymagaa w szczegolniei:

- zgodndci z dokumentagj projektows i zmianami w dokumentacji powykonawczej,

- jakaosci zastosowanych materiatdw i wyrobow,

- prawidlowdici przygotowania materiatow,

- prawidtowdci wykonania przegrod

- wygladu powierzchni przegréd

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagagdne” .
Powierzchnj przegréd okréa sk w metrach kwadratowych @nich powierzchni. Wysok@& nalezy przyjmowa
wierzchu stropu, na ktérym ustawiona jest przegaaapodu nagpnego stropu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Wymagania ogdélne

Ogdlne wymagania dotygee odbioru robét zwzanych z wykonaniem oktadzistiennych podano w specyfikacji
technicznej ,Wymagania ogolne”

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoruzeke wszystkie
pomiary i badania daty pozytywny wynik.

Sprawdzeniu podlega:

- zgodnd¢ wykonania z dokumentagiechnicza,

- jakos¢ zastosowanych materiatow,

- wyglad zewrtrzny wykonanych przegréd,

- wyglad i prawidtowa¢ wykonczenia nargy i obrzery,

- no$nosé i sztywna¢ przegrdd

Wyniki odbioréw materiatéw i rob6t powinny bywpisane do Dziennika Budowy

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw platroi podano w ,Wymagania ogélne” ogdinej specyfikdeghnicznej.
Kontrakt kedzie rozliczany ryczattowo.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Norma ISO Seria 9001 dotygzej systeméw zapewnienia jakbi zarzdzania systemami zapewnienia jékio
Dokumentacja i specyfikacje w zaméwieniach publjcin) Izba Projektowania Budowlanego, Warszawa, 2005
~Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamo-montaowych” Arkady, Warszawa 1997
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