~Choniny PRACOWNIAPROJEKTOWA
”C H E M | ”N

OPSKA 1ZBA INZYNIEROW BUDOWNICTWA, OKREG-WIELKOPOLSKA @ @

Tadeusz Majchrzak Tel. 061/ 2964465
Projektant,upr.284/88/Pw

ul.Powsta rncéw Wielkopolskich 48/10

64-600 Oborniki

NIP 787-100-38-50

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Budowéciezki pieszo-rowerowej wzdtudrogi krajowej nr 11
na odcinku Renowo-Kowandwko w Gminie Oborniki

od km 245+223 do km 246+093, na dtsigd,870km

INWESTOR: GENERALNA DYREKCJA

DROG KRAJOWYCH | AUTOSTRAD
UL. SIEMIRADZKIEGO 5a
60-763 POZNA

ZAWARTOSC OPRACOWANIA
00.00.00. Wymagania ogélne
01.02.01.Wycinka drzew i krzakéw

01.00.00 Roboty przygotowawcze
01.01.00 Odtworzenie trasy i inwentaryzacja geofezy
01.02.02 Zdjcie darniny i humusu

02.00.00. Roboty ziemne
2.01.01. Wykopy
02.03.01. Nasypy

03.01.01. Przepust pod korandrogi

04.00.00. Podbudowa

04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem dna
04.02.01.Warstwa odcingp z piasku
04.06.01.Podbudowy zz chudego betonu

04.04.04. Podbudowa z tlucznia kamiennego

05.00.00. Nawierzchnia
.05.03.23..Nawierzchnie z kostki betonowej

06.00.00. Odwodnienie
06.03.01 Plantowanie i obsianie teaw
06.04.01 Rowy

07.00.00. Uradzenia bezpieczéstwa ruchu
07.02.01 Oznakowanie pionowe

07.05.01 Bariery ochronne stalowe
07.06.01 Pagcza ochronne sztywne

08.00.00. Elementy przekroju ulicznego
08.03.01:Obrz§a betonowe
08.05.01Scieki prefabrykowane




D- M - 00.00.00

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TEGKCZNA

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP



1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagania Og 6lne odnosi si e dowymaga n
wspdlnych dla poszczegolnych wymaga i technicznych dotycz acych wykonania i odbioru
robét, ktére zostan a wykonane przy budowie $cie zki pieszo-rowerowej wzdtu z
drogi krajowej nr 11na odcinku Ro znowo-Kowanowko, od km 245+223 do km

246+093, na diugo $ci 0,870km

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanawaizes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i riglge stosowaw zlecaniu i
wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres Robdt obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogdlne natg rozumiet i stosowd w powizaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.02.01 Wycinka i karczowanie krzakow
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysétiowych
D.01.02.02 Zdjcie darniny i humusu
D.02.00.00 Roboty ziemne

D.03.01.01 Przepust pod kogpn

D.04.01.01 Koryta pod nawierzchnie
D.04.02.01 Warstwa odcingp z piasku
D.04.06.01 Podbudowy z chudego betonu
D.04.04.04 Podbudowy z tlucznia kamiennego
D.05.03.23 Nawierzchnie z kostki kamiennej
D.06.03.01 Plantowanie i obsianie tegpoboczy
D.06.04.01 Rowy

D.07.02.01 Znaki pionowe

D.07.05.01 Bariery ochronne stalowe
D.07.06.01 Paxcza stalowe sztywne
D.08.03.01 Obrzea betonowe

D.08.05.01 Scieki prefabrykowane

14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pomgj okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagbujaco:

1.4.1.Budowla drogowa- obiekt budowlany, nieddlacy budynkiem, stanowty catG¢ techniczno-aytkowa (droga) albo jego
czes¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny,ezet)

1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odgyrod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3.Dlugosé mostu— odlegtdé miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych zsppkh —
odlegtai¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdngoree;.

1.4.4.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchupastoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszglki
urzadzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5.Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudbur pojazdéw obstuggych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeavidzilo usurcia po jego zaktczeniu.

1.4.6.Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzpéc organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzaty do notowania
zdarzé i okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych odbioréw robot,
przekazywania poleéa innej korespondenciji technicznej pady Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.7 .Estakada— obiekt zbudowany nad przeszkddrenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz

1.4.8.Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzneez@rzez Zamawiagego, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna zdzosowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawaipowaniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokitua

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamitokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dziekcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgaenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) -€z¢s¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koeoairogi i skarpami rowéw.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwehia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka Obmiaréw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizagty do wpisywania
przez Wykonawg obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliézeszkicow i ew. dodatkowych zaznikdw.
Whpisy w Kshzce Obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez iyniera.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegme przez Zamawigiego, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badagréb zwazanych z ocepjakosci materiatdow oraz Robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania Robét, zgodne z DokumentBepjektovs i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przezyimera.

1.4.19. Most — obiekt zbudowany nad przeszkadodmn dla zapewnienia komunikaciji drogowej i ruchu péegz



1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.
1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.
1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

1.4.33.

1.4.34.

1.4.35.

1.4.36.

1.4.37.

1.4.38.
1.4.39.

1.4.40.

1.4.41.

1.4.42.

1.4.43.
1.4.44.

1.4.45.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gigych do przejmowania i rozktadania afien od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw

atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwy $cieralmy a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa staaca do wyréwnania nieréwdo podbudowy lub profilu istniegej

nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni skmca do przenoszenia ohoén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze skitadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skltadask z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeni&en castek podiéga. Maze zawieréd warstve
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktére gtéwnym zadaniem jest ochronaigraehni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powye;.

i) Warstwa odsiczajaca— warstwa stnca do odprowadzenia wody przedastej si do nawierzchni.

Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtiie na ptaszczie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Obiekt mostowy— most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla peszprzepust.

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utaya do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnéé - zgodndé wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjamjesk przedziat
tolerancji nie zostat okétony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju Robot
budowlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazzony do umieszczania w nim drogi i Zzénych z
nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy raadéwnie: obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzei chroniacych ludzi isrodowisko przed uetliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiazaidw, umieszczenia wdzer organizacii i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzstia jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

Podiaze ulepszonenawierzchni - gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji Robo6t lub innych sprawsaasinych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradza autorem Dokumentacji Projektowej.

Przedsgwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoazetygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamgkym, przeznaczona do przeprowadzania cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez korpus drogowy.

Przeszkoda naturalna— elementrodowiska naturalnego, stanaay utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdvdwek dzikich zwierat itp.

Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlaneggymsgktad droga,
kolej, rurocig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac
charakterysty&i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem Robot.

Przyczoétek — skrajna podpora obiektu mostowego. Zlcskiadd sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skray komor.

Rekultywacja - Roboty majce na celu upoazlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpigtos¢ teoretyczna— odlegtd¢ migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

Szerokaé¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegt@¢ miedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.
Szerokaé¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajéw ruchu
oraz szerok& chodnikéw mierzona véwietle porczy mostowych z wykzeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

Slepy Kosztorys- wykaz Rob6t z podaniem ich sft (przedmiarem) w kolejrisi technologicznej ich wykonania.
Teren budowy — teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaree czs¢ terenu budowy.

Tunel — obiekt zagihiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja ruchu pieszego.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad liikolejowa lub inm drogs dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanowsa odebma cald¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtkowych. Zadanie m@ polegd na
wykonywaniu Rob6t zwizanych z budow modernizagy/przebudow, utrzymaniem oraz ochratbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogdine wymagania dotycgce Robot



Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robo6t, bezpieamtwo wszelkich czynnigi na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodti@a Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami liyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie ustalonym w Umowie przekaWykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagain
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, DziédnBudowy oraz jeden komplet Dokumentacji Projeképw

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone geakiezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtakogzt.

1.5.2. Dokumentacja ,,Budowa $cie zki pieszo-rowerowej wzdtu z drogi krajowej nr
11lna odcinku Ro  znowo-Kowanéwko, od km 245+223 do km 246+093, na dtu gosci
0,870km™:

(A) Dokumentacja Projektowa ktéra zostanie przekazana \Wkonawcy po przyznaniu Kontraktu:
Wykonawca otrzyma od #yniera po przyznaniu kontraktu 1 egzemplarz projé&thnicznego.

(B) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoga
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje geodezighumentagj powykonawcz obiektu.

1.5.3. Zgodné¢ Robot z Dokumentach Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkow&udhenty przekazane Wykonawcy przezylriera stanowi czsé
umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw ohmuje kolejnd¢ ich waznoéci wymieniona w
+Kontraktowych warunkach ogdéinych” (,Ogolnych wakath umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa bledow lub opuszcze w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu veni
natychmiast powiadorilnzyniera, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbienosci wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiar6w okénych na podstawie odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materietis Bgodne z DokumentacpProjektovs i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STeda uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweineéntéw budowli musawykazywa zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpozekraczédopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentacProjektows lub ST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientamaalizacji kontraktuzado zakaczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe uggizenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia, pgize,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeilnesrodki niezlgdne do ochrony rob6t, wygody spotecgria innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje teren budowy, w sposob
uzgodniony z laynierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone di@zmléw i maszyn pracagych przy realizacji robét, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzyhierem.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogaem w spos6b uzgodniony zzymierem oraz
przez umieszczenie, w miejscach isdimch okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych &k bedzie
zatwierdzona przez tyniera. Tablice informacyjnegta utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres
realizacji robét.

b)Roboty modernizacyjne/przebudowa i remont (,padhem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiejcych obiektéw we nafgtym stanie
technicznym (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrenia odwodnienia itp.- za
wyjatkiem zimowego utrzymania: édiezania, posypywania) na terenie protokdlarnie przakego placu budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktw; do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia projekt organizacji ruchu
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy wnferi zakresie uzgodnionym zZynierem. Nasfpnie po uzyskaniu
akceptacji lnyniera uzgodni projekt z odpowiednim zgdem drogi, organem zadzapcym ruchem oraz poligj W
szczegOlnéci dla drog technologicznych i obszaréw przeznagebndla sprztu Wykonawcy i transportu dla potrzeb
budowy (dla uniknjcia ewentualnych roszazezainteresowanych stron) uzgodnienia te powinny i@y rowniez
szczegotowe opisy obecnego stanu posesji (zawderapwentaryzaeji ocerg stanu technicznego istrieych budynkéw
sasiadupcych z budow i potwierdzone przez wiaicieli), na ktére mee oddzialywd transport, spkz i inne uradzenia
budowlane Wykonawcy, proponowane przez Wykonrgéwodki zaradcze dla tych posesji lub zakres rob@ra&czych do
wykonania przez Wykonawcpo zakdczeniu robot. W zalaosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu
powinien by aktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynsaiuje i kdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatay ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i
pieszych.



Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzienr i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jestrieodzowne ze
wzgleddw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaie k:da akceptowane przezayniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony zzynierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach gdlach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie
zatwierdzona przez kyniera. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega atinej zaptacie i przyjmuje sk, ze jest whczony w Cer
Kontraktow g.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Rob6t

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy datge ochronysrodowiska

naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawca:tizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieestdo przepiséw i norm dotyazych ochrony
srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orazidie uniké uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub doébr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysiaZeb innych przyczyn powstatych
W nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgd na:

1) lokalizac} baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomgdiojazdowych

2)  $rodki ostr@nasci i zabezpieczenia przed:
a)zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pytar substancjami toksycznymi,
b)  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢)mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapyaprzt przeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowychsakealnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgstm osob
trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako rezultat realizacji Robét albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oestniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyde do Rob6t &da mialy aprobat techniczm, wydary przez uprawniof jednostk,
jednoznacznie oké@jace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@sgnodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, @akaiczeniu Robét ich szkodlivéé zanika (np. materialy
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyregoc: na uycie tych materiatdw od wéaiwych organéw administracji
panstwowej.

Jeeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie @pecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak rurgmi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wtadadhcych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca »ape wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju Robot, ktére maj
by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urmzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadérmzyniera i wiadze
lokalne o zamiarze rozpogda Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyddtalacji Wykonawca bezzwitocznie
powiadomi Irkyniera i zainteresowane wtadze oradde z nimi wspotpracowat dostarcaawszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wezaa instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomycprzez Zamawiagego.

Jeeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglawieszkaniow, Wykonawca bkdzie realizowa roboty w sposéb
powodujcy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenisudmwy
mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéip

Inzyniera lkdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych polzy Wykonawa a wiacicielami
nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wtasiai i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier ani Zamawiagy nie kedzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile niedh one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wacimkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazddw
Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy trandporateriatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelidelzdne zezwolenia i uzgodnienia od vdavych wtadz co do



przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormayph) i o kadym takim przewozie dolzie powiadamiat lzyniera.

Inzynier maze poleck, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghg

nadmierne obgienie osiowe nie dola dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odsie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgoripieleceniami layniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawealbie przestrzegaprzepiséw dotyercych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach exgiiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie speta@jch odpowiednich wymagaanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgge, socjalne oraz sgitzi odpowiedni odziez dla
ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie otazdpewnienia bezpieamtwa publicznego.

Uznaje sk, ze wszelkie koszty zwjizane z wypetnieniem wymag okreslonych powyzej nie podlegap odre¢bnej zaptacie i
sa uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Rob6t

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochrerRobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do Rob6t od Daty
Rozpoczcia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia przez liyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamignmo by prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zad@jualym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie igniera powinien rozpoez Roboty
utrzymaniowe nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zarmzenia wydane przez wtadze centralne i miejscovea arme przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktéreasv jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi Robotami ¢dizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowi@odczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bkdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikiwymaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyaiaye w odniesieniu do spgtu, materiatow lub urgzen
uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposolaghy bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwole i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpsivania, obaizenia i wydatki wynikte z
lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowychnge Wykonawca, z wyikiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spigegfi dostarczonej przez gniera.

1.5.13. Réwnowano$¢ norm i przepisébw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaadankretne normy i przepisy, ktore spetnimap materiaty, spra i

inne towary oraz wykonane i zbadane robofdabobowihzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warwtk&ontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadly powotane
normy i przepisy s paistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przegniiera. Rénice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musigby¢ doktadnie opisane przez Wykonawgrzedtaone Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostaEbo znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowsddy uwazane za wiasrnié Zamawiagcego. Wykonawca zobouzany jest
powiadomé Inzyniera i postpowa® zgodnie z jego poleceniami.zéé w wyniku tych polece Wykonawca poniesie koszty
ilub wystpia op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawiaym i Wykonawa ustali wydhienie czasu
wykonania robét i/lub wysokd kwoty, o ktdn nalezy zwiekszy¢ cere kontraktova.

2. MATERIALY

1. Zgodnie z Ustawz dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 2004vyréb budowlany nadajeesilo stosowania przy

wykonywaniu robét budowlanych, Zeli jest:

1) oznakowany CE, co oznaczz dokonano oceny jego zgodobz normy zharmonizowas albo europejsk
aprobad techniczm badz krajowa specyfikacy techniczm paistwa czionkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznanzez Komisi Europejsk za zgoda z wymaganiami
podstawowymi, albo

2) umieszczony w okétonym przez Komisg Europejsk wykazie wyrobow magcych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczestwa, dla ktérych producent wydat deklasaggodndci z uznanymi regutami sztuki
budowlanej, albo

3) oznakowany, z zastrzeniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktérego wzér @areahcznik nr 1 do niniejszej
ustawy.

3. Oznakowanie CE wyrobu budowlanego, ktéry nie stwazxzego6linego zagrenia dla zdrowia lub bezpiedmdwa oraz
nie odpowiada lub odpowiada esziowo specyfikacjom technicznym, o ktérych mowa wat.ul pkt 1, jest tale
dopuszczalne, wytznie po dokonaniu stosownej oceny zgagnho

4. Wzér oznakowania CE oldla zahcznik nr 2 do niniejszej ustawy.

5. Minister wta@ciwy do spraw budownictwa, gospodarki przestrzennepieszkaniowej mze okrdli¢, w drodze

rozporadzenia, wykaz norm zharmonizowanych i wytycznych earopejskich aprobat technicznych Europejskiej

Organizacji do spraw Aprobat Technicznych (EOTAyamych dalej ,wytycznymi do europejskich aprobattgcznych”,

ktérych zakres przedmiotowy obejmuje wyroby budamelapodlegaice obowizkowi oznakowania CE.



6. W rozporzdzeniu, o ktorym mowa w ust. 4, najeokresli¢ normy zharmonizowane i wytyczne do europejskiatolgat
technicznych, ktérych zakres przedmiotowy obejmwjaoby budowlane mage stwarzé& szczegdlne zagzenie dla
zdrowia lub bezpiecZstwa, majc na uwadze odpowiednie ustalenia Komisji Europejsik tym zakresie.

Koszt zakupu zatwierdzonych przezyniera materialéw niezednych do wykonania zadania ponosi Wykonawca.

2.1.Zrédka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym amgdstaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonylkth Robdét,
Wykonawca przedstawi hgnierowi do zatwierdzenia szczegdtowe informacjé/cizace proponowanegarddia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rénodpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki
materiatow do zatwierdzenia przezyniera.

Zatwierdzenie partii materialtow z danegodta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danegoddta uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialy uzyskane z dopuszczoneguita
w sposoéb eigly spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsRobot.

Koszt zakupu zatwierdzonych przezyniera materiatow niezilnych do wykonania zadania ponosi Wykonawca.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwabel wigcicieli i odndgnych wladz na pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek
zrodet miejscowych wdczapc w to zrodla wskazane przez Zamawi@ggo i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpegtiem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi Hgnierowi do zatwierdzenia dokumentaeawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowan przez siebie meted wydobycia i selekcji, uwzgliniapc aktualne decyzje o eksploatacji organéw
administracji paAstwowej i samorziowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw pochodeych zezrédet
miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytutu wydn@ymateriatdw, dzieawy i inne jakie okz si¢ potrzebne w zvizku z
dostarczeniem materiatlow do Robot.

Humus i nadklad czasowo zt z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskanigenaéw miejscowych dra formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywagjetes po ukéczeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@wiTerenie Budowy lub z innych miejsc wskazanyctiokumentach
umowy kgda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktadowmdednio do wymagaumowy lub wskaz@alnzyniera.
Wykonawca nie &dzie prowad#i zadnych wykopdw w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhgigne w
dokumentach umowy, chyhze uzyska na to piserpagod; Inzyniera.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ob@wjacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy i zone w miejscu
wskazanym przez #yniera. J&i Inzynier zezwoli Wykonawcy nazcie tych materiatéw do innych robétzre dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostadipowiednio przewaroiowany (skorygowany) przeziyniera.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaawykonuje na wasne
ryzyko, liczc sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwos$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wyl@nych
Robotach, Wykonawca powiadomizimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie ghrag/ciem tego materiatu, albo w
okresie diaszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adeymaganych przez #gniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pdzniej zmieniany bez zgody dgniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane mbteda czasu gdydala one uyte do Robdt, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly sayjaikos¢ i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiatoydabzlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawd zaakceptowanych przezzmiera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodobstosowanych metod

produkcji z wymaganiami. Probki materialow mday¢ pobierane w celu sprawdzenia ich sefavosci. Wyniki tych kontroli

beda stanowé podstaw do akceptacji okédonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy l#ynier bedzie przeprowadzat inspekaivytworni musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier kxdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsiez@rzeprowadzania
inspekcji,

b)Inzynier kedzie miat wolny dosgp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robot,

c)Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayiniera zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekc;ji i bada tych miejscach.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spimi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu nigojé
wykonywanych Rob6t. Spgz uzywany do Robdt powinien Byzgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadapod



wzgledem typéw i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie piziji Robot, zaakceptowanym przezyiniera; w
przypadku braku ustalew wymienionych wyej dokumentach spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadamisiokngmi w Dokumentac;ji
Projektowej, ST i wskazaniachzyniera.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania Robét ma byitrzymywany w dobrym stanie i gotoyed do
pracy. Powinien b§zgodny z normami ochrordyodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sptm do uytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigdopazliwosé wariantowego #ycia spretu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi ltyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagpprzed ayciem sprztu. Wybrany spra,
po akceptacji Iiyniera, nie mge by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i naradzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostamzez Irkyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jako
wykonywanych Rob6t i wikiwosci przewa:onych materiatow.

Liczbasrodkéw transportudalzie zapewniaprowadzenie Robét zgodnie z zasadami démymi w Dokumentaciji Projektowej,
ST i wskazaniach ltyniera, w terminie przewidzianym umaew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazeglabspetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskdw n&idnnych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na biegaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczeni&aakzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do TerenwByd

5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rago6tnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych materiatow

i wykonywanych Rob6t, za ich zgoditoz Dokumentagj Projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji Robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami kyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metqgdypmywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyozeni planie i wyznaczenie wysal@ wszystkich elementow Robét
zgodnie z wymiarami i kinymi okr&lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanyraipémie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zosiansungte przez Wykonawg na wtasny koszt,

z wyjatkiem, kiedy dany bid okae sk skutkiem biédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy &ai@iprzez
Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysnkarzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziditiza

ich doktadnéc.

Decyzje Irtyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elemerRRplaét lzda oparte na wymaganiach okienych

w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i W, 8 takke w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgkdni wyniki bada materiatdbw i Robot, rozrzuty normalnie wystjace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywiag na rozwzan kwestk.

Polecenia Iayniera powinny by wykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez layniera pod gréba zatrzymania
Robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wy&aca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci
Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji liyniera programu zapewnienia jdko W programie
zapewnieni jakéci Wykonawca powinien okéé¢ zamierzony sposéb wykonywania Robot,ziiweosci techniczne, kadrowe i
plan organizacji robét gwaranagy wykonanie Rob6t zgodnie z Dokumensajojektovs, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:
- organizag wykonania Robét, w tym terminy i spos6b prowadadRobot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- spos6b zapewnienie bhp.,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoterminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw Robot,
- system (sposob i proceguproponowanej kontroli i sterowania jak@ wykonywanych Robét,
- wyposaenie w sprat i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasmego lub laboratorium,
ktéoremu Wykonawca zamierza zlégirowadzenie badd,
- sposob oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechamzmé
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehnologicznym,
proponowany sposob i fornprzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegotow opisujca dla kadego asortymentu Robot:



- wykaz maszyn i uszized stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ild¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw pukedh ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedepomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wagzania mieszanek i wykonywania
poszczegoinych elementéw Robot,

-spos6b pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Robot dazie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamiaby osigna¢ zatazong jakasé Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok Robét i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania prébek i bada
materiatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyimer mae zaada® od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowatg;.

Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdbw oraz Robot gstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze
Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiekiimentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badléach czstotliwos¢ s3 okreSlone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam olglene, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyayazapewni wykonanie Robét zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy ignierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane wdzenia i sprg badawczy posiadajwazna
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotycacych uradzen labora-
toryjnych, sprgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rhgiod badawczych. Zai niedocagniecia te feda tak
powazne, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Rob6t badanych materiatow i
dopuci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsunéte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hatateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kxda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania probpkrtych na zasadziee
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do bagla

Inzynier kxdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez hgniera. Prébki dostarczone przez
Wykonawe do badéa wykonywanych przez kiyniera kzda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zatkwapy przez
Inzyniera.

Na zlecenie layniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére budztpliwosci co do
jakasei, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmwzez Wykonawe usunete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzerssetek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomianeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dmp, gdy normy nie obejmyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeegte przez
Inzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub basiaWykonawca powiadomi lyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykoagweedstawi na fnie ich wyniki do akceptaciji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazyw@ Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie pihiej jednak ni w
terminie okrélonym w programie zapewnienia jdion

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane ktynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pebnia probek i badania materialtbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatamiatéw powinien udziglimu niezlednej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonegogz Wykonawe, bedzie ocenid zgodndé materiatow

i Rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynikow wjasnbadé kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier ma obowizek pobiera prébki materiatéw i prowadgibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt. Odbiér
poszczegoinych asortymentéw robot odb§wske bedzie na podstawie wynikéw batlavykonanych przez niezaiee
laboratorium reprezentige Inzyniera. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtornych luttatimwych badg albo oprze si
wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgérinmateriatdbw i Robét z DokumentacProjektowa i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkolvipadé i pobierania prébek poniesione zostarzez Wykonaweg.



6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedrstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod&& z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych a#agciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngzi z:
¢ Polsky Normg lub
e aprobai technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie s objte
certyfikach okreslona w pkt 1. i ktére spetniajwymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumeniyveymagane przez ST, k@a partia dostarczona do Rob&dbie
posiadé te dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezeby poparte wynikami bagla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonawioizynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktre nie spetai#ych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovaazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy doada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidgn@aa prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na higco i beda dotyczy przebiegu Robét, stanu bezpiatsteva ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony bydow
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatsaap podaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiska Adowego. Zapisy dmla czytelne, dokonane trwattechnik, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zakczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokurydmida oznaczone kolejnym numeremagainika i opatrzone dat
podpisem Wykonawcy i kyniera.
Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegoInéci:
- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowe;j,
- dat uzgodnienia przez iyniera programu zapewnienia jékoi harmonograméw Robdt,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoinych elementéw Robot,
- przebieg Robot, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w Robotach,
- uwagi i polecenia lryniera,
- daty zarzdzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw Robo6t zanii@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw
Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegoinym w zwku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apiseDokumentaciji Projektowej,
- dane dotycze czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania Robot,
- dane dotycze sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,
- dane dotycrce jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementow budowli daaiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robdét.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowsldoprzedtaone Irzynierowi do ustosunkowania
sie.

Decyzje Irtyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem stanowiska.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowania:sProjektant nie jest jednak steoumowy i nie
ma uprawnié do wydawania poleééWVykonawcy Rohot.

(2) Ksigzka Obmiarow
Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwaaj na rozliczenie faktycznego pest kadego z elementéw Robo6t. Obmiary
wykonanych Robét przeprowadza i sposob agty w jednostkach przgfych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&i materiatléw, orzeczenia o jala materiatow, recepty
robocze i kontrolne wyniki badaWykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa jakdgci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Rob6t. Winny byudosgpnione na kadezyczenie Irzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczazsbprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastijace dokumenty:
a)pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c)umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne uryaywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e)protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.
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(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Izyniera i przedstawiane do vagu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Rob6t kdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokntacy Projektowa i ST, w jednostkach
ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powviadniu Irzyniera o zakresie obmierzanych Robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych Wlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikatjac
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obamitu ukaiczenia wszystkich Robét. &ne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na gimie.

Obmiar gotowych Robotddzie przeprowadzony z €ztdicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie ok&onym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonavwinzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci Robot i materiatow

Dlugasci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

Jeili Specyfikacje Techniczne wieiwe dla danych Robét nie wymagaego inaczej, obkfosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére may by¢ obmierzone wagowo,ebla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganigpecyfikacii
Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rokfilzaakceptowane przezzmiera.
Urzadzenia i sprg pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te lub spex wymagay bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiadobot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom Specyfikacji Technicznych.
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob agly zachowanie doktadidoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed e§ziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét, adze w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu przeprowadza grzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne olfiezk:da wykonane w sposo6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikaecie
Ksiazki Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mby¢ doliczone w formie oddzielnego zeknika do Ksizki Obmiaréw,
ktérego wzor zostanie uzgodniony zynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznoici od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robot zanikapacych i ulegapcych zakryciu

Odbidér Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych Robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.

Odbidr Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umisviajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogéinego postRobot.

Odbioru Robét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deiaka Budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakciezyniera.

Jakag¢ i ilos¢ Rob6t ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentéw zawiecgch komplet wynikow bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiaw konfrontacji z DokumentagjProjektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.
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8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgici Robét. Odbioru egciowego Robét dokonuje esivg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robo6t. Odiimtot dokonuje liynier.

8.4. Odbiér ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeistggo wykonania Rob6t w odniesieniu do icldlpjakasci i wartasci.
Calkowite zakéczenie Robo6t oraz gotoddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do Dzien-
nika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem riapé o tym fakcie Iayniera.

Odbidr ostateczny Rob6t nagst w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, dicod dnia potwierdzenia przezzimiera
zakaczenia Robot i przggia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznacporez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i Wykonawcy. Komisja
odbierajca Roboty dokona ich oceny jaktmwej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw baflda pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodéw wykonania Rob6t z Dokumentadprojektove i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja zapozna 1ializacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Rob6t zanikaych

i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rolzapetniajcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pelpoavych lub Robot uzupetnigych w warstwiescieralnej lub
Robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaid ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez korgjsie jak@¢é wykonywanych Robot w poszczegoélnych asortyment@ieznacznie

odbiega od wymaganej Dokumentaéjrojektoa i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieastwvo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartai¢ wykonywanych

Robo6t w stosunku do wymagg@rzyjetych w Dokumentach Umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaégio Robét jest protokdt odbioru ostatecznego Redradzony

wg wzoru ustalonego przez Zamaw@go.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpawiy przygotow&nastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkovjesli zostata sporadzona w trakcie

realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéawvaym ew. uzupetniagce lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinie technologicza sporadzomn na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zaiczonych do dokumentéw

odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraygzh (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robot wiécicielom uradzen.

9. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg Rohot i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

Nogaprwdn

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadem przygotowania dokumentacyjnego niglab gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongmgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot

Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupelnieg k:da zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajicego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robét uzujagdeych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdR@wiazanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie
8.4. ,0dbior ostateczny Rob6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogdlne
Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaraa jednost& obmiarove ustalon dla danej
pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdgtave ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagve
danej pozycji Kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kossowej kedzie uwzgédniat wszystkie czynnéri, wymagania i
badania sktadage s& na jej wykonanie, ok&one dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i wKlmentaciji
Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétdhobejmowa:

- Robocizr bezpdrednia wraz z towarzysgcymi kosztami

- Wartai¢ zuzytych Materiatléw wraz z kosztami zakupu, magazynmuaaewentualnych ubytkéw i transportu na

Teren Budowy.
- Wartai¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgymi kosztami
- Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
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- Podatki obliczane zgodnie z obawiijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. ROBOTY NIEPRZEWIDZIANE

Roboty nieprzewidziane s a to roboty, ktére nie mo zna byto przewidzie ¢na
etapie projektowania oraz takie, ktére wynikly w tr akcie realizacji robét.
Roboty nieprzewidziane, po uzgodnieniu zakresu z i nzynierem, wymagaj a
akceptacji zamawiaj acego.
Zgtaszanie oraz akceptacja rob6t nieprzewidziany ch wymaga formy pisemnej.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
@) Uzgodnienie z kynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Orgzaiji Ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projekigynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodni@é wynikajacych z posipu Rob6t.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietzt®va
ruchu.

(c) Optaty/dzierawy terenu

(d) Przygotowanie terenu

(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, rammdrikéw, kraveznikdéw, barier, oznakowgi
drenau.

) Tymczasowa przebudowa adzer obcych.

Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizagfihu obejmuje:
@ Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowgionowych,
poziomych, barier §wiatet
(b) Utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdéw/przejazd6w i organizaajichu obejmuje:
(&)  Usunkcie wbudowanych materiatéw i 0znakowania
(b)  Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DEIr\89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2.  Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, mania rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidef®z. U. Nr 14, poz. 60 z giiejszymi zmianami).

4.  Ustawa z 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych.

5 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczego6towych warunkéw technicznyah di
znakéw i sygnatow drogowych oraz wdzer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejws/magania dotycce wykonania i odbioru rob6t zwzdianych z odtworzeniem
trasy i punktow wysok@iowych podczashudowy §ciezki pieszo-rowerowej wzdhe drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-
Kowanéwko, od km 245+223 do km 246+093, na dtugm 0,870kmoraz inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcze;.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi olmwjica dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainiealizacji robot.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zawanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz poteenia obiektow inynierskich.
Zgodnie z przedmiarem robo6t zakres obejmuje:

- roboty pomiarowe 9,870km
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcsz82ha

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysoi@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wységiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokvego punktdw gtéwnych osi trasy i punktéw wigséciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposétwiejacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamodanymi w SST
D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
1.5.1. Dla rob6t wymagagcych zgtoszenia do nadzoru budowlanego
Wykonawca zobowzany jest przygotowageodezyjne wytyczenie osi drogi z roboczej sig@kdw wysokéciowych przez geodet
uprawnionego do zakresu odpowiednich prac. Rozmiezrob6t maée nasipi¢ na podstawie wpisu w dzienniku budowy o dokonaniu
wytyczenia geodezyjnego obiektu oraz wpiséw KierianBudowy i Ireyniera. Wykonawca robdt zoboaiany jest do geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej poiadczionej w Qrodku Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogélne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o diugei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny é¢nieednie; od 0,15
do 0,20 m i diug& od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

. Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” Pkt
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysg@vych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry, niwelatory,dalmierze, 1¢ taty, témy stalowe, szpilki.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M®00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizacg i wspotrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary geodezyjne
niezlezdne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgHach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy
(lub) reperéw roboczych. Bly te powinny by usungte na koszt Zamawiagego.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia otagace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wz6r tych oznacpewinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatzg czasie trwania robot. Jai znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawgapo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zesiae odtworzone na koszt Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osisy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne iy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali drewnianych lub
stupkéw betonowych, a tak dowhzane do punktow pomocniczych, pmoych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomigdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatoy¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie irkynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyikdoS00 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna lmgpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami robdt zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tayamcych. Jako
repery robocze mima wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatay¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykhjcy
osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rz¢dne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujc niwelacg podwojrs w nawiazaniu do reperéow patwowych.

Repery robocze powinny bwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyr&ne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i
jego rzdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, akoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej 0o 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigksze nk 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozgstadir6g. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do r@nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naterzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgly Wykonawca rob6t zagi je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, umieszczonych poza grapiobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypoéw i wykopdw na powierzchni terenu (dlerie
granicy robét), zgodnie z dokumentagrojektows oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow
miejscach zaakceptowanych przezyimera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogédlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysg@kiowych naleéy prowadz¢ wedtug ogélnych
zasad okrdonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00000ymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektoéw jes¢dia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00/M@magania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbior rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréwdgayjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawaaquktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
— uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnylyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroch przed zniszczeniem i oznakowanie ufatydej odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.

NoarwhE



SST 01.00.00. Usywie krzewow

ONW/Y N

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.02.01 Wycinka i karczowanie drzew i krzakow

SPIS TRECI

D-01.02.01 )
USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

 WYKONANIE ROBOT .....ooviieee ettt ettt en et eeaes st as e sassststasas s nsss st stsanastssasennsnseanansanas

. KONTROLA JAKOGECI ROBOT ......cocuiuititeesvmmmms et esesseseseeasts et sesss s sassssstssssas s ssssssssssssssssasasssnssessssssssssnsns
. OBMIAR ROBOT ....c.coovieeeieeieeereees s

e n] =110 ] =3 =T0] =T 1 TR

. PODSTAWA PEATNOGEC.......oviieeeeetiteeeisteeesesesestesateseses s esesesssssessstasesesssssssssstssssssasssssssssstasasesesessnenesassens
10. PRZEPISY ZWAZANE .....cooviiieeiteeeeeee ettt mmmem et ass et ensevesasssanestesaeseaaeeen

©CONOUAWN R



SST 01.00.00. Usywie krzewow
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zygianych z
usuniciem drzew i krzakéw z korony drogi podcAzisdowy $ciezki pieszo-rowerowej wzdhg drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-
Kowanéwko, od km 245+223 do km 246+093, na dtugm 0,870km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) staraewiazujaca podstawy dokument przetargowy i kontraktowy pehycaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres robo6t objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z usurtiem drzew i krzakéw, wykonywanych w
ramach robét przygotowawczych. Zgodnie z kosztarysaktadszym w dokumentacji projektowej riglevykona::
- mechanicznécinka i karczowanie drzew w #oi: D=95/104 szt 2, D=75/84 szt 2, D=65/74 — szt 3
- odwdz karpiny- 15,00m3, odvebazyc — 23,2m3, odwo6z gegti-46,20m2,
- oczyszczenie terenu po kar@uw ze spaleniem na miejscu — 10,00m3
- mechaniczne karczowanie krzakd0,2415ha
1.4. Okrdlenia podstawowe
Stosowane okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirmn)i podanymi w SST D-00.00.00
+~Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotysee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuija.

3. SPRZT

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogdlne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 3
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usurtiem drzew i krzakéw naty stosowa:
- Sciekiery i pity mechaniczne,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnag pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny — ne zachodzi potrzeba

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania rob6t
Ogédlne zasady wykonania robét podano w SST D-000(Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw
Roboty zwijzane z usugtiem krzakéw obejmajwyciecie krzakdéw i spaleniem na miejscuggat
Teren pod roboty drogowe powinienchyczyszczony z drzew i krzakéw.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélole’6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakmi rob6t polega na wizualnej ocenie kompldgiousunicia raslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotow.
Zagzszczenie gruntu wypetnigjego doty powinno spetnieodpowiednie wymagania okilene w OST D-02.00.00 ,Robatgmne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M006nagania ogélne” pkt 7.



SST 01.00.00. Usywie krzewow

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow rob6t zwhzanych z usurtiem krzakow jest:w - hektar.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Og6lne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarn@o/ch pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatndci
Ogédlne ustalenia dotysze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuije:

- wycigcie krzakdw,

- spalenie krzakéw na miejscu

- porzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogd6lnej specyfikacji tecanij (SST) § wymagania dotycce wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST) stanobbwiazujaca podstaw opracowania dokumentow
przetargowych i kontraktowych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych ze zdgiem warstwy

darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowavetmyodczasudowy $ciezki pieszo-rowerowej wzdtu drogi krajowej nr
11na odcinku Ranowo-Kowanéwko, od km 245+223 do km 246+093, na djasci 0,870km.

Zgodnie z przedmiarem robét w dokumentacji podstesymalezy usuraé¢ darnirg grubdci 15cm- spycharkami
poza granie robét wilgici 3863,25m2
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY- NIE WYST EPUJA.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoline” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagtaj st do powtdrnego iycia

nalezy stosowa:

- réwniarki,

- spycharki,

— fopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactgiggrawidiowe wykonanie

robot sprztem zmechanizowanym nie jest diwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&adportu na odlegéé wymagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwrzanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego zycia, naley stosowa:

— noze do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,

- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwransportem samochodowym.
Wybor srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg naleey przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do powtdrnego
zastosowania, powinna onaddyansportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.



Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéw innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien dpczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmdejszego wycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikOw, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innyczynndci okreSlonych w dokumentacji projektowej.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnbviaygkonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaggniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgshal/ wyatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidtowego wykonania robot, wadhie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczastwa rob6t (zmienna grubd warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowéargczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyoechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz mydh miejscach okéonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Grubg¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokcsci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnacbygodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, S8I wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wymtwania. Stan faktycznyeHzie stanowit podstawvdo rozliczenia czynrioi
zwiazanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegeayszczeniem, a ta& najedzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadow i bémminio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghnub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w odfsie pasa przeznaczonego pod bueotnasy drogowej jest pokryta darain
przeznaczomdo umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkalz@rzechowywa w
odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny hy skoszone przed zgjiem darniny. Darni@ nalezy cia¢ w regularne, prostakne pasy o
szerokdci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugbboku okoto 0,30 metra. Grubibdarniny powinna wynoéiod 0,05
do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. Z&i darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi
by¢ sktadowana, to zalecaggej roztazenie na gruncie rodzimym. zidi brak miejsca na takie rozenie darniny, to naky
ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélio darnire nalezy sktadow# w warstwach trawdo dotu. W
pozostatym okresie darrimalezy sktadowa warstwami na przemian trawdo gory i trawy do dotu. Czas skladowania
darniny przed wbudowaniem nie powinien przekraeksygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtdérnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewig€ na miejsce wskazane w SST lub przezhiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétriaisunigcia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogbélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:



— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiuogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamjej w regularnych pryzmach.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczsgjwymagania dotycze wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi podstawkumentacji przetargowej i kontraktowej dla ropéticzaswudowy sciezki
pieszo-rowerowej wzdtt drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowanoéwko, od km 245+223 do km 246+093, na djasci 0,870km.

.3. Zakres robot obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgpanu
- wykopy spycharkami z przemieszczenigobku do 100,00m —1241m3
- wykopy koparkami piasku i dowéz nayms— 803m3
- formowanie i zagzczanie nasypéw, 1631,00m3

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu albo rozdrobnionych odpaddéw przemystowycltetripjaca warunki
statecznéci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogoarogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gihokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i radnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypuiykopu.
1.4.4. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.5.  Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésygpotazone w obgbie pasa robét drogowych.

1.4.6. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania epdw, a nie
wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych pmaigzanych z tragdrogows.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Og6lne wymagania dotygze materiatow | ich pozyskiwania i sktadowania, god w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny iprzez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy
nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow aniogt wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdynetvia nadmiar ohjtosci
robot ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypowinny by wywiezione przez Wykonawma odktad. Zapewnienie terenéw na
odktad naley do obowizkéw Zamawiaicego, o ile nie oki&ono tego inaczej w kontrakcie

3. TRANSPORT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogélne wymagania dotysgee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganéneg pkt 4.
3.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jetpggtosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odl&gttransportu.

Zwigkszenie odlegkri transportu ponad wadoi zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgizone odleglxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@R00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
4.2. Dokltadngé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny dwieksze nk + 10 cm. Rénica w
stosunku do projektowanychednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szeroké¢ korpusu nie mze ré&nié¢ sig od szerokéci projektowanej o vécej niz + 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny
mie¢ wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnoard¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka. Maksymalna
gtebokas¢ nierbwndci na powierzchni skarp nie powinna przekr&ct@ cm przy pomiarze fat3-metrovy, albo powinny by spetnione inne
wymagania dotycze rowndci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.
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4.3. Odwodnienia pasa robét ziemnychnie wystpuje.

4.4. Odwodnienie wykopéw-nie wystpuije.
5. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

5.1. Ogélne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiokt’6.
5.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego
5.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢als.

Tablica 3. Cestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Pomiar szerokwi korpusu Pomiar tdma, szablonem, tato dlugaci 3 m i poziomiq lub
ziemnego niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szeroki dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naktko R>
100 m co 50 m na tukach o<R100 m

3 | Pomiar rzdnych powierzchni oraz w miejscach, ktére bugwatpliwosci
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar  spadku poditnego| Pomiar niwelatorem ezinych w ods{pach co 200 m oraz
powierzchni korpusu lub drgunktach wtpliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwyf
lecz nie rzadziej ziraz na kade 500 i nasypu

5.2.2.Szeroké¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie rae r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
5.2.3.Szerokéé¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
5.2.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wgej niz -3 cm lub +1 cm.
5.2.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego ogeej niz 10% wartéci pochylenia wyraonego tangensem
kata.

5.2.6.R6wna¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bimetrova, nie mog przekracz&3 cm.
5.2.7.R6wna¢ skarp

Nieréwndaci skarp, mierzone fat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.
5.2.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez pomiar niwelatorenzdnych wysokéciowych, nie
moze dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

5.2.9.Zagszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okékony zgodnie z BN-77/8931-12

5.4, Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materialy nie spetnige wymagé podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaasodrzucone. 3 materiaty
nie spetniajce wymagé zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniara Wykonawca wymieni je na wkdwe, na wtasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny dponownie
wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M&ymagania ogolne” pkt 7.
6.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarawjest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
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7. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0@AWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajegsia wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogélne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
Zakres czynngi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01 i SST D-02.03.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklienia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgnun

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikairbiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ¥gania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oodedksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeaizenie ptyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyce wykonania i odbioru wykopow w gruntach I-1V kgoeii
podczashudowy $ciezki pieszo-rowerowej wzdtw drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowandwko, od km 245+223 do
km 246+093, na dtugéci 0,870km.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii rob6t wymienionych w
punkciw 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy wykonywaniu wykopow w

gruntach kategorii II-1V i obejmuyj
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgpanu
- wykopy spycharkami z przemieszczeniem urobku@nd0Om -12420m3
- wykopy koparkami piasku i dowéz nayms— 803m3

1.4. Okredlenia podstawowe
Podstawowe okggenia zostaty podane w SST D-02.00.01 .

1.5. Ogdine wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-02.00.01.
2. MATERIALY — nie wystpuja

3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 Wymagania ogoélne.

4. TRANSPORT

Ogélne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w OST D-02.00.01 Wymagania ogdlne.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST DOOR2L.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoiwh stateczn@& w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa dz#o
wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykojmln, podcécia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej obza
Wykonawe; rob6t ziemnych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpoy by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad
ile Inzynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,zygke odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzgtly nie naley odspajé go do gébokdasci okoto 0,5 metra powej projektowanych ranych rob6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycldraiemnych powinno spetriavymagania, dotyeze minimalnej warteci
wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne  warkei Minimalna wartd¢ |s dla:
wskanika zagszczenia w wykopach|i
miejscach zerowych rob6t ziemnych
Strefa autostrad innych drég
Korpusu i drog ruch cizki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo cgzki od ckzkiego
Gorna warstwa o gruboi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm of
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnicte przez bezpwednie zagszczanie gruntow
rodzimych, to naley poda¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé& umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wdb wskanika
zag:szczenia. Méliwe do zastosowanigodki, o ile nie § okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deeptaciji lrzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébevarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych robot
ziemnych jest mniejszanD,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch maszyn wykonagjych &
czynnd¢ budowlan. Moze odbywa sig jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktére nie sphvjgpuszkodzé powierzchni korpusu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogélne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-02.00.01 .
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontroldwagodndci z wymaganiami ok&onymi w niniejszej specyfikacji oraz w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontsaltzegdla uwag; nalezy zwrdcié na:
a) odspajanie gruntdow w sposo6b nie pogargzaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igozakdiczeniu,
d) doktadng¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100.0
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-0000W/§magania ogoéine pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatdoi podano w SST D-00.00.0 Wymagania ogdélne pkttatngs¢ za m3 wykonanego
wykopu naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfekasci rob6t, w oparciu o wyniki pomiaréw i batlé&aboratoryjnych.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iwykopéw w gruntach II-IV kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp ddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przemie i
wyladunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zag:szczenie powierzchni wykopu ,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecizmiej,
— rozplantowanie urobku na odkfadzie ,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wytyczne i zarszizenia GDDP w tym gtéwnie ,Technologia robot drogotv na lata 1987-1990" wraz z pdejszymi uzupetnieniami.
Program Zapewnienia Jaia.

BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaka zagszczenia gruntu.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Badania prébekigru

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekigru

BN-75/8931-03 Obliczenia wspétczynnika filtracjugtéw niespoistych na podstawie uziarnienia i patmiei.
BN-75/8931-03 Pobieranie prébek gruntéw do celdéagdwych i lotniskowych.

PN-S-02205 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemn

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagantakvesie wykonania i badania przy odbiorze

PN-B-11111 luty 1996 Kruszywa mineralne. Kruszyveaunalne do nawierzchni drogowyctwir i mieszanka.
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia hawierzchni podatnych i padi@rzez obeizenie piyt.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecnigj s wymagania dotycce wykonania i odbioru nasypdwzy budowie sciezki pieszo-
rowerowej wzdtuz drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowan6éwko, od km 245+223 do km 246+093, na @jcsci 0,870km
w ilosci:

- formowanie i zagzczanie nasypéw, 1631,00m3

2. MATERIALY —grunty

2.1.Materiaty stosowane przy wykonaniu nasypow vmigjszej SST &
- na dolne warstwy nasypéw grunty uzyskane z wykoRoryt
- na gorne warstwy nasypow piasek dowieziony o wska wodoprzepuszczaléa K 8m/dole.

2.3. Przydatn& na nasypy nals okresli¢ po wykonaniu nagpujacych bada:

- uziarnienie odpowiadage wymaganiom normy PN-86/B-02480,

- wodoprzepuszczal§é K 8m/dolz,

Wykonawca powinien zaproponowarddia dostaw materiatow i przedstawvyniki bada jakasci w ramach PZJ oraz uzyska
na w/w dostawy akceptacinzyniera- inspektora nadzoru budowy.

3. SPRZET

Ogélne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 Wymagania ogdlne.

4. TRANSPORT
Ogélne wymagania dotysee transportu podano w SST D-02.00.01 Wymaganiineg6

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-02100/ymagania ogélne.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno byskazane w dokumentacji projektowej, w innych dukatach kontraktowych lub przez
Inzyniera. Jeeli miejsce to zostato wybrane przez Wykonawuausi by ono zaakceptowane przezyniera.

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopuzmeozpocz¢ sig dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydatnpalegajcego gruntu
do budowy nasypow oraz po wydaniu zgody n@ng@ przez layniera. Gebokas¢ na jak nalery ocené przydatnéé gruntu powinna by
dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powibg§ odspajane, chybze wymaga tego dogi do gruntu przeznaczonego do
przewiezienia z dokopu w nasyp. Odspojone przez dNglve grunty nieprzydatne powinny Bywbudowane z powrotem w miejscu ich
pozyskania, zgodnie ze wskazaniandyimiera. Roboty te drla wlaczone do obmiaru roboét i optacone przez Zamawegjo tylko wowczas, gdy
odspojenie gruntow nieprzydatnych byto konieczmestato potwierdzone przezzymiera.

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku danasypu jest wksze nk 1:5 naley, dla zabezpieczenia przed zsuwaniegn si
nasypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku gornej powierzchni, vggpmym okoto 4%t1% i szerokéci od 1,0 do 2,5 metra.

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zalegajch w gérnej strefie podta nasypu, do
giebokasci 0,5 metra od powierzchni terenu.zdke wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszaznbkreslona w tablicy 3, Wykonawca
powinien dogsci¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetione.

Jeeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ oskgniete przez bezpwednie zagszczanie podia, to
nalezy podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé umaliwiajace uzyskanie wymaganych watowskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia dla podia nasypéw do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Minimalna wartd¢ |s dla:
Nasypy autostrad innych drog
0 WysokdacCi i drég ruch cizki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo c¢zki od ckzkiego
Do 2 metrow 1,00 0,97 0,95
Ponad 2 metry 0,97 0,97 0,95

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegmfilu podheznego, kitére okrdono w dokumentaciji
projektowej, z uwzgidnieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpazer Irzyniera.
W celu zapewnienia statecZobnasypu i jego réwnomiernego osiadania hal@zestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy nalgy wykonywa& metod, warstwows, z gruntéw przydatnych do budowy nasypOw. Nasymwipny by wznoszone
réwnomiernie na calej szeraia.

b) Gruba¢ warstwy w stanie ltnym powinna b¥ odpowiednio dobrana w zateo$ci od rodzaju gruntu i speiu wzywanego do zagszczania.
Przystpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenoasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzimiera prawidtowego wykonania
warstwy poprzedniej.

¢) Grunty o ré@nych wiagciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédigna catej szerokmi nasypu. Grunty
spoiste nalgy wbudowywd w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasyp

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego rglebudowywa poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnegspaelkiem gornej powierzchni
okoto 4%+ 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskiadgk powinien by obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuespad
powinien by jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztedtaie powierzchni warstwy powinno uniestiovia¢ lokalne gromadzenie
sie wody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a goérna powtaniz jest wykonana z gruntu spoistego, to jej spadk
porzeczne powinny keyuksztaltowane ku osi nasypu, a woda odprowadzaza pasyp z zastosowanieitieku. Takie uksztalttowanie
gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega pamvstpotencjalnych powierzchni §izgu w gruncie tworzcym nasyp.
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f) GoOrne warstwy nasypu, o grumd co najmniej 0,50 metra nale wykona z gruntdw niewysadzinowych, o wskaku
wodoprzepuszczaldoi ,k” nie mniejszym od 8 m/dphlezeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takichséedaosciach,
Inzynier maze wyrazé zgod; na ulepszenie gérnej warstwy nasypu poprzez gabg} cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takim
przypadku jest konieczne sprawdzenie warunkinoizi i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekpglegajcej
na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze;.

g) Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych orazemenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o gmiboco najmniej 0,5 metra
powyzej najwyzszego poziomu wody, naiewykona z gruntu przepuszczalnego.

h) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinied bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier maze dopyci¢ czasowe sktadowanie
gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przechiredym zawilgoceniem.

Wykonywanie nasypOw nalg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza waié dopuszczalp to znaczy jest wksza od
wilgotnosci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego niénovaiktada nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadzi w sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzaige z wapnem palonym albo
hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymigaweniem, poszczegollne jego warstwy oraz kororsymapo zakfczeniu
robét ziemnych powinny yréwne i mi€ spadki potrzebne do prawidiowego odwodnienia, ugg 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie naje pozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia ngshego. Jeeli warstwa gruntu
niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rse e stanie osus#yjej i zag:sci¢ w czasie zaakceptowanym przezyiniera, to
moze on nakazaWykonawcy usurgcie wadliwej warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempera przy ktorej nie jest mbwe oshgnigcie w nasypie wymaganego
wskaznika zagszczenia gruntéw.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamarsgych lub gruntéw przemieszanych @eegiem lub lodem.

W czasie diych opaddéwsniegu wykonywanie nasypow powinnodpgrzerwane. Przed wznowieniem prac pgplasuraé snieg z
powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie malj przed rozmarzaciem zagszcza ani uktadé na niej naspnych
warstw.

Zageszczenie gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rodpiu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem sz odpowiedniego dla
danego rodzaju gruntu oraz wystijacych warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liozlprzefé maszyny zagszczajcej zaleca si okresli¢ daswiadczalnie dla kadego
rodzaju gruntu i typu maszyny.

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna lByrdwna wilgotnéci optymalnej, z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi.

Jezeli wilgotnas¢ naturalna gruntu jest #8za od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20% jej wartdci, to wilgotnGg¢ gruntu naley
zwiekszy¢ przez dodanie wody.

Jereli wilgotnos¢ gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o ponad 10% jej waéth, grunt naleéy osuszg w sposéb
mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykbmlrena z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposob oswszazewilgoconego gruntu
powinien by zaakceptowany przezyniera.

Sprawdzenie wilgotri@i gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agtotliwoscia okreslona w punkcie 6.3.2 1 6.3.3.

Wymagania dotycice zagszczania

W zalenoici od uziarnienia stosowanych materialow, gagzenie warstwy natg okresla¢ za pomog oznaczenia wskaika
zag:szczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztatcenia.

Kontrolg zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztalcenia, oki@nych zgodnie z normBN-
64/8931-02 [6], naley stosowa tylko dla gruntdw gruboziarnistych, dla ktéryctenest maliwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug
BN-77/8931-12 [7].

Wskaznik zag:szczenia gruntéw w nasypach, ckomy wedtug normy BN-77/8931-12 [7], powinien naejaszerokéci korpusu
spetni@ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartdc¢ Is dla:

Strefa autostrad innych drég
Nasypu i drog ruch cizki i ruch mniej-
ekspresowych| bardzo agzki szy od c¢z-
kiego
Gorna warstwa o gruboi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogokaici
Od powierzchni robét ziemnych:

- 2,0 m (autostrady) 1,00 - -

- 1,2 m (inne drogi) - 1,00 0,97

Warstwy nasypu na gbhokasci od powierz-
Chni robét ziemnych poingj:

- 2,0 m (autostrady) 0,97 - -

- 1,2 m (inne drogi) - 0,97 0,95

Jezeli jako kryterium oceny dobrego zggczenia gruntu stosujezgioréwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wastostosunku
wtdérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, d&rgch zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna byvieksza od 2,2.

Jeeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystaregag, to Wykonawca powinien spulcliniarstve,
doprowadzt grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagci¢. Jeeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia, Wykonawca powinien uganwvarstve i wbudowa nowy materiat, o ile Izynier nie zezwoli na ponowienie préby
prawidtowego zagszczenia warstwy.

Wskaznik zagiszczenia gruntu w nasypach ditomych wg normy BN-77/8931-12"0Oznaczenia wghila zagszczenia gruntu” z
dopuszczeniem aparatéw izotopowych powinien wynisi

- w gornej warstwie o gruioi 1,2m > 1,00,

- w nizej lezacych warstwach > 0,97.
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Zagzszczenie gruntéw w podta nasypow do gbokasci 0,50m od powierzchni terenu powinien wynsie mniej nk 0,97.
Zagszczenie naley kontrolowa nie rzadziej i 1 raz w 3 punktach na 1000m2 warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogédlne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-02.00.01 Wymagania ogolne.
Badania w czasie prowadzenia rob6t polega sprawdzaniu przezzyniera na bigaco, w miag postpu robét jakéci uzywanych
materiatow i zgodn&i wykonywanych robét z projektem i wymaganiamiiejszej specyfikacii.
W czasie trwania kontroli natg zwr6cic szczegéla uwag; na sprawdzenie:
a) zgodndci rodzaju gruntu z oksonym w dokumentacji projektowej,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsiajgo ich stateczigé,
c) odwodnienia,
d) zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po Zedzeniu eksploatacji ukopu.

Badania dostaw materiatow na nasyp
Kontynuacja badanowych dostaw nie rzadziejnto 500 ton.

Sprawdzenie jakmi wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédna wymaganiami ok&onymi w p. 2, 3 oraz 5.3
niniejszej specyfikacji i w dokumentacji projektgwe

SzczegOla uwag; nalezy zwrdci na:

a) badania przydatroi gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtowézi wykonania poszczegélnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

Badania przydatrci gruntéw do budowy nasypu powinnydprzeprowadzone na prébkach pobranychzzl&ppartii przeznaczonej
do wbudowania w korpus ziemny, pocheckj z nowegazrédta, jednak nie rzadziej mijeden raz na 3000 mW kazdym badaniu naisy
okresli¢ nastpujace whaciwosci:

— skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 [1],
— zawart@¢ czsci organicznych, wg PN-B-04481 [1],
— wilgotnos¢ naturala, wg PN-B-04481 [1],
— wilgotnos¢ optymalr, i maksymala gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481 [1],
— granic ptynnasci, wg PN-B-04481 [1],
— kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493 [3],
— wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [5].
Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu potegajsprawdzeniu:
a) prawidtowdici rozmieszczenia gruntéw ozidych wiaciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kadej warstwy,
c) grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nakeprzeprowadi nie rzadziej nii jeden raz na 500 fwarstwy,
d) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych weph#3.3.1 poz. d),
e) przestrzegania ograniazekrelonych w p. 5.3.3.8 1 5.3.3.9, dotygz/ch wbudowania gruntéw w okresie deszczéw i mrazow

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgoghavartasici wskanika zagszczeniad lub
stosunku modutéw odksztatcenia z wéciami okrglonymi w p. 5.3.1.2 i p. 5.3.4.4. Do higej kontroli zagszczenia dopuszczagsiparaty
izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia J powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [7], azzenie modutéw
odksztatcenia wedtug normy BN-64/8931-02 [6].

Zagszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

— jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okékenia wartgci I,
— jeden raz w trzech punktach na 200bwarstwy w przypadku okgékenia pierwotnego i wtérnego modutu atkicenia.

Wyniki kontroli zagszczenia robét Wykonawca powinien wpisywdo dokumentéw laboratoryjnych. Prawidloéazag;szczenia
konkretnej warstwy nasypu lub podéopod nasypem powinnabpgotwierdzona przez siyniera wpisem w dzienniku budowy.

Pomiary ksztattu nasypu obejraujontrok:

— prawidtowaci wykonania skarp,
— szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgdédn@ wymaganiami dotyezymi pochylé i
doktadndci wykonania skarp, oké®nymi w dokumentacji projektowej oraz w p. 5.3.5.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szegokkorony korpusu na poziomie wykonywanej warstagypu
z szerokécia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, atomych w dokumentacji projektowe;.

Biezaca kontrola wykonawcy

W trakcie wykonywania robét ziemnych, Wykonawca awhzany jest poprzez swoje laboratorium, sprawdaa bigaco wilgotngé
zag:szczanego gruntu, grufiozag:szczanego w nasypie gruntu oraz wsilazag:szczenia gruntu co 100m dlazkigj warstwy.

Laboratorium wykonawcy jest zobagane do sprawdzania zgodob warunkéw geotechnicznych z podanymi w projekcie,
przeprowad# ci 100m badania wskaika piaskowego gruntu rodzimego w korycie aby ékéeczy w miejscach w ktérych wg projektu
powinien wysgpowat grunt niewysadzinowy, nie wygtuje grunt vatpliwy lub wysadzinowy.

Kontrola obejmuje na kigo, wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw mwdechnologicznego oraz zaakceptowanie wynikéw
bada laboratoryjnych Wykonawcy i Zamawigiego.
Kontrola jakdci materiatow na nasyp.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkonateriatéw i prowadzi na swdj koszt kontrdbsciowa i jakosciows ich dostaw. Program tych
bada powinien opracowaW PZJ Wykonawca rob6t i uzgodra Inzynierem.

Badania laboratoryjne, musobejmow& sprawdzenie podstawowych cech materialow podamyctiniejszej ST, a astotliwosé ich
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wykonywania musi pozwalina uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnyc a catéci wbudowanych lub zgromadzonyc
ykonywani ip ali yskanie wiarygodnych i rep tywnych wgwi di téci wbud ych lub zg dzonych

materiatow. Wyniki badaWykonawca przekazuje agnierowi w trybie okrélonym w PZJ.

W PZJ naley réwniez zaproponowa Inzynierowi do akceptaciji wykonawdada laboratoryjnych jéli Wykonawca rob6t nie dysponuje
mozliwosciami do ich przeprowadzenia.

Je&li Inzynier uzna to za konieczne, weoniezalénie od bada wykonywanych przez Wykonawc prowadzt na swéj koszt wtasne
dodatkowe badania materiatow.

W kazdym przypadku wysapienie watpliwosci co do jakéci czsci dostawy, nie nalgy jej wbudowywa, umigci¢ na oddzielnym
sktadowisku i wykonéa badania laboratoryjne w zakresie przewidzianymzy.PDalsze pogpowanie w zalenoici od wynikéw bada
nalezy przewidzié w PZJ.

Badania podstawowych cech dostarczonych materipitdbwadzi Wykonawca w zakresie i zgstotliwoscia okreslona w PZJ.

Minimalny zakres badadla materiatbw na nasypy oraz minimalna ickestatliwos¢ akceptowana przez Ayniera przedstawia i
nastpujaco:

- badania uziarnienia, wskaika r@noziarnistdci, wskanika piaskowego, wodoprzepuszczalimie rzadziej ni co 500 ton.

- badanie na etapie akceptacji materiatu do rolydowuje laboratorium wskazane przezyniera.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiaru jest rh wykonanego nasypu na podstawie Dokumentacji Piwjej i pomiaréw w terenie i uwzglnia elementy
sktadowe obmierzone wedtug pesitych jednostek:
- m’ - plantowanie i schodkowanie skarp,

- m® - zakup i transport gruntu z dokopu.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1.0g0Ine zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00.

8.2.0dbioru robét naley dokona zgodnie z PN-68/8-B-06050.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platng¢ za n? wykonanego nasypu naleprzyjmowa zgodnie z DokumentagProjektovs, obmiarem robét, ocarjakosci materiatow i
jakasci wykonania robét.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,
- zakup i dowdz gruntu z dokopu na nasyp,

- wykonanie nasypu warstwami,

- zag:szczenie poszczegOlnych warstw nasypu,

- formowanie nasypu do wymaganego profilu,

- plantowanie skarp i poboczy nasypéw,

- wykonanie niezednych pomiaréw i bada

- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robét.

PRZEPISY ZWIAZANE.

Wytyczne i zarzdzenia GDDP w tym gtéwnie , Technologia robét drogoiv na lata 1987-1990” wraz zfiejszymi uzupetnieniami.
Program Zapewnienia Jaia.

BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaka zagszczenia gruntu.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Badania prébekigru

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekigru

BN-75/8931-03 Obliczenia wspétczynnika filtracjugtéw niespoistych na podstawie uziarnienia i patmiei.

BN-75/8931-03 Pobieranie prébek gruntow do celéagdwych i lotniskowych.
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PN-S-02205 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemn

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagantakvesie wykonania i badania przy odbiorze
PN-B-11111 luty 1996 Kruszywa mineralne. Kruszyvaaunalne do nawierzchni drogowyctwir i mieszanka.
BN-64/8931-02 DBreamochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenigenzshni podatnych i podia przez obaizenie piyh.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrejywmagania dotyee wykonania i odbioru robodczasudowy $ciezki pieszo-rowerowej
wzdtuz drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowanéwko, od km 245+223 do km 246+093, na djasci 0,870km
1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatiaob6t wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robét obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacja dogyemwadzenia robdt przy budowie przepustu trzyobmego pod koromsciezki obejmup:
- zakup transport i dow6z materiatéw:sfia, betonu cementowego i relbetowych S=1200,00
- wykonanie podia-tawy piaskowej gr.10cm —18,00m2
- cze$¢ przelotowa z rugelbetowych d=1200 — 5,00m,

- wykonaniescianki czotowej 2szt,

2. MATERIALY.
2.1. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustéediug
zasad niniejszej STas
- rury polietylenowe grednicy 60 i 40 cm wg katalogu, Ohzénie kl. ,B/A" wg PN-85/S-10030". Biuro ProjektowdBadawcze Drog i Mostow
"TRANSPROJEKT - WARSZAWA" - Warszawa 1993 r. Ruropewinny posiadaswiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie
drogowym i mostowym .
- grunt zasypki - powinien ldyniewysadzinowy , mdiwie jednorodny o gr. ziaren nie przekraegaijchsér. 30 mm .
Materiaty maj posiada swiadectwo dopuszczenia do stosowania oraz atedtipenmta.
3. SPRZT.
3.1.0g6Ine wymagania dotyaze sprztu podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogéine".
3.2.Sprzt powinien odpowiadawymaganiom ogélnym okémnym w PZJ.
- koparka
- ubijak spalinowy
4. TRANSPORT.
4.1.0go6Ine wymagania dotyaee transportu podano w ST D.00.00.00. "Wymaganddnay.
4.2.Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Natg je ustawig rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, olsidbie i
zabezpieczy przed maliwoscia przesuwania ich podczas transpofitadki transportu zaakceptowane przezytriera.
W czasie transportu rury nie mpgystawa wigcej niz 1,0m poza obry&rodka transportowego.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1.Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robét, uwzgbniajacy wszystkie warunki w jakich cola

wykonywane przepusty .

5.2.zakres wykonywanych robot.
- pogkbienie wykopu pod przepusty
- dowdz i sktadowanie materiatéw na miejscu budowy
- wykonanie tawy fundamentowej grub. 25 cm z ias
- utozenie elementéw rurowych z przgciem pod skosem skarp rowu
- wykonanie zasypki nadkidu o zalecanej gidboWykonywanie zasypki natg wykonywa rownomiernie i rownoczaie z obu stron przepustow.
Zasypka powinna lywykonywana warstwami o gr. 10cm bardzo staranageszczonymi wg BN-72/B-8932-01 (wskak zag;szczenia 1,0) .
- umocnienie wlotéw i wylotow przepustow kostlrukows betonovg o grubdci ,8” cm na podktadzie z chudego betonu.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Wg ST D.00.00.00.

Materiaty maj posiada swiadectwo dopuszczenia do stosowania oraz atedtipemta oraz powinny byaakceptowane przezzjmiera .

7. OBMIAR ROBOT.
7.1.0g06Ine zasady obmiaru podano w ST D.00.00.00. "Vganiz og6lne”.

7.2.Jednostl obmiaru jest 1 m wykonanych przepustéw i uwdgia inne elementy sktadowe obmierzone wg innydngstek :

- roboty ziemne - &)
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- cza$¢ przelotowa — 1m
- umocnienia -
8. ODBIOR ROBOT.
Zgodnie z zasadami przgymi w ST D.00.00.00. p.8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1.0goIne warunki ptatriei okreslone zostaty w ST D.00.00.00. "Wymagania ogéine"
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena jednostkowa winna uwzdhiac :
- oznakowanie robot
- wykonanie wykopu
- zakup, dowoz i sktadowanie materiatléw na miejsadowy:piasku, betonu B-20 i ruelbetowych D=1200
- wykonanie podta-tawy piaskowej gr.10cm
- utozenie czsci przelotowych
- obudowanie wylotéw kostkbrukows ,8" na podktadzie betonowy, i obramowanie ol®(SST 05.03.23, SST 04.05.01. SST 98.03.01.)
- zasypanie egci przelotowych-

- umocnienie wylotéw kostki betonem

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

- Katalog: Przepusty drogowe. Typowe elementy prggw rurowych. Ministerstwo Komunikacji - CentraliZarzad Drég Publicznych -
Warszawskie Biuro Studiéw i Projektéw Transportw@wego i Lotniczego - Warszawa 1963 r.

- Katalog: Prefabrykowane przepusty rurowe , @mmiie kl. ,B/A" wg PN-85/S-10030. Biuro Projektowo Badawcze Drog i Mostow
"TRANSPROJEKT - WARSZAWA" - Warszawa 1993r.

PN-87/S-02201 Grunt stabilizowany cementem.

BN-68/8933-08 Drogi samochodowe. Podbudowa z gmstabilizowanych cementem.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikamhnicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgganych
z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Szczegétowa Specyfikacja Technicznacstampodstaw dokumentéw przetargowych i kontraktowych przycaleiu i
realizacji rob6t zwizanych zbudowa $ciezki pieszo-rowerowej wzdhi drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowanéwko, od km
245+223 do km 246+093, na diugoi 0,870km .

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaganych z wykonaniem koryta przeznaczonego do
utozenia konstrukcji nawierzchni i obejmuj

- reczne wykonanie koryta zi profilowaniem z zamczeniem dna paatiek- 50,85m2

- mechaniczne wykonanie korytalgbkasci 33cm podiciezke —2547,82m2

1.4. Okétenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotycece robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjrkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

Sprzt mechaniczny do profilowania i zgggczenia koryta ziemnego pod nawierzchnie podaB&Ww02.01.01 i SST 02.03.01
4. TRANSPORT

- nie wysgpuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M@O00 ,Wymagania ogoélne”.
5.2. Warunki przystapienia do rob6t

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia dopiero po odebraniu robét aganych z
wykonaniem odwodnienia i ewentualnie agzex podziemnych w korpusie ziemnym. Zalecamizystpowanie do korytowania. profilowania i
zag:szczania dna koryta bezpednio przed rozpogziem budowy konstrukcji nawierzchni. Wénéejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podia jest maliwe wytacznie za zgagInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtu nie mae odbywa sig ruch budowlany, niezwrany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie poditaa i wykonanie koryta

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposoélakzeptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwiaé nackgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie
wigkszych nk co 10 metréw.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykitagosaerzeniach lub w
przypadku rob6t o matym zakresie. Sposéb wykonamisi by zaakceptowany przezzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poesnby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaajjgktowej i SST, t.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejaskazane przezipniera.

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pozdo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych kzinych podiga. Zaleca i aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze nk projektowane
rzedne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchrii podtaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irtyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowgrujace dla
gornej strefy korpusu, w ifgi koniecznej do uzyskania wymaganychkdych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi
wskaznika zagszczenia, okiéonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposéb zaakceptowany przezyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podim naley kontynuowg do
oskgniecia wskénika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12

(5]

Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia podia (k)
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Minimalna wartd¢ Is dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch cezki Ruch mniejszy
i bardzo agzki od ciizkiego
Gorna warstwa o gruldoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm of
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgy podize uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zag:szczenia nalg oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozhowedtug BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego utoddksztatcenia nie powinien przekrac2z2.

Wilgotnas¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogélne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zasgczenia koryta i wyprofilowanego podéo
podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pm
Lp. Wyszczego6lnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwng¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | R6wna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
. co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drog

5 | Rzdne wysokéciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztattowanie osi w planié | co 25 m w osi jezdni i na jej kragiziach dla autostrad i
6 drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

Zagzszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrréeiziej nk
7

gruntu podiaa raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podia)
Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.ROwna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndaci podhwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrowy fata zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].
Nieréwndci poprzeczne naky mierzyt 4-metrovy tata.
Nieréwndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z toleranci + 0,5%.
6.2.5.Rze¢dne wysokéciowe

Réznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej ogegj niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub
wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podi

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bynniejszy od podanego
w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku wtérnego do
pierwotnego modutu odksztalcenia, atomych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna Bywigksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania naly bad# wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiéa powinna by réwna
wilgotnaosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
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6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyvieksze odchylenia cech geometrycznych od @krgich w punkcie 6.2 powinny by
naprawione przez spulchnienie dcghglkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@MWVymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami lyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dagilti pozytywne.

Odbiér koryta oraz wyprofilowanego i zggczonego podim dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t zaswiel i ulegaicych
zakryciu i powinien by przeprowadzony w czasie ugtizviajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposobot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt
Ptatng¢ za 1m2 wyprofilowanego i zagzczonego koryta gruntowego zgodnie z obmiaremenpgakasci robdt, na podstawie
wynikéw pomiaréw i badalaboratoryjnych.

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roapleamiem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdgnodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podie,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

2.  PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uododksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghaawierzchni planografem i at

5.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikamhnicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgganych
z wykonaniem warstw odszapcych i odcinajcych z piasku.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Szczegétowa Specyfikacja Technicznacstampodstaw dokumentéw przetargowych i kontraktowych przycaleiu i
realizacji robét przy budowie $ciezki pieszo-rowerowej wzdhg drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowanéwko, od km 245+223
do km 246+093, na dtugsci 0,870km.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem warstw odcigaych
grubcci 10cm z piasku podciezkg — 2547,82m2

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oldleniami podanymi w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotycgce robot
Ogélne wymagania dotysee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogldpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotycgce materiatow
Ogélne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudew SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgmtapcych s:
- piaski,
— zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinajcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelngi, okrelony zaleznoscia:

Dys
—=<
dss ~ S

gdzie:
D1s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstay odcinagcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podida.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigczajcych warunek szczeldoi musi by spetniony, gdy warstwa ta nie
jest uktadana na warstwie odcigeg;.
b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:

d
Uu=-"24>5
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwaodapcych i odcinaicych powinien spetntawymagania normy PN-B-11113 [5] dla
gatunku 1i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstvaczisacych i odcinajcych powinny spetniawymagania normy PN-B-11111
[3], dlaklasy i ll.

Miat kamienny do warstw odszajcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.5. Skltadowanie materiatow
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyonacej lub odcinaicej nie jest wbudowane bezpednio po dostarczeniu
na budow i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaislygkonawca rob6t powinien zabezpie¢kyuszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Paeter miejscu sktadowania powinnodséwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZT

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
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3.2. Sprzt do wykonania robo6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- roéwniarek,
- walcow statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogélne wymagania dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangigine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaath je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysagam i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-N@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtaa

Podiaze gruntowe powinno spetriavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04001,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odaczapca powinny by wytyczone w spos6b umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w gdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéakceptowany przez
Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aglstch nie
wigkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw
i rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu osignicto grubaé
projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej lub odcinacej o grubéci powyzej 20 cm, to
wbudowanie kruszywa natg wykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej warstwy mége nasipi¢ po odbiorze przez
Inzyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymiedi kruszywo na materiat o
odpowiednich wiéciwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podiznymi czsciowo
nakladagcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgaiezpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwa
pasami podtznymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

Nieréwndaci lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny ywyréwnywane na bigaco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usweie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcimap i odgczapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zagzszczanie nalg kontynuowd do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalndpypféroctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wahik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemdaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia wedtug normalnej proby Proctora, koatrmhg:szczenia naly oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wegtBN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtornego i pierwgmenodutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnasé kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej waroi.
W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i hapowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotni kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rbwnomiernie
wymieszé.

5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odsczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed aeniem nasgjpnej warstwy powinny byutrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeirgijlub odgczapcej z geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdow koniecznych dla wykonaniazejlezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogélne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.



SST 04.03.01. 8
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdndadania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropétedstand
wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivevszystkie wiciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.
2.4.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6éw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odszajcej i odcinaicej
podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszc_zegél_niqnie Minimalna cz;stotli_wo?é bada i
bada i pomiaréw pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10razy na 1 km

. co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drdg
5 | Rzdne wysoksciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 | Uksztattowanie osi w planié [ co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drdg
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Grubdg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej rz na
400 nf

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na 2000 fn

8 | Zagsszczenie, wilgotn&@ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczrégiziej nk raz
kruszywa na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych tukéw poziomych.
6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy nie mge sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndaci podhwzne warstwy odcinagej i odgczahcej naley mierzyé
4 metrowy tata, zgodnie z norsnBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaci poprzeczne warstwy odcinapj i odsczapcej naley mierzy¢
4 metrow fata.

Nieréwndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciggj i odsaczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentacjprojektows z
tolerancjy = 0,5%.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe
Raéznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cmi -2 cm.
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mee by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub o
wiecej niz = 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7.Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.

Jereli warstwa, ze wzgboéw technologicznych, zostata wykonana w dwoch tmarsh, naley mierzyé taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vertim grubéci Wykonawca wykona napraywarstwy przez spulchnienie warstwy
na gkbokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiateadpowiednich wiciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Poamghiu tych robo6t nagbi ponowny pomiar i ocena grudm warstwy, wedtug
wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcinggej i odaczajcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.

Jereli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujesgporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku
wtdérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, d&rgch zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna byvieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zaszczenia naly bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé kruszywa powinna kyréwna
wilgotnasci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.Badania dotycace warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtoknin

W czasie ukladania warstwy odcigegj i odaczapcej z geowtoknin nalgy kontrolowa:
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a) zgodna¢ oznaczenia poszczegoélnych bel (rolek) geowtokrokraslonym w dokumentacji projektowe;,
b) réwnas¢ warstwy,
c) wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i spos6b igbzenia,
d) zamocowanie warstwy do podigruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpajiektowe;.
Ponadto naley sprawdzt, czy nie nasfpito mechaniczne uszkodzenie geowtokniny (rozereaprzebicie). Pasma geowtdkniny
uzyte do wykonania warstwy odcinagj i odaczapcej nie powinny miétakich uszkodze

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwjicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgch w p. 6.3, powinny liynaprawione
przez spulchnienie do giokasci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t
Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) odgzajcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0@AWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami lyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

Odbioér wyprofilowanej i zagszczonego wastwa agzapcej dokonywany jest na zasadach odbioru robét aguiych i ulegajcych
zakryciu i powinien b§ przeprowadzony w czasie uptizviajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposobot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia dotygze podstawy pfatriei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” @kt
Cena wykonania 1fiwarstwy odsczapcej obejmuije:
- prace pomiarowe,
— zakup i dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o grubo i jakosci okreslonej w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyréwnanie utéonej warstwy do wymaganego profilu,
- zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek run

2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3.  PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoendwierzchni drogowych

5.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugadilo nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #tooddksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééehaawierzchni planografem i at

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjyymagania dotyee wykonania i odbioru podbudowy z ttucznia

245+223 do km 246+093, na dtugoi 0,870km
1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktumezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatifarobo6t
wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robét obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqrowadzenia robét zazanych z wykonaniem podbudowy z
ttucznia kamiennego stabilizowanego mechanicznie.
Zgodnie z przedmiarem robét najenykona :
- podbudowy o grulizi 10cm podsciezke z ttucznia kamiennego frakcji 25/40,ddia i mialu 2153,60m2
1.4. Okredlenia podstawowe.
1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukciji nawierzchni skiadaja s¢ z jednej lub wicej warstw nénych
z tlucznia i kliica kamiennego.
1.4.2.Kruszywo wg wymaganormy PN-B-11112 |uty 1996.
1.4.3.Pozostate okidenia podane w niniejszej Sk ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami (w szczego6ked
PN-84/S-96023 ,Konstrukcje drogowe. Podbudowa iieezehnia z tlucznia kamiennego”) oraz ST D.00.00.0
1.5. Ogolne wymagania dotycgce roboét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkoich wykonania oraz zgodié®d z Dokumentag Projektova, ST i
poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotyce robét podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne”
2. MATERIALY.
Materiatem do wykonania podbudowy z tlucznia kamego jest kruszywo tamane uzyskane w wyniku przzenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otocrakiruszywo powinno by jednorodne, bez zanieczyszfize
obcych i bez domieszek gliny.
2.1.Do wykonania podbudowy naie stosowé materiaty wg normy PN-B-11112 luty 1996.
- kruszywo grube - ttuc2e31,5/63 lub klce 20/31,5
- kruszywo drobne do klinowania - kliniec 4/20
2.2.Jaka¢ kruszywa winna by zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 luty 1996:
- klasy co najmniej Il - dla ruchuegikiego,
- klasy co najmniej Il - przy ruchu mniejszym oidikiego.
Do jednowarstwowej podbudowy i warstw gornych pglstosowd kruszywo gatunku co najmniej 2, a do warstw
dolnych gatunku co najmniej 3.

2.3. Wymagania dotycace tlucznia i klinca do podbuddw z tlucznia kamiennego.

Tab. 1
Lp. Wiasciwosci Ruch bardzo eiki | Ruch mniejszy od
i Cigzki ciezkiego
1 2 3 4
1. | Scieralngé¢ w bebnie Los Angeles wg
PN-79/B-06714/42:
a) po peinej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecgj niz:
- w tluczniu
- w klincu 35 50
- ; 40 50
b) po 1/5 peinej liczby obrotow, % ubytku masy w stds)
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do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nieedj niz 30 35
2. Nasikliwos¢, wg PN-77/B-06714/18 % nie wdej niz:
a) dla kruszywa za skat magmowych i przeabrgich
b) dla kruszyw ze skat osadowych ubytku 2,0 3.0
3,0 5,0
3. Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg
PN-78/B-06714/19 % ubytku masy, niecagj niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbraych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
1 2 3 4
4. Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody
bezpdredniej , wg PN-78/B-06714/19
i PN-B-11112 luty 1996, % ubytku masy, niecegj niz:
- w klincu 30 nie bada si
- w thuczniu nie bada si nie bada si

2.4. Wymagania dotycace ttucznia i klinca w zalenosci od warstwy podbudowy tluczniowej.

Tab.2.

Lp. Wiasciwosci Podbudowa Warstwa dolna
jednowarstwowa podbudowy
lub warstwa goérnal zasadniczej

podbudowy
zasadniczej
1. Uziarnienie wg PN-91/B-06714/15
a) zawarté¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, odsianych ng
mokro, nie wgcej niz:
- w tluczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, %, nie weej niz:
- w ttuczniu i w kliacu 75 65
c) zawartd¢ podziarna, %, nie wtej niz:
- w ttuczniu i w kliacu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % masy, nie geej niz:
- w ttuczniu i w kliacu 15 20
2. Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg
PN-77/B-06714/12, %, nie wiej niz:
- w ttluczniu i kliacu 0,2 0,3
3. Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg
PN-78/B-06714/16, %, nie waiej niz:
- w tluczniu 40 45
- w klincu nie bada si nie bada si
4, Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy wg barwa cieczy nie ciemniejszazni
PN-78/B-06714/26: wzorcowa
- w thuczniu i klincu
3. SPRZT.

3.1.RoZcielenie tlucznia dla warstwy podbudowy tlucznioweykonywane hdzie rowniarlg lub ukladarly kruszywa.
Zastosowany spet mechaniczny do rdzielenia tlucznia powinien lgysprawny technicznie i zyskaakceptagj

Inzyniera.
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3.2.Zageszczenie podbudowy tluczniowej wykonanglie walcem gtadkim stalowym, wibracyjnym, dwuwajowiezkim.
Stosowane walce musby¢ wyposaone w:
- system zwitania watow przy #yciu wody w celu nie dopuszczenia do przyklejanégkdinca otoczonego bitumem
podczas klinowania,
- wskaniki amplitudy i czstotliwosci drgax oraz sity wymuszajacej (dla walcow wibracyjnych),
- balast umaliwiajacy zmiare obciazenia jli to bylo przewidziane przez producenta spuz
3.3.Ukladarka - do roielenia mieszanki klinagej na wykonas podbudow ttuczniows.
4. TRANSPORT.
Transport kruszywa musi odbywaie w sposob przeciwdziakgy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch
pojazdéw po wyprofilowanym podio drogi musi by tak zorganizowany, aby nie dajic do jego uszkodzei
tworzenia kolein. Wskazany jest transport samowgterty (samochody, gjniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy muasspetnid wymagania dotyee przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obgien na osie i innych parametréw technicznych.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00.
5.2. Zakres wykonywanych robat.
Warstwa podbudowy z kruszywa lamanegozofta Ilzdzie na wczéniej przygotowanej warstwie ulepszonego
cementem podia.
5.2.1. Przygotowanie podiza.
Przed wykonaniem podbudowy z kruszywa imaleiczeniej wykonamn podbudow z chudego betonu ocmi¢
zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia D.04.03.01. ,Oczyszczenie i skropienie warstw kansyjnych”.
5.2.2. Dow6z zakupionego ttucznia na miejsce wbhudawia.
Thuczen przeznaczony na podbudewuczniows powinien odpowiadawymaganiom
PN-B-11112 luty 1996Zrédto pozyskania (zakupu) materiatéw na wykonamiébqudowy ttuczniowej powinno
by¢ zaakceptowane przezzymiera. Dowdz thuczbnia na miejsce wbudowaniacoidie sg transportem
samowytadowawczym.
5.2.3. RoZcielenie warstwy tlucznia.
RoZcielenia ttucznia w warstwie podbudowy adiie s¢ mechanicznie przy ayciu rowniarki lub uktadarki
kruszywa. Podbudowa powinnadwtozona na podku zapewniajcym nie przenikanie @stek podiaga do warstw
wyzej lezacych. Podbudowy ttuczniowe o grudod 22 cm wykonywane dala w dwdch warstwach - dolna warstwa
14 cm, gérna 8 cm. Jednowarstwowe géab@5 cm i 8 cm.
RoZcielenia warstw tlucznia w miejscach rozbiérki isfacej nawierzchni (budowa kanalizacji) rgstrecznie.
5.2.4. Zagszczenie rogcielonej warstwy podbudowy z tlucznia.
Zageszczenie wykonaneebzie walcem stalowym, gladkim, wibracyjnym, dwuwaan, ciezkim. Watowanie
nalezy wykonywa z polewaniem wogl Wymagania odnimie watowania:
- zag:szczenie powinno odbywasie zgodnie z ustalonym schematem pi¢eyalca w zalenosci od szerokosci
zag;szczanego pasa roboczego, giabwatowanej warstwy,
- zag:szczanie naley prowadzé poczwszy od krawdzi ku srodkowi,
- najezdza¢ na watowan warstwe kotem nagdowym, w celu unikricia zjawiska fali przed walcem, manewry
walca naley przeprowadzaptynnie, na odcinku juzageszczonym,

- predkos¢  przejazdu walca powinna by jednostajna w granicach 2-4 km/h na poka i
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4-6 km/h w dalszej fazie watowania,

- watowanie na odcinku tuku poziomego o jednostgjnprzechyice poprzecznej, najerozpoczaé¢ od dolnej
krawedzi ku gorze,
- walce wibracyjne powinny posiaélaakres cgstotliwosci drgar w przedziale 33-35 Hz; zagzczenie podbudowy
tluczniowej roZcielanej ecznie nasipi przy wyciu piyty wibracyjne;j.
5.2.5. Efekt kaaicowy zagszczonej warstwy podbudowy tluczniowe;.

A. Podbudowa z tlucznia po zawatowaniu powinnagrsic wymagamr nosnos¢ w zaleznosci od kategorii ruchu.

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyuaiu
Kategoria ruchu piyty o srednicy 30 cm
(MPa)
Pierwotny Wtérny
Ruchsredni 100 170
Ruch cezki i bardzo cgzki 100 200

B. Szeroké¢ wykonanej podbudowy z tlucznia powinnattmgodna z projektem.
Jezeli podbudowa nie jest obramowana keamikiem, opornikiem lub opagkpowinna by szersza od warstwy
na niej leacej o 10 cm z kadej strony. Tolerancja szerada podbudowy z ttucznia na tukach i prostych w
stosunku do podanej w projekcie, nie powinna praetat +5 cm.
C. Rzdne wysokéciowe osi i krawdzi jezdni nie powinny rini¢ sie od projektowanych o wtej niz 2 cm.
D. Tolerancja réwngi w kierunku podtanym i spadkéw poprzecznych podbudowym tluczniowejtasunku do
projektu:
- réwnas¢ w kierunku podtanym - gérna warstwa podbudowy 15 mm, dolna warg@adbudowy 20 mm,
- spadki poprzeczne - gorna warstwa podbudowy Ogsfha warstwa podbudowy 1,0%.
5.2.6. Klinowanie podbudowy z tlucznia.
Po przewatowaniu kruszywa grubego #gleoztozy¢ kruszywo drobne w réwnej wartswie w celu zaklinovea
kruszywa grubego przyzyciu walca wibracyjnego o masie jednostkowej commagj 18 kg/cri, albo plytows
zagszczark wibracyjra 0 masie jednostkowej co najmniej 0,16 kgfci®rubdé warstwy lenego kruszywa
drobnego musi by taka, aby uzyskaklinowanie warstwy kruszywa grubego. Po @&gzeniu caty nadmiar
kruszywa drobnego nale usuraé¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywzbego wystawaly nad
powierzchn¢ 3,6 mm. Nasgipnie warstwa powinna kyrzewatowana walcem statycznym gtadkim o masie
jednostkowej nie mniejszejnb0 kg/cni lub walcem ogumionym w celu deggczenia kruszywa poluzowanego w
czasie szczotkowania.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00.
6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot.
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzystemetyczne pomiary i badania kontrolne i deggarich wyniki
Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca poen wykonyw& w zakresie i z cagmtotliwoscia
gwarantugca zachowanie wymagaakaosci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano w odpowiednich punktach niniejszej
specyfikaciji.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca musi wykénbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi, wedtug zasad okdlenych w niniejszej ST punkt 2.1. i 2.2.
6.3. Badania w czasie robot.

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie robét przy wykonaniu podbugl@atucznia kamiennego. Tab.3
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Lp. Wyszczegoblnienie bada Czstotliwos¢ bada
Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia
dziennej dziatce roboczej | podbudowy przypadaga na 1
badanie (rf)
1 2 3 4

1. | Uziarnienie kruszywa

2. | Zawarté¢ zanieczyszczeobcych
w kruszywie

3. | Zawartéc¢ ziarn nieforemnych w 2 600
kruszywie

4. | Scieralng¢ kruszywa

5. | Nasikliwo$¢ kruszywa

6. | Zawartd¢ zanieczyszcze 6000 i przy kadej zmianiezrédia pobierania materiatow
organicznych

7. | Odpornéc kruszywa na dziatanie
mrozu

6.3.1. Badania wtasngci kruszywa.
W czasie rob6t Wykonawcathzie prowadzi badania wiciwosci kruszywa okréone w tablicy oraz w punkcie

2.1. i 2.2. niniejszej specyfikacji. Uziarnienieukzywa i zawart& zanieczyszczeobcych lrda przez Wykonawe
badane co najmniej dwukrotnie dlazkij dziennej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej iz na 600 fwarstwy.
Prébki naley pobierg w sposdb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem i w obecioi Inzyniera.
Wyniki bada musz by¢ na bieaco przekazywane #ynierowi. Badania peine nalgwykona takze w przypadku
zmianyzrodfa pobierania materiatéw i w innych przypadkakhesionych przez Iayniera.
6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy.
Czestotliwosé i zakres badai pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy.

Lp Wyszczegdlnienie wigiwosci Licznos¢ probek lub Metoda pobierania
pomiaréw probki lub wyznaczanig
miejsca pomiaru
1 2 3 4
1. Gruba¢ warstwy i konstrukcji jezdni €O najmniej 2 pomiarylosowo
w réznych miejscach
2. Szeroké¢ warstwy €O najmniej 2 pomiary| losowo
w réznych miejscach
3. Rzdne wysokéciowe osi i krawdzi jezdni wszystkie punkty wg projektu
charakterystyczne
niwelety co 20m
4. Roéwnd¢ podiuzna i poprzeczna wszystkie punkty losowo
charakterystyczne

niwelety co 20m

5. Spadki poprzeczne:

a) na odcinkach prostych co najmniej w 10 losowo
miejscach
b)na odcinkach tukowych €O najmniej w 5 losowo
miejscach kadego tuku
6. Nasnos¢ - oznaczenie modutu odksztatcenia ptytv dwoch przekrojach | wg BN-64/8931-02
naciskow

€0 najmniej w 20
ewentualnie - wyznaczenie ggi punktach wg BN-70/8931-06
6.4.1. Grubcé warstwy.
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Grubai¢ warstwy Wykonawca musi mieréyatychmiast po jej zagzczeniu w punktach wybranych losowo.
Dopuszczalne odchylenie od projektowanej géebpodbudowy z ttucznia nie powinno przekracza
- dla podbudowy zasadniczej: +10%,
- dla podbudowy pomocniczej: +10%, -15%
6.4.2. Ndnos¢ i zageszczenie podbudowy wedtug obgzen ptytowych.
Nalezy wykona pomiary nénosci i zagszczenia podbudowy z kruszywa wedlug metody giegi ptytowych,
zgodnie z BN-64/8931-02. Wyznaczeniegégivg BN-70/8931-06.
6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy.
a) Roéwnd¢ podbudowy
Nieréwnaici podtwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem w osi kdego pada ruchu
zgodnie z normp BN-68/8931-04 z azstotliwoscia podam w tablicy w punkcie 6.4.
Nieréwnaici podbudowy nie powinny przekracza
-12 mm - dla podbudowy zasadniczej,
-15mm - dla podbudowy pomocniczej.
b) Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne nale mierzy¢ 4-metrowy taty z czstotliwoscia podam w tablicy w punkcie 6.4. Spadki
poprzeczne podbudowy powinnydggodne z DokumentacProjektows z tolerancy +0,5%.
¢) Rzdne podbudowy
Rzedne naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach. Rénice pom¢dzy rzdnymi wykonanej
podbudowy i rzdnymi projektowymi nie powinny przekragzalcm i -2cm.
d) Uksztattowanie osi podbudowy
Uksztattowanie osi podbudowy nale sprawdz& w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych
punktach, rozmieszczonych nie rzadziej oo 100 m. @ podbudowy w planie nie me by przesunita w
stosunku do osi projektowanej ogej niz £5cm.
e) Szeroké& podbudowy
Szerokd¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm, -5cm, z tynze na
jezdniach bez kragznikdw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokei warstwy wyej lezacej o
wartos¢ wskazan w Dokumentacji Projektowe;j.
7. OBMIAR ROBOT.
Jednostl obmiaru jest 1 Mmutozonej i zagszczonej warstwy podbudowy z tlucznia.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00.
8. ODBIOR ROBOT.
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotyaeze ptatnéci podano w ST D.00.00.00.
Platng¢ za nf utozonej i zagszczonej warstwy podbudowy z tlucznia zgodnie zubeéntacj Projektows, obmiarem
robot, atestem producenta materiatow i agakasci wykonania robot.
Cena 1robejmuije:
- prace pomiarowe,
- sprawdzenie i ewentualna napegpodiaza,
- zakup materiatow,

- dostarczenie mieszanki do miejsca wbudowania,



- roztozenie kruszywa,

- zakup i dostarczenie wody,

ST D.04.00.00.PODBUDOWA Z KRUSZYWA

- zag:szczenie warstw z zaklinowaniem i polaniem wod

- przeprowadzenie nieznych bada laboratoryjnych,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot,

- dostarczenie spgi na miejsce budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne.

Oznaczeniaara¥ci zanieczyszczeobceych.

PN-B-11112 luty 1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych.

PN-91/B-06714/15 Kruszywo mineralne.
PN-78/B-06714/16 Kruszywo mineralne.
PN-77/B-06714/17 Kruszywo mineralne.
PN-78/B-06714/19 Kruszywo mineralne.
PN-78/B-06714/26 Kruszywo mineralne.
PN-79/B-06714/42 Kruszywo mineralne.

Badania. Ozea skiadu ziarnowego.

Badania. Ozeaie ksztaltu ziaren.

Badania. Ozeaie wilgotndci.

Badania. Ozeaie mrozodoporr$oi metod; bezwzgtdna.
Badania. Ozeae zawart&i zanieczyszczeorganicznych.

Badania. Ozeascieralngci w bebnie Los Angeles.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztalcenia nawierzchni podatnych i padiprzez obeizenie plyt.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roai@awierzchni planografem i tat

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiargigiodatnych ugiciomierzem belkowym.

BN-77/7931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.

PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i emehnia z tlucznia kamiennego.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowa specyfikacjimgzznej (SST) swymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z
wykonywaniem podbudéw z chudego betonu

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna stapodstawe dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy alea i realizacji rob6t
podczasbudowy $ciezki pieszo-rowerowej wzdhg drogi krajowej nr 1lna odcinku Roznowo-Kowandéwko, od km 245+223 do km
246+093, na diugéci 0,870km

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét awanych z zastosowaniem chudego betonu do
wykonywania podktadéw pogtiek prefabrykowany.

Zgodnie z kosztorysem naktadczym w dokumentadjightowej naley wykona podbudow z chudego betonu:
1) o Rm=1,50-2,50Mpa o grufmm 15cm —79,10m2
1) o Rm=6,00-9,00Mpa 79,10m2

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z chudego betonu - jedna lub dwie warstagyszczonej mieszanki betonowej, ktéra poagsigciu wytrzymal@ci na
sciskanie nie mniejszej i

- 1,5Mpa do 2,5Mpa na podbudowach pomocniczychwaih odcinajcych)

- 6Mpa do 9 MPa, na podbudowach zasadniczych.

1.4.2.Chudy beton - materiat budowlany powstaly przez wegranie mieszanki kruszyw z cementem wicilad 5 do 7% w stosunku do
kruszywa oraz optymadniloscia wody, ktory po zakéczeniu procesu wzania osiga wytrzymaté¢ nasciskanie Rs w granicach od 6 do 9
MPa.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpbdanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotycece robét
Ogélne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogélne wymagania dotysee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Chudy beton
2.2.1.Wymagania dla chudego betonu

Chudy beton powinien spetdiatymagania okrdone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla chudego betonu dla podbuzisadniczych

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wedtug
1 | Wytrzymatdi¢ nasciskanie po 7 dniach, MPa 0d3,5do5,5 PN-[82-2£;6013
2 | Wytrzymatdi¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa od 6,0 do 9,0 PN-[52-29]6013
3 | Nasikliwos¢, % m/m, nie wgcej niz: 7 PN-B-06250 [3]
4 Mroz_ood_por_ne_c', zmniejszenie wytrzymasoi, 30 PN-S-96014
%, nie wkcej niz: [23]

2.5.2.Sktad chudego betonu

Skiad chudego betonu powinienéltgk dobrany, aby zapewniat agnigcie wiasciwosci okreslonych w tablicy 4.

Zawartdé cementu powinna wynasbd 5 do 7% w stosunku do kruszywa i nie powinrzekracza 130 kg/m.

Skiad i uziarnienie kruszywa lub mieszanki krusgewinny by zgodne z p. 2.3.

Zawart@¢ wody powinna odpowiadawilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie zBR4481
[2] (duzy cylinder, metoda 1), z toleranrci+10%, -20% jej wartei.

2.5.3.Projektowanie chudego betonu

Projekt sktadu chudego betonu powiniei lykonany zgodnie z PN-S-96013 [22].
Projekt sktadu chudego betonu powinien zawiera



a) wyniki bada cementu, wedtug PN-B-04300 [1],

b) w przypadkach watpliwych - wyniki bada wody, wedtug PN-B-32250 [19],

¢) wyniki bada kruszywa (krzywe uziarnienia oraz éavosci, okrelone na rysunku 1 i 2 oraz w tablicy 3),
d) skiad chudego betonu (zawasidkruszyw, cementu i wody),

e) wyniki bada wytrzymaldci po 7 i 28 dniach, wedlug PN-S-96013 [22],

f) wyniki bada nasakliwosci, wedlug PN-B-06250 [3],

g) wyniki badah mrozoodporngci, wedtug PN-S-96014 [23].

2.6. Materiaty do piekgnacji podbudowy z chudego betonu

Do piekgnacji podbudowy z chudego betonu mbgé stosowane:
— emulsja asfaltowa wg EmA-94 [26],
— asfalt D200 i D300 wg PN-C-96170 [20],
— preparaty powlokowe wg aprobat technicznych,
— folie z tworzyw sztucznych,
— widknina wg PN-P-01715 [21].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonywania podbudéw z chudego betonu

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z chudego betonu, powinieykaza& sie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— wytwdrni stacjonarnej typu ggtego do wytwarzania mieszanki betonowej. Wytwdrpiawinna by wyposaona w uradzenia do
wagowego dozowania wszystkich sktadnikobw, gwaraptij nasipujace tolerancje dozowania, wyne w stosunku do masy
poszczegoélnych skiadnikdw: kruszyw®%, cement: 0,5%, wodat 2%. Inzynier maze dopyci¢ objgtosciowe dozowanie wody,

— przewanych zbiornikéw na wog

— uktadarek albo réwniarek do rozkltadania mieszaekonowej,

— walcow stalowych gtadkich wibracyjnych lub statygeh i walcow ogumionych do zasgczania

— zag:szczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub roatwalcow wibracyjnych do zagzczania w miejscach trudno dgstych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogélne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganéneg pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport cementu powinien odbyisie zgodnie z BN-88/6731-08 [24]. Cement luzem mplerzewozé cementowozami, hatomiast
cement workowany nima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w spos6b zabezpieczony przetdgzceniem.

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiexzgih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysagam i zawilgoceniem.
Woda mae by dostarczana wodagiiem lub przewsgnymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@R00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Podbudowa z chudego betonu niezendy¢ wykonywana wtedy, gdy temperatura powietrza spadiaizej 5°C oraz wtedy, gdy
podiaze jest zamarznie i podczas opaddw deszczu. Nie pplezpoczyna produkcji mieszanki betonowej,zgli prognozy meteorologiczne
wskazuj na maliwy spadek temperatury pomj 2C w czasie najltiszych 7 dni.

5.3. Przygotowanie podtaa

Podiaze gruntowe pod podbudevpowinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami gksaymi w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@” lub SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudow z chudego betonu naleuktada na wilgotnym podiau.

Jezeli warstwa chudego betonu macbyktadana w prowadnicach, to po wytyczeniu podbudowalery ustawé na podiau
prowadnice w taki sposéb, aby wyznaczaly éoile linie krawedzi podbudowy wedtug dokumentacji projektowej. W@ prowadnic
powinna odpowiadagrubdci warstwy mieszanki betonowej w stanie niegzgzonym. Prowadnice powinnyduystawione stabilnie, w sposéb
wykluczapcy ich przesuwanie spod wptywem oddziatywania maszyaytlych do wykonania warstwy podbudowy.



5.4. Wytwarzanie mieszanki betonowej

Mieszank chudego betonu écisle okre&lonym uziarnieniu, zawarfei cementu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza w
mieszarkach stacjonarnych, gwaramtych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnacbgd razu transportowana na miejsce wbudowaniapesa zabezpieczony przed
segregagj i nadmiernym wysychaniem.

5.5. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki betonowej

Przy uktadaniu mieszanki betonowej za pomaovniarek konieczne jest stosowanie prowadnic. tdeanie za pomagcréwniarek
bez stosowania prowadnic, meodbywa sig tylko w wyjatkowych wypadkach, okéeonych w SST, za zgadnzyniera.

Podbudowy z chudego betonu wykonuje wi jednej warstwie o gruoi od 10 do 20 cm, po zesgczeniu. Gdy wymagana jest
wigksza grub&¢, to do ukladania drugiej warstwy wrma przysipi¢ najwczeéniej po uptywie 7 dni od wykonania pierwszej wargtivpo
odbiorze jej przez kyniera.

Natychmiast po rozi@niu i wyprofilowaniu mieszanki natg rozpocaé jej zagszczanie. Zagszczanie podbudéw o przekroju
daszkowym powinno rozpog& sig od krawedzi i przesuwa sig pasami podtnymi, czsciowo nakladajcymi sk w strorg osi jezdni.
Zagsszczanie podbudéw o jednostronnym spadku poprzetzgwinno rozpocx sig od nizej potazonej kravedzi i przesuwa sig pasami
podiuznymi, czsciowo nakladajcymi si, w strore wyzej potazonej krawedzi podbudowy. Pojawiage sé w czasie walowania zar@nia,
ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, powinnymatychmiast naprawione przez zerwanie warstwy gjsoach wadliwie wykonanych na
petm gigbokas¢ i wbudowanie nowej mieszanki albo przeiccie nadmiaru, wyréwnanie i zeggczenie. Powierzchnia zggczonej warstwy
powinna mi¢ prawidtowy przekréj poprzeczny i jednolity wygl.

Zagszczanie nalgy kontynuowg do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszegozni,00 okrélonego wedtug normalnej
metody Proctora (PN-B-04481 [2], cylinder typwdgo, II-ga metoda oznaczania). Zszrzenie powinno léyzakaiczone przed rozpogziem
Czasu wizania cementu.

Wilgotnas¢ mieszanki betonowej podczas gszrzania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 10% i - 20% jej
wartaci.

5.6. Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowaoboty, aby w miar mazliwosci unikat podiwznych spoin roboczych, poprzez wykonanie
podbudowy na catszeroké¢ réwnoczénie.

W przeciwnym razie, przy podbudowie wykonywanejpnwowadnicach, przed wykonaniem kolejnego pasa pdulby, naley
pionowg krawedz wykonanego pasa zwuit¢ woda. Przy podbudowie wykonanej bez prowadnic wzatej i zagszczonej mieszance, naje
wczesniej obché pionowa krawedz. Po zwikeniu jej wod, nalezy wbudowd kolejny pas podbudowy. W podobny sposéb haleykona
poprzecza spoirg robocz na pohczeniu dziatek roboczych. Od obcia pionowej krawdzi we wczéniej wykonanej mieszance mma
odstpi¢ wtedy, gdy czas portulzy zak@czeniem zagszczania jednego pasa, a rozgoem wbudowaniassiedniego pasa podbudowy, nie
przekracza 60 minut.

Jezeli w dolnej warstwie podbudowy wystuja spoiny robocze, to spoiny w gornej warstwie podivu powinny by wzgledem nich
przesungte o co najmniej 30 cm dla spoiny poihej i 1 m dla spoiny poprzeczne;j.

5.7. Nacinanie szczelin —nie zachodzi potrzeba

5.8. Pieégnacja podbudowy

Podbudowa z chudego betonu powinné gtychmiast po zagzczeniu poddana péginacji. Pietgnacja powinna hiyprzez
przykrycie warstw piasku lub grubej wiékniny i utrzymanie jej w siamilgotnym przez co najmniej 7 dni.

Inne sposoby piegnacji, zaproponowane przez Wykonawicinne materialy mog by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji
Inzyniera.

Nie naley dopuszczéazadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsikré dni piefgnacji, a po tym czasie ewentualny
ruch budowlany mie odbywa sie wytacznie za zgoglInzyniera.

5.9. Odcinek prébny- nie zachodzi potrzeba

5.10. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna ktychroniona przed uszkodzeniamizdie Wykonawca
bedzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to powinien naprawszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch, na wkasny koszt

Wykonawca jest zobowzany do przeprowadzenia bagych napraw podbudowy, uszkodzonej wskutek oddziafya czynnikéw
atmosferycznych, takich jak opady deszéniegu i mroz.

Wykonawca jest zobowzany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw daszjeeli wystapi mazliwosé
uszkodzenia podbudowy.

Podbudowa z chudego betonu musi pyzed zim przykryta co najmniej jednwarstwy mieszanki mineralno-asfaltowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogélne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojoikt’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdrzadania cementu oraz kruszyw przeznaczonych domania robot i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa i cementu okslone w pkt 2.2 i 2.3 niniejszych specyfikaciji.



6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wykonywania podbudowy z clyaeetonu podano w tablicy 5.

Tablica 5. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw przy wykonywaniu podbudowy
z chudego betonu

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalne ilosci W“:'::;i{::g'g%g&;_
bada na dziennej dowy na jedno
dziatce roboczej badanie
1 | Wilgotnos¢ mieszanki betonowej
2 | Zagszczenie mieszanki betonowej
3 | Uziarnienie mieszanki kruszywa 2 600 nf
4 | Gruba¢ podbudowy

Dla kazdej partii kruszywa i

5 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tabl. 3 pkt 2.3 przy kadej zmianie kruszywa

6 | Wytrzymaltad¢ nasciskanie L
po 7 dniach 3 probki 400 n?
po 28 dniach 3 probki
7 | Badanie cementu dla kazdej partii
8 | Badanie wody dla kazdego vatpliwegozrodta
9 | Nasikliwos¢ w przypadkach atpliwych
10 | Mrozoodporng: i na zlecenie liayniera

6.3.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki betonowej powinna dydwna wilgotnéci optymalnej, okréonej w projekcie sktadu tej mieszanki z tolerancj
+ 10%, - 20% jej warkei.

6.3.3.Zagszczenie podbudowy z chudego betonu

Mieszanka betonowa powinna dyag:szczana do ogjniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegozni,00, przy oznaczaniu
zgodnie z normalnprola Proctora, wedtug PN-B-04481 [2] (metoda ).

6.3.4.Uziarnienie mieszanki kruszywa

Probki do bad@analezy pobiera z wytwdrni po wymieszaniu kruszyw, a przed podemgzmentu. Badanie nalewykona zgodnie z
normg PN-B-06714-15 [6].
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadggodna z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3, ¢al.

6.3.5.Gruba¢ warstwy podbudowy

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu. Grubi@ warstwy nie mge r&ni¢ sig od grubdci projektowanej o
wigcej niz + 1 cm.

6.3.6.Badania kruszywa

Wiasciwosci kruszywa nalgy bad& przy kadej zmianie rodzaju kruszywa i dlazdej partii. Wigciwosci kruszywa powinny by
zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 3 pkt 2.3.

6.3.7.Wytrzymalai¢ nasciskanie

Wytrzymatdé nasciskanie okréla sie na prébkach walcowych @ednicy i wysokéci 16,0 cm. Prébki do badanalezy pobierd z
miejsc wybranych losowo, Wwiezo roztazonej warstwie. Probki w ikzi 6 sztuk nalgy formowa i przechowywd zgodnie z norm PN-S-
96013 [22]. Trzy probki nalsy bad& po 7 dniach i trzy po 28 dniach przechowywanianikiywytrzymatasci nasciskanie powinny b zgodne
z wymaganiami podanymi w pkt 2.5 tablica 4.

6.3.8.Badania cementu

Dla kazdej dostawy cementu Wykonawca powinien éktewtasciwosci podane w pkt 2.2 tablica 1.
6.3.9.Badanie wody

W przypadkach atpliwych nalery przeprowadd badania wody wedtug PN-B-32250 [19].
6.3.10.Naskkliwos¢ i mrozoodporné¢ chudego betonu

Naskkliwosé i mrozoodpornét okrela sk po 28 dniach dojrzewania betonu, zgodnie z adPiN-B-06250 [3].
Wyniki bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.5 tablic



6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy z chudego betonu
6.4.1.Czgstotliwoi¢ oraz zakres badda pomiaréw
Czstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw podaje tablica 6.

Tablica 6. Cestotliwoi¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanej podbudowy z chudego

betonu
Minimalna czstotliwos¢
Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Ibladaﬁi p(fmiarlc’\),\\;v ¢
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

—

w sposoéb cigly planografem albo co 20 m 44

2 Rowndi¢ podizna na kadym pasie ruchu

3 Roéwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokéciowe Dla autostrad i drog ekspresowych co

6 Uksztattowanie osi w planie* 25 m, dla pozostatych drég co 100 m

7 Grubcké podbudowy w23 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 200

m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateanie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r@&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokoi warstwy wy.ej lezacej o co najmniej 25 cm
lub o warté¢ wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwndaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrow tata lub planografem, zgodnie z ncgrBN-68/8931-04 [25].
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwndaci podbudowy nie magprzekraczé:

- 9 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukantinny by zgodne z dokumentagcprojektows z toleranci + 0,5 %.
6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Raéznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1l cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub o wiej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Grubd¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczejl cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M&ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z chudegoie

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-0000QAymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektowa, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatréoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9

Cena wykonania 1 fipodbudowy z chudego betonu obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— zakup i dostarczenie materiatow, wyprodukowaniesa@ki i jej transport na miejsce wbudowania,
— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwieziprogvadnic oraz innych materiatéw i ydzeh pomocniczych,
— roztozenie i zagszczenie mieszanki,
— ewentualne nacinanie szczelin,
— pielegnacja wykonanej warstwy
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-96013 Drogi samochodowe. Podbudowa z cludegonu. Wymagania i
badania
2. PN-S-96014 Drogi samochodowe i lotniskowe. Pddina z betonu cementowego
pod nawierzchriulepszoa. Wymagania i badania
3. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghaawierzchni planografem i at
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1.WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaefhhicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgganych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonpwe
Niniejsza Szczegotowa Specyfikacja Technicgtemowi podstaw dokumentéw przetargowych i kontraktowych przycaleiu i realizacji rob6t

podczas budowy sciezki pieszo-rowerowej wzdii drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowanowko, od km 245+223 do km
246+093, na dtugéci 0,870km

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@@nych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kobtkikowej o
grubaici 8 cm .

Zgodnie z kosztorysem naktadczym w dokumentacjjetowej naley wykona nawierzchni jezdnisciezki pieszo-jezdneg kostki grubéci 8cmna
podsypkach cementowo-piaskowych gr.5cm:

-kostki bezfazowej typu DOMIO koloru szaregd 033,73m2

-kostki bezfazowej typu DOMIO koloru czerwonegb119,83m2

Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana toine metod wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztatddnpwarstwowa lub w dwdch
warstwach palczonych ze saptrwale w fazie produkcji.

Pozostate okkitenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaniodanymi w SST D-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 1.4.

Ogdlne wymagania dotyaze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pagdev SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

. Betonowa kostka brukowa - wymagania
Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiogikowej w budownictwie drogowym jest posiadaaprobaty technicznej.
Wyglad zewretrzny

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gérna kostek powinnathgwna i szorstka, a kragzie kostek rowne i proste, vékhigcia nie powinny przekracza
— 2 mm, dla kostek o grukoi < 80 mm,
— 3 mm, dla kostek o grubci > 80 mm.

. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej:
— grubg¢ 80 mm (do nawierzchni dla ruchu samochodowego),

o tolerancji w wwymiarach:
— na dlugdci +3 mm,
— naszerokéci +3 mm,
— na grubdci =5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w krajuseary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i drowy.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. Cechy Wartasé
1 | Wytrzymalg¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 Nasikliwos$é woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wtej niz 5

3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg PN-B-06250 [2]:
a) pekniecia prébki

b) strata masy, %, nie wdej niz brak
c) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaén 5
probek nie zamzanych, %, nie wicej niz
20
4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nigoaj niz 4

2.2.4.Wytrzymatasi¢ nasciskanie

Wytrzymalaé¢ nasciskanie po 28 dniackirednio z 6-ciu kostek) nie powinnadsnniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najgsza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10
kostek).

Nashkliwosé

Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynésiie wiecej niz 5%.
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Odporné¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaligdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zasamia i odmraania prébek jest wystarcaap, jezeli:

— probka nie wykazujegknigg,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaé probek nie zameanych nie jest wksze ni 20%.

Scieralngé

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinyaasi nie wigcej niz 4 mm.
Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych
Cement

Do produkcji kostki brukowej nalg stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nieseéj ni ,32,5”. Zaleca si stosowanie cementu
0 jasnym kolorze. Cement powinien odpowiadg/maganiom PN-B-19701 [4].

Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno bywstalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki beiaj, przy zatlaonych parametrach wymaganych dla
produkowanego wyrobu.

Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonetwykostek brukowych powinny odpowiaderymaganiom wg PN-B-32250
(5]
Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, ziyoe z receptlaboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymata¢, mniejsa nasiakliwosé i wigksza odporndé na niskie temperatury i
dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewikiostce trwate zabarwienie. Powinny ta:blgarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkoyuje sg recznie.

Jeli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztait i kolor, mzna stosow&mechaniczne ugdzenia uktadajce. Uradzenie
sklada s} z wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezastago do przenoszenia z palety warstwy kostek ngeceigéch utgenia. Uradzenie to, po
skaiczonym uktadaniu kostek, moa wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi lwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku @ stosowamechaniczne ugzlizenie na rolkach, prowadzone liniami na szynieki@weznikach.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandne).

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dilae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzynieitdetonu min. 0,7 R, kostki
przew@one @ na stanowisko, gdzie specjalne agdzenie pakuje je w fali i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma réwnieg przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT 40\ A&

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogéine”.

Podiare pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowyclzenstanowé grunt piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WB5 [7].

Jereli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejnéawierzchng z kostki brukowej przeznaczemla ruchu pieszego, rowerowego lub
niewielkiego ruchu samochodowego, 2na wykonywa& bezpdrednio na podlzu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym dieryGrunt
podiaza powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przadkskmi przemarzania.

Podiae gruntowe pod nawierzchnpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami aitomymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podzendie nawierzchni z kostki brukowej powinien ¢bggodny z dokumentag)
projektows.

Podbudow, w zaleznosci od przeznaczenia, olgenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, 7aatanowd:
— grunt ulepszony pospatkodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
— kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane meicizare,

— podbudowa ttuczniowawirowa lubzuzlowa,
lub inny rodzaj podbudowy oksienej w dokumentacji projektowe;j.

Podbudowa powinna byrzygotowana zgodnie z wymaganiami dloeymi w specyfikacjach dla odpowiedniego rodzajalipudowy.

Na podsyplk nalezy stosowd piasek gruby, odpowiadgjy wymaganiom PN-B- 06712 [3].

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinné dwilzona wod, zag:szczona i
wyprofilowana.
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Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowyie

Z uwagi na rénorodnd¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, #iwe jest ulazenie dowolnego wzoru - wcdgej ustalonego w
dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przeyriiera.

Kostke uktada st na podsypce lub podio piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostk
nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggagzeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypemnic piaskiem, a nagpbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych
lub mechanicznych i przygti¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utégonej nawierzchni z kostek brukowych stosujeveibratory ptytowe z ostapz tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie aalerowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkdrodka i jednoczénie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié€ nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nienaga
pielegnacji - mae by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakai rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

Przed przyspieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdaizy producent kostek brukowych posiada atestolwyrwg pkt 2.2.1
niniejszej OST.

Niezalenie od posiadanego atestu, Wykonawca powinigle¢ od producenta wynikéw higcych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca gj
aby do badania wytrzymaic na sciskanie pobiera6 probek (kostek) dziennie (przy produkciji dzighole 600 nf powierzchni kostek ulmnych w
nawierzchni).

Badania w czasie robot
Sprawdzenie podi@ i podbudowy
Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédnp dokumentagj projektows i odpowiednimi SST.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na stwierdzeniu zgodcioz
dokumentagj projektow.

Sprawdzenie prawidlowici wykonania nawierzchni z betonowych kostek brugciwpolega na stwierdzeniu zgodoowykonania z dokumentac]
projektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy prayty desé (wzér) i kolor nawierzchni jest zachowany.

Nieréwndci podiwzne nawierzchni mierzone falub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [8] nie powinny przekra¢z@,8 cm.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektow z toleranci + 0,5%.
Niweleta nawierzchni

R&znice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm.

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r&nic sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.

Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkidsrukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinna dgostosowana do
powierzchni wykonanych robét.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wék byly przeprowadzone nie rzadziej irazy na 100 fnawierzchni i
w punktach charakterystycznych dla niwelety luberaju poprzecznego oraz wszie tam, gdzie poleci #ynier.

7. OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@@nagania ogdlne”.
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonideastki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00MMMymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki ptyavne.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

— przygotowanie podiam,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,

— ewentualnie wykonanie tawy pod kregmiki.
Zasady ich odbioruasokreslone w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze wraz z kangniem robot,

— przygotowanie podim (ewentualnie podbudowy),

— zakup i dostarczenie materiatéw,

— wykonanie podsypki,

— utozenie i ubicie kostki,

— wypehienie spoin,

— przeprowadzenie bafdla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWAZANE

Normy
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
4.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegadku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdtlamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw

i torowisk tramwajowych. Kraezniki i obrzeza
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gvska piaskowego
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclanigj (SST) 8 wymagania dotyeze wykonania i odbioru robét zygianych zescinaniem i
uzupetnianiem poboczy gruntowych z obsianiem draw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) starabmiwiazujaca podstaw opracowania dokumentdéw przetargowych i kontrakidwprzy
zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowyahajewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zw@nych uzupetnieniem , deggczeniem, plantowaniem i
obsianiem traw poboczy podczashbudowy $ciezki pieszo-rowerowej wzdhy drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowandéwko, od km
245+223 do km 246+093, na diugoi 0,870km
Zgodnie z kosztorysem ofertowym najevykonat:

- reczne plantowanie poboczy i skarp drogi- 2012,00m2
- obsianie traw poboczy i skarp drogi- 2012,00m2

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasii pojazdow, umieszczenia wdzer bezpieczéstwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych, stoa jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkiad - miejsce skltadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania efipnia poboczy pol@ne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppdanymi w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotycgce robot
Ogélne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgdIne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogélne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” ®kt
3.2. Sprzt do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét okénych w niniejszej SST powinien wykazaig mazliwoscia korzystania z nagpujacego
Spratu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- réwniarek z transportererécfnarki poboczy),
- réwniarek do profilowania,
- ladowarek czotowych,
- walcéw,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wod

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej SST, nioa korzysta z dowolnychsrodkéw transportowych przeznaczonych do przewozu
gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogédlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy mi@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawdzi pobocza do krawdzi nawierzchni, zgodnie z zatnym w dokumentacji projektowej
spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczeimania poboczy naty wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu najeuzgodné z Inzynierem.



Grunt pozostaly w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotnagci optymalnej poprzez dodanie wody i
zagscié.

Wskanik zagiszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynbsio najmniej 0,98 maksymalnego zszczenia, wedtug
normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]

5.3. Uzupenianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkéw (wgbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupeint materialem o wiiwosciach podobnych do
materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktéorym wykonywaneghzie uzupetnienie, natg spulchné na gtbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotnéci optymalnej, a
nastpnie utazy¢ w nim warstw materiatu uzupetniafego w postaci mieszanek optymalnych éloreych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”. Wilgotné¢ optymalra i maksymaln gestai¢ szkieletu gruntowego mieszanek riglekresli ¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetrigpgo naley prowadzé od krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj
sprztu do zagszczania musi lyzaakceptowany przezyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadsgdwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z
zatazonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiagladéw po przeiciu walcéw lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powiniemnost co najmniej 0,98 maksymalnego zsmczenia wedtug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
mieszanki wedtug OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gowd”, SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa natoal

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiar6w w czasie prowadzenia rob6t podanobhidg 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej dziatce
roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupetriagj 2 probki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki uzupetriagj

9 ¢ optyl petrdag) 2 probki
3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym poboczu

9 ¢ optyl g ctym p 2 probki
4 Wskanik  zag:szczenia na scinanych  lub)

uzupetnianych poboczach 2razynalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres pomiaré$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razyna100 m

2 Roéwna¢ podhwzna co50m

3 Rowna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj+ 1%.
6.4.2.R6wnai¢ poboczy

Nieréwndci podiwne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeit pod fat nie mae przekracza
15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ONVymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytysv



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogédlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fitob6t obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatu uzupetaieggo,
- rozlozenie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
— obsianie traw
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré@hoawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogooleoty ziemne.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgpgmagania dotyee wykonania i odbioru rob6t zgganych z
remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe specyfikacja techniczna (SST) stanowi obganjaca podstaw opracowania dokumentéw
przetargowych i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobét na drogach krajowych, wojewodzkich, ralegh i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowodczasbudowy sciezki pieszo-rowerowej wzdhi drogi krajowej nr 11na
odcinku Roznowo-Kowanowko, od km 245+223 do km 246+093, na djcsci 0,870km
Zgodnie z przedmiarem rob6t bayevykonat:

- wykop petnego rowu podczas budowy przepustu 5@73z rozplantowaniem nadmiaréw na terenie przytagt
-pogkbienie istniejcego rowy pod tawprzepustu 3,12m3z rozplantowaniem nadmiaréw remtemprzylegtym,

- zasypanie rowu po wybudowaniu przepustu — 100300m

4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30cm, ktdry zbiera i odprowadza wod

1.4.2.RO6w przydrany - réw zbierajcy wock z korony drogi.
1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzgjy wodck poza pas drogowy.
1.4.4.R6w stokowy - réw zbieragy wod: sptywapca ze stoku.

1.4.5. Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robdt
0Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wysipuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” $kt
3.2. Sprat do wykonywania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego
sprz:tu:
— koparek podsbiernych,
— spycharek lemieszowych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzea kontrolno-pomiarowych,
— zag:szczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robdt okéonych w niniejszej SST, nina korzysta z dowolnychsrodkéw transportowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-N@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naomiego przez wag $cieciu trawy i krzakéw w olgbie rowu.
5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nale uzyska& podane porej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z RN-S

02204 [1]:

- dla rowu przydrénego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db8l:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,20 m
liczona jako rénica poziomow dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokaglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy wewntrznej 1:3, nachylenie
skarpy zewstrznej od 1:3 do 1:10, ¢gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica pozioméw dna i pszej
krawedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokaglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne wyolkiglone tukami kotowymi o
promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wevemej 1:3, a skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, ¢gbokas¢ od 0,30 m
do 0,50 m liczona jako #drica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, sze&élana co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp odbldb, 1:3, gtbokas¢
€0 najmniej 0,50 m. Réw ten powinien¢bgddalony co najmniej o 3,0 m od krgdzi skarpy drogowej przy gruntach
suchych i zwartych i co najmniej 0 5,0 m w pozaathtprzypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szeKgkdna co najmniej 0,40 m, gfokas¢ minimum 0,50 m, przebieg
prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowerorpieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek paiyirowu powinien wynosi0,2%; w wyfkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczagych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastyé0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiash - 2,0%,
- darniry - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtego z remontowanych rowéw i skarp nglewvywiezé poza obgb pasa
drogowego i rozplantowéaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposbb zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowwskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegélnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw

1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
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2 | Szerokdc¢ i gtebokas¢ rowu lrazna 100 m

3 [ Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtane rowu powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z toleranci + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowu

Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentagcprojektovy z tolerancy £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdza szablonem. Prawit migdzy skarp a szablonem nie powinien przekracza
3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami biyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Scigcie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
— roboty wykaczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoafeoty ziemne
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegb6towej Specyfik@iethnicznej (SST)aswymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonywaniem oznakowania pionowego podbraswy sciezki pieszo-rowerowej wzdtw drogi krajowej nr 11na odcinku
Roznowo-Kowandwko, od km 245+223 do km 246+093, na djasci 0,870km

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stambeiviazujaca podstaw opracowania dokumentu przetargowego i kontrakgongzy
zlecaniu i realizacji rob6t.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywaniem i odbiorem oznakowania
pionowego.

Zgodnie z kosztorysem wykonawczym w dokumentaajjgktowej naley przestawé znak A-17 oraz istawinowe znaki pionowe o tarczy
odblaskowej na stupkach z rur ocynkowanych i obejmtgpu WIMED w ildci:
C-12/16 szt85,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszgzoa konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierz¢idrego umieszczana jest §éeznaku. Tarcza ni@ by wykonana z rénych
materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetycztm)i- jako jednolita lub sktadana.

1.4.3.Lico znaku - przednia ¢&¢ znaku, stiaca do podania téei znaku. Lico znaku mi@ by wykonane jako malowane lub oklejane (doli
odblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegolnych (znak z przejrzystyadrzyw syntetycznych) lico znaku by zatopione w
tarczy znaku.

1.4.4.Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykjgzutasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o odbjmiwrotnym -
wspoétdranym).

1.4.5.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpodanymi w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatéw
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Aprobata techniczna dla materiatéw

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi posiédgprobat technicza wydary przez
uprawnion jednostk. Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany przez uprawnipjednostk.

2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakoéw mog by¢ wykonywane jako:
— z betonu wykonywanego ,na mokro”,
- inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.
Klasa betonu powinna bygodna z dokumentacprojektows. Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250 [1].

2.3.1.Cement
Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadgajwymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiaggmaganiom PN-B-06712 [3]. Zaleca stosowanie kruszywa o marce nie
nizszej nk klasa betonu.

2.3.3.Woda
Woda do betonu powinna byodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3275].
2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1.0g0Ine charakterystyki konstrukcji
Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych rglevykona zgodnie z rur ocynkowanych.
2.4.2.Rury
Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lubégnormy zaakceptowanej przezyniera.
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Powierzchnia zewgtrzna i wewntrzna rur nie powinna wykazywawad w postaci tusek, efnie¢, zwalcowa i naderwa.
Dopuszczalne ssnieznaczne nierowioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, mieszcg s¢ w granicach dopuszczalnych
odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m dtugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pmpeny (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-84023-07 [1BN-
H-84018 [12], PN-H-84019 [13], PN-H-84030-02 [16blinne normy.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwalos¢ materiatdw na wplywy zewatrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz pakzenie lica znaku z targzznaku, a take sposob wykéczenia znaku, mugz
wykazywa& petrs odpornd¢ na oddziatywanigwiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne yistypujace w normalnych warunkach
oddzialywania chemiczne (w tym korealektrochemiczg) - przez caly czas trwadoi znaku, okrélony przez wytwore lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgmeiny jest przy dostawie oliet, uzgodnion z odbiora, trwalcs¢ znaku oraz warunki
gwarancyjne dla znaku, a takudosgpni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegétowe o ewentualnych ograniczeniaclosowstniu znaku,
c) instrukcg utrzymania znaku.

2.5.3.Materiaty do wykonania tarczy znaku
— blacha z aluminium,

2.5.5.Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinngé bdporna na korozjw warunkach zasolenia.
Wymagane grubei:
— z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocniongcrettoczeniami lub osadzonych w ramach co najnihEejnm,

— z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najm&i€ mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte foliub farbami powinny b§ zabezpieczone przed korg@zjrzy zastosowaniu farby ochronnej lub
powtoki z tworzyw sztucznych.

Wytrzymalaé dla tarcz z aluminium i stopéw z aluminium powinmgnosi:
— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzbnycamach, co najmniej 155 MPa,

— dla tarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.
2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycgce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje Sorzez oklejenie tarczy znaku materiatem odblaskow
Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetnfavymagania okrdone w aprobacie technicznej.

2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe 2yte do wykonania lica znaku powinny wykazyimaetne zwizanie z tarcg znaku przez caly okres wymaganej
trwatosci znaku. Niedopuszczalne tokalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia adstawanie folii na kragdziach tarczy znaku oraz na
jego powierzchni.

Spos6b palczenia folii z powierzchamitarczy znaku powinien uniemaviac jej odiaczenie od tarczy bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obzgeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveahib klejenia oraz stosowane w
tym celu materiaty powinny dyuzgodnione z producentem folii.

Okres trwaléci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynasSiod 7 do 10 lat, w zaleosci od rodzaju
materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna dydéwna i gtadka, nie magna niej wystpowa lokalne nieréwnéci i pofatdowania.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno nanperzchni jak i na obrzach tarczy znaku.

Dokfadnd¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mgpwst& przy nanoszeniu farby na odblaskpw
powierzchng znaku, nie byty wiksze ni:

— 2 mm dla znakéw matychsrednich,

— 3 mmdla znakéw diych i wielkich.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblaslazes¢ znaku nie powinny bywigksze w kadym kierunku ni:

— 2 mm dla znakéw matychsrednich,
— 3 mm dla znakoéw diych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie mi@ wystpowa wiecej niz 0,7
lokalnych usterek (zatamaniaggherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest wysiwanie
jakichkolwiek zarysowa powierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentdéw powierzchni znaku o wymiarach4om dopuszczaedo 2 usterek jak wagj, o
wymiarach nie wgkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej dopuszczad 3 zarysowao szerokéci nie wickszej niz
0,8 mm i catkowitej dtugéei nie wigkszej nz 10 cm. Na catkowitej diugai znaku dopuszczacshie wigcej niz 5 rys szerok&ei nie wigkszej
niz 0,8 mm i diugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkieme zarysowania te nie znieksztakctiesci znaku.
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W znakach gytkowanych dopuszczaesiéwniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni nie przmtaajcej 6 mni kazde - w liczbie
nie wickszej ni. pie¢ na powierzchni znaku matego létedniego, oraz o powierzchni nie przekrageej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej
niz 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znakuzeigo lub wielkiego (wdczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie mag znieksztatca tresci znaku - w przypadku wygtowania takiego znieksztalcenia znak must by
bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wp@tvanie jakichkolwiek rys, sgajacych przez warstefolii do powierzchni tarczy
znaku. W znakachzytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalod warunkiemze wystpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie
przekroca wielkosci okreslonych ponzej.

W znakach gytkowanych dopuszczalne jest wymbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co nagyvgwaéch lokalnych
ognisk korozji o wymiarach nie przekracaajch 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4
cm. W znakach nowych oraz w znakach znajckgh s¢ w okresie wymaganej gwarangadna korozja tarczy znaku nie #eonvystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymatopofaczenia folii odblaskowej z targzznaku, by po zgciu tarczy o 90 przy promieniu tuku
zgiecia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musé lmabezpieczona matawfarba nieodblaskow barwy ciemno-szarej (szarej
naturalnej) o wspotczynniku luminancji 0,08 do 0;1Wedtug wzorca stanowdego zatcznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowych”
[28]. Gruba¢ powtoki farby nie mae byt mniejsza od 2@um. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium lelstali cynkowanej ogniowo i
cynkowanie to jest wykonywane po uksztaltowanigzgr jej krawedzie mog pozosté niezabezpieczone farlochronn.

2.11. Materiaty do montazu znakéw

Wszystkie ocynkowaneadzniki metalowe przewidywane do mocowaniagiay sola elementéw konstrukcji wsporczych znakéw jak
sruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gladkie, bezknie¢, naderwa, rozwarstwié i wypuklych karbow.
taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdakzanych lub paletach, w zat@ici od ich wielkaci.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu
Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:
— koparek kotowych, np. 0,15%wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w grunsieoistym,
— $rodkéw transportowych do przewozu materiatéw,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogélne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow do pionowego oznakowanidrég

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogélne zasady wykonywania rob6t podano w SST DEM30.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naly wyznaczy:
— lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa awaryjnego pgstoju
— wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakoéw nglezabezpieczy w taki sposéb, aby w czasie trwania i odbioru tolsthiata
mozliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakéw.

5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentéw dla konstrukcj wsporczych znakéw

Sposo6b wykonania wykopu pod fundament znaku piegowpowinien b§ dostosowany do gbokasci wykopu, rodzaju gruntu i
posiadanego spgu. Wymiary wykopu powinny hyyzgodne z dokumentagcprojektows lub wskazaniami lzgyniera.

5.3.2.Fundamenty z betonu

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych demmcowania znakéw wielkowymiarowych (znak kierunikmiejscowdci),
wykonywane z betonu ,na mokro” lub z betonu zbrejgm naley wykona zgodnie z PN-S-02205 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartystizlvozpartych naley wykonywa zgodnie z dokumentacprojektows, SST lub
wskazaniami layniera. Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimegrant naley usuraé i miejsce wypetni do spodu fundamentu
betonem klasy B 15. Ptaszczyzny boczne fundamersifapce sé z gruntem naley zabezpieczy izolach, np. emulsj kationows. Po
wykonaniu fundamentu wykop nalezasypdé warstwami grubgci 20 cm z dokladnym zagzczeniem gruntu.
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5.4, Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakoéw - stupki, stupy, wagsiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, wmny by wykonane
zgodnie z dokumentagcpionows i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
— odchytka od pionu, nie wtej niz + 1 %,
— odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieggej niz £ 2 cm,
— odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od kragzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjpegtoju, nie wicej niz £ 5 cm, przy
zachowaniu minimalnej odlegitol umieszczenia znaku zgodnie z Instragkejznakach drogowych pionowych [28].

5.7. Pojczenie tarczy znaku z konstrukca wsporcz

Tarcza znaku musi lbyzamocowana do konstrukcji wsporczej w spos6b unitéwiajacy jej przesunicie lub obrot.

Materiat i sposéb wykonania peizenia tarczy znaku z konstrukeysporca musi umaliwiaé, przy wyciu odpowiednich narzizi,
odlaczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez céddes wytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wpsia czeste przypadki dewastacji znakéw, zaleca stbsowanie elementéwagznych o
konstrukcji uniemgliwiajacej lub znacznie utrudnigej ich rozhczenie przez osoby niepowotane.

Tarcza znaku skladanego musi wykazgveeetry integralné¢ podczas najechania przez pojazd wdyah warunkach kolizji. W
szczego6lnéci - zaden z segmentow lub elementdéw tarczy nieemsk od niej oddcza® w sposdb powodafy naraenie kogokolwiek na
niebezpieczistwo lub szkoel.

Nie dopuszcza sizamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w spoggmagaicy bezpéredniego przeprowadzeniaub
mocupcych przez lico znaku.

5.13. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy oraz @a konstrukcja wsporcza musi migbliczke znamionow z:
a) nazwy, marlg fabryczr lub innym oznaczeniem urdawiajacym identyfikacg wytwdércy lub dostawcy,
b) dat produkciji,
c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) daty ustawienia znaku.
Zaleca sj, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczyatvierata rownieé miesic i rok wymaganego przeglu technicznego.
Napisy na tabliczce znamionowej mudzy¢ wykonane w sposoéb trwaly i wymay, czytelny w normalnych warunkach przez caty
okres uytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania materiatow do wykonania fundamentéw kdenowych

Wykonawca powinien przeprowadzbadania materiatdbw do wykonania fundamentéw betgob ,na mokro”. Uwzgidniajac
nieskomplikowany charakter robo6t fundamentowych, wisiosek Wykonawcy, ltynier maze zwolnt go z potrzeby wykonania batda
materiatow dla tych robot.

W czasie wykonywania robo6t najesprawdzé:

zgodnd¢ wykonania znakdw pionowych z dokumentagjojektow (lokalizacja, wymiary, wysok& zamocowania znakow),
— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, zgodrpunktem 2 i 5,

— poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkbed)

poprawnd¢ ustawienia stupkéw i konstrukciji wsporczych, zgednpunktem 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymis
a) szt. (sztuka), dla znakow konwencjonalnych orazskmikcji wsporczych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robé6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektowa, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty ikiymozytywne.

8.2. Odbiér ostateczny

Odbior robét oznakowania pionowego dokonywany pestasadzie odbioru ostatecznego.
Odbiér ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu rob6t, na podstawie wynikow pomiaréw i hiajkasciowych
okreslonych w punktach 2 i 5.
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8.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego naledokona po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowaniam@ivego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— zakup i dostarczenie materiatdé oraz wykonanie foretgow
— zakup i dostarczenie orazi ustawienie konstruksjparczych,
— zakup i dostarczenie oraz zamocowanie tarcz znakoégowych,

Zgodnie z kosztorysem wykonawczym w dokumentaajgktowej naley wbudowa:
- znaki pionowe A7 szt 3

- znaki pionowe B 33 (40 km/h) —szt 4

- znaki pionowe D1 .- szt 6.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykty
PN-B-19701

5. PN-H-04651 Ochrona przed korpzKlasyfikacja i okrélenie agresywnai korozyjnej
srodowiska

6. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowangargco ogélnego zastosowania

7. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia

8. BN-89/1076-02 Ochrona przed korgzPowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na

konstrukcjach stalowychzeliwnych. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

28. Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom Isady stosowania znakow i adzer bezpieczéstwa ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia
Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnian@rca 1994 r. (Monitor Polski Nr 16, poz. 120).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej specyfikaghteécznej (SST)swymagania dotyece wykonania i odbioru rob6t zggianych
z wbudowaniem barier ochronnych stalowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanpwdstave dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy aleia i realizacji
robét na drogach krajowych, wojewddzkich ,powiagotwi gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t aganych z wykonywaniem barier ochronnych, stalowtygly
SP-09 z prowadnicz profilowanej tamy stalowej typu A i B na stupkach stalowych plaaoych do wbudowania przyudowie sciezki
pieszo-rowerowej wzdtt drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowanoéwko, od km 245+223 do km 246+093, na djcéci 0,870km
Zgodnie z kosztorysem nakladczym w dokumentacji technicznej nalezy wbudowac:

- barier stalowych, sprezystych SP-09 o masie 1mb=39 kg na dlugosci 108,00m.

1.4. Okreslenia podstawowe
Dla celow niniejszej SST przyjmujegsiastpujace okrélenia podstawowe:

1.4.1. Bariera ochronna - ugdzenie bezpiecastwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznegmhieenia zjechaniu pojazdu z drogi
w miejscach, gdzie to jest niebezpieczne, wyjeahanjazdu poza korerdrogi, przejechaniu pojazdu na jezgprzeznaczondla przeciwnego
kierunku ruchu lub niedopuszczenia do powstaniajqlojazdu z obiektami lub przeszkodami statymagupcymi sk w poblizu jezdni.

1.4.2. Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, kfisdstawowym elementem jest prowadnica wykonapeofilowanej tdmy stalowej
(zat. 11.1).

1.4.3. Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczong emedzi jezdni lub korony drogi, przeciwdziadap niebezpiecznym nagistwom
zjechania z drogi lub je ograniczea (zat. 11.1i 11.2).

1.4.4. Bariera przekladkowa - bariera, w ktérej prowadnmmocowana jest do stupkéw zanednictwem przektadek zapewni@jch
odstp miedzy prowadnig a stupkiem od 100 mm do 180 mm (zat. 11.2 b).

1.4.5. Bariera bezprzektadkowa - bariera, w ktérej promiea zamocowana jest beZpednio do stupkéw (zat. 11.2 a).

1.4.6. Prowadnica bariery - podstawowy element barieriamany z profilowanej tany stalowej, majcy za zadanie uniiwienie ptynnego
wzdtuznego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, asizktérego prowadnica powinna odksztéisia stopniowo i w sposéb plastyczny.
Odr&nia sk dwa typy profilowanej tany stalowej: typ A i typ B, réniace sé ksztattem przettocze.

1.4.7. Przekladka - element bariery, wykonany zwykle zyr{okragtej, prostoltnej) lub ksztattownika stalowego (np. z ceownika,
dwuteownika) o szerokoi od 100 do 140 mm, umieszczony pedzy prowadnig a stupkiem, ktdrego zadaniem jest nadanie barierze
korzystniejszych wigciwosci kolizyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej), powosyjch, ze prowadnica bariery w pierwszej fazie
odksztatcania lub przemieszczania stupkéw niegégtnana do dotu, lecz unoszona ku goérze.

1.4.8.Pozostate okétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotycece robét
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow
Ogélne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania barier ochronnych stalevych

Dopuszcza gido stosowania tylko takie konstrukcje drogowychdyaochronnych, na ktére wydano aprabi@chnicza.
Elementy do wykonania barier ochronnych stalowykheidbone s poprzez typ bariery podany w dokumentacji projeldp na-
wiazujacy do ustalé producenta barier. Do elementow tych nale

— prowadnica,stupki, pas profilowy, wysiniki, przektadki, wspornikisruby, podktadkiswiatta odblaskowe aczniki ukasne, obejmy stupka.
Ponadto przy ustawianiu barier ochronnych stalowmyeimn wystapi¢ materialy do wykonania elementéw betonowych jakdamenty,
kotwy wraz z ich deskowaniem.

2.3. Elementy do wykonania barier ochronnych staloych
2.3.1.Prowadnica

Typ prowadnicy z profilowanej §eny stalowej powinien hyokreilony w dokumentacji projektowej, przy czym:
— typ A powinien odpowiadaustaleniom producenta barier,
— typ B powinien odpowiadaPN-H-93461-15 [18]

2.3.2.Stupki
Stupki bariery powinny b§zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.
2.3.3.Inne elementy bariery

Jesli dokumentacija projektowa przewiduje stosowanisapprofilowego, to powinien on odpowigdaN-H-93461-28 [20] w zakresie
wymiaréw, masy, wielkéri statycznych i odchytek wymiaréw przekroju pofmzeego.
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Dostawa wtkszych wymiarowo elementéw bariery seoby¢ dokonana luzem lub w wikach.Sruby, podkiadki i drobniejsze ele-
menty hcznikowe mog by¢ dostarczone w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach, w zah@ici od wielkaci
i masy wyrobow.
Elementy bariery powinny Byprzechowywane w pomieszczeniach suchych, z dafaatdriatow dziataicych korodujco i w warun-
kach zabezpieczgych przed uszkodzeniem.

2.3.4.Zabezpieczenie metalowych elementéw bariery pkoedzj

Spos6b zabezpieczenia antykorozyjnego elementoierpaustala producent w taki sposob, aby zapéwmivatos¢ powtoki anty-
korozyjnej przez okres 5 do 10 lat w warunkach radnych, do co najmniej 3 do 5 latdnodowisku o zwtkszonej korozyjnéci. W przypadku
braku wystarczagych danych minimalna grubopowtoki cynkowej powinna wyno&i60 pum.

2.5. Sktadowanie materiatow

Elementy dhisze barier mag by¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej pemssir na podiau wyrownanym i
odwodnionym, przy czym elementy poszczeg6inych wpiley uktada oddzielnie z ewentualnym zastosowaniem podkiladdémenty
montaowe i pohczeniowe mena sktadowaw pojemnikach handlowych producenta.

3. SPRZT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogélne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania barier

Wykonawca przygpujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinierykazé sie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— zestawu sprgu specjalistycznego do mountabarier,zurawi samochodowych o adigu do 4 t, wiertnic do wykonywania otworéw pod
stupki, koparek kotowych, ugdzer wbijajacych lub wibromtotéw do pogegania stupkédw w grunt, betoniarki przefwej,wibratoréw do
betonu, przewmego zbiornika na wagltadowarki, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandngej pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-000(Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed wykonaniem wéaiwych rob6t naley, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lgkaea Inzyniera:
— wytyczy¢ trag bariery, ustali lokalizack stupkéw , okréli¢ wysoka¢ prowadnicy bariery , okéé¢ miejsca odcinkéw poatkowych i
kofcowych bariery, ustaliew. miejsca przerw, prZg€ji przejazdéw w barierze, itp.
5.3. Osadzenie stupkow
5.3.1.Stupki osadzane w otworach uprzednio wykonanychumgie
5.3.1.1. Wykonanie dotéw pod stupki

Jeili dokumentacja projektowa, SST lubzimier nie ustali inaczej, to doty (otwory) pod skipowinny mi€ wymiary:

— przy wykonywaniu otwordéw wiertnic- srednica otworu powinna Bywigksza o okoto 20 cm od najgkiszego wymiaru poprzecznego
stupka, a gibokas¢ otworu od 1,25 do 1,35 m w zatexsci od typu bariery,

— przy rcznym wykonaniu dotu pod fundament betonowy - wysnjarzekroju poprzecznego mogynost 30 x 30 cm, a gbokas¢ otworu
co najmniej 0,75 m przy wypetnianiu betonem otwgmuntowego lub wymiary powinny Byustalone indywidualnie w przypadku
stosowania prefabrykowanego fundamentu betonowego.

5.3.1.2. Osadzenie stupkéw w fundamencie betonowym

Jeli dokumentacja projektowa, SST lukzimier nie ustali inaczej, to osadzenie stupkéw waskze, w gruncie wypetnionym betonem
lub w prefabrykowanym fundamencie betonowym powionagkdniac:

— ew. wykonanie zbrojenia, zgodnego z dokumentpapjektows, a w przypadku braku wskarzazgodnego z zaleceniem producenta barier,

— wypetnienie otworu mieszaakbetonow klasy B15, odpowiadaga wymaganiom PN-B-06250 [2]. Do czasu stwardnierégobu stupek
zaleca sj podeprzé. Zaleca si wykonywa monta bariery na stupkach co najmniej po 7 dniach odwignia stupka w betonie.

5.3.3.Tolerancje osadzenia stupkéw

Dopuszczalna technologicznie odchytka odlégjtaniedzy stupkami, wynikajca z wymiaréw wydtzonych otworéw w prowadnicy,
stuzacych do zamocowania stupkéw, wynasil mm.

Dopuszczalna ehica wysokdci stupkéw, decyduica czy prowadnicadolzie zamocowana réwnolegle do nawierzchni jezdst |
wyznaczona ksztattem i wymiarami otworéw w stupkdohmocowania wysgnikoéw lub przektadek i wynosi 6 mm.

5.4. Montaz bariery

Sposo6b montau bariery zaproponuje Wykonaweca i przedstawi deepkacii Irzyniera.
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Bariera powinna by montowana zgodnie z instrukcimontaowa lub zgodnie z zasadami konstrukcyjnymi ustalonyriez
producenta bariery.

Na barierze powinny ldyumieszczone elementy odblaskowe:
a) czerwone - po prawej stronie jezdni,
b) biate - po lewej stronie jezdni.

Odlegtaci pomigdzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny¢tsgodne z ustaleniami WSDBO [32].

Elementy odblaskowe naleumocowa do bariery w sposéb trwaty, zgodny z wytycznynogucenta barier.

5.5. Roboty betonowe
Elementy betonowe fundamentéw i kotew powinny¢ byykonane zgodnie z dokumentagprojektows lub SST oraz powinny
odpowiadé wymaganiom:
— PN-B-06250 [2] w zakresie wytrzymdtd, nasikliwosci i odporndci na dziatanie mrozu,
— PN-B-06251 [3] i PN-B-06250 [2] w zakresie sktadetdnu, mieszania, zesgczania, dojrzewania, péghacji i transportu,
Sktad mieszanki betonowej powinien, przy najmmiejsiosci wody, zapewrd szczelne utzenie mieszanki w wyniku zagzczenia

przez wibrowanie. Wartg stosunku wodno-cementowego W/C nie powinné Wicksza nz 0,5. Konsystencja mieszanki nie powinn& by
rzadsza od plastycznej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogédlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiokt’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstakuzynierowi:
— atest na konstrukgidrogowej bariery ochronnej akceptowany przezamapcego drog, wedtug wymagania punktu 2.2,

— za&wiadczenia o jakii (atesty) na materialy, do ktérych wydania praeha % zobowizani przez wiéciwe normy PN i BN, jak
ksztattowniki stalowe, pty zbrojeniowe, cement.
Do materiatéw, ktérych badania powinien przeproméadlVykonawca naliey materialy do wykonania fundamentéw betonowych i ew
kotew ,na mokro”. Uwzgidniajac nieskomplikowany charakter robét betonowych, n@ogek Wykonawcy, liynier mae zwolné go z
potrzeby wykonania badanateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robét

Wszystkie materialy dostarczone na budawzawiadczeniem o jakai (atestem) producenta powinny¢bgprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiaréw.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t nalezbadd:
a) zgodnad¢ wykonania bariery ochronnej z dokumenggmjojektowy (lokalizacja, wymiary, wysok& prowadnicy nad terenem),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodrpunktem 2 i katalogiem (informagproducenta barier,
c) prawidtowa¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5,
d) poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki, zgodnie z pumk&e
e) poprawnd¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5,
f) prawidtowa¢ montau bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,
g) poprawnd¢ wykonania ew. robét betonowych, zgodnie z punkiem
h) poprawné¢ umieszczenia elementéw odblaskowych, zgodnie kteam5 i w odlegtéciach ustalonych w WSDBO [32].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M&ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowej

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0Md@nagania ogoéine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami lyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogélne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m bariery ochronnej stalowej roligg:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— zakup i dostarczenie materiatow,
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— osadzenie stupkéw bariery (z ew. wykonaniem dotéwndamentéw betonowych, lub beZpednie wbicie wzgl. wwibrowanie w grunt),

- monta bariery (prowadnicy, wysgnikdw, przektadek, obejm, wspornikdw itp. z pomaetasciwych srub i podktadek) z wykonaniem
niezkednych odcinkéw poecikowych i kaicowych, ew. barier ostonowych, odcinkéw péz&gwych pomédzy r&znymi typami barier,
przerw, przej¢ i przejazdow w barierze, umocowaniem elementéwaskowych itp.,

— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

— uporazdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
2. PN-B-06250 Beton zwykly

32. Wytyczne stosowania drogowych barier ochrchnDDP, maj 1994.
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1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacjchirécznej (SST) & wymagania dotyeze wykonania i odbioru rob6t zgaanych z
ustawieniem betonowych obeze
Niniejsza Szczegoétowa Specyfikacja Techniczna stapodstave dokumentédw przetargowych i kontraktowych przy aleia i realizacji
robt zwiazanych zbudowa $ciezki pieszo-rowerowej wzdhe drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowandwko, od km
245+223 do km 246+093, na dtugoi 0,870km.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z ustawieniem betonowego obheze
Zgodnie z kosztorysem naktadczym w dokumentacjijgptowej, naley wbudowa& obrzea 8x30 na tawach betonowych B-15 wsdd
- przysciezce pieszo-jezdnej £714,00m

Okreslenia podstawowe

Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnieagi komunikacyjne od terenéw nie
przeznaczonych do komunikaciji.

. Pozostale okitenia podstawowe podano w SST D-00.00.00 ,Wymamagblne”.
Ogdlne wymagania dotyaee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Materiatami stosowanymas

— obrzeia 8x30(kolorowe) odpowiadaie wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/677541B]8],

— zwir lub piasek do wykonania taw,

— cement wg PN-B-19701 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw olisze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
Wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12
b, h t3 +3

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wiellki
Rodzaj wad i uszkod#e Wad i uszkodzée
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklgstos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby Ograniczajcych powierzchnie gorng .
i uszkodzenia (Scieralne) Niedopuszczalne
krawedzi i naray Ograniczajcych pozostate powierzchnie:

Liczba, max 2 2

Dlugos¢, mm, max 20 40

Gtlebokas¢, mm, max 6 10

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegrage wedtug rodzajow i gatunkéw.
Betonowe obrzea chodnikowe nale uklad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyelymiarach co najmniej: grukb2,5
cm, szeroké 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza ni szeroké¢ obrzea.

Do produkcji obrzgy nalery stosowé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 1B 30

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadawymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiRiB-11113 [6].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powindpawiadad wymaganiom podanym w OST D-08.01.01 ,Kkewiki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyaee sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogodine”.

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gprzpomocniczego.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagagéne”.

Betonowe obrze& chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po eginigciu przez beton wytrzymadoi minimum
0,7 wytrzymaldci projektowanej.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczenigmsszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Mymagania ogoine”.
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Koryto pod podsypk (tawg) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroléai dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Podiae pod ustawienie obrza maze stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawayw&u lub piasku, o grubiei warstwy od 3
do 5 cm po zagszczeniu. Podsygkwykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

Betonowe obrza chodnikowe nalg ustawid na wykonanym podia w miejscu i zewiattem (odlegtécia gérnej powierzchni obrza od
ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgnpaiojektowej.

Zewrxtrznasciana obrzea powinna b§ obsypana piaskienaywirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, staieubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypetnic je piaskiem lub zaprawcementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny
przed zalaniem natg oczyci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pedrgigbokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdaine”
Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbhadania materiatbw przeznaczonych do ustawientanberych obrzey
chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygtlu zewntrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie uszkaédze
wystgpujacych na powierzchniach i kragziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy@nfry diugdci i giebokasci uszkodzé nalery wykona
za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadciq do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw palerzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego
lub taéémy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekitow prostych w narach elementdéw wykonuje¢sprzez przytaenie ktownika do
badanego nata i zmierzenia odchytek z doktadiviy do 1 mm.

Badania pozostalych materiatow powinny obejmbwezystkie wtciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow
wymienionych w pkt 2.

Badania w czasie robét

W czasie rob6t naty sprawdzé wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawg)
b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypliy(fazezwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego obvzechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y piagpuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diug&i obrzea,
- niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m dlug&i obrzea,
- wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktomeipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny na pediebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M/magania ogéine” .
Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obezehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-000QNymagania ogolne”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— zakup i dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta z ra@zielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza z wypetieniem spoin,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Eligfmomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywa naturalne do nawierzchogdwych.Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betortlementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymaganbadania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betortlementy nawierzchni drég, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Kragniki i obrzeza.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji techknigj (OST) § wymagania dotyere wykonania i odbioru robét zugianych z
urzadzeniami zabezpieczayymi ruch pieszych przpudowie $ciezki pieszo-rowerowej wzdhg drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-
Kowanéwko, od km 245+223 do km 246+093, na dtugm 0,870km

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanahicznik dokumentacji przetargowej i kontraktowej pgcaniu i realizacji rob6t na
drogach krajowych i wojewodzkich., gminnych i miegh
Zgodnie z kosztorysem naktadczym ofertowym halgykona: porecza ochronne sztywne atiownika i przecigéw z drutu przy przegaie
na dtugdci 20,00m

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t awanych z urzdzeniami zabezpieczaymi ruch pieszych, do
ktorych nalea: barierki rurowe

Celem stosowania wdzer zabezpieczagych ruch pieszych jest ochrosgcia i zdrowia uczestnikéw ruchu drogowego, zaréwieszych jak
i kierowcow oraz pasarow pojazdow poprzez unietlisvienie nagtego wtarggcia na jezdnj (torowisko tramwajowe, tory kolejowe) w miejscait
tego nieprzeznaczonych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczmasgice ruch pieszy od ruchu kotowego wykonane z ksmtatikow stalowych, siatek na
linkach nacigowych, ram z ksztattownikéw wypetnionych sigatkzczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznydhdakta zbrojonego.

1.5. Ogdine wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotyaze materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pagev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu gdzer zabezpieczagych ruch pieszy, obfiych niniejsa SST, s:
- katowniki metalowe i elementy pgdzeniowe,
- prety stalowe,
— beton i jego skfadniki,
- materiaty do malowania i renowacji powtok malarskic

2.5.3.Wymagania dla ksztattownikéw

Ksztattowniki powinny odpowiadawymaganiom PN-H-93010 [20]. Powierzchnia ksztalidua powinna by charakterystyczna dla procesu
walcowania i wolna od wad, jak widoczne tuskigkpiecia, zawalcowania i naderwania. Dopuszczalnasunite wady przez szlifowanie lub
diutowanie z tymze obrobiona powierzchnia powinna hikagodne wygicia i zaokgaglone brzegi, a grué ksztalttownika nie mee zmniejszy sig
poza dopuszczadrdolny odchyike wymiarows dla ksztattownika.

Ksztattowniki mog by¢ dostarczone luzem lub w azkach z tymze ksztattowniki o masie do 25 kg/m dostarczaydko w wiazkach.

2.5.4.Wymagania dla elementéw pozeniowych do mocowania elementéw barier

Wszystkie drobne ocynkowane metalowe elementycgehiowe przewidziane do mocowaniagdzly soly barier i plotkdw jak:sruby,
wkrety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezknie¢, naderwa, rozwarstwié i wypuklych karbéw.

Wiasndci mechaniczne elementéw pokeniowych powinny odpowiadavymaganiom PN-M-82054 [36], PN-M-82054-03 [37] lirimej
normy uzgodnione;j.

Dostawa mee by dostarczona w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach w zamsci od wielkdici i masy wyrobow.

Sruby, wkrty, naketki itp. powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalmariatéw dziatajcych korodujco i w
warunkach zabezpiecaajch przed uszkodzeniem.

2.11. Materialy do malowania powtok malarskich

Do malowania urgzer ze stalizeliwa lub metali nigelaznych naley uzywaé materialy zgodne z PN-B-10285 [6] (tab. 18) lussivnie do
ustaléd SST, hdz wskaza Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotyaee sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych
Wykonawca przygpujacy do wykonania urgzer zabezpieczafych ruch pieszych powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
— szpadli, dggow stalowych, wyeigarek do napinania linek i siatek, miotkdw, klucilymontau elementéw panelowych itp.

— $rodkéw transportu materiatéuirawi samochodowych o mdigu do 4 t,
- ewentualnych wiertnic do wykonania dotéw pod stupkjruncie zwgztym (lecz nie w terenach uzbrojonych w centrachst)j
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— sprztu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogdine wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Ksztattowniki mana przewozi dowolnymsrodkiem transportu luzem lub w agkach. W przypadku tadowania srmdek transportu wtej
niz jednej partii wyrob6w nafey je zabezpieczyprzed pomieszaniem.  Sruby, wkrty, naketki itp. powinno st przewozé w warunkach
zabezpieczafych wyroby przed korozji uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosoavalo transportu palet, opakowania powinny by
zabezpieczone przed przemieszczaniemgi za pomagtasmy stalowej lub folii termokurczliwej.

Druty i prty spawalnicze naky przewozé w warunkach zabezpieczaych przed korozj zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych

W zaleznosci od wielkdici rob6t Wykonawca przedstawi do akceptacjiyhmera zakres rob6t wykonywanych begmainio na placu budowy
oraz robo6t przygotowawczych na zapleczu.

Przed wykonywaniem robét nalewytyczy¢ lokalizaci barier, ptotkéw i innych ueizer liniowych zabezpieczagych ruch pieszych na
podstawie dokumentacji projektowej, SST lub zaldogyniera.

Do podstawowych czynioi objetych niniejsa SST przy wykonywaniu ww. robét nate
- wykonanie dotéw pod stupki,
- wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,
- ustawienie stupkow,
- zamontowanie elementdéw w ramach z ksztattownikéw,

5.3. Wykonanie dotéw pod stupki

Je&li dokumentacja projektowa lub SST nie podajecia, to doty pod stupki powinny miavymiary w planie co najmniej o 20 cmakisze
od wymiardw stupka, a gbhokas¢ od 0,8 do 1,2 m.

5.4. Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundamedatv betonowych pod stupki

Jeili dokumentacja projektowa lub SST nie podaje iefco stupki mog by¢ osadzone w betonie uonym w dotku albo oprawione w
bloczki betonowe formowane na zapleczu i dostarezdm miejsca budowy wdzenia zabezpieczgjego ruch pieszych. Po uzyskaniu akceptacji
Inzyniera, stupki betonowe madpy¢ obtazone kamieniami lub gruzem i przysypane zigmi

Stupek nalgy wstawt w gotowy wykop i napehdi otwér mieszank betonows odpowiadajca wymaganiom punktu 2.9. Do czasu
stwardnienia betonu stupek nafeodeprzé.

Fundament betonowy wykonany ,nha mokro”, w ktérysadzono stupek, nina wykorzystywé do dalszych prac (np. napinania siatki) co
najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betamieli temperatura w czasie wykonywania fundamenturjésiza od 18C - po 14 dniach.

5.5. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgldu na rodzaj i spos6b osadzenia w gruncie, powstaypionowo w linii uradzenia zabezpieczgjego ruch pieszych, a ich
wierzchotki powinny znajdowasi¢ na jednakowej wysokai.

5.11. Wykonanie spawanych acz elementéw uradzen zabezpieczajcych ruch
pieszych

Ztacza spawane elementow anizer zabezpieczagych ruch pieszych powinny odpowigdaymaganiom PN-M-69011 [12].

Wytrzymatdi¢ zmegczeniowa spoin powinna wyndsod 19 do 32 MPa. Odchytki wymiaréw spoin nie powirprzekracza+ 0,5 mm dla
grubgici spoiny do 6 mm £ 1,0 mm dla spoiny powsgj 6 mm.

Odstp, w zhczach zakladkowych i nadktadkowych, pedry przylegajcymi do siebie ptaszczyznami nie powinieré lyigkszy niz 1 mm.

Zlacza spawane nie powinny niigvad wikszych ni podane w tablicy 19. kynier maze dopyci¢ wady wiksze ni podane w tablicy 19
jesli uzna,ze nie mai one zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyelzan zabezpieczagych ruch pieszych.

5.13.Malowanie metalowych urzdzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Zaleca si przeprowadzamalowanie w okresie od maja do wizm, wyhcznie w dni pogodne, przy zalecanej temperaturzégiza od 15
do 20°C; nie naley malowa pedzlem lub watkiem w temperaturze pggji +5°C, jak réownie malowa metod, natryskovy w temperaturze poigj
+15°C oraz podczas wygiujacej mgly i rosy.

Malowanie powinno odpowiadavymaganiom PN-H-97053 [28].

Rodzaj farby oraz licabjej warstw zastosowanych przy malowaniu ékaja SST lub Irtynier na wniosek Wykonawcy.

Nalezy zwrac& uwag; na doktadne pokrycie faghmiejsc stykania sistupka metalowego z betonem fundamentu, zegdimgha najszybsze
niszczenie sifarby w tych miejscach i pojawianiezsidzawych zaciekéw sygnalizigych korozje stupka.

Zaleca sj stosowanie farb mitiwie jak najmniej szkodliwych dla zdrowia ludzisiodowiska, z nisk zawartécia m.in. niearomatycznych
rozpuszczalnikéw. Przy stosowaniu farb nieznanegthpdzenia Wykonawca przedstawi do akceptacjyrirera badania na zawagtoszkodliwych
sktadnikéw (np. trujcego toluenu jako rozpuszczalnika).

Wykonawca nie dopiei do skaenia farbami wéd powierzchniowych i gruntowyaehokanalizacji. Zlewki poprodukcyjne, powsize przy
myciu urzadze i pedzli oraz z samej farby, naleusuwa do izolowanych zbiornikdw, w celu ich naturalngplsztucznej neutralizacji i detoksykaciji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskad producentéw Zaiadczenia o jak&i (atesty) oraz wykortabadania
materiatdbw przeznaczonych do wykonania rob6t i gsmwi ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw, zgodnie zmaganiami
okreslonymi w pkt 2.3.

Do materiatéw, ktérych producenei sobowhzani (przez wiciwe normy PN i BN) dostarczyzaswiadczenia o jakéi (atesty) nale:

- rury i ksztattowniki,
— drut spawalniczy,

Do materiatow, ktorych badania powinien przepromédlVykonawca naliay materiaty do wykonania fundamentéw betonowych nmakro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowywh wniosek Wykonawcy, #ynier maze zwolnt go z potrzeby wykonania batla
materiatéw dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét
6.3.1.Badania materiatéw w czasie wykonywania robét

Wszystkie materialy dostarczone na bugomv z&wiadczeniem o jak@i (atestem) producenta powinny ¢bgprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiaréw.
Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikdw powinna Byzgodna z zaleceniami tablicy 20.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania wdzen zabezpieczagych ruch pieszych nate zbada:
a) zgodndé¢ wykonania urgdzen z dokumentagj projektovs (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgndmunktami od 2.3 do 2.11,
c) prawidtowa¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5.3,
d) poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkfedy
e) poprawndé¢ ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5.5 5.6,
W przypadku wykonania spawanycha elementéw uegze:
a) przed ogtdzinami, spoir i przylegajice do niej elementy¢zone (od 10 do 20 mm zidej strony) nalegy doktadnie oczéci¢ z zuzla, zgorzeliny,
odpryskow, rdzy, farb i innych zanieczysztzgrudniajcych prowadzenie obserwacji i pomiaréw,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych (siatek, barierek, ptotkdw, dyai@cuchowych) jest m (metr). Obmiar
polega na okideniu rzeczywistej diugi urzadzenia zabezpieczgiego ruch pieszych.
Jednostl obmiarow przy zaporach z kwietnikéw betonowych jest sztufa).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytye.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrfgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 m wykonania ogrodzechronnych sztywnych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania elemerkonstrukcji barier, ptotkéw, peczy, paneli lub innych ogrod#esztywnych oraz
materiatbw pomocniczych,
— dostarczenie na plac budowy sktadnikéw oraz praygahie masy betonowej w przypadkach jigjaia,
- zainstalowanie uedzeh bezpieczastwa w sposéb zapewniay stabilngé,
- doprowadzenie terenu wokét wykonanychaaizh do stanu przewidzianego w dokumentacji projektdulejwedtug zaleaeInzyniera,
- przeprowadzenie badapomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.2. Inne dokumenty

47. Poecze mostowe - Ministerstwo Komunikacji, CentralnaurB Studiéw i Projektéw Drog i Mostéw
Transprojekt - Warszawa, 1976.

48. Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), list@p1965.

49. Leszek Mikotajkéw, ,Uradzenia bezpiechstwa ruchu na obiektach mostowych”. Wydawnictwa
Komunikacji i kacznaci, Warszawa 1988.

50. Instrukcja o znakach drogowych pionowych. TonZhsady stosowania znakéw zadzen
bezpieczéstwa ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 3 marca
1994 r. (Monitor Polski Nr 16, poz. 120).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikagchnhicznej (SST)aswymagania dotyece wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonaniergtiekdw z prefabrykowanych elementéw betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowjca podstaw opracowania dokumentow
przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i reatiji rob6t na drogach krajowych i wojewddzkichwgetowych
miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia robdt awanych z wykonaniensciekdw
podczasbudowy sciezki pieszo-rowerowej wzdhu drogi krajowej nr 11na odcinku Roznowo-Kowanéwko, od km 245+223 do km
246+093, na diugéci 0,870km

Zgodnie z przedmiarem robét w dokumentacji podstawwej nalez utozy¢ na fawach grubdci 15cm z chudego
betonu 0 Rm=6,0-9,0Mpa:

- §ciek na dlugdci 113,00m szerokéci 40cm z prefabrykowanych elementéw betonowych

- plyty betonowe aurowe 40x60 dla wzmocnienia skarpy drogi krajowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciek przykrawznikowy - element konstrukciji jezdni stacy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni
jezdni i chodnikow do projektowanych odbiornikéwp(rkanalizacji deszczowej).

1.4.2. Sciek midzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni sigy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni,
na ktorych zastosowano przeciwne spadki poprzecgney rejonie zatok, placéw itp.

1.4.3. Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jezdab chodnikiem stncy do odprowadzenia wod opadowych
z nawierzchni jezdni, chodnikéw oraz przylegtegete: do odbiornikéw sztucznych lub naturalnych.

1.4.4. Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Prefabrykowane elementy betonowscieku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane donaykasciekdw przykrawznikowych,
migdzyjezdniowych lub terenowych, powinny odpowiaédaymaganiom BN-80/6775-03/01 [9].

Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betagmch, wytych do wykonanigciekéw, powinny by
zgodne z dokumentacprojektova. Moga to by¢ np. prefabrykaty betonowe o wymiarach i ksztattagh,Katalogu
szczeg6téw drogowych ulic, placow i parkéw miejskidKarty 2.5, 2.9, 2.13 [12].

Do wykonania prefabrykatéw nalestosowd beton wg PN-B-06250 [2], klasy co najmniej 25.

Nasikliwo$¢ prefabrykatow nie powinna przekra¢zio.

ScieralnGé na tarczy Boehmego nie powinna przekracx®d mm.

Wytrzymata¢ betonu naciskanie powinna kiyzgodna z PN-B-06250 [2] dla przigj klasy betonu.

Powierzchnia prefabrykatéw powinnadédyez rys, pkniec¢ i ubytkéw betonu, o fakturze zatartej

Krawedzie elementéw powinny byréwne i proste. Wiistos¢ lub wypuktas¢ powierzchni elementéw nie
powinna przekracza3 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw prefabrykatéw:

- na dlugdci + 10 mm,
— na wysokdci i szerokdci + 3 mm.

Prefabrykaty betonowe powinny bgktadowane w pozycji wbudowania, na padiaitwardzonym i dobrze

odwodnionym.



2.3. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypelnienia spoin powinna BBjosowana na ggeo i odpowiadd wymaganiom BN-
74/6771-04 [8].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego spit, z zastosowaniem:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw pitytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport prefabrykatow powinien odbyisic wg BN-80/6775-03/01 [9], transport cementu wg BBI6F31-
08 [7].

Kruszywo mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpiegzaj je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyameint

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do wykonanidcieku naley wytyczy¢ | o$ scieku zgodnie z dokumentacprojektova.
Dla scieku umieszczonego auizy jezdniami 6 scieku stanowi & wykopu pod taw.

5.3. Wykop pod tawg

Wykop pod wspolatawg dlascieku naley wykona zgodnie z dokumentagj PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerol&i dna wykopu
konstrukcji szalunku dla tawy z oporem. Wshkik zag;szczenia dna wykopu pod taypowinien wynosi co najmniej
0,97, wg normalnej metody Proctora.

5.4. Wykonanie w-wy docinajcej z chudego betonu o RM=1,5-2,5Mpa
Wykonanie faw powinno kiyzgodne z wymaganiami SST 04.06.01..

5.4.1. Podbudowa z chudego betonu o RM=6,0-9,0Mpa
Wykonanie taw powinno liyzgodne z wymaganiami SST 04.06.01..

5.6. Wykonaniescieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykatow na tawie powinno¢byykonane na podsypce cementowo-piaskowej o guitin
cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokumentaajigktowej. Ustawianie prefabrykatéw powinnoc¢hzgodne z
projektowan niwelety dnascieku.

Spoiny elementéw prefabrykowanych nie powinny kraez& szerokéci 1 cm. Spoiny prefabrykatow
uktadanych na tawiewirowej naley wypeini zwirem lub piaskiem. Spoiny prefabrykatéw ukladanyta tawie
betonowej naley wypetnic zapravy cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem male
oczysci¢ | zmy¢ woda. Prefabrykaty ustawione na podsypce cementowd@ieey i o spoinach zalanych zaprgw
powinny mie€ co 50 m spoiny wypetnione bitumiczmag zalewova nad szczelipdylatacyjr tawy betonowe;.

Jezeli do wykonaniasciekéw terenowych zastosowano prefabrykaty typurytmwego” wg KPED - karta
01.03 [13], to paiczenie prefabrykatu z jezdninalery wypeinic bitumiczry mag zalewows. Od dolnej strony
prefabrykatu, wykop naly wypetnic piaskiem lubzwirem i starannie zagcic.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykéndadania materialdbw przeznaczonych do
wykonaniascieku i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Badania materiatdbw stosowanych do wykonaéigeku z prefabrykatow powinny obejmoévavszystkie
wiasciwosci, ktore zostaly okridone w normach podanych dla odpowiednich materiadopkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Zakres bada

W czasie rob6t zwrzanych z wykonanieritieku z prefabrykatéw natg sprawdzé:
- wykop pod podbudowy
— gotows podbudow,
— wykonaniescieku.

6.3.2.Wykop pod tawg

Nalezy sprawdzé, czy wymiary wykopu & zgodne z dokumentacprojektovs oraz zagszczenie podia na
dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podiea powinno by zgodne z pkt 5.3.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania tawy

Przy wykonywaniu w-wy odcinagej i podbudowy:
a) linia tawy w planie, ktéra me sk rozni¢ od projektowanego kierunku#o2 cm na kade 100 m ,
b) niweleta gérnej powierzchni , ktéra gesk rézni¢ od niwelety projektowanej & 1 cm na kade 100 m,
c) wymiary i rbwna¢ sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych punktackaide 100 m y, przy czym dopuszczalne
tolerancje wynoszdla:
— wysokdici (grubdci) + 10% wysokéci projektowane;,
— szerokdci gornej powierzchnit 10% szerokeri projektowanej,
— réwnadsci gérnej powierzchni 1 cm pragitu pomiedzy powierzchni a przytazong czterometrow fata.

6.3.4.Sprawdzenie wykonanizieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podlegaj
a) niweletascieku, ktéra mee r&ni¢ sie od niwelety projektowanej s 1 cm na kade 100 m wykonanegaieku,
b) réwnaos¢ podhwnascieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych putkiza kade 100 m diugéxi, ktéra mae
wykazywa& przewit nie wiekszy niz 0,8 cm pomidzy powierzchni scieku a tad czterometrow,
¢) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spzamé na kadych 10 metrach wykonanegoieku, przy czym
wymagane jest catkowite wypetnienie badanej spoiny,
d) grubai¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazenek; rézni¢ od grubdci projektowanej & 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) wykonanegwieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektova, SSTi wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— wykop pod podbudowi w-we odcinajca,
- wykonana w-wy odcinafej i podbudowy,



- wykonana podsypka.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 gtieku z prefabrykowanych elementéw betonowych ob@m
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— zakup i dostarczenie materiatéw,
- wykonanie wykopu ,
— ulozenie prefabrykatowcieku z wypetnieniem spoin,
— zalanie spoin bitumicznmasg zalewow,
— zasypanie zewatrznejsciany prefabrykatu lub krasnika,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytku. Skiad, wymagani
i ocena zgodryei
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyean
8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdElementy nawierzchni drog,

ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne mvggania
i badania

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kragniki i obrzeza
chodnikowe

11. BN-64/8845-02 Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

10.2. Inne dokumenty

12. Katalog szczegotéw drogowych ulic, placow i parkduejskich, Centrum Techniki Budownictwa Komunalnggo
Warszawa 1987.
13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDanEprojekt-Warszawa, 1979.



