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l. OGOLNASPECYFIKACJATECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT.

1. Wstep

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robostalacji stabomdowych jest
opracowaniem zawiergym zbiory wymaga w zakresie sposobu wykonania i odbioru robét
teletechnicznych, obejmagym w szczegolnii:

e wymagania w zakresie widawosci materiatow,

* wymagania dotyce sposobu wykonania,

e wymagania dotycce oceny prawidtow&zi wykonania poszczegdlnych rodzajow robot,

» okredlenie zakresu prac, ktore powinnydyjete w cenach poszczegolinych pozyciji
przedmiaru (zawarte na etapie szczegotowej spajfitechnicznej),

» wskazanie podstaw oldlajacych zasady przedmiarowania, a w przypadku brakistaav
opis zasad przedmiarowania.

Poniewa projekt instalacji stabopdowych nie precyzuje jakim kryteriom maaj
odpowiadé poszczegllne roboty, zamawdiey (na podstawie ustawy Prawo o zamowieniach
publicznych) okréla swoje wymagania w specyfikacjach technicznygec$fikacje techniczne
dzielimy na OST (ogolne specyfikacje techniczneyieeajpce warunki poprawnego wykonania
robét, SST (szczegodtowe specyfikacje technicznacikacje odniesione do konkretnego
projektu, precyzujce szczegdlne wymagania.

2. Przedmiot opracowania

Niniejsza specyfikacja odnosi esido robét zwiazanych z projektem instalacji
stabopadowych: okablowania strukturalnego LOG, systemu A®ystemu sygnalizacji
wtamania i napadu SSWIN, systemu kontroli gpat KD, systemu monitoringu wizyjnego
CCTV, systemu wideofonowego oraz instalacji négienia na terenie budynkow byiej
wytworni wod ,Aretuza” na potrzeby Wydzialu Techagli GDDKIA oddziat w Warszawie
przy ul.Srodkowej 35C, Opacz kolonia, dz. nr gr. 553/4,/354

2.1. Definicje i pogcia

» aprobata techniczna pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierglzajjego przydatng
do stosowania w budownictwie, wydana przez upmigay do tego jednostk

* bruzda instalacyjna zagtbienie wscianie lub posadzce budynku, specjalnie uformowane
lub wykute w celu prowadzenia w nim przewod&ydbrur ochronnych;

» certyfikacja zgodnai - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezadej od dostawcy i
odbiorcy) wykazujce, ze zapewniono odpowiedni stopiezaufania, i nalexycie
zidentyfikowany wyréb, proces lub ustuga zgodne z okrdona normy lub z wiaciwymi
przepisami prawnymi;

* instalacje wmtrzowe - instalacje elektryczne i teletechniczne gzmine z obiektem
budowlanym,;

» sieci- urzdzenia elektryczne i teletechniczne podziemne iemaze na zewairz budynku i
przykcza;

* deklaracja zgodn@&i - oSwiadczenie dostawcy, stwierdzeg na jego wyczm
odpowiedzialné, ze wyrdb, proces lub ustuga sgodne z normlub aprobata techniczn

» dokumentacja powykonawczadokumentacja techniczna wraz z naniesionymi mpama i
uzupetnieniami w trakcie realizacji rob6t (budowy);

e dziennik budowy- opatrzony piecgia organu administracji @gtwowej zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do notowania wydarae zaistniatych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dgk@nych odbioréw robot,
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przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej pauazy Inzynierem,
Wykonawae i Projektantem;

* Inzynier - Inspektor Nadzoru wyznaczony przez Inwestora,

» kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

» ksikga obmiaréw- akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamisty
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru wykonywanych Robo6t w formie wyliaze
szkicoéw i ewentualnych dodatkowych g@atnikdw. Wpisy w Ksidze Obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez ltyniera;

e odbioér instalacji - zespot czynméxi mapcych na celu sprawdzenie czy instalacje
teletechniczne zostaly wykonane zgodnie z projektemarunkami technicznymi i
obowigzujacymi normami stanowtcymi podstaw do przekazania instalacji do eksploatacii;

* polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy priezniera w
formie pisemnej - poprzez wpis do dziennika budodgtyczice sposobu realizacji Robot
lub innych spraw zwizanych z prowadzeniem Budowy;

* projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddza autorem Dokumentacii
Projektowej;

» rura ostonowa- przewdd rurowy z materiatu niepalnego, chgogiprzed oddziatywaniem
czynnikbw zewntrznych, wewatrz ktorego umieszczony jest przewod instalacji
teletechnicznej;

» kanat instalacyjny- odkrywany kanat montowany na tynk, chemyi przed oddziatywaniem
czynnikbw zewntrznych, wewntrz ktdérego umieszczone g s przewody instalacji
teletechnicznych;

e rysunki - cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokaligacurzdzen
elektrycznych.

3. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidaz
dokumentagj projektows, a take specyfikacj techniczi i poleceniami layniera.

3.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w danych kontraktowych przetea wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai®i prawnymi i administracyjnymi;
dziennik budowy oraz po dwa komplety dokumentamjgktowe] i specyfikacji techniczne;.

3.2. Dokumentacja techniczna kontraktu
Wykaz dokumentow do przekazania wykonawcy po praganmu kontraktu:
« projekt wykonawczy instalacji teletechnicznych,
» przedmiar rob6t (naktady rzeczowe) instalacji elgktnych.
» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolétalacji stabomdowych.

3.3. Zgodnaé¢ rob6t z dokumentacp projektowg.

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stanams¢ kontraktu, a wymagania
wyszczegoblnione chibby w jednym z nich s obowhzujagce dla wykonawcy tak, jakby byty
zawarte w catej dokumentacji. W przypadku rozb@sci w ustaleniach poszczegoélnych
dokumentdéw obowzuje nasipujaca kolejnd¢ ich waznosci:

» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t
» dokumentacja projektowa
» przedmiar robot (naktady rzeczowe)

Wykonawca rob6t musi wykaza sie niezlgdnymi uprawnieniami w zakresie
prowadzenia robot instalacyjnych. Wykonawca jegiavdedzialny za jak& wykonania robot
oraz za ich zgodrs6 z dokumentaqj projektowy oraz specyfikagj techniczi i poleceniami
inspektora nadzoru. Dane okiane w dokumentacji projektowej oraz specyfikaechnicznej
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winny by uwazane za wartéci docelowe, od ktérych dopuszczalne adichylenia w ramach
dopuszczalnych tolerancji. Wykonawca nie amowykorzystywd biedéw lub pomingé¢ w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu powmieatychmiast powiadomilnzyniera,
ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W#zagswykonane roboty i dostarczone
materiaty lgda zgodne z dokumentacprojektowy i specyfikacy technicza. W przypadku, gdy
materialty lub roboty nie dulag w pelni zgodne z tymi dyspozycjami i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢, to takie elementy dala niezwtocznie zagpione innymi, a roboty
poprawione na koszt wykonawcy.

3.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego w bezpdnim -
siedztwie terenu budowy, w okresie trwania kontiakk do kaicowego odbioru robo6t. Przed
przystpieniem do robot wykonawca przedstawizynierowi (inspektorowi nadzoru) do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robét w okresie prowadzenia prac remontowo-budoydan

3.5. Odbior frontu robot

Przed rozpoczxiem robot w zakresie instalacji teletechnicznycik@nawca winien
zapozna si¢ z obiektem budowlanym oraz stwierédldpowiednie przygotowanie frontu robot.
Odbior frontu robot przez wykonawood zleceniodawcy (generalny wykonawca, inwestor)
winien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanycbnst potwierdzony spisanym
protokotem oraz wpisem do dziennika budowy. Wykoagig roboét instalacyjnych nale
koordynowa na biezaco z kierownikiem budowy robo6t ogéino budowlanych.

3.6. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawcaedhie przestrzegat przepiséw dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokmd ma obowizek zadbé aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodlh dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni utrzymanie wszhblkic
urzadzear zabezpieczagych, socjalnych oraz spttzi odpowiedny odziez dla ochronyzycia i
zdrowia os6b zatrudnionych na budowie dla zapevimibezpieczéstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe.

3.7. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobdt oraz za wszelkie materiaty i
urzadzenia do nich zywane - od daty rozpoezia robo6t budowlanych do daty wydania przez
Inzyniera potwierdzenia ich zakozenia. Wykonawcaddlzie utrzymywa wykonane roboty w
catasci i wszystkie ich elementy w stanie zadawgdgm & do momentu kacowego odbioru.
Jezeli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba iclhzutnanie, to na polecenie Zyniera
powinien usua¢ zaniedbania, nie gaiej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

3.8. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowzany zné wszystkie obowgzujace podczas wykonywania prac
budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywyytyczne, ktére s w jakikolwiek sposéb
Zwigzane z robotami. @izie on w petni odpowiedzialny za przestrzeganoh fyraw, przepisow
I wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawgdzie przestrzegapraw patentowych
oraz lzdzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkiwymaga prawnych odngnie
wykorzystania opatentowanych adzex lub metod. W sposéb ghty bedzie informowat
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaweakopie zezwol i inne potrzebne dokumenty.

4. Ogolne wymagania dotycgce materiatow i spratu

4.1.7Zrbdta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do realizacji kontrakitykonawca przedstawi zamawdagmu
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szczeg6towe informacje dotyg® proponowanegazrodia zamawiania tych materiatow,
odpowiednie certyfikatyswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie okénego materiatu z okénegozrodta nie oznaczae wszelkie
materialy z tegozrodta uzyskuj zatwierdzenie. Wykonawca robot teletechnicznycimievi
poda inzynierowi terminy dostaw zatwierdzonych materiatow.

4.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez wykonawg usungte z terenu
prowadzenia prac budowlanych. &y rodzaj robot, w ktérych znajdugie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, wykonawca prowadzi na ngtasyzyko, licac sk z ich nie
przyjeciem i nie optaceniem.

4.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Materiaty naley przechowywad w pomieszczeniach zamktych, suchych,
przewietrzanych i dobrzeswietlonych. Gospodatk materiatami natey prowadz¢ zgodnie z
wytycznymi gospodarki materialowej dla przetsorstw budowlano - montawych oraz
wytycznymi dla przedsgbiorstw wykonugcych teletechniczne roboty instalacyjne - maaovee.
W przypadku braku takich wytycznych, wytyczne gatgn@i materiatowej na placu budowy
powinny by opracowane przez generalnego wykonawmobot lub przedsgbiorstwo
wykonujgce dany rodzaj robot w porozumieniu z kierownikieodowy. Sposéb skladowania
materiatdbw teletechnicznych w magazynie jak i kowseja tych materiatdw powinny by
dostosowane do rodzaju materiatdbw. Materiaty npy fastalacyjne, kable, przewody, osglrz
naleey przechowywa& w pomieszczeniach zamktych, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych. Rury nalgy skladow@& w wigzkach w pozycji stajcej pionowej, kable w czasie
sktadowania powinny znajdowai¢ na lgbnach. Dopuszczaessktadowanie krotkich odcinkow
w kregach. Bbny powinny by ustawione na kragdziach tarczy a kigi utozone poziomo.

4.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techna przewidw mazliwosé
wariantowego zastosowania materiatu w wykonywanyechcach, wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim wyborze, co najmniej trzy tygodniegal jego ayciem lub wczeéniej, jezeli
bedzie to wymagane dla przeprowadzenia lhaddybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
maoze by pazniej zmieniony bez zgody hyniera (inspektora nadzoru).

4.5. Sprat

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek powinien by zgodny z ofeg
wykonawcy i powinien odpowiadawskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przegniera. W przypadku braku takich ustale
we wskazanych dokumentach, sgrzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Sprgt, bedacy wilasndcia wykonawcy lub wynaity do wykonania robot
elektrycznych i wykaczeniowych, ma hyutrzymywany w dobrym stanie i gotov do pracy.
Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sgin
do wytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

4.6. Transport

Srodki i urzadzenia transportu powinny bydpowiednio przystosowane do transportu
materiatdw, elementow itp. niegnych do wykonania danego rodzaju robot teletecmyich.
W czasie transportu nalg zabezpieczy przemieszczanie przedmiotow w sposob zapohiegaj
ich uszkodzenie.

Zaleca si dostarczenie ugdzen i ich konstrukcji na stanowisko mountabezpgérednio
przed montaem, w celu uniknicia dodatkowego transportu wegtrznego z magazynu budowy.
Dotyczy to szczegOlnie dych i ciezkich elementow.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania takighodkow transportu, ktore nie
wplyna na utrag cech jakéciowych przewaonych materiatdw oraz nie wplymiekorzystnie na
wiasciwosci wykonywanych robot.
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4.7. Przyrzady do badai i pomiaréw

Wszystkie przyrady pomiarowe #yte do bada i pomiaréw musz posiadé aktualne
swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrofgic Dane identyfikujce przyrad
pomiarowy musz by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z adapomiaréw. Wykaz
instrukcji i przyradéw pomiarowych potrzebnych do wykonania biadpomiaréw winien by
zamieszczony w Programie Zapewnienia dako

5. Ogollne wymagania dotycgce instalacji

5.1. Wymagania ogolne dotycgce budowy systemow zabezpieaie

Systemy elektronicznych zabezpietz®winny zapewrdi ochrore wybranych obszaréw
wewnmgtrz i w najblizszej okolicy budynku. System telewizji dozorowejwioen zapewnrd
obserwagj miejsc najbardziej naranych na niepmdane zdarzenia i rejestrovaala¢ na
elektronicznych nénikach. W ramach projektu nalewykona:

* system SSWiN,
» system KD,
* system CCTV.

Dokladne rozmieszczenie sptu i zadania stawiane systemom zostaly zawarte w
projekcie.

Do wykonania systemow nale uzywaé materialdw, elementow zgodnych z
parametrami (tj. rownowaymi lub lepszymi) ospgtu podanego w towarzyszej
dokumentaciji projektowej. W przypadku zmian typomadzen Wykonawca powinien wykaza
réwnowanos¢ proponowanych ugdzen za pomog kart katalogowych spetu.

Wszelkie stosowane materiaty powinnyc¢byowe, odpowiada polskim normom oraz
posiadé dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak réayrco najmniej jeden z nej
wymienionych dokumentow:

* atest,
» certyfikat,
e aproba¢ techniczi ITB.

5.2. Roboty przygotowawcze - wymagania ogoélne

Trasowanie
Trasowanie polega na wykonaniu r@stacych czynneci:
e wytyczenie tras przewodow saianach budynku,
* wytyczenie miejsc pod mort&orytek i rur ostonowych,
» mechaniczne wykonanie otworéwsaianach i stropach (murowanych i betonowych).
Trasowanie naley wykona uwzgkdniac konstrukeg budynku oraz zapewnig
bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinn& lpyzejrzysta, prosta i degna
dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazanst,jeaby trasa przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.

Ustalenie miejsc montau osprzetu oraz przejs¢ przezsciany i stropy

Wszystkie przecia obwoddéw instalacji stabogfowych przezsciany, stropy itp.
(wewngtrz budynku) musgz by¢ chronione przed uszkodzeniami. Pfeg midzy
pomieszczeniami o #dych atmosferach powinny bywykonane w sposob szczelny,
zapewniagjcy nie przedostawanie ¢si wyziewow. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mina stosowarury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, ksztattky, korytka
blaszane, drewniane itp.

5.3. Roboty instalacyjno-montaowe - wymagania ogolne

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenieadz instalacji stabopdowych w budynku
powinno zapewnia bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami w zakresie odleggo i ich
wzajemnego usytuowania.



Gtéwne cigi instalacji uktadd w rurach elektroinstalacyjnych PCV zgodnie z
dokumentagj projektows. Do wyposaenia technicznego budynku oprocz instalacji
teletechnicznych zaliczagsinstalacje elektryczne, instalacje cieptej i zifjnmedy, klimatyzacii,
wentylacji, kanalizacji, piorunochroantelekomunikacyja itd.

Pomedzy tymi instalacjami oraz towarzygzymi urzdzeniami istnigg pewne
zaleznosci, a talke powgzania, ktore musgby¢ uwzgkdnione w trakcie projektowania budowy,
modernizacji hdz remontu. W pierwszej kolejdoi chodzi o takie prowadzenie poszczegoélnych
instalacji i lokalizag} urzadzen, aby wykluczy¢ lub zmniejsz¢ do minimum negatywne
wzajemne oddziatywanie oraz niekorzystny wptyw maceenie budynku. Mage wysapi¢ w
budynku anormalne stany instalacji elektrycznejsp@pracujcych z ni urzadzea, takie jak
zwarcia, przeerenia, przegicia i przerwy w obwodach ¢gto prowadz do powstania
zagraen. Zagraenia te przejawiajsie na przyktad w ogganiu przez fragmenty instalacji i
urzadzeh podwyszonych temperatur lub pojawieniyg $skrzenia, ktore w konsekwencji mpg
sta si¢ przyczym pozaru. Z kolei inne ri elektryczne, wymienione wyj instalacje powinny
by¢ tak prowadzone, aby czynimd wykonywane przy ich konserwacjigdlz. wymianie nie
prowadzity do uszkodzeinstalacji i uradzen elektrycznych, gdy grozi to poraeniem oséb
wykonujgcych te czynnéci. Chodzi tu gtdbwnie o zapewnienie takich odléglopomidzy
instalacjami, aby mama bylo swobodnie i bezpiecznie operdwerzdziami niezlgdnymi do
prowadzenia zabiegow konserwacyjnych i remontowych.

Przewody prowadziw rurach elektroinstalacyjnych, sztywnych pod tigmk i w posadzce.

5.4. Montaz kabli, przewodow.

Rury elektroinstalacyjne uktadane podtynkowo
Zasadnicze czynnoi przy wykonywaniu robot:
e wytrasowanie miejsc pod moumnteur,
* wykonanie bruzd wcianach,
» przygotowanie i skompletowanie elementéw macygh -srub z kotkami rozporowymi
» ulozenie i zamocowanie rur w bruzdach,
* pofaczenie rur przy zyciu zlaczek,
» zaprawienie bruzd zaprawynkarsk.

Wymagania dodatkowe dotycace robot:

» stosowa wytacznie standardowe uchwyty pod rury PCV,

* rury PCV ukitadane w ggach wielokrotnych nie magzajmowa pasa szerszegoz®,5 m,
e ciggi pionowe rur mocow@ado poditaa w odlegtdciach nie wgkszych nk 0,5 m,

Uktadanie przewodéw i kabli
Wymagania ogolne dotygee robaot:

« wszystkie przewody kabelkowe na obuakach musz by¢ oznaczone zgodnie z adresami
umieszczonymi nadcie adresowej,

» kazde przejcie przewodow kabelkowych przez stropciany musi by zabezpieczone rar
ostonowy lub odpowiednio obudowane,

» trasy przewoddéw kabelkowych sposobagnia oston lub konstrukcji w kdym przypadku
musz zapewnia fatwasé ich wymiany lub wymiany przewodow kabelkowych.

Przewody uktadane w kanatach i w rurach elektroinsalacyjnych PCV
Zasadnicze czynnoi przy wykonywaniu robot:

e rozwiniccie przewodu,

» sprawdzenie agtosci zyt i opornaici izolacii,

e odmierzenie,

e Clecie,

» otwieranie i zamykanie puszek, odgatikdw lub skrzynek rozgatnych,

« otwieranie i zamykanie kanatow i listew elektroalatyjnych,



* wciagnigcie przewodow.

Rowy pod kable

Rowy pod kable nalgy wykonywa za pomog sprztu mechanicznego lulgeznie w
zaleznosci od warunkow terenowych i podziemnego uzbrojeéaianu, po uprzednim
wytyczeniu ich tras przez sty geodezyjne.

Wymiary poprzeczne rowdw uzatgone § od rodzaju kabli i ich iléci uktadanych w
jednej warstwie.

Glebokas¢ rowu okrdlona jest gitbokascig utozenia kabla powkszors o 10 cm,
natomiast szerolk6é dna rowu obliczamy ze wzoru:

S=nd+ (n-1)a+20 [cm]

gdzie: n - ilaé¢ kabli w jednej warstwie,

d - sumarednic zewn. Wszystkich kabli w warstwie,

a - suma odlegkai pomkdzy kablami.

Uktadanie kabli
Ogodlne wymagania

Uktadanie kabli powinno kiywykonane w sposob wyklucaaly ich uszkodzenie przez
zginanie, skgcanie, rozciganie itp. Ponadto przy ukiadaniu powinny¢gachowanesrodki
ostraznosci zapobiegajce uszkodzeniu innych kabli lub adzer znajdugpcych sg na trasie
budowanej linii.

Podczas przechowywania, ukladania i meamt&kaice kabla naley zabezpieczy przed
wilgocia oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi prze#azenie kapturka z tworzywa
sztucznego (rodzaju jak izolacja).

Temperatura otoczenia i kabla

Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu omwipna by nizsza ni:
a) 4°C - w przypadku kabli o izolacji papierowej o posdometalowej,
b) 0°C - w przypadku kabli o izolacji i powtoce z tworzysztucznych.

W przypadku kabli o innej konstrukcji nwymienione w pozycji a) i b) temperatura
otoczenia i temperatura uktadanego kabla - wg efstaytworcy.

Zabrania s podgrzewania kabli ogniem.

Wzrost temperatury otoczenia sémego kabla na dowolnie matym odcinku trasy linii
kablowej powodowany przezasednie zrodta ciepta, np. rurogg cieplny, nie powinien
przekracza 5°C.

Zginanie kabli

Przy ukfadaniu kabli mama zging kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym
promien gigcia powinien by maozliwie duzy, nie mniejszy r:
a) 20-krotna zewetrzna srednica kabla - w przypadku kabli jediygowych o izolacji
papierowej i 0 powtoce otowianej, kabli o izolapplietylenowej i 0 powtoce polwinitowej oraz
kabli wielozytowych o izolacji papierowej i o powtoce aluminiey o liczbie zyt nie
przekraczajcych 4,
b) 15-krotna zewetrzna srednica kabla - w przypadku kabli wieldowych o izolacji
papierowej i 0 powtoce otowianej oraz w przypadlablk wielazylowych skecanych z kabli
jednazytowych o liczbiezyt nie przekraczagych 4.

Uktadanie kabli bezpoednio w gruncie i na stupach

Kable naley uktada na dnie rowu pod kable,7eli grunt jest piaszczysty, w pozostatych
przypadkach kable nate uktad& na warstwie piasku o grutm co najmniej 10 cm. Nie nalg
uktada kabli bezpérednio na dnie wykopu kamiennego lub w gruncienktogtby uszkodZi
kabel, ani bezpwednio zasypywatakim gruntem.



Kable krzyujace sé z mediami podziemnymi natg uktad& w rurach ostonowych, a
kable biegace pod drogami uktadav rurach ostonowych wykonanych mesqarzeciskow.

Kable naley zasypywdé warstwy piasku o grub&ci co najmniej 10 cm, naginie
warstwg rodzimego gruntu o gruo co najmniej 15 cm, a naginie przykry folig z tworzywa
sztucznego. Odlegio folii od kabla powinna wynoé&ico najmniej 25 cm.

Grunt naley zag:szcz& warstwami co najmniej 20 cm. Wskak zag:szczenia gruntu
powinien osagna¢ co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.

Glebokas¢ utozenia kabli w gruncie mierzona od powierzchni grudiu zewrtrznej
powierzchni kabla powinna wyndsinie mniej nz 70 cm w przypadku kabli o nagiu
znamionowym do 1 kV, z wyjkiem kabli utazonych w gruncie naaytkach rolnych.

Kable powinny by utozone w rowie ling falista z zapasem (od 1 do 3% dhégo
wykopu) wystarczacym do skompensowania mivych przesungé gruntu. Przy mufach
zaleca si pozostawd zapas kabli po obu stronach mufgznie nie mniej i 1 m - w przypadku
kabli o izolacji z tworzyw sztucznych, o napiu znamionowym 1 kV.

Konce kabli naley podhczy do stupowych tabliczek bezpiecznikowych po uprzedn
ich zarobieniu.

Linie kablowe elektroenergetyczne na skiayaniach i zblieniach z drogami kotowymi natg

tak prowadzi i wykonywa, aby nie powodowaty przeszkod i trudoow ruchu kotowym i
pieszym oraz w nakytym utrzymaniu drég i na warunkach podanych w zsewiu zarzdu

drogi na prowadzenie robo6t w pasie drogowym.

Kable mocowéa do stupéw za pomaauchwytéw dystansowych co 2m.Do wyseékib3 m nad
ziemig kabel chroni ostory kablowg stalowy ocynkowam o wys. 3m mocowando stupa za
pomog tasmy stalowej.

Piasek
Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien od@m& wymaganiom BN-87/6774-04.

Folia

Foli¢ nalezy stosow& do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznyAaleca si
stosowanie folii kalandrowanej z uplastycznione@g®\Po grubdci od 0,4 do 0,6 mm, gat. I.
Dla ochrony kabli o napciu znamionowym do 1 kV natg stosowa foli¢ koloru niebieskiego.
Szerokda¢ folii powinna by taka, aby przykrywata ukone kable, lecz nie gsza ni 20 cm.
Folia powinna spetniawymagania BN-68/6353-03.

5.5. Montaz urzadzen peryferyjnych systemow.

Zalaczone w projekcie schematy blokowg wystarczagcym dopetnieniem niniejszej
specyfikacji i dopetniaj takze dane potrzebne do spaalzenia kalkulacji cenowej.

Zasadnicze czynngci przy wykonywaniu robot:

e wyznaczenie miejsca momtaczujek, kamer, elementow kontroli dgst itp. na podstawie
dokumentacji projektowe;j

* wykonanieslepych otworéw pod kotki instalacyjne,

* przykrecenie obudow czujek, klawiatur, kamer do padiaa pomog kotkdéw rozporowych,

* wprowadzenie do obudowy ospta przewoddw,

» wykonanie paiczen przewoddw na zaciskach gdzenia,

» zarobienie odpowiednich koowek na przewodach sygnatowych

e ustawienie urgdzear detekcyjnych, alarmagych, obserwacyjnych zgodnie z ich instrukcj
montau oraz wymaganiami projektu,

e zamkngcie obuddw.
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5.6. Montaz szafy gtdbwnego punktu dystrybucyjnego, szafy systes CCTV, szafy systemu
nagtosnienia oraz urzadzen sterujacych pracg systemu alarmowego, kontroli dosipu
oraz systemu wideofonowego

Zalaczone w dokumentacji projektowej rysunki z rozmezeniem centrali i szafy oraz
opisy sposobu morta elementdow ® dopetnieniem niniejszej specyfikacji. Przy pracach
montaowych naley zwrdcii uwag: na:

e dyskretny montacentral

» zabezpieczeniu wszystkich wyniesionych klawiaturstesnu poprzez ich moritaw
zamykanych obudowach.

e przy montau szaf zapewdidogodny dosgp do zainstalowanych tam udze,

e urzadzenia w projektowanych szafach

* instalow& zapewniajc dogodny przeptyw powietrza chiagego uradzenia,

» wszelkie padczenia kablowe porailzy urzdzeniami opis&a w sposob jednoznacznie
identyfikujacy ich przeznaczenie,

e ergonomiczne rozmieszczenie agzexr obstugi projektowanych systeméw pozwate na
wygodm prag z systemem.

5.7. Uruchomienie i testowanie systeméw

Uruchomienie i testowanie systemu powinnoé¢ yowierzone wyspecjalizowanemu
wykonawcy. Przy konfiguracji i ustalaniu szczegObme przeznaczania systemu ngle
konsultow& sie bezpdrednim wytkownikiem systemu, ktGrego nale po zak@czeniu prac
instalacyjnych przeszkdaliz zakresu obstugi systemu.
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6. Kontrola jakosci robot
6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

W trakcie odbioru instalacji teletechnicznych nglerzedtay¢ komisji protokoty z
bada. Stid tez instalacje w budynku powinny bypoddane szczegotowym edkinom i
prébom, obejmujcym take niezledny zakres pomiaréw w celu sprawdzenia, czy speatnia
wymagania obowdizujacych norm i przepisow. Cztonkowie komisji, przedystipieniem do
ogledzin i préb powinni otrzymai zapozna sie z uaktualnion dokumentagj techniczia oraz
protokotami ze sprawdae czastkowych. Osoby wykonage pomiary powinny posiada
odpowiednie kwalifikacje, potwierdzone uprawnieni@lo wykonywania bada

Kontrola jak@ci wykonania instalacji powinna obejmotvarzede wszystkim

sprawdzenie:

e zgodndci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstaloyeh urzdzen z
dokumentagj techniczia, normami i certyfikatami,

» prawidtowdici wykonania palczer przewodow,

e poprawndci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymgganodlegidci od
innych instalacji i urzdzea,

* poprawndci wykonania przéj przewodow przez stropysciany,

e prawidtowaci zamontowania ospgil,

e dostosowania do warunkowsrodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich
zainstalowania,

» prawidtowego oznaczenia przewodowcanikow, zaciskow itp.,

» prawidtowdci doboru urzdzei i srodkdw ochrony od wpltywow zewtrznych warunkow
srodowiskowych w jakich pracay

e spetnienia dodatkowych zaleécerojektanta lub inspektora nadzoru wprowadzonyoch d
dokumentacji technicznej.

6.2. Ogkdziny instalacji stabopradowych

Celem ogtdzin jest stwierdzenie, czy:

» zainstalowane usglzenia i aparaty spetnigyvymagania techniczne zawarte w odpowiednich
normach przedmiotowych (stwierdzenie zgodmoich parametrow technicznych z
wymaganiami norm),

» zostaty prawidtowo dobrane i zainstalowane orazaozane zgodnie z projektem,

* nie maj widocznych uszkodzewptywajacych na pogorszenie parametrow technicznych i
uzytkowych.

Podstawowe czynigoi, jakie powinny by wykonane podczas aglzin, a take
wymagania norm, ktérych spetnienie nalestwierdz¢ w trakcie wykonywania poszczegolnych
sprawdzé, podane gponiej z zachowaniem kolejgol wymienionego zakresu aglzin.

Pofaczenie przewodow

Sprawdzeniu podlega stan patenia przewodow, a e to, czy § wykonane w sposéb
zgodny z wymaganiami, przyzyciu odpowiednich metod i osptz, oraz czy nacisk na
pofaczenia nie jest wywierany przez izolgca take czy zaciski niegsnaraone na nagzenia
spowodowane przez pagizone przewody.

Wymagania dotycice pohczen przewodow podanesv normach:
« PN/EN 50173 - okablowanie strukturalne - norma pejska,
« PN-82/E-06290 - zaciski bezgwintowe rgzAalne dodczenia przew. o przekr. do 16rfim

W trakcie ogédzin mazliwe jest wykrycie wad, kidow montaowych i innych usterek w
instalacji teletechnicznej. Usterki te masby¢ usungte przed przyapieniem do préb i
pomiarow. Wykonywanie tych préb bez ustaid usterek, magych mi€ wptyw na wynik
bada, jest niedopuszczalne.
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. Dokumentacja powykonawcza

Do odbioru robét elektrycznych wykonawca winiengatiozy¢ nastpujace dokumenty:
dokumentag techniczim powykonawcz opiecztowary i poswiadczorn za zgodnéé z
wykonawstwem przez oseluprawnior do wykonywania robot,
deklaracje zgodrimi, certyfikaty, atesty na zabudowane materiaty ch iwykazem
podpisanym przez uprawnionego kierownika robot,
karty gwarancyjne, DTR-ki,
oswiadczenie kierownika robét w/g ustalonego wzoru,
oswiadczenie Wykonawcy o wykonaniu rob6t zgodnie wakiie obowazujacymi normami
przepisami oraz posiadawiedz technicza.

Dokumentacja techniczna powykonawcza powinna zadier
opis techniczny wykonanych robat,
rysunki powykonawcze z naniesionymi trasami kabstew,
schematy blokowe wzajemnych pcten urzadzen,
zestawienie rytych materiatow.

. Przepisy zwjzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DZOZ 2000 r., Nr 106, poz 1126 z
pézn. Zm.) — tekst ujednolicony ze zmianami z 16 kni@2004 r. zawartymi w Dz.U. Nr 93
z 2004 r.. poz. 888

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczegétowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 126z. 1133)

Warunki techniczne wykonywania i odbioru robét bwtimo-montaowych. Instalacje
elektryczne. Wydawnictwo "Arkady" 1990

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia.@9.1997 r.(wraz z ghiejszymi
zmianami) w sprawie ogolnych przepisow bezpiésiga i higieny pracy.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze

PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przezmbydkod IP)
PN-93/E-08390/14:1993 Systemy alarmowe - Wymagag@ne - Zasady stosowania.
PN-EN 50131-1:2002 (U) Systemy alarmowe - Systeggnalizacji wlamania - G&¢ 1.
Wymagania ogélne

PN-EN 50132-7:2002 (U) Systemy alarmowe - Systerngotowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - €& 7: Wytyczne stosowania
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Zestawienie materialdw instalacji okablowania strukturalnego LOG

Lp. Wyszczegolnienie | Ilos¢ |j.m.
Glowny punkt dystrybucyjny GPD
1|Szafa dystrybucyjna stojgca SZB SE 19"/42U 800x1000 1|szt.
2|Cokot petny do szafy 800x1000x200 1|szt.
3|Panel wentylacyjny, dachowy PWD-4W 1|szt.
4Termostat zamykajacy KTS-1141 1|szt.
5|Listwa zasilajaca, 5 gniazdowa 19"/1U LZ-30F 2|szt.
6/Panel krosowy, 32-porty RJ-KM8 kategorii 6 UTP 6|szt.
7|Panel krosowy, telefoniczny, 25-portow R145 kategorii 3 1|szt.
8|Prowadnica kabli 19”/1U (SZB-55-00-00) z uchwytami 44x110 (SZB-54-00-00/4) 10|kpl.
9|Pdtka stata 19”/2U o gtebokosci 450mm 2|kpl.
10|Przetacznik zarzadzalny 48 portow: AT-8948/48PoE 2(kpl.
11|Przetacznik zarzadzalny 48 portow: AT-8000S/24PoE 1kpl.
12|Kabel krosowy R1J45-R1J45 U/UTP kat.6, 1mb 100|szt.
13|Kabel krosowy RJ45-R1J45 U/UTP kat.6, 2mb 50|szt.
14|UPS APC Smart 2200VA 1lkpl.
Przytacze budynkowe wewnetrzne
15|Rozdzielnik Kronection Box III z zamkiem 1iszt.
16/kaczéwka roztaczna LSA 2/10 2|szt.
Sprzet AV
17|Projektor multimedialny CP-X 308 + pilot 1kpl.
18|Ekran Mercury VideoB350 rozwijany elektrycznie + kotki montazowe + pilot 1kpl.
Punkty przylaczeniowe
19|Modut RJ-KM8 kat.6 UTP, 568A/B 146|szt.
20|Adapter gniazda 45x22,5mm 146|szt.
21|Ramka 1-krotna 79|szt.
22|Puszka podtynkowa, gt. 60mm 80|szt.
23|Puszka rewizyjna 65|szt.
24|Kabel przytaczeniowy RJ45-RJ45 U/UTP kat.6, 3 mb 80|szt.
25|Gniazdo Video VGA HD15 montowane w puszce p/t 1|szt.
26|Gniazdo 2xRCA zenskie audio montowane w puszce p/t 1|szt.
Przewody, koryta, rury ochronne
27|Przewdd U/UTP 4x2x0,5mm kat. 6 6775/mb
28|Kabel telefoniczny YTKZYekw5x4x0,5mm 15/mb
29|Przewdd VGA VK520 Percon 25|mb
30|przewdd PM-01 2x0,22mm2 25/mb
31|Koryto elektroinstalacyjne KPR300x42 75/mb
32|Wysiegnik wzmocniony WWS300 75|szt
33|Ksztattki do koryt KPJ300 30(szt.
34|Koryto elektroinstalacyjne KPR100x42 270|mb
35|Wysiegnik wzmocniony WWS100 270|szt
36|Ksztattki do koryt KPJ100 110|szt.
37|Rura gietka wzmocniona RKGL32 370|mb
38|Rura elektroinstalacyjna PCV RB32 60/mb
39|Materiaty pomocnicze 1kpl
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Zestawienie materiatléw instalacji systemu monitoringu wizyjnego CCTV

Lp. Wyszczegodlnienie Ilos¢ | j-m.
Punkty kamerowe
1|Kamera zewnetrzna SNC-570 w zestawie z obiektywem 5-50mm, F1.4 17|szt.
2|0Obudowa kamery o stopniu ochrony IP66 GL-606H 17|szt.
3|Uchwyt Scienny o dtugosci 300mm do obudowy GL-606H 17|szt.
4|Kamera wewnetrzna koputkowa SND-3080 w zestawie z obudowgq 18|szt.
5|0biektyw w zakresie 2,8-11,0mm, zmienna ogniskowa 18|szt.
6|Kamera zewnetrzna PTZ SNP-3300 z obiektywem 3.3-99mm, F1.6-F3.7 2|szt.
7|0Obudowa kamery PTZ STH-330POV 2|szt.
8|Adapter do montazu na stupie oswietleniowym PTCC1 2|szt.
9|Kolki rozporowe plastikowe 128|szt.
10|Puszki potaczeniowe 75x75mm 18|szt.
11|Zasilacz PSDC04122 (montaz w szafce wideofonowej/brama wjazdowa) 3|szt.
Punkt obserwacji i sterowania
12|Komputer PC (wg wytycznych Inwestora) 1|szt.
13|Karta grafiki (wg wytycznych Inwestora) 1|szt.
14|Monitor TFT LCD 19” 3|szt.
15|Klawiatura sterujgca SCC-1000 1|szt.
16|Zasilacz ZI-PS 230VAC/12VDC 1A 1|szt.
Centrum systemu
17|Sieciowy rejestrator SNR-6400 w zestawie z macierza dyskowq 1|szt.
18|Materiaty dodatkowe (oprogramowanie) 1kpl
Infrastruktura sieciowa - okablowanie
19(Szafa dystrybucyjna stojaca SZB SE 19”/42U 800x1000 1|szt.
20|Cokét petny do szafy 800x1000x200 1|szt.
21|Panel wentylacyjny, dachowy PWD-4W 1|szt.
22[Termostat zamykajacy KTS-1141 1|szt.
23|Listwa zasilajaca, 5 gniazdowa 19”/1U LZ-30F 1|szt.
24|Zasilacz PSAC04244 24 VAC 1|szt.
25|Panel krosowy 19"/1U-24xRJ-K45 HK UTP 2|szt.
26|Przetacznik zarzadzalny 48 portow: AT-8948/48PoE 1kpl.
27|Prowadnica kabli 19”/1U (SZB-55-00-00) z uchwytami 44x110 (SZB-54-00-00/4) 5|kpl.
28|Potka stata 19”/2U o gtebokosci 450mm 1lkpl.
29|Kabel krosowy UTP4x2x0,5mm kat. 5e 1mb 37|szt.
30|8 — portowy modut zasilajacy PoE 5\kpl.
31|Rama na 8 — portowe moduty zasilajace PoE 19”/1U 2|kpl.
32|UPS APC Smart 2200VA 1kpl.
33|Przewdd UTP4x2x0,5mm kat.5e 1300|mb
34|Przewdd LAN-T11 4x2x0,5mm kat. 5e 685/mb
35|Kabel YKY3x2,5mm?2 330|mb
36|Koryto elektroinstalacyjne KPR100x42 140|mb
37|Wysiegnik wzmocniony WWS100 140|szt
38|Ksztattki do koryt KPJ100 60|szt.
39|Rura gietka wzmocniona RKGL32 80|mb
40|Rura elektroinstalacyjna PCV RB32 135|mb
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41|Rura elektroinstalacyjna DVK75 415/mb
42|Materiaty pomocnicze 1ikpl
Zestawienie materialdw instalacji systemu wideofonowego
Lp. Wyszczegodlnienie | Ilos¢ | j-m.
Tablice rozdzielcze
1|Skrzynka wolnostojaca np. Incobex SST40x44 + FT-40 — wyposazona wg schematu | 3|ka
Instalacja sterowania bram wjazdowych
2|Kabel YKY 3x1,0mm2 20/mb
3|Przewdd LAN-T11 4x2x0,8mm kat. 5e 1315|mb
4|Przewod UTP 4x2x0,5mm?2 kat. 5e 30|mb
5|Przewod koncentryczny RG59B/U 45/mb
6|Rura elektroinstalacyjna DVR50 20|mb
Rura karbowana RKGL32 5|mb
7|Skrzynka wideofonowa BPT 1ikpl
8|Modulator wideo XAV/300 1|szt.
9/Gtéwna jednostka zasilajgco -sterujaca XA/301LR 1|szt.
10|Powielacz linii danych RIR/300LR 3|szt.
11|Wideofonowy odbiornik Mitho XL 1jszt.
12|Zasilacz pomocniczy VAS/100.30 3|szt.
Panel audio serii Tharga w zestawie z:
-HPC/1 ST
- HTS/GR
- HA/200
B\ Hiaz00 3jkel
- ICP/LR
- KHSO
- AWZ510
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Zestawienie materiatlow instalacji systemu sygnalizacji wiamania i napadu

SSWiN
Lp. Wyszczegodlnienie | Ilos¢ | j-m.
Urzadzenia systemu SSWiN
1|Centrala alarmowa SI410 1jszt.
2|Akumulator 12V 22Ah 7|szt.
3|Ekspander wej$¢ SMT12 15|szt.
4Modut rozszerzen SMR11 3|szt.
5|zasilacz SAP-20 4|szt.
6|0Obudowa central SAH-16 4|szt
7|Sygnalizator akustyczno-optyczny zewnetrzny SPL2010 2|kpl.
8|Sygnalizator akustyczny wewnetrzny SPW-100 1|szt.
9|Cyfrowa pasywna czujka ruchu IRM270T 67|szt.
10|Kontaktron nawierzchniowy typu MK-470 8|szt.
11|Manipulator SAK-53 4|szt.
12|0Obudowa manipulatora SAK 4szt.
Przewody, rury ochronne
13|Przewdd YTDY 6x0,5 3510/mb
14|Przewdd F/UTP 4x2x0,5mm 95/mb
15|Koryto elektroinstalacyjne KPR100x42 170|mb
16|Wysiegnik wzmocniony WWS100 170|szt
17|Ksztattki do koryt KPJ100 70|szt.
18|Rura gietka wzmocniona RKGL32 115|mb
20|Rura elektroinstalacyjna PCV RB18 5|mb
21|Rura elektroinstalacyjna PCV RB32 130|mb
22|Materialy pomocnicze 1ikpl
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Zestawienie materialdw instalacji systemu kontroli dostepu

Lp. Wyszczegodlnienie | Ilos¢ | j-m.
Urzadzenia systemu kontroli dostepu KD
1|Centrala alarmowa ATS4018 1jszt.
2|Kontroler wejs¢ ATS1250 4|szt
3|Modut 8 wyjs¢ przekaznikowych ATS1811 1jszt.
4(Interfejs TCP/IP ATS1806 1jszt.
5|Interfejs do komputera i drukarki ATS1801 1|szt.
6|Modut pamieci ATS1830 1|szt.
7|Manipulator ATS1111 2|szt.
8|Przycisk wyjscia awaryjnego DM700G 16/kpl.
9|Czujka magnetyczna KA2071 16|szt.
10|Elektrozamek ASSA ABLOY EL561 16|kpl.
11|Czytnik magnetyczny systemu KD ATS1190 16/kpl.
12|Przycisk wyjscia ACA001 16/kpl
13|Akumulator systemowy BS131N, 18Ah 1jszt.
14|Akumulator systemowy BS132N, 45Ah 4|szt.
Przewody, koryta, rury ochronne
15|Przewdd F/UTP 4x2x0,5mm kat. 6 395|mb
16|Przewod OMY2x1,5mm 300|mb
17|Przewdd YTDY6x0,5mm 570|mb
18|Koryto elektroinstalacyjne KPR100x42 70|mb
19|Wysiegnik wzmocniony WWS100 70|szt
20|Ksztattki do koryt KPR100 30|szt.
21|Rura gietka wzmocniona RKGL32 105|mb
22|Rura elektroinstalacyjna PCV RB32 145|mb
23|Rura elektroinstalacyjna PCV RB18 5mb
24|Materialy pomocnicze 1ikpl
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Zestawienie materialow instalacji nagltosnieniowego

Lp. Wyszczegolnienie | Ilos¢ | j-m.
Urzadzenia systemu naglos$nieniowego
1|Stojak 19”/20U z kdétkami RACK-20SW 1jszt.
2|Panel zasilajacy RCS-18 8x230V 1iszt
3|Ptyta montazowa RH-100 19”/1U gt.250mm 2|szt.
4|Procesor Audio ZonePro 1260 19”/2U 1|szt.
5/Wzmacniacz mocy Crown CDi1000 2|szt.
6|0dtwarzacz CD/MP3/USB Tascam CD-01U 1|szt.
7|Mikrofonowy odbiornik bezprzewodowy Shure SLX4 1|szt.
8|Dystrybutor antenowy Shure UA844E 1|szt.
9|Spliter antenowy Shure PA765 1|szt.
10|Antena potfalowa Shure UA 820WB 1|szt.
11|Sterownik Scienny DBX ZC-1 1|szt.
12|Sterownik Scienny DBX ZC-3 1|szt.
13|Mikrofon bezprzewodowy do reki Shure SLX 24/SM58 1|szt.
14|Mikrofon bezprzewodowy do klapy Shure SLX 14/85 1|szt.
15|Zestaw gtosnikowy sufitowy JBL Control 24CT 3lkpl.
16|Zestaw gtosnikowy nascienny JBL Control 28T 2|kpl.
17|Puszka potaczeniowa, rewizyjna fi80mm p/t 6|szt.
18|Kabel potaczeniowy audio (rézne typy ztaczy) 10(kpl.
Przewody, koryta, rury ochronne
19|Przewdd U/UTP 4x2x0,5mm kat. Se 30|mb
20|Kabel gtosnikowy OMY2x2,5mm 115/mb
21|Kabel krosowy mikrofonowy BELDEN 46349 7kpl
22|Kabel antenowy BELDEN 9258 25/mb
23|Rura gietka wzmocniona RKGL32 30/mb
24|Rura elektroinstalacyjna PCV RB32 55|mb
25|Materiaty pomocnicze 1kpl

. UWAGI KO NCOWE
Zawarte powyej dyspozycje materialoweasobowhzujace bezwzgidnie. Kada
potencjalna ich zmiana wymaga zgody autora projektu
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