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ZABEZPIECZENIE SZCZELIN DYLATACYJNYCH
MIEDZY ELEMENTAMI BETONOWYMI
W OBIEKTACH IN ZYNIERSKICH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej svwymagania dotycxe
wykonania i odbioru wymiany uszkodzonego uszczelaistyku ptyty betonowej z pasem
dolnym kratownicy na wiadukcie kolejowym WK-152

1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji

Specyfikacja techniczna) jest stosowana jako dokumeprzetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t neodowych obiektach irynierskich.

1.3. Zakres rob6t obgtych Specyfikacj

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zZwigzanych z wykonaniem:
a) rozbidrki uszkodzonego uszkodzenia
b) nowego uszczelnienia styku ptyty pomostu z paselmydo kratownicy

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1} pk

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Wymagania ogélne

Materiatly do wykonania rob6t powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej. Naley stosowd materiaty, ktore § oznakowane CE Ilub B, dla ktérych
Wykonawca przedstawi deklaracggodndci z Polslg¢ Normg, Normy Zharmonizowas,
aprobag techniczig wydary przez IBDiM lub europejskaprobad techniczg.

2.2.2.Stosowane materiaty



2.2.2.1. Masa uszczelniaga z kitu trwale plastycznego

Jako masg uszczelniagica mozna stosowa kit poliuretanowy, jednosktadnikowy,
sieciupcy pod wptywem wilgoci z atmosfery, w procesie g@@mnia przechodgy do
postaci elastycznej gumy. Kit powinien dwgdporny na dziatanie wody, rozaezonych
soli, kwasow i zasad oraz paliw i smaréw. Kit powmn zachowywé wihasciwosci
elastyczne w szerokim zakresie temperatur (w tyemuaych do -30°C) i wykazywa
odpornd¢ na starzenie w warunkach eksploatacji. Powiniemzy pzastosowaniu
odpowiednichsrodkéw gruntugcych, zachowywé bardzo doby przyczepnét do betonu.
Wymagania dla kitu uszczelnijgiego podano w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania techniczne dla kitu uszcagoego

Lp. Wiasciwosci Wymagania Metoda bafla

masa barwy szarej,

Wyglad zewrtrzny 0 konsystencji pokete; PN-B-30152:1997 [8]

2 | Konsystencja robocza masa powinna tatwo PN-B-30152:1997 [8]
rozprowadzéa sie na
podtazu za pomog

szpachli
3 | Penetracja stiem 195 5% PN-C-04133:1988 [9]
Splywnd¢ w temperaturze 70+2°C, <1 PN-B-30150:1997 [10]
z betonu, po zagruntowaniu, mm szer. szczeliny 20 mm

5 | Przyczepn& do poditga betonowego >0,40/zerwanie adhezyjne PN-B-30152:1997 [8]
po 28 dniach kondycjonowania,
napezenia max. MPa/charakter

zerwania

Wydtuzenie wzgtdne przy zerwaniu, % > 600 PN-ISO 37:2007 [11]
7 | Odporné¢ na powstawanie rys nie mog wystpowa’ .

skurczowych rysy i pekniecia PN-B-30152:1997 [8]
8 | Odporné¢ na niskie temperatury nie mog wystpowa *)

(-35°C) rysy i pekniecia

nie mog wystpowat **)
rysy i pekniecia

9 | Odporné¢ na podwyszone temperatur

*) Sprawdzenie odporioi na niskie temperatury naleprzeprowadi na prébkach przygotowanych
wg PN-B-30152:1997 [8] p.2.4.9 - ksztattki A i B, pt5 - w tédkach szklanych i wg PN-B-
30150:1997[10] p.2.5.5 - w tddkach aluminiowycholbki naley kondycjonowa przez 28 dni w
temperaturze 23 +2°C i wilgotéa wzglednej powietrza 50 5%, po czym ufn& w zamraarce w
temperaturze -35 £2°C, na 8 godzin. Nglekresli¢, czy tworz si¢ peknigcia, rysy lub odspojenia
przy krawedziach foremek.

*¥) Sprawdzenie odporriei na podwyszone temperatury nale przeprowadZi na prébkach
przygotowanych i kondycjonowanych jak w *), po czumiesci¢ w pozycji poziomej w cieplarce, w
temperaturze +80 +2°C na 8 godzin. Nglekrelli¢, czy tworz sie pekniccia, rysy, kraterki lub
odspojenia przy kragdziach foremek.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w OST D-M}0@O0 ,Wymagania
ogolne” [1], pkt 5.

Konstrukcg zabezpieczenia szczelin dylatacyjnych malevykona zgodnie z
dokumentacj projektow.
5.2. Zakres robot

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmalj
—  roboty przygotowawcze,
—  rozbidrke uszkodzonego uszczelnienia,
- wykonanie nowego uszczelnienia,
- roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robo6t naksy:
- ustalé¢ materialy niezbdne do wykonania robaét,
- okresli¢ kolejnas¢, sposdb i termin wykonania robot.

5.4. Umieszczenie materiatldw wypetniagrych

Przed utageniem materiatu wypetniggego szczelig nalezy powierzchnie betonu
doktadnie oczsci¢ (szczotkami lub sgeonym, odoliwionym powietrzem).

5.5. Uszczelnienie szczeliny kitem

Przed wykonaniem uszczelnienia kitem, szczeliylatacyjr nalezy doktadnie
oczysci¢, np. przez piaskowanie.zdi producent kitu tak wymaga, powierzchisizczeliny
nalezy zagruntowa firmowym primerem. Nagpnie szczelia nalezy wypetnic kitem za
pomoga urzadzenia rekomendowanego przez producenta, np. kartus

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentacjprojektows Do
robot wykaiczeniowych naleg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do
warunkow budowy obiektu i roboty paidkujace.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1], pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien:



— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty zgaghodeklaracje zgodrsei, aprobaty
techniczne, protokoty kontroli i odbioru w wytworitp.), potwierdzajce zgodnél
materiatow z wymaganiami pktu 2 niniejszej speaik

- ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania
robo6t, okrélone w pkcie 2 lub przez igniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badaVykonawca przedstawi tgnierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Sprawdzeniu podleggj
a) stan szczeliny dylatacyjnej przed zémiem materialtdbw wypetiggych - powinna
by¢ czysta, sucha, pozbawiona pytéw,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@0,Wymagania
ogolne” [1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarovs jest 1 m (metr) zabezpieczenia szczeliny dylatesjy
danego rodzaju.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QQWymagania ogoine”
[1], pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, OST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega przygotowanie
powierzchni szczeliny dylatacyjnej do wemia materiatdbw wypetniggych. Odbidr tych
robét powinien by zgodny z wymaganiami OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe“ [1]
oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” [1], pkt 9.



9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa zabezpieczenia szczeliny dylataggbejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie niezlnych czynnikéw produkciji,
—  uksztaltowanie szczeliny w betonie,
— oczyszczenie powierzchni szczeliny,
— umieszczenie i zamocowanie materiatow wypejuggh
—  oczyszczenie miejsca robot.

9.3. Spos6b rozliczenia robét tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz OST obejmuje rownie
—  roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespie
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzysge, ktore s niezledne do wykonania rob6t podstawowych,
niezaliczane do rob6t tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
2. M -15.02.03 Izolacja ptyty pomostu z papyzayvalnej grubéci > 0,5 cm

10.2. Normy

8. PN-B-30152:1997 Kity budowlane kauczukowe usiréapce

10. PN-B-30150:1997 Kity budowlane trwale plastyczne - olejowy i
polistyrenowy



