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|. CZESC OPISOWA

1.1. Przedmiot opracowania
Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas ratajrawczych na odcinku autostrady A2
na odcinku od wzta Modta (Konin Zachéd) do ¢zta Dgbie, od km 257+560 do km 303+145.

1.2. Cel opracowania
Celem opracowania jest przygotowanie materiatdwzverapiniami, do zatwierdzenia projektu
tymczasowej zmiany organizacji ruchu.

1.3. Zamawiafcy

GDDKIA oddziat w Poznaniu
Ul. Siemiradzkiego 5a
60-763 Pozna

1.4. Jednostka projektowa

MELAFIR

Nadzér i Projektowanie Budowli Drogowych
mgr inz. Grzegorz MaciejewsKi

ul. Lipowa 11, 62-530 Kazimierz Biskupi

1.5. Zakres tematyczny opracowania
Zakres projektu obejmuje tymczaspwmiarg organizacji ruchu na czas realizacji robot
drogowych na odcinku autostrady A2 od km 257+56Bmd303+145.

1.6. Podstawa opracowania

1.6.1. Zlecenie Zamawiajcego
1.6.2. Przepisy prawne, wytyczne, katalogi:

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchuawym, Dz. U. Nr 58, poz. 515
z 2003 r., z pgniejszymi zmianami,

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 win@a 2003 r. w sprawie
szczego6towych warunkoéw zadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zargdzaniem, Dz. U. Nr 177 z 2003 r., poz. 1729,

* Rozporadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wesnmanych i Gospodarki
Morskiej z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakowsygnatdw drogowych,
Dz. U. Nr 170 z dnia 12 pdziernika 2002 r., poz. 1393,

e Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2Q03v sprawie szczego6towych
warunkéw technicznych dla znakéw 1 sygnatidw drogohvy oraz urzdzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczaniameaach, Dz. U. Nr 220
z 2003 r., poz. 2181 z pliejszymi zmianami,

e Zarzmdzenie nr 34 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych Autostrad
z dnia 30 lipca 2014r. w sprawie typowych schemat@enakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym, wraz zezahikami.



1.7. Uzasadnienie zmiany organizacji ruchu
Zmiana organizacji ruchu wynika z konieczoozapewnienia bezpiecagtwa uwytkownikom
drogi oraz pracownikom realizigym zadania podczas prowadzonych robét.

1.8. Termin i czas trwania robét

Termin i czas trwania rob6t zostaniezééarazowo z wyprzedzeniem zgtoszony do Zdcy
drogi oraz KWP w Poznaniu celem otrzymania zgody zegcie pasa drogowego
I wprowadzenia tymczasowej zmiany organizacji ruchu

Po zakaczeniu robét dla danego odcinka przywrdcona zostahbwijzujaca stata organizacja
ruchu.

Kazdorazowo bdzie brane pod uwagograniczenie do minimum okresu obmygwania
czasowej organizacji ruchu maj na wzgédzie, w szczegolriwi: charakter prac, natenie
ruchu, obszar zetly w wyniku robét, okresywiateczne, pay nocry, inne okresy wzmmnego
ruchu.

1.9. Charakterystyka drogi i warunkow ruchu

1.9.1. Stan istniegcy

Odcinek Autostrady A2 od gzta Modia (Konin Zachdd) do ¢gla Dabie, od km 257+560
do km 303+145.

Parametry techniczne:
» klasa techniczna - A

e ilos¢ paséw ruchu —2 x 2

» szerokd¢ pasa ruchu - 3,75 m

» szerokd¢ pasa awaryjnego - 3,0 m

e szerokd¢ pasOw wdczen i wytaczen na zjazdach i wjazdach - 3,5 m
» szerokd¢ opaski wewagtrznej - 0,5 m

» szerokd¢ pasa dziecego - 12,5 m

» szerokd¢ pobocza gruntowego - 1,25 m

* pochylenie skarp— 1:1,5

» skrajnia pionowa - 4,70 m

» konstrukcja nawierzchni dostosowana do i - 115 kN/G

Natezenie ruchu - wg GPR 2010 - 18 000 poj./él¢bkolica wezta Dgbie), 23 000 (okolica
wezta Modta).

1.10. Podstawowe zal@nia projektowe

W celu zabezpieczenia robét w trakcie ich prowaidezeprzewiduje si odpowiednio
wprowadzenie tymczasowego oznakowania zgodnie zaczahymi rysunkami 02 — 10
(przygotowanych na podstawie typowych schematowargwh w Zarzdzeniu nr 34 GDDKIA
oraz wczéniejszych déwiadczeér w oznakowaniu robot na odcinkach autostradowyzdigznie
od prowadzonego etapu robot.



Zgodnie z planowanymi robotami opracowanie obejnaajpezpieczenia naglujacych etapow
prowadzenia robét:

* wykonanie przewzki bitumicznej,

» zamkngcie potudniowej/pétnocnej nitki autostrady peduy przewazkami,

* prace w pobfiu MOP-u z uwzgidnieniem dojazdu

* prace w pobiiu wezta,

* prace nagcznicy lub obiekcie mostowymeztowym z uwzgtdnieniem SPO,

+ prace przy wzle Konin Wschéd z uwzgtinieniem PPQdzary,

» zamkngcie wezta Konin Wschéd/Modta wraz z objazdami,

* prace w rejonie ronda na dégzie do autostrady.

Dodatkowo w przypadku zamkiia weztow informacja o tym &dzie przekazywana kiergym
na PPO, SPO przez obsiug

1.11. Podstawowe wymagania dotygze oznakowania

W opracowaniu okidono podstawowe wymagania jacmowe i wybrane parametry techniczne.
Komfort i bezpieczéstwo ruchu musg by¢ zapewnione poprzez pregje wysokich
parametrow technicznych.

Kazdy material, na ktory nie ma polskiej normy, powimiposiada Swiadectwo zgodrii

z Polsky Normg lub Aprobat Techniczg wydary przez Instytut Badawczy Drég i Mostow —
IBDIM.

Materiaty do oznakowania pionowego powinny posta@artyfikat na znak bezpieargwa ,B”
lub Swiadectwo kwalifikacji do kompleksowego wykonywarpinowego oznakowania drég
wydane przez IBDIM producentowi pionowego oznakomaaiiogowego.

1.11.1 Oznakowanie poziome

W ramach oznakowania tymczasowego przewiduje veykonanie odcinkOw oznakowania
poziomego P-7a oraz P-12 na szetgkdymczasowych zjazdéw dla obstugi MOP-éw na czas
obowhzywania schematéw z rysunkéw 04a i (Btace w pobku MOP-u z uwzgldnieniem
dojazdu.

1.11.2. Oznakowanie pionowe

* znaki z grupy ,wielkie”,

» lica naniesione na tarcze znakéw powinny twykonane, z folii odblaskowej Il generacji
lub pryzmatycznej,

* na tylnej czsci tarczy znakow zastosowanych do oznakowania rabégowych,
powinien by umieszczony wyrinik koloru zéttego, z folii nie odblaskowe]
o0 powierzchni nieprzekraczagej 15 cm2, slupki znakéw zastosowanych
do oznakowania na czas robot powinny énj@yroznik” w postaci naklejonego paska
z z6ttej folii nie odblaskowej o szerokai 3 cm,

e oznakowanie istnigge, kolidujce z projektowanym na czas robét nglbéezwzgédnie
kazdorazowo zastanta w sposéb niepowodagy uszkodzenia, ani obm@nia jego
parametréw technicznych, pagtajac kazdorazowo o jego odstogdiu po zakaczeniu
robat,

* znaki powinny zapewhidobmr widzialnas¢ w dzien i w nocy.



1.11.3. Pozostate elementy

fale swietlng stosuje i do wyznaczenia granicy obszaru prowadzonych reb@asie
drogowym. Twor32 ja tablice kierujce typu U — 21 z umieszczonymi nad niwiattami
ostrzegawczymi U — 35 koloradttego. Tablice kierace powinny by ustawione
w odlegtdgici maksymalnie co 5,0 m o skosie od 1:10 do 1S@atfa U — 35 tworace
efekt fali swietlnej, przy normalnej przejrzystoi powietrza powinny by widoczne
z odlegtaci, co najmniej 250 m oraz zapélsk i gasac z czstotliwosciag 90 + 30 cykli
na minut, o podziale cyklu 1:1.

zapory drogowe U-20 powinny Bywykonane z materialbw o wysokich parametrach
odblaskowych,

przy umieszczaniu znakow naje zachowa minimalne odlegiéci od istniejcych
znakow pionowych — 20 m dlagatkosci <90km/h, 50m dla gdkosci >90km/h.

elementy tymczasowej organizacji ruchu nie mogolidowa® i pozostawa
W sprzecznfci z istniepcym oznakowaniem,

osoby wykonujce czynnéci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by
ubrane w ochronnodziez odblaskowy,

osoby kierugce ruchem powinny posiatladpowiednie kwalifikacje, przeszkolenie,
sprzt pracugcy na robotach musi Bywyposaony w sprawne i wiiczone urzdzenia
ostrzegawcze,

naleey zapewnt staly nadzér nad prawidlowoia ustawienia oznakowania
I zapewnieniem jego czysia,

w przypadku powstania podczas robét uskokéw padich naley wprowadzt zestaw
znakow A-30 z tabliczkT-11 umieszczone 250 m przed uskokiem,

w przypadku catkowitego zamkmia wezta |1 wprowadzenia objazdu
0 zakresie i terminie wprowadzanych zmian malpowiadomé w szczegdlnéci stuzby
ratownicze (np. pogotowie ratunkowe, gtpmzarm),

po zakaczeniu robét naley usumé wszystkie elementy oznakowania tymczasowego
i wprowadzé¢ docelowg organizagj ruchu,

oznakowanie, uradzenia bezpieczéstwa ruchu drogowego oraz prowadzenie robot
musz spetniat wymagania odpowiednich przepiséw, w szczegdélém wymagania
narzucone w Zarzdzeniu nr 34 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych

i Autostrad z dnia 30 lipca 2014r. w sprawie typowgh schematéw oznakowania
robot prowadzonych w pasie drogowym, wraz z zgkznikami.

1.12. Podsumowanie

Wykonawca powinien wykora oznakowanie zgodnie z zatwierdzonym projektem grze
rozpoczciem robot i uzyskaodbiér oznakowania przez Zgdzapcego Ruchem.

O terminie wprowadzenia zmiany tymczasowej organizachu naley powiadomé pisemnie,
€O najmniej 7 dni przed rozpagzdem robot:

Komend: Wojewodzlg Policji w Poznaniu,
GDDAKIA oddziat w Poznaniu
Opracowat
Grzegorz Maciejewski



lI. Karta uzgodnien

1. Opinia Komendy Wojewodzkiej Policji w Poznaniu
2. Zatwierdzenie GDDKIA oddziat w Poznaniu



