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Dzial rob6t
45000000-7

Grupa robot

45100000-8
45200000-9

Klasa robot
45110000-1

45230000-8

45340000-2

Kategoria robot

45231000-5

45231300-8

45232000-2
45233000-9

45342000-6
45111200-0

Roboty budowlane

Przygotowanie terenu pod budew

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnpdinektéw
budowlanych lub ich e%ci oraz roboty w zakresie gnierii ladowej i
wodnej

Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw bwthnych; roboty
ziemne

Roboty budowlane w zakresie budowsurocggow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, atrad, dréglotnisk
i kolei - wyréwnanie terenu

Instalowanie ogrodze ptotow i sprztu ochronnego

Roboty budowlane w zakresie budowy rusgdw , cagow
komunikacyjnych i linii energetycznych

Roboty budowlane w zakresie budowy wodgow i rurocggéw do
odprowadzanidciekow

Roboty pomocnicze w zakresie rurggdw i kabli

Roboty w zakresie konstruowania damentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad , drog

Wznoszenie ogrodae

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod bugaaboty ziemne



Spis zawartéci opracowania

Nr specyf. Nazwa Specyfikacji
0OST-00 Czes$¢ 0golne
SS1-01 Roboty pomiarow

SS1-02 Roboty rozbiérkow

SS1-03 Roboty ziemn

SS1-04 Kanalizacjaciekow deszczowych grawitacyji- ttocznz
SS1-05 Przepompowniaciekow

SS1-06 Roboty elektryczn- zasilanie przepompow

SS1-07 Korytowanie wraz z profilowaniem i zeggczaniem podia
SS1-08 Nawierzchnie z podbudag

SS1-09 Ogrodzenie terenu przepompo'

SST-10 Ubezpieczenia z prefabrykatow betonowyeklbetowych




INFORMACJE WST EPNE.

1.0 PRZEDMIOT OPRACOWANIA.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest aktughzagpecyfikacji technicznej wykonania
i odbioru rob6t budowlanych przewidzianych do rzadji w ramach zamierzenia inwestycyjnego
pt : Przebudowa drogi krajowej nr 60a polegagca na przebudowie systemu odwodnienia

w m. Kutno ul. Bitwy pod Kutnem.

2.0. PODSTAWA OPRACOWANIA.

Niniejsza specyfikags opracowano w oparciu o :
- Umowe zawarf pomkdzy firma Profil Servis a GDDKIA w todzi,

~Wspolny Stownik Zamowig’
- Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury w sprawieszczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji techniczmgjkonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno —zytkowego (Dz. U. z 2004r nr 202 poz. 2072 zméjszymi zmianami)
- Uzgodnienia z Zamawiggym



1.0 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBI ORU ROBOT
BUDOWLANYCH



OST-00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - CZ ESC OGOLNA WYMAGANIA
WSPOLNE

1.0 CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamOwienia hadana przez Zamawigjego.

Zamawiajcy projektowanego zamierzenia budowlanego nada¢masca nazw:

pt : Przebudowa drogi krajowej nr 60a polegagca na przebudowie systemu odwodnienia
w m. Kutno ul. Bitwy pod Kutnem

1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych.
Zgodnie z ustaleniami dokonanymi z Zamawegm w ramach realizacji w/w zamierzenia
mwestycyjnego wykonaneztla n/w roboty budowlane:
budow kolektora kanalizacji deszczowej grawitacyjnejdcknej, oraz budowa przydza
sieci elektrycznej do przepompowni;
monta jednej przepompowrsciekow;
wykonanie zagospodarowania terenu przepompowni;
wykonania ogrodzenia przepompowni;
wykonania konserwacji odcinka rowu.

1.3. Opis prac towarzysgcych i robot tymczasowych.
Wykonanie wszelkich prac towarzysychi robdt tymczasowych najedo obowyzkow
Wykonawcy.

1.4. Informacje o terenie budowy.

1.4.1. Dane ogdlne
Projekt wykonawczy przebudowy systemu odwodniemagidobejmuje teren pasa drogi krajowej
nr 60a przy ul. Bitwy pod Kutnem w Kutnie.
Pas drogowy na terenie @bjm inwestycj uzbrojony § w nast¢pujaca infrastruktue techniczi
- kanalizac§ deszczowy,
- napowietrzg lini¢ energetyczpnn/n;
- rowy i cieki;
- gazocyg DN 110;
Wszystkie rodzaje istnigfego uzbrojenia naniesiono na zaktualizowanych olrapgtuacyjno —
wysokaciowych.

Uwagal!

Nie wyklucza s istnienia w terenie ugglzen podziemnych nie wykazanych na mapach.

Niniejsze opracowanie stanowi projekt przebudowygdrkrajowej nr 60a poleggy na
przebudowie systemu odwodnienia. W projekcie uathgbno przebudow odwodnienia w pasie
przedmiotowej drogi poleggego na budowie kolektora kanalizacji deszczoweépieniowej i
grawitacyjnej wraz ze studniami i przepompoawtiekéw a zakaczorg wylotem betonowym.
Celem inwestycji jest zmiana miejsca odprowadzanyedd deszczowych z sieci kanalizacii
sanitarnej do odbiornika wod deszczowych tj. rowmygraznego a dalej do rz. Ochni zgodnie z
uzyskanym pozwoleniem wodno-prawnym.

W przedmiotowym projekcie budowlanym zadmo, ze $cieki deszczowe odprowadzanedp w
systemie grawitacyjno - @ieniowym.

Warunki gruntowo — wodne.

Na terenie projektowanej kanalizacji wykonano 2 artyvgeologiczne do gbokasci do 4 m p.p.t.
W oparciu o wykonan dokumentagj geologiczg stwierdza si: w strefie posadowienia kanatu
oraz pompowni wyspujg utwory piaszczyste o #aej granulacji tj. od piaskow drobnych do
grubych wraz zewirem oraz gliny. Wysipujace gliny to gtownie gliny piaszczyste. Poziom waéd




gruntowych w czasie baflavahat s¢ na gébokasci od 2,70 do 2,80 m p.p.t.

W trakcie wykonywania prac ziemnych odcinka kandl pompowni oraz pod pompowni
sciekbw wystpuje konieczng odwodnienia wykopow. W przypadku wyptenia wody
gruntowej, wykonanie wykopow musi poprzeé@zzbnizenie zwierciadta wody. Generalnie zaleca
si¢ zastosowanie zestawow igtofiltrowych w schematgeldno i dwurzdowych dla wykopow
liniowych oraz piescieniowym dla przepompowni. W przypadku, gdgs&zwykopow realizowana
bedzie w gruntach spoistych nale zwrac& uwag na utrzymanie ich naturalnych wiasop
Oznacza to ochremprzed uplastycznieniem (zawodnienie lub przemagjan

1.5. Nazwy i kody

Dziat robot

45000000-7 Roboty budowlane

Grupa robot

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budew

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletngbiektow
budowlanych lub ich e¢%ci oraz roboty w zakresiegnierii ladowej i
wodnej

Klasa robot

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw bwtanych; roboty
ziemne

45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowsurocggow, linii
komunikacyjnych i  elektroenergetycznych, atrid, drog,
lotnisk i kolei - wyréwnanie terenu

45340000-2 Instalowanie ogrodze ptotow i sprztu ochronnego

Kategoria robot

45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rusg@w , cagow
komunikacyjnych i linii energetycznych

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodgow i rurocagow do
odprowadzanidciekow

45232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurggdw i kabli

45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania dfamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad , drog

45342000-6 Wznoszenie ogrodae

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod bugooboty ziemne

1.6. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w OST wymienione po#ej okr&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nasgpujaco:

1.6.1. Dziennik budowy-zeszyt z ponumerowanymi Stronamiatgmny piecgcia organu
wydajcego, wydany zgodnie z obqaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy
dokument przebiegu robot budowlanych,zskly do notowania zdaraei okoliczngci
zachodacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeapych odbiorow,
przekazywania poleée innej korespondencji technicznej pauizy Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego, Wykonawd Projektantem.

1.6.2. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osoba posgmdajodpowiednie wyksztalcenie
techniczne i praktyk zawodow, oraz uprawnienia budowlane, wykogg samodzielnie
funkcje techniczne w budownictwie, ktérej Zamawigj powierza nadzor nad realizacj
obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy Zaajgoego na budowie i wykonuje
biezaca kontrok jakaosci i ilosci wykonanych robdét, bierze udziat w sprawdzianach
odbiorach robét zakrywanych i zanikeych, jak rownie przy odbiorze gotowego obiektu.

1.6.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgosiadajca odpowiednie



wyksztatcenie techniczne, praktylzawodow oraz uprawnienia budowlane, wykogcg
samodzielnie funkcje techniczne w budownictwie ugowona do kierowania robotami
budowlanymi i do wysfpowania w imieniu Wykonawcy w sprawach realizagjntaktu.

1.6.4. Projektant - upowmiona osoba prawna lub fizycznacdgca autorem dokumentacji
technicznej.

1.6.5. Certyfikat zgodnéci - jest to dokument wydany przez notyfikowarjednostlk
certyfikujaca, potwierdzajcy, ze wyréb i proces jego wytwarzaniag godne ze
specyfikacy techniczag.

1.6.6. Deklaracja zgodni - cswiadczenie producenta lub jego upaw@nego przedstawiciela,
stwierdzajce na jego wyiczrg odpowiedzialnét, ze wyrdb jest zgodny z wdaiwym
dokumentem odniesienia. Deklaracja zgagnanusi uwzgtdniaé przepisy zawarte w
Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004(Pz. U. 2004; nr 198; poz.
2041, z pan. zmianami) w sprawie sposobow deklarowania zgédnaevyrobéw
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakienowlzshym.

1.6.7. Dokumentacja projektowa - stgca do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanie trobo
budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwoleng& udow - sklada s w
szczegolnéci z: projektu budowlanego, projektéw wykonawczygirzedmiaru robot i
informacji dotycacej bezpiecazgstwa i ochrony zdrowia.

1.6.8. Dokumentacja powykonawcza budowy - sktadazsdokumentacji budowy z naniesionymi
zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym , do&nymi w trakcie wykonywania
robot, a take geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innyokumentow.

1.6.9. Europejskie zezwolenie techniczne - oznacza apgolpupcery techniczg zdatndci
produktu do uycia, dokonagm w oparciu 0 podstawowe wymagania w zakresie robot
budowlanych, przy iyciu wtasnej charakterystyki produktu oraz ckmaych warunkoéw
jego zastosowania ycia.

1.6.10.Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu - zgollowany zbior danych
przestrzennych i opisowych sieci uzbrojenia tereautake informacje o podmiotach
wiadapcych sieq.

1.6.11.Geotechniczne warunki posadowienia obiektéw budoydh - zespdl czynrici
zmierzagcych do okrélenia przydatnéci gruntow na potrzeby budownictwa oraz
parametrow geotechnicznych patgiogruntowego, wykonywanych w terenie i laboratorium

1.6.12.Grupy, klasy, kategorie rob6t - najeprzez to rozumiegrupy, klasy, kategorie okilene
w rozporadzeniu nr 213/2008 z dnia 28.11.2007r. w sprawiep®iego Stownika
ZamoOwier

1.6.13.Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) - @onaana przez projektanta lub dostawc
urzadzen technicznych i maszyn , olélejaca rodzaje i kolejni& lub wspédizalenos¢
czynndci obstugi, przegidow i zabiegow konserwacyjnych, warurdayjch ich efektywne
i bezpieczne iytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksplogtajest réwnie
sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu buldmego.

1.6.14.Istotne wymagania - oznacgzajymagania dotycge bezpiecaestwa , zdrowia i pewnych
innych aspektéw interesu wspoélnego jakie yrsgetniad roboty budowlane.

1.6.15.Normy europejskie - oznacaapormy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elekdahnicznej (CENELEC) jako
,Standardy europejskie (EN)” lub ,dokumenty harngadyjne (HD)” , zgodnie z ogolnymi
zasadami dziatania tych organizacji.

1.6.16.0bmiar robét - obliczenie ikzi robét na podstawie pomiaréw z natury , spdepny na
podstawie ksizki obmiarow. Powinien on zawief&pis poszczegolnych robot w kolejod
technologicznej ich wykonania oraz liczby jednosbéikniarowych robot. Obmiar rob6t ma
okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu nardiggo przeprowadzenia.

1.6.17.0dbiér czsciowy - odbioér czsci obiektu budowlanego wykonanego w stanie ngnya
sie do wytkowania, przed zgtoszeniem do odbioru categokibibudowlanego, ktory jest
traktowany jako ,,odbidr kicowy”.

1.6.18.0dbiér gotowego obiektu budowlanego - formalna rezezynndci, zwanych te
,odbiorem kacowym”, polegagcym na protokolarnym przsgiu (odbiorze) od
Wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez edab grug oséb o odpowiednich



kwalifikacjach zawodowych, wyznaczgmprzez Zamawiacego. Odbioru dokonuje¢spo
zgtoszeniu przez Kierownika Budowy faktu zakmenia robot budowlanychgdznie z
zagospodarowaniem i upadkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenéw gglyich,
wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po przygeaoiu przez niego dokumentacji
powykonawczej.

1.6.19.Przedmiar robot - to zestawienie przewidzianychwddonania robot podstawowych w
kolejnasci technologicznej ich wykonania , ze szczegétowgpisem lub wskazaniem
podstaw ustalagych szczegdétowy opis oraz wskazanie szczegoétowsgphcyfikacii
technicznych wykonania i odbioru robo6t budowlanyzhyyliczeniem i zestawieniem #oi
jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

1.6.20.Roboty podstawowe - minimalny zakres prac, ktorevgkonaniu § mazliwe do odebrania
pod wzgédem ilasci i wymogow jakdciowych oraz uwzgldniajg przyjety stopiex scalenia
robot.

1.6.21. Wspolny Stownik Zamowfhe - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug ibdo
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamdwpmiblicznych. Sktada size stownika
glbwnego oraz stownika uzupetiaggo. Obowgzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami Rozpdeenia 2151/2003, stosowanie koddéw
CPV do okrélenia przedmiotu zamowienia przez zamawaggh z dwczesnych Bstw
Cztonkowskich UE stato siobowhzkowe z dniem 20.12.2003 r.

1.6.22. Polskie Prawo zamowiipublicznych przewidziato obowaek stosowania klasyfikacji CPV
poczwszy od dnia akcesji Polski do UE tzn. od 1.05.2004

1.6.23.Wyréb budowlany - naley przez to rozumiewyréb w rozumieniu przepiséw o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontoiga zainstalowania lub
zastosowania w sposo6b trwaty w obiekcie budowlamprowadzony do obrotu jako wyréb
pojedynczy lub jako zestaw wyrobow.

1.6.24.Jezdnia i chodnik - wyznaczone pasy terenu przeomacdla ruchu samochodowego oraz
pieszych.

1.6.25.Koryto - element uformowany w korpusie jezdni lubodnika w celu utgenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.6.26.Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstwzgbych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

1.6.27.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aley pod nawierzchgido gkbokasci
przymarzania.

1.6.28.0dpowiednia (bliska ) zgod&® - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancjami nie zostat okleny - z przegjtnymi
tolerancjami , przyjmowanymi zwyczajowo dla danegadzaju robot budowlanych.

1.6.29.Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wszghkilecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora w formie pisemnej , dotyaz sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.6.30.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyk wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.6.31.Rekultywacja — roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkciji
terenowym naruszonym w czasie realizacji zadanittanego.

1.6.31. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako terenddmwy.

1.7. Ogoblne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako metody wykonywanych robot, oraz za bezpiésheo
wszelkich czynnéci. Wykonawca powinien przestrzéga spetni@ wymagania rysunkéw,
specyfikacji technicznych i instrukcji wydanych pezinspektora Nadzoru. Wykonawca powinien
przygotowa& i przedstawd technologt wykonania robot do akceptacji Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego ktéra precyzuje poga¢ budowlane do kalego elementu robaét.



1.7.1.Przekazanie terenu budowy.
Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren
budowy oraz 1 egz. dokumentacji projektowe;j.

1.7.2.Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowactizie zawierd kompletne rysunki, obliczenia i dokumenty.

1.7.3.ZgodnéC robot z dokumentagjprojektows i ST.

Wykonawca wykona roboty zgodnie z dokatacy projektowy dostarczom przez
Zamawiajcego.

Dane zawarte w ktorymkolwiek z elementow dokumgntpoojektowej § obowizujace dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumenta

Wykonawca nie mze wykorzystywa biedow lub opuszcaew dokumentach kontraktowych na
niekorzy¢ Zamawiagcego, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadémmspektora Nadzoru
Inwestorskiego, ktory podejmuje deayr wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na s$piie ® wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

W przypadku, gdy materialty lub robotyienkedg w petni zgodne 2z dokumentac]
projektowg lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementow budowli, to takie materiaty
zostam zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykmmaponownie na koszt
Wykonawcy.

1.7.4.0Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykozenia robot Wykonawcac¢tzie podejmowa wszelkie
uzasadnione kroki m@je na celu stosowanie¢sdo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub doébr publicznych i innych, waynikajagcych z nadmiernego hatasu, wibraciji
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.

1.7.5.0chrona przeciwparowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wydway.

1.7.6.0chrona wtasioi publicznej i prywatne;j.

Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialanie wzzkua
elementow budowli, zagospodarowania terenu i itvisigury technicznej terenu, mag zwhpzek z
realizacy kontraktu.

Jeli teren budowy przylega do terendw z zabwgomieszkaniow, Wykonawca &dzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.

1.7.7.0graniczenie obgien 0si pojazdow.
Wykonawca bdzie stosowa sk do ustawowych ograniazenaciskOw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wypzeaia na i z terenu robot.

1.7.8.Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotycgych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz njgehsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odzie dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na bwigo
oraz dla zapewnienia bezpieagtwva publicznego.




Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wyma@a okreslonych powyej nie
podlega odrbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

Kierownik budowy zgodnie 2z art. 2la awsy Prawo Budowlane, jest zobgrany
sporadzi¢ lub zapewni sporzdzenie (przed rozpogziem budowy), planu bezpiecmdwa i
ochrony zdrowia zwanego planem bioz na podstawdorinacji dotyczcej bezpieczgstwa i
ochrony zdrowia” spowgzory przez projektanta ,Plan bioz” nale opracowa zgodnie z
rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003vrsprawie informacji dotyczej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigsstera i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120
poz. 1126), uwzgdniagc réwniez wymagania okidone w rozporzdzeniach Ministra
Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. w 3pi bezpieczgstwa | higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz1}0raz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z
dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogolnych przepiséwpEzdéstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129
poz. 844).

1.7.9.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca bdzie zobowdzany do :

- przedstawienia Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiegmjektu zagospodarowania placu
budowy i uzyskania jego akceptaciji,

- oznakowania i utrzymania paidku na placu budowy,

- wihasciwego, zgodnie z projektem zagospodarowania, skéadia materiatow i elementéw
budowlanych,

- utrzymania w czyskmi drog publicznych i ulic przy placu budowy, szgalie w okresie
WYwozu gruzu z rozbiorki,

- utrzymania bezpiecznych warunkéw pracy i pobytuboakonupcych czynnéci zwigzane z
budowg oraz nienaruszaldé ich mienia stidgcego do pracy a tak zabezpieczy Plac Budowy
przed dosgpem osbéb nieupowiaionych,

- likwidacji wszelkich uszkodzena powierzchni ziemi i ugdzen podziemnych wykazanych na
mapie a spowodowanych dziataniami wynggmi z realizacji inwestyciji,

- zgtoszenia zamawiggemu wszelkich nieprzewidzianych dokumerggmjojektowy zdarzé np.
odstongcie w trakcie rob6t budowlanych obiektéw zabytkotwyab warstwy kulturowej,

- publicznego obwieszczenia faktu przysenia do robét przed ich rozpaciem w sposob
uzgodniony z Zamawiagym i zgodny z wymogami Prawa Budowlanego.

Wykonawca przed przygtieniem do robét otrzyma uzgodniony z odpowiednarzgdem drogi,

organem zargzapcym ruchem i Polig projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robakresie

trwania budowy. W zalaosci od potrzeb i pogpu robdét projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonawaa biegco. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgme takie jak:

zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewqtay ten sposéb bezpiecdmstwo pojazdow i

pieszych. Wykonawca zapewni statle warunki widoéznw dzieh i w nocy tych zapor i znakow,

dla ktorych jest to nieodzowne ze wadppw bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczgie lxda akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Dojazd dsegjo
zlokalizowanych przy terenie budowydzie utrzymany przez Wykonawaa jego koszt przez
caly okres trwania robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie problemy zmane z wysipowaniem wody,

niezalenie od tego, czy pochodzi ona z istagsich systeméw odwodnienia, ciekéw wodnych,

zrédet podziemnych, wody gruntowej lub jakiegokolkignego zrodta lub jakiejkolwiek innej
przyczyny.

W przypadku zerwania istnigjego drenau Wykonawca dokona jego naprawy tak, aby przywroci

funkcje, jaka petni. Wszystkie koszty wynikge z zapisu niniejszego punktu nie podlggaj

odrebnej zaptacie i przyjmuje si ze  wigczone w ce@ kontraktovy.




1.7.10.0chrona i utrzymanie robat.
Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrobo6t i za wszelkie materiaty i gdzenia
uzywane do robét od daty rozpacia do czasu odbioru koowego.

1.7.11.Stosowaniegdo prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowzany jest zna wszelkie zarzdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczatére g w jakimkolwiek sposéb zwrzane z
wykonywanymi robotami i ¢dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpdstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dulzie w peilni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwizanych z
wykonaniem robot i w sposobagty bedzie informowa& Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o
swoich dziataniach, przestawjaj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty posfpowania, obaizenia i wydatki wynikte z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.7.12. Rownowznaosé norm i zbioréw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy, ktére
spetnid& map materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotyabobowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepiséw o
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥ejprzypadku gdy powotane normy i przepisy
s3 paastwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, nydgy¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemresgwierdzenia.

1.7.13 Zaplecze Wykonawcy.
Wykonawca zobowvdzany jest zabezpieczgobie zaplecze budowy.

1.7.14.Zezwolenia

Wymagane zezwolenia Wykonawca winien uzyséd odnénych wiadz na swoj koszt (zezwolenia
na objazdy, na rozpogzie prac i na zakrycie robot zanigeych przy przetlgeniu urzdzen
uzyteczndgci publicznej).

Razem z harmonogramem robo6t wagui 14 dni od podpisania Umowy Wykonawca winien
przedtay¢ Inspektorowi Nadzoru wykaz wszystkich zezwolevymaganych do rozpoezia i
zakaczenia Rob6t zgodnie z Harmonogramem.

Wykonawca winien dostosowasic do wymaga tych zezwolé i winien w petni umaliwi¢
wiadzom wydajcym te zezwolenia kontreli badanie robét. Ponadto, winien pozwdlWtadzom
na udziat w badaniach i procedurach sprawgzah, co nie powinno zwoléi Wykonawcy z
jakichkolwiek jego obowgzkéw umownych.

1.7.15.Przebudowa usdzer uzbrojenia terenu.

Przebudow urzagdzen uzbrojenia podziemnego kolidigiych z projektowasnprzebudow kanalizaciji
wykona pod nadzorem i w uzgodnieniu z ich wdecielami. Wykonawca ponosi wszystkie koszty
nadzorow wiécicieli urzadzen w trakcie ich przebudowy.

1.7.16.Tablice informacyjne.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwa@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Zamawiagym i zgodny z Prawem Budowlanym oraz poprzez dozstaie,
umieszczenie w miejscach idlach okrélonych przez Inspektora Nadzoru tablic informacgjmy
ktorych tré¢ bedzie uzgodniona z Zamawigym.

Tablice informacyjne ok&tone nie powinny znajdowssic na placu budowy diej niz 6 miesgcy
od momentu zakixzenia inwestycji.




Tabliczki znamionowe

Urzadzenia kda posiadaty tabliczki znamionowe lub inny trwaty spniezlgdny do identyfikacji
urzagdzenia. Wszystkie napisy na wsdzeniach lub tabliczkach znamionowych, instrukcje,
ostrzeenia itp., niezbdne do identyfikacji urdzen i ich bezpiecznej obstugicda wykonane w
jezyku polskim.

1.7.17. Ochrona robét przed wptywem warunkow atemysznych
Ochrona robét przed wptywem warunkdéw atmosferychnyaleey do Wykonawcy.

2.MATERIALY.

2.1.  Wymagania ogolne dotycrce wiaciwosci materiatdw i wyrobow.

Przy wykonywaniu robét budowlanych mpdpy¢ stosowane wykznie wyroby budowlane o
wiasciwosciach wytkowych umaliwiajacych prawidiowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagaodstawowych, oké&onych art. 5 ust. 1 pkt. 1 ustawy
Prawo Budowlane - dopuszczone do obrotu i powszaghriub jednostkowego stosowania w
budownictwie.

Wykonawca robét powinien przedst@wnspektorowi szczegotowe informacjezmdle produkcii,
zakupu wyrobow budowlanych i wdzen przewidywanych do realizacji robot — \&tavie
oznaczonych, posiadgych certyfikat na znak bezpiegstwa, certyfikat zgodrigi, deklaracs
zgodndgci z Polslk Normg, a take inne prawnie ok&one dokumenty. Kierownik budowy jest
obowigzany przez okres wykonywania robét budowlanych ghreevywa dokumenty stanowce
podstaw ich wykonania, a tale d&wiadczenia dotycce wyrobdéw budowlanych jednostkowo
zastosowanych w projekcie budowlanym.

2.2.Wymagania ogoélne zwizane z przechowaniem, transportem, warunkami dostaw
sktadowaniem i kontrolg jakosci materiatow i wyrobow.

Wykonawca zapewni wiaiwe sktadowanie i zabezpieczanie materiatdw naLptaidowy.

Tymczasowe miejsca skladowania powinny¢ bgkreslone w projekcie zagospodarowania

placu budowy lub uzgodnione z Inspektorem Nadzanwebktorskiego. Skladowane materiaty,

elementy i urgdzenia powinny b§ dostpne Inspektorowi Nadzoru w celu przeprowadzenia

inspekcji.

Przed wbudowaniem diej sktadowanych materialbw konieczna jest akceptalcjspektora

Nadzoru Inwestorskiego.

2.3. Materiaty i wyroby dopuszczone do obrotu i steowania w budownictwie.

- Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie matgrielementy budowlane i wdzenia
wbudowane, montowane lub instalowane w trakcieizagi rob6t budowlanych odpowiadaty
wymaganiom okrdonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane oraz w sgéimsvych
specyfikacjach technicznych,

- Wykonawca, uzgodni z Inspektorem Nadzoru Inwesteggk sposob i termin przekazania
informacji o przewidywanym yciu podstawowych materialbw oraz elementéw
konstrukcyjnych do wykonania robot, celem uzyskactiezatwierdzenia.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty i elementy budowlane dostarczone przekdkgwe na plac budowy, ktére nie uzyskaj
akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, powirby¢ niezwtocznie usugte z placu
budowy. W uzasadnionych przypadkach Inspektor NadZawestorskiego w uzgodnieniu z
projektantem oraz Zamawigym maze pozwolé Wykonawcy na wykorzystanie materiatdw lub
elementow budowlanych nie odpowiagtajch wymaganiom ok&onym w dokumentacji
projektowej oraz specyfikacjach technicznych. Koaie jest w tym przypadku zmiana cen tych
materiatdbw lub elementéw. Kdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie
zaakceptowane przez Inspektora materialy, eleméntyowlane lub umdzenia, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko i ponosi pglodpowiedzialné techniczi i kosztowve.



2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa i specyfikacje technezprzewiduy wariantowe stosowanie
materialdbw i elementow budowlanych oraz agtzen w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i aaut@rojektu o proponowanym wyborze.
Inspektor po uzgodnieniu z autorem projektu oran@aiapcym, podejmuje odpowiedndecyzg.
Wybrany i zaakceptowany przez Zamawiggo materiat (element budowlany lub ggzenie) nie
maoze by ponownie zmieniany bez jego zgody.

3. SPRZAT.

Wykonawca jest zobowiany do wuywania jedynie takiego stz ktéry, nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spek uzywany do robét powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i ildci
wskazaniom zawartych w SST, lub w projekcie oigaeji robot, zaakceptowanych przez
Inspektora. W przypadku braku ustale wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadkomestorskiego.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami ok&gonymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazalhidaspektora.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagjty do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsi do pracy. Powinien &y zgodny z normami ochronyrodowiska i
przepisami dotyccymi jego uytkowania.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojazliwos¢ wariantowego giycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspekio swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przedzyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji Inspektora nie o by
pdézniej zmieniony bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny , urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostam przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopusnezdo robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie taki§fodkdéw transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych roboét i whkkiwosci przewaonych materiatdw. Liczba
srodkéw transportu powinna zapewdigrowadzenie robot zgodnie z zasadami @&rg/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspekiv terminie przewidzianym umawPrzy
ruchu na drogach publicznych pojazdydd spelnid wymagania dotycxe przepis6w ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciska i innych parametrow technicznych.

5.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE  WLASCIWOSCI  WYKONANIA  ROBOT
BUDOWLANYCH

5.1. Ogolne wymagania dotycce wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragiaidnie z umow lub kontraktem, za ich
zgodnd¢ z dokumentag] projektows i wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem
organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora Nadzdnwestorskiego. Decyzje Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego dotyg® akceptacji wyboru materiatéw, elementoéw budowdan
elementow robot, wyboru sgite i innych ustal® odnoszcych sé do wykonywanych robétdula
oparte na wymaganiach oklenych w umowie, dokumentacji projektowej, specsiij
technicznej, a tale w normach. Przy podejmowaniu decyzji Inspektedzie brat pod uwag
wyniki badax materiatdw i robodt, uwzgtini rozrzuty wysgpujace przy produkcji i badaniach
materiatébw, wyniki bad@ naukowych oraz inne czynniki, ktore mpayptyw na rozwaany
problem. Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskmgekazane Wykonawcydy spetniane nie
pézniej niz w wyznaczonym czasie, pod glg zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.



5.2  Projekt organizacji budowy
Wykonawca opracuje (lub zapewni opracowanie) ptapeganizacji budowy.
Projekt organizacji budowy obejmuje m. in.:

1) szczegotowe zestawienie §to robot z charakterystyktechnicza,

2) metody i systemy wykonania robot z uwgtjieniemsrodkow realizacji jak: materiaty,
maszyny i urgdzenia pomocnicze, zatrudnienie ,

3) harmonogramy wykonania robot, pracy maszyn jdaen,

4) zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiatow,

5) strefy wplywu pracy eizkiego sprztu na istniegcg zabudow. Przed przysgpieniem do
rob6ot naley dla budynkéw w tej strefie spadzi¢ inwentaryzagj i ocerg stanu
technicznego.

Koszt wykonania tych opracowabchza Wykonawe.

5.3  Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowkany do likwidacji placu budowy i petnego upgatkowania terenu wokoét
budowy. Upratni¢cie terenu budowy stanowi wymaég oflieny przepisami administracyjnymi o
porzadku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BU DOWLANYCH

6.1 Program zapewnienia jakéci robot (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robdt, jakdéci materiatow i elementow,
zapewnienie odpowiedniego systemu kontroli f@k@raz maliwosci pobierania probek i badania
materiatdbw i robot. Wykonawcagtizie prowadzit pomiary i badania materiatdbw orabdtoz
czestotliwoicia gwarantugca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacjach techngzm Wymagania, co do zakresu b&adeh
czestotliwosci 53 okreslone w szczegdtowych specyfikacjach technicznychpk&éypadku, kiedy
rodzaj i ilas¢ bada nie zostaty okrdone w szczegdtowych specyfikacjach, zostane ustalone
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Do obowizkdéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspaekitadzoru
programu zapewnienia jakm (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposgixonywania
Rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragtieljwykonanie Robot zgodnie z
Dokumentacj Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanynzeprInspektora
Nadzoru w terminie 2 tygodni od podpisania umowy.

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISAB0jest zobowizany do opracowania
programu i planu zapewnienia jakozgodnie z wymaganiami certyfikatu.

Program zapewnienia jaém@ bedzie zawier&

a/ cz$¢ 0golry opisupca:

- organizaag} wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaawobot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz 0sOb odpowiedzialnych za ja&koi terminowad¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

- system (sposob i procedirproponowanej, kontroli sterowania jgk@ wykonywanych robdt,
wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

- sposb6b oraz formm gromadzenia wynikdw badalaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmow sterggych a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b/ cz$¢ szczegbdtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami wykazzymas urzdzea
stosowanych na budowie z ich parametrami techniozmmyaz wyposzeniem w mechanizmy do



sterowania i urgdzenia pomiarowo- kontrolne,
-rodzaje i ilg¢ srodkodw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhutta wiasciwosci w czasie transportu,sposéb

i procedue pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli jakéci robot jest osigniccie wymaganego standardu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za kontralob6t i jakagé materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli jak rowridaboratoria, personel i wszystkie niedbe uradzenia do
kontroli i badania robot.

Minimalne wymagania dotygze rodzaju i cgstotliwosci bada& s3 opisane w specyfikacjach,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam opisane, Inspektor Nadzoru ékre
jakie wymaganiagkonieczne, aby zapewvykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiamisaiaych norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania, stoso&vanazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektadzoru. Przed przygiieniem do pomiarow
lub bad&, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejsterminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca prasudsha psmie ich wyniki do akceptacji
przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z badah.

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami aadak
najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb.
Wyniki bada beda zapisywane na formularzach dostarczonych przepekisra Nadzoru lub
innych przez niego zatwierdzonych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniongt jdo dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéwradta ich wytwarzania i zapewniona medazie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawpyoducenta materiatow. Inspektor
Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbot prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawimnikdw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru ni@ pobierd prébki materiatdw i prowadzi badania niezaklmie od
Wykonawcy, na swdj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykongwab zleci niezalenemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych lad@bo oprze si wytagcznie na wikasnych
badaniach przy ocenie zgodonbmaterialdw i rob6t z DokumentacProjektowg i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkotvybadaé i pobierania prébek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.6. Certyfikat i deklaracje.

Inspektor mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty , ktére posiadaj

a)certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasndgciowych przepisow i dokumentow technicznych.

b)deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnei z Polslky Normg lub aprobag techniczna, w
przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Rigjs Normy, jezeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt. a



W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musgzposiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baglavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagvdnspektorowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nieebpajg tych
wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumentacja budowy.

Dokumentacja budowy obejmuje w szczegétio

- pozwolenie na budoywvraz z zajczonym projektem budowlanym,

- dziennik budowy,

- protokoty odbiorow cgsciowych i kaicowych

- operaty geodezyjne

- ksigzke obmiarow robo6t

- dokumenty dopuszczgje stosowanie wyrobéw budowlanych w budownictwie
- receptury robocze

- wyniki bada kontrolnych

6.7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovwadgzujacym Zamawiajcego i

Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoavgdbioru kacowego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy i nazwiska opatrzonyadago dokonania, podpisem osoby,

ktora dokonata zapisu, z podaniem jejienia i nazwiska oraz stanowiskazblmwego.

Zapisy lgda czytelne, dokonane trwat technika, w posgku chronologicznym,

bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i innekdmenty kda oznaczone kolejnym

numerem zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngi:

- dakt przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dakt przekazania przez Zamawjeggo dokumentaciji projektowej,

- dak uzgodnienia przez Inspektora programu zapewnjak@ci i harmonogramow robot,

-terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementdéw robét,

- przebieg robot, trudrdai i przeszkody w ich prowadzeniu , okres i prayozprzerw w robotach,

-uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

-zgtoszenie i daty odbiorbw robot zandkgph iulegajcych zakryciu, cZ&ciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

-dane dotyczce jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badeaz
podaniem, kto je przeprowadzit,

- wyniki préb poszczegoélnych elementow budowli z pudm, kto je przeprowadzit,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyaienia Wykonawcy, wpisane do dziennikaddwy |(edg

przedi@zone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowarga si

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wigkeca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wopisy projektanta do dziennika budowy igljh Inspektora do ustosunkowania¢ g0

dokonanego zapisu.




6.7.2.Ksigzka obmiarow.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na okrélenie rzeczywistego pagiu robot.
Obmiar wykonywanych robot przeprowadzg i sposob caigly w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiardw.

6.7.3.Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagesbprocz wymienionych powngj nasg¢pujace dokumenty:
- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

- protokoty z narad i ustate

- korespondengjna budowie.

6.8. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dua przechowywane na terenie budowy w s$gie¢j odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Inspektora i przedstawiane do aalgl na
zyczenie Zamawiafego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét dotyarmow z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy.
Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokotacy
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pdemaieniu Inspektora o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmni&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych vélepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obgmku ukaczenia wszystkich robot. 8ne
dane zostappoprawione wg instrukcji Inspektora narpie.

Obmiar gotowych robét dazie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inspektora

Obmiaru wykonanych robét dokonuje Kierownik budowy.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dlugaosci i odlegtasci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone wzdti
linii osiowej.

J&li Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, objosci beda
wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekro.

llosci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitglzaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagag bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.
Wszystkie urgdzenia po miaroweclla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.



7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary Igdg przeprowadzane przedegdziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadkach wygbowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikgfre przeprowadzagsiv czasie ich wykonania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzésdg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetniane odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolgczone w
formie oddzielnego zatznika do ksjzki obmiarow, ktorego wzOr zostanie uzgodniony z
Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioru robat.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

C) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.

Odbior roboét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagoinego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor.

Gotowas¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbiddzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pdézniej jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeaolaydi powiadomienia
o tym fakcie Inspektora.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podsavdokumentow
zawierajcych komplet wynikéw pomiarowych, w konfrontacjidokumentagj projektows, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonywanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze iwmwym robot. Odbioru robot
dokonuje Zamawiagy.

8.4. Odbidr koncowy robot.

8.4.1. Zasady odbioru keowego robot.

Odbiér kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru kéacowego kdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy potwierdzonypnzez Inspektora Nadzoru z
bezzwlocznym powiadomieniem na&piie o tym fakcie Zamawiagego.

Odbiér kacowy roboét nagipi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
zgtoszenia przez Wykonawgotowdaci do odbioru.

Odbioru kacowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zaajgsego W obecriwi
Inspektora, Wykonawcy i Projektanta. Komisja odajgra roboty dokona ich oceny jalaowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikow bafla pomiarow i ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentagyrojektow i ST.




W toku odbioru kéacowego rob6t komisja zapoznag @ realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru kmowego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest zdbhpany przygotowa wszystkie istotne
dokumenty, a w szczegOlfm :

1. oswiadczenie kierownika budowy o zgodweowykonania obiektu budowlanego z projektem
budowlanym i warunkami pozwolenia na budow doprowadzeniu do nalgego stanu i
porzzdku terenu budowy,

2. dokumentagj powykonawcz tj. dokumentag projektows (projekt budowlany, projekt
wykonawczy oraz inne projekty specjalistyczne i al@dwe, jéli w trakcie realizacji budowy
takie powstaty) z naniesionymi zmianami dokonanwntiakcie wykonania robat,

dzienniki budowy i ksjzki obmiarow (oryginaty),

receptury i ustalenia technologiczne,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@ oznaczé laboratoryjnych,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,
protokoty odbioru i przekazania robot towarzyszch wigcicielom urzdzer uzbrojenia terenu,
geodezyjy inwentaryzacgj powykonawcz robot,

. map zasadnicg uzupetniog o elementy zrealizowane,

10 protokoty odbioru cgciowego,

11. potwierdzenia wszystkich wdeicieli posesji o doprowadzeniu do stanu pierwotnégrenu
zajmowanego na czas prowadzenia rob6t W przypadkgdy wg  komisji  odbiorowej,
roboty pod wzgdem przygotowania dokumentacyjnego nigdab gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawwyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnaae lkeda zestawione wg
ustalonego przez Zamawiaggo schematu. Termin wykonania robét poprawkowiyaiobot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

©CONoOO AW

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychorozwhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednost& obmiarovy
ustalony dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodptaws ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowe] ledzie uwzgedniac wszystkie czynngi,
wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w STWIOR
i w dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowd:

* robocizre bezpdredng wraz z towarzysgymi kosztami,

e wartagé¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymigiaewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

* wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

» koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

» podatki obliczone zgodnie z oba@ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.



9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne OST-00

Koszt dostosowania ¢i do wymaga warunkbw umowy i wymaga ogolnych zawartych
w OST-00 obejmuje wszystkie warunki ollane w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1.Dokumentacja projektowa.
Zamawiajicy przekae wykonawcy po 1 egz. dokumentacji projektowejacggikacji technicznej.

10.2. Dokumentacja powykonawcza
Wykonawca w ramach umowy jest zobgmany wykona w 2 egz. Dokumentacj
powykonawcz z naniesionymi zmianami w trakcie wykonania robot

10.3. Normy, akty prawne i inne dokumenty.

Akty prawne — ustawy
1 Ustawa z dnia 7.07.1994 r. Prawo Budowlane (jetintékst Dz. U. 2004 r. Nr 89, poz. 414
z p&niejszymi zmianami).
2 Ustawa z dnia 29.01.2004r. Prawo zamfwijaublicznych (Dz. U. 2004 r Nr 19,
poz. 177 z péniejszymi zmianami)
3 Ustawa z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlarfydh. U. 2004 r Nr 92, poz. 881)
4 Ustawa z dnia 24.08.1991r.0 ochronieepwpaarowej (Dz.U. 1991r. Nr 81,
poz. 351 z pgniejszymi zmianami)
5 Ustawa z dnia 21.12.2000 r. o dozorze technicznin (J. 2000 r. Nr 122, poz. 1321 z
pézniejszymi zmianami)
6 Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrénydowiska (Dz. U. 2001 r Nr 62, poz. 627 z
pézniejszymi zmianami)
7 Ustawa z dnia 21.03.1985 r. o drogach publicznybh. (U. 1985 r. Nr 14, poz. 60 z
pézniejszymi zmianami).
8 Ustawa z dnia 30.08.2002 r. o systemie oceny zgmiiipz. U. 2002 r. Nr 166, poz. 1360 z
p&zniejszymi zmianami).

Akty prawne - rozporgdzenia

9 Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwac21.02.1995 r. w sprawie
rodzaju i czynnéci opracowa geodezyjnych obowtujagcych w budownictwie (Dz.U. 1995 r
nr 25 poz. 133)

10 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiagldudynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 r Nr 75,
poz. 690 z pgniejszymi zmianami)

11 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003w. sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanybiz. U. 2003 r Nr 47, poz. 401)

12 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004wr sprawie systemow oceny
zgodndci, wymaga, jakie powinny spetni@anotyfikowane jednostki uczestnigge w ocenie
zgodndci oraz sposobu oznaczenia wyrobdw oznakowanienfBZEU. 2004 r Nr 195, poz.
2011)

13 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14.10.2004 rsprawie europejskich aprobat
technicznych oraz polskich jednostek organizacypnypowanionych do ich wydawania (Dz.
U. 2004 r Nr 237, poz. 2375)

14 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003vrsprawie informacji dotyceej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstera i ochrony zdrowia (Dz. U. 2003
r Nr 120, poz. 1126)



15 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004vrsprawie szczegétowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej , specyfikacji teatumych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalnoytkowego (Dz. U. 2004 r Nr 202, poz. 2072 z
paézniejszymi zmianami)

16 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 w sprawie sposobow
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu zwakda ich znakiem budowlanym (Dz.
U. 2004 r Nr 198, poz. 2041)

17 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004mieniagce rozporzdzenie w
sprawie dziennika budowy, mouta i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszani
zawierajcego dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. 2004 r Nr 198,
poz. 2042)

Inne dokumenty

18 BHP na budowie. WEKA, Wydawnictwo Informacji Zawodej Warszawa 2001 r.

19 Korzeniewski W: Nowe warunki techniczno-budowlaR&LCEN Warszawa 2004 r.

20 Poradnik techniczny inspektora nadzoru inwestogekieWarszawskie Centrum Pest
Techniczno-Organizacyjnego PZITB Oddziat Warszawski

21 Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd-montaowych (tom 1, 11, I, 1V,
V) Arkady Warszawa 1989-1990

22 Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budanwyich. Instytut Techniki Budowlanej
Warszawa 2003

23 Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i alatji. Centralny &odek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL WarszawaA0r.



SST-01 ROBOTY POMIAROWE

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej (SST) $ wymagania dotycce
wykonania i odbioru robot geodezyjnych zmanych z wytyczeniem i posadowieniem w terenie
przebudowywanej kanalizacji deszczowej wykonywanychamach zadania oldlenego w OST-
00 ,Czs¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest ohaiem stanowcym cz$¢ dokumentacji
przetargowej.

1.3.  Zakres robét obgtych SST

Prace geodezyjne zyzane z wyznaczaniem i realizaganalizacji obejmuj migdzy innymi:
a)oznaczenie w terenie pkt statej osnowy geodezyjrepezpieczenie jej przed zniszczeniem w
czasie budowy. W przypadku koniec%aio ich zniszczenia /wykop/ po zaktzeniu robot
odtworzy zniszczone pkt statej osnowy geodezyjne;j

b)wyznaczenie i stabilizagjw terenie (w nawzaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej
osnowy realizacyjnej,

c)wyznaczenie, w oparciu o robacasnove realizacyjra elementow geometrycznych:

takich jak osie, studzienki, zalamania, obrysywkdrie,

d)wyznaczenie na terenie budowy i w bes#pdnim jej gsiedztwie odpowiedniej ikzi reperow
wysokaciowych, w razie istotnej rozhiaosci z projektem zleci koreke rozwigzan projektowych
wyznaczenie przebiegu istriepgo uzbrojenia podziemnego celem urgkia kolizji z nim w
czasie robot ziemnych

e)wyznaczenie oraz kontrola w czasie realizacji rolwdtmaganych spadkow ruragdw,
gtebokaici posadowienia, nachyleskarp, osiadania itp.,

f) wykonywanie w czasie realizacji rob6t pomiarow imiegyzacyjnych urgzen i elementow
zakaczonych

Po zakaczeniu budowy (lub jej etapu) Wykonawca spoza powykonawcg Dokumentagj
Geodezyjg obejmujca: mapy, szkice i operaty obstugi realizacyjnej,aspozdanie techniczne z
podaniem stosownych dokladwo itp. Kopic mapy wykonanej w ramach dokumentacji
geodezyjnej ze sprawozdaniem technicznym ayal@rzekazéd do Powiatowego €odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej celerwiardzenia.

1.4  Okreslenia podstawowe

Okre&ilenia podane w niniejszej SSTa ¥godne z obowrzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robdt.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kavykonania robo6t, ich zgoddd z dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestoigkie

2.0 MATERIALY

Przy realizacji robét geodezyjnych wggtija n/w materiaty:
-paliki drewniane

-gwozdzie

-bolce metalowe (do oznaczenia reperéw)

3.0 SPRET

Czynndaci geodezyjne nakly wykona przy pomocy niej wymienionego specjalistycznego sjitz
geodezyjnego

-niwelator elektroniczny z dalmierzem

-niwelator elektroniczny samorejestiay



Oprzyradowanie do w/w spgzu
-opracowanie DXF (program)
-komputer

4.0 TRANSPORT
Obstuga geodezyjna korzysta z wtkasnego transpamoshodowego.

50 WYKONANIE ROBOT.

Projektowana © kanaldbw oraz ruroggdéw winien wyznacz§ geodeta z uprawnieniami.$O
przewodu winna hy wyznaczona w sposob trwaty i widoczny z zaloiem cigoéw reperdw
roboczych. Punkty na osi trasy geodeta winien azytaza pomog palikbw drewnianych tzw.
kotkdw osiowych z gwedziami. Kotki osiowe winny b§ wbite na kadym zatamaniu trasy, a na
odcinkach prostych co 30-5- m. Nazkgm prostym odcinku natg utrwalic co najmniej 3 pkit.
Kotki nalezy wbi¢ po obu stronach wykopu, tak aby istniataztiveos¢ odtworzenia jego osi
podczas prowadzenia robot. Repery roboczezpadsadzé w postaci bolcow metalowych. 45
reperéw nalgy nawigzat do sieci reperow gigtwowych.

Wykonane czynnii wykonawca prac geodezyjnych potwierdza wpisemddiennika budowy
oraz przekazuje Kierownikowi Budowy kopie szkicOwycZzenia i kontroli potgenia
poszczegolnych elementow obiektu budowlanego, zawee dane geodezyjne umiwviajace
wznowienie lub kontr@l wyznaczenia.

6.0. KONTROLA JAKO SCI

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST 00 €& ogdlna”- pkt. 6.0

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z robotami okéenymi w OST-00 pkt. 1.1 natg
prowadz¢ wg ogolnych zasad okilenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7.0. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady podano w OST 00 g&zogodlna” pkt. 7

Jednostl obmiarow jest: mb, M, m®, kpl. itp. — stosownie do rodzaju obmierzaneganeletu
robot.

8.0. ODBIOR ROBOT.

Po zakdczeniu robot budowlanych do ich odbiorunkowego geodeta winien przedy@ operat
geodezyjny zawiergfy dokumentagj geodezyja sporadzory na poszczegodlnych etapach
budowy, a w szczegolda szkice tyczenia i kontroli patenia poszczegoélnych elementow
obiektu budowlanego.

Powyssza dokumentacja stanowi podsgado wniesienia zmian na mazasadnicz, ktéra po
sprawdzeniu przez PODGIK jest elementem dokumeantpowykonawczej przekazywanej
Zamawiagcemu.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIOR OST-00
~Wymagania ogdélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:

» sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,

* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

» zastabilizowanie punktéw gtéwnych w sposob trwalghrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwigfe odszukanie i ewentualne odtworzenie.

* odtworzenie (ewentualnie zniszczonych lub uszkogebnpunktéw geodezyjnych

» stabilizacja punktow referencyjnych



* wyznaczenie (na czas budowy) punktow pomiaru gegdego (kontrolnego) co 20m
» zakup, dowiezienie materiatéw niezimych do wyznaczenia punktow
* inwentaryzagj geodezyjn w zakresie okrdonym w p. 1.3

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 21.02.1995 r. w sprawie
rodzaju i zakresu opracowa geodezyjno-kartograficznych oraz czy&co geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz. U. 1995 Nr 25 poz. 133)sttukcje i normy dotycge
wykonywania prac geodezyjnych przy realizacji obd@k budowlanych wydane przez Gtéwny
Urzad Geodezji i Kartografii



SST-02 ROBOTY ROZBIORKOWE

1.0. WSTEP
1.1  Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacjchtécznej § wymagania dotycgce
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych przewidzyah do realizacji w ramach zamierzenia
inwestycyjnego okrdonego w OST-00 G&¢ ogolna pkt. 1.1
1.2.  Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest oh@iem stanowcym czs¢ dokumentaci
przetargowe;j.
1.3.  Zakres robot obgtych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynn&i umazliwiajace i majce na
celu wykonanie n/w rozbiorek wygtujacych w obiekcie:

1) rozebranie elementéw betonowych komory zwrotne,

2) demonta zasuwy zwrotnej

oraz

- WywOz gruzu z terenu rozbidrki na wtawe sktadowisko
1.4  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSB 2godne z obowgrujagcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakeovykonania robot, ich zgod&é z dokumentagj
projektowg , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwest@gphi

2. MATERIALY
Dla robo6t wg SST-02. materiaty nie wygtija.

3. SPRZAET

Sprzt do wykonania robot rozbiorkowych powinienébgobrany przez Wykonawow projekcie
organizacji robot i zaakceptowany przez Inspektbi@dzoru. Wykonawca przygiujacy do
wykonania robét rozbiorkowych powinien zapedsobie maliwos¢ korzystania z nagbujacego
sprz:tu:

* sprzarka powietrzna

* mtot udarowy

» samochod samowytadowczy

 zUraw samochodowy 4 t

Sprzt powinien gwarantow@ przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami sakmgmi w
Dokumentacji Projektowej i wymaganiami Specyfikaagchnicznej.

4. TRANSPORT

Materialy z rozbiorki elementow betonowych stanpwgruz, ktory podlega odwozowi do
wiasciwego miejsca skladowania. Wybor miejsca sktadosvaalery do obowizku Wykonawcy.
Materialy z rozbiorki (nie przewidziane do ponowneggbudowy), stanowi wlasnaé
Zamawiajcego i w stanie nieuszkodzonym rglge przewieé¢ na skitadowisko w odlegioi do
15 km wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca powinien przedstaiinspektorowi Nadzoru projekt organizacji i harmgram robot
uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichebla prowadzone roboty.

5.1. Rozebranie elementéw betonowych

Wykonawca zobowdzany jest do spogrzenia we wilasnym zakresie projektu technologii i
organizaciji robot, ktéry podlega zaakceptowanileprinspektora Nadzoru. Zatmna technologia
roboét rozbidérkowych musi spetdiamastpujgce warunki:



- zapewnia rozbiork: elementow betonowych,

- zapewn¢ demonta kalpy zwrotnej.

Wszystkie odpady powstate przy wykonywaniu prac zpuby¢ odwiezione na wysypisko
odpaddéw. Niedopuszczalne jest zrzucanie produktombiorki na przylegly teren. W trakcie
prowadzenia robét rozbiorkowych Wykonawca zob@any jest do zapewnienia, aby gruz z
rozbiorki nie zagrzat bezpieczéstwu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzeniu podlega zgodidasposobu prowadzenia robot z zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru technolggiorganizacj robot.

Kontrola jakd@ci robot polega na wizualnej ocenie komplétrievykonanych robot rozbidrkowych
oraz wywozu gruzu z miejsca budowy, jak rowrsprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtérnego wykorzystania

7. OBMIAR
Jednostk obmiaru robét jest metr kwadratowy (m3) konstrukecpz sztuka (szt.) dla demonta
klapy zwrotnej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST 00 ‘Wymigagolne” pkt. 8

Celem odbioru jest stwierdzenie wykonania zakresbotr przewidzianego Dokumentac)
Projektow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatsa podano w OST-00 ,GZ¢ ogdlna” pkt. 9.

Cena jednostkowa obejmujegdzy innymi:

- wyznaczenie robot w terenie

- rozebranie elementow betonowych

- demonta klapy zwrotnej

- dla materialtdbw z rozbiérki - zatadunek i odwoz netasciwe wysypisko wraz z kosztami
utylizaciji,

- wykonanie wszystkich niezhdnych pomiaréw préb i sprawdze

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

-USTAWA z dnia 27 kwietnia 2001 o odpadach(Dz. U. 2001 Nr 62, poz. 628 z fn
zmianami) Rozpoggdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budaych (Dz. U. 2003 Nr 47,
poz. 401)



SST-03 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwsymagania dotyce wykonania i odbioru
robét ziemnych przy Przebudowie drogi krajowej ma6polegajca na przebudowie systemu
odwodnienia, w Kutnie, ul. Bitwy pod Kutnem, obejaaych kanaly grawitacyjne wraz z
przepompownyj sieciow i rurociggiem ttocznym.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest a@kuem stanowcym czs$¢ dokumentacii
przetargowej.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podane w niniejszej STa szgodne z obowkrzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymykgnania i Odbioru Robét (WTWOR) i
postanowieniami Umowy. Ponadto:

- wykopy - doty szeroko- i yskoprzestrzenne liniowe dla ydzen instalacji podziemnych,

- podiaze wykopu — strefa gruntu rodzimego pajispodu budowli, w ktorej wéaiwosci
gruntu maja wptyw na projektowanie, wykonanie ipkatacg budowli

- podiaze rurocggu - podbudowa, strefa beZpedniego posadowienia ruragu
wynikajaca z obliczé statycznych danego ruragu

- podsypka — warstwa pocdha rurocggu wykonana z piasku lub piaskuzgirem

- obsypka — og¢ zasypki wykopu porgdzy podizem a nadsypk rowna srednicy
rurociagu, po obu stronach ruragu w granicach wykopu, warstwa ochronna ruyggi

- nadsypka — czé zasypki wykopu do wysokoi 30 cm ponad wierzch ruragu, warstwa
ochronna ruroggu

- zasypka — wypetnienie gruntem wykopow tymczasowg@lymaganym zaggzczeniem

- umocnienie wykopdéw - elementy stalowe lub drewniamaktadane Iub wbijane
zabezpieczapesciany wykopu przez usuggiem

- ukopy - pobor ziemi z odktadu, wydobyta ziemia a@stezyta do wykonania zasypow lub
wywieziona na sktadowisko,

- odkfad - grunt uzyskiwany z wykopu lub przekopuzploy w okrélonym miejscu bez
przeznaczeniaaytkowego lub z przeznaczeniem dapi@jszego zasypania wykopu,

- wykop obiektowy — wykopy oddzielne ze skarpami udzianach pionowych

- skladowisko - miejsce tymczasowego lub statego magavania nadmiaru gruntu lub
ziemi raslinnej z wykopow, pozyskanie i koszt utrzymania igba Wykonawe,

- plantowanie terenu - wyréwnanie terenu do zadamyolektem rzdnych, przezciecie
wypukicsci i zasypanie wgbien o wysokadci do 30 cm i przy przemieszczaniu mas
ziemnych do 50 m

- wskanik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca zagszczenie gruntu, okilna
wg wzoru: Is = Pd / Pds
gdzie:

Pd - g:stas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mg/m3),
Pds - maksymalnaegtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud
optymalnej, okrdona w normalnej prébie Proctora.

1.4. Ogdblne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robaot, ich zgoddé z dokumentagj
projektowg , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwest@miii wymaganiami pozostatych
dokumentow kontraktowych (umownych).



2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob@tlcych przedmiotem niniejszej ST
Sa:

- grunt z wykopu - przydatsé gruntow z wykopu do wykonania zasypki lub nasypu
okresli laboratorium Wykonawcy. Grunty z wykopu mysaizysk& akceptag
Inspektora Nadzoru.

- grunt z dokopu Il kategorii urabialga przydatné¢ materiatu na zasyp naeokresli¢
po wykonaniu nagpujacych bada:

- wskaznik roznoziarnistéci > 5
- wskaznik piaskowy > 35
- wodoprzepuszczalsé K > 8 m/dolg

- wypraski stalowe,

- scianki szczelne,

- rozpory,

- igtofiltry fi 50 dtugaci 4,0 m, 6,0 mi 8,0 m

- kolektory sgce z rur stalowych kotnierzowydt200

- rurociggi tymczasowe stalowe kotnierzow80-100

- bale drewniane

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowangaabzgodne z postanowieniami Umowy i
poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czgsiked wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dogyazzrddta wytwarzania i wydobywania materiatow oraz
odpowiednieswiadectwa bada dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowaniaigotynictwie

i prébki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagdailosciowych i jakaciowych
materialtbw dostarczanych na plac budowy oraz zawtciwe skladowanie i wbudowanie
zgodnie z zatgeniami PZJ.

3. SPRZET
Do wykonania robo6t dmgcych przedmiotem niniejszej ST najestosowd nastpujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nagzprzt:

- koparki podsibierne

- koparki chwytakowe

- spycharki gsienicowe

- wibromioty

- ubijaki mechaniczne spalinowe

- zageszczarki mechaniczne

- zurawie samochodowe

- spawarki elektryczne

- wyciagi do urobku ziemi

- pompy do wptukiwania igtofiltrow

- pompy do odwodnienia wykopéw

- wciagniki przejezdne
Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké i srodowisko wykonywanych roboét. Stz uzywany do
realizacji robot powinien yzgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organjizobot, ktory
uzyskat akceptagjinspektora Nadzoru.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntow potwierdzarych dopuszczenie
sprztu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.



4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw, spim budowlanego, uggdzen i urobku z rob6t ziemnych stosotva
nastpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez kim@eNadzorirodki transportu:

- samochéd dostawczy, skrzyniowy

- samochdéd erzarowy, samowytadowczy

- samochdd erzarowy, skrzyniowy

- przyczepa diycowa do samochodu Wykonawca jest zol@amy do stosowania
jedynie takichsrodkoéw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na jakéd robot i wigciwosci
przewa:onych towaréwSrodki transportu winny biyzgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptabispektora Nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muspetlnid wymagania przepiséw ruchu
drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgétnie z wymaganiami oboyziujagcych
PN i EN-PN, WTWIOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych:

a) zapoznanie giz dokumentagjgeotechnicza

b) prace geodezyjne zgaane z wyznaczeniem zakresu robot,

c) zabezpieczenie lub usgnie istniegcych urzdzean technicznych uzbrojenia terenu oraz
roslinnosci i ewentualnych sktadowisk odpadow, rumowisk,

a)zabezpieczenie obiektéw chronionych prawem,

b)przegcie i odprowadzenie z terenu rob6t wod odpadowygrtuintowych,

c)wykonanie niezldnych drég tymczasowych, zasilania w engrglektryczm i wody oraz
odprowadzenidciekow,

d)oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,

e)dostarczenie na teren budowy nigdioych materiatow, ugdzen i sprztu budowlanego,

f) wykonanie niezédnych prac badawczych i projektowych.

5.3. Zakres robot zasadniczych

a) Roboty ziemne tymczasowe (usg¢mia humusu, wykopy z odwodnieniem i umocnieniami,
podsypka, obsypka, nadsypka i zasypy Jazame z przebudaysystemu odwodnienia.

b) Roboty ziemne tymczasowe i state zméane z budowprzepompowniciekow.

5.4. Warunki techniczne wykonania robot

5.4.1. Prace geodezyjne

Prace geodezyjne zgwiane z wyznaczaniem i realizacpbot ziemnych obejmajmicdzy innymi:
a)oznaczenie w terenie pkt statej osnowy geodezyjmapezpieczenie jej przed zniszczeniem w
czasie budowy. W przypadku koniecZaioich zniszczenia /wykop/ po zaktzeniu robdt
odtworzy zniszczone pkt statej osnowy geodezyjnej

b)wyznaczenie i stabilizagjw terenie (w nawizaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej
osnowy realizacyjnej,

C)wyznaczenie, w oparciu o rob@oasnowy realizacyja elementow geometrycznych:

takich jak osie, studzienki, zalamania, obrysyykidrie,

d)wyznaczenie na terenie budowy i w beapdnim jej gsiedztwie odpowiedniej ikei reperow
wysokaciowych, w razie istotnej rozbiaosci z projektem zleci koreke rozwigzan projektowych
e)wyznaczenie przebiegu istniepgo uzbrojenia podziemnego celem ung&ra kolizji z nim w
czasie robo6t ziemnych

f) wyznaczenie oraz kontrola w czasie realizacji romgtmaganych spadkow, giokasci
posadowienia, nachyleskarp, osiadania itp.,




g) wykonywanie w czasie realizacji rob6t pomiarGwvéntaryzacyjnych ugdzen i elementow
zakaczonych.

Po zakaczeniu budowy (lub jej etapu) Wykonawca spoza powykonawcg Dokumentag
Geodezyjg obejmugca: mapy, szkice i operaty obstugi realizacyjnej,aspwzdanie techniczne z
podaniem stosownych doktadwo itp. Kopie mapy wykonanej w ramach dokumentacji
geodezyjnej ze sprawozdaniem technicznym ayalprzekazd do Powiatowego €odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej celenraypadzenia do ewidencji.

5.4.2.Zdjecie warstwy humusu / ziemi giinnej /
Przed rozpocxiem wykopow w olgbie obszaréw iytkowanych rolniczo, naky zdjac¢
mechanicznie warstw humusu z powierzchni terenu w miejscu projektoveanyvykopow
liniowych oraz z terenu przepompowni.
Humus powinien by zdjety w granicach wykopu i miejsca skladowania ziemivgkopu z
dodaniem po 0k.0,5 m z kdej strony.
Kontroli podlega w szczegoléa zgodndé wykonania robot z DokumentacProjektove, w
zakresie:

- powierzchni zdjcia humusu,

- grubdci zdjetej warstwy humusu,

- prawidtowdci spryzmowania humusu.
Po zakaczeniu robot budowlanych usgty humus nalgy rozplantowd mechanicznie. Nie
dopusci¢ do przemieszania humusu z wargiemi nieurodzajnej.

5.4.3.Rozbidrka elementéw dréqg i uligakres robét zawarty jest w Specyfikacji Techni¢zne
SST-02

5.4.4 Warunki gruntowo-wodne
Warunki gruntowo — wodne oldlene zostaty w OOS-00.

5.4.5.Wytyczne do posadowienia obiektu budowlanego iewego

Przy takim zaleganiu utworow zaleca posadowienie kanatu preednie, na podsypce piaskowej,
z zagszczeniem do okotopl= 0,55. W przypadku wygpienia wody gruntowej, wykonanie
wykopOw musi poprzedzaobnizenie zwierciadta wody.

Generalnie zaleca ¢si zastosowanie zestawow igtofiltrowych w schemataghdno i
dwurzedowych dla wykopéw liniowych oraz pigieniowym dla przepompowni.

W przypadku , gdy e&¢ wykopow realizowana dalzie w gruntach spoistych nale zwraca
uwag ha utrzymanie ich naturalnych wtasop Oznacza to ochrenprzed uplastycznieniem
(zawodnienie lub przemarzanie).

Podziemne ¢%ci obiektow kubaturowych (przepompowni) nalewykona z materiatdw
odpornych na agresywfio wdéd gruntowych oraz zabezpie¢zyodpowiedna izolacp
wodoszczela.

Z uwagi na due odlegidci migdzy punktami rozpoznania, nie wyklucza sidstpstw od
warunkow gruntowo-wodnych przedstawionych na pmjgkh geotechnicznych oraz kartach
otworéw. Peilna dokumentacja geologiczngymerska stanowi odbne opracowanie
projektowe.

5.4.6.0dwodnienie terenu robot - ighofiltry
a/ uwagi ogolne.

Jak wykazaly badania geologiczne w&z podiaze w strefie utaenia projektowanej kanalizacji
sanitarnej jest nawodnione. Poziom wody gruntowggtypuje na gibokasci 2,70 — 2,80m p.p.t.

Biorgc pod uwag rodzaj gruntu /piaski grubosrednioziarniste z niewielkimi przewarstwieniami/
oraz rodzaj wykopow /wykop liniowy ggkoprzestrzenny/ przyto jako najkorzystniejszy sposob
odwodnienia przy pomocy igtofiltrow. Przyp igtofiltry o srednicy 50 mm wyptukiwane w grunt



bezpdrednio bez obsypki lub z obsypkrzy gruntach ilastych, nagilokas¢ 4 - 6 m (ok. 1,0 m
ponizej poziomu dna wykopu ).

b/ dobdr instalacji i pompy odwadriag;.

Zaktada s podhczenie 20-25 igtofiltrow do jednej instalacji iglidfowej ztozonej z kolektoréw
sgcych, agregatu pompowego i kolektora zrzutowegodzap sprztu zastosowanego przez
Wykonawe powinien uzysk& akceptagj Inspektora Nadzoru ¢/ ogélne wytyczne. Glenie
zwierciadta wody gruntowej w wyniku odwodnienia ogzego powinno uniiwi ¢ wykonanie
wykopu, wykonanie podi@, utazenie przewodu, wykonanie robot izolacyjnych i inmymbot
budowlanych, ktorych prawidtowa jak® mozliwa jest do osigniccia jedynie w obszarze
odwodnionego wykopu. Ohienie zwierciadta wody gruntowej obejmuje okresyodabowe ze
wzgledu na szkodliwe dziatanie wahawierciadta wody gruntowej na strukguician wykopu w
obszarze powkszonej wilgotnéci.

Projektuje s wykonanie jednego ¢du igtofiltrow poza projektowanym wykopem i rozpecie
pompowania na 1-2 dni przed rozpewem robot ziemnych. Budowa prowadzonediie
odcinkami o dlugéci nie przekraczapej 50-60 m. Czas realizacji odcinka do 1 tygodnia.
Pompowanie zakazy¢ po zasypaniu wykopow.

5.4.7.Zabezpieczenie przed doptywem wod

W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniemanodpaddw atmosferycznych powinnycby
zachowane co najmniej nagtijace warunki:

a)gorne krawdzie umocnig@ wykopow powinny wystaw@aco najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren,

b) powierzchnia terenu powinna byvyprofilowana ze spadkiem urawiajacym fatwy odptyw
wody poza teren przyleggjy do wykopu,

c) wprowadzenie wod z rowow odwadrjeych do studzienek zbiorczych w wykopie powinno by
wykonane w miejscach odpowiednio zabezpieczonyzbdrozmyciem

5.4.8. Wykopy

a /wykonanie wykopéw

Wykopy naley wykonywa mechanicznie kopagkpodsebiermny za wyptkiem miejsc zblienia do
istniejgcego uzbrojenia podziemnego, drzew, stupdéw oragcimmbiektéw, gdzie wykopy nalg
wykonywa recznie. W miejscach skrzgwania z uzbrojeniem podziemnym wykopy rigle
wykonywa recznie, pod nadzorem wdeicieli uzbrojenia. Ogétem 80% wykopdw stangwi
wykopy wykonywane mechanicznie a 20% wykopy wykoage ecznie.

Przewiduje si wykonanie wykopéw pionowych agkoprzestrzennych écianach umocnionych
szalunkami stalowymi zaktadanymi poziomo z rozpargi

Ziemi¢ z wykopow sktadowa wzdtwz wykopu. W przypadku braku milbwvosci skladowania
urobku wzdhd realizowanego uzbrojenia, ziegnz wykopu naley tadowa& bezpdrednio na
samochody i odwozi na miejsce skladowania lub wysypisko. Generaldigg@¢ otwartego
wykopu nie powinna przekraczd00 m

Szerokd¢ wykopu powinna si miesci¢ w granicach 0,9-1,3m.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna¢ pyozostawiona niedobrana warstwa
gruntu, o grubgci co najmniej 20cm od projektowanego dna wykopwar$tiva ta powinna gy
usuneta rcznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparki zzyomdowaniem nie
powodugcym spulchnienia gruntu.

Wydobyty grunt powinien hyskladowany z jednej strony wykopu z pozostawienpmidzy
krawedzig wykopu a strog odkladu wolnego pasa terenu o szekgkao najmniej 1 m dla
komunikacji; kgt nachylenia skarpy odktadu wydobytego gruntu meipien by wiekszy od kta
jego stoku naturalnego; obudowa wykopu powinna rpegé napor spowodowany olagieniem
terenu gruntem skltadowanym w zggi klina odtamuciany.

Wyjscia ( zejcia) po drabinie z wykopu powinny byvykonane, z chwil osigniecia gkbokasci
wiekszej nz 1 m od poziomu terenu, w odlegbiach nie przekraczggych 20 m.

b/ umocnienie wykopow




Sciany wykopow powinny by zabezpieczone na czas robét wg dokumentacji prje i
zalecé Inspektora Nadzoru. W szczegd&lob zabezpieczenie mie polega na podparciu i
rozparciuscian wykopow. Do podparcia lub rozparé@an wykopow stosowaelementy stalowe
lub inne materiaty zaakceptowane przez Inspektadzoru.

Dopuszcza siréwniez szalunki klatkowe. Po wykonaniu rob6t elementyezgtieczajce sciany
wykopu naley usuny.

c/ postpowanie w okolicznéciach nieprzewidzianych

W przypadku wysipienia zagraajagcych dla stateczdoi budowli osuwisk Ilub przebi
hydraulicznych (kurzawkarodto) naley:

a)wstrzyma wykonywanie robot wgsiedztwie zaobserwowanego zjawiskazejeto konieczne
ze wzgtdow bezpieczestwa zabezpiecZyobszar zagrmny ruchami gruntu przed depem
ludzi,

b) zabezpieczy miejsce, w ktérym nagpito przebicie przed dalszym naruszeniem strukgmontu
(np. przez ulgenie geowtodkniny i nasypanie okoto 0, 5 m warstwggotki lub drobnegawiru),

c) zawiadomé projektanta i geologa, ktéry powinien oklié przyczyny zjawiska oraz ustali
srodki zaradcze, a ¢ to konieczne naley zasegng¢ rady ekspertdow. W przypadku, gdy w czasie
wykonywania robét ziemnych zostanujawnione niewybuchy Ilub przedmioty trudne do
zidentyfikowania, naley niezwiocznie przerwawszelkie roboty , miejsce ogrodzi oznakowa
napisami ostrzegawczymi oraz powiadémmiezwiocznie kierownictwo Robot, Inspektora
Nadzoru i wiaciwy organ administracyjny / PoligjWojsko /

5.4.9.Podtae rurocagu

Z uwagi na zmienne warunki gruntowe nglena catej dtugéci wykona podsyplk piaskows o
grubaci 20 cm. Podsypk mazna wykong& z gruntu rodzimego przesianego. W przypadku
natrafienia w podtzu na piasek drobnoziarnisty ur@ go wykorzystabezpdrednio do podsypki.
Materiat podt@aa powinien stanowigrunt sypki, naturalnej wilgotoi ( odwodniony trwale lub
na czas budowy) odpowiaday wymaganiom okrgonym dla gruntéw o symbolach ms.ss,sz wg
PN 86/B-02480 tabela 7.

Wykonawca zobowzany jest uzyskaod Inspektora Nadzoru decyzp zastosowaniu gruntu
rodzimego na podke rurocagu.

Rurochg uktadd na podsypce uksztattowanej nat kl2@ i z zaprojektowanym spadkiem
podtuznym.

5.4.10.Zasypka

Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie poyispowodowd uszkodzenia utmnego
przewodu i obiektéw na przewodzie oraz izolacji wdaronnej, przeciwwilgociowej. Grubd
warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej gomgerzch przewodu powinna wynosto
najmniej 0,2 m dla przewoddw z tworzyw sztucznych.

Materiatem zasypu w oblbie strefy niebezpiecznej powinien dogrunt nieskalisty, bez grud i
kamieni, mineralny, sypki, drobno lébednio ziarnisty wg PN-86/-02480. Warstwa ochronng
kanatowe] musi by starannie ubita po obu stronach przewodu. 2Najg zag:szcz& ubijakiem
drewnianym réwnoczmie z usuwaniem zastosowanego deskowania warstelohd 10-15 cm
do wysokdci 20 cm ponad wierzch ruragu. Ubijanie mechaniczne na catej szetakanaze
by¢ przeprowadzone spytem dopiero przy 20 -to cm warstwie piasku ponaerzah rury. Dalsg
zasypk mazna wykong mechanicznie warstwami 20 cm.

Niedopuszczalne jest zrzucanie mas ziemi z samaehdaezpérednio na rug. Urobek nie
wykorzystany do zasypki nalg wywozic w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru /
wykorzysta& do nasypow /.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
- 0go6lne wymagania dotygze wykonania roboét, dostawy materiatow, gpuzi srodkow
transportu podano w OST “Wymagania ogoélne”
- wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci robot, materiatow i urgdzen



- wykonawca zapewni odpowiedni systendrodki techniczne do kontroli jakoi robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy
- wszystkie badania i pomiarydly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posigdajodpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne

- badania laboratoryjne musobejmowa& sprawdzenie podstawowych cech materiatow
podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych wiasciwych PN (EN-PN) a
czestotliwos¢  ich  wykonania musi pozwdli na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikow dla cat wybudowanych lub zgromadzonych materiatéw.
Wyniki bada Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trygkessionym w PZJ
do akceptacji,

- wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami
bada nie p&niej niz w terminie i w formie okrdonej w PZJ,

- badania kontrolne obejmyugaty proces budowy.

6.3. Badania jakdci robot w czasie budowy

Badania jakéci rob6t w czasie ich realizacji nale wykonywa zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalgrzeprowadz wg nas¢pujacych zasad:

a)os obiektu naley sprawdzé we wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznagh
poziomie oraz co najmniej, co 200 m na prostych,

b)robocze punkty wysokciowe naley sprawdzé niwelatorem na catej diuga budowanego
odcinka,

C) wyznaczenie wykopow natg sprawdzt tasma i szablonem z poziomic

d/ wymagania odrimie doktadnéci wykonania wykopow

Minimalne odchylenia w rznych wykopu nie powinny ldywieksze ni: £3,0 cm w gruntach
spoistych, £ 5,0 cm w gruntach wymag@jch wzmocnienia. Tolerancja szerékowykopu
wynosi + 5,0 cm

Odchylenie rzdnych podtéa od rzdnych projektowanych nie powinno byicksze od 1 cm.
Powierzchnie skarp nie powinny niigvigkszych wkésnie¢ niz 10 cm. Wskanik zag:szczenia
gruntu w wykopie powinien wynasis = 0,98.

Po wykonaniu wykopow natg sprawdz¢, czy pod wzgidem ksztattu, zagzczenia i wykonania
odpowiada on wymaganiom oraz czy dokla@dnaykonania nie przekracza tolerancji podanych
w ST lub odpowiednich normach.

7. OBMIAR ROBOT

Ogollne zasady i wymagania dotyce obmiaru robét podano w OST “Wymagania ogolne".
Obmiar robét okrda ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Umowy.

llos¢ robdt oblicza s wedlug sporgdzonych przez shby geodezyjne pomiardw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uydrgéniem wymaga technicznych
zawartych w niniejszej ST i ujmuje w kdize obmiaru.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlggakceptaci
Inspektora Nadzoru i musposiada wazne certyfikaty legalizacji.

Zasady szczegotowe:

- objetosci kosztorysowe robo6t ziemnych kubaturowych oblicge na podstawie
okreslonych w projekcie wymiarow (przekroje poprzeczpgfile podizne wykopow)
w m® gruntu rodzimego lub zagzczonego.
- objetosci kosztorysowe wykopdéw tymczasowych nglebliczat w oparciu o wymiary,
ktore ustala sizgodnie z niej podanymi zasadami:
a) pochylenie skarp wykopéw przyjmotvaalery w zaleznosci od kategorii gruntu
b) wymiary dna wykopdw liniowych écianach pionowych (umocnionych) nafeprzyjmowa
réownesrednicy kanatu powkszonej o 0,40 m w kierunkician wykopu.



8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t i ich pggaf podano w OST 00 “Wymagania ogolne” pkt. 8.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finaloegny rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Gotowa¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikalolwy przedkitadag
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia do&ntacg powykonawcz robot.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodrde postanowieniami Umowy oraz
obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Zasady szczegotowe:

Proces odbioru powinien obejmoéva

a)sprawdzenie dokumentacji powykonawczej w zakresim{etndci i uzyskanych wynikow
bada laboratoryjnych,

b) sprawdzenie robo6t pomiarowych w zakresie zgédino dokumentagj projektows,

c) sprawdzenie wykonania wykopow i pod wadgm wymaganych parametréw wymiarowych i
technicznych,

d) sprawdzenie zabezpieczenia wykonanych robét ziemnyc

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g6lne wymagania dotycace ptatnagci Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w
OST 00 “Wymagania ogolne" pkt. 9.

9.2.Cena wykonania robot

Cena wykonania robot obejmujegadzy innymi:

a)prace geodezyjne zgaane z wyznaczeniem, realizacjnwentaryzacj powykonawcz robot i
obiektu wraz ze spogdzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej)

b)prace geotechniczne wraz z dokumentggwykonawcz oraz projektem odwodnienia terenu
robot

c)badania laboratoryjne materiatéw i gruntow wrazpragowaniem dokumentaciji
d)zabezpieczenie lub usuniecie istgosch w terenie umdzen technicznych, rédinnosci i
uzbrojenia terenu,

e)usunkcie rumowisk, wysypisk odpadow,

f) zabezpieczenie obiektéw chronionych prawem

g)zabezpieczenie rzek i kanatow przed zakiécenieregbyrvu lub zanieczyszczeniem waod

h) przejecie i odprowadzenie woéd opadowych i gruntdwy terenu robdt wraz z instalacjami
odwadniagcymi,

i) przygotowanie podiza gruntowego pod roboty

) oznakowanie prowadzonych robat,

k) dostarczenie materiatéw, spta i urzzdzen oraz ich skladowanie,

[) wykonanie niezbdnych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych anasypow oraz ich
czasowe odwodnieniem

m) wywo0z z terenu budowy urobku ziemnego na skfaskwy

n) dostarczenie obiektéw zaplecza budowy, zagospadaie terenu budowy

o) wykonanie badg pomiaréw, sondowai sprawdzé robot

p) wykonanie robot zasadniczych i wylazeniowych

g) wykonanie dokumentacji powykonawczej rob6t i dowgl

r) uporzdkowanie placu budowy po robotach

10. PRZEPISY ZWIAZANE

-WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob- ITB
-PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okienia, symbole, podziat i opis gruntow.
-PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

-PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probektru



-PN-B-06050: 1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wyan&gogolne.

-PN-91/B-06716 Kruszywa mineralne. Piaskwiiry filtracyjne. Wymagania techniczne.
-PN-B-11111: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ralhhe do nawierzchni drogowychwir

I mieszanki.

-PN-B-11113: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ratie do nawierzchni drogowych. Piasek.
-PN-EN-932-1: 1999 Badania podstawowych widsnkruszyw. Metody pobierania probek.
-PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne .Wykopy otwarte girzewodow wodoggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

-PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kaaalijych

-PN-S-02205: 1998 Drogi samochodowe. Roboty ziehemagania i badania

Normy brarzowe:

-BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

-BN-64/8931-01 Drogi samochodowe . Oznaczenie wska piaskowego

-BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie ptyh oraz inne obowzujace :

- PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE w zedie przygtym przez polskie
prawodawstwo



SST-04 KANALIZACJA SCIEKOW DESZCZOWA GRAWITACYJNO —
TEOCZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwsymagania dotyere wykonania i odbioru
robét przy Przebudowie drogi krajowej nr 60a pojega na przebudowie systemu odwodnienia,
w Kutnie, ul. Bitwy pod Kutnem - obejmage kanaly grawitacyjne wraz z przepompaoyni
sciekow i rurocjgiem ttocznym.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna stanowké& Dokumentacji Przetargowej przy zlecaniu i realjzaab6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia prac przy realizacji

kanalizacji deszczowej grawitacyjnej i rurggdow ttocznych i obejmuy;j

- roboty przygotowawcze,

- roboty montaowe: rurocigi grawitacyjne i rurogig cisnieniowysciekow,

- budowa studzienek rewizyjnych betonowyctb00

- budowa przepompowni sieciowej

- budowa studzienki rozprajacej

- kontrola jakdci

Roboty ziemne, odwodnieniowe i umocnienie wykopdmiagzane z wykonywaniem kanalizacji
deszczowej yto w SST 03

Roboty rozbiérkowe i odtworzenioweetp w SST 02 , SST 08, SST 09, Wymagania daityez
przepompowniciekOw ugto w SST-05 Roboty zwkane z budowa ogrodzenia przepompowni
ujeto w SST 10 Zasilanie energetyczne przepompdaiekow ugto w SST 07

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podane w niniejszej STa szgodne z obowrzujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymyki@gnania i Odbioru Robét (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

1.4.1Pogcia 0golne

Kanalizacja deszczowa - 8ikanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzadgciakow
opadowych.

1.4.2Kanaty

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmwggacyjnego odprowadzaniaiekow.

1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony gwavdadzanigciekdw opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony da@@nia wpustu deszczowego z sid@nalizaciji
deszczowe).

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony demriiasciekdw z co najmniej dwoch kanatow
bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtowny - kanat przeznaczony ddéerdmnia sciekOw z kanaléw oraz kanatow
zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zamdyio wysokadci wewretrznej mniejszej i 1,0 m.
1.4.2.7. Kanal przelazowy - kanat zamgtgio wysokdci wewretrznej rownej lub wikszej ni

1,0 m.

1.4.3. Uradzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgwa - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploat&ejnatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaejima zlokalizowana na zatamaniach osi
kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanatumaaxcinkach prostych.




1.4.3.3. Studzienka pgzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczortaocdzenia co najmniej
dwoch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studai&akalizacyjna maga dodatkowy przewod
pionowy umaliwiajagcy wytragcenie nadmiaru energiciekow, sptywaicych z wyej potazonego
kanatu doptywowego do e potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwlazowalepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesn dtworu
wilazowego, spetniaga funkcje studzienki patzeniowe;.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna kemale przetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowe]j eksploatacji kanatow.

1.4.3.7. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona agaehia co najmniej
dwéch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komora agoaajpochyln¢ i zagkbienie dna
umazliwiajagce wytgcenie nadmiaru energéiciekdw sptywagcych z wyej potazonego kanatu
doptywowego.

1.4.3.9. Wylotsiciekdéw - element na kau kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.4Elementy studzienek

-Komora robocza — zasadniczag&z studzienki przeznaczona do czyicioeksploatacyjnych.
Wysoka¢ komory roboczej jest to odlegid pomidzy rzdng dolnej powierzchni piyty lub
innego elementu przykrycia studzienki ad® spocznika lub dna studzienki

- Komin wiazowy — szyb patzeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, greezony do
zejcia obstugi do komory roboczej

- Piyta przykrycia studzienki — ptyta przykrywgap komoe robocz

-Wilaz kanatowy — elementeliwny przeznaczony do przykrycia studzienek reyyggh

umazliwiajgcych dosgp do uradzen kanalizacyjnych

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

2.1. Rury

Do budowy kanalizacji sanitarnej stosuje isastpujace materiaty:

- rury kielichowe klasy S do sieci kanalizacyjnejdighlorku winylu PVC — U /rury lite/ wg
PN-EN 1410-01:1999 érednicy 400 mm , 500 mm typoszereg SDR 34, $d¢8dne na
uszczelki gumowe, ktore dostarcza producent rur;

- ksztattki do sieci kanalizacyjnych z PVC wg PN-EMLD-01:1999 typoszereg SDR 34

- tuleje ochronne z uszczelk krotkie (dla przeé szczelnych przezcianki betonowe
studzienek) z PVC érednicy, 4000 mm, 500 mm,

- rury kanalizacyjne PE 100 SDR 17 fi 315 x 17,9

- rury ochronne PE do zabezpiefizstn. kabli

- rury PE do kanalizacji énieniowej fi315 PE 100 SDR 17 PN 10

- ksztattki do rur PE fi 315

2.2. Studzienki kanalizacyjne

Studzienki kanalizacyjne z prefabrykowanych elemenbetonowych elbetowych wykonane z
betonu klasy co najmniej C 35/45, wodoszczelnegdVimatonagikliwego (n<4%) i
mrozoodpornego (F-50) - ztone § z nas¢pujacych zasadniczych egci:

dno studzienki - betonowe, z wyprofilowanym korytékmeta/, srednica 1500 mmwysokas¢
800mm

sciany komory roboczej - kgi betonowegrednice 1500mm wysoké 250mm, 500mm,
przykrycie studzienek - zgizka redukcyjna 1500/625 , wysaook. 600mm

stopnie wtazowe zeliwne wg PN-64/H-74086

wiazy kanatowe - zeliwa szarego 600 klasy C250 wg PN-EN 124



Parametry wiazow kanatowych:

. pokrywa z dwoma otworami do unoszenia, bez wentylac
. wypetnienie pokrywy betonem
. podparcie pokrywy obwodowe

gtebokas¢ osadzenia pokrywy wiazu - min. 50mm
» szerokad¢ osadzenia pokrywy (szeradopoziomego wyspu korpusu podpierggego
pokrywg) - mim. 30mm zabezpieczenie pokrywy w korpusie odpowigdmiag
pokrywy lub specyficzpwiasciwosciag konstrukcji
» powierzchnie przylegania pokrywy i korpusu wiazu abrébly mechanicza
zapewniagjcag stabilnag¢ i ciche wytkowanie
» konstrukcja korpusu ma zapewnistalone potzenie pokrywy wzgidem wiazu uszczelki
gumowe paczeniowe- dostawa producenta studzienek
krocce pobczeniowe - osadzone fabryczniedgianie studzienki na ezinych, osrednicach i z
materiatu wynikajcych z Dokumentacji Projektowej lub osadzane naotaiel w zalenosci od
potozenia i rzdnej przykanalika. Studzienki kanalizacyjnej w kigdr raznica wysokdéci pomiedzy
kanatem wlotowym i wylotowym jest wksza od 0,6 m naty wykon& jako kaskadowe z
pionowg rurg prowadzog na zewagtrz studzienki.

2.4. Przepompowniaciekow

Zaprojektowano przepompowniciekow podziema prefabrykowan w zbiorniku jednolitym
wykonary w postaci walca z betonu @wednicy wewstrznej DN 2500. W pfaszczu zbiornika
znajdup sie fabrycznie osadzone kige wlotowe, krociec ttoczny, odpowietrzay i krociec na
wyprowadzenie kabli. Przepompownia wyposaa jest w dwie pompy zatapialne.

Maksymalny doptywsciekdw Qmax = 150,00 dm3/s

Wymagane parametry pracy pompy:

Q = 150,00 dm3/s H = 13,00 msw moc pobierana z sieci- 30,00 kW

Pompy pracuj na zmiag.

Wymagania dotycce przepompowriiciekOw ugto w SST-05.

2.5.  Studzienki na rurochgu ttocznym
Na rurocjgu ttocznym fi 315 przed wlotem kanalizacjmieniowej do kanatu grawitacyjnego
nalezy zabudowa typows studzienk rozprzajaca fi 1500 z betonu.

2.6. Dokumentacja materiatowa.

Wszystkie materiaty i ugdzenia przewidywane do wbudowanigdip zgodne z postanowieniami
Umowy i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznacnoongzasie przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dagyezrodia pochodzenia zastosowanych
materiatdw oraz odpowiedniviadectwa badg dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania
w budownictwie i prébki do zatwierdzenia InspekisroNadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialné¢ za spetnienie wymagadlosciowych i jakgciowych materialtdw dostarczanych
na plac budowy oraz za ich wéwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zalnami PZJ.
Wszystkie materiaty majby¢ zgodne z zapisami Ustawy o wyrobach budowlanyaiza 16
kwietnia 2004r .

2.7. Sktadowanie materiatéw

2.7.1. Rury PVC kanatowe

Magazynowane rury powinny Byzabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami promie
stonecznych, temperatura nie sya nt 40° C i opadami atmosferycznymi.

Dtuzsze sktadowanie rur powinno odbyiwvsic w pomieszczeniach zamktych lub zadaszonych.
Rur z PVC nie wolno nakrywauniemaliwiajac przewietrzanie.

Rury o r@nychsrednicach i grubiciach winny by sktadowane osobno, a gdy nie jest tazlmee,
rury o grubszegciance winny znajdowsasi¢c na spodzie.

Rury powinny by sktadowane na rownym podio na podkftadach i przektadkach drewnianych, a
wysokas¢ stosu nie powinna przekra€zh.5m. Sposéb sktadowania nie ragpowodowa nacisku
na kielichy rur powodujc ich deformagj.




Zabezpieczenie przed rozsuwaniem dolnej warstwy rur mma dokoné za pomog kotkow i
klinow drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur zasie transportu i magazynowania tgle
czesci uszkodzone odgt, a kaice rur zfazowéa

Szczegollnie nalyy zwracg uwag na zakaczenia rur i zabezpieczge kotpakami, wkiadkami

itp.

2.7.2 Rury PE
Rury PE naley skladow& w potazeniu poziomym na ptaskim i rownym podto

Odcinki proste sktadowana podktadach drewnianych lub z innego materigupowodugcego
uszkodzenia rur o szeroda@ nie mniejszej i 0,1 m i w odsjpach 1-2 m .

Rury w krgach skiadow& na podkladach jak wej pokrywagcych co najmniej 50 %
powierzchni sktadowania. Wysoko skladowania nie powinna przekraéza,0 m dla rur w
odcinkach i 1,5 m dla rur w &gach.

Rury w trakcie sktadowania powinny d&ychronione przed szkodliwym dziataniem promieni
stonecznych.

Wykonawca zobowdzany jest uktadarury wedtug poszczegoélnych grup wiedkoi gatunkow
zapewnigjc stateczn& oraz umaliwiajac dostp do poszczegdlnych stosow lub pojedynczych
rur.

2.7.3. Elementy studzienek betonowych

Skfadowanie studzienek m® odbywaé si¢ na gruncie nieutwardzonym wyréwnanym, pod
warunkiem,ze nacisk przekazywany na grunt nie przekracza 0&Nzy sktadowaniu wyrobow
w pozycji wbudowania wysok¢é sktadowania nie powinna przekra¢za.8m. Sktadowanie
powinno umaliwi ¢ dostp do poszczegodlnych stoséw wyrobdow lub pojedynciyegow.

2.7.4. Wiazy, stopnie i ksztaltkieliwne

Sktadowanie witazow i stopni ztazowych meoodbywa sic na odkrytych sktadowiskach z dala od
substancji dziatapych korozyjnie. Wiazy powinny léypodzielone wg klasy / typow /.

2.7.5.Armatura, uszczelki, z¢zki itp.

Sktadowanie armatury, uszczelekgcek i innych drobnych materiatéw / smarypdki do
czyszczenia / powinno odbywaie w pomieszczeniach magazynowych w sposob upemwvany
z zachowaniem wiej wymienionychérodkOw ostranasci

2.7.6.Przepompownidaciekow

Warunki sktadowania zgodne z warunkami producenta.

3. SPRZET

Do wykonania robét dmacych przedmiotem niniejszej SST stoséwaastpujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nagzprzt:

-zUraw samochodowy

-kompresor

-wciggarka gczna

-zgrzewarka do rur PE

- wciggarka mechaniczna z ngem spalinowym

-spawarka elektryczna wirowa

-wyciag do urobku ziemi o nggzie spalinowym

-betonomieszarka

-zuraw przesuwny

-zespot pgdotwaorczy trojfazowy, przewmy

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtri, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéi srodowisko wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do realizacji robot powinien éygodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektem
organizaciji robot, ktory uzyskat akcepiatjspektora Nadzoru.



Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie ao&otéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do uytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT
Do transportu materiatéw, sptm budowlanego i urobku z robét ziemnych stosbwastpujace,
sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektadzorwrodki transportu:

- Samochody skrzyniowy

- Ciaggnik kotowy

- Przyczepa dtycowa

- Przyczepa skrzyniowa

- Samochdéd dostawczy
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakg robot i wiaciwosci przewaonych towaréwsrodki transportu winny by
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektem orgajiimbot, ktéry uzyskat akceptadnspektora
Nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muspetlnid# wymagania przepisow ruchu
drogowego.

4.1. Rury z tworzyw sztucznych

Rury w wigzkach musgz by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej fttugo

Wytadunek rur w wjzkach wymaga iycia podnénika widtowego z ptaskimi widetkami lub

dzwignig z belly umazliwiajaca zaciskanie sizawiesin na wgzce. Nie wolno stosowazawiesin

z lin metalowych lub facuchow. Gdy rury g zatadowane teleskopowo (rury o mniejszednicy

wewngtrz rur o wekszejsrednicy) przed roztadowaniem yeki nalezy wyjac rury ‘wewretrzne’.

Z uwagi na specyficzne wdaiwosci rur PVC naley przy transporcie zachowanastpujace

dodatkowe wymagania:

- przewoz rur mge by wykonywany wyhcznie samochodami skrzyniowymi,

- przewdz powinno siwykona przy temperaturze powietrza °G do +30°)C, przy czym
powinna by zachowana szczeg6lna ostmos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi na
zwickszan krucha¢ tworzywa,

- na platformie samochodu rury powinnyéé kielichami naprzemianlegle, na podktadach

drewnianych o szerokoi co najmniej 10cm i gruldei co najmniej 2.5cm, ufmnych prostopadle

do osi rur,

- wysokai¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradra

- rury powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przez pedie tektury falistej i
desek pod t&cuchy spinajce boczndciany skrzyi samochodu,

- przy zatadowaniu rur nie mna ich rzucé ani przetaczapo pochyini

- przy dtugdci rur wigkszych ni dluga¢ pojazdu, wielk€¢ zwisu rur nie msna
przekraczéa
Im.

Ksztattki kanalizacyjne naby przewozé w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem

ostraznasci jak dla rur z PVC.

4.2. Elementy studzienek betonowych

Transport elementow studzienek betonowych orazpprmg@ownisciekow powinien odbywasie
samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadl@alnycji wbudowania.

W celu usztywnienia ul@nia elementdéw oraz zabezpieczenia styku seenami srodka
transportowego naty stosowd@ przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub yum
odpowiednich materiatdbw oraz egha z drutu do podktadow lub zaczepow fradkach
transportowych.

Podnoszenie i opuszczanie elementéw betonowychynalgkona za pomog minimum trzech
lin zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obvi@g@refabrykatu.

4.3. Wiazy kanatowe, stopnie, ksztattkzeliwne
Wiazy kanatowe, stopnie i ksztaltkieliwne mog by¢ transportowane dowolnymirodkami



transportu.
Wiazy naley podczas transportu zabezpiecpyzed przemieszczaniem i uszkodzeniami. Wiazy
typu cizkiego mog by¢ przewaone luzem.

4.4. Armatura, uszczelki, zhczki
Armatura mae by transportowana dowolnymirodkami transportu. Armateinalezy podczas
transportu zabezpieczyrzed przemieszczeniem i uszkodzeniami.

4.5. Mieszanka betonowa
Transport mieszanki betonowej /w tym warunki i ctassportu/ do miejsca jej
uktadania nie powinien powododa
- segregacji sktadnikow;
- zmiany sktadu mieszanki;
- zanieczyszczenia mieszanki;
obnizenie temperatury przekraczegj granie okreslong w wymaganiach technologicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogllne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z wymaganiami dokumentéw
kontraktowych (umownych).

5.2 Zakres robot przygotowawczych

a)prace geodezyjne zgdane z wyznaczeniem zakresu robo6t i obiektu

b)prace geotechniczne

c)przegcie i odprowadzenie z terenu wod opadowych i g

d)wykonanie niezdnych drég tymczasowych, zasilania w engrgiektryczm i wode oraz
odprowadzenidciekow

e)oznakowanie robot

f) dostarczenie na teren budowy nigdloych materiatow, uggzen i sprztu budowlanego
g)wykonanie nieztdnych prac badawczych i projektowych

h)projektowana  kanatu powinna hyoznaczona w terenie przez geg@detuprawnieniami. ©
przewodu wyznaczy w sposéb trwaly i widoczny, z zadeniem cygdw reperOéw roboczych.
Punkty na osi trasy nalg oznaczy za pomog drewnianych palikbéw, tzw. kotkdw osiowych z
gwozdziami. Kotki osiowe naley wbi¢ na kadym zatamaniu trasy, a na odcinkach prostych co ok.
30-50m. Na kadym prostym odcinku natg utrwalic co najmniej 3 punkty. Kotki wbija sipo
dwu stronach wykopu, tak aby istniata zheos¢ odtwarzania jego osi podczas prowadzenia
robét. W terenie zabudowanym repery robocze ayatssadzéa w scianach budynkéw w postaci
hakéw lub bolcow. Gig reperéw roboczych naig nawhzat do reperdw sieci pstwowe).

5.3 Zakres robot zasadniczych

5.3.10g0dIne warunki uktadania (moritg przewodow

Sposob montal przewoddw powinien zapewhniutrzymanie kierunku i spadkéw zgodnie z
dokumentagj techniczag.

Opuszczanie i uktadanie przewodu na dnie wykopuenazlbyw& sie dopiero po przygotowaniu
podtaza.

Przed opuszczeniem rur do wykopu unglesprawdzé ich stan techniczny ( nie magmiel
uszkodzeé) oraz zabezpiec#yje przed zniszczeniem poprzez wprowadzenie dtyrmczasowych
zamkni¢ w postaci zélepek, korkow itp.

5.3.2Uktadanie przewodu na dnie wykopu

Rury ma@na opuszcza do wykopu e¢cznie. Uktadanie odcinka przewodu odbywa sia
przygotowanym podiau. Podiae profiluje s¢ w miar uktadania przewodu, a grunt z patio
wykorzystuje s do stabilizacji utaonej juz czesci przewodu poprzez zesgczenie po jego obu
stronach. Nalgy przy tym zwréat uwag na to, aby osieg€zonych odcinkoéw przewodu pokrywaty
Sie.




Przewdd po ulzeniu powinienscisle przylegé do podiaza na catej swej dtugoi. Nie wolno
wyrownywa kierunku utaenia przewodu przez podkladanie pod niego twardgiementow,
takich jak np. kawaiki drewna, kamieni itp.

Odchylenia osi ulmonego przewodu od ustalonego w dokumentacji kiarunie powinno

przekracz& 0,01 m.

Przygcie odpowiedniego sposobu uktadania przewodu na dnjkopu zalgy od technologii
wykonania ziczy i innych weztdw oraz rodzaju wykopu. Z¢éza powinny pozoséaodstongte do
czasu przeprowadzenia proby na szczglpozewodu.

5.3.3Gkbokdi¢ utozenia, umieszczenie wzglem uzbrojenia podziemnego

Przewody powinny byutozone w gruncie w sposob unienliaviajacy:

- zamarzanie w nickciekOw w okresie zimowym,

- uszkodzenia pod wptywem olgen zewretrznych,

- niekorzystny wptyw uzbrojenia podziemnego (azenie fundamentami itp.).

Glebokas¢ utozenia przewoddéw bezpmednio w gruncie i bez dodatkowyclrodkdéw
zabezpieczapych ustala og6lna norma. Wg tej normyhbgkas¢ utozenia przewodow powinna
by¢ taka, aby przykrycie h mierzone od wierzchu ruxy ednej terenu bytlo wksze ni
gtebokas¢ przemarzania gruntu pogkiszona o 0,20 m. Zatem zalecane wéanitqrzykrycia
przewodu powinny hi/takie jak w tablicy poriej.

W przypadku konieczrigi utozenia przewodow na mniejszych ebbkasciach, w celu
zabezpieczenia przed zamarzanigekow, przewody powinny l&yocieplone, np. warstywzuzla
uzupetniagcego dap giebokas¢ przykrycia (warstwazuzla nie mae mig€ bezpdredniego
kontaktu z rug z tworzywa sztucznego).

Wartasci przykrycia przewodu kanalizacyjnego w zalici od gkbokdci przemarzania gruntu.

Glebokas¢ przemarzania grunty, fim) Glebokas¢ przykrycia przewodu h (m)
0,8 1,0
1,C 1,2
1,2 1,4
1,4 1,6

Przewody powinny by rozmieszczone w stosunku do pozostatych elementatrojenia
podziemnego zgodnie z dokumeniggjojektows.

5.3.4 Metodydczenia rur

Nalezy stosowa generalg zasag, ze przy hczeniu rur obowgzujg procedury podane przez ich
producentow.

Polgczenie mechaniczne

Podstawowym zkczem rur kanatowych i ksztattek z PC\ glacza kielichowe na wcisk z
zastosowaniem uszczelek gumowych.aPoenie takie dokonuje¢sprzez wprowadzenie bosego
konca jednej rury lub ksztattki do wtrza drugiej rury lub ksztaltki. Wewgtrz kielicha na catym
obwodzie znajduje siwgkcbienie w ktorym umieszczany jest gumowy pigen uszczelnigjcy o
specjalnym przekroju / uszczelka wargowa /. Kalewrock uwag na czysté¢ wglkebienia
kielicha orazscistos¢ przylegania pigcienia do wgtbienia. Przed przysgpieniem do wcisku
bosego kaca rury w kielich, bosy koniec rury moa posmarowa cienko srodkiem
antyadhezyjnym. Wprowadzenie bosegmde do kielicha mze by wykonane za pomac
specjalnego ugdzenia wciskowego wzeinie przez zastosowaniewigni recznej.

Ciecie rur

W przypadku konieczroi dostosowania dtugoi rur do odlegtéci miedzy studzienkami naie
dokona ciecia rury. Gicie wykonywa& w korytku drewnianym pozwakgym utrzyma
doktadnd¢ cigcia i jego prostopadéd do osi rury. Gicie wykonywa za pomog recznej pitki do
drewna . Przyeta rura wymaga fazowania. Fazowanie bosycic&w polega na zmniejszeniu
srednicy zewntrznej bosego kica przez obrohkjego kravedzi za pomog pilnika zdzieraka na




dtugasci 2g pod katem 15’. Skracanie ksztattek jest npeaczalne.

Zgrzewanie rur PE

W celu pojczenia odcinkow rur stosowaalery metody, zgrzewania doczotowego. Wdzeniem
umazliwiajagcym poprawne wykonywanie takich poken jest zgrzewarka doczotowa. Kee
taczonych elementéw mocuje esiw zaciskach zgrzewarki, po czym za pomostruga
wchodzcego w skiad zgrzewarki wyréwnuje powierzchnie on@ hczonych elementow.
Nastpnie przy pomocy ptyty grzewczej nagrzewa jednécmeoba kace elementow a kiedy s
dostatecznie uplastycznione, usuwa plyte grzewca i dociska je do siebie pozostavdia]
docknicte do kaica czasu chtodzenia. W procesie zgrzewania docegiovpowstaje wyptywka
na zewntrz jak i wewntrz rury. W razie potrzeby nioa g usumé przy pomocy specjalnego
urzadzenia. Producent rur podaje dla rur o ékmeej grubdci scianki czasy nagrzewania czas
przestawiania i czas chtodzenia poéh@niem spajania. Dla okdlenych srednic rur podawana
jest szerok& zgrzewu.

5.3.5 Monta studzienek betonowych

Elementy betonowe studzienki najezabezpieczyz zewntrz przez posmarowanie dwukrotnie
lepikiem asfaltowym.

W przypadku trudnych warunkéw gruntowych i wysokiegoziomu wod gruntowych na dnie
wykopu na podsypce piaskowej grub. 20 cm haleykona betonow ptyte pod fundamentoyy
210,0 x 210,0 cm, gruboi 15 cm z betonu B-15. Na ptycie najeustawt prefabrykowane dno
studzienki rewizyjnej z wykonarkinets. Przed osadzeniem dna studzienki male jegoscianie
osadzt tuleje kotnierzowe (przégia szczelne dla wszystkich ruregdw) , jezeli nie dostarczono
studzienek z krécami wklejonymi fabrycznie.

Na pieécieniu dna studzienki nalg posadowi kregi betonowe gczac je za pomog uszczelek
gumowych, jako ostatni element osadziezka redukcyjry przykrycia studzienki i zamontowa
wiaz zeliwny typu cezkiego klasy C250.

Poziom wlazu dostosowalo poziomu terenu istnigjego.

Stopnie wlazowe w kgach betonowych natg montow@& mijankowe w dwoch rdach, w
odlegtaciach pionowych, co 30 cm i odlegt poziomej osi stopni 30 cm.

5.3.6. Monta studzienek i armatury na rurggach ttocznych

Elementy betonowe studzienki nalezabezpieczy z zewntrz przez posmarowanie dwukrotnie
lepikiem asfaltowym.

Przed osadzeniem dna studzienki malev jego scianie osadZi tuleje kotnierzowe (przégia
szczelne dla wszystkich rurggow).

Na pieécieniu dna studzienki nalg posadowi kregi betonowe pé&rednie §czac je za pomaog
uszczelek gumowych, jako ostatni element osaolgie pokrywows studzienki i zamontowawtaz
zeliwny typu cezkiego klasy C250.

Studzienki wyposay¢ w armatug i ksztattki zgodnie z rysunkami technologicznynpalaczye z
rurociggami ttocznymi uktadanymi na zewtnz.

Poziom wlazu dostosowalo poziomu terenu istnigjego.

Stopnie wlazowe w kgach betonowych natg montowa& mijankowe w dwéch rdach, w
odlegtaciach pionowych, co 30 cm i odlegt poziomej osi stopni 30 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

a)ogolne wymagania dotygze wykonania robot, dostawy materiatow, spwzi srodkow
transportu podano w OST 00,Wymagania ogolne”

b) wykonawca jest odpowiedzialny pedrikontrok jakasci robot, materiatow i ugdzen

c) wykonawca zapewni odpowiedni systesradki techniczne do kontroli jakoi robét (zgodnie z
PZJ) na terenie i poza placem budowy

d)wszystkie badania i pomiaryty przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Batro
Technicznych przez jednostki posiagta odpowiednie uprawnienia budowlane.



6.2 .Kontrole i badania laboratoryjne

a) badania laboratoryjne musbpbejmowa sprawdzenie podstawowych cech materiatdw podanych
w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we ydavych PN (EN-PN) lub Aprobatach
Technicznych, a estotliwos¢ ich wykonania musi pozwdli na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikéw dla catd wybudowanych lub zgromadzonych materiatdw. Wynik
bada Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trydkessionym w PZJ do akceptacji.

b) wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami &adnie
paézniej niz w terminie i w formie okrdonej w PZJ.

6.3 Badania jakaci robot w czasie budowy

Badania jakéci robot w czasie ich realizacji nalewykonywa zgodnie z wytycznymi wkgiwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Apatch Technicznych dla materiatéw i
systemow technologicznych.

6.4. Proby szczelngci przewodu

W celu sprawdzenia szczekodi wytrzymataci polgczer przewodu naley przeprowadzi proby
szczelnéci. Proby szczelnii nalezy wykona dla kolejnych odbieranych odcinkéw przewodu na
zgdanie Zamawiajcego lub aytkownika naley rowniez przeprowadzi prole szczelnéci catego
przewodu.

Sposob przeprowadzania i petny zakres wymanyagzanych z probami szczeliw s3 podane w
normie PN-EN 1610: 2002. i PN EN 805: 2002

Wyniki prob szczelngci powinny by ujete w protokotach, podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestycyjnegozytkownika.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyce obmiaru rob6t podano w OST 00 ,Wymagania ogdélne"
Obmiar robét okrda ilos¢ wykonanych robo6t zgodnie z postanowieniami UmoWysé robot
oblicza s¢ wedlug sporzdzonych przez shby geodezyjne pomiaréw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwydrgéniem wymaga technicznych
zawartych w niniejszej ST i ujmuje w kdize obmiaru.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podiggaikceptaci
Inspektora Nadzoru i musposiadé wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét i ich pi@a podano w OST 00 ,Wymagania ogolne" pkt. 8.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finaloegny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Gotowa¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikalolvy przedkiadap
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokntacy powykonawcz robot. Odbior jest
potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanoiaiei Umowy oraz obowgzujgcymi
Normami Technicznymi (PN ,EN-PN)

8.1. Odbiory techniczne przewodu
W procesie realizacji budowy przewodu maniejsce odbiory cgciowe i odbiory kacowe.
Odbiory czsciowe odnosz sie do poszczegolnych etapoéw robdt przed Aakeniem budowy
kolejnych odcinkéw przewodu, a w szczegdkiagobdt podlegajcych zakryciu. W zwizku z tym,
ich zakres obejmuje:
- sprawdzenie zgoddoi wykonanego odcinka z dokumentgciv tym w szczegOlni
zastosowanych materiatow,
- sprawdzenie prawidiowai wykonania robét ziemnych, a w szczegdbio podiaza,
podsypki, zasypki, gbokasci utozenia przewodu, odeskowania,
- sprawdzenie prawidtowoi montau odcinka przewodu, a w szczegdltiozachowania
kierunku i spadku patzer, zmian kierunku,
- sprawdzenie prawidtowoi zabezpieczenia odcinka przewodu, a w szczegGilnurzy
przefciach przez przeszkody, wzmocnienia, przeprowadzemioby szczelngi na



cisnienie. Przed przekazaniem przewodu lub jego odcak eksploatacji, natg dokon&
odbioru kaicowego, ktory polega na:

- sprawdzeniu protokotéw odbioru gzriowego i stwierdzenia zrealizowania zawartych w
nich postanowie usunécia usterek i innych niedomagaw szczegoln&ci sprawdzenia
protokotéw z préb szczeldoi,

- sprawdzenie aktualdoi dokumentacji technicznej, uwzghiagc wszystkie zmiany i
uzupetnienia.

Odbiory czsciowy i koncowy, powinny by dokonane komisyjnie przy udziale przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestycyjnego iyitkownika oraz potwierdzone wdewymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakiewymagania nie zostaly spetnione lub tgawnity sk jakies usterki,
nalezy uwzgkdnic je w protokole, podag jednoczeénie termin ich usugctia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w OST 00,Wymagania ogolne” pkt. 9.

Cena wykonania rob6t obejmuje w szczegédito

a)prace geodezyjne zgydane z wyznaczeniem, realizacjinwentaryzacj powykonawcz robot i
obiektu wraz ze spogdzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej)
b)badania laboratoryjne robét i materiatdw wraz zagpivaniem dokumentac;ji
c)oznakowanie prowadzonych robét,

d)dostarczenie materiatéw, spta i urzzdzei oraz ich sktadowanie,

e)wykonanie niezbdnych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych,

f) wywoéz z terenu budowy materiatowginych,

g)dostarczenie obiektow zaplecza budowy, zagospodarievwerenu budowy,

h) wykonanie badg pomiaréw i sprawdzerobot,

i) wykonanie robot zasadniczych, wylazeniowych; montau osprztu;

J) wykonanie dokumentacji powykonawczej robot i bugtow

k) uporadkowanie placu budowy po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WTWIiO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RobdilB

PN-81/B-03020 Grunty budowlane .Posadowienie b@zpoie budowli.

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichloinylu.

PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastgivanego polichlorku winylu.
PN-76/C-89202 Ksztattki z nieplastyfikowanego pblarku winylu do rur cinieniowych.
PN-76/C-89204 Rury &nieniowe z z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikoegm polichlorku winylu.

PN-C-89222 Rury z tworzyw termoplastycznych do pyiania ptynow.

BN-62/6738-03 Beton hydrotechniczny. Sktadniki bétw. Wymagania techniczne.
BN-62/6738-04 Beton. Badania masy betonowe;j.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

PN-/B-06250:1998 Beton zwykty

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

PN-87/B-01070 Siekanalizacyjna zewgtrzna. Obiekty i elementy wypagania. Terminologia
PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymaganiareyektowaniu.

PN-EN 1610: 2002 Budowa i badanie przewodow kaaalijpych

PN-B-10729 ;1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizaey

PN-EN 1671; 2001 Zewitrzne systemy kanalizacjistiieniowej

PN-EN 752 ; 2000 Zewatrzne systemy kanalizacyjne

PN-EN 476 : 2001 Wymagania ogolne dogyamz elementow stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej

PN—86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotmie. Konstrukcje betonowe i



zelbetowe. Nazwy i ok&enia.

PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno

PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania

PN-EN 124:2000 Zwigczenia wpustoéw i studzienek kanalizacyjnych do eaxaghni dla ruchu
pieszego i kotowego, Zasady konstrukcji, badanpa tynakowanie, kontrola jakd
PN-64/H-74086 Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych

Wymagania i badania przy odbiorze oraz inne obpuwgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy
krajow UE w zakresie przgiym przez polskie prawodawstwo.



SST-05 PRZEPOMPOWNIASCIEKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczngjveymagania dotycice wykonania i odbioru
przepompownkciekdéw. Przepompownia, jej wyposmie, pompy, ukfad sterowania i automatyki
powinny pochodzi od jednego dostawcy, co gwarantuje standard isfakeykonania oraz
kwalifikowang obstug serwisovg w okresie gwarancyjnym jak i pogwarancyjnym.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycdostawy przepompowngciekow, jej
wyposaenia oraz prowadzenia robot przy ich mantarozruchu i podiczeniu monitoringu, oraz
podiczeniu do centralnej stacji dyspozytorskie;.

3. MATERIALY
2.1 Studnia przepompowni, armatura i wyposaenie konstrukcyjne zbiornika
Rodzaj zbiornika

Zaprojektowano zbiornik wykonany z betonu B-4%asldjcy sk z kilku elementow, w zaimaosci

od wysokdci i srednicy zbiornika. Monolityczna €& denna z betonu B-55, a nadstawka w
postaci rury z betonu B-40. Elementy zbiornikazbne na uszczejkelastomerow. Pokrywa
zelbetowa wyposena w wtaz kanatowy 800 mm

Przepompownie natg wyposay¢ w nastpujace elementy wyposania konstrukcyjnego i
technologicznego:

Nazwa elementu L .
llo§¢ el. | materiat

System wentylacji grawitacyjnej, nawiewno-

) : 1 kpl PCV
wywiewnej —
Szafka sterowniczo-zasit@a IP 65- UZS 7 z 1 szt i
sygnalizatorami ptywakowymi+ GSM )
Stela pod szafk sterownicza 1 szt. Stal kwasoodporna
Kable zasilajce pomp (10 mb) 2 kpl -
Pompa zatapialna zgodnie z tapelyzej 2 szt. -

Kolano stopowe spegajce+ gorny wspornik

(konsola) prowadnic 2 szt.  |zeliwo

tancuch do opuszczania i wygania pompy 2 szt. Stal kwasoodporna

Prowadnice 2 kpl. Stal kwasoodporna

Orurowanie wewsgtrz pompowni Zrubami,

Kofni ; . : 2szt. Stal kwasoodporna
otnierzami ze stali kwasoodpornej.

tacznik poziomy rurocigu 1 szt. -

Zawor zwrotny kulowy 2 szt. zeliwo

Drabinka ztazowa do dna zbiornika 1 szt. Stal kwasoodporna

Wiaz kwadratowy jednoskrzydtowy z zamkiem oraz |1 szt. Stal nierdzewna
zabezpieczeniem przeciw samoczynnemu




zamykaniu 1000x1000

Zawor odcinajcy 2szt.  |Zeliwo

Pomost z krata TWS 1 Stal nierdzewna

Uktad przeptukiwania ruroggu ttocznego
zakaiczony kacOwka strazacky

1 szt. Stal kwasoodporna

2.2 Elementy uktadow sterowniczych
Zaprojektowano uggzenia zabezpieczgjo-sterujce UZS.7 (lub réwnowane) przeznaczone do
zabezpieczania i sterowania pyatwoch trojfazowych, asynchronicznych silnikow efgkznych
agregatow pompowych przepompowni o mocy od 0,75dkVi1 kW.
Urzadzenia zabezpieczgjo - sterujce zabezpieczaprzed skutkami:
- zwarcia,
- przecizenia,
- zaniku fazy,
- asymetrii zasilania,
- obneenia napjcia zasilania, (ponej 180 V)
- pracy "na sucho"

Urzadzenie UZS.7 zbudowane jest z nagiujacych modutow:

1. elektronicznego cztonu kontroli odpadu fazy, spad&pkcia i kolejngci faz

2. elektronicznego sterownika w postaci modutowegoesys automatyki przepompowni

3. termicznego cztonu nadmiarowo ggowego,
Urzadzenia zabezpieczgjo-sterujce UZS.7 zbudowaneg g elementdéw automatyki elektronicznej,
elektrycznej, d4cznikbw oraz aparatury sterowniczej gu#onych w uktad. Urglzenie
zabezpieczagfo-sterugce umieszczone jest w obudowie =z tworzywa polestigo o stopniu
ochrony IP65 .Urzdzenia zabezpieczmjo-steruyce UZS.7 przystosowane slo zawieszania na
scianie lub konstrukcji. W dolnej egci obudowy umieszczoney sltawice uszczelniage, przez
ktére doprowadzone gsprzewody zasilage, odbiorcze i sterownicze. Na drzwiach zespét
przyciskbw i przeicznikdw oraz dodatkowo sygnalizacje stanéw awawghiny przekroczenie

poziomu "géra" i "suchobiegu”

W rozdzielnicy umiéci¢ gniazdo dla podtzenia agregatu gaotwdrczego i przgkznik agregat
Siet.

2.3. System zdalnego monitoringu pracy przepompowni
- zdalny monitoring pracy przepompowni odbywsic bedzie z wykorzystaniem transmisiji
pakietowej GSM oraz unitiwia¢ dodatkowo powiadamianie o awariach komunikatem SMS
- modem i sterownik powinny posiatdaikiad podtrzymania zasilania (akumulator + uktad
zabezpieczenia akumulatora) w przypadku zanikuenepi

2.4. Pompy zatapialne w przepompowni

Jednostopniowe agregaty zatapialne typu FZB.3 (fwbnowane) stika do pompowania wody
czystej, brudnej, deszczowej, dreaae). Mog by¢ z powodzeniem wykorzystywane do
pompowania szlaméw surowych, zawigmgich osady czynne oraz szlaméw gnilnych.
Jednostopniowe, monoblokowe pompy wirowe gilane g silnikami asynchronicznymi 3-
fazowymi; 50 Hz, z prdkosciami obrotowymi, ns = 1450 obr-1, o stopniu oclyrdR 68. Uktad
wirnika utazyskowany na tgyskach tocznych, smarowanych smarem statym

Pompy typu FZ 3 wypogane g w:
« ogranicznik temperatury w uzwojeniach stojanu,
« czujnik wilgotnagciowy w komorze silnika,

Silnik
+ energooszaxiny,



« suchy, klatkowy, stopteochrony IP 68,

« dostpny réwnie w wykonaniu przeciwwybuchowym.

+ Chiodzenie silnika pompy dokonywane jest poprzéiodzenie otaczagym medium,
Wat

- wykonany ze stali odpornej na korezj
Uszczelnienia

« dwa uszczelnienia mechaniczne oraz sepeauj komora olejowa gwarangigg

zabezpieczenie silnika pompy,
Elementy zjczne

« wszystkie elementy z¢zne wykonane ze stali kwasoodpornej gwarantafwy demonta

pompy po diugim okresiezytkowania.
Kabel zasilagcy

- wodoszczelne wykonanie kabla, na ktore skia¢ta si
o dlawnica ze stali nierdzewnej, z dodatkowym zabezmniem wyjcia kabla z
dtawnicy,
o ptaszcz kabla zalarmwywica,
o poszczegodlneyly odizolowane i zalangywica.

Czujniki i zabezpieczenia
« kontrola temperatury uzwojenia, gwarantg zabezpieczenie przed zniszczeniem silnika
na skutek niewkxiwych warunkéw eksploatacyjnych,
« zabezpieczenie w przypadku dostaniavgody do komory silnika na skutek ewentualnej
awarii uszczelnienia,
« czujniki zawilgocenia komory olejowe;j.

3. SPRZET

Do wykonania robot dmacych przedmiotem niniejszej SST stoséwaastpujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nagzprzt:

-zUraw samochodowy

-kompresor

-wciggarka gczna

-betonomieszarka

-zuraw przesuwny

-zespot pgdotworczy trojfazowy, przewmy

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéi srodowisko wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do realizacji robét powinien bygodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektem
organizacji robot, ktory uzyskat akcepiatjspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntow potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do uytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT
Do transportu materiatdw stosofvanastpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez
Inspektora Nadzorérodki transportu:

- Samochody skrzyniowy

- Przyczepa skrzyniowa

- Samochdd dostawczy
Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@é robot i wigciwosci przewaonych towarowsrodki transportu winny by
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektem orgajirobaot, ktory uzyskat akceptadnspektora
Nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muspetni@ wymagania przepisow ruchu
drogowego.



4.1. Elementy przepompownkciekow

Transport elementdéw oraz przepompowaiekoéw powinien odbywasie samochodami.

W celu usztywnienia ufe@nia elementéw oraz zabezpieczenia styku seenami srodka
transportowego naty stosowd przekiadki, rozpory i kliny z drewna, gumy Ilub yah
odpowiednich materialtdbw oraz egna z drutu do podkiadéw Ilub zaczepow fr@dkach
transportowych.

Podnoszenie i opuszczanie elementéw betonowychynatgkona za pomog minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodméaprykatu.

4.2. Armatura, uszczelki, zhczki
Armatura mae by transportowana dowolnymirodkami transportu. Armategrnalezry podczas
transportu zabezpieczyrzed przemieszczeniem i uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoblne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgétinie z wymaganiami oboaziujacych
PN i EN-PN, WTWOR , postanowieniami Umowy i pozégth dokumentow kontraktowych.

5.2 Zakres rob6t przygotowawczych

a) prace geodezyjne zgdane z wyznaczeniem zakresu rob6t i obiektu

b) prace geotechniczne w zakresie kontroli zgéddnewarunkow istnigjcych z Projektem
C) przegcie i odprowadzenie z terenu wod odpadowych i grnwgith

d) wykonanie niezédnych drog tymczasowych, zasilania w engedektryczn i wode oraz
odprowadzenidciekow

e)dostarczenie na teren budowy nigditoych materiatow, ugdzeh i sprztu budowlanego
f) wykonanie niezédnych prac badawczych i projektowych

5.3. Przepompowniaciekow
W miejscu montzu przepompowni wykortawykop obiektowySciany wykopu zabezpiecgy
sciankami szczelnymi wbijanymi pionowo lub szalunkastalowymi typu bodowego. Grunt
wybiera nalery koparlky chwytakows. Wykop odwadni& przez pompowanie bezfrednio z
wykopu ze studzienki usytuowanej w nagrym miejscu wykopu lub poprzez zastosowanie
zestawu igtofiltrow w schemacie péereniowym.
Na dnie wykopu wysyga20cm warstw zwiru, a nasipnie wyrowna i wypoziomowa dno
wykopu. Podtae ustabilizowa ptyta betonowg gr. 20 cm.
Wspotosiowo do tak utworzonego pogoopuci¢ zbiornik przepompowni ustawpionowo.
Podhczye krééce wiotowe i ttoczne. Przestizpomiedzy zbiornikiem a umocnieniem zasypa
piaskiem zagszczajc warstwami co 30cm. Zdemontodwianke szczel lub szalunki.
W przypadku innej konstrukcji zbiornika posadowesmiostosowa do konstrukcji i wymogow
producenta pamiajac, ze grunt mae by nawodniony.
Zagospodarowanie terenu przepompowni
Na terenie przepompowstiekdw zrealizowane zostanastpujace obiekty :

- przepompownidciekow

- ogrodzenie z furtka szerodm 1,2m

- rurocihgi kanalizacyjne grawitacyjne i ttoczne

- kable energetyczne zasieg¢ przepompownii kable sterownicze.
Teren przepompowni zabrukotvakostky betonows grubgci 6cm utzomng na podsypce
cementowo piaskowej grubm 5 cm i podbudowie betonowej gr. 20 cm z betondOBoraz
warstwie piasku 10 cm. Powierzchnia utwardzonegenu przepompowni wynosi 28m
Ogrodzenie
Po zrealizowaniu wszystkich obiektow kubaturowydmiowych teren w miejscu przepompowni
sciekdéw naley ogrodzé ogrodzeniem systemowym z ksztattownikow stalowgagbrzekroju 20 x
20 mm ze stali ocynkowanej ogniowo wysé&ia2,0 m.
Cokot betonowy o wymiarach 20 x 30 cm na tawie hetwej 20x80 cm.



Stupki ogrodzenia zaprojektowano o przekroju 4@>én.
Przy ogrodzeniu od strony furtki ustavtablic; informacyjry.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot

a)ogolne wymagania dotygze wykonania robét, dostawy materiatow, sfuzi srodkow
transportu podano w OST 00 ,Wymagania ogélne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny petriontrok jakasci rob6t, materiatow i urzen

¢) wykonawca zapewni odpowiedni systeénadki techniczne do kontroli jakoi roboét

(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiargdls przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Bato
Technicznych przez jednostki posiaga odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 .Badania jakaci robot w czasie budowy

Badania jakéci robo6t w czasie ich realizacji nalewykonywa zgodnie z wytycznymi wigiwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Apavach Technicznych dla materiatow i
systemow technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady i wymagania dotyce obmiaru robot podano w OST 00 ,Wymagania ogohe”

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét i ich psoép podano w OST 00 ,, Wymagania ogoélne" pkt. 8.e@Gel
odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej ocemgczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci | wartasci.

Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikadolvy przedktadap
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokntacy powykonawcg robot. Odbidr jest
potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanoiami Umowy oraz obowgzujgcymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN)

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w OST 00 ,Wymagania ogdlne" pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WTWIiO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RobdilB

PN-81/B-03020 Grunty budowlane .Posadowienie b@epoie budowli.
PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlowinylu.

PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastgfvanego polichlorku winylu.
PN-76/C-89202 Ksztattki z nieplastyfikowanego pblarku winylu do rur cinieniowych.
PN-76/C-89204 Rury énieniowe z z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikoegn polichlorku winylu.
PN-C-89222 Rury z tworzyw termoplastycznych do pytnia ptynow.

BN-62/6738-03 Beton hydrotechniczny. Skladniki €. Wymagania techniczne.
BN-62/6738-04 Beton. Badania masy betonowe;j.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

PN-/B-06250:1998 Beton zwykty

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

PN-87/B-01070 Siekanalizacyjna zewgtrzna. Obiekty i elementy wypasgenia. Terminologia
PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymaganjargyektowaniu.

PN-EN 1610: 2002 Budowa i badanie przewodow kaaalijpych

PN-B-10729 ;1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizaey

PN-EN 1671; 2001 Zewttrzne systemy kanalizacjistiieniowej

PN-EN 752 ; 2000 Zewttrzne systemy kanalizacyjne



PN-EN 476 : 2001 Wymagania ogodlne dotyz elementow stosowanych w systemach kanalizacji

grawitacyjnej
Wymagania i badania przy odbiorze oraz inne ohpwice PN (EN-PN) lub odpowiednie normy

krajow UE w zakresie przgiym przez polskie prawodawstwo.



SST-06 ROBOTY ELEKTRYCZNE - ZASILANIE PRZEPOMPOWNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STa swymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zasilaniem elektroenergetycznym i pomiagarargii elektrycznej oraz instalaciji
elektrycznych dotyccych Przebudowy drogi krajowej nr 60a polegajna przebudowie systemu
odwodnienia, w Kutnie, ul. Bitwy pod Kutnem.

1.2. Zakres stosowania ST

Zakres stosowania niniejszej ST jest zgodny z estami zawartymi w OST-00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 1.2.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest ohatiem stanowcym cz$¢ dokumentacii
przetargowej.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia robot z@anych z
montaem obejmuyj jak w pkt. 1.1.
W zakres robot dla przepompowétiekéw wchodzi:
* monta zlgcza pomiarowego,
» ulozenie kabla zasilagego WLZ,
» ochrony od porzen pradem elektrycznym,
» ochrona przepciowa.
» dobor agregatu
» oswietlenie terenu przepompowni

1.4. Okreslenia podstawowe

- Kabel - przewdd wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadpr elektrycznego,
mogcy pracowad pod i nad ziena.

-Fundament -konstrukcjazelbetowa zagbiona w ziemi, stca do utrzymania szafy kablowej lub
rozdzielczej w pozyciji pracy.

-Szafa kablowa (rozdzielcza) -urzadzenie rozdzielczo - sterownicze beggolnio zasilajce
urzadzenia odbiorcze.

- Stup &dwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona berednio w gruncie, shaca do
zamocowania oprawyswietleniowej na wysokgi nie wickszej nz 14 m.

-Wysiegnik - element rurowydczacy stup gwietleniowy z opraw.

-Oprawa oswietleniowa - urzadzenie staace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania stremia
swietlnego wysylanego przezrodio swiatta zawierajce wszystkie niezlune detale do
przymocowania i paczenia z instalagjelektryczn.

-Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa - ochrona cgsci przewodzcych, dosipnych w
wypadku pojawienia gina nich nagicia w warunkach zakiéceniowych.

-Pozostate okrélenia - s3 zgodne z obowkzujgcymi Polskimi normami i definicjami podanymi w
OST - 00 . ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w OST — 00 . ,\Wymagagiare”.

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotygee materiatow podano w OST — 0.0 . ,Wymagania ogjdIn

2.1. Materiaty budowlane
2.1.1.Cement
Do wykonania ustrojow betonowych pod stupyweetleniowe zaleca sistosowanie cementu



portlandzkiego marki 25 bez dodatkdw, speftago wymagania normy PN-88/B-3000.

Cement powinien hy dostarczony w opakowaniach spelgpigich wymagania BN-88/6731-08 i
skladowany w dobrze wentylowanych, suchych i zaglagzh pomieszczeniach. Cementaadye
réwniez dostarczony luzem i przechowywany w silosach.

2.1.2.Piasek
Piasek do ukfadania kabli w ziemi i wykonania ustojpod stupy éwietleniowe powinien
odpowiadé wymaganiom BN-87/6774-04.

2.1.3.7Zwir
Pod prefabrykowane fundamenty betonowe zya¢tosowad zwir odpowiadagcy wymaganiom BN-
66/6774-01.

2.1.4.Woda

Woda do betonu powinna byodmiany 1”, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-322Barwa wody
powinna odpowiadabarwie wody wodogigowej. Woda nie powinna wydzi€laapachu gnilnego
oraz nie powinna zawietazawiesiny np. grudek.

2.1.5.Folia

Foli¢ nalezy stosowé do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznialery uzywaé folii
kalendrowanej z uplastycznionego PCV o giab®.4 ,0.6 mm, gat. | koloru niebieskiego. Folia
powinna spetni@wymagania BN-68/6353-03.

2.2. Elementy gotowe

2.2.1.Fundamenty prefabrykowane

Pod szafy kablowe (rozdzielcze) zaleca sitosowanie fundamentow prefabrykowanych.
Prefabrykaty powinny ky wykonane wg dokumentacji projektowej uwadhiapcej parametry
wytrzymataciowe i warunki w jakich &da pracowaty. Ogélne wymagania dotyce fundamentow
okreslone § w PN-80/B-03322.

W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych, skiagad gruntowych, naley wykona
zabezpieczenie antykorozyjne zgodnie z Instregkzpbezpiecze przed korozj konstrukcji
betonowych”.

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywse na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podiazu na przektadkach z drewna sosnowego. W projekastogowano typowe fundamenty
prefabrykowane pod szafki kablowe (rozdzielcze).

2.2.2.Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny bywykonane z materiatdw niepalnych, z tworzyw szhych lub
stali, wytrzymatych mechanicznie i odpornych naaéiie tuku elektrycznego. Ruryywane na
przepusty powinny kydostatecznie wytrzymate raiskanie, z jakim nalg liczy¢ sie w miejscu
ich utazenia. Wrtrza scianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsgwwygtadzagca ich
powierzchn¢ dla utatwienia przesuwaniagdabli. Zaleca si stosowanie na przepusty kablowe rur z
polichlorku winylu (PCV) osrednicy wewgtrznej nie mniejszej ui 90 mm. Rury na przepusty
kablowe nalgy przechowywa na utwardzonym placu, w nie nastonecznionych roasjs
zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.2.3.Kable

Kable wywane do éwietlenia terendbw przepompowni powinny spedni@ymagania PN-76/E-
90301.

Zaleca s stosowanie kabli o naggiu znamionowym 0.6/1 kV cztero lubepiozytowych ozytach
aluminiowych w izolacji polwinitowej. Przekrégyt powinien by dobrany w zalenosci od
dopuszczalnego spadku ngpa | dopuszczalnej temperatury nagrzania kablazppndy robocze i
zwarciowe oraz skuteczém ochrony przeciwpotaeniowej w przypadku zerowania ochronnego.
Nie zaleca si stosowania kabli o przekroju gkiszym niz 50 mm2.

Bebny z kablami naley przechowywé w pomieszczeniach pokrytych dachem, zabezpiectonyc



przed opadami atmosferycznymi i begrgminim dziataniem promieni stonecznych.
W projekcie zastosowano kable niskiego peigitypu YKY 5x16 mrioraz YKY 3x2,5 mm2.

2.2.4. Zhcze pomiarowe ZKP oraz szafka sterownicza pompowni

Ztacze pomiarowe ZKP powinno odpowigdawymaganiom PN-71/E-05160 oraz dokumentacji
projektowej jako konstrukcja wolnosigjp na fundamencie prefabrykowanymacze powinno by
przystosowane do sieci kablowej tak od strony aasl jak i odbioru i wykonana na nagie
znamionowe 400/230 V, 50Hz.

Szaflke sterownicz pompowni przepompowni wykotajako wolnostajca, prefabrykowas.
Rozdzielnie usytuow@ w ogrodzeniu przepompowni.

Szafka sterownicza pompowni - gdzenie zabezpieczgjo-sterujce UZS.7 przeznaczone jest do
zabezpieczania i sterowania prabwoch tréjfazowych, asynchronicznych silnikow éigkznych
agregatow pompowych przepompowni 0 mocy od 0,75d0/ 1 kW.

Urzadzenie zabezpieczao - sterujce zabezpiecza przed skutkami:

- zwarcia,

- przecyzenia,

- zaniku fazy,

- asymetrii zasilania,

- obnizenia napjcia zasilania, (pouej 180 V)

- pracy "na sucho”

Urzadzenie UZS.7 zbudowane jest z nagiujacych modutow:

- elektronicznego cztonu kontroli odpadu fazy,

- spadku nagria i kolejnaci faz

- elektronicznego sterownika w postaci modutoweggsteanu automatyki przepompowni
termicznego cztonu nadmiarowo ggdowego,

Urzadzenia zabezpieczmjo-sterujce UZS.7 zbudowane as z elementéw automatyki
elektronicznej, elektrycznej,adznikow oraz aparatury sterowniczej gm#onych w ukiad.
Urzadzenie zabezpieczmo-sterujce umieszczone jest w obudowie z tworzywa poliegtgn o
stopniu ochrony IP65 .Ugdzenia zabezpieczgmjo-sterugce UZS.7 przystosowaneg sdo
zawieszania nacianie lub konstrukcji. W dolnej ¢gci obudowy umieszczoneg sdiawice
uszczelniajce, przez ktére doprowadzone grzewody zasilace, odbiorcze i sterownicze. Na
drzwiach umieszczono zespot przyciskow i pgzehikdw oraz dodatkowo sygnalizacje standw
awaryjnych - przekroczenie poziomu "géra" i "sudegi’.

Rozdzielnie uziendi bednarlg ocynkowan FeZn 25 x 4 mm.

Sktadowanie szafy kablowej (rozdzielcze)) powinnalbypva sie w zamkngtym suchym
pomieszczeniu zabezpieczonym przed dostawanieg lgirzu i przed uszkodzeniami
mechanicznymi.

2.2.5.Zr6dtaswiatta i oprawy.

Ze wzgkdu na wysok skutecznéc swietlng, trwatas¢ i statag¢ strumieniaswietinego w czasie oraz
oddawanie barw, zaprojektowano lagnpodows w oprawie OUS-250 sterowanych cyfrowymi
programatorami astronomicznymi. Dodatkowo do progr@row podiczy¢ przekaniki
zmierzchowe.

Ze wzgkdow eksploatacyjnych stosowanalezy oprawy o konstrukcji zamketiej, stopniu
zabezpieczenia przed wptywami zexiranymi IP54 i klag ochronndci Il. Elementy oprawy takie
jak uktad optyczny i korpus powinny byykonane z materiatéw nierdzewnych.

Oprawy powinny b§ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturzeizgeej nr -5 stopni C

i wilgotnosci wzglkdnej powietrza nie przekracaagj 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-
86/0-79100.

2.2.6.Stup gwietleniowy

Stup powinien przeni obchzenia wynikajce z zawieszenia opraw i wyghikOw oraz parcie
wiatru dla 1l i Il strefy wiatrowej. Zastosowandup typu S-60PC lub podobnym ogdlnie
dostpnym w hurtowniach materiatow elektrycznych.




2.2.7. Tabliczka bezpiecznikowo — zaciskowa
Tabliczke bezpiecznikowo - zaciskamnalezy wykona zgodnie z dokumentacprojektows.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych roljak tez

przy wykonywaniu czynnii pomocniczych oraz w czasie transportu, zataduinkeytadunku

materiatow, sprgu itp. Sprzt uzywany przez wykonawcpowinien uzyskéa akceptagj Inspektora
Nadzoru.

Przy robotach ziemnych w pohli istniepcych urzdzen podziemnych, prace nale prowadzé

recznie.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot.

Na srodkach transportu przewone materialty powinny by zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkamsprartu wydanymi przez ich wytwar.c

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykopy pod fundamenty

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma ohk@aek sprawdzenia
zgodndci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowepzoroceny warunkow
gruntowych.

Metoda wykonywania robo6t ziemnych powinna lgobrana w zalaosci od gkbokasci wykopu,
uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod domehty prefabrykowane, zalecag si
wykonywanie wykopow wsko przestrzennycheceznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed
osypywaniem powinno odpowiaglavymaganiom BN-83/8836-02.

5.2. Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentow wykona zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego fundamentu
zamieszczonymi w dokumentacji projektowe;.

Przed jego zasypaniem naje sprawdzt rzgdne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnegoscianek i poziomu gornej powierzchni, do ktorej pgwzgrdzona jest ptyta
mocupca.

Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundameduypoziomu nie powinno przekroczy :
1500 z dopuszczaintolerancy rzednej posadowienia 2 cm. Ustawienie fundamentu anigl
powinno by wykonane z dokladrcia £10 cm. Wykop naley zasypywa ziemig bez kamieni
ubijajac ja warstwami zagszczarlg wibracyjmg co 20 cm.

Wskaznik zag:szczenia grunty powinien @ging¢ co najmniej Is = 0,98 wg BN-72/8932-01.

5.3. Montaz stupa

Stup ustawd dzwigiem w uprzednio przygotowane iggziowo wykonane ustoje.

Spdd stupa powinien opigraic na warstwie z betonu marki C8/10 grébtianin 10 cm lub na

ptycie chodnikowej o wymiarach 50x50x7 cm.

Glebokas¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu iyalevykona wg. dokumentacji
projektowej.

Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawienia,maze by wigksza ni 0.001 wysokéci stupa.
Stup naley ustawi& tak, aby jego wgka znajdowata giod strony chodnika, a przy jego braku od
strony przeciwnej i nadjedzajace pojazdy oraz nie powinna dpotazona nrej niz 20 cm od
powierzchni chodnika lub gruntu.

5.4. Montaz opraw

Montaz opraw na wysignikach naley wykonywa: przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazdg oprawe przed zamontowaniem nale podhczye do sieci i sprawdzi jej dziatanie
(sprawdzenie Zaviecenia st lampy).



Oprawy montowé po uprzednim wagnieciu przewodow zasilagych do stupdw i wysignikow.
Nalezy stosowad przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionejytami miedzianymi o przekroju
zyty nie mniejszym ni 1 mm2.

llos¢ przewodow zalena jest od iléci opraw.

Od tabliczki bezpiecznikowej do kdej oprawy nalgy prowadzé po trzy przewody. Oprawy
nalezy mocowa na wysg¢gnikach i gltowicach masztow w sposéb wskazany ppzeducenta opraw
po wprowadzeniu do nich przewodow zaaitgch i ustawieniu ich w poi@nie pracy.

Oprawy powinny by mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienialy swegéozenia pod
wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatra dli lll strefy wiatrowej.

5.5. Uktadanie kabli

Kable uktada w trasach wytyczonych przez fachowezblyigeodezyjne. Uktadanie kabli powinno
by¢ zgodne z normPN-76/E-05125.

Kable powinny by uktadane w sposéb wyklucaay ich uszkodzenie przez zginanie, ¢glanie,
rozcigganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie poaiby mniejsza ni 0° C.

Kabel zging jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym pmgimgiecia powinien by
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy ail0-krotna zewetrznasrednica kabla.

Bezpdrednio w gruncie kable ukladana gkbokasci 0.7 m z dokladniia +5 cm na warstwie
piasku o grubgéci 10 cm z przykryciem rowniel0 cm warstwy piasku.

Jako ochroa przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdbatej trasy, nad kablem naleukiada&
folie koloru niebieskiego szeroka 20 cm.

W miejscach skrzxowan z istniepcymi lub projektowanymi sieciami kable ukitada przepustach
kablowych. Przepusty powinny &yabezpieczone przed przedostaniegndsi ich wrgtrza wody |
przed ich zamuleniem.

Kabel utzony w ziemi na catej swej dtuga powinien posiadaoznaczniki identyfikacyjne.

W miejscach skrzxowat kabli z istniejcymi drogami o trwatym podimu zaleca si wykonywanie
przepustow kablowych metgdwiercenia poziomego przewidgj po jednym przepaie
rezerwowym na kadly skrzyowaniu.

Zaleca s} przy latarniach, szafie swietleniowej, przepustach kablowych, pozostawieie
metrowych zapaséw eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowej naly pomierzy rezystangj izolacji poszczegoélnych odcinkéw kabla
induktorem o nagtiu nie mniejszym i 2.5 kV, przy czym rezystancja nie peoby¢ mniejsza ni
20 MW/m.

Zblizenia i odlegtéci kabla od innych instalacji podano w tablicy 1.

Tablica 1. Odlegtaci miedzy kablami utéonymi w gruncie przy skrzpwaniach i zblieniach.

Rodzaj uradzenia podziemnego Najmniejsza dopuszczalna
odlegta¢ w cm

pionowa przy pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu

Kable elektroenergetyczne na nggpe znamionowe do 1 kV 25 10

Kable elektroenergetyczne na nggieé znamionowe wisze ni 50 10

1kV

Kable telekomunikacyjne 50 50

Rurochgi wodocihgowe,sciekowe, cieplne, gazowe z gazami 507 50

niepalnymi i rurocigi z gazami palnymi o énieniu o

0,5 atm

Rurochgi z cieczami palnyn 50%) 10C

Rurocgigi z gazami palnymi o énieniu wyzszym ni 0,5 50%) 100

atm. i nie przekraczagym 4 atm




Rurocigi z gazami palnymi o émieniu wyzszym ng 4 atm BN-71/897¢31 [13]
Czesci podziemne linii napowietrznych (ustoj, podpora, - 80
odcigzka)

Sciany budynkow inne budowle, np. tunele, kanaty - 50

*) Nalezy stosowa przepust kablowy.

5.6. Montaz szafy kablowej (rozdzielcze))

Montaz szafy kablowej (rozdzielczej) nale wykona wg instrukcji montau dostarczonej przez
producenta szafy i fundamentu.

Instrukcja powinna zawie¢éavskazowki dotycgce montau i kolejngci wykonywanych robot, a
mianowicie:

- wykopow pod fundament,

- mont& fundamentu,

- ustawienie i zamontowanie szafy na fundamencie,

- wykonanie instalacji ochrony przeciwpaemiowej,

- podiczenie do szafy kabli zasifgych i sterowniczych,

- zasypanie wykopu i roboty wykozeniowe.

5.7. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwpogaiowe] dla instalacji odbiorczej, nale stosowa
zabezpieczenie przez szybkie wogenie nadmdowe lub uziemienie ochronne.

Jest to uzalmione od istnigjcego systemu zastosowanego w konkretne sieciagpgs] szag
oswietleniowy oraz od warunkéw technicznych pragtenia wydanych przez Zakiad
Energetyczny.

5.7.1.Zabezpieczenie przez szybkie wogenie nadpdowe

Jako system dodatkowej ochrony przed pengem pgdem elektrycznym przyjo zabezpieczenie
przez szybkie wyczenie nadmdowe dla linii zasilajcej kablowej do projektowanej szafki
kablowej i linii zasilagcej kablowej wewegtrznej do szafki rozdzielczo -sterowniczej zestawu
pompowego. Na przewodd ochronno-neutralny w przewogasilajcym naley przeznacz§ zyte

o niebieskim kolorze izolacji.

5.7.2.Uziemienie

Uziemienie polega na pgdzeniu czsci przewodzacych dosgpnych z uziomami powodage w
warunkach zakloceniowych samoczynne godénie zasilania. Zalecag¢sivykonanie uziomu
tasmowego, uktadar w jednym wykopie z kablem zasdaym, bednark ocynkowar 30x4 mm,
ktéra nasfpnie powinna b§ wprowadzona do szafy kablowej (rozdzielczej), tgppona z
zaciskami ochronnymi.

Zaciski te mog spetni@ rowniez role zaciskow probierczych. Ewentualngczenie odcinkéw
bednarki nalgy wykona przez spawanie. Bednarka w ziemi nie powinnaukfadana ptycej ui

0,6 m. i zasypana gruntem bez kamiewiiru i gruzu.

Od zaciskéw ochronnych do elementow przewgogeh dostpnych, naley uktada przewody
miedziane o przekroju nie mniejszymzrd,5 mm2. Przewody te powinny dghronione przed
uszkodzeniami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w OST-00. ,Wymagania ogolne”.

6.1. Wykopy pod fundamenty

Sprawdzenie lokalizacji, wymiarow i zabezpieczefmianek wykopu. Po ustawieniu fundamentow
lub wykonaniu ustojow, sprawdzenie stopnia¢gagzenia gruntu, ktory powinien @gmnaé co
najmniej 1Is=0,98 wg BN-72/8932-01 i usgcia nadmiaru ziemi.



6.2. Fundamenty

Program badapowinien obejmowasprawdzenie ksztattu i wymiarow, wydgu zewrtrznego oraz
wytrzymalcci.

Parametry te powinny Byzgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gktgjwej oraz
wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-88/B-30000. Ponautl®y sprawdz¢ doktadndé¢ ustawienia
w planie i rzdne posadowienia.

6.3. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakczeniu robot kablowych nalg przeprowadzi nastpujace
pomiary:

- giebokasci zakopania kabla,

- grubaici podsypki piaskowej nad i pod kablem,

- odlegtaci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji i ggtosci zyt kabla.

Pomiary naley wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej za vgtkiem pomiaréw rezystancji i
ciggtosci zyt kabla, ktére naley wykonywa dla kadego odcinka kabla. Ponadto nglesprawdzé
stopieh zag:szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadnzemi.

6.4. Szafa kablowa (rozdzielcza)

Przed zamontowaniem nale sprawdzé czy szafy elektryczne odpowiadajym wymaganiom
dokumentacji projektowej, ktorych spetnienie zaoby¢ stwierdzone bez aycia narzdzi i bez
demontau podzespotéw. Sprawdzeniem ngleuja¢ jakas¢ wykonanie i wykdczenia, a
zwtaszcza:

- stan pokrg antykorozyjnych,

- ciggtos¢ przewoddw ochronnych i ich pagdizenie do wszystkich metalowych

elementow mogrych znale¢ sie pod napgciem,

- jakas¢ wykonania pajczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych,

- jakos¢ konstrukcji.

Po zamontowaniu szafy na fundamencie nyasprawdzi:

- jakos¢ polgczen srubowych pomgdzy fundamentem a konstrukgzafy,

- stan powitok antykorozyjnych,

- jakos¢ polgczen kabli zasilagcych odptywowych i sterowniczych,

- zgodndci schematu szafy ze stanem faktycznym. Schematptakinien by zamieszczony na
widocznym miejscu wewgtrz szafy.

6.5. Instalacja przeciwporaeniowa

Podczas wykonania uziomowstaowych naley wykona pomiary gébokasci utozenia bednarki
oraz sprawdZi stan paiczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdstiopier zag:szczenia i
rozplantowanie grunty.

Pomiary gtbokadici utozenia bednarki wykonywaco 10 m, przy czym bednarka nie powinng by
zakopana ptycej ni60 cm.

Stopier zagszczenia gruntu jak dla wykopow pod fundamenty @Ki.

Po wykonaniu uziomow ochronnych nalewykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki
nie mog by¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji projektowej lub SST.

Po wykonaniu instalacji swietleniowej naley pomierzy ( przy zerowaniu) impedancjestp
zwarciowych dla stwierdzenia skuteczaoiazerowania.

Wszystkie wyniki pomiaréw naky zamigcic w protokole pomiarowym ochrony
przeciwporaeniowe;.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w OST-00. ,Wymagania ogdlne

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygee odbioru robét podano w OST-00. ,Wymagania ogopie. 8. Przy



odbiorze robot elektrycznych Wykonawca zobgmany jest dostarcZy Zamawiajcemu
nastpujgce dokumenty:

- aktualry projektovwy dokumentagj powykonawc3,

- geodezyjn dokumentag powykonawcsi,

- protokoty 'z dokonanych pomiaréw skutecgcio zerowania zastosowanej ochrony
przeciwporaeniowej,

- protokoty odbioru rob6t zanikagych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w OST 00 ,Wymagania ogolne" pkt. 9.

Cena wykonania rob6t obejmuje w szczegédito

- roboty pomiarowe,

- roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie elememq@epompownsgciekow,

- podiczenie do sieci zgodnie z dokumenigmjojektows | szczegotow specyfikacy technicza,
- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod zigmi

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-79/E-06314 - Elektryczne opraw$vaetleniowe zewstrzne.

PN-76/E-90301 - Kable elektroenergetyczne o izolarjtworzyw sztucznych i powltoce
polwinitowej na nagicie znamionowe 0.6/1 kV.

PN-75/E-05160 — Rozdzielnice prefabrykowane nish@gtéoowe. Ogdlne wymagania i badania.
PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizaeyinie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-80/B-03322 - Fundamenty konstrukcji wsporczy@hliczenia statyczne i projektowanie.
PN-88/B-30000 - Cement portlandzki.

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane

PN-88/B-32250 - Materialy budowlane. Woda do betonaapraw zastosowania.
PN-86/0-79100 - Opakowania transportowe. Odp&@rma naraenia mechaniczne. Wymagania i
badania.

BN-83/8836-02 - Roboty ziemne. Wymagania i badanty odbiorze.

BN-68/6353-03 - Folia kalendrowa techniczna z uglamionego polichlorku winylu.
BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Robatgmne.

BN-71/8976-31 - Odlegkei poziome gazoggow wysokiego énienia od obiektéw terenowych.
BN-88/6731-08 - Cement. Transport i przechowywanie.

BN-87/6774-04 - Kruszywa mineralne do nawierzchoigbwych. Piasek.

BN-66/6774-01 - Kruszywa naturalne do nawierzchiogdwychzwir.

10.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy ugdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych D2Q03 Nr 47, poz. 401

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budawd - Montaowych - Czs¢

V Instalacje elektryczne 1973 r.

Instrukcja zabezpiecagrzed korozj konstrukcji betonowych Nr 240 wyd. przez ITB w 298



SST-07 KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (SST) g wymagania dotycgce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z realizagjkoryta wraz z profilowaniem i zagzczaniem
podtaza gruntowego w ramach inwestycji oklanej w OST-00 ,Czs¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest ohaiem stanowtcym czs¢ dokumentaci
przetargowe;j.

1.3.  Zakres robdt obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem korytowania, profilowania i zgggczania.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowkujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST-00,&%¢ ogolna” pkt 1.6

1.5. 0Ogdblne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w OST-00,,6% ogoélna”

2.0. MATERIALY
Nie wysepuja.

3.0. SPRET
3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST-00,, €& ogodlna” pkt 3
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyph. Stosowany spgz nie mae
spowodowad niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu poditaa

4.0. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST-00 ¢& ogolna” pkt 4

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6Ogolne zasady wykonania robét
podano w OST-0(Czes¢ ogdlna” pkt5.

5.2. Warunki przyst gpienia do robot

Wykonawca powinien przygpic do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robdét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia jest
mozliwe wytgcznie za zgogl Inspektora Nadzoru w korzystnych warunkach atmgsmych. W
wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i ze&gczonym podizu nie mae odbywa si¢c ruch
budowlany, niezwjzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarkta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawiad w osi chodnika i w rgdach réwnolegtych do osi chodnika lub w
inny sposb6b zaakceptowany przez Inspektora. Rozouesie palikbw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacigniecie sznurkow tub linek do wytyczenia robét w egsich nie wgkszych, nk
co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegllrsoi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu. w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn: na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robotatym zakresie. Sposob wykonania must by
zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiriig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasy

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno b§ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogéonaley sprawdzé, czy istniegce rzdne terenu umaiwiaj g
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedaych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm #gge ni projektowane r@gdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wymija zanienia poziomu w podin
przewidzianym do profilowania. Wykonawca wimien spulchni podioze na gibokas¢
zaakceptowan przez Inspektora dowié dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace
dla gornej strefy korpusu, w Ebd koniecznej do uzyskania wymaganychednych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai wskanika zagszczenia.

Zgodnie z decyzj Zaradcy drogi powiatowe] wskaik zag:szczenia powinien wynasw
jezdniach 1s=0,98 oraz w chodnikach i poboczaclo,B#w gornej warstwie (20 cm) i 1Is=1,00 na
gtebokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych.

Wyniki bada wskanika zagszczenia poszczegoélnych elementow powinny hyykonane
przez laboratorium.

5.5.  Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do naktadania warstwy podbudowypdwinien
on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem. na przykiad preeizenie folii lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadnevestorskiego.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu. to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualrdec wykonanie
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy. to napgaw
wykona on na wtasny koszt

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST-00 ,,&% ogdélna” pkt 6

6.1.1. Szerok& koryta (profilowanego podi@)
Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.




6.1.2. Réwnda¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowndaici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovg fata zgodnie z
normg BN-68/893 1-04.

Nierobwnaci poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nierowndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profitowanego padigpowinny by zgodnez dokumentagy
projektowg z tolerancj £0,5%.

6.1.4. Rzedne wysokéciowe
Rdéznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgz&l cm, -2 cm.

6.1.5. Uksztattowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 3 cm dla
chodnika

6.1.6. Zagszczenie koryta (profilowanego pozt)

Wskanik zagsszczenia koryta i wyprofilowanego pod& nie powinien b§ mniejszy od
podanego przez Zaydcg drogi.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wedtug PN-B-067 14-17. Wilgotdé gruntu
podiaza powinna b§ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangj od -20% do + 10%.

6.2. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego

podtoza)

Wszystkie powierzchnie ktore wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.1 powinny lbynaprawione przez spulchnienie dahgkasci co
najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST-00¢$€Cagolna” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST-00e§€agdbina” pkt 8

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inspektora jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne. Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru robét zanikeych

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycyre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w OST-00 ,,E&¢ ogdlna” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplzamiem.
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdérodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub
nasyp.



— profilowanie dna koryta tub podta,

— zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podha,

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne,;.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2.PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

3.BN-641893 1-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksatia
nawierzchnpodatnych i podiza przez obeaizenie piyh,

4.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réweio nawierzchni platform
i tab.

5.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu



SST-08 NAWIERZCHNIE Z PODBUDOWA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwgymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwgzanych z wykonaniem nawierzchni przy Przebudowssydkrajowej nr 60a polegaja
na przebudowie systemu odwodnienia, w Kutnie, tlvi8pod Kutnem.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest ohatiem stanowcym cz$¢ dokumentacii
przetargowej.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej SSTa 2godne z obowizujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymykgnania i Odbioru Rob6t (WTWOR)
I postanowieniami Umowy.

Ponadto:

-profilowanie podiga - wyrownanie terenu do zadanych projektergdmych i nadanie
ptaszczynie (koryto drogowe) odpowiednich spadkéw poprzgchn podhiznych,

- podbudowa - podstawowa, éma warstwa nawierzchni, ktéra przejmuje i przekaalcyzenia
na podtae gruntowe,

-sktadowisko - miejsce tymczasowego lub stalego amagowania materiatdw i gruzu z
rozbiorek, pozyskanie i koszt utrzymania aaai Wykonawe.

Ogdlne wymagania dotygee robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodto z
postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob@tligcych przedmiotem niniejszej SSd, s
a)kostka brukowa z betonu wibroprasowanego, klasg&idinek |, kolor wedtug projektu, gruigo

6 cm, spetniagjica wymagania DIN 18501, nagkiiwos¢ 4 %, wymagana AT,

b)piasek - kruszywosrednio lub gruboziarniste, pozbawione domieszekiagiych (< 5%),
spetniajcy wymagania PN-B-11113:1996,

c)cement -cement portlandzki, klasy 25 i 35 wg PNB15:1998,

d)woda — woda technologiczna stosowana do wykonagt@nbw i stabilizacji gruntu, spetniap
wymagania PN-B-32250

e)zwir - kruszywo mineralne, naturalne wg PN-B-111PDP4,

f) beton cementowy - klasy C8/10 — B10, mieszankanosta spetniajca wymagania PN-88/B-
06250,

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowanggabzgodne z postanowieniami Umowy i
poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasieed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegétowe informacje dotyaz zrédta wytwarzania i wydobywania materiatow
oraz odpowiednieswiadectwa badg dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i probki do zatwierdzenia InspektorowNadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialné¢ za spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatdw dostarczanych
na plac budowy oraz za ich wtawe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zaltami PZJ.

3.SPRZET

Do wykonania robot dmgcych przedmiotem niniejszej ST stos@westpujacy,
sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspaki@dzoru, spkd:

- rOwniarka samojezdna

- spycharka gsienicowa

- koparka samobima

- walec statyczny samojezdny ogumiony,

- wibrator powierzchniowy,



- Sprezarka powietrzna z ospgem

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké i srodowisko wykonywanych robét. Spitz uzywany do
realizacji rob6t powinien lyzgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organjizobot, ktory
uzyskat akceptagjinspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokument@iwperdzajcych dopuszczenie sgita do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sptm budowlanego, ugdzen i urobku z robot ziemnych stosogva
nastpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez ktmpeNadzorurodki transportu:

- samochdéd samowytadowczygzarowy ,

- samochdd skrzyniowy, €iarowy ,

- betonomieszarka

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké rob6t i wigciwosci przewaonych towaréwSrodki transportu winny by
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu orgajiimebot, ktéry uzyskat akceptacinspektora
Nadzoru.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszetnid wymagania przepisow ruchu
drogowego tak pod wzgllem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgétnie z wymaganiami oboyziujagcych
PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych:

a) prace geotechniczne w zakresie kontroli zgédinwarunkow istnigjcych z Projektem
b) przegcie i odprowadzenie z terenu woéd opadowych i gnugiadn,

c) oznakowanie roboét,

d) dostarczenie na teren budowy nigdioych materiatow, ugdzen i sprztu budowlanego,
e) wykonanie niez&dnych prac badawczych i projektowych,

5.3.  Zakres robot zasadniczych.
a) budowa nawierzchni z kostki betonowej na terenigektowanej przepompowni

5.4. Warunki techniczne wykonania
5.4.1.Roboty rozbidérkowdroboty rozbiérkowe wykoria
zgodnie ze specyfikag[SST-02.

5.4.2.Profilowanie i zagszczenia podita gruntowego
Profilowanie i zagszczenie podita naley realizow& zgodnie
ze specyfikag SST-08.

5.4.3.Podsypka piaskowa\irowa)

Do wykonania podsypki piaskowej jako warstwy gmsapcej pod nawierzchnie néadg
stosowé piasek srednio lub gruboziarnisty wg PN-B-11113:19962ty piasek nie maze
zawierd& gliny w ilosciach ponad 5 %.

5.4. 4. Nawierzchnia z kostki betonowej i ptyt betarych

Przed przysipieniem do robot naky wykona sytuacyjno-wysokéiowe wyznaczenie zakresu
prac oraz podsygk z miatu kamiennego o grubm 5 cm pod nawierzchgi w sposob
umazliwiajacy uktadanie kostki lub piyt z wymagandokiadndcia tzn. jako warstw
wyréwnawca.

Kostke nalezy uktad& na tak przygotowanej podsypce w sposéb d&rg przez Producenta w
instrukcji stosowania materiatu.

Kostke nalezy uktad& mozliwie scisle, przestrzegag¢ wiagzania spoin, ktérych szerodokresla




Sie 2 - 3 mm.

Kostke lub piyty betonowe uktada sijednoczénie na catej szerokoi jezdni stosujc spadki
poprzeczne 1,5 - 2,5 %. Spoiny nglevypeinic zasypk piaskows po ubiciu kostki. Warunki
techniczne nawierzchni z kostki okle norma dla klinkieru drogowego PN-59/S-96019.jale
wibracyjne ut@onej kostki polega na trzech pragpch stalowej ptyty wibratora dla wprasowania
kostki w podsypk.

Nastpne trzy przejcia, podczas ktorych piasek jest rozmiatany po pmehni kostek dla
wypetnienia zicza.

Piyta wibracyjna do wprasowywania kostek w podsypk wibrator powinien mié site
odsrodkowg 16 - 20 kN i powierzchgiptyty 0.35 - 0.50 m2, zalecanagsmotliwos¢ 75do100Hz.
Oceny jakéci wbudowanego materiatu nale dokonyw& na biegco zgodnie z wymaganiami
Aprobaty Technicznej, jak dla kostki gatunku .

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

a)ogollne wymagania dotygze wykonania robét, dostawy materiatéw, spuzi srodkow
transportu podano w OST "Wymagania ogdlne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci robét, materiatéw i urgzen

c) wykonawca zapewni odpowiedni systesradki techniczne do kontroli jakoi robét (zgodnie
z PZJ) naterenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiaryedly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Batro
Technicznych przez jednostki posiaga odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne

a)badania laboratoryjne mugszobejmowa& sprawdzenie podstawowych cech materiatow
podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanychwiaciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach
Technicznych, a eastotliwos¢ ich wykonania musi pozwdli na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikow dla catd wybudowanych lub zgromadzonych materiatdw. Wynik
bada Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trydkessionym w PZJ do akceptacji.

b) wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami &adie
pézniej niz w terminie i w formie okrdonej w PZJ

c) badania kontrolne obejmugaty proces budowy

6.3. Badania jakaci robot w czasie budowy

Badania jakéci rob6t w czasie ich realizacji nale wykonywa zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w NormaicAprobatach Technicznych dla
materiatow i systemow technologicznych.

6.3.1.Profilowanie i zagszczanie podima

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne, w zakresie i
czestotliwoicia gwarantugca zachowanie wymagajakaosci: Zagsszczenie podia (Is) naley
sprawdzd, co najmniej 2 razy na dziennej dziatlce robocMipréwndici profilowanego i
zag:szczonego podi@ naley mierzy tatg, co 20 m. Rénice pom¢dzy rzdnymi zmierzonymi

i projektowanymi nie powinny przekragza@lcm i -2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

1) Ogolne zasady i wymagania dotgce obmiaru rob6t podano w OST 00 "Wymagania ogoélne”
2) Roboty obgte niniejsa ST obmierza siw n?

3) Obmiar robot okréa ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Umowy.

4) llos¢ robot oblicza si wedtug sporgdzonych przez siby geodezyjne pomiarOw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwdrgéniem wymaga technicznych
zawartych w niniejszej ST i ujmuje w kdize obmiaru.

5) Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podiggaj
akceptacji Inspektora Nadzoru i magmosiadéa wazne certyfikaty legalizacii.



8. ODBIOR ROBOT

1) Ogdlne zasady odbioru robét i ich piaep podano w OST 00"Wymagania ogélne".

2) Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finaloegny rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

3) Gotowa¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikalolvy przedkiadap
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia do&ntacg powykonawcz robot.

4) Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodmiepostanowieniami Umowy oraz
obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne wymagania
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici w OST-00 ,,Czs¢ ogolna” pkt 9.

9.2. Cena wykonania robot

Cena wykonania rob6t obejmuje w szczegédito

a) prace geodezyjne zg@ane z wyznaczeniem, realizacjnwentaryzacgi powykonawcz robot i
obiektu wraz ze spogdzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej)

b) badania laboratoryjne materiatéw wraapracowaniem dokumentacji

c)przefcie i odprowadzenie wod opadowych i gruntowychrera robot,
d)oznakowanie prowadzonych robét,

e)dostarczenie materiatdw, spta i urzzdzei oraz ich sktadowanie,

f) wykonanie niezédnych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych
g)wywoz z terenu budowy materiatdwenych

h) dostarczenie obiektéw zaplecza budowy, zagospodaie terenu budowy
i) wykonanie bad& pomiarow, sondowai sprawdzé robot

J) wykonanie robot zasadniczych i wyt@zeniowych

k) uporzdkowanie placu budowy po robotach

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* WTWIO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RobdTB

* PN-B-11110:1996 Surowce skalne lite do produkcjuskyw tamanych stosowane w
budownictwie drogowym

* PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa namé@ralo nawierzchni drogowyclwir i
mieszanka.

* PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tam@maawierzchni drogowych.

* PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nat@ao nawierzchni drogowych. Piasek.
* PN-57/S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie tkk&amienne;.

* PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienie.drég

* PN-B-19701;1991 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania, ocena zgoéiio

* PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

* PN-B-06250:1998 Beton zwykly.

* PN-69/B-32250 Woda.

* PN-88/B-06250 Dodatki do betonow.

* Instrukcja o znakach drogowych pionowych - Monitwlski Nr 16 z 1994 roku. oraz inne
obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéw UE zakeeprzygtym przez polskie
prawodawstwo.



SST-09 OGRODZENIE TERENU PRZEPOMPOWNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvgymagania dotycgce wykonania i odbioru
budowy ogrodzenia terenu przepompowésiekOw przy Przebudowie drogi krajowej nr 60a
polegajca na przebudowie systemu odwodnienia, w KutnieBitlvy pod Kutnem.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest a@kuem stanowcym czs$¢ dokumentacii
przetargowej.

1.3. Okre&slenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej STa szgodne z obowizujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymykt@inania i Odbioru Robét (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

1.4. Ogdblne wymagania dotycgce roboét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob@ticych przedmiotem niniejszej SE sateriaty
budowlane wymagage atestu wytworcy, odpowiaglpowinny przepisom i normom.

- ogrodzenie systemowe z profili stalowych ocynkowamggniowo wysokeci 2,0 m.

- furtka systemowa z kpl. elementéw maottevych szerokéci 1,20 m

- mieszanka betonowa C12/15

3. SPRZET

Roboty zwizane z budow ogrodzenia przepompowrciekdw wykonywane xla przy wyciu
nastpujacego spretu

- koparka samojezdna

- betonomieszarka samochodowa

- zuraw samochodowy

Sprzt uzywany do realizacji robét powinien byzgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizaciji robot, ktory uzyskat akcepiatjspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntow potwierdzarych dopuszczenie
sprztu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sptm budowlanego, ugdzen i urobku z rob6t ziemnych stosotva
nastpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez khm@eNadzorudrodki transportu:

- samochdd skrzyniowy

- samochdd dostawczy

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgédnie zasadami podanymi w ST,
wymaganiami obowdizujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

a)ogolne wymagania dotygze wykonania robét, dostawy materiatow, spuzi srodkow
transportu podano w OST ,Wymagania ogélne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci robét, materiatdw i urgdzen

c) wykonawca zapewni odpowiedni systesnadki techniczne do kontroli jakoi roboét (zgodnie
z PZJ) naterenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiaryedls przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Bgiro
Technicznych przez jednostki posiagta odpowiednie uprawnienia budowlane.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady i wymagania dotyce obmiaru robét podano w OST 00 ,Wymagania ogélne”
Obmiar robét okréa ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Umowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robd6t i ich p&ef podano w OST 00 ,Wymagania ogolne". Celem
odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej ocezgczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci i wartasci..

Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikealolvy przedktadap
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia do&atacg powykonawcg robét. Odbior jest
potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanoiami Umowy oraz obowizujagcymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN)

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w OST 00 ,Wymagania ogoélne" pkt. 9.
Cena wykonania robo6t obejmuje w szczegédio

a) prace geodezyjne zgaane z wyznaczeniem, realizacjnwentaryzacj powykonawcg robot i
obiektu wraz ze spogdzeniem wymaganej dokumentacji (mapy )

b) wykonanie rob6t zasadniczych, wylazeniowych; montau osprztu

c) wykonanie dokumentacji powykonawczej rob6t i budowy

d) uporzdkowanie placu budowy po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
* WTWIO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RbbdTB



SST-10 UBEZPIECZENIA Z PREFABRYKATOW BETONOWYCH | ZELBETOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngmg/magania dotycce wykonania i odbioru
robot polegajcych na ubezpieczeniu rowu z prefabrykatéw betombwy zelbetowych przy
Przebudowie drogi krajowej nr 60a polega na przebudowie systemu odwodnienia, w Kutnie,
ul. Bitwy pod Kutnem.

1.2.  Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest o@kiem stanowcym czs$¢ dokumentacii
przetargowe;j.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STg zgodne z obowkrujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymyktinania i Odbioru Robot (WTWOR)
I postanowieniami Umowy.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy wykonaniu robétliicych przedmiotem niniejszej S sateriaty

budowlane wymagage atestu wytworcy, odpowiaglpowinny przepisom i normom.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu umocnierkarp i dna §.

- piyty azurowe mate (betonowezelbetowe),

— plyty azurowe due (zelbetowe),

— plyty otworowe IOMB,

— piasek, pospoika.

3. SPRZET

Roboty przy wykonaniu umocnienia skarp i dna wykeage lgda przy wyciu nasgpujacego
sprz:tu:

Do wykonania robot naky stosowa:

- samochody ¢rarowe lub cigniki,

- dzwig.

Sprzt uzywany do realizacji robot powinien éygodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktéry uzyskat akcepiatjspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie doéntéw potwierdzarych dopuszczenie
sprztu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu prefabrykatow stosaiwvsamochody skrzyniowe, zabezpiegeaj materiaty przed
przesuwaniem i uszkodzeniem.

Dowéz piasku lub pospétki nie odbywé sic przy wyciu dowolnych srodkéw transportu
zaakceptowanych przez Inwestora.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgédnie zasadami podanymi w ST,
wymaganiami obowdizujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.



5.1. 0Ogodlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST - 00f¥afyania ogolne” pkt 5.
5.2. Zakres wykonania robot

5.2.1. Uktadanie ptyt na ptask

1 Wyprofilowanie i zagszczenie podia.
2. Rozcielenie, wyprofilowanie i zaggzczenie podsypki z pospotki lub piasku.
3. Ulozenie prefabrykatéw na styk kradziami rownolegle do osi cieku.

5.2.2. Dopuszczalne odchyiki

1 Dopuszcza ginastpujace odchyitki w wykonaniu robot:

- dla rzdnych + 3 cm,

- dla nachylenia - 10%.
2. Rowna¢ gornej powierzchni prefabrykatow (dna prefabrykgt§prawdzona tat
3 metrow powinna by taka, aby przZavit pomiedzy goérr powierzchmi
prefabrykatow (dna prefabrykatow) i przytong fata nie przekraczat 2 cm. Szergko
spoin pomgdzy prefabrykatami nie powinna przekrac4sb cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST - 00 "Wymagania ogoélne" pkt 6
6.2. Kontrola jakosci materiatu

Wbudowane materialy powinny posi&datesty dopuszczenia do stosowania, a ich
wyglad zewretrzny powinien odpowiadazatazonym ksztattom. Powierzchnia zegirena nie
powinna wykazywé spgkan i zarysowa, powinna by réwna, a krawdzie proste i kanciaste.

6.3. Kontrola jakosci wykonania

Kontrola jakadci wykonania polega na sprawdzeniu zgaanowvykonanych robot z
Dokumentagj Projektows i czy zostaty spetnione warunki z p.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST — 00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest 1 mM (metr kwadratowy) umocnienia skarp elementami
prefabrykowanymi wraz z podsypk odpowiedniej grubiei.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robd6t i ich p&ef podano w OST 00 ,Wymagania ogolne". Celem
odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej ocergczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci i wartasci..

Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikelolvy przedktadap
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia do&otacg powykonawcg robét. Odbior jest
potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanoiami Umowy oraz obowizujagcymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN)

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w OST 00 ,Wymagania ogoélne" pkt. 9.
Cena wykonania robo6t obejmuje w szczegédio

e) prace geodezyjne zgaane z wyznaczeniem, realizacjnwentaryzacj powykonawcg robot
obiektu wraz ze spogdzeniem wymaganej dokumentacji (mapy )

f) wykonanie robét zasadniczych, wylazeniowych; montau osprztu

g) wykonanie dokumentacji powykonawczej robot i budowy



h) uporadkowanie placu budowy po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Oklenia, symbole, podziat i opis gruntéw.
2. BN-80/8952-35 Betonowe elementy prefabrykowane doudowy rzek i potokdw.
Piyty z otworami. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

1. Zbior typowych budowli regulacyjnych rzek i potokd®@z. | Rzeki i potoki gorskie
C.B.S.i P.B.W. "Hydroprojekt",

2. Prefabrykaty betonowe dla budownictwa wodnego i ionatyjnego Informator
Katowice.
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