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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacfifirecznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wycink drzew przy drogach krajowyckedacych w administracji GDDKIA - Oddziatu we WroclawiRejonu
w Legnicy.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
realizacji rob6t na drogach krajowych nr 3 Lubidelenia Géra w km 376+175 — 398+861 i 403+661 +269, nr 94
Chojnéw- Prochowice w km 11+176 - 25+348 i 328743+326 oraz A-4 w km 59+136-109+308.

Wycinki prowadzone déda w miar uzyskania decyzji na wycirkdrzew lub przy usuwaniu wiatroloméw. Szczegotowkres
ustalony ldzie przy klasyfikowaniu drzew przez przedstawigi@szczegdélnych Starostw Powiatowych orazdd@av Gmin.

W przedmiarze rob6t efo orientacyjne iléci do wycinki, mog one ulec zmniejszeniu lub zidszeniu.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zwanych :

- z wycinky drzew hcznie z karczowaniem pni i zasypaniem zigatow poscietych drzewach Pozyskane drewno z wycinki
nalezy zagospodarowawe wtasnym zakresie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirainji
podanymi w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1.

1.5. Ogolne wymagania
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogopakt 1.5.

1.5.1.Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za zgoditoz SST oraz poleceniamidyniera
(Kierownika BM), ktéry w obecnii Wykonawcy wskae i oznakuje drzewa przeznaczone do wycinki.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6Ine wymagania
Og6lne wymagania dotygze materiatéw podano w OST D.00.00.00 ,Wymaganigmogf pakt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 3

3.2. Wymagania sprztowe
Wykonawca przyspujacy do wycinki drzew powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- pitrecznych i mechanicznych ,
- siekier, klinéw, stalowych lin odggowych ,
- podrmika hydraulicznego ,
- frezarki do pniakéw,
- rebaka do gatzi,
- spycharki, koparki lub ggnika ze specjalnym osgitem do prowadzenia prac zwanych z
wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1.0g6lne wymagania
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D.00.00.00 ,Wymaganéraj pkt 4.



4.2. Wymagania transportowe
Do transportu sprzu i wywozuscigtych pni, konaréw, kory drzewnej medy¢ wykorzystywane ogélnodaginesrodki
transportowe tj. :

- ciagnik kotowy,

- samochdd samowytadowczy.

tadunek umieszczony na péjizie (pnie, konary) powinien byabezpieczony przed zmigpotazenia oraz spadegiem
podczas jazdy.

Przy transporcie kory drzewnej, przestrz@dunkowa winna hyzabezpieczona dodatkowo odpowiednimi zastonami
uniemaliwiajacymi wysypywanie s tadunku na drog

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D.000MVymagania ogdlne” pkt 5.

5.1.1. Przed przysqpieniem do wykonania wycinki drzew naleéy oznakowa i zabezpieczy¢ miejsce prowadzonych
rob6t zgodnie z ,Projektem organizacji ruchu”, zatwierdzonym w trybie przewidzianym w Rozporzdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 23 wrze $nia 2003 r. w sprawie szczeg6towych warunkéw zegdzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zaradzaniem (Dz.U.03.177.1729).

Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robét wyka@apodstawie w/w projektu, motataraz demontaoznakowania
pionowego (tymczasowego) wykanecznie.

Zabronione jest obalanie drzew na drbgz zatrzymania ruchu oraz prawidtowego oznakosvamabezpieczenia miejsca
robot.

Kierowanie ruchem winno léyprowadzone przez osoby posiagaj stosowne przeszkolenie oraz dgtwe uprawnienia.
Podczas wykonywania robét najebezwzgtdnie przestrzegaprzepiséw BHP.

5.1.2.Raslinnos¢ istniepca w pasie robot drogowych, a nie przeznaczonasdoiwia powinna by przez Wykonawge
zabezpieczona przed uszkodzeniemelieoslinnosé, ktéra ma b§ zachowana zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawe to powinna by odtworzona na koszt Wykonawcy w spos6b zaakceptgpwezez Iriyniera.

5.1.3.Pozostatéci po usungtej raslinnosci , sposob ich zniszczenia powinierttagodny z ustaleniami SST

lub wskazaniami liayniera.

W specyfikacji przewidziano przerobienie gatna koe drzewn, za pomog specjalistycznego spitzi w terenie na miejscu
wycinki lub dogodnym dla Wykonawcy placu skltadowyfozostatéci po przer6bce powinny Byisungte przez
Wykonawe z terenu miejsca wycinki .

Pnie oraz konary natg poci¢ na odcinki metrowe (dogodne do zatadunku i trartsp@rzetransportowai zagospodarowa
we wiasnym zakresie.

5.2. Wycinka drzew z utrudnieniami

Wycinka drzew z utrudnieniami tj. w zwartej zabudewb w zasigu napowietrznych linii energetycznych ,
telekomunikacyjnych , albo wszystkich tych utrudnigcznie , obejmuje :

— odciecie pila mechanicza gakzi, konaréw oraz egci pnia przy ayciu hydraulicznego podsnika koszowego ,

— ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadkastpliwych co do zatéonego kierunku, naky stosowad stalowe liny
odciagowe o dtugéci przekraczajcej 2,5-krotrm, wysoka¢ scinanego drzewa (liny nalg doczept do ckzkiego chgnika,
spycharki, itp) ,

— $ciecie drzewa (oderie pila pozostatej cgci pnia) ,

- wykarczowanie pnia. W przypadku braku warunkéw Iokeh nie pozwalajcych na karczowanie pni po wyciu drzew
nalezy scia¢ drzewa do gibokasci 20 cm poniej uregulowanego pobocza, niwelety tereRozostawienie pni po
scigtych drzewach jest zabronione.

— pociecie pila pnia oraz konaréw na odcinki metrowe (dogodneatadunku i transportu) , przetransportowanie i
zagospodarowanie we wlasnym zakresie (sp@e@awartosé pozyskanego drewna naliey pomniejszyé cerg
ofertows,

— przerobienie na kerdrzewr gakzi przy pomocy specjalistycznego sgitzna miejscu wycinki lub na dogodnym dla
Wykonawcy placu sktadowym , zagospodarowanie wenym zakresie,

— zasypanie dotu ziemi, wyréwnanie i ubicie , ziemia musi bgtarannie ubita

- uporadkowanie miejsca wycinki .



5.3. Wycinka drzew bez utrudnied
Wycinka drzew bez utrudnigtj. w terenie niezabudowanym lub o zabudowie rogponej i poza zagiiem napowietrznych
linii energetycznych, telekomunikacyjnych , obejmuj

— ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadkagtphwych co do zaleonego kierunku, nahy stosowad stalowe liny
odciagowe o dtugéci przekraczajcej 2,5-krota wysoka¢ scinanego drzewa (liny nalg doczept do ckezkiego ciagnika,
spycharki, itp) ,

— S§ciecie drzewa ,

— wykarczowanie pnia. W przypadku braku warunkéw Iokeh nie pozwalajcych na karczowanie pni po wyciu drzew
nalezy scia¢ drzewa do gibokasci 20 cm poniej uregulowanego pobocza, niwelety tereRozostawienie pni po
$cietych drzewach jest zabronione.

— pockcie pila pnia oraz konardéw na odcinki metrowe (dogodneatadunku i transportu) , przetransportowanie i
zagospodarowanie we wlasnym zakresie (sp@e@awartosé pozyskanego drewna naliey pomniejszyé cerg
ofertows,

— przerobienie na kerdrzewry gakzi przy pomocy specjalistycznego sgtzna miejscu wycinki lub na dogodnym dla
Wykonawcy placu sktadowym , zagospodarowanie wesnyen zakresie,

— zasypanie dotu ziempi, wyrGwnanie i ubicie , ziemia musi dgtarannie ubita,

— uporadkowanie miejsca wycinki .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogolpie’6.

6.2. Kontrola jakosci robot
Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie wykonanych tob6

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D.00.0M@fGnagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostki obmiaru rob6t
Jednosti obmiaru jest szt. (sztuka) drzew watgich.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogotne zasady odbioru
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D.00.0QM@magania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi podlega wizualne sprawdzenie dotow poregwanych lub przyetych pniakach, przed ich zasypaniem .

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogo6lne zasady ptatr&zi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pii9

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- wycinka drzew przy tyciu podndnika lub bez,
- pocicie pnia oraz konaréw na odcinki metrowe dogodnealadunku,
- przerobienie na kerdrzewn, przerobienie na kerdrzewra gakzi przy pomocy specjalistycznego s,
- wykarczowanie pnia,
- zasypanie dotu ziemj
- usungcie i odwiezienie resztek i odpadow,
- oczyszczenie terenu robot,
- odwiezienie i zbycie drzewa zgodnie z ofgtzetargow,
- wykonanie projektu czasowej organizacji ruchu iakmwanie robot.



