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1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS® wymagania dotycre
wykonania i odbioru robo6t zwianych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych wykonywanych w zwiku z przebudow drogi krajowej nr 8 od km
194+487,62 do km 196+339,16 oraz od km 196+900,00kmh 198+229,56 — diugd
odcinka 3181,11 km — przebudowa przepustu w km 296+

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jadkuchent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajoWwy wojewodzkich.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot z@anych

z wszystkimi czynngciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz pzémia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

Roboty pomiarowe, zwrane z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych
obejmup:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi
trasy i punktow wysokiiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage o0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochroda przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektu

Roboty pomiarowe, zwzane z wyznaczeniem obiektu obejmuj

a) sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wgsolowych,

b) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ockroich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie

C) wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpouyky).

1.3.3.Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej obiektu

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasymkby kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 1.5.
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2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowd#ugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamigbot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny né¢iérednic od 0,15 do 0,20 m i dtugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05
do 0,08 m i dhuggci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isiapiej nawierzchni
bolce stalowdrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysoka@ciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogdélne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.
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5. Wykonanie robo6t

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktdéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezlne do szczegbtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnzyniera o wszelkich lktach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i @u reperow roboczych. Bdly te
powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoo tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez ZAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikaje z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostagp wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez/iera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punlggsrednie osi trasy mugzbyc¢
zaopatrzone w oznaczenia olegace w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczneodiwidtowej realizacji robot nate
do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne mamy by zastabilizowane
w sposob trwaty, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowhzane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomiedzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie iaynierskim.
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Maksymalna odlegid migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynogi500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorslpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zazanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state
na stabilnych, istniggcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiudw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostipc niwelacg podwojry
W nawhzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeej
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamasuego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cgltomej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachirpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydescz nie rzadziej nico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtiggy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z dokladnécia do 1cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zashpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnzonych poza granicob6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy robdt), zgodnie z dokumeniacj
projektowa oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przezivera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowaé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej
1 metr oraz wykopdéw gbszych nt 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owggj. Odlegtéé ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow
i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentggjojektows.

5.6. Wyznaczenie potenia obiektu
Nalezy wyznaczy potozenie obiektu w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktdow oks&tajacych  usytuowanie  (kontur)  obiektu,
w szczegOlngci przyczotkow i filarow mostéw i wiaduktow.
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W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtj@ka powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtypdiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtlug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaggani podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1,00 M pomierzonej oljosci fundamentowej w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektu jeste&da obmiaru robot
mostowych.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-000@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposoéb odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicéw
i dziennikbw pomiarow geodezyjnych Ilub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada ignierowi.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
Zgodnie z DokumentagjProjektowa nalezy wykon&':

- roboty pomiarowe dla potrzeb przebudowy przepustu,

oraz:
- wykonanie mapy powykonawczej obiektu w 6 egz. naimaasadniczej i wEzenie
jej do zasobow geodezyjnych - ryczatt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdbwnych osi trasy punktow
wysokaciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnynmytyezeniem
dodatkowych przekrojow,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochroola przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. Przepisy zwazane

1
2

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagnac geodezyjnych.
. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga imyegis Gtéwny Urzd Geodeziji
I Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

4

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ1983.

7

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznemg/magania dotyege wykonywania
i odbioru robét rozbiérkowych i przygotowawczychzwiazku z przebudowdrogi krajowej
nr 8 od km 194+487,62 do km 196+339,16 oraz od @&+200,00 do km 198+229,56 —
diugci¢ odcinka 3181,11 km — przebudowa przepustu w kn+396.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktuirperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robot rozbidrkowych
I obejmup:

— Oczyszczenie przepustu z namutu
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Sh ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
i ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Wymagania dotycace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektow i poleceniami Kierownika Projektu. Ogoélne wymagani
dotyczce robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogbine

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

Do wykonania oczyszczenia przepustwzmby uzyty nastpujacy sprzt:
— Szczotki mechaniczne,
— Zamiatarki samobiae,
— Sprzarki powietrzne,
— Zmywarko-zamiatarki,
— Pompy wysokognieniowe,
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4. Transport

4.1.0g06Ine wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotyaeze transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganianeg
pkt.4

4.2.Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczysztz@/ykonawca uayje srodkdéw transportowych
spetniagcych wymagania okéeone w pkt. 5.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne".
5.2. Oczyszczenie przepustu

Wiot i wylot przepustu naley oczyci¢ z namutu, rélinnosci, lisci lub innych

zanieczyszczeutrudniajcych sptyw wody ¢cznie lub za pomacsprztu okr&lonego w pkt.
3

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady oddwie kontroli jakdci rob6ot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne”.

6.2. Kontroli jakasci robot podlega zgod&é wykonanych robot z Dokumentadprojektova
oraz ustaleniami Specyfikacji Technicznej.

7. Obmiar robot
Jednostk obmiaru dla poszczegoélnych asortymentow robot jest
- m(metr)
Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-M.00.00W§rhagania ogéline”.
8. Odbior robot
8.1.0g0Ine zasady odbioru robét podano w D-M.00.00M@magania ogolne”.
9. Podstawa ptatndéci

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogéine".
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Platnd¢ za jednostk obmiaru, wyszczegolniona w punkcie 7 niniejszej &dlezy
przyjmow& zgodnie z obmiarem robét i jad@ wykonania robét na podstawie wynikow
pomiarow i bada.

Zgodnie z DokumentagjProjektova nalery wykona:

— oczyszczenie przepustu z namutu — 15 m
Cena wykonania robét obejmuje:

— prace przygotowawcze

— oznakowanie robot,

— dostawe sprztu do robot,

— oczyszczenie konstrukcji przepustu

— wykonanie pozostatych robdét przygotowawczych,

— zaladunek i odtransportowanie materiatdbw odpadowyobhodzcych z rozbiorki
na sktadowisko Wykonawcy zaakceptowane przez KiarkavProjektu.

- zaladunek i odtransportowanie materialtbw do pon@enewykorzystania
pochodzacych z rozbidérki na miejsce wskazane przez Kieréaiitrojektu.

10. Przepisy zwazane

Nie wystpuja.
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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreps/magania dotycge wykonania
i odbioru wykopdw w zwizku z przebudowdrogi krajowej nr 8 od km 194+487,62 do km
196+339,16 oraz od km 196+900,00 do km 198+229,shugas¢ odcinka 3181,11 km —
przebudowa przepustu w km 195+370.

1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuimeretargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w paere 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycwykonania wykopow przy
podporach remontowanego mostu wraz z umochienmjmugp:
- wykonanie wykopow w gruncie kategorii Ill wraz zbezpieczenienscian — w celu
wykonania oczyszczenigian czotowych przepustu,

1.4.0Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami i ST D-M.00.00.00 ,Wymagania Ogo6lne”

1.5.0g6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgod§toz
Dokumentacj Projektova, ST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogodlne wymagania dotyaee robo6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania Ogblne

2. Materiaty
Do umocnienia wykopu w razie potrzeby stoséwazale drewniane lub typowe
elementy stalowe umocnieniaian.

3. Sprzet

Roboty ziemne naly wykona mechanicznie koparkami o odpowiedniej wiglkio
do zakresu i charakteru robot. Ostatwarstwe ziemi wybra recznie.
Wykopy o matych wymiarach nate wykon& recznie.

4. Transport

Transport mas ziemnych pojazdami samowytadowczymi.
Transport po budowie powinien odbyévaic po odpowiednio przygotowanych drogach
dojazdowych.

5. Wykonanie robot
5.1.0g6Ine warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D-M.0Q000 ,Wymagania Ogolne”.
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5.2.Zakres wykonanych robot

Roboty ziemne powinny ldywykonane zgodnie ze szczego6towymi wymaganiami
technicznymi wykonania oraz wymaganiami w zakregy&onania i badania przy odbiorze
okreslonymi przez normy PN-68/B-06050. [PN-B-06050:1999]

Wytyczne wykopow pod elementy przepustu winno¢ bywykonane przez
wyspecjalizowanego geodet
Roboty ziemne powinny ldyprowadzone zgodnie z przygotowanym przez Wykoraivc
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu harmonogra robét.

Ze wzgkdu na maliwos¢ wyskpowania niezinwentaryzowanych adzexr podziemnych,
Wykonawca powinien uzyskaod Kierownika Projektu aktualne podkiady geodeeym
naniesionymi urgdzeniami podziemnymi.

Zabezpieczenigcian wykopu w sposob odpowiaday wystpujacym warunkom gruntowym
w wykopie.

5.2.1. Sprawdzenie zgodrsai rzednych terenu i warunkéw gruntowych

Przed przysipieniem do wykonania wykopow Wykonawca ma okxek sprawdzi
zgodnda¢ rzednych terenu z danymi wedtug Dokumentacji Projelepow
Wszelkie odsipstwa od Dokumentacji Projektowej powinnyébgdnotowane w Dzienniku
Budowy wpisem potwierdzonym przez Kierownika Préjelkco kedzie stanowd podstaw do
korekty ilosci robot w Ksedze Obmiaru.
Wykonawca ma obowkek biezacej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow i ich konfrontacji z Dokumenj@erojektova.
Niezgodnd¢ wiasciwosci gruntu wydobywanego z danymi zawartymi w Dokutaej
Projektowej powinna kiyodnotowana w Dzienniku Budowy.

5.2.2. Wykonanie wykopow — kolejné¢ robot

Kolejnos¢ robdt na podstawie Dokumentacji Projektowej i hamagramu robaot.
Przed przysipieniem do wykonania wykopow 4gnier maze nakazé& wykonanie ¢cznych
przekopdéw prébnych.
Grunty z wykopu naley przetransportow@ai spryzmowé& w miejscu wskazanym przez
Kierownika Projektu. Grunt zostanie wykorzystany dasypania wykopow oraz do
odbudowy nasypu za przyczétkami, po uprzednim zgatikevaniu przez Kierownika
Projektu. Nadmiar gruntu naidg odwies¢ na odktad.

5.2.3. Wykonanie wykopow — wymagania podstawowe dla wykopow
szerokoprzestrzennych

a) skarpy wykopow statych powinny byabezpieczone przed niszcgm dziataniem wod
opadowych,

b) zabezpieczenie skarpy powinnocébglostosowane do wdeiwosci fizycznych gruntéw
wystepujacych w danej skarpie oraz do warunkow miejscowyakie mog wystpi¢ w
miejscu znajdowaniagskarpy,

C) w razie potrzeby dolne e&i nasypu, nateone na niszege dziatanie wody, mma
wzmacni& ptytami betonowymi prefabrykowanymi lub wykonyéva betonu uktadanego
bezpdrednio na zboczu skarpy,
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d) w przypadku gdy zachodzi potrzeba sprowadzenia ykopu wod opadowych z terenu
przylegajcego do wykopu, w skarpie powinny dwykonane odpowiednio umocnione
sptywy (betonowe lub z bruku) w miejscach z gérytelgo przeznaczonych,

e) metoda wykonania wykopéw powinna doyobrana w zalaosci od wielkaci robot,
gtebokasci wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju grunt@zomposiadanego spitm
mechanicznego,

f) wykopy te powinny b§ wykonane w takim okresie, aby po ich za&peniu mana byto
przystpi¢ natychmiast do wykonania przewidzianych w nich Gtolbudowlanych i
zasypania ich gruntem odpowiednim do tego celu,

g) nachylenie skarp wykopu winno wynési

- w gruntach sypkich 1: 1,25

- w gruntach spoistych 2 : 1

h) po pasie terenu przylegaym do goérnej krawdzi wykopu, na szerokoi réwnej
trzykrotnej gebokasci wykopu, spadek powinien byaki by umaliwiat odptyw wody od
krawedzi wykopu,

i) naruszenie stanu naturalnego gruntu dna oraz skgkppu np. przez rozmycie powinno
by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych naélsharp.

Zaleca st wykonywanie wykopow szerokoprzestrzennych kopark

W czasie wykonywania tych rob6t , na Wykonawcy gyo@ odpowiedzialnd za
bezpieczastwo obszaru przylegtego do wykopéw, wraz ze zrja@mi sic tam budowlami.
Jezeli na terenie robo6t ziemnych zosiastwierdzone urdzenia podziemne, nie przewidziane
w Dokumentacji Projektowe] (instalacje wodggowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe,
elektryczne) albo niewybuchy lub inne pozosteiowojenne, wowczas roboty nale
przerwa&, powiadomé o tym Inzyniera, a dalsze prace prowadziopiero po uzgodnieniu
trybu posgpowania z instytucjami spravagymi nadzér nad tymi ugzlzeniami.

W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopa grunt o nénosci mniejszej od
przewidzianej w Dokumentacji Projektowej roboty mige naley przerwa i powiadomé
Kierownika Projektu w celu ustalenia odpowiednielbhezpiecze

Wymiary wykopdw w planie

Wymiary wykopow w planie powinny ldydostosowane do zakresu przewidzianych
robo6t oraz sposobu ich wykonaniaglgbkasci, rodzaju gruntu, poziomu wody gruntowej oraz
konieczngci i mozliwosci zabezpieczenigcian wykopow. W przypadku gdy nie zachodzi
mozliwos¢ wykonania bezpwedniego nachylenia skarp wykopu, mgleuwzgkdnic w
szerokdci dna wykopu dodatkowo wymiary konstrukcji zabezrgiajcej oraz swobodn
przestrzé na prae ludzi — nie mniej ni 80 cm.

Nienaruszaln& struktury dna wykopu

Sposob odwodnienia wykopow nie peo powodowda ostabienia lub zniszczenia
naturalnej struktury gruntu.
Niedopuszczalne jest pompowanie wody gruntowej téegnio z dotéw fundamentowych
w gruntach sypkich drobnoziarnistych.
Niedopuszczalne jest naruszenie struktury mieszaekbnowej przez pompowanie wody
bezpdrednio z wykopu podczas betonowania.

5.2.4.Umocnienigscian wykopu wykonazgodnie z DokumentacProjektove
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6. Kontrola jako sci robo6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
Ogodlne”.

6.2. Tolerancje wykonania wykopow fundamentowych
Wymiary wykopéw w planie powinny lkdywykonane z dokiadrcia + 1 5 cm.
Ostateczny poziom dna wykopu przed wykonaniem kobkedonowego powinien By
wykonany z tolerangj+ 2 cm w stosunku do ¢dnych projektowanych.
6.3. Dopuszczalne odchyiki
Dopuszczalne odchyiki od ustalprojektu wynosz:
- 0,002 — dla spadkoéw terenu,
- x4 cm —dla rzdnych w siatce kwadratow 40 x 40 cm,
-+ 2 cm —dla rgdnych dna wykopu pod fundamenty,
- 15 cm — wymiarach w planie wykopu o szer@kalna > 1,5 m,
- 5cm—w wymiarach w planie wykopu o szerékalna < 1,5 m.
6.4. Badania przy wykonaniu
Przy wykonaniu wykopow powinny Byprzeprowadzone nagiujace badania:
a) sprawdzenie zgodioi wykonywanych robo6t z Dokumentadprojektovs,
b) sprawdzenie wykonanych wykopow i zabezpieczécian,
c) sprawdzenie funkcjonowania odwodnienia.

W czasie prowadzenia rob6t ziemnych kortrobd ich przebiegiem powinna spraw@wa
stuizba geodezyjna Wykonawcy.

7. Obmiar robot
Jednostl obmiaru robét jest 1 frgruntu w stanie rodzimym. ¥6 wykonanych robét
okresla sk na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiartevenie wielkgci

rzeczywistych robo6t ziemnych.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M.00®MANymagania ogolne”.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M.Q0MAWymagania ogolne”.
8.2. Badania przy odbiorze

Powinny by przeprowadzone naggujace badania:
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a) sprawdzenie zgoddoi z Dokumentag Projektow i ewentualnymi zmianami
naniesionymi w trakcie budowy przez Kierownika Rkij,
b) sprawdzenie wykonanych wykopow.

Na podstawie wynikéw badanalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru robat.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykoaaoboty ziemne natg uzna&
za zgodne z wymaganiami PN-68/B-06050 (PN-B-060H#0). Jeeli chat jedno badanie
dato wynik ujemny, wykonane roboty najeuzna& za niezgodne z wymaganiami norm. W
takie] sytuacji Wykonawca obowdany jest doprowadiroboty ziemne do zgodsd z
norma i Dokumentacj Projektows i przedstawd je do ponownego odbioru.

9. Podstawa platndci

9.1.0g0Ine wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Platng¢ za n? wykonywanego wykopu wraz z umocnieniem aglprzyjmowa zgodnie z
obmiarem oraz ocarjakasci wykonania roboét, na podstawie wynikéw pomiardvada.

9.2. Cena wykonania rob6t obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- wyznaczenie zarysu wykopu,

- odkopanie mechanicznegiazne przyczotkow w celu ich przebudowy,

- odspojenie ostatniej warstwy gruntcznie,

- umocnienie sciany wykopu odpowiednio do wygtujacych warunkéw gruntowo —
wodnych w wykopie,

- odwodnienie wykopu,

- wypoziomowanie dna wykopu,

- wydobycie z dna wykopu przypadkowo zstiego gruntu,

- transport i ztaenie gruntu na odktad tymczasowy na zaakceptowarez (Kierownika
Projektu miejsce,

- przeprowadzenie nieztnych bada i pomiaréw wymaganych w specyfikacji.

9.3. Zgodnie z Dokumentacj Projektowa nalezy wykonag¢:

- wykopy mechaniczne w gruncie kat. Il z zabezpiega® scian wykopow — wykopy
wykonywane na odktad koparkami przegisernymi lub ecznie — 48,00 rh

10. Przepisy zwazane

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. OKlenia, symbole, podziat i opis gruntdéw.
PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagdlne.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganigakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania.
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ZASYPANIE WYKOPOW WRAZ Z ZAG ESZCZENIEM
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrajgmagania dotyce wykonania i odbioru
zasypania wykopow w zwzku z przebudowdrogi krajowej nr 8 od km 194+487,62 do km
196+339,16 oraz od km 196+900,00 do km 198+229,5bugas¢ odcinka 3181,11 km —
przebudowa przepustu w km 195+370.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktuirpezretargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqgrowadzenia robot ziemnych przy
przebudowie przepustu i obejmuj

a) Schodkowanie skarp nasypow na wilocie i wylocie pustu,

b) Poszerzenie nasypdéw na wlocie i wylocie przepusaienatem z odktadu wraz z
zag:szczeniem,

C) Zagzszczenie uprzednio rozplantowanego warstwami grumtasypie zagszczarkami, w
gruncie sypkim, kategorii I-1l do wymaganego wakika.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S4 agodne z obowzujacymi odpowiednimi normamii ST
D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowa, ST i poleceniami liyniera (Kierownika Projektu).
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogbine

2. Materiaty

2.1. Materialem stosowanym przy wykonywaniu zasypanehag zasad niniejszych S§ s
grunty sypkie pochodze z wykopdéw pod zasypywane elementy lub gruntykepaw
pochodacych spoza terenu budowy. Materiaty te przed wbahvem musz by¢ zaakceptowane
przez Irzyniera (Kierownika Projektu).

2.2.Materiatem stosowanym przy wykonywaniu zasypaaiskrukcji stalowej przepustu wedtug
zasad niniejszych STa grunty sypkie - piaski niewysadzinowe, grubozisi@ilub mieszanka
zwirowo-piaskowa o klasie niejednorodicoD5 i frakcji 0+32 mm. Do zasypki w odlegid
ponad 50 cm oécian konstrukcji dopuszczagsivicksze frakcje (wielké frakcji nie powinna
przekracza 2/3 grubdéci warstwy zagszczanej, czyli 200 mm). Grunty powinny pochddzi
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z ukopow spoza terenu budowy. Materialy te przeddelwaniem musgby¢ zaakceptowane
przez Irzyniera (Kierownika Projektu).

2.3.Dopuszcza sistosowanie innych gruntéw po uzgodnieniu zyimerem (Kierownikiem
Projektu) i Projektantem.

3. Sprzt

Wykonawca przyspujacy do zasypywania wykopdéw powinien raiglo dyspozyciji
nastpujacy sprzt:

- spycharki do zasypywania wykopéw lub formowaniaypasv,
- sprzt do rcznego zasypywania wykopow,

- wibratory ptytowe,

- lekkie walce,

- zuraw samochodowy,

Rozgarngcie gruntu nalgy wykona mechanicznie igcznie.
4. Transport

Materiaty przewidziane ustaleniami niniejszej ST wigkonania robot przewone leda
samowytadowczymisrodkami transportu (samochody-wywrotki,agmiki z przyczepami
samowytadowczymi).

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

Wykonawca przepustow winien przygotaiRrojekt wykonawczy przepustow zawiej
m. in. technologi i kolejnas¢ zasypywania konstrukcji oraz konieczny zakres ta@mnych.
Ww. Projekt powinien by zaakceptowany przez Producenta przepustow. Stémdaraley
przyja¢ szerok&c zasypki rown rozpktosci konstrukcji (z kadej strony), a minimalna gruk®
nad konstruke nie powinna b§ mniejsza ni 1/10 szeroksci konstrukcji. Zasypywanie
wykopow naley prowadzt¢ zgodnie z ustalagnw harmonogramie kolejsoia robot.

5.3. Zasypka stalowej konstrukcji przepustu

Zasypywanie przepustu nale wykonywa& na podstawie ww. Projektu wykonawczego
przepustu.

Zasyplk konstrukcji przepustu wykonywardwnomiernie z obu stron na catej dtdgo
Zasypka powinna liwykonywana warstwami o grubm od 15 przy ubijaniugcznym do 30 cm
przy zagszczaniu urgdzeniami wibracyjnymi, zagzczonymi do wskaika zagszczenia
Is= 0,94 - w bezpgednim gsiedztwie konstrukcji (20+30 cm) orazl0,97 w pozostatej strefie
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poza konstruka} Maksymalna rénica wysok@éci zasypki po obu stronach przepustu wynosi
jedm warstwe. Zag:szczanie zasypki prowadziv poblizu konstrukcji ubijakamigcznymi

(w odlegtaci do 1,0 m). Lekkie walce wibracyjne oma stosowaw dalszej odlegkxi od
konstrukcji przepustu. Zagzczanie prowad&irownolegle do przepustu.

Podczas wykonywania i zeggczania zasypki bieca kontrok odksztatcé pionowych,
poziomych oraz ukmych konstrukcji przepustu. Niedopuszczalne jegemieszczanie lub
wypychanie przepustu. Pionowe i poziome odksztécevinny by mierzone po kalej
warstwie zasypki, natomiast odksztatceniagmeomierzy po utazeniu kadych peciu warstw
zasypki. Najprostsz metod, pomiaru jest zawieszenie pionu u wezgtowia korksjruDla
rozpitosci powyzej 4 m zaleca gizawieszenie 3 piondw w przekroju poprzecznym.

Dopuszczalne deformacje pionowe mierzone w trakmatazu - u wezgtowia konstrukcji
wynosz 2% rozpétosci.

Wszystkie pomiary powinny zn&é sie w Ksigdze pomiardw.

Do zasypki stosowa niewysadzinowy piasek gruboziarnisty lub mieszaawirowo-
piaskowa o klasie niejednorodsoi D5 - frakcja 0+32 mm.

Szeroka¢ zasypki przepustu powinna zzkej strony by rowna szerok&i przepustu.

Grunt w poszerzeniu nasypu poza konstrmgeczepustu zagci¢ do wskanika zagszczenia
ls=1,0.

5.4. Wymagania ogolne dotycrce wykonywania zasypki

Nasypy dla dojazdéw do przepustu w granicach odlda@zych na jego elementy zasypy
wykopow naley wykonyw& z gruntdw piaszczystych, zwiru lub  pospoiki.

Niedopuszczalne jest formowanie i gsgrzanie nasypow w granicy klina odtamu przyciu
cigzkiego sprztu np. spychaczy, formowanie i z&@gczanie zasypki wykonywaecznie.

Wilgotnaos¢ gruntu zagszczonego powinna Byzblizona do wilgotnéci optymalnej dla
danego gruntu. W przypadku, gdy wilgogtida wynosi mniej ri 80% wilgotndci optymalnej,
zag:szczan warstwe gruntu naley polewa& woda. Jezeli wilgotnosé gruntu jest wiksza ni
optymalna, grunt przed zeggczeniem powinien ldyosuszony

Wilgotnas¢ optymalna i maksymalnaggfai¢ pozorna gruntu w stanie wysuszonym, powinny
by¢ wyznaczone laboratoryjnie.

Przy zagszczaniu gruntu nasypowego rai@rzestrzeganastpujacych zasad:

— rozcielat grunt warstwami o réwnej grubad - sposobemecznym lub lekkim
sprztem mechanicznym,

— warstwe nasypanego gruntu zgggcza na catej powierzchni, przy jednakowej liczbie
przegé urzadzenia zagszczagcego,

— prowadzé zag:szczenie od kragdzi kusrodkowi nasypu.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og@lne

6.1. Badania przy odbiorze
Powinny by przeprowadzone nagtujace badania:

a) sprawdzenie zgoddo z Dokumentagj Projektova,
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b) sprawdzenie wykonanych zasypek w szczeg@ine sposobu i jakai wykonania
zasypki przestrzeni za przyczoétkami,
C) sprawdzenie zagzczenia gruntdw - wymagane zagczenie 0,95 lub 0,98.

Dodatkowo dla przepustéw najena bieaco prowadz kontrok odksztatcé konstrukciji
stalowej w trakcie wykonywania zasypki.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykoeawnboty ziemne naty uzna za
zgodne z wymaganiami PN-68/B-06050 [PN-B-06050:199&eli chat jedno badanie dato
wynik ujemny, wykonane roboty naleuzna za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu.
W takiej sytuacji Wykonawca obogaany jest doprowadzroboty ziemne do zgod#ia z normy
| przedstawé je do ponownego odbioru.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru jest 1 rhwykonanej zasypki zgodnie z Dokumensagrojektovy
I pomiarem w terenie.

Jednostl obmiaru jest 1 mMwykonanego schodkowania skarp nasypu.

Ogodlne zasady obmiaru robét wg ST D-M.00.00.00.

8. Odbidr robot

8.1.Odbidr robot zanikarych i ulegajcych zakryciu wg ST D-M.00.00.00.
8.2.0dbidr czsciowy i koncowy robot zgodnie z ST D-M.00.00.00.

8.3. Przy odbiorze powinny ldyprzedstawione wyniki wszystkich wymaganych pomiaré
i bada.

9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00.

Platngé¢ za n? wykonanej zasypki natg przyjmowa zgodnie z obmiarem, atestami
producenta oraz ocerjakosci materiatu i jakéci wykonania robot, na podstawie wynikow
pomiarow i bada laboratoryjnych.

Zgodnie z DokumentagjProjektova nalezy wykona:

- odtworzenie stikéw nasypéw na wlocie i wylocie przepustu — 48,00 m

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- opracowanie projektu technologicznego zasypki prgep

- transport materiatu (kruszywa) przewidzianego d&amania robat,

- przygotowanie materiatu o optymalnej wilgofnbdo wbudowania,

- mechaniczne lube¢czne zasypanie wykopdw przy elementach przepustdaz w
Z zagszczeniem,

- reczne lub mechaniczne formowanie nasypu ze skarpaazi z zagszczeniem,
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- uporazdkowanie terenu robot,
- wykonanie niezdnych badalaboratoryjnych i pomiarow wymaganych w Specyfjkac

10. Przepisy zwazane
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okienia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganakiesie wykonywania i badania przy
odbiorze.

PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek run

PN-66/B-06714 Kruszywa mineralne. Kruszywo kamiernnglowlane. Badania techniczne.
PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Rustéenia ogolne.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania.

PN-B-11111:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo ndhealo nawierzchni drogowychiwir i
mieszanka

PN-B-11113:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo ndh&ado nawierzchni drogowych -
Piasek.

PN-B 19701:1997 Cement. Cement powszechnegw. Sktad, wymagania i ocena zgoéicio
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego.
BN-75/8931-03 Pobieranie probek gruntéw do celéagdiwych. Rodzaje bada

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

M.13.02.01.

BETON KLASY PONI ZEJ B25
W DESKOWANIU
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejvsymagania dotycce wykonania
i odbioru wypetnienia przestrzeni pogdey istniegcym mostem a projektowanym
przepustem w zweku z przebudow drogi krajowej nr 8 od km 194+487,62 do km
196+339,16 oraz od km 196+900,00 do km 198+229,shugas¢ odcinka 3181,11 km —
przebudowa przepustu w km 195+370.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot oéych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycmykonania wypetnienia z betonu
klasy B15 dla elementéw wiaduktu i obejmuj

- wypetnienie przestrzeni poruzy konstrukgj istniepcego przepustu a konstrukc
projektowanego przepustu z betonu B15 o konsysteiegje),
- monta i demonta deskowania zamykagego.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami
i SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania oddlne

2. Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot weglzasad niniejszych Specyfikacjt s

2.1. Beton klasy B15 — na wykonanie betonu wyp@nego zgodnie z normPN-B-
06250:1988 ,Beton zwykty”.

Wymagana mrozoodporsdbetonu — zmniejszenie wytrzymédn nie wiccej niz 0 30 %.
Wymagana naskliwos¢ betonu< 7 %.

Nie okre&la sk wodoszczelnéci betonu.

Materiaty do betonu powinny spehdiaastpujace wymagania.

Cement — wg PN-EN 197-1:2002 Metody badania cemeBkliad, wymagania i ocena
zgodndci, dotycace cementow powszechnego uzytku.

Piasek — wg PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne dormet

Woda — wg PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Wodadtonow i zapraw.




SZCZEGOt OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA M.13.02.01.

3. Sprzet

Wytwornia powinna b§ zlokalizowana od miejsca wbudowania, tak aby moc
przetransportow@ mieszank w ciagu maksymalnie jednej godziny. Betoniarka niezeno
zakioécag warunkéw ochronyrodowiska, tj. powodowazapylenia terenu, zanieczyszczenia
wod i wywotywa hatasu powsej dopuszczalnych 50 decybeli. Teren wytwérni mgi
ogrodzony i zabezpieczony pod wadgm bhp i ppa. Skladowiska materiatow powinny by
utwardzone, materialy zabezpieczone przedzlmoscia mieszania s poszczegoélnych
rodzajéw i frakcji. Wytwornia powinna posiaddoprowadzoan energe elektryczm i wodk.
Nalezy przewidzi€ pomieszczenia socjalne i sanitarne dla zatogi alakalizowa miejsce
na gromadzenie odpadow. Wykonawca musi posi@geadectwo dopuszczenia wytwoérni do
ruchu przez inspekgjsanitara i wiadze ochronyrodowiska.

Betoniarnia powinna posiaclapetne wyposzenie gwarantace wiaciwa jakosé
wytwarzanej mieszanki betonowej.¢ét betoniarski musi spetrianastpujace warunki: -
minimalna pojemng& zasypowa betoniarki: 1000 | (dn- dozowanie wagowe cementu z
dokladndcia: + 3 %, - dozowanie wagowe kruszywa z doktgdnp +3%, dozowanie wody
moze by objetosciowe przy pomocy obkjosciomierza przeptywowego z doktadiom 2 %, -
musi istni€¢ mozliwo$¢ dozowania dwdch rodzajow kruszyw, - dozatory musamt aktualne
swiadectwo legalizacji, - mieszanie sktadnikow musii odbywa& w betoniarce o
wymuszonym dziataniu. Zabrania sitosowania betoniarek wolnospadowych.

Pozostate wymagania jak w ST M.13.01.05.

4. Transport

Cement luzem przewony samochodami — cementowozami z adezniami do
przesypywania. Pozostate materiaty mpbgc przewaone dowolnymgrodkami transportu.

Transport mieszanki betonowej nie powinien powodowaj segregacji, zmian
konsystencji i sktadu. Mieszanka betonowa musik lyansportowana mieszalnikami
samochodowymi ( tzw. gruszkami ), a czas transpagunae by diuzszy ni:

- 60 min — przy temperaturze otoczenia do $C15

- 40 min — przy temperaturze otoczenia do %20

- 25 min — przy temperaturze otoczenia do $G30

Stosowanigrodkéw transportu bez mieszalnika jest niedopudneza
Pozostate wymagania jak w ST M.13.01.05.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogodlne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robot podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Przygotowanie podia.

Podtaze oczyci¢ i wyrownat.
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5.2.2. Wykonanie wypetnienia przestrzeni pesaiy istniepcym mostem a projektowanym
przepustem.

Przestrzé wypeini betonem klasy B15. Beton podawpomp do betonu. Sposoéb
podawania musi zapewniwypetnienie catej przestrzeni z odpowiednim &zgzeniem
mieszanki betonowe;j.

5.2.3. Wytworzenie, utgenie, pietgnacja mieszanki betonowej oraz jej $diavosci musz
odpowiadé wymaganiom okrdonym w PN-B-06250:1988.
6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne
Nalezy sprawdzt zgodnd¢ z Dokumentag Projektow pod wzgédem ksztattu, wymiardw i
rzednych ut@onej warstwy betonu. W trakcie wykonywania wypetigenaley kontrolowa
ilo$¢ podawanej mieszanki oraz, czy beton ukazwjevaniejscach kontrolnych.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru robét jest 1 tn( metr szécienny) wbudowanej mieszanki betonowej
klasy B15. Ogélne zasady obmiaru rob6t podano vibSW.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne™.

9. Podstawa ptatnéci
Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

Platnég¢ za ni wykonanej warstwy betonu klasy B15 naleprzyjmowa zgodnie z
obmiarem, ocen jakasci uzytych materiatdw oraz ocenjakosci wykonanych robot na
podstawie wynikdw pomiaréw i badla
Zgodnie z Dokumentacy Projektowa nalezy wykona¢:

- wypehienie betonem B15 poeadizy istnieacym mostem a konstrukcprojektowanego

przepustu
— 15,00

- monta i demonta deskowania zamykgjego —3,60
Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport materiatéw nieztinych do wykonania robot,
- przygotowanie podia oraz przestrzeni do wypetnienia,
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- 0czyszczenie i przygotowanie poghopod warstwy wypetniage,

- przygotowanie mieszanki betonowej klasy B15,

- wbudowanie, zagszczenie i wyréwnanie betonu,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robat,

- przeprowadzenie nieztnych bada i pomiaréw wymaganych w Specyfikaciji.

10. Przepis zwazane

PN-B-06250:1988 Beton zwykly.

PN-EN 196-1:1996 Metody badania cementu. Oznaczeytizymataci.

PN-EN 196-2:1996 Metody badania cementu. Analizarabhzna cementu.

PN-EN 196-3:1996 Metody badania cementu. Oznaczamaigu Wwizania i statéci objgtosci.
PN-EN 196-6:1997 Metody badania cementu. Oznacztopia zmielenia.

PN-EN 196-7:1997 Metody badania cementu. Sposobiepania i przygotowywania probek.

PN-EN 196-21:1997 Metody badania cementu. Oznaezzamiartéci chlorkow, dwutlenku
wegla i alkaliow w cemencie.

PN-EN 197-1:2002 Metody badania cementu. Skiad, agamia i kryteria zgodsgoi
dotyczice cementdéw powszechnegoytku.

PN-EN 197-2:2002 Metody badania cementu. Ocenaregod
PN-B-23010:1985 Domieszki do betonu. Klasyfikaopkieslenia.

PN-B-06242:1990 Domieszki do betonu. Domieszki meltapce. Wymagania i badania
oddziatywania na beton.

PN-B-06243:1990 Domieszki do betonu. Domieszki siylezniajce i uptynniajce.
Wymagania i badania oddziatywania na beton.

PN-B-06244:1990 Domieszki do betonu. Domieszki klmkgowe. Wymagania i badania
oddziatywania na beton.

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.
PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Padrminologia.
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

M.14.01.10

PRZEPUST TYPU HEL — COR
KONSTRUKCJA STALOWA PRZEPUSTU
DROGOWEGO
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjvymagania dotycce wykonania i
odbioru utaenia stalowej konstrukcji z profili falistych tygdEL — COR PA w zwizku z
przebudow drogi krajowej nr 8 od km 194+487,62 do km 196+38%raz od km 196+900,00
do km 198+229,56 — dtugé odcinka 3181,11 km — przebudowa przepustu w kn+398.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktrpetetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyggowadzenia roboét przy przebudowie
mostu i obejmu:

a) monta przepustu ze stalowych profili falistych HEL-COR @tugaci 15,00 m (7,00 m
+ 8,00 m)©@ 1000 mm, gr. Blachy 2 mm, koe konstrukcjécigte pionowo, ocynkowan
i zabezpieczomfabrycznie dodatkowpodwadjra powtoka malarslg (trenchcoating)- na
podstawie przygotowanego przez Wykonawojektu montau,
b) polaczenie na styk z obejmami
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.0kreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami,
oraz Wytycznymi projektowania i wykonywania przeyiws z wieloptaszczowych konstrukcji
stalowych karbowanych typu HEL — COR
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz za zgodito

z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogbine

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu przepusttuméli) pod koroa drogi wedtug zasad
niniejszej specyfikacjis

2.1.Konstrukcje stalowe karbowane typu HEL — COR
2.2.0bejmy do pajczenia elementow.

Wszystkie zastosowane elementy lub system muomse& Aprobaty techniczne.
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3. Sprzt

Wykonawca przyspujacy do montau konstrukcji przepustu mielo dyspozycji nagpujacy
sprzt:

- zuraw samochodowy,

Montaz poszczegoélnych elementowecenie lub przy wayciu lekkiego zurawia
samochodowego.

4. Transport

Materiaty do wykonania przepustow mdgy¢ przewaone dowolnymérodkami transportu.
Nalezy je utazy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, olstdbie i zabezpieczy
przed maliwoscia przesuwania gipodczas transportu. Podczas zatadunku, wyladurdkz o
transportu naley scisle przestrzegazalecé Wytwaorcy.

5. Wykonywanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne”.
Uwaga: Roboty nalgy prowadzé potdwkami jezdni przy utrzymaniu ruchu na jednyasip.
Podczas wykonywania zasypki przepustu ruchzayakestrzyma.
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1.Sktadowanie materiatdbw na miejsce wbudowania dngoz zaleceniami Wytworcy

5.2.2.Przygotowanie podia

Posadowienie konstrukcji podatnej odbyvs& bedzie bezpérednio na podiau sztywnym
istniejacego przepustu.

5.2.3.Montaz konstrukcji stalowej przepustu

Montaz konstrukcji odbywasie bedzie poza wzmacnianym obiektem a gipste konstrukcja
zostanie wprowadzona do gtrza obiektu wzmacnianego.

5.2.4.Wypetnienie przestrzeni poatizy wzmacnianym obiektem a konstrukejzmacniajgca
omowione zostato w SST M.13.02.01.

5.2.6. Zabezpieczenie antykorozyjne

Poszczegolne elementy przepustu posigddajowe zabezpieczenie antykorozyjne skiada,j
si¢ z warstwy cynku naktadanego meiajniowg oraz warstwy polimerowe o grudmp 250um.
Zabezpieczenie to jest nakladane w Wytworni ihalev trakcie transportu i monta
zabezpieczyje przed uszkodzeniem.
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Naprawe uszkodzonych podczas montafragmentéw zabezpieczenia antykorozyjnego
przeprowad# zgodnie z zaleceniami Producenta. Propongjeaizenie natryskowo warstwy
cynku oraz pomalowanie lakierem polimerowym cabgynrawianej powierzchni.

5.2.7. Warunki BHP.

Roboty montaowe przepustéw prowadzoneda w poblizu rzeki. Pracownicy zatrudnieni
przy montau winni zosté przeszkoleni o geacych im niebezpieczestwach.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M. 00.00.00.

6.1. Badanie elementow przepustu polega na sprawdzegiuwymiarow, wizualnej ocenie
zabezpieczenia antykorozyjnego i stanu element@epustu.

6.2.Kontrola i badania w trakcie robot wg ST D-M.00@@ Kontrola i badania w trakcie robot
W szczegOolnéci obejmui:

- badania dostaw materiatéw (ST D-M.00.00.00),

- prawidtowa¢ wykonania podtga,

- ulozenie, monta elementéw prefabrykowanych,

- ksztalt geometryczny, odksztatcenia iqoig konstrukcji w trakcie monta i po jego
zakaczeniu,

- wykonanie stykéw elementow,

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru jest metr wykonanego przepustu glkresj wielkaci. Ogolne wymagania
dotyczice obmiaru podano w ST D-M.00.00.00.

8. Odbior robot

Ogolne zasady dotygze odbioru robot podano w ST D-M. 00.00.00.
9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M. 00.00.00.

Ptatnag¢ za 1 m wykonanego przepustu ckoaej wielkdci nalezy przyjmowa zgodnie
z obmiarem ocenjakasci wykonanych robot i atestow producenta materiat@podstawie
wynikoéw pomiaréw i badalaboratoryjnych.

Zgodnie z DokumentagjProjektova nalezy wykon&':

- monta przepustéw typu HEL — COR z blachy falistej spir@lnawijanej z pakczeniem
na styk z obejmwraz z regulagj - na podstawie przygotowanego przez Wykonawc
projektu montau —15,00 m
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Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- opracowanie projektu mor#a profili stalowych,

- opracowanie harmonogramu robot,

- zakup materiatéw z transportem na miejsce wbuddya
- 0znakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualne przygotowanie elementow,
- monta profili stalowych na fundamencie,

- polaczenie na styk z obepn

- regulacja elementow przepustu,

- usunkcie zlzdnych materiatdw z terenu budowy,

10. Przepisy zwazane

Aprobata techniczna

Instrukcje Producenta konstrukcji przepustwezyku polskim,

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJdnia 30 maja

2000 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim pawi odpowiadé& drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. #35dnia 3.08 2000 r.)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

M.20.01.12.

ZABEZPIECZENIE POWIERZCHNIOWE BETONU
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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreps/magania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z przebudaowdrogi krajowej nr 8 od km 194+487,62 do km
196+339,16 oraz od km 196+900,00 do km 198+229,shugas¢ odcinka 3181,11 km —
przebudowa przepustu w km 195+370.

1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeretargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3.Zakres robot olgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczwykonania i odbioru robot
zwiazanych z zabezpieczeniem antykorozyjnym betonejrobj:
a) przygotowanie powierzchni
b) wykonanie powtokowego zabezpieczenia antykorozygnggwierzchni betonowych —
materiatami typu PCC sciany czotowe przepustu na wlocie i wylocie

1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami i ST D-M.00.00.00 ,Wymagania Ogoélne”

1.5.0g0Ilne wymagania dotyaze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgod§toz
Dokumentacj Projektova, ST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogodlne wymagania dotyaee robo6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania Ogblne

2. Materiaty

Materiatem stosowanym przy wykonywaniu powierzcinego zabezpieczenia
antykorozyjnego betonue¢la preparaty spetniage wymagania podane w Dokumentacji
Projektowej. Zamawiagy ma prawo wyboru materialu do wykonania zabezapia
antykorozyjnego betonu. Ostateczna decyzja datgcrodzaju i producenta materiatu rigle
do Inzyniera (Kierownika Projektu) po uzgodnieniu z Pkbgatem.

Uzyte materiaty musgposiadé Aprobat technicza.

2.1.1. Materiaty typu PCC

Materiatem stosowanym przy wykonywaniu powierzcinego zabezpieczenia
antykorozyjnego betonuebizie preparat typu PCC. Zastosowany system winiesksada z
dwoch warstw i przenosizarysowania do 0,3 mm.

Nalezy zastosowapreparaty spetniage nastpujace wymagania:
- wodoszczeln&,
- przepuszczalng na zewntrz dla pary wodnej,
- zabezpieczenie przed wnikaniem dwutlenkggla w ghb betonu ,
- odpornd¢ na dziatanie soli i mrozu,
- nietoksycznéc i nieszkodliwgé dlasrodowiska naturalnego.
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3. Sprzet
Nanoszenie preparatu wymagaycia nas¢pujacego rodzaju spetu
- termometr do pomiaru temperatury powietrza,
- termometr do pomiaru temperatury pogtp
- pojemniki do przygotowania preparatu,
- mieszarka wolnoobrotowa z odpowieglkbncéwka do mieszania,
- sprzarka pneumatyczna do czyszczenigampmym powietrzem,
- sprzt zgodny z technologinanoszenia okéwna przez Wytwdére materiatu,
- pedzle.

4. Transport
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w pojemnikach
zabezpieczonych przed uszkodzeniem i wylaniem.

5. Wykonanie robot

5.1.0gdlne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.0000 ,Wymagania Ogolne”.
Zabezpieczenie antykorozyjne preparatem do powieiswego zabezpieczenia
betonu wykonywane &y maze tylko przez Wykonawg zaopatrzonego w odpowiednie
wyposaenie i pod kierownictwem personelu przeszkolonegozakresie wykonywania
powtok ochronnych betonu w konstrukcjach mostowyakreslonymi materiatami, co
potwierdzone winno kiyodpowiedninmswiadectwem.

5.2.Zakres wykonanych robot
Zabezpieczenie powierzchniowe betonu male wykona& na betonowych
powierzchniach zewgtrznychscian czotowych przepustu.
Zakres robot obejmuije:
- oczyszczenie podia betonowego przez uskoie szczotkami o stalowymi
wigkszych zanieczyszciage
- oczyszczenie ochranianej powierzchni poprzez proetianie sprzonym
powietrzem,
- wypetnienie wgkszych ubytkbw poprzez szpachlowanie i wyréwnanie
powierzchni,
- nanoszenie poszczegolnych warstw preparatu zalweapieego.

Powierzchng zabezpieczy preparatem powtokowym po przedmuchaniu powierzoletonu
Sprzonym powietrzem.

5.2.1. Zabezpieczenie preparatem typu PCC
Zabezpieczenie preparatem typu PCC wykona powierzchniacKcian czotowych
przepustu na wlocie i wylocie.

5.3.Przygotowanie preparatu

Przygotowanie preparatu (mieszanie) wykohazpdrednio przed jego nanoszeniem.
Przy mieszaniu sktadnikbw bezwzdhie przestrzedgainstrukcji Producenta. Natg zwrdci
uwag; czy okresy gwarancji nie zostaty przekroczenieyi posiada odpowiednie atesty.

5.4.Sposob wykonywania
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Nanoszenie preparaticisle zgodnie z instrukgj podan przez Producenta. Néake
sprawdzé czy podige jest dobrze oczyszczone i czy posiada odpowgedmigotnacsc.
Podiaze oraz kada nanoszona warstwa winnacbgdebrane przez tgniera (Kierownik
Projektu).

Naktadanie poszczegdlnych warstw nglewykonywa w zakresie temperatur
okreslonych przez Producenta.

Nie naley prowadz¢ prac w czasie deszczu oraz przy nadmiernej wilgotn
powietrza.

6. Kontrola jako $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbln

Kontrola robot obejmuje:

- sprawdzenie kwalifikacji personelu Wykonawcy,

- stwierdzenie posiadania przez stosowany prepanatbapy technicznej,

- stwierdzenie wiéciwej jakdsci materiatu na podstawie atestu producenta i kdintr
dopuszczalnego okresu magazynowania,

- kontrok prawidiowaci przygotowanej powierzchni przeznaczonej do rskiryania.
Podlaze musi by trwate i wolne od wszelkiego rodzaju zabrudzealgjami i
ttuszczami. Zagibienia i mate uszkodzenia najezaszpachlowq a wiksze ubytki o
glebokadsci powyzej 10 mm powinny zoséa zreperowane przy zyjciu zapraw
epoksydowych niskokurczliwych lub innych zalecanpchez Wytwore stosowanego
preparatu,

- wizualm ocer wykonanego pokrycia. Ocenia ¢sijednorodné¢ wykonania i
stwierdza brak gcherzy lub odspojewzglednie uszkodze

- o0znaczenie rzeczywistej grudmp powitok. Grubéé powtoki winna by zgodna z
wartacscia podan przez Producenta (okoto 1,5 mm £ 10%). Gidlio okresla sk jako
sredni arytmetyczn z pieciu pomiarébw w miejscach wskazanych przezyinera
(Kierownika Projektu). Grubigé okresla sk metody niszcaca poprzez wycinanie
ostrym naem i delikatne odspojenie powioki. Pomiaru dokonsjevmiark o
doktadndci + 0,1 mm. Miejsca wyeie naley ponownie uzupehdi

- sprawdzenie wytrzymaoi na odrywanie. Ok&enia wytrzymatéci na odrywanie
wykonuje s¢ za pomoe przyrzadu do oznaczania wytrzymato na odrywanie w 5
miejscach wskazanych przezzymiera (Kierownika Projektu). Z badania spgiza
si¢ protokét. Wytrzymaté¢ na odrywanie winni wynoéi

- wartcs¢ srednia> 1,3 Mpa
- wartcé¢ nominalna 0,8 MPa

7. Obmiar robot
Jednostk obmiaru robét jest 1 frrabezpieczonej antykorozyjnie powierzchni
betonowej preparatem antykorozyjnym zgodnie z Dadutacy Projektows i pomiarem w
terenie..
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M.00®@ANymagania ogoélne”.

8. Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M.Q0@AWymagania ogolne”.

Odbiorowi podlegay:
a) materiat do powlekania,
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b) przygotowana do natryskiwania powierzchnia,
c) wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego na podstaw
- stwierdzenia zgodr$ai z Dokumentagj Projektovd,
- oceny wizualnej,
- pomiaru grubéci,
- pomiaru wytrzymatéci na oderwanie.

9. Podstawa pfatngci

9.1. Ogolne wymagania dotygze ptatnéci podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Platng¢ za nf zabezpieczonej antykorozyjnie powierzchni betonweparatem do
powierzchniowego zabezpieczenia aglg@rzyjmowa& zgodnie z obmiarem, ocgnakaosci
wykonania robot oraz jakoi uzytych materialdw na podstawie wynikOw pomiarow daa

9.2. Cena wykonania rob6t obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup i transport materiatow nieginych do wykonania robat,

- wykonanie i rozbiorka nieziolnych rusztow& i pomostow roboczych,
- przygotowanie powierzchni do pokrycia preparatemylkaorozyjnym,

- impregnowanie podi@,

- uzupetnienie ewentualnych ubytkdw na powierzchioive,

- haniesienie preparatu antykorozyjnego,

- uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

- wykonanie niezbdnych bada i pomiarow.

9.3. Zgodnie z Dokumentacj Projektowa nalezy wykonag¢:

* oczyszczenie metad strumieniowo - $cierm powierzchni pionowych scian

czotowych przepustu
» szpachlowanie podka po oczyszczeniu

— 35,06 m
— 35,06 m

* wykonanie powlokowego zabezpieczenia antykorozygnsmwierzchni betonowych

materiatami typu PCC
10. Przepisy zwazane

Aprobata techniczna

Instrukcja Producenta zastosowanego preparatzyky polskim.

PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenie w budotmne.

zelbetowe. Klasyfikacje i okéeniesrodowisk.

PN-88/B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenie w budotwne.

zelbetowe. Ogolne zasady ochrony

PN-88/B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenie w budotmne.

zelbetowe. Zabezpieczenie powierzchniowe. Zasadgmob

PN-88/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenie w budotmne.

zelbetowe. Metoda badgrzyczepnéci powtok ochronnych.

— 35,06 m

Konstrukcje betonowe i
Konstrukcje betonowe i
Konstrukcje betonowe i

Konstrukcje betonowe i
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