PROJEKT
ORGANIZACJI RUCHU ZASTEPCZEGO

Na czas wykonywania robét przy remoncie gérnej warstwy jezdni drogi
krajowej nr 8 i 39 ,,nakladki”

Projekt oznakowania przygotowano zgodnie z ,,Instrukcja oznakowania robét prowadzonych
w pasie drogowym” oraz ,,Szczegétowymi warunkami technicznymi dla znakow i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkami ich umieszczania”
w zalezno$ci od miejsca zamknigcia jezdni .

Opracowano nastgpujace schematy dla :
1.Roboty bitumiczne (frezowanie, uktadanie nawierzchni)

SCHEMAT 1 - projekt oznakowania i zabezpieczenia rob6t prowadzonych przy
jednostronnym zaje¢ciu jezdni dwukierunkowej dwupasowej i
dopuszczalnej predkosci S0 km/h — zajety caly pas ruchu

SCHEMAT 2 - projekt oznakowania po zakonczeniu robét w danym dniu i
dopuszczeniu do ruchu na remontowanej nawierzchni jezdni
dla dopuszczalnej predkosci 50 km/h

SCHEMAT 3 - projekt oznakowania i zabezpieczenia rob6t prowadzonych przy
jednostronnym zajeciu jezdni dwukierunkowej dwupasowe;j i
dopuszczalnej predkosci powyzej 50 km/h —zajety caly pas ruchu

SCHEMAT 4 - projekt oznakowania po zakonczeniu robét w danym dniu i
dopuszczeniu do ruchu na remontowanej nawierzchni jezdni
dla dopuszczalnej predkosci powyzej S0 km/h

2.Wykonanie oznakowania poziomego

RYSUNEK 35 — odnowa oznakowania poziomego, prace szybko postgpujgce, zajecie
pasa ruchu (obszar niezabudowany)

RYSUNEK 36 — odnowa oznakowania poziomego w osi jezdni, prace szybko postepujace
(obszar niezabudowany)

RYSUNEK 37 — odnowa oznakowania poziomego, prace szybko post¢pujace , zajgcie
pasa ruchu (obszar zabudowany)

RYSUNEK 38 — odnowa oznakowania poziomego w osi jezdni, prace szybko postepujgce
(obszar zabudowany)

RY-SUNEK-39=zabezpieczeiie rob6t na drodze jednojezdniowej—linia-krawedziowa—
~teren-zamiejski—




RYSUNEK40=zabezpieezenie-robét na-drodze-jednojezdniowej—linia-krawedziowa-
rteren-miejski—

RYSUNEK 41 - zabezpieczenie robdt na drodze jednojezdniowej — drobne elementy
teren zamiejski

RYSUNEK 42 - zabezpieczenie rob6t na drodze jednojezdniowej — drobne elementy
teren miejski




UWAGI DO OZNAKOWANIA :

1.Przy oznakowaniu rob6t prowadzonych w pasie drogowym nalezy zastosowa¢ znaki drogowe o
jedng grupe wielko$ci wyzszg niz stosowane na danej drodze

2.Wszystkie znaki zastosowane do oznakowania rob6t musza by¢ wykonane z folii odblaskowych
typu 2

3.Nad tablicami wczesnie ostrzegajacymi oraz znakami A-12b nalezy zamontowa¢ Swiatla wezesnego
ostrzegania @ 300 mm.




OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU ZASTEPCZEGO NA DROGACH
KRAJOWYCH NR 81 39

na czas wykonywania robét przy remoncie gornej warstwy jezdni
(naktadki)

1.PRZEDMIOT OPRACOWANIA
Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt organizacji ruchu zastgpczego na czas
wykonywania robot przy remoncie gornej warstwy jezdni (,naktadka”) drogi krajowej nr 8
na odcinku Przerzeczyn Zdréj — Wilczkowice km 714500 — 96+040 i drogi krajowej nr 39
na odcinku Bialobrzezie — Karczyn km 4+900 — 6+700.

2.PODSTAWA OPRACOWANIA

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 28 wrzesnia 2003 roku w sprawie
szczegOlowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywanie nadzoru nad
tym zarzadzaniem ( Dz. U. nr 177, poz. 1729)

- Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach.
Zalgczniki nr 1-4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w
sprawie szczegdtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz. U. nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 roku)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 17 wrze$nia 2003 r.
(Dz. U. Nr 182, poz.1784)

- Zarzadzenie nr 75 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 30.07.2010
w sprawie typowych schematéw oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym

- Prawo o ruchu drogowym

3.CEL I ZAKRES OPRACOWANIA
Celem zadania jest poprawa bezpieczenstwa ruchu drogowego w ciagu drogi krajowej nr 8 i
39 przez wykonanie frezowania i ulozenia warstwy Scieralnej jezdni przy potéwkowym
zajeciu jezdni z rOwnoczesnym wprowadzeniem rgcznego sterowania ruchem , ktére bedzie
prowadzone przez odpowiednio przeszkolonych pracownikow Wykonawcy. Prace te beda
prowadzone tylko za dnia — od §witu do zmroku.
Dla ruchu samochodowego nalezy pozostawi¢ jezdnig o szerokosci :
- dla drogi nr 8 (klasa GP) — 3,00 m
- dla drogi nr 39 (klasa G) — 2,75 m 300m,
Prace beda wykonywane etapowo na odcinkach nie dhuzszych niz 506-m-
Zakresem opracowania jest okreslenie sposobu oznakowania miejsca prowadzonych robot
(zaprojektowanie rodzaju znakéw i urzadzen drogowych ) tak , aby zapewnic¢
bezpieczenstwo uczestnikow ruchu drogowego i pracownikéw prowadzacych budowe ,
podaé niezbgdne informacje i utatwi¢ korzystanie z drogi podczas prac, na nizej
wymienionych odcinkach drog :




Droga krajowa nr 8 ( klasa GP)

Numer Dlugos¢
drogi | kmod | kmdo odcinka Nazwa odcinka
[km]
8 71+500 | 42+800 1,3 Przerzeczyn Zdréj — Nowa Wies Niemczanska
g 1,11 Radzikéw — Jordanéw Slaski
8 91+700 | 92+014 0,31 k/m. Jordan6w Slaski
8 954300 | 96+040 0,74 Jordanéw Slaski - Wilczkowice
Razem 3,46
39 4+900 | 6+700 1,8 Bialobrzezie - Karczyn
Razem 1,8

Kazdorazowo po zakoriczeniu dnidwki roboczej , dla ruchu musi by¢ przywrécona cata
szeroko$é jezdni — nie zostawiamy na noc odcinkéw paséw wylaczonych z ruchu.

Na wszystkich wlotach podporzadkowanych (skrzyzowania , wjazdy, wyjazdy) nalezy
ustawi¢ znaki A-14.

Roboty nalezy prowadzi¢ etapowo na odcinakach wylaczonych z ruchu nie dhuzszych niz

500 3007,

4. UWAGI

1.0znakowanie pionowe nalezy ustawi¢ zgodnie z rozmieszczeniem na schematach 1-4 i rysunkach
35-38 oraz zgodnie ze Szczegdlowymi warunkami technicznymi dla znakow i sygnatéw
drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na
drogach.

2. Przy oznakowaniu robét prowadzonych w pasie drogowym nalezy zastosowa¢ znaki drogowe o
jedna grupe wielkosci wyzsza niz stosowane na danej drodze przy zastosowaniu folii
odblaskowej typu 2 zgodnie z wytycznymi zwartymi w Szczegélowych warunkach technicznych dla
znakow 1 sygnatéw drogowych

5.0znakowanie istniejace kolidujace z projektowanym na czas robot nalezy kazdorazowo zasfania¢

6.Podczas realizacji zadania sprzet wykonujacy roboty wyposazony bedzie w pulsujace sygnalizatory
Swietlne.

7.Przed przystapieniem do robot nalezy uzyskaé pozwolenie zarzadcy drogi na wejscie w pas drogowy
(przekazanie placu budowy) poprzez spisanie protokotu odbioru organizacji ruchu zstgpezego
zgodnie z zatwierdzonym projektem.

8.Za bezpieczenistwo uczestnikow ruchu drogowego w obrgbie prowadzonych robét odpowiada
Wykonawca.
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Projekt oznakowania po zakonczeniu robdt w danym
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rys. 38 Odnowa oznakowania poziomego w osi jezdni, prace szybko postepujgce
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ZABEZPIECZENIE ROBOT NA DRODZE JEDNOJEZDNIOWE )
Linia krawldziowa prawa teren zamiejski V<70 - 90 krn/h_
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ZABEZPIICZEMIE ROBOT NA DRODZE JEDNOJEZDNIOWE )
Linia kreiwe;dzno a | rawa teren mlejski V<50 60 km/h
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ZABEZPIECZENIE ROBOT NA DRODZE JEDNOJEZONIOWE: )
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LABELPIECZENIE ROBOT NA DRODZE JEDNOJEZUNIOWE
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