Zatacznik nr 4

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT.
DOSTAWA | MONTA Z SYGNALIZATOROW AKUSTYCZNYCH DLA PIESZYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (STWIORB zwanych dalej
SST) @ wymagania dotyege dostawy i montal sygnalizatorow akustycznych dla
pieszych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowaka dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych zasglzanych przez
GDDKIA Oddziat w Poznaniu .

1.3. Zakres robot obgtych SST

Dostawa sygnalizatorow akustycznych
Montaz sygnalizatoréw na istniggych masztach
Przylczenie sygnalizatorow nawinia kablowg do sterownikow.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

» Zakup i dostawa sygnalizatorow akustycznych gtk obowizkoéw Wykonawcy.

e« Zamontowane sygnalizatory akustyczne musaddpowiadd wymaganiom
Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008ku w sprawie
szczegoOtowych warunkow technicznych dla znakow gnsyow drogowych i
warunkow ich umieszczania na drogachazahik nr 3.

» Sygnalizatory akustyczne powinny posiadaozliwos¢ emisji 12 r@énych dzwickow.

» Sygnalizatory akustyczne musgosiada mozliwosé regulacji sity dwigku.

e Zakup i dostawa elementéw nierdlmych do montau sygnalizatorow naig do
obowiazkdw Wykonawcy.

Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-
M-00.00.00 "Wymagania ogoélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu

Wykonawca musi posiadaastpujacy sprzt:

- samochdod dostawczy

- przyrady pomiarowe ( miernik do pomiaru rezystancji ilami petli zwarcia i
miernik do pomiaru instalacji ochronnej za woznikiem r@nicowo-padowym ).



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania
0golne” pkt 5.

Na wykonawcy spoczywa obowgzek zabezpieczenia robo6t zgodnie z ,Projektem
organizacji ruchu na czas prowadzonych prac’- przekzanym przez wid&ciwy Rejon
GDDAKIA na etapie montazu.

5.2. Roboty przygotowawcze

Zabezpieczenie terenu robot poprzez wygrodzeredystobot i ustawienie oznaczenia
ostrzegawczego zgodnie z w.w. projektem organizachu.

5.3. Pomiary elektryczne

Wykona pomiary elektryczne okablowania paizy sygnalizatorami i sterownikiem
sygnalizacjiswietlne;.

Skonfigurowa i sprawdzé programowo sterowniki do pracy z sygnalizatora¥V 4
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania
0golne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@0Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi remontu sygnalizagjietinej s

a) szt. (sztuka) - dla demorai montau poszczegolnych elementow sygnalizacii
oraz konserwaciji



b) kpl. (komplet) - dla demonta i montau poszczegdlnych elementéw sygnalizacji
c) pomiar. - dla skonfigurowania pracy sygnalizatoséerownika
d) ustuga. - dla demonta i montau poszczegolnych elementéw sygnalizacji
e) mb — dla nowej linii kablowej
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00@0Wymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagprojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatdei podano w OST D-M-00.00.00
"Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- roboty zabezpieczgje,
- roboty przygotowawcze,
- roboty rozbiérkowe przy demoria
- monta nowych elementow,
- transport zdemontowanych i nowych elementow,
- przeprowadzenie préb i pomiardw,
- wykonanie inwentaryzaciji przebiegu kabli w praggu zmiany ich przebiegu,

- konserwagj urzadzer w okresie gwaranci 36 miesgcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty zwzane z remontem wdzen regulacji ruchu.

1. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003vrsprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogohvgraz urzdzen
bezpieczastwa ruchu drogowego, a takwarunkow ich umieszczania na drogach
(Dz. U. z 23 grudnia 2003 r.)

2. PN-EN 50293:2006 — Kompatybilsdelektromagnetyczna — Systemy drogowe]
sygnalizacjiswietlnej — Standardy dla produktow



3. PN-EN 12675:2002 — Sterowniki sygnalizatorémietinych — wymogi funkcjonalne
dotyczce bezpiecaestwa

4. PN-HD 638 S1:2006 — Systemy sygnalizacyjne ruclogalvego

5. PN-EN 12368:2006 — Ugglzenia do sterowania ruchem drogowym - Sygnaligator

6. PN-EN 60068 — Badangodowiskowe

11. WYKONAWCA MUSI ZAt ACZYC DO OFERTY:
1. Swiadectwo kwalifikacji w zakresie obstugi i serwisterownikdéw sygnalizaciji
swietlnej Producenta sterownika.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania szczegétowe dotyce
wykonania i odbioru rob6t zekanych z monteem detektoréw dla pieszych (przyciskéw), orazadem
dzwiekowych dla os6b niedostygzych, na drogach krajowych w wojew6dztwie wielkagdin zgodnie z zat.
1.

1.2. Zakres stosowania SST

Podczas realizacji robot zygianych z monteem sygnalizatoréw i uadizeh dzwickowych na drogach
krajowych zarzdzanych przez GDDKIiA Oddziat w Poznaniu.

1.3. Zakres robot obgtych SST
» Dostawa i montaurzadzen dzwiekowych na wszystkich prz&jiach dla pieszych w asortymencie
okreslonym w zahczniku nr 1 (TER) i lokalizacjach oldlenych w zat. nr 5, wraz z pagtizeniem ich
do sygnalizatoréw.

e Dostawa i montadetektoréw dla pieszych ( dotyczy obiektu nr 8xgednie z zat. 3

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-aytkowa

(droga) albo jego &%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegh miedzy zewmtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnuej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizéana do usurtia po jego zakfczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaagatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowugy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,
sluzacy do notowania zdaraei okoliczndici zachodacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polece innej korespondencji technicznej peuizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesakedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyd&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutoahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stiaacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i



ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzgy zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezlzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatdéw oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbdne do wykonania robét, zgodne z dokumetgpjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodrma dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozktadania alp@n od ruchu

na podiae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢é miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) ¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa z4ga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniagej
nawierzchni.

d) d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stmca do przenoszenia ohgzén od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) e) Podbudowa zasadnicza - gérnagsc¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasig z jednej lub dwdch warstw.

f) f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢g&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem eatek podiga. Maze zawiera
warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gltdwnymazaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniethaienia przenikania cgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lacej powye;.

i) i) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunialdka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjiesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy #eorOwniez obejmowd teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zaey pod nawierzchni do gkbokaici
przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paitdlezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia g¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzxdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.



1.4.33.Przeszkoda naturalna - elema&ndbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairéwek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stamoviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévkktada sie z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposrlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegftomicdzy zewrtrznymi kravedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadti) osi podtanej, obejmuje catkowatszeroké¢ konstrukcyjm
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerok¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szera¥ochodnikéw mierzona wwietle porczy mostowych z wyczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob64t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaize czs$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgjoi ruchu
pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoygia odebna catas¢ konstrukcyjma lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie m@ polegé na
wykonywaniu robét zwazanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearmwo wszelkich czynnigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektova, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigonawnymi i administracyjnymi, lokalizagj i
wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadigiajacym podziat na dokumentagprojektove:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektove oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidvwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektove i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okéiene w ch@éby jednym z nich &
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpwie kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydqhOgoinych warunkach umowy”).



Wykonawca nie moe wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fmie @ wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatiy zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub SST i
wplynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostapasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie aezk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pangthem”)

Wykonaweca jest zobowazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyaastniepcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adrenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktua az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrasi@nia budowy. W zalaosci od potrzeb i pogpu rob6t
projekt organizacji ruchu powinien bya biezaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyenkgzdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewydayv
ten sposéb bezpieazstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczcion dzieh i w nocy tych zapér i znakdéw, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Inaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszadeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere kontraktovy.

b) b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienianvgalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywd tymczasowe urglzenia zabezpieczaje, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wdeeinne srodki niezlzdne do
ochrony rob6t, wygody spoteczsw i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddiiwyraznie oznakuje
teren budowy, w spos6b uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczoneptigazdow i maszyn pracigych przy realizaciji
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystpienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszézemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere kontraktova.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:
a) a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,



b) b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezie
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) 1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopérmgdaiojazdowych,

2) 2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C) ¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vepyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszaanibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dxla sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robét bda miaty aprobag techniczia wydam przez uprawnios
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a gekaczeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z##i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgodt na wycie tych materiatow od wigiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zagie
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvwezasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zama rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmezzwiocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze orazltie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agzsn podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglamieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposob powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z whasdgo i drég
wewretrznych. Jednaie, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowésie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleel:dne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. brynier/Kierownik projektu moe
polect, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaty usgteé z terenu budowy. Pojazdy powoghe
nadmierne obaizenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oldrie terenu



budowy i Wykonawca dulzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzedgaprzepiséw dotyccych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremoboét i za wszelkie materialy i urdzenia aywane do robot
od daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zakeenia rob6t przez kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymameinno byt
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjklgmenty byty w zadowalgym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymnea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpoez roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktGgensjakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu
do sprztu, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robét i w sposohgty bedzie
informowa® Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgustawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez tryniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Ré6wnowa&nos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaagonkretne normy i przepisy, ktore spethia
maja materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowihzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyah norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaoemy i przepisy $ paistwowe lub odnosgzsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewas@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmlizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Hhyniera/Kierownika projektu. Rdice pomedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremielowy lgda uwazane za wiasndé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogpbowa zgodnie z jego
poleceniami. Yeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydtzenie czasu wykonania
robét i/lub wysokéc¢ kwoty, o ktér nalezy zwigkszy¢ cere kontraktove.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowazany jest zabezpieczyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.0Zaplecze
Zamawiajcego”.



2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6lowe informacje dotygz proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegwdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob egly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoted wiscicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatléw zezrédet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez Zamawiiaggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi kynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmanifitpaistwowej i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialifoza spetnienie wymagdailosciowych i jakgciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydolhymateriatow, dzigawy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadkltad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdédw i miejsc pozyskaniatematdw
miejscowych da formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgywaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydlb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olabie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materiatdw do innych robdt,znie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialdw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezApniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiupazliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie tHmym, j&li bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane maétedo czasu gdydula one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i wiasciwosci i byly dosgpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@gatzlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonawei zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatdw mog by¢ pobierane



w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidone;j
partii materiatdw pod wzgtlem jakdci.
W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musza byc¢

spetnione nagpujace warunki:

a) a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dos{p, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni,
gdzie odbywa si produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjot,

c) ¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do waywania jedynie takiego spgmi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien liyzgodny z ofeit
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przegniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustal
w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazatidazyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma ©Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowwi do pracy. Powinien Wy zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwos¢é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybadru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkOw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachzyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydabspetni@ wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciské@wda i innych parametréw technicznyclrodki
transportu nie spetnige tych warunkédw magby¢ dopuszczone przez Agniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtbiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bigaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatldw i wykonywanych rob6t,ctazgodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyozew planie i wyznaczenie wysokm
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawow wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostanusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.



Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wegsckprzez Irzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladnét.

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materialtéw i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony
spos6b wykonywania robo6t, mavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gawmdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw

robot,

- system (sposGb i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jal wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

- sposOb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmoéw steraggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie

technologicznym,  proponowany spos6b i  ferm przekazywania  tych  informac;ji

Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uedzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedaltia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i

sprawdzanie uedze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wayzania mieszanek i

wykonywania poszczegolnych elementow robdét,

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robo6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigné
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robét zestatliwoicia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwoi¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglkne, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umaw



Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaslaj
wymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedocagnigcia te lzda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robét badanych materiatéw i dépue do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsaiaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z jednakowym prawdopodolbistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawg do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcahzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budgz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym paxdku koszty te pokrywa Zamawiay.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydn przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi hyniera/Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafa.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przeust
na pémie ich wyniki do akceptacji kryniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@mi
bada jak najszybciej, nie piej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia ja.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwardaa\Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonaf weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegozgz
Wykonawe;, poprzez midzy innymi swoje badania, ¢bzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych haklantrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swdj koszt. aai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektova i SST. Maze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych baflaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj



1. 1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. 2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

— Polsky Normg lub

— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie

Sa objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumergy wymagane przez SST, #da partia
dostarczona do robdtdizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyinowihzujacym Zamawiggcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy d&da czytelne,
dokonane trwattechniky, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalhczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez mnyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramoéw
robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robét,

— przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robét zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zgku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praspadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowani&.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow



Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprmeast w sposéb aigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny Iy
udostpnione na kade zyczenie ltyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) npsiace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla lityniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&atacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasaieniu Irkyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obaemku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétdilzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckneym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugadici i odlegtadci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymeéda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaego inaczej, okjosci beda wyliczone w nd jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.



7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniag w sposOb aigly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé
w przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé lgda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolkczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie uzgodniony zylerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redjizulegra zakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélinego pospu robot.

Odbioru robdét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doentzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwiocznie,
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokndi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiav
konfrontacji z dokumentagijprojektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiobét dokonuje kynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetzt¢go wykonania rob6t w odniesieniu do ichdio
jakosci i wartgsci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez fyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyzna&z@rzez Zamawiagego w obecrizi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentdéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.



W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoginaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ramitpetniagcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aspgowych lub roboét uzupetnigych w
warstwie §cieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaoi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakad¢ wykonywanych robét w poszczegdélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejrdektacy projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji
i nie ma wgkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszoa wartg¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],

7. opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikoéw badapomiaréw zaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nigdd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimig Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunpahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyatdér zwhzanych z usumciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisysialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgto

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaza jednost& obmiarove
ustalor dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatncci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lkdzie uwzgednia®c wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartos¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.



Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogéinych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz stalezeniem kopii projektu #gnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmigynikajacych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) oplaty/dzietawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikOw, barier, oznakowai drenau,
() tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizagjchu obejmuije:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z ghiejszymi zmianami).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej §nej dalej STWIORB) sswymagania dotycgce
wykonania i odbioru robét zwkanych z monteem detektoréw dla pieszych (przyciskéw ) na
istniejacej sygnalizacjswietlnej na skrzgowaniu drogi krajowej nr 11 z ul. Lipaww Obornikach (
obiekt nr 8).

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB stosowana jest jako dokument przetargowy i komdrak przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Zakres robot obejmuje wiw specyfikaciji obejeau
» zakupienie lub wykonanie udzen i materiatow,
* monta urzadzen i osprztu (do istniejcej instalacji kablowej),
* wykonanie pomiardw,
* sprawdzenie i uruchomienie sygnalizacji.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB, ggodne z okrdeniami ugtymi w odpowiednich

normach i przepisach, ktérych zestawienie podapoimkcie 11 STWiIORB.

» Konstrukcje wsporcze - elementy konstrukcyjnegte do zamocowania sygnalizatorow.

» Maszt sygnalizacyjny - stalowa konstrukcja wsporsizaaca do zamocowania sygnalizatora
lub sygnalizatorow, osadzona begmainio w gruncie lub na fundamencie prefabrykowanym

* Fundament - konstrukcjaelbetowa zagbiona w ziemi, shca do utrzymania masztu
W pozycji pracy.

» Kabel telekomunikacyjny - przewod wieldowy izolowany, przystosowany do przewodzenia
pradu elektrycznego, magy pracowa pod i nad zienai.

* Ochrona przeciwporaniowa dodatkowa - ochronaeéei przewodzcych dos¢gpnych
w wypadku pojawienia sina nich napicia w warunkach zaktéceniowych.

1.5. OgdIne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektow.

Rodzaje (typy) kabli, ospeti i materiatbw pomocniczych zastosowanych do byddwii
powinny by zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. dastvanie do budowy linii innych
rodzajow kabli i osprgu niz wymienione w dokumentacji projektowej dopuszczgést jedynie pod
warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowejian, uzgodnionych w obow#ujacym
trybie z Inwestorem i Projektantem.

2. MATERIALY

2.1. Elementy gotowe

2.1.1 Kanalizacja kablowa

Zakres robot nie obejmuje wykonania nowej kanalizaj kablowej, montaz przyciskéw
do istniejacych przewodow.

Kanalizacg kablowg wykona& ze studni rur ostonowych z utwardzonego polietyl&@HDPE,
o0 $rednicy 110 mm. Studnie winny posigdaywietrzniki. Pod jezdniami stosowaury gtadkie, o
szczegolnej wytrzymaskeoi. W pozostatych miejscach ruryetkie (w zwojach), dwkcienne, wewstrz
gtadkie, na zewatrz karbowane. Kanalizacja winna spetigymogi norm: ZN-96/TPSA-004, ZN-
96/TPSA-012 i ZN-96/TPSA-023.
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2.1.2 Kable

2.1.2.1 Kable sygnalizacyjne

Kable wywane do sygnalizacfiwietlnej powinny spetni@ wymagania PN-93/E-90403 [14].
Nalezy stosowa kable o nagiciu znamionowym 0,6/1 kV, wieklytlowe o zytach miedzianych
w izolacji polwinitowej. Stosow@akable typu YKSY o przekrojuyt 1,5 mnf i ilosci zyt zgodnej
z projektem budowlanym.

2.1.2.2 Kable telekomunikacyjne do petli detekcyjnych
Jako kable do qtli zastosowda kabel telekomunikacyjny typu XzTKMXpw 2x2x0,8 oraz
4x2x0,8. Kabel ten powinien spetaiaormg PN-92/T-90335 [15].

Przyciski zgtoszeniowe dla pieszych

Przyciski zgtoszeniowe montowana wysokéci 1,2 m nad chodnikiem. Przyciski winny
spelnid wymagania zawarte w Rozpadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003a w
szczegolnéci :

- posiadé potwierdzenie zgtoszenia pochade ze sterownika (24 V); diody potwierdzenia

przy nie nadinictym przycisku - winnywieci¢ pékwiattem, a po naénicciu swieci¢ petnym

swiattem do czasu zapalenig siygnatu zezwalagego na przégie,

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania sygnalizacjwietlnej winien wykazywa sie
mozliwoscia korzystania z nagpujacych maszyn i spezu gwarantujcych wigciwa jakasé robot:
* zurawia samochodowego,
» samochodu specjalnego linowego z platfgirhalkonem,
o spawarki transformatorowej do 500 A
Sprzt musi spetnid wymagania o ktérych mowa w STWIORB D.00.00.00

4.  TRANSPORT MATERIALOW | ELEMENTOW

Wykonawca przygpujacy do wykonania sygnalizagwietlnej winien wykazéa si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacychsrodkow transportu:
- samochodu dostawczego,
- przyczepy do przewsenia kabli.
Na srodkach transportu przewone materialy i elementy powinny byabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkaamsportu wydanymi przez wytwarala
poszczegoblnych elementow zgodnie z STWIORB D.00@O0.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Montaz kanalizacji kablowej

Przy wykonywaniu przepustow pod drogami przeznagaordo ruchu kotowego odlegid
miedzy gorm czescia ostony a powierzchaidrogi nie powinna bymniejsza ni 100 cm. Dla terenéw
bez nawierzchni odlegié migdzy gorm czscia ostony a powierzchaigruntu powinna wyno&ico
najmniej 70 cm, natomiast pod chodnikami co najinbiecm. Odlegtéé pomiedzy powierzchniami
zewretrznymi rur prowadzonych obok siebie powinna wyaasinimum 5 cm. Rury ukltadanalery
w wykopie otwartym na podsypce z piasku frakcji @8 i grubdci min. 10 cm. Grub& warstwy
piasku nad rur nie mae by mniejsza ni 10 cm. Wypelnienie do poziomu gruntu zeoby
wykonane z przesianego materialu dpeego na miejscu. Rury nale uktada ze spadkiem co
najmniej 0,1% w kierunku studzienki kablowej. Metadozenia przepustow pod jezdniami (przekop
otwarty lub przewiert gczny) okrdli  projekt budowlany. Zastosowarury w kolorze niebieskim
(kable do 1kV) Wprowadzenie rur do studzienki ushtiz piank silikonowa.
sygnalizatorow znajdowaly eina odpowiednich kierunkach, a wychylenie jego ddnp nie
przekraczato 0,001 wysoka masztu.
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5.2.  Ukfadanie kabli

Kable naley uktad& w projektowanej kanalizacji kablowej. Ukladaniebkapowinno by
zgodne z normPN-76/E-05125 [11] i BN-89/8984-17/03 [26]. Temgteira otoczenia przy uktadaniu
kabli nie powinna b§ mniejsza ni 0°C. Kable powinny b§ uktadane w sposéb wykluczay ich
uszkodzenie przez zginanie, @anie, rozciganie itp. Kabel mma zging jedynie w przypadkach
koniecznych, przy czym pronfiegiecia powinien by maozliwie duzy, jednak nie mniejszy 7il0-
krotna zewntrzna jegasrednica.
Kabel powinien posiadaoznaczniki identyfikacyjne.
Zaleca s przy masztach, szafie zasiep-pomiarowej i sterowniku; pozostawienie zapaséw
eksploatacyjnych kabla dtugg 0,5 m na kadym podejciu.
Po uleniu naleéy zmierzyt ciagtos¢ zyt i rezystana} izolacji poszczegolnych odcinkéw kabli
energetycznych induktorem o negiu nie mniejszym i 2,5 kV, przy czym rezystancja nie peoby¢
mniejsza nt 20 MQ/m.

5.3. Mocowanie obudowy
Aparaty, odbiorniki, szafki rozdzielcze i steroere naley mocowd& zgodnie ze
wskazaniami podanymi w instrukcji montavej wytworcy i uwzgédniajac nas¢pujace warunki:

- Jezeli urzadzenie jest mocowane na konstrukcji, tgléa uprzednio umocowazgodnie
z projektem, jeeli mocowanie tej konstrukcji nie zostalo wykonapezy robotach
budowlanych.

- konstrukcg pod uradzenie nalzy mocow& do podiga w zalenosci od jej rodzaju za
pomoa wbetonowanych kotew, kotkow rozporowych, spawasiap lub wketéw oraz
przewidzianych do tego celu elementow konstrukaginy

- urzadzenia (aparaty, odbiorniki, tablice) natemocowa srubami lub wketami do stalowych
konstrukcji (ewentualnie aparaty w rozdzielnicachzeg mocowanie zatrzaskowe na
prefabrykowanych listwach morawvych), natomiast do podta (sciana, strop) na kotkach
kotwiacych rozporowych lub wbetonowanych kotwacfruby naley umieszczé we
wszystkich otworach uaglzenia stuacych do ich mocowania.

5.4. Technologia montazu petli detekcyjnych

Wykonawca winien w szczegolny sposob zadbataranne wykonanie i zabezpieczeriti p
zgodnie z STWIORB. Zalecagsutozenie przewodow gli w warstwie wizacej nawierzchni — przed
wykonaniem warstwycieralnej. (jeeli wykonaniu sygnalizacji towarzyszoboty drogowe zwizane
Z wymiarg nawierzchni)

5.4.1 Wykonywanie rowka pod przewdd petli w nawierzchni jezdni

1. Potazenie rowka w nawierzchni nae zaznacz§ kredy, zwracajc szczegolna uwag aby
odstp migdzy rowkiem, a linia segregacyjnasgedniego pasa ruchu nie byt mniejszy Ab
cm;

2. Rowek nie mee posiada nar@nikow o katach mniejszych , 1il35 ° (naley wykona
ukaosne rowki w odlegtéci 15 cm od kadego narenika);

3. Szerokac¢ rowka musi by o okoto 2 mm wiksza ni srednica przewodu, tj. 6 -7 mm dla
przewodu LgYd 2,5 mmz;

4. Optymalna gtbokas¢ rowka wynosi 75 mm,

5. Rowek w nawierzchni , gdzie biegnie ,biernat@zprzewodu ptli do krawcznika, winien
mie¢ szerokdé¢ dwukrotnejsrednicy przewodu plus ok. 4 mm, tj. ok. 13 mm;zgwody ptli
przeprowad# przez krawznik otworem wywierconym podakem 45 ° do nawierzchni, o
srednicy umdliwiaj acej wprowadzenie rurki RL 16, np. 18 - 20 mm;

6. Przy wyciu np. diuta, naley usura¢ nierowndgci scianek rowka, nie uszkadzajjego
gornych cesci;

7. Rowek naley odwodné, osuszy i odkurzy przy pomocy kompresora; najesprawdzt, czy
na dnie rowka nie znajdujsic fragmenty nawierzchni, ktére mogtyby uszkadprzewod

petli.
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5.4.2 Instalowanie przewodu petli detekcyjnej

1. Przewdd ptli musi by¢ uktadany w rowku zupetnie suchym; powinieade na dnie rowka;
dla utrzymania przewodu przy dnie, moc@évggpp za pomocy np. drewnianych klinéw, ktére
nalezy usur¢ podczas wypetniania rowka mgsitumiczry;

2. Od miejsca zakiczenia rowka ¢li, do punktu paczenia z feederem, przewody ngle
skreci¢ (10 skecen na metr); w wywierconym w kragniku otworze, przewody natg
prowadzé w rurce polietylenowej od strony rowka, rurka poma by uszczelniona, aby
zapobiec wnikaniu do niej wypetniacza,

3. Po ul@eniu przewodu gli w rowku, rowek naley wypetnic wypetniaczem dobrej jakoi,.
masa zalewowa bitumiczna ozl przyczepnsci i odporndci na nacisk;

4. Zaleznie od rodzaju stosowanego wypetniacza, w przypadkitorych mas bitumicznych,
korzystne jest nagrzanie gornej powierzchni rowkaselu lepszego spojentaviezo wylanej
masy z nawierzchnia;

5. Koncowki przewodu gtli, jezeli nie maja by natychmiast patzone feederem, muszacby
zaopatrzone w kotpaki ochronne;

6. Przed i po wylaniu masy uszczelniggj, haley wykona opisane potiej pomiary.

5.4.3 Wykonanie mufy przewdd petli - feeder

Pohczenie feedera z przewodamitlp musi by polaczeniem lutowanym, zabezpieczonym muf
dobrej jakdci - np. typu 99D1 firmy 3M. Nie naky pozostawia nadmiernego zapasu przewodilip
lub kabla feeder poniewanaze to spowodowaniewtasciwg prae: petli.

5.4.4 Pomiaru i czynnosci sprawdzajace.
Po zakaczeniu kolejnych etapow instalacjeth, nalezy wykona nastpujace pomiary i czynriei
sprawdzajce:
1. Po uteeniu przewodu gli w rowku , lecz jeszcze przed zalaniem wypetné:
pomiar rezystancji i indukcyjrsoi petli;
pomiar rezystancji izolacji kablat wzgledem ziemi (nie mniej i100 MQ);
sprawdzenie iléci zwojow.
2. Po dokczeniu gtli do kabla i poiczeniu kabla z listwa zaciskowa sterownika (detgkto
musz, by¢ wtedy odhczone):
pomiar rezystancji i indukcyjrsai petli z kablem;
pomiar rezystancji izolacji wzgtlem ziemizyt petli z kablem przy zwarciayt migdzy sola
(nie mniej nz 100 MQ).
Pomiary rezystancji izolacji wykoaniernikiem o nagiciu 500 V DC. Jeeli zmierzone
wartasci sa nizsze od wyej wymienionych, wskazuje to na uszkodzenia izolag uptywy w
punktach paiczen.
3. Po wypetnieniu rowka i stwardnieniu wypetniaczageima ponownie dokonapomiaréw
tak, jak podano w pkt. 2.
Po wykonaniu czynrigi w pkt. 4.6.4. natey sporadzi¢ ,Protokét pomiarow instalacjigtli” , ktéry
powinien zawier&zmierzone warti, dat wykonania pomiaréw oraz uwagi dotyce
ewentualnych elementéw mgzych zaktoca detekcg, np. zbrojenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Fundamenty

Program bada powinien obejmowa sprawdzenie ksztaltu i wymiarow, wydu
zewrgtrznego oraz wytrzymasai.

Parametry te powinny Byzgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gltmwej
oraz wymaganiami PN-80/B-03322 [1], PN-88/B-300@0). [Ponadto nalsy sprawdzt doktadnd¢
ustawienia w planie i ezine posadowienia.

6.2. Kanalizacja kablowa
W czasie wykonywania i po zakezeniu robot naley przeprowadzi nastpujace pomiary:
1. poziomu ut@genia pokryw studni wzgtlem terenu,
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zabezpieczenia przeciwwilgociowego,

uszczelnienia przeciwgazowego,

droznosci wywietrznikdw w pokrywach studni,

glebokadéci utozenia rur,

grubaici podsypki piaskowej nad i pod rurami,

. odlegtdci migdzy rurami.

Ponadto natey sprawdzt wskanik zag;szczenia gruntu i rozplantowanie nadmiaru ziemi.

Nogahrwd

6.3. Kable

W czasie wykonywania i po zakezeniu robot kablowych nalg przeprowadzi pomiary
rezystancji izolacji i cigtosci zyt kabla.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy nie spetigp wymaga ustalonych w odpowiednich punktach
STWIORB zostan przez Inwestora odrzucone.

Wszystkie elementy robét, ktore wykazoidstpstwa od postanowieSTWIORB zostan
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7.  OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarawjest 1 m lub 1 szt.. Do obliczenia naiesci przyjmuje s¢ faktyczra
dtugas¢ linii kablowych i kanalizacji kablowej oraz #6 wykonanych fundamentéw i montowanych
konstrukcji.

Obmiar rob6t polega na sprawdzeniu wykonania wkmlst elementow, zgodnie
z Przedmiarem rob6t stanawym element materiatow przetargowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogdlne zasady odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows | STWIORB,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytya:
Zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D.00.00.00.

8.2.  Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Zgodnie ZSTWIORB E.00.00.00.

8.3.  Odbior czesciowy
Zgodnie ZSTWIORB D.00.00.00.

8.4. Odbior ostateczny
Zgodnie zZSTWIORB D.00.00.00.

8.5. Odbiér pogwarancyjny
Zgodnie ZSTWIORB D.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie zZSTWIORB D.00.00.00.
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Dla rob6t obgtych STWIORB podstawptatngci stanowi cena jednostkowa zasttaobot wg
jednostek podanych zgodnie z zakresem robo6t opisanSTWIORB.

Dla robot objtych STWIORB do obliczenia naleosci przyjmuje st faktyczry ilosé
wykonanych robot:
1. 1 m wykonania kanalizacji kablowej,
2. 1 m utazenia linii kablowej w kanalizacji,
3. 1 szt. préby i pomiary kabli,
4. 1 m ptli detekcyjnej w nawierzchni jezdni,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrarundamenty konstrukcji
wsporczych

PN-81/C-89203 Ksztattki z nieplastyfikowanego pblarku winylu

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichloxkinylu

PN-91/E-05009 Instalacje elektryczne w obiektactidwlanych

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowejéktowanie i budowa

PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskagapwe. Wymagania
dotyczce zestawow badanych w petnym i niepetnym zakresie
bada typu

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygneyiree o izolacji i powtoce

polwinitowej na nagicie znamionowe nie przekracaeg 6,6 kV.
Kable elektroenergetyczne na ngge znamionowe 0,6/1 kV

PN-93/E-90403 Kable elektroenergetyczne i sygneyires o izolacji i powtoce
polwinitowej na nagicie znamionowe nie przekraczeg 6,6 kV.
Kable sygnalizacyjne na ngpie znamionowe 0,6/1 kV

PN-92/T-90335 Kable telekomunikacyjne miejscoweadcji i powtoce
polwinitowej

PN-91/M-34501 Gazoggi i instalacje gazownicze. Skraywania gazoagow z
przeszkodami terenowymi. Wymagania

PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odp@rma naraanie mechaniczne.
Wymagania i badania

PN-83/T-90331 Telekomunikacyjne kable miejscowe aziwami czworkowymi,
peczkowe o izolacji polietylenowej

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektachdwidnych. Ochrona
zapewnigjca bezpieczestwo

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemnematyania i badania przy
odbiorze

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robotgmne

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscoliaie kablowe. Ogdine

wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczego6towych
warunkow technicznych dla znakow i sygnatéw drogolwgraz urzdzer bezpieczéstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (D nr 220 z 23.12.2003 r.)
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*  Przepisy budowy usdlzen elektrycznych. Warszawa 1980 r.

* Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBudowlanych w sprawie
bezpieczéstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budomdamontaowych
i rozbiorkowych, Dz.U. nr 13 z dn. 10.04.1972 r.

*  Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budmwd-Montaowych - Czs¢ V.
Instalacje elektryczne, 1973 r.

* Rozporadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. wasfe warunkéw technicznych,
jakim  powinny odpowiada urzdzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporaeniowej. Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.

» Instrukcja zabezpiecagrzed korozj konstrukcji betonowych, nr 240 wyd. przez ITB
w1982 r.

*  Zgodnie z ustawz dn.16 kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych DaikrJstaw 30 kwietnia
2004 wszystkie materiatyzyte do budowy sygnalizacji musdyé oznaczone znakiem ,B” i
posiadé Krajowa Deklaracg Zgodndci na podstawie rozpagdzenia Ministra Infrastruktury 11
sierpnia 2004 w sprawie Deklaracji Zgodoio Wyrobéw Budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym Dziennik Ust®8/2004.
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