Remont mostu przez rzeke Jeziorka w ciggu drogi krajowej nr 79 w km 12+244 w m. Zabieniec

PROJEKT WYKONAWCZY

D.01.00.01 Organizacja ruchu

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z czasowg organizacjg ruchu drogowego w zwigzku z zadaniem: ,Remont
mostu przez rzeke Jeziorka w ciggu drogi krajowej nr 79 w km 12+244 w m. Zabieniec’.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg wykonania robot wymienionych w p. 1.1. i obejmujg
wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie czasowej organizacji ruchu drogowego.
Zakres rzeczowy obejmuje:

- Wykonanie projektu czasowej organizacji ruchu drogowego,

- Wprowadzenie czasowej organizacji ruchu drogowego na czas budowy,

- Wykonanie projektu statej organizacji ruchu,

- Wprowadzenie statej organizacji ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz SST
D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace roboét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

2.2. Materiaty do prac polowych

Organizacja ruchu na czas budowy obejmuje:

- oznakowanie poziome,

- oznakowanie pionowe,

- sygnat ostrzegawczy umieszczony na znakach drogowych zgonie z Dokumentacjg Projektowa.
Elementy oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym muszg spetnia¢ nastepujgce
warunki:

- oznakowanie poziome,

- wielko$¢ znakow: duze,

- stupki z rur stalowych o $rednicy 70mm, malowane farbg poliwinylowg, modyfikowang w kolorze
jasnoszarym,

- stupki pod znaki nalezy wykonaé¢ w sposob zapobiegajacy przewroceniu,

- tarcze znakéw z blachy stalowej ocynkowanej o profilu odpornym na odginanie reka,

- mocowane do stupkéw w sposéb wykluczajgcy obrét tarczy wokot stupka,

- znaki drogowe z folig odblaskowg typu 2, posiadajaca aprobate IBDiM.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Roboty bedg wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

Transport moze by¢ wykonany dowolnym $rodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptaciji:

- Projekt czasowej organizacji ruchu

5.2. Zakres wykonywania robét
Ustawienie i montaz elementéw czasowej organizacji ruchu przewidziany w ,Projekcie Czasowej

Organizacji Ruchu” oraz w Dokumentacji Projektowej.
W razie robét poza pasem drogowym Wykonawca uzyska wszystkie wymagane zgody na wejscia
w teren.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

6.2. Szczegoétowe zasady kontroli roboét
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego i zgodno$ci wykonania Robét z
Dokumentacjg Projektowg oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowg jest kpl (komplet) wykonanej i odebranej czasowej i statej organizacji ruchu
zgodnie z wykonang przez Wykonawce i zatwierdzong Dokumentacjg Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Przewiduje sie odbior ustawionej i sprawnie dziatajgcej czasowej organizacji ruchu, kontrole jej
sprawnosci w trakcie prowadzonych roboét oraz odbior korncowy demontazu elementéw organizacji ruchu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptaci sie za komplet (kpl) catosci czasowej organizacji ruchu, zgodnie z okresleniem podanym w punkcie
7.
Zakres opracowania czasowej i statej organizacji ruchu obejmuje:
- opracowanie i zatwierdzenie projektu organizacji ruchu na czas robot,
- wyznaczenia usytuowania oznakowania,
- ustawienie i demontaz elementéw czasowej organizacji ruchu,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiardéw, préb i sprawdzen,
- oznakowanie miejsca Robdét i utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy
Nie wystepuja.



