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B.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

B.01.01.01 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU | DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace robdt zwigzanych ze usuwaniem warstw humusu i darniny dla robot wykonywanych przy
realizacji zadania: ,,Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz 7 budowq pochylni dla
niepelnosprawnych, budowq i przebudowq infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu publicznego z ul.
Francesco Nullo”.

1.2.  Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza robdt obejmujacych reczne usuniecie warstwy humusu i darniny
z powierzchni dachu nad budynkiem garazowym.

1.4. Okreslenia podstawowe
Humus (ziemia urodzajna) — ziemia ro$linna zawierajaca co najmniej 2% cze$ci organicznych.
Darnina — ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przero$nietej i zwigzanej korzeniami roslinnosci trawiaste;.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne" punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét i ich zgodnosé¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Nie wystepu;ja.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady dla transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania robot
Przy robotach zwiazanych z usunigciem humusu i darniny nalezy stosowac:
— lopaty, szpadle i inny sprze¢t do rgcznego wykonywania robot ziemnych,
— noze do cigcia darniny,
—  taczki, wozki — do transportu humusu/darniny w obrebie placu budowy,
— rowniarki, spycharki,

— samochody samowytadowcze — w przypadku transportu humusu i darniny na odleglo$¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.

4.  TRANSPORT

4.1. Ogolne zasady transportu
Ogolne zasady dla transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 4.

KLOTOIDA Sp.z o0.0. 2



Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowa pochyIni dla niepelnosprawnych,
budows i przebudows infrastruktury technicznej oraz przebudows zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo

4.2.  Transport humusu

Przemieszczanie humusu lub darniny w obrebie placu budowy moze si¢ odbywacé przy uzyciu dowolnych srodkow
transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed obsypaniem si¢ ziemi roslinnej, odkryciem korzonkow traw i
przed innymi uszkodzeniami.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 5.
5.2. Zdjecie darniny

Darning nalezy zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywac¢ w odpowiednich warunkach do
czasu ponownego wykorzystania.

Przed przystapieniem do usuwania darniny nalezy skosi¢ wysokie trawy. Darning nalezy cia¢ w regularne,
prostokatne pasy o szerokosci okoto od 25 do 50 cm lub w kwadraty o boku okoto 30 centymetréw. Grubo$é
darniny powinna wynosi¢ od 6 do 10 centymetrow. Darning nalezy wycinaé przy uzyciu nozy lub specjalnych
ptugow i krojow.

Darning nalezy uktada¢ warstwami, w stosy, strong porostu do siebie, na wysoko$¢ nie wigksza niz 1 m. Ulozone
stosy winny by¢ utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darning przed
zanieczyszczeniem. Czas sktadowania darniny przed ponownym wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 30 dni.

Usunieta darning, ktora nie zostanie ponownie wykorzystana nalezy wywiez¢ na odktad.
5.3. Zdjecie humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do ponownego wykorzystania.

Humus nalezy zdja¢ na pelng gleboko$¢ jego zalegania, ktora jest okreslona w Przedmiarze Robot lub wskazana na
roboczo przez Inspektora Nadzoru — wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynno$ci zwiazanych ze zdjeciem humusu.

Zdjety humus przeznaczony do dalszego wykorzystania nalezy sktadowac w regularnych pryzmach. Miejsca
sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zaggszczaniem. Nie nalezy zdejmowac¢ humusu w czasie
intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

Usuniety humus, ktory nie nadaje si¢ do wykorzystania w p6zniejszym etapie budowy nalezy wywiez¢ na odktad.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci roboét

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" punkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci i poprawnosci zdjecia darniny i humusu z
powierzchni robot ziemnych oraz sposobu ich sktadowania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne" punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zwigzanych ze zdjeciem darniny i humusu jest jeden metr kwadratowy [1 m?]
powierzchni, z ktorej usunigto warstwe ziemi urodzajnej o danej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 8.
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8.2.  Odbior usuniecia humusu

Roboty zwiazane ze zdjeciem humusu i darniny podlegaja odbiorowi robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
na zasadach podanych w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" punkt 8.

8.3.  Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystapienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wlasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wszystkich wymagan okreslonych w niniejszej STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego [1 m?] usunigtego humusu i/lub darniny obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych $rodkdw, materiatdéw 1 sprz¢tu do wykonania robot,

—  zdjecie humusu/darniny na petng gleboko$¢ ich zalegania wraz z utozeniem w pryzmy ziemi do
pozniejszego wykorzystania,
—  ew. wywo6z humusu/darniny nieprzeznaczonych do pdzniejszego wykorzystania na miejsce sktadowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie okresla sie.
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B.01.01.02A OCHRONA DRZEW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z ochrong istniejacych drzew dla robot
wykonywanych przy realizacji zadania: ,,Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz 7 budowg
pochylni dla niepelnosprawnych, budowgq i przebudowq infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu
publicznego z ul. Francesco Nullo”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza robdt obejmujacych wykonanie tymezasowych zabezpieczen dla
istniejacych drzew w okresie trwania robot oraz wykonania prac pielggnacyjnych po ich zakonczeniu.

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza STWiORB, sa robotami tymczasowymi, ktore sa potrzebne do wykonania robot
podstawowych, ale nie s3 przekazywane Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Korona — gorna czes¢ drzewa utworzona przez jego pedy boczne.

Bryla korzeniowa — uformowana bryta ziemi z przerastajacymi ja korzeniami ro$liny.

Humus (gleba, ziemia urodzajna) — ziemia ro$linna zawierajaca czgs$ci organiczne, posiadajgca wiasciwosei
zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania 0golne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogélne” punkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

Materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzew:
—  deski o grubosci co najmniej 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,
—  maty stomiane,
—  siatka, drut, tasmy stalowe,
—  zuzyte opony samochodowe,
—  inne materialy neutralne dla srodowiska.
Materiaty pielegnacyjne do drzew uszkodzonych:
—  preparaty emulsyjne powierzchniowe,
—  $rodki impregnujace,
—  wode.

Materialy do tymczasowej ochrony drzew i materiaty pielggnacyjne powinny zosta¢ dobrane przez Wykonawcg i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania robét

Sprzgt do wykonania tymczasowej ochrony drzew:
—  reczny sprzet do prac ziemnych jak: szpadle, dragi, topaty itd.,
—  reczny sprzet pomocniczy jak: pity, sekatory, dtuta, noze, skrobaki,

—  sprzet do podlewania: wiadra, konewki, przewozne zbiorniki na wodg.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogdlne
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.
5.2.  Tymczasowe zabezpieczenie drzew na okres budowy

Sposéb tymczasowej ochrony drzew powinien zosta¢ dobrany przez Wykonawce i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

—  owini¢cie pnia matami stomianymi lub zuzytymi oponami samochodowymi, a nast¢pnie oszalowanie ich
deskami do wysokos$ci pierwszych gatezi; dolna cze$¢ kazdej deski powinna opierac si¢ na podtozu bedac
lekko wkopana w grunt lub obsypang ziemia; oszalowanie powinno by¢ otoczone opaskami z drutu lub
tasmy stalowej w odleglosci co 40+60 cm,

—  przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi i zabezpieczenie siatkg stalowa,

—  podlewanie drzewa woda w ilosci okoto 20 dm® na jedno drzewo przez caty okres trwania robot, w
zaleznosci od warunkow atmosferycznych oraz wskazan Inspektora Nadzoru.

Prace budowlane prowadzone w odlegto$ci mniejszej niz 2 m od pnia oraz prace prowadzone w zasiggu korony
drzewa powinny by¢ wykonywane ze szczego6lng ostroznos$cia, przy ograniczeniu pracy sprzetu mechanicznego i
maszyn budowlanych do niezbednego minimum.

Wykopy wykonywane w strefie korzeniowej drzew powinny by¢ wykonywane recznie.
Po zakonczeniu robdt nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:
—  rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,
—  usuniecie materiatdw zabezpieczajacych,
— lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.

5.3. Pielegnacja drzew uszkodzonych w czasie prowadzenia robot budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia rob6t powinny by¢ natychmiast poddane zabiegom pielggnacyjnym,
zaleznie od rodzaju uszkodzenia.

Przy uszkodzeniu korzeni:
—  zmniejszy¢ korone¢ drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
—  wykona¢ cigcia sanitarne korzeni pod katem prostym, dokonujgc cigcia tam, gdzie zaczyna si¢ korzen
zdrowy (zywy),
—  zabezpieczy¢ powierzchni¢ ran preparatem impregnujacym,
—  zabezpieczone korzenie przysypac gleba,

—  zalecane jest zastapienie dotychczasowej gleby humusem bardziej zasobnym, przynajmniej w najblizszym
otoczeniu uszkodzonych korzeni.

Przy uszkodzeniu gatezi:

—  wykonywac¢ cigcia galezi o Srednicy powyzej 3 cm zawsze trzyetapowo,

KLOTOIDA Sp.z o0.0. 6



Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowa pochyIni dla niepelnosprawnych,
budows i przebudows infrastruktury technicznej oraz przebudows zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo

—  zabezpieczy¢ powierzchnie powstale po usunigciu zywej gatezi (rany):
* o0 srednicy do 10 cm, zasmarowujac w catosci preparatem o dziataniu powierzchniowym,
* o $rednicy ponad 10 cm, zabezpieczajac dwusktadnikowo, tj. krawedzie rany (miejsca, z ktorych bedzie
wyrastata tkanka zywa — kalus) i drewno czynne (pierscien o grubosci 1,5 + 2 cm) — $rodkiem o dziataniu
powierzchniowym, a pozostala cze¢$¢ rany wewnatrz pierscienia — srodkiem impregnujacym.

Przy ubytkach powierzchniowych:
—  wygladzi¢ i uformowaé powierzchni¢ rany,
— uformowac krawedz rany (ubytku),

—  zabezpieczy¢ cala powierzchnig¢ rany, z tym, ze $wieze rany zabezpieczy¢ jedynie przez zasmarowanie w
catosci preparatem emulsyjnym, powierzchniowym typu Dendromal, Lak-Balsam lub Funaben.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli robot

Ogolne zasady dotyczace kontroli rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 6.
6.2. Kontrola wykonania tymczasowej ochrony drzew

Kontrola wykonania tymczasowej ochrony drzew obejmuje sprawdzenie:
—  obudowy drzewa w zakresie spelniania warunkow zabezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi,
—  zaopatrzenia drzewa w wodg i powietrze,

— ewentualnych uszkodzen drzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw, w czasie robot zabezpieczajacych.
6.3. Kontrola robét pielegnacyjnych drzew uszkodzonych

Kontrola robot pielegnacyjnych drzew uszkodzonych w czasie budowy polega na sprawdzeniu:
—  prawidtowosci wykonania ci¢¢ korony, gatezi i korzeni,
—  poprawnosci wykonania zabezpieczen uszkodzonych fragmentéw drzewa (ran),
—  zabezpieczenia gleba uszkodzonych korzeni,

—  zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 szt. (jedna sztuka) zabezpieczonego drzewa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Wymagania ogoélne

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2.  Odbiér robot objetych STWiORB

Roboty objete niniejszg STWiORB podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

8.3.  Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystgpienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wtasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wszystkich wymagan okreslonych w niniejszej STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 9.
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9.2

Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:

zapewnienie wszystkich niezbgdnych $rodkoéw, materiatow i sprzetu do wykonania robét,
wykonanie zabezpieczenia drzewa,

wykonanie pielggnacji drzewa w przypadku jego uszkodzenia,

wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, badan, préb i sprawdzen,

oczyszczenie 1 uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materialy pomocnicze.

10.

PRZEPISY ZWIAZANE

Nie okresla sie.
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B.01.02.01 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt rozbiérkowych wykonywanych przy realizacji zadania:
»Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowq pochylni dla niepetnosprawnych,
budowg i przebudowq infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo”.

1.2.  Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z:
—  rozbiorkg obrébek blacharskich,
— usunigciem izolacji przeciwwilgociowej i przeciwwodnej,
—  rozbiorkg warstw niekonstrukcyjnych z betonu,
—  rozbiorka ogrodzen.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robo6t i ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” punkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

Materiaty wbudowane nie wystgpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.
3.2.  Sprzet do robot rozbiorkowych

Sprzet do wykonania robot rozbidrkowych powinien by¢ dobrany przez Wykonawce odpowiednio do zakresu i
stopnia skomplikowania rob6t oraz zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zastosowany sprzet powinien by¢ sprawny technicznie oraz zapewnia¢ wykonanie rozbidrek w przewidzianym
zakresie, bez powodowania uszkodzen tych elementow konstrukcji i wyposazenia, ktore nie podlegaja rozbiorce.

4.  TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 4.
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4.2.  Transport materialow z rozbiorki

Materialy z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

Materiaty przewidziane do odzysku nalezy transportowaé w taki sposob, aby nie powodowac¢ ich uszkodzen,
trwalych zanieczyszczen, mieszania si¢ kruszyw itp.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 5.

Materiaty z rozbiorki przechodza na wlasnos¢ Wykonawcy, z wyjatkiem materiatow przewidzianych do odzysku
wymienionych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty objete niniejsza specyfikacja polegaja na demontazu, rozebraniu lub wyburzeniu i usunigciu z terenu
budowy wszystkich elementow przewidzianych do rozbiorki zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczng wykonania i odbioru robdt budowlanych lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonaé¢ mechanicznie lub r¢cznie. Roboty nalezy wykonywac w taki sposob, aby nie
powodowac uszkodzen tych czesci obiektu lub elementow wyposazenia, ktore nie sa przewidziane do rozbiorki.
Elementy i materiaty mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych
uszkodzen.

Uszkodzenia tych elementéw konstrukeji lub wyposazenia, ktore nie sa przedmiotem prac budowlanych
wykonywanych w ramach niniejszego zadania, powstale w trakcie prowadzenia robdt rozbiérkowych powinny
zostac usuniete na koszt Wykonawcy. Sposob naprawy uszkodzen podlega akceptacji Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktore stanowig wtasno$¢ Zamawiajacego powinny by¢ odwiezione w miejsce sktadowania
wskazane przez Inspektora Nadzoru. Elementy i materiaty, ktore staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢
wywiezione z terenu budowy.

Na czas prowadzenia robot rozbidorkowych nalezy wykonaé zabezpieczenia przed spadaniem materiatoéw z rozbiodrki
na przylegty teren.

5.3.  Zabezpieczenie sieci infrastruktury technicznej

W przypadku prowadzenia prac rozbiorkowych w sasiedztwie urzadzen lub sieci infrastruktury technicznej
niepodlegajacych przebudowie lub przed wykonaniem ich przetozenia, urzadzenia te nalezy tymczasowo
zabezpieczy¢, a roboty prowadzi¢ ze szczegdlng ostroznoscig.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci roboét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 6.
6.2. Kontrola robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidorkowych, sprawdzeniu
uszkodzen oraz wykonanych napraw elementow niepodlegajacych rozbidrce oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia
elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla robot rozbidrkowych objetych niniejsza specyfikacja:
—  dlarozbiorki obrobek blacharskich — 1 m? (jeden metr kwadratowy),
—  dla usuniecia izolacji przeciwwilgociowych i przeciwwodnych — 1 m? (jeden metr kwadratowy),
—  dla rozbiorki warstw wykonczeniowych z betonu — 1 m® (jeden metr sze$cienny),

— dlarozbiorki ogrodzen — 1 mb (jeden metr biezacy).
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 8.
8.2.  Odbior robét rozbiérkowych

Roboty objete niniejsza STWiIORB podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.

8.3. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystapienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wtasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wszystkich wymagan okreslonych w niniejszej STWIORB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
a) dlarozbiorki obrébek blacharskich:
— demontaz obrobek z blachy stalowe;,
b) dla usuniecia izolacji:
—  usunigcie z powierzchni betonu izolacji arkuszowe;j,
—  usunigcie z powierzchni betonu izolacji powtokowe;j;
¢) dlarozbidrki warstw niekonstrukcyjnych/wykonczeniowych z betonu:
—  rozkucie (wyburzenie) warstwy betonu;
d) dlarozbiorki ogrodzen:
—  podziat ogrodzenia na elementy transportowe,
—  odciecie stupkow od fundamentow,
—  odkopanie i rozbiérke fundamentow.
Do ceny wykonania robot nalezy wliczy¢ ponadto:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych srodkdéw, materiatdéw i sprzgtu do wykonania robot,
—  zabezpieczenie elementdw budynku niepodlegajacych rozbidree przed uszkodzeniami,
—  zabezpieczenie robdt przed spadaniem materiatlow z rozbiorki na przylegty teren,
—  usunigcie materiatow rozbidorkowych z terenu roboét,
—  sortowanie materiatow z rozbiorki,

—  zaladunek i odwiezienie materiatdw przeznaczonych do odzysku w miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru,

—  wywiezienie z terenu budowy gruzu, ztomu i innych materiatéw z rozbiorki nieprzewidzianych do odzysku
wraz z kosztami ich sktadowania i/lub utylizacji,

— naprawe uszkodzen elementéw nieprzewidzianych do rozbiorki,
—  wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorek.

Elementy i materiaty przeznaczone do odzysku sa wtasnosciag Zamawiajacego. Inne materiaty z rozbiorki
przechodza na wtasno$¢ Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie okresla sie.
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B.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

B.02.01.03 WYKOPY PRZY ODKRYWANIU ISTNIEJACYCH
FUNDAMENTOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonywania wykopow przy odkrywaniu istniejagcych fundamentow dla robot
wykonywanych przy realizacji zadania: ,,Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz 7 budowq
pochylni dla niepetnosprawnych, budowq i przebudowq infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu
publicznego z ul. Francesco Nullo”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych obejmujacych:

— odkopanie $ciany budynku garazowego wraz z umocnieniem $cian wykopu — od poziomu zakonczenia
robét przygotowawczych dla projektowanego parkingu.

Roboty rozbidrkowe oraz roboty ziemne zwigzane z przygotowaniem podtoza dla nawierzchni parkingu ujeto w
specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych dla czesci drogowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne" punkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét i ich zgodnoé¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6élne” punkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robét ziemnych

Materialy wbudowane nie wystgpuja.

2.3.  Materialy do wykonania zabezpieczenia §cian wykopow

Materiaty i wyroby przeznaczone do wykonania tymczasowego umocnienia $cian wykopu dobiera Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

3. SPRZET
3.1.  Wymagania ogoélne
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 2.
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3.2.  Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych wg niniejszej STWiORB powinien dysponowa¢ sprzg¢tem
do recznego wykonywania robot ziemnych (topaty, szpadle, kilofy, taczki itp.) oraz sprzetem do przemieszczania i
transportu mas ziemnych (spycharki, fadowarki, tasmociaggi, samochody samowytadowcze).

Zastosowany sprzet powinien zapewni¢ ciaglos¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie odpowiedniej wydajnosci i
jakosci robot. Jesli stan techniczny lub parametry robocze uzywanych maszyn lub narz¢dzi nie zapewniaja
bezawaryjnej pracy lub uzyskania wymaganej jako$ci robot, Inzynier moze zazada¢ zmiany stosowanego sprzgtu.

Doboru sprzetu do wykonania robdt ziemnych dokonuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inspektora
Nadzoru.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 4.
4.2. Transport i skladowanie mas ziemnych

Transport mas ziemnych z wykopow moze odbywac si¢ przy uzyciu dowolnych $rodkéw transportu zapewniajacych
uzyskanie odpowiedniej wydajnosci i jakosci robot. Doboru sprzgtu transportowego dokonuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Sktadowanie i zatadunek na $rodki transportowe mas ziemnych pozyskanych z wykopoéw powinny odbywacé si¢
poza prawdopodobnym klinem odtamu gruntow.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Przed przystagpieniem do robot Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru projekt
technologii i organizacji robot okreslajacy m.in.

—  sposob zabezpieczenia §cian wykopu,

—  sposob odwodnienia i odprowadzenia wody z wykopu.
5.2. Wykonywanie robét ziemnych
Rézne rodzaje gruntu oraz grunty o réznym stopniu przydatnosci do ponownego wbudowania powinny by¢
odspajane i sktadowane oddzielnie, w sposoéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

W trakcie wykonywania robdt ziemnych nalezy prowadzi¢ badania kontrolne gruntu wydobywanego z wykopu w
nastepujgcym zakresie:

—  oznaczenie rodzaju gruntéw spoistych i niespoistych wg analizy makroskopowe;j,

—  okreslenie stopnia zaggszczenia gruntow niespoistych poprzez sondowanie dynamiczne sondg lekka (cigzar
mtota spadajacego 10kg),

—  okres$lenie stanu gruntdw spoistych i stopnia plastycznos$ci na podstawie proby wateczkowania lub przy
uzyciu penetrometru tloczkowego.

Wykonanie rob6t ziemnych nie powinno narusza¢ struktury gruntu w dnie wykopu. Ostatnia warstwe gruntu — 0
migzszosci ok. 30 — 50 cm ponad projektowanym poziomem dna wykopu — nalezy usung¢ recznie bezposrednio
przed przystapieniem do prac w poziomie dna wykopu.

W trakcie wykonywania prac w wykopach nie wolno dopusci¢ do nadmiernego zawilgocenia i rozluznienia (w
przypadku gruntow niespoistych) Iub uplastycznienia (w przypadku gruntow spoistych) gruntow w dnie wykopu.
5.3.  Zabezpieczenie $cian wykopow

Umocnienie $cian wykopu powinno gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robot. W wykopach
o $cianach umocnionych nalezy stosowac¢ si¢ do ponizszych wymagan:

—  gorne krawedzie $cian umocnien powinny wystawac na wysoko$¢ co najmniej 10 cm ponad teren,
—  rozpory powinny mie¢ trwale zabezpieczenie przed spadnigciem,
—  w wykopie rozpartym nalezy wykona¢ awaryjne wyjscia w odlegtosciach maksymalnie co 30 m.

—  stan konstrukcji podporowych i rozporowych nalezy sprawdza¢ okresowo, a obowigzkowo niezwlocznie
po wystapieniu czynnikdéw niekorzystnych (duze opady atmosferyczne, mroz itp.).
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Rozbiorka zabezpieczen $cian wykopow powinna by¢ prowadzona w miar¢ wykonywania zasypki.
5.4. Odwodnienie wykopow

Nalezy zapewni¢ odprowadzanie z wykopow wod gruntowych i wod opadowych w kazdej fazie robot. Nie mozna
pozwala¢ na gromadzenie si¢ wody w wykopie, wode nalezy odprowadzaé (odpompowywaé) rowniez w czasie
przerw w robotach i zwigksza¢ nasilenie pompowania w okresie deszczow.

Wykopy powinny by¢ chronione przed naptywem wod opadowych. W tym celu powierzchnia terenu w sgsiedztwie
wykopu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkami umozliwiajagcymi odptyw wody poza teren roboét. Od strony
spadku terenu powinny by¢ wykonane, w razie potrzeby, rowy lub inne urzadzenia do odprowadzania wod
opadowych.

Wody opadowe powinny by¢ zagospodarowane (uj¢te) na terenie prowadzenia robot. Nie wolno odprowadza¢ wod
opadowych na teren nieruchomosci sasiednich bez zgody ich wlasciciela.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady dotyczace kontroli rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola robo6t ziemnych
Sprawdzeniu podlegaja:
—  zgodnos¢ wykonywania rob6t z dokumentacjg projektowa oraz PZJ,
—  odwodnienie wykopow,
—  zabezpieczenie wykopow,

—  rodzaj i stan gruntu w podiozu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m® (jeden metr sze$cienny) gruntu w stanie naturalnym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 8.
8.2.  Odbior robét ziemnych

Roboty objete niniejszg STWiORB podlegajg odbiorom robdt zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng wykonania i odbioru
robot budowlanych i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia daty

wyniki pozytywne.
8.2.1. Odbiory czeSciowe

Odbiorowi czgsciowemu podlega wykonane umocnienie $cian wykopu.
8.3. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystapienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wlasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wszystkich wymagan okreslonych w niniejszej STWIORB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 uwzglednia:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych srodkdéw, materiatdéw i sprzgtu do wykonania robot,

—  wykonanie umocnienia $cian wykopu i pdzniejszy jego demontaz wraz z dostarczeniem niezbednych w
tym celu materiatow, ktore stanowig wlasnos¢ Wykonawcy,

— odspojenie gruntu,

—  wydobycie i ztozenie cz¢sci gruntu na odktad w celu pdzniejszego wykonania zasypu,
—  zaladunek i wywiezienie pozostatej czesci gruntu,

— skladowanie i przemieszczanie gruntu,

— odwodnienie wykopow wraz z odprowadzeniem wody w ciagu calego cyklu budowy,

—  wykonanie niezbednych prob, pomiaréw, badan i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-B-02481 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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B.02.02.01 ZASYPANIE WYKOPOW Z ZAGESZCZENIEM GRUNTU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (STWiORB) sa wymagania dotyczace
zasypywania wykopow i rozkopow dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,,Rozbudowa parkingu przy
ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowq pochylni dla niepetnosprawnych, budowq i przebudowq
infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo”.

1.2.  Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg wykonania rob6t ziemnych, ktore obejmuja:
—  zasypanie wykopu gruntem spoistym wraz z zageszczeniem gruntu,
—  zasypanie wykopu gruntem rodzimym wraz z zaggszczeniem gruntu,
—  wykonanie nasypu z gruntu niespoistego za $ciang budynku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszezenia gruntu, okreslona wg wzoru;

Is = pd / pus, gdzie:
Pd— gesto$¢ objetoéciowa szkieletu zageszezonego gruntu w [Mg/m?]
pds—  maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych w [Mg/m?], badania wykona¢ zgodnie z normg BN-77/8931-12.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne" punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robo6t i ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 2.
2.2.  Grunt rodzimy

Grunt pozyskany z wykopu.

2.3.  Grunty nasypowe

2.3.1. Grunt niespoisty

Kruszywo naturalne o uziarnieniu ciagtym 0/31,5 wg PN-EN 13424 (pospotki, mieszanki piaskow).
2.3.2. Grunt spoisty

Glina lub piasek gliniasty (wg PN-B-02480).
Dopuszcza sie wykorzystanie gruntu pozyskanego z wykopu po stwierdzeniu jego przydatnosci do wbudowania.

3. SPRZET
3.1.  Wymagania ogoélne
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 2.
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3.2.  Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych wg niniejszej STWiORB powinien dysponowac sprzgtem
do recznego wykonywania rob6t ziemnych (lopaty, szpadle, ubijaki reczne, taczki itp.) oraz sprzetem do
przemieszczania i transportu mas ziemnych (tadowarki, samochody samowytadowcze).

Zastosowany sprzet powinien zapewnié ciaglto$¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie odpowiedniej wydajnosci i
jakosci robot. Jesli stan techniczny lub parametry robocze uzywanych maszyn lub narzedzi nie zapewniaja
bezawaryjnej pracy lub uzyskania wymaganej jakosci robot, Inspektor Nadzoru moze zazada¢ zmiany stosowanego
sprzetu.

Doboru sprzgtu do wykonania robét ziemnych dokonuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektora
Nadzoru.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 4.
4.2.  Transport gruntéw

Transport gruntdw moze odbywac si¢ przy uzyciu dowolnych §rodkéw transportu zapewniajacych uzyskanie
odpowiedniej jakosci i wydajnosci robot. Doboru sprzetu transportowego dokonuje Wykonawea i przedstawia do
akceptacji Inspektora Nadzoru.

Rézne rodzaje gruntu powinny by¢ transportowane i sktadowane oddzielnie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zasypanie wykopow

W trakcie zasypywania wykopow nalezy zachowac kolejnos¢ wbudowania warstw gruntu zgodnie z dokumentacja
projektowa lub kolejnoscia zalegania warstw gruntow rodzimych i nasypowych stwierdzona podczas wykonywania
wykopow.

Zasypywanie wykopow fundamentowych nalezy prowadzi¢ warstwami z zageszczeniem/ubiciem uktadanego
gruntu. Grubos$¢ warstw i technologi¢ zageszczania nalezy dostosowac do rodzaju gruntu oraz sprzgtu
zaggszczajacego, tak aby uzyska¢ maksymalne mozliwe zaggszczenie.

Grunty spoiste nalezy zageszcza¢ w sposob statyczny — przez ubijanie reczne i watowanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogoélne

Ogolne zasady dotyczace kontroli robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 6.
6.2. Kontrola wykonania zasypu

Kontroli podlega:
—  zgodnos¢ wykonywania robot z dokumentacja projektowa oraz PZJ,
—  rodzaj gruntu do wykonania zasypu,
—  kolejnos¢ uktadania warstw,
—  sposob zageszczania gruntu,

—  poprawnos¢ zaggszczenia poszczegolnych warstw zasypu zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej w tym zakresie.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1.  Wymagania ogodlne
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 m® (jeden metr sze$cienny) wbudowanego gruntu.

Ilos¢ robdt okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 8.
8.2.  Odbior robét ziemnych

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorom robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru
rob6t budowlanych i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia
daly wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogolne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 uwzglednia:
—  zapewnienie wszystkich niezb¢dnych srodkow, materialow i sprzetu do wykonania robot,
—  pozyskanie gruntu,
—  skladowanie i przemieszczanie gruntu na terenie budowy,
—  ulozenie i zaggszczenie gruntu w wykopie,

—  wykonanie niezbednych prob, pomiaréw, badan i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN-13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-B-02481 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

wg PN-S-02205 1998 Roboty ziemne wymagania i badania.
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B.05.00.00 IZOLACJE BUDOWLANE

B.05.02.01 IZOLACJA PRZECIWWILGOCIOWA | PRZECIWWODNA
ARKUSZOWA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru hydroizolacji z papy asfaltowej zgrzewalnej dla robot wykonywanych
przy realizacji zadania: ,,Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz 7 budowq pochylni dla
niepetnosprawnych, budowq i przebudowgq infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu publicznego z ul.
Francesco Nullo”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza robot wymienionych w punkcie 1.1, ktére obejmuja:

— przygotowanie podtoza pod izolacje,

— wykonanie izolacji przeciwwwodnej z dwdch warstw papy asfaltowej zgrzewalnej na powierzchni $ciany i
fundamentu budynku garazowego,

— wykonanie izolacji przeciwwilgociowej z dwoch warstw papy asfaltowej zgrzewalnej na powierzchni
stropodachu budynku garazowego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Papa asfaltowa zgrzewalna — materiat hydroizolacyjny rolowy, o osnowie powleczonej obustronnie bitumem, z
przystosowang do zgrzewania z podlozem warstwa dolng.
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i okresleniami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlanych oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1.  Wymagania ogoélne
Ogolne wymagania dla materiatow podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 2.

Wszystkie materiaty przewidziane do wbudowania powinny posiada¢ dokumenty zaswiadczajace o ich jakosci i
wilasciwosciach uzytkowych: deklaracje wlasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami,
aprobatami lub ocenami technicznymi, atesty, §wiadectwa kontroli lub inne dokumenty potwierdzajace wymagane
wlasciwosci materiatu lub wyrobu (np. wyniki badan laboratoryjnych).

Materiaty powinny by¢ dostarczane w fabrycznych, nieuszkodzonych opakowaniach.
2.2.  Hydroizolacja

2.2.1. Material gruntujacy
Do gruntowania podtoza nalezy stosowaé srodek gruntujacy (primer) zalecany przez producenta papy.
2.2.2. Hydroizolacja na powierzchniach pionowych

Papa asfaltowa termozgrzewalna z asfaltu modyfikowanego polimerami na osnowie z wtdkniny poliestrowej zgodna
z normg PN-EN 13969.

2.2.3. Hydroizolacja na powierzchniach poziomych

Papa asfaltowa termozgrzewalna z asfaltu modyfikowanego polimerami na osnowie z widkniny poliestrowej zgodna
z normg PN-EN 13707 — do wykonania warstwy podktadowe;j.
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Papa asfaltowa termozgrzewalna z asfaltu modyfikowanego polimerami na osnowie z wtdkniny poliestrowej zgodna
z normg PN-EN 13707, odporna na przerastanie korzeni — do wykonania warstwy wierzchniej.

2.3.  Materialy do reprofilacji podloza betonowego

System zapraw naprawczych do betonu zgodnych z normg PN-EN 1504-3.

W sktad systemu mogg wchodzi¢ (zaleznie od producenta): preparat ochronny do stali zbrojeniowej, drobnoziarnista
zaprawa do wykonywania warstwy sczepnej/kontaktowej, zaprawa naprawcza do likwidacji ubytkéw betonu,
zaprawa do wykonywania reprofilacyjnych warstw naprawczych.

Wymagania dla systemu zapraw naprawczych:

—  wytrzymatos$¢ na $ciskanie: klasa R2,
— zawartos$¢ chlorkow: <0,05%.
— przyczepnos¢ do betonu: > 0,8 MPa,
— kompatybilnos¢ cieplna: > 0,8 MPa.

Wyroby wchodzace w sktad systemu zapraw naprawczych powinny posiada¢ karty techniczne i/lub instrukcje
stosowania okreslajace warunki oraz sposob aplikacji preparatow.

2.4. Material do wypelniania szczelin dylatacyjnych

Do wypetnienia szczelin dylatacyjnych mozna zastosowac gabki poliuretanowe, listwy korkowe lub sznury
bentonitowe o przekroju okragtym lub prostokatnym.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dla sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania robét izolacyjnych

Wykonawca powinien by¢ wyposazony w podstawowy sprzet do robot hydroizolacyjnych i dekarskich:

— palnik gazowy oraz butla z gazem technicznym (propan lub propan-butan),

— waz do palnikéw gazowych o dlugosci umozliwiajacej swobodne poruszanie si¢ bez czgstego przestawiania
butli (min.15 m),

— male palniki gazowe do wykonywania detali i obrobek,
— prowadnice do papy,
— walek dociskowy z prowadnica,
— narzedzia dekarskie jak: n6z do cigcia papy, szpachelka dekarska, reczny watek dociskowy.
— sprzet gasniczy, apteczka pierwszej pomocy.
3.3.  Sprzet do reprofilacji podloza betonowego

Doboru sprzgtu i narzedzi do wykonania napraw powierzchniowych betonu dokonuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji Inspektora Nadzoru.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 4.
4.2.  Transport materialéw izolacyjnych

Pap¢ nalezy przewozi¢ w rolkach uktadanych w jednej warstwie w pozycji stojacej, zabezpieczonych przed
przewracaniem si¢ i uszkodzeniem, krytymi srodkami transportowymi.

Pape nalezy przechowywac w rolkach w zakrytych pomieszczeniach utozone w jednej warstwie na rownym suchym
podtozu. Material nalezy chroni¢ przed zawilgoceniem, dziataniem promieni stonecznych i zrédet ciepta.

4.3. Transport zapraw naprawczych

Sktadniki systemu zapraw naprawczych PCC powinny by¢ przewozone w szczelnych pojemnikach lub
opakowaniach, w warunkach, ktore nie spowoduja obnizenia ich jakosci (np. zawilgocenia), krytymi srodkami
transportowymi.
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Przechowywanie w nieuszkodzonych opakowaniach, w chtodnych i suchych pomieszczeniach, do 12 miesi¢cy od
daty produkgji.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 'Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 5.
5.2.  Prace przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru projekt
technologii i organizacji rob6t okreslajacy m.in.

— technologie oczyszczenia i przygotowania powierzchni betonu do reprofilacji,

— technologie naprawy i reprofilacji powierzchni betonu,

— technologi¢ przygotowania powierzchni do uktadania izolacji,

— dobor sprzetu do wykonania robot.

Przed przystapieniem do prac nalezy dokona¢ pomiaréw izolowanych powierzchni, sprawdzi¢ poziomy
fundamentow, gzymsow i attyk, poziomy osadzenia wpustow dachowych oraz ilo$¢ przerw dylatacyjnych i na tej
podstawie rozplanowaé roztozenie arkuszy papy i lokalizacj¢ $ciezek komunikacyjnych.

5.3. Podloze pod izolacje

Podloze powinno by¢ réwne, czyste, suche i odpowiednio wytrzymate. Spadki potaci dachowych powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowa.

5.3.1. Réwno$é powierzchni

Przes$wit mierzony na tacie kontrolnej o dlugosci 2,0 m nie powinien przekracza¢ Smm.

5.3.2. Wilgotnosé podloza

Wilgotno$¢ podtoza (betonu) nie powinna przekracza¢ 6%.

5.3.3. Wytrzymalos$¢ podloza

Wytrzymatos¢ podioza betonowego na odrywanie powinna wynosi¢ co najmniej 0,8 MPa.
5.4. Przygotowanie podloza pod izolacje
5.4.1. Reprofilacja powierzchni betonu

54.1.1. Przygotowanie podtoza
Powierzchnie betonu oczysci¢ przez piaskowanie/Srutowanie lub frezowanie usuwajac:
— pozostato$ci powtok ochronnych i powierzchniowe zanieczyszczenia,
— stabo zwigzane warstwy betonu (beton skorodowany, skarbonatyzowany, zawilgocony),
— otuling betonowa skorodowanych pretow zbrojeniowych,
— produkty korozji stali z powierzchni zbrojenia.

W miejscach lokalnych uszkodzen beton wyku¢ recznie. Otuling skorodowanych pretow zbrojeniowych odkué az do
miejsc nie wykazujacych sladéw korozji.

Powierzchnia betonu przygotowana do naprawy powinna twarda, szorstka, o dobrej przyczepnosci i wytrzymatosci
na odrywanie > 0,8MPa.

5.4.1.2. Aplikacja systemu naprawczego

Warunki przygotowania powierzchni betonu i stali zbrojeniowej do aplikacji systemu naprawczego oraz sposdb
naktadania zapraw naprawczych powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w instrukcjach stosowania/kartach
technicznych produktow wchodzacych w sktad zastosowanego systemu.

5.4.2. Przygotowanie podloza do ukladania izolacji

Na powierzchni betonu nie powinny wystgpowac rysy skurczowe i spgkania. Powierzchnia nie moze mie¢ rakow,
wglebien 1 wybrzuszen, wystajacych ziaren kruszywa itp. Wszystkie uszkodzenia powinny by¢ naprawione i
wygltadzone, a wystajgce czgsci skute i zeszlifowane. Wigksze zaglebienia wypelione zaprawa naprawcza, a
powierzchnia betonu zatarta na ostro.

Krawgdzie, naroza oraz styki podtoza z pionowymi ptaszczyznami elementéw budynku wystajagcymi ponad dach
powinny by¢ zaokraglone tukiem o promieniu co najmniej 30mm lub ztagodzone za pomocy listwy o przekroju
trojkatnym o boku co najmniej 30mm.
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Szczeliny dylatacyjne nalezy wypetni¢ materiatem trwale plastycznym.
5.5.  Warunki wykonywania izolacji

Warunki atmosferyczne:
— temperatura powietrza > 0°C,
—  wilgotnos¢ powietrza < 85%.

Nie nalezy uktadac papy na mokrej, oblodzonej lub oszronionej powierzchni, w czasie opadéw deszczu lub
bezposrednio po nich, przy silnym wietrze.

Nalezy przestrzega¢ zalecen dotyczacych warunkéw wykonywania prac i sposobu uktadania izolacji podanych w
instrukcji producenta lub kartach technicznych produktow. W przypadku wystapienia roznicy pomiedzy
wymaganiami podanymi instrukcji lub karcie technicznej, a wymaganiami podanymi w STWiORB nalezy
zastosowaé wymaganie wyzsze.

5.6.  Wykonanie izolacji

5.6.1. Przygotowanie powierzchni pod izolacje

Powierzchni¢ pod izolacje nalezy oczysci¢ z pytow, mleczka cementowego i innych zanieczyszczen naniesionych
podczas budowy (np. za pomoca sprezonego powietrza lub piaskowania).

5.6.2. Gruntowanie podloza
Gruntowanie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z technologig podang przez producenta papy.
5.6.3. Ukladanie izolacji

Zasadnicza operacja zgrzewania papy z podtozem polega na rozgrzewaniu palnikiem podloza i spodniej warstwy
arkusza papy az do momentu zauwazalnego wypltywu masy asfaltowej z jednoczesnym powolnym i rébwnomiernym
rozwijaniem rolki, tak aby uzyskac staly jednorodny wyplyw asfaltu wzdtuz krawedzi podtuznych arkusza. Wyptyw
masy asfaltowej powinien mie¢ szeroko$¢ ok. 5 mm. Wytopiona masa bitumiczna jest warunkiem szczelnego
potaczenia izolacji z podtozem. Brak wyptywu asfaltu moze §wiadczy¢ o niedostatecznym zgrzaniu potaczenia.

Uktad hydroizolacyjny papa podktadowa — papa nawierzchniowa powinien by¢ zgrzany ze sobg na catej izolowane;j
powierzchni i stanowi¢ homogeniczng catos¢. Papa podktadowa powinna by¢ zgrzana z podtozem na 100%
izolowanej powierzchni i stanowié¢ szczelng warstwe hydroizolacji zabezpieczajaca podioze. Szczegdlng uwage
nalezy zwrdci¢ na szczelno$¢ potaczen na zaktadach podtuznych i poprzecznych. Pape wierzchniego krycia nalezy
zgrzaé¢ do papy podktadowej rowniez na 100% jej powierzchni.

W miejscach szczegdlnie narazonych na uszkodzenie np. przy wpustach dachowych, dylatacjach, gzymsach i
attykach, izolacje¢ nalezy wzmocni¢ przez wlozenie dodatkowej warstwy.

5.6.4. Polaczenia arkuszy

Pape nalezy uktadac pasami prostopadtymi do gzymsu/okapu. Arkusze papy nalezy taczyé ze sobg na zaktady:
— zaklad podhuzny — pomiedzy dwoma sasiednimi arkuszami — nie powinien by¢ mniejszy niz 80 mm,
— zaktad poprzeczny (czotowy) — pomiedzy koficami rolek — powinien wynosi¢ 120-150 mm.

Zaktady powinny by¢ wykonywane zgodnie z kierunkiem sptywu wody.

W poszcezegdlnych warstwach arkusze papy powinne by¢ przesunigte wzglgdem siebie, tak aby miejsca zaktadow
(zar6wno podtuznych jak i poprzecznych) nie pokrywaly si¢. Zaktady podtuzne papy podktadowej i papy
wierzchniego krycia powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie o okoto potowe szerokosci rolki.

Zaktady arkuszy nalezy wykonywacé ze szczeg6lng starannoscig. Po wystudzeniu kilku utozonych rolek nalezy
sprawdzi¢ prawidtowos¢ zgrzewdw. Miejsca Zle zgrzane, z nieszczelnymi zaktadami nalezy naprawi¢ przez
odchylenie papy, podgrzanie i ponowne sklejenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli robot

Ogolne zasady dotyczace kontroli robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola reprofilacji powierzchni betonu / przygotowania podloza

6.2.1. Kontrola materialow

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru dokumenty potwierdzajace zgodno$¢ materiatow
z wymaganiami niniejszej STWiORB (deklaracje zgodnoéci, deklaracje wlasciwosci uzytkowych) oraz karty
techniczne i/lub instrukcje stosowania preparatow.
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Sprawdzeniu podlegaja daty produkcji, terminy przydatnosci do stosowania, stan opakowan oraz sposob
przechowywania materiatow.

6.2.2. Kontrola przygotowania podloza

Kontrola polega na sprawdzeniu poprawno$ci usuni¢cia produktow korozji betonu i stali, stabo zwigzanych partii
betonu oraz szkodliwych substancji mogacych mie¢ wptyw na korozj¢ betonu i stali zbrojeniowej lub trwatosé¢
polaczenia naktadanych materiatéw z podtozem,

Kontrolg przeprowadza si¢ przez ogledziny oraz ostukiwanie podtoza mtotem stalowym.

Wytrzymato$¢ podtoza na odrywanie wyznacza si¢ metoda ,,pull-off” przy srednicy krazka probnego &350 mm
(metoda badania wg PN-EN 1542). Nalezy wykonaé co najmniej 1 badanie na 25 m? powierzchni przygotowanej do
reprofilacji i nie mniej niz 5 oznaczen.

6.2.3. Kontrola wykonania napraw

Kontrola polega na wzrokowym sprawdzeniu kompletnosci wykonania reprofilacji uszkodzonych powierzchni i
ubytkow betonu zaprawa naprawcza.

Sprawdzenie rownosci powierzchni oraz wytrzymato$ci na odrywanie — wg punktu 6.3.3.
6.3. Kontrola robét izolacyjnych

6.3.1. Zakres badan

Kontroli podlegaja wszystkie fazy robot-izolacyjnych oraz procesy technologiczne w trakcie ich prowadzenia.
Ze wzgledu na techniczne znaczenie izolacji oraz zanikajgcy charakter robdt konieczny jest staty i bezposredni
nadzor nad robotami ze strony Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Kontrola obejmuje:

— sprawdzenie materiatow,

— sprawdzenie podtoza,

— Dbadanie prawidtowosci i doktadno$ci wykonania izolacji,

— sprawdzenie zgodnosci wykonanych robot z dokumentacja projektowa i STWiORB.
6.3.2. Kontrola materialow

Kontroli jakosci materiatéw dokonuje si¢ na podstawie dokumentéw potwierdzajacych ich zgodno$é z
wymaganiami odpowiednich norm lub aprobat, wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej oraz w
punkcie 2 niniejszej STWIORB.

Kontrola obejmuje takze sprawdzenie opakowan 0raz terminéw przydatnosci do zastosowania.
6.3.3. Kontrola podloza pod izolacje

Kontrolg podtoza przeprowadza si¢ podczas odbioru czgsciowego przed przystgpieniem do wykonania izolacji,
sprawdzajac zgodno$¢ z wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszej STWiORB, a wyniki kontroli podaje w
protokole tego odbioru i/lub w Dzienniku Budowy.

Stan przygotowania podloza do uktadania izolacji sprawdza si¢ wzrokowo.

Rownos¢ podtoza sprawdza si¢ za pomoca taty kontrolnej o dlugosci 2,0 m przytozonej w 3 dowolnie wybranych
miejscach na kazde 50 m? powierzchni podktadu. Pomiar odchylenia taty od podtoza przeprowadza si¢ z
doktadnoscia do 1 mm.

Wytrzymatos¢ podioza na odrywanie wyznacza si¢ metodg ,,pull-off” przy $rednicy krgzka probnego &50 mm
(metoda badania wg PN-EN 1542). Nalezy wykona¢ co najmniej 1 badanie na 50 m? izolowanej powierzchni i nie
mniej niz 5 oznaczen tacznie.

6.3.4. Kontrola w czasie robot

6.3.4.1. Kontrola warunkow przystapienia do robot
Kontrole warunkow atmosferycznych przeprowadza si¢ przez pomiar i zapis wynikow w Dzienniku Budowy.

6.3.4.2. Kontrola gruntowania podtoza

Kontrolg prawidlowosci natozenia powtok bitumicznych przeprowadza si¢ wzrokowo w czasie ich wykonywania,
kontrolujac stosowanie wlasciwych materiatow, pokrycie powierzchni materiatem gruntujacym i liczbe warstw.
Nalezy zwrdci¢ uwage na wymagane zuzycie $rodka gruntujacego na 1 m? powierzchni betonu.

6.3.4.3. Kontrola uktadania izolacji

Kontrolg prawidtowosci uktadania papy przeprowadza si¢ w trakcie robot, sprawdzajac stosowanie wlasciwych
materiatdw, wielkos$¢ zaktadow oraz doktadnos¢ przyklenia do podtoza.

KLOTOIDA Sp.z o0.0. 23



Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowa pochyIni dla niepelnosprawnych,
budows i przebudows infrastruktury technicznej oraz przebudows zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo

6.3.4.4. Kontrola przyklejenia papy

Sprawdzenie przyklejenia papy do podtoza lub do poprzedniej warstwy nalezy przeprowadzi¢ wzrokowo oraz za
pomoca miotka drewnianego przez lekkie opukiwanie warstwy izolacji w co najmniej 3 dowolnie wybranych
miejscach na kazde 20 m? powierzchni izolacji oraz w miejscach nasuwajacych watpliwosci co prawidtowosci
przyklenia papy. Charakterystyczny gluchy dzwigk $wiadczy o nieprzyleganiu i niezwiazaniu izolacji z podtozem.

6.3.5. Sprawdzenie wykonania izolacji

Kazda warstwa izolacji powinna stanowi¢ jednolita, czysta powtoke przylegajaca do powierzchni podktadu lub do
uprzednio utozonej warstwy.

Sprawdzenie zabezpieczenia szczelin dylatacyjnych i wpustow dachowych, wyokraglenia lub sfazowania narozy
wklestych (utozenie izoklindw) nalezy przeprowadzi¢ w trakcie wykonywania izolacji, kontrolujac zachowanie
wymagan podanych w dokumentacji projektowej i STWiORB.

6.3.6. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektows

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa powinno by¢ przeprowadzone przez porownanie wykonanej
izolacji z dokumentacjg oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci za pomocg ogledzin i pomiaru, a w odniesieniu do
rob6t zanikajacych na podstawie protokotéw odbiorow czg¢éciowych (migdzyoperacyjnych) i/lub zapisow w
Dzienniku Budowy.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 m? (metr kwadratowy) zaizolowanej powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 8.
8.2.  Odbior robét objetych STWiORB
8.2.1. Odbiory czeSciowe
Odbiorom czgsciowym (migdzyoperacyjnym) podlegaja:
— przygotowanie podloza do reprofilacji,
— podloze pod izolacje,
— kazda wykonana warstwa hydroizolacji.

8.2.2. Odbior koncowy

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWiIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie wymagane pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

W przypadku dokonywania poprawek nalezy to odnotowa¢ w protokole odbioru okreslajac rodzaj i miejsce
poprawek.

8.3.  Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystgpienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wtasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wszystkich wymagan okre$lonych w niniejszej STWIORB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:
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zapewnienie wszystkich niezb¢dnych srodkéw do wykonania robot,

zakup 1 dostarczenie materiatow,

opracowanie niezbgdnej dokumentacji technologicznej i roboczej,

prace pomiarowe i przygotowawcze,

reprofilacja podloza betonowego

przygotowanie, oczyszczenie 1 zagruntowanie podtoza betonowego,

utozenie izolacji wraz z niezbednymi zaktadami zgodnie z niniejszg specyfikacja i dokumentacja projektowa,
wykonanie niezb¢dnych rusztowan, pomostow roboczych, namiotéw itp. wraz z ich rozbiorka,

wykonanie niezb¢dnych prob, pomiarow, badan i sprawdzen,

uporzadkowanie terenu robot,

usunig¢cie odpadow wraz z kosztami ich transportu, sktadowania i utylizacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1504-3 Wyroby do ochrony i napraw konstrukcji betonowych -- Definicja, wymagania, sterowanie
jakoscia i ocena zgodnosci -- Czg$¢ 3: Naprawy konstrukcyjne i nickonstrukcyjne

PN-EN 1542 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych -- Metody badan -- Pomiar
przyczepnosci przez odrywanie

PN-EN 13969 Elastyczne wyroby wodochronne — Wyroby asfaltowe do izolacji przeciwwilgociowej
tacznie z wyrobami asfaltowymi do izolacji przeciwwodnej elementéw podziemnych —
Definicje i whasciwosci

PN-EN 13707 Elastyczne wyroby wodochronne — Wyroby asfaltowe na osnowie do pokry¢ dachowych —

Definicje i wlasciwosci
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B.05.03.01 IZOLACJA TERMICZNA Z POLISTYRENU EKSTRUDOWANEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru izolacji z polistryrenu ekstrudowanego dla robdt wykonywanych przy
realizacji zadania: ,,Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz 7 budowq pochylni dla
niepelnosprawnych, budowq i przebudowq infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu publicznego z ul.
Francesco Nullo”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
izolacyjno-ochronnych z polistyrenu ekstrudowanego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Polistyren ekstrudowany (XPS) — materiat izolujacy o jednorodnej zamknietej strukturze komorkowej wytwarzany
w procesie ekstrudowania (wymuszonego wyttaczania porujacego) granulatu polistyrenowego, odznaczajacy si¢
niskim wspotczynnikiem przewodzenia ciepta, wysoka wytrzymato§cia mechaniczng i mata nasigkliwoscia.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okre$leniami
podanymi w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania 0golne”.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét i ich zgodnosé¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlanych oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogélne” punkt 2.

Wszystkie materiaty przewidziane do wbudowania powinny posiada¢ dokumenty zaswiadczajace o ich jakosci i
wlasciwo$ciach uzytkowych: deklaracje wlasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodno$ci z odpowiednimi normami,

aprobatami lub ocenami technicznymi, atesty, §wiadectwa kontroli lub inne dokumenty potwierdzajace wymagane
wlasciwosci materiatu lub wyrobu (np. wyniki badan laboratoryjnych).

2.2. Plyty z polistyrenu ekstrudowanego

Ptyty z polistyrenu ekstrudowanego (XPS) o grubosci 80 mm zgodne z normag PN-EN 13164 i spelniajace
nastepujgce wWymagania:

wspotczynnik przewodzenia ciepta: Ap < 0,035 W/mK.

klasa tolerancji grubosci: T1,

stabilno$¢ wymiarowa w okreslonych warunkach: DS(23,90),

odksztatcenie w okreslonych warunkach ci$nienia i temperatury: DLT(2)5.

wytrzymatos$¢ na $ciskanie (przy 10% odksztatceniu): CS(10\Y)300 (300 kPa)

pelzanie przy Sciskaniu: CC(2/1,5/50)100 (100 kPa)
absorpcja wody przy dlugotrwatym zanurzeniu: WL(T)0,7 (0,7%)

absorpcji wody przy dtugotrwatej dyfuzji: WD(V)3 (3%),
mrozoodpornos$¢ po diugotrwatej absorpcji wody: FTCD1

klasa reakcji na ogien: klasa E
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2.3. Inne materialy

Klej poliuretanowy lub klej bitumiczny przeznaczony do przyklejania polistyrenu do membran bitumicznych.

3. SPRZET

3.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania izolacji

Roboty montazowe powinny by¢ wykonane recznie.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 4.
4.2. Transport i skladowanie materialow

W czasie transportu plyty z polistyrenu ekstrudowanego powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
mechanicznymi, zanieczyszczeniami itp..

Plyty XPS mozna sktadowaé w zadaszonych, wentylowanych budynkach lub na wolnym powietrzu, na suchym,
utwardzonym podtozu, w miejscach nienastonecznionych lub chronione przed bezposrednim dziataniem stonca.
Nie nalezy ich sktadowa¢ w poblizu materiatéw lotnych lub tatwopalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2.  Wykonanie izolacji termicznej

Plyty z polistyrenu ekstrudowanego nalezy uktada¢ $cisle jedna przy drugiej z przesunieciem w co drugiej warstwie
(mijankowo, bez krzyzowania spoin). Ptyty XPS na $cianie fundamentowej nalezy przykleja¢ do hydroizolacji cata
powierzchnig ptyty. Plyty izolacyjne na dachu uktada si¢ bez dodatkowego mocowania adhezyjnego lub
mechanicznego.

Na zadnym etapie robot ptyty polistyrenowe nie powinny mie¢ kontaktu z otwartym ogniem lub innymi zrédtami
ciepla o temperaturze powyzej 75°C oraz substancjami zawierajacymi rozpuszczalniki organiczne jak: aceton,
benzol, nitro itp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli robot
Ogolne zasady dotyczace kontroli robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialéw

Sprawdza si¢ zgodno$¢ materialow z wymaganiami punktu 2 niniejszej specyfikacji przez sprawdzenie deklaracji
zgodnoéci, deklaracji wlasciwosci uzytkowych lub innych dokumentoéw dostarczonych przez producenta oraz cechy
zewngetrzne materiatow 1 wyrobow: brak uszkodzen, zanieczyszczen itp.

6.3. Kontrola wykonania izolacji termicznej
6.3.1. Kontrola w czasie robot

Przed przystapieniem do robot sprawdza si¢ cechy zewngetrzne materiatlow: brak uszkodzen, zanieczyszczen itp.

W trakcie robot nalezy sprawdza¢ doktadnos¢ uktadania i przyklejania plyt z polistyrenu ekstrudowanego do $ciany
fundamentowej oraz doktadno$¢ uktadania ptyt na stropodachu.

6.3.2. Kontrola po wykonaniu robot

Kontroli podlega zgodno$¢ zakresu wykonanych robdt z dokumentacja projektows.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 m? (jeden metr kwadratowy) wykonanej izolacji termiczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogdlne

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 8.
8.2.  Odbioér izolacji termicznej

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia
daly wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych §rodkoéw i materiatow do wykonania robét,
—  zakup i dostarczenie materiatow,
—  oczyszczenie podloza,
— ulozenie i przyklejenie ptyt z polistyrenu ekstrudowanego,
—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardéw, badan, prob i sprawdzen,
—  oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materialy pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13172 Wyroby do izolacji cieplnej -- Ocena zgodno$ci
PN-EN 13164 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie -- Wyroby z polistyrenu ekstrudowanego
(XPS) produkowane fabrycznie -- Specyfikacja
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B.06.00.00 POKRYCIA DACHOWE

B.06.01.01 ZIELONY DACH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstw niekonstrukcyjnych
stropodachu w ukladzie ,,zielonego dachu”dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,,Rozbudowa parkingu
przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz 7 budowg pochylni dla niepetnosprawnych, budowg i przebudowq
infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza robot zwigzanych z wykonaniem warstw dachu zielonego na
stropodachu budynku garazowego:
— warstwy filtracyjno-drenazowej,
- warstwy wegetatywne;j.
1.4. Okreslenia podstawowe

Zielony dach — wielowarstwowe pokrycie dachu z usytuowana na wierzchu warstwa wegetatywng umozliwiajaca
porost ro§linnosci.

Warstwa wegetatywna — warstwa ziemi urodzajnej lub mieszanki mineralno-organicznej umozliwiajgca zasiew lub
wzrost roslin.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogolne” punkt 2.

Wszystkie materiaty przewidziane do wbudowania powinny posiada¢ dokumenty zaswiadczajace o ich jakos$ci i
wilasciwosciach uzytkowych: deklaracje wlasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami,
aprobatami lub ocenami technicznymi, atesty, §wiadectwa kontroli lub inne dokumenty potwierdzajace wymagane
wiasciwos$ci materiatu lub wyrobu (np. wyniki badan laboratoryjnych).

2.2. Geowléknina ochronna

Geowloknina polipropylenowa (PP) do dachow zielonych o nastgpujacych wlasciwosciach:

—  charakterystyczny wymiar poréw (wg EN 1SO 12956): Ogo <0,08mm,

—  wodoprzepuszczalnoé¢ (wg EN 1SO 11058): < 100 dm®/m?s,
—  wytrzymato$¢ na przebicie (wg EN ISO 12236): > 1,5kN,

—  wytrzymato$¢ na rozcigganie wzdtuz / w poprzek (wg EN ISO 10319): > 7,5kN/7,5kN,
—  wydluzenie przy zerwaniu wzdtuz / w poprzek (wg EN 1SO 10319): > 35%/35%.
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2.3. Mata drenazowa

Mata wytltaczana z tworzywa sztucznego (HDPE) z funkcja magazynowania wody, systemem kanatowym do
drenazu oraz otworami dyfuzyjnymi i kanatami odwadniajacymi o wysokosci (grubosci) > 20 mm.

2.4. Geowldknina filtracyjna

Geowloknina polipropylenowa (PP) lub poliestrowa (PE) do dachéw zielonych spetniajaca nastepujace wymagania:
—  charakterystyczny wymiar porow (wg EN 1SO 12956): 0,06mm < Og < 0,20mm,

—  wodoprzepuszczalnos¢ (wg EN I1SO 11058): > 100 mm/s,

—  wytrzymatos¢ na przebicie (wg EN ISO 12236): > 1,0 kN

—  wytrzymatos¢ na rozcigganie wzdhuz / w poprzek (wg EN ISO 10319): > 5 kN/m /5 kN/m,
—  wydluzenie przy zerwaniu wzdtuz / w poprzek (wg EN 1SO 10319): > 35%/35%.

2.5,  Warstwa wegetatywna

Firmowy substrat wegetacyjny do dachow z zielenig ekstensywng oraz material siewny — mieszanka pedow
rozchodnikow oraz zi6t kub zi6t i traw.

Humus i darnina pozyskane z robét rozbiorkowych.
2.6. lzolacja termiczna

Wg odrebnej STWiORB.

2.7. Hydroizolacja

Wg odrebnej STWiORB.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania pokrycia

Roboty montazowe pokrycia w technologii zielonego dachu wykonywane sa r¢cznie.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport materialow

Geowlokniny powinny by¢ transportowane w rolach, maty drenazowe — w paletach, substrat wegetacyjny — w
workach, materiat siewny — w przewiewnych workach z tkaniny.

W czasie transportu materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi (rozdarciem,
potamaniem, wgnieceniami itp.) oraz zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogoélne

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.
5.2.  Wykonanie pokrycia

Do robot wg niniejszej specyfikacji mozna przystapi¢ po wykonaniu hydroizolacji oraz utozeniu warstwy izolacyjno
ochronnej z polistyrenu ekstrudowanego.

5.2.1. Wykonanie warstwy drenazowej

Warstwe drenazowa dachu zielonego wykonuje si¢ poprzez utozenie na izolacji termicznej (polistyren
ekstrudowany) materiatow fitracyjno-drenazowych w nastgpujacej kolejnosci:

—  geowldknina ochronna,

— mata drenazowa,
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—  geowloknina filtracyjna.

Uktadanie geowtokniny i maty drenazowej na potaci dachowej wykonuje si¢ recznie. Geowtdkniny i maty
drenazowe zwykle uktada si¢ luzem bez dodatkowego polaczenia mechanicznego lub adhezyjnego z podtozem.

Wielko$¢ zaktadow pomiedzy plytami maty drenazowej oraz zakladéw pomigdzy rolami geowtdkniny nalezy
wykona¢ wg zalecen producenta. Wszystkie zaklady nalezy wykonaé zgodnie z kierunkiem sptywu wody (zgodnie
ze spadkiem potaci dachowej).

5.2.2. Wykonanie warstwy wegetatywnej

Do wykonania warstwy wegetatywnej nalezy w jak janwigkszym stopniu wykorzysta¢ materiat pozyskany z
rozbiorki: humus i ewentualnie darnine. Brakujacg ilo$¢ humusu uzupetni¢ substratem mineralno-organicznym lub
mineralnym.

Przy zabudowaniu humus nalezy zagesci¢ tak aby mozna byto po nim chodzi¢ i grunt nie zapadat si¢ pod nogami.
Zasiew, nawozenie i piclegnacje nalezy wykona¢ wg instrukcji producenta lub dostawcy mieszanki siewne;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli robot
Ogolne zasady dotyczace kontroli robét podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialéw

Sprawdza si¢ zgodno$¢ materialdow z wymaganiami punktu 2 niniejszej specyfikacji przez sprawdzenie deklaracji
zgodnosci, deklaracji wlasciwosci uzytkowych lub innych dokumentéw dostarczonych przez producenta oraz cechy
zewngtrzne materiatdw: brak uszkodzen, zanieczyszczen itp.

6.3. Kontrola wykonania dachu zielonego
6.3.1. Kontrola warstwy drenazowej

Przed przystapieniem do robot sprawdza si¢ cechy zewnetrzne materialow: brak uszkodzen, zanieczyszczen itp.

W trakcie robot nalezy sprawdzaé kolejnos¢ uktadania warstw, doktadno$¢ uktadania mat drenazowych, wielko$¢ i
kierunek zaktadow.

6.3.2. Kontrola warstwy wegetatywnej

Kontroli podlega doktadno$¢ humusowania. Cata powierzchnia dachu powinna by¢ rownomiernie pokryta warstwg
ziemi urodzajnej.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie poros$nigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2% powierzchni
obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nieporos$nietych miejsc nie powinien przekraczaé¢ 0,2 m2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla warstw dachu zielonego jest:
a) dla geowtdkniny ochronnej — 1 m? (jeden metr kwadratowy),
b) dla maty drenazowej — 1 m? (jeden metr kwadratowy),
c) dla geowtdkniny filtracyjnej — 1 m? (jeden metr kwadratowy),
d) dla warstwy wegetatywnej — 1 m? (jeden metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Wymagania ogolne

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2. Odbior pokrycia dachu zielonego

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robot budowlanych i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i
sprawdzenia daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych §rodkéw i materiatéw do wykonania robot,
—  zakup i dostarczenie materiatéw,
—  oczyszczenie podloza,
— ulozenie geowtdkniny ochronnej,
—  ulozenie maty drenazowej,
—  ulozenie geowtokniny filtracyjne;j,
— ulozenie i zaggszczenie warstwy wegetatywnej,
—  zasiew, nawozenie i pielegnacja roslinnosci,
—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardéw, badan, préb i sprawdzen,
— oczyszczenie 1 uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materialy pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN I1SO 10319 Geosyntetyki -- Badanie wytrzymato$ci na rozciaganie metoda szerokich probek

PN-EN ISO 11058 Geotekstylia i wyroby pokrewne -- Wyznaczanie charakterystyk wodoprzepuszczalnosci w
kierunku prostopadtym do powierzchni wyrobu, bez obcigzenia

PN-EN ISO 12236 Geosyntetyki -- Badanie statycznego przebicia (metoda CBR)

PN-EN ISO 12956 Geotekstylia i wyroby pokrewne -- Wyznaczanie charakterystycznej wielkosci porow
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B.06.02.02 OBROBKI BLACHARSKIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania obrobek blacharskich dla robot wykonywanych przy realizacji zadania:
»Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowq pochylni dla niepetnosprawnych,
budowg i przebudowq infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu publicznego 7 ul. Francesco Nullo”.

1.2.  Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza robot zwigzanych z wykonaniem obrobek blacharskich gzymsu
budynku garazowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej] STWiORB sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okre$leniami podanymi w
STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektows,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogélne” punkt 2.

Wszystkie materiaty przewidziane do wbudowania powinny posiada¢ dokumenty zaswiadczajace o ich jakosci i
wilasciwo$ciach uzytkowych: deklaracje wiasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami,
aprobatami lub ocenami technicznymi, atesty, §wiadectwa kontroli lub inne dokumenty potwierdzajace wymagane
wlasciwo$ci materiatu lub wyrobu (np. wyniki badan laboratoryjnych).

2.2.  Blacha na obroébki
Blacha stalowa o grubosci 0,55 mm, ocynkowana ogniowo.
2.3. Inne materialy

Papa asfaltowa i materiat do gruntowania podtozy betonowych.

Materialy pomocnicze: kotki drewniane, faczniki mechaniczne, blachowkrety ocynkowane, podktadki, kapturki
maskujace.

3. SPRZET
3.1.  Wymagania ogoélne
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania izolacji
Roboty montazowe powinny by¢ wykonane r¢cznie, przy uzyciu specjalistycznych narzedzi dekarskich.
Podstawowy sprzet do wykonywania obrobek blacharskich:

— elektronarzegdzia rgczne: wiertarka udarowa, wkretarka,

—  gietarka do blach,

— nozyce do ciecia blach,

—  noz blacharski, kleszcze blacharskie, szczypce techniczne, mtotek dekarski,
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—  lutownica,
—  wyciag budowlany.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdélne” punkt 4.
4.2.  Transport wyrob6w i materialéw

Materiaty oraz elementy obrobek mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2. Wykonanie obrébek blacharskich

Obrobki z blachy stalowej ocynkowanej mozna wykonywa¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C.

Blach nie wolno uktada¢ bezposrednio na podtozu betonowym (rowniez na tynku cementowym lub cementowo-
wapiennym, gladzi cementowej, podtozu zawierajacym zwiazki siarki). Podtoze betonowe nalezy najpierw
zagruntowac i przyklei¢ na nim pape.

Wygigcia blach powinny by¢ wykonane w taki sposob, aby nie nastgpito nacigcie blachy lub uszkodzenie powloki
antykorozyjnej. Kazda krawedz obrobki powinna by¢ zakonczona zgbem okapowym (kapinosem).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli robot
Ogodlne zasady dotyczace kontroli rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialow

Sprawdza si¢ zgodno$¢ materialdow z wymaganiami punktu 2 niniejszej specyfikacji na podstawie kontroli
dokumentow zaswiadczajacych o ich jakosci i wiasnosciach uzytkowych.

Kontroli podlegaja takze cechy zewnetrzne: brak uszkodzen i zanieczyszczen, stan powlok antykorozyjnych.
6.3. Kontrola wykonania obrébek blacharskich
6.3.1. Kontrola w czasie robét

Kontrole prawidtowosci wykonywania obrobek blacharskich nalezy prowadzi¢ w czasie ich trwania, sprawdzajac:

—  przygotowanie podtoza pod montaz obrobki (wyrownanie powierzchni, przektadki papowe na podtozu
betonowym),

—  stosowanie wlasciwych materialdw i odpowiedniej grubos$ci blachy,
—  ciaglo$¢ i szczelnos¢ obrébek blacharskich,

—  skuteczno$¢ zamocowania blachy do podtoza,

—  wystgpowanie uszkodzen, zanieczyszczen itp.

6.3.2. Kontrola po wykonaniu robot

Kontroli podlega zgodnos¢ zakresu wykonanych robot z dokumentacja projektowa. Sprawdzenie nalezy
przeprowadzi¢ przez oglgdziny zewngtrzne wykonanych obrobek blacharskich i stwierdzenie wzajemnej zgodnosci.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 'Wymagania ogélne
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 m? (jeden metr kwadratowy) wykonanej obrobki blacharskie;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2. Odbior robét objetych STWiORB

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi koncowemu zakryciu wg zasad podanych w STWiIORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru rob6t budowlanych i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia
daty wyniki pozytywne.

8.3.  Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystapienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usuni¢cia na wlasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wszystkich wymagan okreslonych w niniejszej STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych $§rodkéw do wykonania robot,
—  zakup i dostarczenie materiatow,
—  oczyszczenie podioza,
— dociecie, uformowanie i zamocowanie obrobek z blachy stalowej ocynkowanej,
—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardw, badan, prob i sprawdzen,
— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materiaty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10245:1961 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. wymagania i
badania techniczne przy odbiorze
PN-B-24622:1974 Roztwor asfaltowy do gruntowania
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B.08.00.00 DRENAZ

B.08.01.01 DRENAZ OPASKOWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru drenazu opaskowego dla robot wykonywanych przy realizacji zadania:
»Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowq pochylni dla niepetnosprawnych,
budowg i przebudowq infrastruktury technicznej oraz przebudowg zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo”.

1.2.  Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza robot zwigzanych z wykonaniem drenazu opaskowego przy
Scianie budynku garazowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Drenaz — ciag rurek drenarskich, utozonych na podsypce piaskowej i obsypany materiatem przepuszczalnym,
stuzacy do wglebnego odprowadzenia wody do odbiornika.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okre§leniami
podanymi w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogélne” punkt 2.

Wszystkie materiaty przewidziane do wbudowania powinny posiada¢ dokumenty zaswiadczajace o ich jakoSci i
wilasciwosciach uzytkowych: deklaracje wlasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami,
aprobatami lub ocenami technicznymi, atesty, §wiadectwa kontroli lub inne dokumenty potwierdzajace wymagane
wlasciwosci materiatu lub wyrobu (np. wyniki badan laboratoryjnych).

2.2.  Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego

Rurki drenarskie spiralnie karbowane PVC-U o §rednicy nominalnej DN100 [mm] w otulinie filtracyjnej z wtokna
syntetycznego spelniajace wymagania normy PN-C-89221 lub aprobaty technicznej oraz systemowe ztaczki i
ksztattki do faczenia rurek.

Rury do drenazu z otworami (szczelinami) na catym obwodzie. Rura odptywowa — bez perforacji.

Powierzchnia rurek i ztgczek powinna by¢ gtadka, bez pecherzy, a rury obciete prostopadle do osi, w sposéb
umozliwiajacy doktadne ich laczenie.

Szczeliny wlotowe powinny znajdowac¢ si¢ migdzy karbami rurki i by¢ rozmieszczone rOwnomiernie na calej
dhugosci i catym obwodzie rurki. W szczelinach nie moga znajdowac si¢ grudki lub resztki materiatu, krawedzie
powinny by¢ rowne i gladkie. Woda przeplywajaca przez szczeliny nie powinna napotykac oporow.
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Wymagania dla rurek drenarskich karbowanych z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PVC-U)

Lp. Wiasciwosci i cechy Srednica zewnetrzna nominalna, mm
50 65 80 100 125

1 Srednica zewnetrzna, mm 50,5 65,5 80,5 100,5 126,5
2 Dopuszczalna odchytka srednicy zewn., mm -1,5 -1,5 -1,5 -15 -2,0
3 Srednica wewnetrzna, mm 43,9 58,0 71,5 91,0 115,0
4 Dopuszczalna odchylka $rednicy wewn., mm +2 +2 +2 +2 +2,5
5 Dhugos$¢ rurki, m 200 150 100 75 50
6 Szeroko$¢ szczelin wlotowych, mm 06+1,0 Iub 1,1+1,5 1,7+2,0
7 Ogolna powierzchnia szczelin wlotowych na

dtugoéci 1,0 m rury, cm?, co najmniej

— dla szerokosci od 0,6 do 1,0 mm: 12 12 12 13 -

— dla szerokosci od 1,1 do 1,5 mm: 16 32 32 33 -

— dla szerokos$ci od 1,7 do 2,0 mm: - - - - 46

Liczba szczelin wezszych na 1 m rurki <20% | <20% | <20% | <20% <20%

Odpornos¢ na uderzenie, wg PN-C-89221 dopuszcza si¢ uszkodzenie najwyzej 1 probki
10 Odpornos¢ na zginanie, wg PN-C-89221 probka nie powinna zatamywac si¢ i wykazywac

peknieé

11 Wytrzymato$é na zerwanie, wg PN-C-89221 probka nie powinna ulec zerwaniu
12 |Zmiana wymiarow $rednicy, wg PN-C-89221 <12% [ <12% | <12% | <12% | <12%

2.3. Studzienki drenarskie

Studzienki drenarskie z rur karbowanych (PVC-U, PP, PE) o $rednicy nominalnej DN315 [mm] zwieficzone wtazem
zeliwnym klasy A15 na rurze teleskopowe;j.

Studzienka zbiorcza z osadnikiem o glgbokosci co najmniej 500 mm ponizej dna rury odptywowej;
studzienki rewizyjne — bez osadnika.

2.4. Material filtracyjny

Kruszywo mineralne, naturalne (zwiry) lub tamane o0 uziarnieniu 8/16.

Zawartos$¢ zwigzkow siarki w kruszywie, w przeliczeniu na SO3, nie powinna by¢ wigksza niz 0,2% masy
(oznaczenie wg PN-EN 1744-1).

2.5. Inne materialy

e  Geowldknina o wspotczynniku filtracji k > 1,5x10* m/s — do zabezpieczenia kruszywa filtracyjnego przed
zamuleniem.

e  Grunt nieprzepuszczalny (glina) o wspolczynniku filtracji k < 1x10® m/s — na podbudowe drenazu.
e  Kruszywo naturalne 0/31,5 — na podsypke studzienek.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania drenazu

Roboty montazowe powinny by¢ wykonane recznie.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
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4.2. Transport i skladowanie materialow
4.2.1. Transport i skladowanie rurek i studzienek drenarskich

Rury i studzienki z tworzyw sztucznych mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu. W czasie transportu
powinny by¢ zabezpieczone przed przesuwaniem i uszkodzeniami. Podczas zatadunku i wyladunku materiatow nie
nalezy ich rzuca¢. Szczeg6lng ostroznos¢ nalezy zachowaé w temperaturze < 0° C.

Materiaty drenarskie nalezy przechowywacé na utwardzonym placu, w nienastonecznionych miejscach. Zwoje rurek
nalezy uktada¢ ptasko w stosy do wysokosci 4 zwojow przy temperaturze do 25°C, a powyzej 25°C do wysokosci 2
zwojow. Ztaczki przechowywaé w workach, pudtach kartonowych lub innych pojemnikach.

4.2.2. Transport i skladowanie kruszywa
Kruszywa do warstw filtracyjnych powinny by¢ przewozone i sktadowane w warunkach zapewniajacych
oddzielenie rdznych asortymentéw kruszywa, np. w skrzyniach, workach itp.

Nalezy zapewni¢ takie warunki transportu i sktadowania, ktore uniemozliwig zmieszanie si¢ kruszywa z innymi
Materialami, zmieszanie si¢ kruszyw o réznych frakcjach, zanieczyszczenie lub nadmierne zawilgocenie. Nie wolno
sktadowac kruszywa bezposrednio na gruncie.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2. Wykonanie drenazu

Na wyréwnanym i zageszczonym podtozu nalezy roztozy¢ oraz starannie zagesci¢ i wyprofilowac warstwe gliny o
grubosci nie mniejszej niz 25 cm. Gling nalezy zaggszczac w sposob statyczny — przez ubijanie i walowanie.
Nastepnie roztozy¢ geowldkning i warstwe Kruszywa filtracyjnego o grubosci 5-6 cm i szerokoéci ok. 50 cm.

Na tak przygotowanym podtozu nalezy uktadac¢ rurki drenarskie w obsypce z kruszywa filtracyjnego o grubosci 10-
15 cm. Rurki powinny by¢ taczone za pomocg systemowych ksztattek. Obsypke rur nalezy owinag¢ geowtokning i
zageszczac ubijakiem w trakcie zasypywania wykopu. Zageszczanie warstwy filtracyjnej oraz gruntu nasypowego w
sasiedztwie drenazu nalezy prowadzi¢ bardzo ostroznie, aby nie spowodowac uszkodzenia rurek, przemieszczenia
lub rozerwania ciggu drenarskiego.

Spadek podtuzny drenazu powinien wynosi¢ ok. 0,5%, o ile w dokumentacji projektowej nie podano innych
wymagan.

5.3.  Studzienki rewizyjne

Usytuowanie studni oraz rz¢dne wysokos$ciowe wlotow i wylotow wyznaczy¢ zgodnie z dokumentacjg projektows.

Studnie ustawia¢ nalezy na kilkucentymetrowej podsypce z kruszywa roztozonej na wyr6wnanym i zageszczonym
podtozu.

Odplyw ze studzienki zbiorczej wykonaé z rury petnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli robét

Ogolne zasady dotyczace kontroli robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.

6.2. Kontrola materialow

Sprawdza si¢ zgodno$¢ materialdéw z wymaganiami punktu 2 niniejszej specyfikacji przez sprawdzenie deklaracji
zgodnosci, deklaracji wtasciwosci uzytkowych lub innych dokumentéw dostarczonych przez producenta.

Kazda dostawe rurek nalezy zbada¢ wyrywkowo w zakresie cech zewngtrznych, wybierajac w sposob losowy 6 %
zwojow, wedtug wskazan Inspektora Nadzoru, z ktérych nalezy pobra¢ odcinki rurek do badan

Kontroli podlegaja:
— $rednica wewnetrzna,

— wymiary i sposob wykonania szczelin wlotowych (przez rozcigcie rurki na dtugosci 1,0 m i sprawdzenie
jakosci szczelin od wewnatrz).

Dla materiatu filtracyjnego kontroli podlegaja:
—  rodzaj kruszywa,

KLOTOIDA Sp.z o0.0. 38



Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowa pochyIni dla niepelnosprawnych,
budows i przebudows infrastruktury technicznej oraz przebudows zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo

— uziarnienie, wg PN-EN 933-1,
—  zawarto$¢ zwigzkow siarki, wg PN-EN 1744-1.
6.3. Kontrola wykonania drenazu
Kontroli podlegaja:
—  przygotowanie podbudowy drenazu z gruntu niespoistego,
—  prawidtowo$¢ utozenia rurociagu drenarskiego, zgodnie z punktem 5 niniejszej specyfikacji,
—  prawidlowos$¢ wykonania zasypki filtracyjnej, zgodnie z punktem 5 niniejszej specyfikacji,

—  spadek podtuzny oraz rzgdne studzienek — zgodnie z dokumentacja projektowa.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Wymagania ogodlne

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m (jeden metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 8.

8.2.  Odbior drenazu

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i
sprawdzenia daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych §rodkéw i materiatéw do wykonania robot,
—  zakup i dostarczenie materiatéw,
—  wyznaczenie trasy i rzednych wysokosciowych drenazu w terenie,
—  wykonanie podbudowy drenazu z gruntu nieprzepuszczalnego,
— ulozenie i polaczenie rurek drenarskich,
—  wykonanie zasypki drenazu z kruszywa filtracyjnego z otoczeniem geowldkning,
—  montaz studzienek rewizyjnych i osadnikowych,
—  wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan, prob i sprawdzen,
— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materialty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-C-89221 Rury z tworzyw sztucznych. Rury drenarskie karbowane z niezmigkczonego polichlorku
winylu (PVC-U)
PN-EN 933-1 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda

przesiewania
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PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna
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B.09.00.00 MALA ARCHITEKTURA

B.09.02.01 OGRODZENIE STALOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru ogrodzenia stalowego dla robot wykonywanych przy realizacji zadania
»Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowq pochylni dla niepetnosprawnych,
budowg i przebudowq infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo”

1.2.  Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza robot zwigzanych z wykonaniem i montazem ogrodzenia
stalowgo, ktore obejmuja:

—  wykonanie fundamentéw z betonu C20/25,

— wykonanie i montaz ogrodzenia ze profili stalowych,

— wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowej.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 2.

Wszystkie materiaty przewidziane do wbudowania powinny posiadaé¢ dokumenty zaswiadczajace o ich jakoSci i
wlasciwo$ciach uzytkowych: deklaracje wiasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodno$ci z odpowiednimi normami,
aprobatami lub ocenami technicznymi, atesty, $wiadectwa kontroli lub inne dokumenty potwierdzajace wymagane
wlasciwosci materiatu lub wyrobu (np. wyniki badan laboratoryjnych).

2.2. Beton
Beton zgodny z norma PN-EN 206-1 o klasie wytrzymatos$ci na $ciskanie nie mniejszej niz C20/25.
2.3. Stal konstrukcyjna

Ksztaltowniki ze stali konstrukcyjnej niestopowej gatunku S235 wg normy PN-EN 10025-2:
—  profile zamknigte prostokatne wg normy PN-EN 10219-2,
—  plaskowniki walcowane wg normy PN-EN 10058.

2.4. Powloka antykorozyjna
Wymagania dla powtoki antykorozyjnej (specyfikacja eksploatacyjna):

— oczekiwana trwalos¢ powtoki: M ($rednia; 5+15 lat) wg PN-EN ISO 12944-1.
—  kategoria korozyjnos$ci srodowiska: C3 ($rednia) wg PN-EN ISO 12944-2,
—  sposob zabezpieczenia powierzchni: powtoka malarska zgodna z PN-EN ISO 12944-5.

Doboru systemu (zestawu) malarskiego dokonuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektora Nadzoru.
Kolor powtoki nalezy uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru.

KLOTOIDA Sp.z o0.0. 41



Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowa pochyIni dla niepelnosprawnych,
budows i przebudows infrastruktury technicznej oraz przebudows zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania ogrodzenia

Sprzet do wykonania ogrodzenia na budowie:
—  sprzet do regcznego wykonywania robot ziemnych,

—  sprzet spawalniczy do recznego spawania tukowego umozliwiajacy wykonanie na budowie spawanych
potaczen montazowych elementdéw stalowych o grubosci $cianki od 3 do 6 mm,

—  narzedzia malarskie do wykonania poprawek malarskich na budowie.
Doboru sprzetu dokonuje Wykonawca roboét i przedstawia do akceptacji Inzyniera.

Wytwornia konstrukeji stalowych powinna dysponowac¢ sprzetem do cigeia i obrobki stali, sprzgtem spawalniczym,
sprzetem do transportu wewngetrznego umozliwiajacym przemieszczanie i zatadunek elementéw konstrukcji.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 4.
4.2. Transport betonu

Beton nalezy dostarczy¢ na budowe betonowozem.

W czasie transportu mieszanka betonowa powinna zachowa¢ wlasciwo$ci umozliwiajace jej wbudowanie i
wykonanie elementu betonowego o odpowiedniej wytrzymalosci.

4.3. Transport konstrukcji stalowej

Elementy konstrukcji stalowej nalezy przewozi¢ pojazdami z przestrzenig tadunkowa o wielkosci umozliwiajacej
transport wykonanych elementow w warunkach zapewniajgcych ochrone przed odksztatceniami, deformacjami,
uszkodzeniami mechanicznymi i uszkodzeniami powtoki antykorozyjne;j.

Dobor srodkéw transportowych nalezy do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.
5.2.  Prace przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy wytyczy¢ w terenie lini¢ ogrodzenia, wyznaczy¢ lokalizacje i rzgdne
wysoko$ciowe fundamentow.

5.3.  Wykonanie fundamentow
Wykopy i deskowanie fundamentow powinny by¢ wykonane przed przystapieniem do montazem konstrukcji
stalowej. Betonowanie fundamentéw — po wykonaniu montazu i rektyfikacji ogrodzenia.

Wykopy fundamentowe mozna zasypa¢ gruntem pozyskanym z wykopu. W trakcie zasypywania fundamentow
grunt powinien by¢ maksymalnie zaggszczany.

Tolerancje wykonania fundamentéw ogrodzenia:

—  odchyltka punktu osiowego (§rodka) fundamentu od wymaganego potozenia: +10mm,
— odchytka wierzchu fundamentu od projektowanej rzednej: +10mm.
—  wymiary fundamentu w rzucie: +10mm,

—  wysokos$¢ fundamentu —
nie mniejsza od wielkosci okreslonej w dokumentacji projektowej lub STWiORB.

5.4.  Wykonanie konstrukcji stalowej

Ogrodzenie nalezy wykona¢ w wytworni lub warsztacie z podziatem na elementy wysytkowe (montazowe) oraz
przygotowaniem ztacz do wykonania spoin montazowych na budowie. Polaczenia montazowe elementow
ogrodzenia wykona¢ jako spawane.
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Pojedynczy element montazowy nie powinien by¢ mniejszy niz jedno przg¢sto ogrodzenia.
54.1. Wykonanie konstrukcji w wytwoérni

Konstrukcja stalowa powinna by¢ wykonana zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1090-2.
Klasa wykonania: EXC1 (wymagania zwigzane z klasa wykonania — wg PN-EN 1090-2 / Tablica A3).

Dopuszczalne warto$ci odchytek geometrycznych w zakresie wytwarzania konstrukcji — zgodnie z PN-EN 1090-2
punkt 11 oraz PN-EN 1090-2 Zatacznik D.

5.4.2. Zkacza spawane

O ile w dokumentacji projektowej nie podano innych wymagan nalezy stosowa¢ nast¢pujace zalecenia:
—  spoiny czolowe wykona¢ z pelnym przetopem elementow ztacza,

—  spoiny pachwinowe wykonywac o grubosci ,,a” nie wigkszej niz 0,7 t1 i nie mniejszej niz 0,2 tp, gdzie
t1 — oznacza grubosc¢ cienszego elementu w ztgczu,
t2 — oznacza grubo$¢ grubszego elementu w ztaczu,

— spoiny pachwinowe w ztaczach katowych wykona¢ jako obwodowe,
—  grubo$¢ spoin pachwinowych nie powinna by¢ mniejsza niz 2,5 mm.

Wszystkie spoiny powinny by¢ sprawdzone wizualnie na catej dtugosci zgodnie w PN-EN 1SO 17637. Kryteria
akceptacji niezgodnosci spawalniczych — poziom jakosci D wg PN-EN 1SO 5817.

5.4.3. Montaz konstrukcji na budowie
Elementy montazowe ustawi¢ w wytyczonej linii ogrodzenia, ustabilizowaé i wypoziomowac, a nastgpnie scalié

konstrukcje wykonujac spawane potaczenia montazowe. Po ostatecznej rektyfikacji zabetonowaé stupki w
fundamentach.

5.5. Zabezpieczenie antykorozyjne

Antykorozyjng powloke malarska nalezy wykona¢ w wytworni (warsztacie). Na budowie dozwolone sg tylko
poprawki malarskie w miejscach wykonywania spoin montazowych oraz w miejscach uszkodzonych podczas
transportu lub montazu.

Powloke malarska nalezy wykona¢ zgodnie z kartg techniczng zestawu malarskiego, ktéra powinna okreslac:

—  sposob przygotowania podtoza (stopien czysto$ci powierzchni),

technologi¢ nanoszenia powtok,
—  ilo$¢ warstw,
—  grubo$¢ powloki (suchej warstwy).

Powierzchni przeznaczonych do zabetonowania nie malowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialow

Kontroli materiatdow dokonuje si¢ na podstawie dokumentéw potwierdzajacych ich zgodno$¢ z wymaganiami
podanymi w dokumentacji projektowej oraz w punkcie 2 niniejszej STWiIORB (atesty hutnicze, deklaracje
zgodnosci, karty techniczne itp.).

6.3. Kontrola wykonania ogrodzenia
6.3.1. Kontrola w czasie robét

Kontrola obejmuje:
—  sprawdzenie usytuowania i wymiaréw fundamentow — przed przystapieniem do montazu konstrukcji
stalowej,
—  sprawdzenie wymiardw przeset ogrodzenia — w wytworni oraz po dostarczeniu konstrukcji stalowej na
budowe,
— sprawdzenie spoin — wszystkie spoiny warsztatowe i montazowe powinny by¢ sprawdzone wizualnie na
catej dlugosci (zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszej STWiORB).
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6.3.2. Kontrola po wykonaniu robot

Kontrola obejmuje:

—  sprawdzenie zgodno$ci wymiarow wykonanego ogrodzenia — dlugo$ci, wysokosci, rozstawu stupkow,
wymiardw przeset oraz przekrojow elementéw — z dokumentacja projektowa,

— sprawdzenie grubosci powtoki malarskiej — sprawdzenie zgodnosci z kartg techniczng systemu (zestawu)
malarskiego,

—  sprawdzenie stanu powtloki antykorozyjnej oraz jakosci wykonanych poprawek malarskich.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg dla rob6t objetych niniejszg STWiIORB jest 1 m (jeden metr) wykonanego ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.
8.2.  Odbior robét objetych STWiORB

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych $rodkéw do wykonania robot
—  wykonanie fundamentéw,
— wykonanie warszatowe konstrukcji stalowej,
— wykonanie warsztatowe zabezpieczenia antykorozyjnego — powtoki malarskiej,
— dostarczenie konstrukcji stalowej na miejsce montazu i scalenie ogrodzenia na budowie,

—  wykonanie poprawek malarskich na budowie oraz usuni¢cie ewentualnych uszkodzen zabezpieczenia
antykorozyjnego powstatych w czasie transportu i montazu,

— wykonanie wszystkich wymaganych badan i pomiarow,

— uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 206-1 Beton -- Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos$¢

PN-EN 1090-1 Wykonanie konstrukcji stalowych i aluminiowych -- Czg$¢ 1: Zasady oceny zgodnosci
elementéw konstrukeyjnych

PN-EN 1090-2 Wykonanie konstrukcji stalowych i aluminiowych -- Czg$¢ 2: Wymagania techniczne
dotyczace konstrukcji stalowych

PN-EN 10025-1 Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych -- Czes¢ 1: Ogolne warunki
techniczne dostawy.

PN-EN 10025-2 Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych -- Cz¢$¢ 2: Warunki techniczne

dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych.
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PN-EN 10058

PN-EN 10219-1

PN-EN 10219-2

PN-EN I1SO 4063
PN-EN ISO 5817

PN-EN ISO 12944-1

PN-EN ISO 12944-2

PN-EN 1SO 12944-3

PN-EN 1SO 12944-4

PN-EN I1SO 12944-5

PN-EN I1SO 17637

Ptaskowniki stalowe walcowane na goraco ogélnego zastosowania -- Wymiary i
tolerancje ksztattu i wymiarow

Ksztaltowniki zamknigte ze szwem wykonane na zimno ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych -- Cze$¢ 1: Warunki techniczne dostawy
Ksztattowniki zamknigte ze szwem wykonane na zimno ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych -- Cze$¢ 2: Tolerancje, wymiary i wielko$ci statyczne
Spawanie i procesy pokrewne — Nazwy i numery procesow

Spawanie — Ztacza spawane ze stali, niklu, tytanu i ich stopow (z wyjatkiem spawanych
wigzka) — Poziomy jako$ci wedhug niezgodnos$ci spawalniczych

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych
systemow malarskich -- Czes$¢ 1: Ogdlne wprowadzenie

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych
systemow malarskich -- Czgs¢ 2: Klasyfikacja srodowisk

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych
systemow malarskich -- Czes¢ 3: Zasady projektowania

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych
systemow malarskich -- Czg$¢ 4: Rodzaje powierzchni i sposoby przygotowania
powierzchni

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomoca ochronnych
systemow malarskich -- Czg$¢ 5: Ochronne systemy malarskie

Badania nieniszczace ztaczy spawanych -- Badania wizualne ztgczy spawanych
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B.10.00.00 INNE ROBOTY BUDOWLANE
B.10.01.01 POCHYLNIA DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru pochylni dla 0os6b niepelnosprawnych dla robot wykonywanych przy realizacji zadania
»Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowq pochylni dla niepetnosprawnych,
budowg i przebudowq infrastruktury technicznej oraz przebudowq zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo”

1.2.  Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i montazem
pochylni dla 0sob niepetnosprawnych.
Roboty te obejmuja:
—  wykonanie fundamentéw z betonu klasy C30/37,
—  wykonanie i montaz konstrukcji stalowej — ustroju niosacego pochylni — ze stali gatunku S235,
—  wykonanie i montaz stalowych balustrad ze stali gatunku S235,
— wykonanie nawierzchni pochylni ze stalowych krat pomostowych,
— wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw i konstrukcji stalowych,
— rozbidrke istniejgcej stalowej balustrady schodow wejsciowych,
—  wykonanie i montaz balustrady stalowej schodow wejsciowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okre§leniami podanymi w
STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania roboét i ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1.  Wymagania ogoélne

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdow podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 2.

Wszystkie materiaty przewidziane do wbudowania powinny posiada¢ dokumenty zaswiadczajace o ich jakos$ci i
wiasciwosciach uzytkowych: deklaracje wlasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami,
aprobatami lub ocenami technicznymi, atesty, §wiadectwa kontroli lub inne dokumenty potwierdzajace wymagane
wiasciwos$ci materiatu lub wyrobu (np. wyniki badan laboratoryjnych).

2.2. Beton
Beton zgodny z norma PN 206-1 spetniajacy nastgpujace wymagania:
—  klasa wytrzymatosci na $ciskanie: C30/37,
— maksymalny nominalny wymiar ziaren kruszywa: Dmax <32 mm,
— maksymalna zawarto$¢ chlorkow: <0,4% (klasa C10.40 wg PN-EN 206-1),
—  wymagania wynikajace z klas ekspozycji: XC3, XD1, XF3.
2.3. Stal zbrojeniowa

Stal zbrojeniowa spelniajagca wymagania normy PN-EN 1992-1-1 Zatacznik C, Tablica C.1.
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2.4. Stal konstrukcyjna

Konstrukcje pochylni i balustrady nalezy wykona¢ z ksztattownikow i blach ze stali konstrukcyjnej niestopowej
gatunku S235 wg normy PN-EN 10025-2.

Ustrdj nosny — z ksztaltownikoéw walcowanych o przekroju otwartym (ceowniki, dwuteowniki, katowniki).
Balustrady — z ksztattownikow zamknigtych wg PN-EN 10210-2 lub PN-EN 10219-2.

2.5.  Kraty pomostowe

Kraty pomostowe wciskane (prasowane) wykonane ze stali gatunku S235 zgodnie z PN-EN 1090-2, spehiajace
nastgpujace wymagania:

—  rozstaw ptaskownikow nosnych: <34 mm,
—  rozstaw ptaskownikow poprzecznych: <12 mm,
—  przeswit plaskownikoéw poprzecznych: <10 mm,
—  zabezpieczenie antykorozyjne: cynkowanie ogniowe wg PN-EN SO 1461,

—  wykonanie przeciwposlizgowe (,,serrated”) ze ztobieniem ptaskownikéw podhuznych i poprzecznych.
Dopuszcza si¢ zastosowanie krat pomostowych z fabrycznie przyspawanym kraweznikiem (bortnicg) o wysokos$ci
co najmniej 70 mm powyzej powierzchni kraty.

Do zamocowania krat pomostowych do konstrukeji stalowej pochylni nalezy zastosowa¢ fabryczne taczniki do krat
(uchwyty, haki, klemy) dostarczane przez wytworce krat.

2.6. Elementy zlaczne

Zestawy srubowe wg PN-EN 15048-1.

Wszystkie elementy zestawu (Sruba, nakretka, podktadka) powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie przez
cynkowanie ogniowe.

2.7.  Kotwy fundamentowe

Stalowe kotwy do betonu posiadajace aktualng europejska aprobate techniczng lub europejska ocene techniczna.
Warunki i sposob osadzania kotew w betonie powinny by¢ okreslone w karcie technicznej lub instrukcji stosowania.
2.8. Powloki antykorozyjne

Wszystkie elementy pochylni wykonane ze stali konstrukcyjnej powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie przez
cynkowanie zanurzeniowe (ogniowe) zgodnie z norma PN-EN 1SO 1461.

3. SPRZET
3.1.  Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania robot
Doboru sprzetu dokonuje Wykonawca robot i przedstawia do akceptacji Inspektora Nadzoru.
3.2.1. Sprzet do wykonania robét betonowych i zbrojarskich
Wykonawca robdt powinien dysponowaé sprzetem umozliwiajacym:
—  mechaniczne i/lub r¢czne wykonanie wykopow fundamentowych,
—  zaggszczenie gruntu przy zasypywaniu fundamentow,
—  wykonanie i rozbiorke deskowan,
— cigcie i gigcie pretow zbrojeniowych oraz montaz zbrojenia w deskowaniu,
—  wbudowanie i zaggszczenie mieszanki betonowej;
—  sprzg¢tem transportowym.
3.2.2. Sprzet do wykonania konstrukcji stalowej
3.2.2.1. Wytwornia konstrukcji stalowych

Wytwornia konstrukeji stalowych powinna dysponowac¢ sprzetem do cigeia i obrobki stali, sprzetem spawalniczym,
sprz¢tem do transportu wewngtrznego umozliwiajacym przemieszczanie i zatadunek elementéw konstrukcji.

3.2.2.2. Sprzet do wykonania montazu
Wykonawca roboét powinien dysponowac:
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—  sprzgtem transportowym,

—  zurawiem lub podno$nikiem o udzwigu dostosowanym do ci¢zaru dostarczanych elementow
wysylkowych, umozliwiajacym roztadunek i montaz konstrukcji stalowej,

—  narzedziami do montazu konstrukcji jak: klucze, kliny, wiertarka itd.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2.  Transport betonu

Beton nalezy dostarczy¢ na budowe betonowozem. W czasie transportu mieszanka betonowa powinna zachowac
wlasciwo$ci umozliwiajace jej wbudowanie i wykonanie elementu betonowego o odpowiedniej wytrzymatosci.

4.3. Transport stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych ja przed
powstawaniem korozji, trwatymi odksztatceniami i uszkodzeniami mechanicznymi.

4.4.  Transport konstrukcji stalowej

Elementy konstrukcji stalowej oraz stalowych elementow wyposazenia (balustrady, kraty pomostowe) moga by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zapewniajacych ochrong przed odksztatceniami,
deformacjami, uszkodzeniami mechanicznymi i uszkodzeniami powtoki antykorozyjne;j.

Elementy drobnowymiarowe, takie jak sruby, podktadki, nakretki czy blachy dostarczane luzem powinny by¢
przewozone w zamknigtych pojemnikach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.
5.2.  Prace przygotowawcze

5.2.1. Opracowania robocze Wykonawcy

Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia nastepujacych opracowan:
—  projektu wykonawczego fundamentow,

— projektu wykonawczego konstrukcji stalowej zawierajacego wszystkie niezbedne detale konstrukcyjne
(specyfikacja wykonawcza wg PN-EN 1090-2 punkt 4.1),

—  projektu montazu konstrukcji stalowej w miejscu scalania na budowie,
—  projektu technologii i organizacji robot.

Wszystkie powyzsze opracowania musza uwzglednia¢ wymagania okreslone w dokumentacji projektowej oraz
STWiORB. Opracowania te podlegaja akceptacji Inspektora Nadzoru.

5.2.2. Prace pomiarowe

Projektowane obiekty nalezy wytyczy¢ w terenie zgodnie z dokumentacjg projektows.

5.2.3. Roboty rozbiérkowe

Przed przystapieniem do wykonania pochylni nalezy wykona¢ roboty rozbiorkowe w zakresie:
— demontazu istniejacej balustrady,
—  rozbidrki istniejacej nawierzchni.

5.3. Wykonanie fundamentow

Fundamenty pochylni nalezy wykona¢ jako zelbetowe, zgodnie z wymaganiami PN-EN 1992-1-1.

Ilo$¢ zbrojenia nie powinna by¢ mniejsza niz wymagana wg w/w normy. Otulenie zbrojenia betonem nalezy przyjac
wg PN-EN 1992-1-1 z uwzglgdnieniem wymagan wynikajacych z klas ekspozycji okreslonych w punkcie 2.2
niniejszej STWIORB.

Wykonanie robdt betonowych i zbrojarskich zgodnie z PN-EN 13670, klasa wykonania 1.
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5.4. Wykonanie konstrukcji stalowej

Konstrukcja stalowa powinna by¢ wykonana zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1090-2.
Klasa wykonania: EXC1 (wymagania zwigzane z klasg wykonania — wg PN-EN 1090-2 / Tablica A3).

5.4.1. Wykonanie konstrukeji w wytworni

5.4.1.1. Identyfikacja

Wymagania dotyczace identyfikacji czg¢éci i elementow oraz wymagania dotyczace metod znakowania okreslono w
PN-EN 1090-2 punkt 6.2.

Kazda cze¢$¢ lub zestaw podobnych czesci powinna by¢ identyfikowalna na wszystkich etapach produkcji przez
odpowiedni system oznakowania. Identyfikacja moze by¢ do pakietow i wigzek lub ksztattu i wymiar6w elementow
albo uzyskana przez zastosowanie trwatego lub wyrdzniajacego si¢ oznakowania niepowodujacego uszkodzen
produkcyjnych. Nacinanie znakow jest niedozwolone.

5.4.1.2. Ksztattowanie
Wymagania w zakresie sposobow cigcia i ksztattowania stali okreslono w PN-EN 1090-2 punkt 6.4 i 6.5.

Stal moze by¢ formowana w procesach goracego lub zimnego formowanie pod warunkiem, ze jej wlasciwos$ci
eksploatacyjne zostang zachowane. Ksztattowanie na zimno lub na goraco nalezy wykonywac¢ zgodnie z
wymaganiami podanymi w odpowiednich normach wyrobow i wytycznymi producenta.

Usuwanie odchylek ksztattu przez prostowanie termiczne — 0 ile jest wymagane — nalezy przeprowadzaé przy
nagrzewaniu miejscowym i zapewnieniu kontroli maksymalnej temperatury stali oraz procedury jej chtodzenia.

Krawedzie przekroju po cigciu powinny by¢ wygladzone. Nalezy usunaé z nich grat, zadziory i naderwania.

Zaleca si¢ wyokraglenie wycig¢ i narozy wklestych (kat rozwarcia krawedzi mniejszy niz 180°) tukiem o promieniu
nie mniejszym niz 5 mm (— PN-EN 1090-2 / Rysunek 2). Nadcigcia sg niedopuszczalne.

5.4.1.3. Wykonywanie otwordéw

Wymiary, tolerancje Srednic i potozenia otwordw oraz sposéb wykonywania otwordéw powinny spelnia¢ wymagania
podane w PN-EN 1090-2 punkt 6.6.

5.4.1.4. Spawanie

Spawanie powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1090-2 punkt 7 oraz wymaganiami
jakosci wg PN-EN I1SO 3834-4 (klasa wykonania EXC 1):

—  sporzadzenie planu spawania — brak specjalnych wymagan,
—  procesy spawalnicze — metody spawania wg PN-EN 1090-2 punkt 7.3 (PN-EN 1SO 4063),

—  sprzet i materiaty do spawania — odpowiednie do stosowanych proceséw spawalniczych, umozliwiajgce
uzyskanie wymaganego poziomu jakos$ci prac spawalniczych,

—  kwalifikowanie technologii spawania — brak specjalnych wymagan,

—  kwalifikacje personelu — zgodnie z obowigzujacymi przepisami/normami,

— nadzodr spawalniczy — brak specjalnych wymagan,

—  przechowywanie materiatow spawalniczych — wg instrukcji producenta,

—  przygotowanie i wykonanie spawania — wg PN-EN 1090-2 punkt 7.5,

— kontrola spawania — kontrola wizualna jakos$ci spoin wg PN-EN ISO 17637,

—  kryteria akceptacji niezgodnosci spawalniczych — poziom jakosci D wg PN-EN 1SO 5817.
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Spawanie w strefach o szerokosci 5t po obu stronach strefy zgniotu ksztaltownikow profilowanych na zimno jest
dopuszczalne tylko przy spetnieniu co najmniej jednego z ponizszych warunkéw (wg PN-EN 1993-1-8 punkt 4.14):

— strefa zgniotu na zimno zostata znormalizowana po odksztatceniu i przed spawaniem,
—  stosunek 1/t spetnia warunki podane w tablicy 4.2 normy PN-EN 1993-1-8:

Najwigksza grubosé¢ (mm)
Wydtuzenie Ogdlnie Stal
rit przy fgrmow;nlu Obciazenie Obeiasenic uspokojppa
na zimno (%) przewazajaco . cjeniowe catkowicie
statyczne € (Al'2 0,02 %)
225 <2 dowolna dowolna dowolna
210 <5 dowolna 16 dowolna
23,0 <14 24 12 24
22,0 < 12 10 12
21,5 <25 8 8 10
21,0 <33 4 4 6

5t

5.4.2. Montaz konstrukcji na budowie

5.4.2.1. Postanowienia ogdlne

Montaz konstrukcji na budowie nalezy wykonaé¢ zgodnie z zaaprobowanym przez Inspektora Nadzoru projektem
montazu (— punkt 5.2. niniejszej STWiORB).

5.4.2.2. Potaczenia z fundamentami
Potaczenia z fundamentami wykona¢ za pomoca kotew do betonu wg punktu 2.7 niniejszej STWiORB.

Podlewki pod blachami podstawy stupé6w wykona¢ z niskoskurczowej zaprawy cementowej lub polimerowo-
cementowej zgodnie z PN-EN 1090-2 punkt 5.8 oraz punkt 9.5.5.

5.4.2.3. Montaz krat pomostowych
Szeroko$¢ oparcia krat na konstrukcji stalowej powinna by¢ zgodna z wymaganiami producenta krat.

Kazda krata powinna by¢ zamocowana do konstrukcji pochylni za pomoca co najmniej 4 tacznikéw (uchwytow).
Dopuszcza sig¢ zastosowanie uchwytow podwojnych (1 uchwyt mocujacy 2 sasiednie kraty).

5.4.3. Zabezpieczenie przed korozja

Wymagania dla powtoki antykorozyjnej (specyfikacja eksploatacyjna):

H (dtuga; powyzej 15 lat) wg PN-EN 1SO 12944-1.
C3 ($rednia) wg PN-EN ISO 12944-2,

cynkowanie zanurzeniowe (ogniowe) wg PN-EN 1461.

— oczekiwana trwalos¢ powloki:
— kategoria korozyjnosci srodowiska:
—  sposob zabezpieczenia powierzchni:

5.4.4. Transport i skladowanie

W czasie wykonywania konstrukcji w wytworni, w czasie transportu oraz montazu na budowie elementy ze stali
konstrukcyjnej nalezy przemieszczaé, transportowac i sktadowac w taki sposob, aby nie nastapity trwate
odksztalcenia, a uszkodzenia powierzchni byly zminimalizowane (— PN-EN 1090-2 Tablica 8).

5.4.5. Tolerancje geometryczne

Dopuszczalne wartoéci odchylek geometrycznych w zakresie wytwarzania konstrukcji stalowej — zgodnie z PN-EN
1090-2 punkt 11 oraz PN-EN 1090-2 Zatgcznik D.

Tolerancje montazu — wg PN-EN 1090-2 Zatacznik D oraz wg punktu 6 niniejszej STWiIORB (tolerancje specjalne).
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace kontroli rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialéw

Kontrola materialow polega na sprawdzeniu dokumentow potwierdzajacych ich zgodnos¢ z wymaganiami
odpowiednich norm lub aprobat oraz wymaganiami okre§lonymi w punkcie 2 niniejszej STWiORB.

6.2.1. Dokumenty kontrolne

Dokumenty kontrolne dla wyrobow ze stali konstrukcyjnej (wg PN-EN 1090 / Tablica 1):

—  dla wyrobow ze stali S235JR: atest 2.2 wg PN-EN 10204,

—  dla wyrobéw ze stali S235J0: atest 2.2 wg PN-EN 10204,

—  dla wyrobow ze stali S235J2: $wiadectwo odbioru 3.1 wg PN-EN 10204.
Dokumenty kontrolne dla tacznikéw mechanicznych (wg PN-EN 1090 / Tablica 1):

—  dla zestawow §rubowych do potaczen niesprezanych: deklaracja zgodnosci 2.1 wg PN-EN 10204.
Dokumenty kontrolne dla kotew do betonu:

—  deklaracja wlasciwosci uzytkowych (deklaracja zgodnosci z europejska oceng techniczng).
Dokumenty kontrolne dla stali zbrojeniowej:

— deklaracja wtasciwosci uzytkowych lub deklaracja zgodnosci z odpowiednig norma lub aprobats.
Dokumenty kontrolne dla betonu:

—  zaswiadczenie producenta o zgodnosci betonu ze specyfikacja wg PN-EN 206-1.
6.3. Kontrola wykonania fundamentow

Kontroli podlega:
—  usytuowanie i zgodno$¢ wymiarow fundamentdéw z zatwierdzong dokumentacjg Wykonawcy,
—  zgodnos¢ rozstawow i Srednic zbrojenia z zatwierdzong dokumentacja Wykonawcy,
—  zgodnos¢ otuliny betonowej zbrojenia z wymaganiami PN-EN 1992-1-1.
Ilo$¢ zbrojenia nie powinna by¢ mniejsza niz wymagana dla konstrukcji zelbetowych zgodnie PN-EN 1992-1-1.

6.4. Kontrola wykonania konstrukcji stalowej

Kontrola wykonania konstrukcji stalowej nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami PN-EN 1090-2 punkt 12.
6.4.1. Plan kontroli

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru plan kontroli sporzadzony zgodnie z PN-EN 1090-2 odpowiednio do
klasy wykonania konstrukcji (wg punktu 5.4 niniejszej STWIORB).

W planie kontroli nalezy okresli¢ wymagania dotyczace wymiardw przygotowanych czesci sktadowych oraz
wykonanych elementéw, wymagania dotyczace sposobu ich sprawdzania oraz miejsca i czesto$¢ pomiarow.

Dopuszczalne warto$ci odchytek geometrycznych w zakresie wytwarzania konstrukcji — zgodnie z PN-EN 1090-2
punkt 11 oraz PN-EN 1090-2 Zatacznik D.

6.4.2. Kontrola polaczen spawanych

Kontrole potaczen spawanych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w PN-EN 1090-2 punkt 12.4.

Wszystkie spoiny warsztatowe i montazowe podlegaja sprawdzeniu wizualnemu na catej dlugos$ci zgodnie z PN-EN
ISO 17637. Kryteria akceptacji niezgodnosci spawalniczych — poziom jakosci D wg PN-EN ISO 5817

Zakres badan NDT (nieniszczacych) — wg PN-EN 1090-2 punkt 12.4 — odpowiednio do klasy wykonania
konstrukcji (niewymagane dla klasy wykonania EXC 1).

6.4.3. Kontrola polaczen srubowych
Wszystkie polaczenia niesprezane sprawdza si¢ wizualnie po osadzeniu facznikow i dopasowaniu konstrukcji.
6.4.4. Kontrola powierzchni

Wszystkie powierzchnie elementow stalowych powinny by¢ rowne i gladkie, bez zadziorow, naderwan itp. Zaleca
stepienie zewnetrznych narozy elementdw, z ktorymi moze mie¢ kontakt uzytkownik.

KLOTOIDA Sp.z o0.0. 51



Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowa pochyIni dla niepelnosprawnych,
budows i przebudows infrastruktury technicznej oraz przebudows zjazdu publicznego z ul. Francesco Nullo

6.4.5. Kontrola zabezpieczenia antykorozyjnego

Srednia oraz minimalna (miejscowo) grubo$¢ powtoki cynkowej zgodnie z PN-EN ISO 1461 nie powinna by¢
mniejsza niz:

— dla elementéw o grubosci $cianki t > 6 mm: 85 pum (min. 75 um),
—  dla elementow o grubosci $cianki od 3 mm do 6 mm: 55 um (min. 70 pum),
— dla elementéw o grubosci $cianki od 1,5 mm do 3 mm: 45 pm (min. 55 pm),
— dla elementow o grubosci $cianki t < 1,5 mm: 35 um (min. 45 pm).

6.5. Kontrola wykonania pochylni

Kontroli podlega zgodno$¢ wykonania pochylni z dokumentacja projektowa oraz zatwierdzona dokumentacja
Wykonawcy.

Tolerancje wykonania pochylni:

—  wysokosc¢ porgczy (balustrady): nie mniej niz 1100 mm,
—  odlegto$¢ pomiedzy porgczami w Swietle: nie mniej niz 1000 mm,
—  przeswit pomiedzy elementami wypetnienia balustrady: nie wigcej niz 120 mm,
—  odlegtos¢ kraweznikow w Swielte na pochylni: nie mniej niz 1200 mm,
—  odlegtos$¢ kraweznikow w Swielte na spoczniku: nie mniej niz 1500 mm,
—  wysokos¢ kraweznika: nie mniej niz 70 mm,

—  spadek podtuzny pochylni: nie wigcej niz~ 6%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja rozliczeniu ryczattowemu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogoblne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.
8.2.  Odbior robét objetych STWiORB

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia daty wyniki pozytywne.

8.3.  Odbiory czeSciowe

Odbiorowi czgsciowemu wg zasad podanych w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.podlegaja
wykonane fundamenty pochylni.

8.4. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystgpienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wtasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wszystkich wymagan okre§lonych w niniejszej STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
W zakresie wykonania fundamentéw pochylni:

—  zapewnienie wszystkich niezbednych srodkéw do wykonania roboét,

— opracowanie niezbednej dokumentacji technologicznej i roboczej,

—  zakup i dostarczenie materiatow,

— wykonanie wykopow,
— wykonanie deskowan,

—  przygotowanie i montaz zbrojenia,

— betonowanie i pielegnacj¢ betonu,

—  zasypanie wykopow fundamentowych wraz z zaggszczeniem gruntu,

— uporzadkowanie terenu robot,

—  wykonanie wszystkich wymaganych badan i pomiarow.
W zakresie wykonania konstrukcji stalowej:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych $rodkéw do wykonania robot,

— opracowanie niezbe¢dnej dokumentacji technologicznej i roboczej,

—  zakup i dostarczenie materiatow,

—  wykonanie konstrukcji stalowej w wytworni,
—  zabezpieczenie antykorozyjne,

— montaz konstrukcji i wyposazenia (kraty pomostowe, balustrady) na budowie,

— usuniecie ewentualnych uszkodzen zabezpieczenia antykorozyjnego.

— wykonanie niezb¢dnych prob, pomiaréw, badan i sprawdzen,

— uporzadkowanie terenu robot,

Cena jednostkowa obejmuje rowniez:

— demontaz istniejacej balustrady schodow wejsciowych,

— wywiezienie z terenu budowy ztomu, gruzu i innych materialéw z rozbiorki wraz z kosztami ich
sktadowania i/lub utylizacji,

— usuni¢cie odpadow wraz z kosztami ich transportu, sktadowania i/lub utylizacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 206-1
PN-EN 1992-1-1
PN-EN 13670
PN-EN 1993-1-1

PN-EN 1993-1-8
PN-EN 1090-1

PN-EN 1090-2

PN-EN 10021
PN-EN 10024

PN-EN 10025-1
PN-EN 10025-2
PN-EN 10029

PN-EN 10034

Beton — Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢
Projektowanie konstrukcji z betonu — Czes¢ 1-1: Reguly ogolne i reguty dla budynkow
Wykonywanie konstrukcji z betonu

Eurokod 3: Projektowanie konstrukcji stalowych — Cze$¢ 1-1: Reguly ogolne o reguty dla
budynkow

Eurokod 3: Projektowanie konstrukcji stalowych — Cze$¢ 1-8: Projektowanie weziow
Wykonanie konstrukcji stalowych i aluminiowych — Cze¢s¢ 1: Zasady oceny zgodnosci
elementow konstrukcyjnych.

Wykonanie konstrukcji stalowych i aluminiowych — Cze¢$¢ 2: Wymagania techniczne
dotyczace konstrukceji stalowych.

Ogolne techniczne warunki dostawy stali i wyrobow stalowych

Dwuteowniki stalowe z pochylong wewnetrzng powierzchnia stopek walcowane na
goraco -- Tolerancje ksztattu i wymiaréw

Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych — Czegs¢ 1: Ogolne warunki
techniczne dostawy

Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych — Cz¢$¢ 2: Warunki techniczne
dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych

Blachy stalowe walcowane na goraco grubosci 3 mm i wigkszej -- Tolerancje wymiarow,
ksztaltu i masy

Dwuteowniki | i H ze stali konstrukcyjnej -- Dopuszczalne odchytki wymiarowe i
odchyiki ksztattu.
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Rozbudowa parkingu przy ul. Mogilskiej 25 w Krakowie wraz z budowa pochyIni dla niepelnosprawnych,
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PN-EN 10056-1
PN-EN 10056-2

PN-EN 10058
PN-EN 10168
PN-EN 10204
PN-EN 10210-1
PN-EN 10210-2
PN-EN 10219-1
PN-EN 10219-2
PN-EN 10279
PN-EN 10365
PN-EN 15048-1
PN-EN I1SO 1461
PN-EN ISO 3834-1
PN-EN ISO 3834-2
PN-EN ISO 3834-3
PN-EN I1SO 3834-4
PN-EN I1SO 3834-5
PN-EN ISO 4014

PN-EN ISO 4032
PN-EN ISO 4063

PN-EN ISO 5817

PN-EN ISO 7091
PN-EN I1SO 12944-1

PN-EN I1SO 12944-2

PN-EN I1SO 17637
10.2. Inne przepisy

Katowniki rownoramienne i nierownoramienne ze stali konstrukcyjnej -- Wymiary
Katowniki rownoramienne i nierownoramienne ze stali konstrukcyjnej -- Tolerancje
ksztaltu i wymiardw

Ptaskowniki stalowe walcowane na gorgco ogolnego zastosowania -- Wymiary i
tolerancje ksztattu i wymiarow

Wyroby stalowe — Dokumenty kontroli — Wykaz informacji wraz z opisem

Wyroby metalowe — Rodzaje dokumentéw kontroli

Ksztaltowniki zamknigte wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych niestopowych i
drobnoziarnistych — Czg¢é¢ 1: Warunki techniczne dostawy

Ksztattowniki zamknigte wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych niestopowych i
drobnoziarnistych — Czg¢é¢ 2: Tolerancje, wymiary i wielko$ci statyczne

Ksztattowniki zamknigte ze szwem wykonane na zimno ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych — Czg$¢ 1: Warunki techniczne dostawy
Ksztaltowniki zamknigte ze szwem wykonane na zimno ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych — Cz¢$¢ 2: Tolerancje, wymiary i wielko$ci statyczne
Ceowniki stalowe walcowane na gorgco — Tolerancje ksztaltu, wymiardw i masy
Stalowe walcowane na goraco ceowniki, dwuteowniki I oraz H -- Wymiary i masy
Zestawy srubowe do potaczen niesprezanych — Czesé 1: Wymagania ogolne

Powloki cynkowe nanoszone na wyroby stalowe i zeliwne metoda zanurzeniowg --
Wymagania i metody badan

Wymagania jakos$ci dotyczace spawania materiatdéw metalowych -- Cz¢$¢ 1: Kryteria
wyboru odpowiedniego poziomu wymagan jakosSci

Wymagania jakos$ci dotyczace spawania materiatdw metalowych -- Czes$¢ 2: Pelne

wymagania jakosci
Wymagania jakosci dotyczgce spawania materiatow metalowych -- Czg¢$¢ 3: Standardowe
wymagania jakoS$ci
Wymagania jakosci dotyczace spawania materiatow metalowych -- Czgs¢ 4: Podstawowe
wymagania jakoS$ci

Wymagania jakos$ci dotyczace spawania materialdw metalowych -- Cz¢$¢ 5: Dokumenty
konieczne do potwierdzenia zgodnosci z wymaganiami jakosci ISO 3834-2, 1SO 3834-3
lub I1ISO 3834-4

Sruby z tbem szesciokatnym. Klasy doktadnosci A i B.

Nakretki szesciokatne, odmiana 1. Klasy doktadnosci A i B.

Spawanie i procesy pokrewne -- Nazwy i numery procesoOw

Spawanie — Ztacza spawane ze stali, niklu, tytanu i ich stopéw (z wyjatkiem spawanych
wigzka) — Poziomy jakosci wedtug niezgodnos$ci spawalniczych

Podktadki okragte. Szereg normalny. Klasa doktadnosci C.

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych
systemow powlokowych -- Cze$¢é 1: Ogolne wprowadzenie

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych
systemow powlokowych -- Cze$é 2: Klasyfikacja srodowisk

Badania nieniszczace ztaczy spawanych -- Badania wizualne ztgczy spawanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie, t.j. Dziennik Ustaw Nr 43 z 2015r., poz. 1422

KLOTOIDA Sp.z o0.0.

54



