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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejwg/magania dotyee wykonania i odbioru roboét
zwiagzanych z rozbiorkelementdw drdg i ulic przy budowie drogowej sygraadji $wietlnej na skrzyowaniu DK nr
10 z DW nr 188 w Pile.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyamdokument przetargowy i kontraktowy przy zldoan
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania robot rozbidrkowych i obejmau;j
- rozebranie nawierzchni drogowych bitumicznych
- zaladunek i wyw6z materiatu z rozbiérki.

Uwaga:
materialy rozbiorkowe za watkiem materiatow przeznaczonych do ponownego wbuaahiav (destrukt z
rozbiorki nawierzchni bitumicznej (frezowanie)) arenateriatow (stanowcych wtasnéé Zamawiajicego)
stanowi, wiasna¢ Wykonawecy i odtransportowaneda na jego skltadowisko przy zachowaniu ustdéeU. Nr
62 z dn. 20.06. 2001 Ustawa 628 z 27.04. 2001d@adach”.
Materiaty stanowice wlasné¢ Zamawiajicego odtransportowanedy przez Wykonawe na sktadowisko
wskazane przez mgniera.

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i SST D00.00.00
~Wymagania ogolne”.

1.5.0g06Ine wymagania dotygee robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgodit@e Dokumentagj Projektovy,

SST i poleceniami kryniera.
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D 00.00.00. ,Wymagania ogoine

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1.Roboty zwazane z rozbiork elementow drog i ulic dia wykonywane mechanicznie ¢aznie. Wykonawca
powinien dysponow@nasgpujacym sprztem:
— spycharki,
— zrywarka do nawierzchni,
- tadowarki,
— samochody erzarowe,
- dzwig samojezdny.

Do zrywania nawierzchni w zaleasci od jej rodzaju (warstwy bitumiczne i podbudovugzniowe) nalgy uzyé
zrywakéw kedacych na wyposgeniu spycharek i rowniarek.

4. Transport

Materialy uzyskane z rozhiérki medpy¢ przewa:one dowolnymérodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérkmwe

5. Wykonanie robot
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5.1. Ogélne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robdt podano w SST D.0@0OQWymagania ogdine”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie elementéw drog i ulic przeznaczonychraitbiorki naley wykona& na podstawie
Dokumentacji Projektowe;j.

5.2.2. Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowyneiridwykonywanych rob6t naky oznakowa
zgodnie z ,Instruke oznakowani robét prowadzonych w pasie drogowyrahatvaca zat. nr 1 do
zarzydzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiean Spraw Wewgtrznych nr 184 z dnia
06.06.1990r.

5.2.3. Rozbidrka warstw nawierzchni bitumicznej i podbugow
Powyzsze roboty naley wykona zrywarky. Materiat uzyskany z rozbiorki warstwy bitumiczmeg
powinien by mieszany w trakcie wykonywanych robot, transposkladowania z innymi materiatami
rozbiérkowymi.

6. Kontrola jakosci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogblne
Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbidrigoly prawidtowdci transportu i sktadowania materiatow
uzyskanych podczas rozbiorki.
7. Obmiar robot
Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w SST D.00.00.00. ,Wymaganiaragol
8. Odbior robot
8.1. Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D00 ,Wymagania ogdlne”.
9. Podstawa ptatngci
Ogodlne wymagania dotysee ptatnéci podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
10. Przepisy zwpzane i standardy

Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pdsagowym. Zadcznik nr 1 do zargzania Ministrow
Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wetnanych nr 184 z dnia 06.06.1990r.




