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1 .WSTEP
1.1 Przedmiot SST .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace budowy i odbioru sygnalizacji

Swietlnej akomodacyjnej , o programie acyklicznym .

Roboty te prowadzone beda przy realizacji projektu budowlanego drogowej sygnalizacji $wietlnej
i aktywnych znakow przy przebudowie drogi krajowej nr 11 w m. Suchy Las.

1.2. Zakres stosowania SST .

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robot wymienionych w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robdt objetych SST - montaz

1. Sterownik sygnalizacji §$wietlnej MSR - akomodacyjny, wyposazenie podstawowe :
- 13 grup sygnalizacji,
- 18 wejs¢ detektorow pojazdow,
- 10 przyciskow dla pieszych z potwierdzeniem zgloszenia,
- 1 panel umozliwiajacy wprowadzenie automatycznego powiadamiania
poprzez telefon komérkowy odpowiedzialnego pracownika serwisu
o zaistnialtej awarii systemu.
- 1 blok zabezpieczen sterownika BZB - 10 A
Producent : MSR TRAFFIC Przezmierowo k. Poznania

2. Fundament betonowy dla sterownika MSR V=0,5m3
3. Uziom szpilkowy dt. 3 m, ér. 17,3 mm GALMAR
4. Sygnalizator dla pojazdow, ogdlny - okragle soczewki d 300 mm,
trojkomorowy, z wyswietlaczmi LED, bez przestony
/ symbole : K1, Klp, K2, K3, K3p, K4/
5. Sygnalizator dla pojazdow, kierunkowy / ze strzatka w lewo /
- okragte soczewki d 300 mm, tréjkomorowy, z wyswietlaczmi LED,
bez przestony / symbole : KI1L, K2Lp, K3L, K3Lp /
6. Sygnalizator dla pojazdow, kierunkowy / ze strzatka w prawo /
- okragte soczewki d 300 mm, jednokomorowy, z wyswietlaczmi LED,
bez przestony / symbole : S2,S4/
7. Sygnalizator dla pieszych / soczewki z sylwetka pieszego /
- okragle soczewki d 200 mm, dwukomorowy, z wyswietlaczami LED

- kpl. 1
-szt. 1
-szt. 14
-szt. 6

-szt. 4

-szt. 2

/symbole : P2.1a, P2.1b, P2.2a, P2.2b, P3a, P3b, P4.1a, P4.1b, P4.2a, P4.2b /

8. Ekran kontrastowy - przystona dla sygnalizatorow trojkomorowych
podwieszonych na bramkach
9. Przycisk sterowniczy dla pieszych z piktogramem - zgtoszeniowy PDPB 400
z sygnatem optycznym potwierdzajacym zadziatanie
10. Maszt sygnalizacyjny niski / wg rys. konstrukcyjnego / - sygnalizator typu R/pr

a/ wys. h = 4,1 m z gniazdem przycisku

11. Brama sygnalizacyjna typu R o parametrach :
a/ rozpigtos¢ 1= 17m , wysoko§¢ h= 6m ELMONTER Zag6row
b/ rozpigtos¢ 1= 16,5m, wysokos¢ h= 6 m .

12. Fundament betonowy - wylewka betonem klasy B-25
a/ do masztu niskiego ; V=0,4m3
b/ dla bram sygnalizacyjnych ; V=18m3
13. Mocowanie wysiggnikowe dla sygnalizatoréw trojkomorowych d 300

14. Zacisk mocujacy krotki

15. Wspornik mocujacy krotki

16. Pokrywa masztu

17. Obejma M 116 do fi 194 mm

18. Obejma M 60 do fi 114 mm

19. Listwa z zaciskow miniaturowych / 13 listew - wgrys./ - 260 zaciskow

20. Przewod YDY 5x 1,5mm2 750V

21. Przewod YDY 4x 1,5mm2 750V

22. Przewod YDY 3x 1,5mm2 750V

23. Kabel YKY 3 x 10 mm2 1 kV

24. Kabel YKSY 24x 1,5mm2 1kV

25. Kabel YKSY 15x 1,5mm2 1kV

26. Kabel YKSY 7x 1,5mm2 1kV

27. Kabel XzZTKMXpw 2 x 2 x 0,8 mm2 , ziemny / feedery /

28. Przewdd LgYd 2,5 mm2 750 V / petle indukcyjne /

-szt. 8

-szt. 4

-szt. 10

-szt. 11

-szt. 1
-szt. 1

-szt. 11
-szt. 4
-szt. 12
-szt. 20
-szt. 20
-szt. 11
-szt. 4
-szt. 18

-m 80
-m 150
-m 80
-m 20
-m 122
-m 170
-m 85
-m 1650
-m 1200
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29. Zestaw montazowy z rur termokurczliwych - mufy SMOE 81140 RAYCHEM - szt. 18

30. Ztacze kontrolne - szt. 14
31. Bednarka FeZn 25x 4 -m 320
32. Rura ostonowa AROT SRS 110 /4x5m, 14 m/ -m 34
33. Rura ostonowa RVS 18 -m 18
34. Opaska kablowa Oki - szt. 30
35. Folia do przykrycia kabli koloru niebieskiego o gr. 0,5 mm i szer. 0,3 m -m 320
36. Pomiar rezystancji uziemien - szt. 14

37. Pomiary linii kablowych / rezystancji i izolacji kabli i petli / - szt. 95

38. Piasek -m3 25
39. Masa zalewowa Borfuga DS 164 / wypekniacz do rowkow petli / - kg 30

40. Kanalizacja kablowa 2-u otworowa o dl. trasowej 103 m,
rury o $r. 100 mm - dt. 2 x 103 m z 14 - ma studniami SK2,
41. Kanalizacja kablowa 1-o otworowa o dt. trasowej 212,5 m
rury o $r. 100 mm - dt. 212,5m z 13 - ma studniami SK1,
42. Oprogramowanie i uruchomienie sterownika sygnalizacji $§wietlnej kpl. 1

B. Budowa aktywnych znakoéw drogowych

1. Uzupelnienie ztacza kablowo-pomiarowego ZKP w wersji wolnostojacej,
w obudowie z tworzywa termoutwardzalnego z fundamentem - 1 kpl., wyposazone w :
- 1 uktad pomiarowy 1-fazowy,
- wylaczniki nadmiarowo-pradowe S 191-B, 10 A /szt. 1/

2. Shupek do znaku drogowego z rury stalowej fi 76 mm ocynowanej ogniowo
z kotwa do zabetonowania i uchwytem WIMED szt. 2

3. Aktywny znak drogowy C - 9 diodowy z fluoroscencyjna folia

odblaskowa III generacji WIMED szt. 2
4. Aktywny znak drogowy U - 6a diodowy z fluoroscencyjna folia

odblaskowa III generacji WIMED szt. 2
5. Szafka sterujaca ze sterownikiem STC9-T230A z zasilacze WIMED szt. 2
6. Kabel elektroenergetyczny YKY 3 x 10 mm2 /140 m, 160 m / m 300
7. Folia do przykrycia kabla koloru niebieskiego o gr. 0,5mm i szer. 0,3 m m 300
8. Oznacznik kablowy szt. 30
9. Przewod YDY 3 x 2,5 mm2 m 50
10. Rura ochronna AROT DVK 75 z kolankiem 90 stopni m 40
11. Koncowka kablowa 2KA 25, szt. 20
12. Ztacze stupowe TB-1 firmy Rosa szt. 2
13. Mufa rozgal¢zna dla kabli YKY RAYCHEM z zestawem

ztaczek srubowych kpl. 1
14. Pomiary i sprawdzenie kabla nn odcinki 3
15. Uziom pionowy szpilkowy, dt. 3 m, ér. 17,3 mm GALMAR szt. 2
16. Pomiar rezystancji uziemienia szt. 2
17. Przepusty wykonane rura AROT SRS 120 przeciskiem

/odcinki o dt. 6,5 m, 6 m/ m 12,5
18. Piasek m3 24

19. Przelozenie trasowe istniejacych 2 masztoéw ze znakami ,, D6 ”
- demontaz i ponowny montaz masztow ze znakami w tym fundament i uziemienie,
- budowa kabla nn YKY 4 x 10 mm2 - dt. 200 m

1.4. Okreslenia podstawowe .
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami , Przepisami
Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych i SST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 1 .

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot .
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania , zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa ,
SST i poleceniami Inzyniera Nadzoru .
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 2 .

2 .MATERIALY
2.1 . Ogdlne wymagania dotyczace materialow .

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 2 .
2.2 . Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot , wedlug zasad niniejszej SST sa :
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22.1. Kable energetyczne w izolacji poliwinylowej , miedziane typu YKSY o przekrojach 5,,10 x 1,5 mm’ na
napiecie 0,6kV/1kV , miedziane typu YStY 2x2,5 mm?® 0,6/1kV
oraz LgYd 2,5 mm*, 750V oraz kabel miedziany YKY 4 x 16 mm® na napigcie 0,6/1kV wedtug PN-
76/E-90301 .

2.2.2 . Konstrukcje stalowe wykonane z rur stalowych bez szwu St 35 jako maszty sygnalizacyjne z wysiggnikiem
i bez wysiggnika , wykonane zgodnie z dokumentacj¢ i przeznaczeniem dla sygnalizacji swietlne;j .
Stupy i maszty powinny przenies¢ obciazenia wynikajace ze strefy wiatrowej , zgodnie z PN-75/E-05100
Zgodnie z zaleceniem inwestora wszystkie elementy stalowe masztéw sygnalizacyjnych powinny by¢
metalizowane (cynkowane) galwanicznie .
W przypadku trudnosci technicznych , za zgoda inwestora , ktorym jest Miejski Zarzad Drog w Ostrowie
Wikp. , moze by¢ dopuszczone zabezpieczenie alternatywne czyli bitizolem i farbami . W takim
przypadku powierzchnie wewngtrzne powinny by¢ oczyszczone i powleczone warstwa ochronng z
bitizolu . Strona zewngtrzna malowana trzema warstwami farb : antykorozyjna , podktadowa i
nawierzchniowa . Elementy winny by¢ proste , zgodnie z PN-90/B-03200 .
Sktadowanie masztow : na wyréwnanym podlozu , w pozycji poziomej , z zastosowaniem podktadek z
drewna migkkiego .

3. SPRZET

3.1.0goblne wymagania dotyczace sprzetu .
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt. 3 .

3.2. Wymagania szczegotowe .
Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane wylacznie rgcznie , ze wzgledu na duze uzbrojenie
podziemne terenu . Przy robotach wykonywanych mechanicznie Wykonawca powinien dysponowac sprzgtem
sprawnym technicznie , przewidzianym w KRN do wykonania tego typu robot .
Roboty ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych wykonywaé pod nadzorem ich
Wiascicieli .

4. TRANSPORT
4.1 . Wymagania ogolne dotyczace transportu .
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00. "Wymagania og6lne" p. 4.

4.2 . Wymagania szczegotowe dotyczace transportu .
Materiaty przewidziane do wykonywania robdt moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu z
zachowaniem zasad Kodeksu Drogowego . Dla materiatow dtugich nalezy stosowac przyczepy dtuzycowe a
materiaty wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz przesuwaniem .
Bebny z kablami nalezy przetaczaé¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bgbna .
Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od -15 °C . W czasie transportu i przechowywania materiatow
elektroenergetycznych nalezy zachowaé wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci tych urzadzen ,
zastrzezonych przez producenta .

5 . WYKONYWANIE ROBOT

5.1 . Ogolne zasady wykonywania robot .
Ogodlne zasady wykonywania robot podano w SST D.00.00.00.
"Wymagania og6lne" pkt. 5 .

5.2 . Zakres wykonywanych robot

- jak w pkt. 1.3 niniejszej SST .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .
6.1 . Ogolne zasady kontroli jako$ci robot .
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D.00.00.00.
"Wymagania og6lne" pkt. 6 .
Urzadzenia energetyczne oraz kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne powinny posiadac atest fabryczny
lub $wiadectwo jako$ci wydane przez producenta .
6.2 . Kontrola i badania w trakcie robot .
- sprawdzenia rowow kablowych i wykopow ziemnych ,
- sprawdzenie montazu studni kablowych ,
- sprawdzenie przepustow kablowych , rur ochronnych oraz wykonanie pomiaréw geodezyjnych przed
zasypaniem ,
- sprawdzenie uziemien ,
- sprawdzenie fundamentow masztow sygnalizacyjnych i fundamentu sterownika,
- sprawdzenie jakosci wykonania masztow .
6.3 . Badania i pomiary montazowe .
Po zakonczeniu robot nalezy wykona¢ badania kabli energetycznych zasilajacych i sterowni-czych na
opornos¢ izolacji , zachowanie ciagtosci zyt roboczych , a takze zgodnosci faz .
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Konieczne jest sprawdzenie zgodno$ci wyswietlanego programu z zaprojektowanym , a takze sprawdzenie
wprowadzenia zabezpieczen programowych dla kolizyjnych grup , przepalenia czerwonej zarowki w
sygnalizatorze podstawowym , wlaczania si¢ programu awaryjnego w przypadku uszkodzenia petli.

7. OBMIAR ROBOT .
7.1 . Ogolne zasady obmiaru robot .
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D.00.00.00.
"Wymagania ogdlne" pkt. 7 .
7.2 . Jednostka obmiarowa .
Jednostka obmiaru robét :
- dla kablowych linii energetycznych zasilajacych i sterowniczych jest 1 m,
- dla masztébw , sygnalizatorow itp. jest 1 szt. ,
- dlarobot ziemnych jest m” .

8 . ODBIOR ROBOT
8.1 . Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w SST D.00.00.00.
"Wymagania ogélne" pkt. 8 .
8.2 . Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi wg tych zasad podlegaja roboty :
- wykopy rowow kablowych i dotéw pod maszty i urzadzenia elektryczne ,
- wykonanie przepustow kablowych i orurowania ochronnego ,
- fundamenty pod maszty sygnalizacyjne , szafke sterownicza ,
- ulozenie kabli energetycznych zasilajacych , sygnalizacyjnych i sterowniczych ,
- wykonanie uziemien ,
- inwentaryzacja utozonych kabli .

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1 . Ogolne zasady dotyczace ptatnosci .
Ogodlne zasady dotyczace ptatnosci podano w SST D.00.00.00. "Wymagania og6élne" pkt. 9 .
Ptatno$¢ za 1m montazu kabli energetycznych nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru robot ,
oceny jakosci uzytych materiatdow i oceny jakosci wykonanych robot .
9.2 . Cena jednostki obmiarowe; .
Cena jednostki obmiarowej obejmuje :
Cenal za 1lmb.
- wytyczenie tras kabli ,
- wykopy rowéw kablowych wraz z zasypaniem i zaggszczeniem gruntu ,
- wykonanie przeciskow lub przewiertow pod jezdniami ,
- ulozenie orurowania ochronnego z rur PE ,
- montaz kabli ,
- montaz feederow XzTKMXpw 2 x 2 x 0,8
- nacigcie rowkow w nawierzchni asfaltowej ,
- montaz przewodéw LgYd 2,5 mm?®, 750V (petle indukcyjne) ,
- wypehienie szczelin gieb. do 10 cm masa bitumiczna .
Cena2 za 1 szt.
- zakupienie i transport do miejsca budowy niezbgdnych (podanych w wykazie materiatow) ,
- zakup lub wykonanie masztéw sygnalizacyjnych spetniajacych wymogi geometryczne , statyczne i
estetyczne ,
- montaz sterownika MSR wraz z fundamentem ,
- montaz aparatury w rozdzielnicy SPP,
- ustawienie konstrukcji wsporczych wraz z fundamentem ,
- ustawienie konstrukcji stupa wysiggnikowego wraz z fundamentem ,
- montaz masztow sygnalizacyjnych ,
- montaz sygnalizatorow trojkomorowych ,
- montaz sygnalizatorow dwukomorowych ,
- montaz sygnalizatorow jednokomorowych ,
- montaz ekrandw kontrastowych ,
- montaz wkladek antyztudzeniowych ,
- montaz uziemien .
Cena3 za 1m’
- wykopy jamiste pod maszty i urzadzenia elektryczne wraz z zasypaniem i zaggszczeniem .
Ponadto cena wykonania robo6t obejmuje roboty przygotowawcze, prace pomiarowe, oznakowanie miejsca
rob6t oraz wykonanie wszelkich niezbednych potaczen ,




ST D.07.03.01.

a takze koniecznych pomiaréw elektrycznych .

10 . PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe .

- PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowe . Osprzet kabli .
- PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach .

- PN-80/H-74219Rury stalowe bez szwu .

- PN-80/C-89205 Rury z nieplastikowego polichlorku winylu .

- ZN-96TPS.A.-023 Studnie kablowe

- PN-91/E-5009/01 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych .
Zakres , przedmiot i wymagania podstawowe .
- PN-92/E-5009/41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych .

Ochrona przeciwporazeniowa .
- Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 08.10.1990 r. w sprawie warunkoéw
technicznych jakim powinny odpowiadac¢ urzadzenia elektroenergetyczne
w zakresie ochrony przeciwporazeniowej (Dz.U. nr 81 poz. 473) .
- Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych Instytut Energetyki 1988 r. .
- Katalog - Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne WEMA Warszawa 1988 r. .
- Warunki Techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych -
cze$¢ V COBR-Elektromontaz - 1991 r.



