Formularz 2.2.

	(pieczęć Wykonawcy/Wykonawców )
	INFORMACJA

o parametrach techniczno-eksploatacyjnych 




Składając ofertę w przetargu nieograniczonym na : 
Dostawę 3 szt. posypywarko-solarek dla Oddziału GDDKiA w Opolu wraz z montażem na nośnikach 
składamy poniższe oświadczenie w zakresie parametrów techniczno-eksploatacyjnych 
	Parametry techniczno-eksploatacyjne 
	Czy oferowane posypywarko-solarki spełniają wymagania *)

	I. OGÓLNE WARUNKI  TECHNICZNE
	

	Sprzęt dostosowany do posypywania czystej soli, soli zwilżonej, oraz materiałów uszorstniających: piasku, żwiru, mieszanek piaskowo - solnych i żużlowo - solnych itp.
	

	Taśmowy system podawania rozsypywanego materiału przy pomocy profilowanej taśmy, z zapewnieniem rozdrabniania w przypadku zbrylenia  lub zawilgocenia.
	

	Napęd przenośnika i talerza rozsypującego hydrauliczny – z układu hydraulicznego posypywarki.
	

	Układ hydrauliczny posypywarek napędzany silnikiem wysokoprężnym, uruchamianym z kabiny nośnika, z możliwością awaryjnego uruchomienia z bloku sterowania awaryjnego posypywarki.
	

	Wszystkie elementy i złącza śrubowe wykonane z materiałów odpornych na korozję i odpowiednio zabezpieczonych przed chemicznymi działaniami soli
	

	Elementy z tworzyw sztucznych odporne na uderzenia.
	

	Układy i elementy elektroniczne odporne na wstrząsy.
	

	II. WYMAGANE PARAMETRY POSYPYWARKI
	

	Zasobnik posypywarki o pojemności minimum 5m³, zabezpieczony od góry kratami uchylnymi o oczkach 10 x 10 cm.
	

	Zbiorniki na solankę wykonane z tworzywa sztucznego odpornego na chemiczne działanie chlorku sodu lub innych materiałów stosownych do likwidacji śliskości, pojemność – min. 2000 litrów.
	

	Do montażu na podwoziu nośników samochodowych o długości skrzyni ładunkowej powyżej 3,6m.
	

	III. WYMAGANE FUNKCJE TECHNICZNO – EKSPLOATACYJNE POSYPYWARKO – SOLARKI
	

	Możliwość posypywania ze wstępnym zwilżaniem.
	

	Możliwość zraszania roztworem solanki.
	

	Możliwość opróżniania posypywarki z pozostałości materiału w przypadku awarii silnika napędzającego.
	

	Pełne automatyczne sterowanie i programowanie pracy posypywarki z pulpitu sterowniczego w kabinie kierowcy.
	

	Możliwość  pracy posypywarki w systemie sterowania ręcznego.
	


STEROWANIA I REJESTRACJI DANYCH Z PRZEBIEGU PRACY

	
	

	Układ sterowania i programowania pracy posypywarki z pulpitu sterowniczego w kabinie kierowcy nośnika wyposażony w poniższe funkcje:
	__________

	Włączanie/wyłączanie posypywania/zwilżania,
	

	Automatyczny system doboru gęstości posypywania w zależności od temperatury nawierzchni i stopnia wilgotności,
	

	Automatyczny system sterowania zapewniający stabilność wydatku posypywania (g/m²), niezależnie od zmian prędkości nośnika i szerokości posypywania,
	

	Regulacja gęstości posypywania:

- dla soli suchej i zwilżonej: w zakresie od 5 do 40g/m²,

- dla mieszanek uszarstniających: w zależności od 25 do 300g/m²,
	

	Regulacja szerokości posypywania w zakresie od 2 do 11m z możliwością posypywania asymetrycznego,
	

	Możliwość wprowadzenia rzeczywistej gęstości soli i materiałów uszarstniających do systemu automatycznego sterowania,
	

	Automatyczna informacja na pulpicie sterowniczym o przerwaniu posypywania                          i o minimalnym poziomie solanki ( rezerwie ) w zbiornikach,
	

	Automatyczny zapis danych statycznych i dynamicznych pracy posypywarki w układach: zmiana / doba/ miesiąc / sezon, posypywarka /samochód/ kierowca, z możliwością wydruku danych, dalszego przetwarzania, rozliczania i prowadzenia statystyk eksploatacyjnych w zakresie:

- rejestracja czasu pracy,

- rejestracja zużytego materiału,

- rejestracja przebiegu kilometrów ogółem,

- rejestracja przebiegu kilometrów przy wykonywaniu posypywania.
	

	Interface łączący pulpit sterujący z komputerem PC.
	

	Oprogramowanie umożliwiające eksportowanie w/w danych do programu komputerowego, dalsze ich przetwarzanie, rozliczanie materiałów i prowadzenie statystyk eksploatacyjnych,
	

	V. WYMAGANE WYPOSAŻENIE POSYPYWARKO – SOLARKI
	

	Podpory umożliwiające montaż i demontaż posypywarki, podnoszone i opuszczane ręcznie przy pomocy mechanizmu korbowego,
	

	Elementy do mocowania i zabezpieczania posypywarki na skrzyni ładunkowej nośnika,
	

	Czujnik temperatury nawierzchni i wilgotności umożliwiający przekazanie danych do układu automatycznego dozowania w celu bieżącego automatycznego korygowania wydatku posypywania w zależności od stanu nawierzchni,
	

	Uchylne sita zabezpieczające skrzynię posypywarki od góry przed możliwością załadunku dużych brył i zanieczyszczeń, o wymiarze oczek 10x10cm,
	

	Wodoodporna plandeka z możliwością szybkiego i łatwego zakładania – zdejmowania,
	

	Ostrzegawcza lampa błyskowa koloru żółtego,
	

	Tylny reflektor roboczy umożliwiający obserwację posypywania w nocy,
	

	Czujnik wyłączający pompę napełniającą solankę po osiągnięciu wymaganego poziomu w zbiornikach.
	


  *) wpisać   „TAK”  lub „NIE”  ( brak wpisu będzie traktowany jako brak funkcji - równoznaczne z 
      wpisem NIE ) 

............................. dnia ..................... 200...... roku

__________________________________

            ( podpis Wykonawcy/Pełnomocnika )

