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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT 8T )
Przedmiotem niniejszej Specyfikacgjii Technicznej sg wymagania dgty‘
montazu poreczy ochronnych sztywnych z pochwytem i, przeciagie
z budowa ciggu pleszo — rowerowego przy obwodnicy w Cziuchowie,
1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacfi robdt wymienionych w punkcie 1.1,

czace wykonania, odbioru i
m typu KB-4 wzwigzku

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte W niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt montazowych poreczy
z pochwytem i przeciagiem z rur stalowych fi 60 mm i fi 38 mm oraz slupkami z rur fi 60 mm
o rozstawie 1,5 m obejmujg:

a) zamocowanie porgczy we wngkach fundamentéw i regulacje poreczy,

b} - cczyszozenie i matowanie porgczy.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okresienia podane w ninigjsze| 5T s3 zgodne z obowiazujacymit odpowiednimi normami i
ST D-M.00.00.00 "Wymagania cgéine®,

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za Jako$é ich wykonanla oraz za zgodnosé z dokumentacja

projeklowa, ST i poleceniami Inzyniera.
(Ogdlne wymagania dotyczace robdt podanc w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

Mateviatami stosowanymi przy wykonywaniu moniazu poreczy wedhug zasad niniejszych ST sa:
2.1. Elementy stalowe porgezy powinny odpowiadad wymaganiom norm oraz aprobat technicznych

2.2. Farby powinny cdpowiadad warunkom podanym w zamdwienils.
Zgodnie z Dokumentacija Projektowa nalezy stosowadé farby na bazie epoksydéw. Wybdr konkreinego
materiafu malarskiego nalezy do Inzyniera sposréd przedstawionych przez Wylohawee propozycii.

3. SPRZET

3.1. Spawarka elektryczna - do mocowania stupkdw oraz faczenia elementow porgczy
3.2. Pozostate roboty moga byé wykenane recznie lub przy uzyclu dowolnego typu sprgtu
mechanicznego zaakceptowanego przez nzyniera,

4. TRANSPORT :

Materialy moga byé przewozons dowolnymi Srodkami transpuriy. Nale2y je ustawiad réwnomiernie na
catej powierzchni tadunkowsj, cbok siebie | zabezpieczyé przed mozliwoscia przesuwania slg podczas
transporty.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT
Ogdine warunki wykonania robdt podane w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogbing”,
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5.2. ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT

5.2.1. Porgcze nalezy przed montazem sprawdzi¢ i doktadnie oczysci¢, wszelkie zwichrowania usungé
oraz zagruntowaé, Podzestawy porgczy modulowe o diugo$ci 3888 mm i nismodulowe (krotsze)
wykonywaé w warsztacie.

5.2.2. PRZYMOCOWANIE SELUPKOW
Stupki powinny by¢ osadzane w otworach uprzednic wykonanych w gruncie. Jeéli dokumentacja
projektowa lub Inzynier nie ustali inaczej, to doly (otwory} pod stupki powinny mieé wymiary przy
recznym wykonaniu dofu pod fundament betonowy - wymiary przekroju poprzecznego moga wynosié
20 x 20 ¢m, a glebokosé otworu co najmnie] 0,75 m przy wypetnianiu betonem otworl gruntowego.
Jesli dokumentacja projektowa, ST lub InZynier nie ustall inaczej, to osadzenie stupkow w otworze, w
gruncie wypetnionym betonem powinno uwzgledniaé wypeinienie olworu mieszankg betonowa klasy B
15, odpowiadajgcg wymaganiom PN-B-06250. Do czasu stwardnienia betonu stupki zaleca sie
podeprzed.

Roboty spawainicze prowadzié w temp, powyzej +5° C zgodnie z PN-89/S-10050.

Powlerzchnie stalowe nalezy grurtowad | mafowaé zgodnie z ustalong technologia, akcepfowany
przez Inzyniera,

Powtoka malarska winna skladac sie z:
- tarby podkladowsj do gruntowania, przeciwrdzewnej na bazie epoksyddw - 2 warstwy,

- farby nawierzchniowsj na bazie epoksyddw - 3 warstwy.
Wybor kolorystyki poreczy nalezy do Inzyniera. Dopuszeza sie zastosowanie innego systemu
zabezpieczenia anlykorozyinego zaakceptowanego przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSC! ROBOT
QOgdine zasady kontroli jakoscl rabét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdine”.

6.1. KONTROLA MONTAZU PORECZY

Kontrola montazu poreczy polega na:

- sprawdzeniu jakosci elementow skiadowych poreczy,

- sprawdzeniu geodezyjnym rzednych i przeblegu poreczy,
- kontrola powlok malarskich,

- sprawdzeniu zamocowania siupkdw poreczy,

- sprawdzeniu ciggtosci pochwytow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka cbmiaru jest 1 metr wykonanej i zmontowanej poreczy zgodnie z Dokumentacijg Projektowg

i pomiarem w terenie,
Ogdlne zasady obrmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdine™.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00 "Wymagania ogdine™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczgce platnosci podanc w 8T D-M.00.00.00 "Wymagania ogdine”. Platnosé za
m ustawione] porgezy nalezy przyjmowad zgodnie z obmiarem, ocena jakosci uzytych materiatow oraz
oceng jakoscl wykonanyeh robét na podstawie wynikdw pomiardw t badan. Cena wykonania robot
chejmuje:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- montaz porgczy wraz z regulacjg w planie i poziomis,

- polaczenie poszezegoinych segmentéw poreczy przez spawanis,

- oczyszezenie powierzchni stali,

- zabezpieczenie antykorozyjne zmomtowanych poreczy,

- wykonarnie niezbednych badan faboratoryjnych i prac pomiardw wymaganych w Specyfikacii.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-84/H-93000 Stal weglowa niskostopowa. Walcdwka i prety walcowane na goraco.
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PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdinego zastosowania.




