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IV. Zespdt Oceny Projektéw Organizacji Ruchu przedktada przedmiotowy projekt

organizacji ruchu wnioskujac o:
1) zatwierdzenie organizacji ruchu w calosci [wWezgsar

a) —bezzmtarm;*

b) ze zmianami / uwagami,*

Z)J@mvﬂmfmmmwek

..........................................................................................

......................................................................................................................

* - niepotrzebne skredli¢

Termin wprowadzenia zatwierdzonej organizacji ruchu: ﬂd/@ AZ M KJ %
W ~hesi

Na tym protokét zakoficzono i podpisano. Kemends W .‘
Wydzid Fluchu Drogowens we Wroch awid

Przewodniczacy: A wak ZaOPINOWANG [z MNIL [negabpwie)
pm,n.h Crganizacy ruchu. Zr;/:,/a A
£ W,

CHONEK: v e psriicrinen PrORKLOGANZIG)
Czionek: ... \I\}}I{ciéﬁ&.m i fs’ B LA
: Z up M fminv‘ S 'ZF)LU( Pol lici
Czlonek: ... ..o E KSP E RT _ W‘_L%Jr by
CZIONSK: e KWP we%oel‘aﬁiu
OSODY ZAPrOSZONS: ..o 3 Roesler
podinsp. mgr inz. Piotr Roes

Z upowaziniema
Generalnego Dyvrektora Drog Kraiowvch + Autostrad

Z;:a yrektora Oddaistu
OQOE’,KQ;’(’, - mg %@“ﬂ:ka &ﬁ/

(Daia Dl\ﬂ'{dnlh ) \/



KARTA UZGODNIEN

DO PROJEKTU TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS
REMONTU DROGI KRAJOWEJ NR 25
W KM 347+898-350+163, ODC. OSKA PItA - DROLTOWICE

e i S i e

GENERALNA DYREKCIA DROG KRAIOWYCH i AUTQS 505y

ODDZIAL wa WROCLAWIU
Zgodniz z art. 10 ust. 3 ustawy z dnia 20 czerwea  1997r Praws b oma iy
r!fuq*a"a'n (tekst 'ednolty 2. 4.2z 18 pL ziernika £012r. poz. 1137Y o & 5
ust; 3 ust. 1 pkt 3 oz onfe M Infrastruktury z dnc 270 vt
..‘r‘-JF-E' o sprawie s7coe ifide arzgdrania ruchem na i
weRoren ania nadzera nad byms zacseg e (B, U, 7 20037, Nr 177 poz. §0.29;.

: N"' iviszq erganinacie ruchy retwiordzom w cal DAL, vrTITENE .

YTV I ”a\r’mmbe, M

2 Mra "Iencyr W f‘TJJFth nr‘ amzaqn ruchu ..,

3 Temém\mar'" ria ;awg&anejc gERI7F 308 rieih
%, Zal: ierdzona g' i tah oram

w' adzen
piv,enld org

Z upoweznienia
Generzinego Cyrektora £rog Krajowych | Autostrad

DDK!A Oddziat we Wrociawiu
Zespdi Ooeny Projekiow Orgarizacii Ruchu




Opis techniczny

1. Podstawa opracowania

1.1.Zlecenie Inwestora.

1.2.Uzgodnienia z administratorem drogi istniejgcej organizaciji ruchu.

1.3.Uzgodnienia z Wykonawcg robét zakresu opracowania.

1.4.Wizja lokalna i inwentaryzacja istniejgcego oznakowania pionowego i
poziomego.

1.5.Rozporzadzenie Ministra i Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonaniem
nadzoru nad tym zarzadzeniem.

1.6.Rozporzgdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakow i sygnatéw na
drogach.

1.7.Prawo o ruchu drogowym

2. Cel i zakres opracowania.
celem opracowanego projektu tymczasowej organizacji ruchu na czas remontu drogi
krajowej nr 25 w km 347+898-350+163, odc. Oska Pita — Drottowice jest wtasciwe

oznakowanie robét wraz z jego etapowaniem.

3. Opis stanu istniejacego.
Droga krajowa nr 25 — klasa G
Odcinek drogi w obszarze zabudowanym i niezabudowanym.
Przekroj drogi szlakowy.
Szerokosé jezdni2x 3,0 m

4. Stan projektowy
Roboty zaprojektowano zgodnie z Zarzadzeniem nr 52 Generalnego Dyrektora Drog
Krajowych i Autostrad z dnia 12 listopada 2013 r. w sprawie typowych schematow
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym.

Zaprojektowano etapowanie robot na odc. max ‘M m:

00




- rys. 2 — roboty przy potdwkowym zajeciu jezdni z wahadtowym ruchem sterowanym
recznie przez uprawnionych pracownikdéw w obszarze zabudowanym,

- rys. 3 — roboty przy potdbwkowym zajeciu jezdni z wahadiowym ruchem sterowanym
recznie przez uprawnionych pracownikdw w obszarze niezabudowanym,

- rys. 4 — roboty przy potéwkowym zajeciu jezdni z wahadtowym ruchem sterowanym
recznie przez uprawnionych pracownikdw w obszarze zabudowanym i
niezabudowanym,

- rys. 5 — roboty przy wykonywaniu profilowania pobocza w obszarze zabudowanym,

- rys. 6— roboty przy wykonywaniu profilowania pobocza w obszarze niezabudowanym,
- rys. 7 — roboty przy wykonywaniu profilowania pobocza w obszarze zabudowanym i
niezabudowanym,

- rys. 8 — roboty prowadzone w obrebie skrzyzowania przy potdéwkowym zajeciu jezdni i
ruchu wahadiowym sterowanym recznie przez uprawnionych pracownikéw — Etap |,

- rys. 9 — roboty prowadzone w obrebie skrzyzowania przy potdwkowym zajeciu jezdni i
ruchu wahadtowym sterowanym recznie przez uprawnionych pracownikéw — Etap I,

- rys. 10 — roboty prowadzone w obrebie skrzyzowania przy potéwkowym zajeciu jezdni i
ruchu wahadtowym sterowanym recznie przez uprawnionych pracownikéw — Etap I,

- rys. 11 — roboty prowadzone w obrebie skrzyzowania przy potdwkowym zajeciu jezdni i
ruchu wahadtowym sterowanym recznie przez uprawnionych pracownikéw — Etap IV.

- rys. 12 — oznakowanie robét zwiazanych z wykonaniem oznakowania poziomego na
krawedzi jezdni w obszarze zabudowanym.

- rys. 13 — oznakowanie robét zwigzanych z wykonaniem oznakowania poziomego na
krawedzi jezdni w obszarze niezabudowanym.

- rys. 14 — oznakowanie robét zwigzanych z wykonaniem oznakowania poziomego na w
osi jezdni w obszarze zabudowanym.

- rys. 15 — oznakowanie robét zwigzanych z wykonaniem oznakowania poziomego na w
osi jezdni w obszarze niezabudowanym.

- rys. 16 — oznakowanie odcinka drogi oddanego do ruchu po frezowaniu w obszarze
zabudowanym.

- rys. 17 — oznakowanie odcinka drogi oddanego do ruchu po frezowaniu w obszarze

zabudowanym.




5. Uwagi koncowe

o Wszystkie zmiany w organizacji ruchu winny by¢ dokonane zgodnie z niniejszym
projektem, a ewentualne zmiany co do lokalizacji, bezposrednio ustalone z Zarzgdca
drogi; spisane protokélarnie i przestane do Organu Zarzadzajgcego Ruchem.

¢ Wymagania dotyczace wymiaréw znakow, kolorystyki i montazu okreslajg
instrukcje wymienione w pkt 1.

o Wykonawca robot jest zobowigzany do statego utrzymywania w nalezytej
czystosci i stanie technicznym wszystkich urzgdzen i znakoéw uzytych do
zabezpieczenia i oznakowania robot.

Oznakowanie pionowe wykonac z folii Il typu pryzmatycznej z grupy%{u&gm?%z na
podktadzie z blachy ocynkowanej z podwdjnie zaginanymi obrzezami na catym

obwodzie.
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