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SPECYFIKACJA ISTOTNYCH WARUNKOW
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Postpowanie o udzielenie zamdwienia publicznego w gyhizetargu
nieograniczonego na:
WYMIANA STEROWNIKOW SYGNALIZACJI SWIETLNEJ
W CIAGU DR. Nr 17 w m. Tomaszow Lubelski

Zamowienie o wartéci szacunkowej ustalonej poej progow kwotowych okséonych w
rozporzidzeniu wydanym na podstawie art. 11 ust. 8 znow&lanej ustawy Pzp.

Specyfikaci Istotnych Warunkow Zaméwienia
zatwierdzam:

Kierownik Rejonu w Zamgziu
Zbigniew Dobrowolski

Zama¢, dnia 27 .08.2007 r.



SPISTRECI

ROZDZIAL I:  INSTRUKCJA DLAWYKONAWCOW
Instrukcja dla Wykonawcow
Formularz oferty wraz kosztorysami ofertowymi.
Zalacznik nr 1: Gwiadczenie zgodnie z art. 22 ust. 1

ROZDZIAL 1l: | STOTNE POSTANOWIENIA UMOWY

ROZDZIAL Ill: SZCZEGOLOWESPECYFIKACJETECHNICZNE.



(piecz¢ Wykonawcy/Wykonawcow) O F E RT A

Do
Generalnej Dyrekcji Drég Krajowych
I Autostrad Oddziat w Lubhie
uL.Ogrodowa 21
20-075 Lublin

Nawiazujac do ogtoszenia o przetargu nieograniczonym na:
Wymiane sterownikéw sygnalizacjiswietinej w ciagu dr.
Nr 17 w m.Tomaszow Lubelski.

MY, NI ZEJ PODPISANI

dziatapc w imieniu i na rzecz

(nazwa (firma) doktadny adres Wykonawcy/Wykonawcow)
(w przypadku sktadania oferty przez podmioty gpysice wspodlnie podanazwy (firmy) i

doktadne adresy wszystkich wspolnikdw spoétki cyilib czionkdéw konsorcjum)

1. SKEADAMY OFERT E na wykonanie przedmiotu zamowienia w zakresie ddmgm w
Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia.

2. OSWIADCZAMY, ze zapoznatimy sk ze Specyfikagj Istotnych Warunkéw Zamoéwienia i

uznajemy si za zwhzanych okrélonymi w niej postanowieniami i zasadami pgstwania \

3. OFERUJEMY wykonanie przedmiotu zamdéwienia za ¢en

WAt NETO ..oevveeieiee e e zt

- podatek VAT .......... D0 e zt

zgodnie z zalczonym kosztorysem ofertowym.

4. ZOBOWIAZUJEMY SI E do wykonania przedmiotu umowy w terminie
do 20 listopad 2007r.

5.Zamowienie zrealizujemy sami*/przy udziale po&ayawcow;

| zakres powierzonych prac/.



5. AKCEPTUJEMY warunki ptatr@i okr&lone przez Zamawigego Specyfikacji
Istotnych Warunkéw Zaméwienia kwiadczamyze akceptujemy ptatrsé faktur w terminie do
30 dni od daty przedienia Zamawiajcemu faktury.

6. UWAZAMY SIE za zwizanych niniejsg ofert przez czas wskazany
w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia, tjzpz okres 30 dni od uptywu terminu
sktadania ofert.

8. OSWIADCZAMY, :ze spos6b reprezentacii spotki / konsorcjum* dlapeth niniejszego
ZAMOWIENIA JEST NAGHUJACY: e et e ettt et ettt e e e e e e e e eeeea s s s s asa bbbt b e e eeneeeeeeaaaaaeaaeeesssannns

9. OSWIADCZAMY, ze - za wyjtkiem informacji i dokumentéw zawartych w ofercia n
stronach od nr ....... donr........ - niniejsza wHaraz wszelkie zat¢zniki do niej § jawne i nie
zawieraj informacji stanowicych tajemni¢ przedsibiorstwa w rozumieniu przepiséw
0 zwalczaniu nieuczciwej konkurenciji.

100SWIADCZAMY, ze zapoznadimy sk z ze Specyfikagjlstotnych Warunkéw Zamoéwienia
I uznajemy si za zwazanych wszystkimi jej postanowieniami i zobemijemy s¢, w
przypadku wyboru naszej oferty, do zawarcia umoggdnej z niniejsz oferta, na warunkach
okreslonych w Specyfikacji Istotnych Warunkéwamowienia, w miejscu i terminie
wyznaczonym przez Zamawiaggo.

(Wypetniag jedynie przedsgbiorcy sktadagcy wspdl oferte - spotki cywilne lub konsorcja)

11.Wszelka korespondencg w sprawie niniejszego pagtowania nalgy kierowa na poniszy adres:

12. Oferte niniejsz sktadamy na......stronach.

13. Zatacznikami do niniejszej oferty, stanowgymi jej integralma czs¢, s

* niepotrzebne skgké

(podpisy oséb wskazanych w dokumencie upraseyiaj do
wyskpowania w obrocie prawnym lub posiadeych
petnomocnictwo)



Zalgcznik nr 1

(piecz¢ Wykonawcy/Wykonawcdw) OSW| ADCZE N | E

(zgodnie z art. 22 ust. 1)

Przystpujac do udziatu w pogpowaniu o udzielenie zamdwienia w trybie przetargu
nieograniczonego na:

Wymianeg sterownikow sygnalizacjiswietlnej w ciagu dr. Nr 17
w m. Tomaszow Lubelski
oswiadczamyze:

1 Posiadamy uprawnienia do wykonywania dziaténoczynnaci w zakresie przedmiotu
niniejszego zamowienia.

2. Posiadamy niezfglng wiedz i doswiadczenie oraz dysponujemy potencjalem technicznym
osobami zdolnymi do wykonania zamowienia.

3. Znajdujemy si w sytuacji ekonomicznej i finansowegapewniaicej wykonanie
zamowienia.

4. Nie podlegamy wykluczeniu z p@pbwania o udzielenie zamowienia.

(podpisy os6b wskazanych w dokumencie uprawayia) do
wyskpowania w obrocie prawnym lub posiageych
petnomocnictwo)






INSTRUKCJA DLA OFERENTOW

Rozdziat 1. Nazwa (firma) oraz adres Zamagdego:
Generalna Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad
Oddziat w Lublinie
20-075 Lublin, ul.Ogrodowa 21
NIP: 712-24-27-134
Adres do korespondenciji:
Rejon Zameéc

22-400 Zamé¢ ul.Szczebrzeska 69 tel.0 84 6393415 fax O 84 68936
http ://Mmww. gddkia. gov.pl

Godziny urzdowania; #-15°

Znak sprawy: 10/ZA/2007- Wykonawca w korespondencji z Zamaw®@jm dotycacej
niniejszego pogpowania powinien powotywasie na ten znak.

Rozdziat 2. Tryb udzielenia zamdwienia

1 Postpowanie 0 udzielenie zamowienia publicznegmeprowadzane jest na
zasadach ok&tonych w ustawiez dnia 29 stycznia 2004 r. prawo zamowie
publicznych (tekst jedn. Dz. U. Nr 164, poz. 11@&n. zm.),w trybie przetargu
nieograniczonego na podstawie art. 39 ustawy wgephary widciwej dla postpowai
dla zamowié, ktorych warté¢ zamowienia jest mniejszazrkwoty okr&lone w
przepisach wydanych na podstawie art.11 pkt.8.

2. Zamawiajcy nie przewiduje udzielenie zamowiezupetniagcych, o ktérych mowa w
art. 67 ust. 1 pkt 6 ustawy Prawo zamawpeblicznych.

Rozdziat 3. Opis przedmiotu zaméwienia
1 Przedmiotem zamodwienia jest wykonanie wymiaryastnikdw sygnalizacjfwietlnej
w ciagu dr. Nr 17 w m. Tomaszow Lubelski na skirayaniu ulic:

a/ Zamojska - Laszczowiecka
b/Lwowska —Zwirki i Wigury
c/ Lwowska-Kaciuszki — Kopernika.

Rozdziat 4. Termin wykonania zaméwienia

Zamawiajcy wymaga zagwarantowania przez Wykonawgkonania niniejszego zamowienia
w terminie :

Do dn.20 listopad 2007r.

Rozdziat 5. Opis warunkow udziatu w pgsbwaniu

O udzielenie zaméwienia mggic ubiegd Wykonawcy, ktorzy:

1 posiada uprawnienia do wykonywania okdlenej dziatalnéci lub czynndci, jezeli
ustawy naktadajobowhzek posiadania takich uprawnje

2. posiadg niezledna wiedz | doswiadczenie oraz dysporapotencjatem technicznym



i osobami zdolnymi do wykonania zamdéwienia;
3. znajdup sig w sytuacji ekonomicznej i finansowej zapewadaj wykonanie zamowienia;
4. nie podlegaj wykluczeniu z pogpowania o udzielenie zamowienia.
5. Minimalne warunki szczegotowe, jakie musi spéMiykonawca ubiegagy Sk 0
udzielenie zamoéwieniasastpujace:
-jest uprawniony do wysgpowania w obrocie prawnym, zgodnie z
obowiazujacymi przepisami;

Rozdziat 6. Opis sposobu dokonywania oceny spemiaarunkéw udziatu
W postpowaniu

1 Ocena spetniania warunkéw ogllzie st na podstawie ztonych przez Wykonawgc
wraz z oferd dokumentow, ktorych wykaz zawiera Rozdziat 7 SIWZ.

2. Ocena spetniania warunkéw ogtlzie st zgodnie z formut ,spetnia- nie spetnia”, na
podstawie ztaonych wraz z ofegtdokumentow orazdwiadcze, ktérych wykaz zawiera
Rozdziat 7 SIWZ.

3. O udzielenie zamoéwienia magic ubiegd  Wykonawcy wys{pujacy wspdlnie.
Wykonawcy ubiegagcy st wspOlnie o udzielenie zamowienia ansiwiaj
petnomocnika do reprezentowania ich w gpstwaniu o udzielenie zamowienia albo
reprezentowania w pagtowaniu i zawarcia umowy w sprawie zamowienia pavliego.

4. Wykonawcy samodzielnie sktadaly oferk oraz kady z wykonawcow skitadagych
wspolm oferte nie maze podlegé wykluczeniu z posfpowania na podstawie art. 24
ust. 1 pkt 1-9 ustawy prawo zamowigublicznych.

5. Ztozenie przez Wykonawgcnieprawdziwych informacji, magych wptyw na wynik
prowadzonego pogbowania spowoduje wykluczenie Wykonawzpostpowania, na
podstawie art. 24 ust. 2 pkt 2 ustawy prawo zambwieblicznych.

6. Oferte Wykonawcy wykluczonego z pegtowania uwaa st za odrzucon

Rozdziat 7. Wykaz ©wviadcze i dokumentow, jakie majdostarczy
Wykonawcy

1. Druk oferty wraz z kosztorysem ofertowym

2. Oswiadczenie o spetnianiu warunkow okienych w art. 22 ust. 1 ustawy
prawo zamowig publicznych - wedtug zatzonego wzoruw
przypadku Wykonawcow skiadaych wspoli ofert, powyzsze dwiadczenie
powinno by ztozone wspdlnie przez wszystkich Wykonawcow sktadggh wspolia

ofert.

3. Aktualny odpis z wisciwego rejestru albo aktualneseaadczenie o wpisie do
ewidencji dziatalnéci gospodarczej, jeli odrcbne przepisy wymagapwpisu do
rejestru lub zgtoszenia do ewidencji dziataloiogospodarczej, wystawione nie
wczeniej niz 6 miesecy przed uptywem terminu sktadania ofert.

Jezeli w kraju pochodzenia osoby lub w kraju, w ktérywlykonawca ma siedzidub
miejsce zamieszkania nie wydaje dokumentu, o ktorym mowa \igj, zast¢puje st
go dokumentem zawierglym cswiadczenie ztgone przed notariuszem, Wwewym
organem gdowym, administracyjnym albo organem samdtzzawodowego lub
gospodarczego odpowiednio kraju pochodzenia osadbyraju, w ktorym
Wykonawca ma siedz¢dub miejsce zamieszkania.



4. Aktualnych &aiadczé Wiascwego naczelnika Ugdu Skarbowego oraz \iavego Zakiadu

Ubezpiecz&Spolecznych lub Kasy Rolniczego Ubezpieczenia&plgo potwierdzaych odpowiedniae
Wykonawea hie zalega z optacaniem podatkow, apiasikdadek na ubezpieczenie zdrowotne lub speleltin

zawiadczé, ze uzyskat przewidziane prawem zwolnlenle odreekdozigenie naraty zaleglych platodub
wstrzymanie w caioi wykonania decyzji wéaiwego organu —wystawionych nie vécie niz 3 miesice przed
terminem uphwu skladania. ofert..

Rozdziat 8. Informacje o sposobie porozumiewan¢a si
zamawiagcego z wykonawcami oraz przekazywania
oswiadcze i dokumentow

1 W niniejszym posgpowaniu wszelkie dwiadczenia, wnioski, zawiadomienia oraz
informacje przekazywane a gisemnie lub faxem. Wykonawca ma obaxak
natychmiastowego potwierdzenia otrzymania pismirmaularzu stanowiicym zahcznik
do SIWZ.

2. Kazdy Wykonawca mge zwrOct sie do Zamawiajcego 0 wyjanienie tréci
SIWZ. Pytania Wykonawcow mady¢ przekazywane faksem.

3. Zamawiajcy udzieli niezwtocznie wygmien, z zastrzegeniem wynikagcym z art. 38
ust. 1 ustawy prawo zamouii@ublicznych.

Rozdziat 9. Osoby uprawnione do porozumiewaria $ykonawcami
Osobami  uprawnionymi  przez Zamaydegjo do  kontaktowania ¢ i
Wykonawcami &

- Urszula Koran tel. 084/6393415 wew.19

Rozdziat 10. Informacja dotygza wadium.
Zamawiajcy nie wymaga wptacenia wadium.

Rozdziat 11. Termin zwkrania ofen:

1 Termin zwhzania ofer wynosi 30 dni.

2. W uzasadnionych przypadkach co najmniej na 6 doeguptywem terminu zwezania
oferta Zamawiaapcy maze tylko raz zwrodai sie do Wykonawcow co najmniej na 7
dni przed uptywem terminu zwzania oferd o wyrazenie zgody na przedienie tego
terminu 0 oznaczony okres, nie zéay niz 60 dni.

3. W przypadku wniesienia protestu po uptywie tarmi sktadania ofert bieg terminu
Zwigzania ofer ulega zawieszeniu do czasu ostatecznego rozstezyaprotestu.

Rozdziat 12. Informacja dotygza zabezpieczenia najgego wykonania
umowy
Zamawiajcy nie wymaga wplacenia zabezpieczenia #yédgo wykonania umowy



Rozdziat 13. Opis sposobu przygotowania ofedraz éwiadczé |

dokumentéw zalczonych do oferty

1. Wykonawcy zobowizani & przedstawi ofertc zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w specyfikacji istotnych warunkOw zamowierieaz w ustawie prawo
zamowie publicznych.

2. Tres¢ oferty musi odpowiadatresci specyfikacji istotnych warunkow zamowienia.

3. Oferta musi by ztozona pod rygorem niewaosci, w formie pisemnej, wegyku
polskim.

4. Oferta oraz wszystkie zgdzniki do oferty zawierage jakikolwiek tres¢ stanowice
oswiadczenia Wykonawcy mugdy¢ podpisane przez osely upowaniona/e do
reprezentowani Wykonawcy, zgodnie z zasadaeprezentacji Wykonawcy
okreslonymi w rejestrze handlowym lub innym dokumenaugasciwym dla formy
organizacyjnej Wykonawcy. Petnomocnictwo ¢@odpisania oferty musi by
dofaczone do oferty, o ile nie wynika ono z innych dolantéw zadczonych do
oferty przez Wykonawg Petnomocnictwo powinno byposwiadczone za zgodsé z
oryginatem przez osaly uprawnioned do reprezentowania Wykonawcy zgodnie z
zasadami reprezentacji Wykonawcy ckoeymi w rejestrze handlowym lub innym
dokumencie, wiciwym dla formy organizacyjnej Wykonawcy.

Wymagane  dokumenty oraz $wiadczenia  potwierdzgje  spetlnianie  przez
Wykonawe warunkoéw udziatu w pogpowaniu mog by¢ przedstawione w formie
oryginatu albo kserokopii pwiadczone] za zgodné z oryginatem przez osely
uprawniomn/e do reprezentowania Wykonawcy.

5. W przypadku zajczenia do oferty wymaganych dokumentow spdeonych w
innym jezyku Wykonawca zobowrany jest zajczy¢ dokumenty spordzone w
jezyku obcym wraz z ttumaczeniem rayk polski.

6. Wszelkie poprawki lub zmiany w teé&ie oferty musz by¢ parafowane
wiasnogcznie przez osabpodpisujca oferk. Oferta oraz wszystkie zgizniki do
oferty zawierajce jakikolwiek tres¢ stanowace gwiadczenia Wykonawcy musgz
by¢ trwale ze solp pofaczone. W przypadku niezastosowania €0 powyszego
zalecenia, ryzyko przypadkowego adtenia s¢ lub zagubienia dokumentu
obciaza Wykonawg.

7. Wykonawcy ponogavszelkie koszty zwizane z przygotowaniem i
ztozeniem

oferty, z zastrze&niem okrélonym w ustawie.

8. Wykonawcy wspdlnie ubiegagy sie 0 udzielenie zamowienia musastanowt
petnomocnika do reprezentowania iclv  posg¢powaniu 0 udzielenie
niniejszego zamoéwienia albo reprezentowamia postpowaniu i zawarcia
umowy w sprawie zamowienia publicznego.

10. Jeeli Wykonawca ma siedzb lub miejsce zamieszkania poza  terytorium
Rzeczpospolitej Polskiej, zamiast dokumentu, oyddrmowa w Rozdziale 7 pktl
SIWZ, sktada dokument lub dokumenty, wystawionerajlk w ktérym ma siedzip
lub miejsce zamieszkania, potwierdgag, ze nie otwarto jego likwidacji ani nie
ogtoszono upadkai.

1. W przypadku przestania oferty wraz z mwaganymi 6éwiadczeniami |
dokumentami drogpocztows, za termin zteenia oferty przyjmuje sitermin,

w ktorym oferta (przesytka) znalazta s siedzibie Zamawiagego.

12. Jezeli ziazona oferta zawieféa kedzie informacje stanowge tajemni¢
przedsgbiorstwa w rozumieniu przepiséw o zwalczaniu niaiwej konkurenciji,
Wykonawca mee przed uptywem terminu do sktadania ofertyéozastrzeenie,ze



nie mog by¢ one udosfpnione. Nie mena zastrzec informacji, o ktérych mowa w
art. 86 ust. 4 ustawy Prawo zamowieublicznych. Dokumenty i Zwiadczenia
zawierajgce informacje stanowte tajemni¢ przedstbiorstwa winny by oddzielone
od pozostatej cgsci oraz opatrzone klauzal ,TAJEMNICA
PRZEDSEBIORSTWA". Brak powyszego =zastrzenia skutkowé& bedzie
przyjcciem przez Zamawiagego, ze cata oferta jest jawna i nie zawiera informaciji
stanowicych tajemni¢ przedstbiorstwa.

13. Ofert wraz z wymaganymi&awiadczeniami i dokumentami nale ztozy¢ w
zamkngtej kopercie, w sposob gwarantcy zachowanie w poufsoi jej tres¢ oraz
zabezpieczagej jej nienaruszalrio do terminu otwarcia ofert.

14. Ofert naley ztazy¢ w zamkngtej kopercie oznakowanej nagzw(firma)
Wykonawcy oraz zaadresowanej w rpsfacy sposob:

Generalna Dyrekcja Drog Krajowyétutostrad  Oddziat Lublin
20-075 Lubli, ul.Ogrodowa 21

Adres do korespondencii:
Rejon Zaké022-400 Zaméé¢ ul.Szczebrzeska 69

opisanej:

Oferta na wymiang sterownikow sygnalizacjiswietinej w m. Tomaszow Lubelski
Nie otwiera¢ przed 19.09.2007 r. godz. £2

15 Wykonawca mee, przed uptywem terminu sktadania ofert, zmidjpioprawt,
uzupeint) ofert.

16. Zmiana oferty mee nasipi¢, tylko poprzez ztéenie zmienionej, pisemnej oferty
wedtug takich samych zasad jak sktadana ofertart®femieniagca wczéniej
ztozona oferte musi jednoznacznie wskazywaktore postanowienia oferty s
zmieniane.

17. Wykonawca mae wycofa juz ztozona oferte, tylko przed uptywem terminu
sktadania ofert. Zamawiggy maze wyd& ofert, tylko na podstawie pisemnego
zadania zwrotu oferty, zionego przez o0se@bupowaniong ze strony
Wykonawcy do wykonania tej czyng@. Upowanienie do wycofania oferty,
musi by zabczone dazadania zwrotu oferty.

Rozdziat 14. Miejsce i termin sktadania ofert

1 Ofert naley zloryéw terminie do dnia 19.09.2007 r. dodzol2® w
GDDKIA-O/LU- w Rejonie Zamé¢ ul.Szczebrzeska 69 pokdj Nr 7.

2. Wykonawca, ktéry osofxiie sktada ofert, otrzyma pisemne potwierdzenie zémia
oferty z odnotowanym terminem jej zkenia (dzi@, godzina) na wniosek

3. Oferta ztaona po terminie zostanie zwrécona bez otwiergoiaiptywie
terminu przewidzianego na wniesienie protestu.

Rozdziat 15. Miejsce i termin otwarcia ofert

1 Oferty zostan otwarte w dniu 19.09.2007 r. o godz 12 siedzibie Zamawiagego
pokdj Nr 1.

2. Otwarcie ofert jest jawne nie tylko dla Wykonawcdugrzy ztazyli oferty ale take dla
innych zainteresowanych 0s0b, ktore wyrahe¢ uczestniczenia w tej czynfm.



Rozdziat 16. Opis sposobu obliczenia ceny
Cena oferty obejmowamusi wszelkie koszty, ktére Wykonawca poniesie eluc
wykonania zamdwienia.

Rozdziat 17. Kryteria oceny ofert, ich znaczen@zaposob oceny ofert

1. Przy wyborze ofert Zamawigy kierowat s¢ bedzie naspujacym kryterium:

Cena - waga: 1000

Oferta 0 najkorzystniejszej (najsizej) cenie brutto uzyska 100 pkt. Pozostate ceny
obliczone dla badanych ofert zostgroréwnane z ofexto najkorzystniejszej
(najnizszej) cenie brutto, stosigj ponizszy wzor:

C =(Cmin/ Co) x 100%

gadzie:

C - liczba punktéw przyznana danej ofercie zacagnwykonanie przedmiotu
zamowienia,

Cmin - najnksza cena wod wszystkich podlegagych ocenie ofert,

C, - cena oferty na wykonanie przedmiotu zaméwiedama przez Wykonawgcdla
ktorego wynik jest obliczany.

Ocenie i poréwnaniu poddane zostarferty nie podlegage odrzuceniu.
Zamawiajcy udzieli zamowienia Wykonawcy, ktorego ofertalbie odpowiada
wszystkim wymaganiom okéonym w specyfikacji istotnych warunkow
zamowienia i ktéry zaoferuje najsiza cere.

wnN

Rozdziat 18. Informacje o formalfmach, jakie powinny zostadopetnione

po wyborze oferty w celu zawarcia umowy

1 Zamawiajcy poinformuje Wykonawg  ktdrego oferta zostanie wybrana jako
najkorzystniejsza, o miejscu i terminie zawarciaowm wyznaczajc termin nie  krotszy
niz 7 dni od ogtoszenia na stronie internetowej wyrpkstpowania oraz zawiadomienia o
nim wszystkich Wykonawcow, ktorzy zigli oferte.

2. Wykonawca, ktorego oferta zostanie wybrana, przedppsaniem umowy przeka
Zamawiagcemu informacje dotyexre wskazania banku oraz numeru rachunku, na jaki
maja by¢ przekazanéwiadczenie pierzne naleéne za wykonaniéwiadczenia.



3. Jeeli Wykonawca, ktorego oferta zostanie wybrana lickie od zawarcia umowy,
Zamawiajcy maze wybra& ofertt najkorzystniejsz sparod pozostatych ofert nie
przeprowadzac ponownej ich oceny, chyba zachodz przestanki, o ktérych mowa w
art. 93 ust.1 ustawy.

Rozdziat 19Srodki ochrony prawnej
Wykonawcom, ktorych interes prawny w uzyskaniu zaieimia doznat lub mie
dozn& uszczerbku w wyniku naruszenia przez Zamaygego przepisow ustawy

przystuguj srodki ochrony prawnej przewidziane w Dziale VI wgygprawo zamowig
publicznych.

Rozdziat 20. Rozliczenia finansowe

1. Rozliczenia finansowe pordzy Zamawiaggcym a Wykonawg prowadzone dda w PLN.

Zaptata za nafg/cie zrealizowan czes¢ zamdwienia nagpi przelewem na konto
Wykonawcy w terminie do 30 dni od daty wykonan@bdt oraz otrzymania przez
Zamawiajcego faktury VAT wystawionej na podstawie beziksieiego protokotu
odbioru ostatecznego robot na wszystkich remontgalanbiektach. Nie przewiduje
sie zaptaty za wykonane roboty na poszczegélnych tdobbk

Kierownik Rejonu

Zbigniew Dobrowolski






ISTOTNE POSTANOWIENIA UMOWY

§1

1. Podstaw zawarcia Umowy stanowi wynik pe@pbwania w trybie przetargu
Nieograniczonego Z dN. ....cccceeeeeeeeeescmmcmmmeeevnnnnns

2. Zamawiajcy zleca , a Wykonawca zobawiije sé do wykonania wymiany sterownikéw
sygnalizacjiswietlnej w cagu dr. Nr 17 w m. Tomaszow Lubelski.

§ 2

Na roboty ledace przedmiotem niniejszej Umowy ustala skres gwarancji ktory wynosi
12 miesicy od daty odbioru ostatecznego robot .

§3

Wykonawca Zobowdzuje sé:

1. Uczestniczy w protokolarnym przekazaniu terenu — placu ngdnlego do prowadzenia
robét z udzialem przedstawiciela Zamawiggo, w terminie uzgodnionym przez obie
strony.

§ 4

Termin wykonania robét ustalacsia dzié ; 20 listopad 2007r.

§5

1. Zamawiajcy ma prawo , jeeli jest to niezbdne do zgodnej z umeawealizacji robét,
poleca& dokonywanie zmian ich jakoi i ilosci , jakie uzna za niezldne , a Wykonawca
powinien wykoné kazde z poniszych polece.

2. Wprowadzone przez zamawiaggo zmiany nie uniewiaiaja w jakiejkolwiek mierze
umowy , ale skutki tych zmiang¢lla stanow€é podstaw do zmiany — na wniosek
Wykonawcy — terminu zak@zenia rob6t , o ktérych mowa W 4 , oraz zmiany
wynagrodzenia zgodnie z postanowienignii.

3. Wykonawca nie wprowadzi jakichkolwiek zmian j&kdi ilosci robot bez pisemnego
polecenia Zamawiagego .



§6

1. Odbior przedmiotu Umowy przez Zamawieggo nasipi w ciagu 14 dni od daty
zgtoszenia na pmie przez Wykonawg gotowaci do odbioru wykonanych prac wraz z
kompletem dokumentow potwierdzonych przez odbieegjo.

§7

1.Za wykonane prace w zakresie ustalonym w 8 12pKamawiagcy zobowazuje s¢
zaptact cerg umowry w

Powyzsza cena jest ceibrutto hcznie z podatkiem VAT . Podatek VAT nie podlega
zmianom ani dostosowaniom przez caty okres ofgomiania umowy .

2. Wynagrodzenie ustalacsig cen jednostkowych ¢tiych w poszczegdlnych

pozycjach kosztorysu ofertowego oraz icltzywviscie wykonanych i

odebranych robot na podstawie kosztorysu gowgwczego w oparciu o bezusterkowy
protokét odbioru ostatecznego.

3.Naleznosci beda regulowane przelewem z konta Zamawgago w Kredyt
Bank O/LUDIIN NI e e e e

Na Konto WYKONAWCY ..o ceccee s e e e e e e e e e eeeee e eennnas

na podstawie faktury Vat .

Faktug nalezy wystawt na: GDDKIA Oddziat Lublin Rejon w Zandoiu.
4. Podstaw wystawienia przez Wykonawcfaktury VAT jest bezusterkowy

protokot odbioru rob6t  podpisany przez olrersy.
5.Faktura VAT Rkdzie ptatna w terminie do 30 dni od daty jej dostenia do
Zamawiajcego.

§8

W razie niewykonania lub nienalgego wykonania Umowy:

1. Wykonawca zaptaci Zamawiapmu kary umowne:

A/ 'w przypadku odgpienia od Umowy przez ktékolwiek ze stron z przyczyn
za ktére odpowiedzialddponosi Wykonawca w wysokoi 10% ceny
umownej okrdonej w 8§ 7 ust.1

B/ za zwiolke w wykonaniu przedmiotu Umowy w wysod® 0,2 % ceny
umownej okrdonej w 8 7 ust.1 za kady dzien zwioki.

2. Zamawigjcy zaptaci kary umowne Wykonawcy:
W przypadku odgpienia od Umowy przez Wykonawcz powodu
okoliczndgci  za ktore odpowiedzial&d ponosi Zamawiagy, innych ni
okreslone w 8 9 w wysok&i 10% wynagrodzenia umownego okosego
w 87 ust.1 umowy.



3.Jeeli szkoda wyrzdzona Zamawiacemu z powodu niewykonania lub nierngtego
wykonania zobowgzania przewysza wysokéc zastrzeonych kar umownych, nie on
dochodzt od Wykonawcy rénicy pomiedzy wysokdcia kar, a rzeczyvwécie poniesionymi
stratami.

Ewentualne naleosci z tytutu kar umownych dola potracane bezpwednio z faktury za
roboty z kwoty Umownej.

§9

W razie wysipienia istotnej zmiany okoliczdoi powodujce, ze wykonanie umowy nie
lezy w interesie publicznym, czego nie ama byto przewidzié w chwili zawarcia umowy,
Zamawiajcy maze odsipi¢c od umowy w terminie miegta od powzicia wiadoméci o
powyzszych okolicznéciach.

W takim wypadku Wykonawca nie zada® jedynie wynagrodzenia naieego mu z tytutu
wykonania czsci Umowy.

8§10

1. Do czasu ostatecznego odbioru robgdaloych przedmiotem umowy Wykonawca ponosi
odpowiedzialné¢ za widciwe zabezpieczenie robdét i ich oznakowanie azdaka
bezpieczastwo ruchu i zatrudnionych osob, utrudnienia w wychoraz ewentualne
wszelkie szkody wyrmizone osobom trzecim podczas wykonywania robot webid
terenu robot przekazanego przez Zamawego.

2. W przypadku wysipienia 0s6b trzecich z roszczeniami bezpdnio do Zamawiafego,
Wykonawca zobowizuje sté niezwiocznie zwrdéd Zamawiagcemu wszelkie koszty
przez niego poniesione w tym kwoty zdsone prawomocnymi wyrokamadznie z
kosztami zagpstwa procesowego.

§11
1. Wykonawe w trakcie realizacji przedmiotu umowy reprezentéwedzie:

2 Zamawigcego w trakcie realizacji przedmiotu umowy repreaesac bedzie:
P. Kupicz Wiadysta w- Kierownik Shiby Liniowej w Tarnawatce

§ 12
1. Wszelkie zmiany niniejszej Umowy mphy¢ dokonane za zgadbu stron
wyrazona na psmie pod rygorem niewaosci.
§ 13
W sprawach nie uregulowanych w niniejszej] Umowiganzastosowanie przepisy Kodeksu

Cywilnego oraz Ustawy z dnia 29 stycznia 2004 Braamowié publicznych
/ Dz.U Nr 19 poz. 177 z géiejszymi zmianami/, oraz inne widwe przepisy.



§ 14

Spory wynikte z tytutu realizacji niniejszej Umowyda rozstrzygd Sady powszechne
wiasciwe dla siedziby Zamawigiego .

§ 15
Integralmy czescia Umowy stanowy :
1. Oferta Wykonawcy wraz z zgdznikami.
2. Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia.

§ 16

Umowe sporadzono w 2 egzemplarzach po jednym dlade ze stron.

ZAMAWIAJ ACY WYKONAWCA



Przedmiar rob6t

na wykonanie rob6t zwkanych z wymiamurzadzen sterowania ruchem drogowym —
sterownikow sygnalizacfiwietlnej na drogach zagdzanych przez

Generaln Dyrekcig Drog Krajowych i Autostrad Oddziat w Lublinie Rejev Zamdciu
droga krajowa nr 17 w m. Tomaszow Lubelski, skaxyania ulic:
- Zamojska — Laszczowiecka
- Lwowska —Zwirki i Wigury
- Lwowska — Kdciuszki - Kopernika

Lp. Podstawa Opis pozycji kosztorysowych 1$6 J.m.
wyceny
1 2 3 4 5
1 Wymiana sterownika na skrzyzowaniu ulic Zamojska - Laszczowiecka - wsp. 1,6 dp
Ri S za demonta.
Kod CPV: 45233150-5 Roboty w zakresie regulacjhtuc
1 KNR 2-02 Fundamenty z cegiet na zaprawie cementowej - furdpod sterownik. 1,00 m3
0101-02-060
2 KNR 5-10 Monta szaf sterowniczych oggarze do 200 kg sygnalizaciji ulicznej lufwaetlenia 1,00 szt,
1106-02-020 | zewretrznego na gotowym fundamencie - sterownik zgoanynmaganiami SST p.11a
3 KNR 5-10 Obrébka na sucho kabli energetycznych wiglmwvych zytami miedzianymi na 2,00 szt,
0604-01-020 | napiecie do 1 kV. Zarobienie koa kabla 3zytowego o przekrojayt do 16 mm2
4 KNR 5-10 Reczne uktadanie kabli wietgtowych o masie do 1,0 kg/m w rowach kablowych, 6,00 m
0103-02-040 | przykrytych foly kalandrowan - kabel YKY3x10mm2.
5 KNR 4-03 Badanie linii kablowej nn o ilkei 2yt do 4 1,00 odc.
1203-01-101
6 KNR 5-10 Obrdébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez pancerza na nagie do 1 2,00 szt,
0605-07-020 | kV. Kabel nieuzbrojony o ifci zytdo 48
7 KNR 5-10 Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez pancerza na nagie do 1 8,00 szt,
0605-03-020 | kV. Kabel nieuzbrojony o ifai zytdo 8
8 KNR 4-03 Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu elektrgrznéskiego nagcia o ilasci faz 16,00 pomig
1202-01-108 |do 1
9 KNR 5-10 Uruchomienie sterownika sygnalizacji ulicznej MSR2 - kalk. indywid. 1,00 szt,
9999-99-020
2 Wymiana sterownika na skrzyzowaniu ulic Lwowska - Zwirki i Wigury - wsp. 1,6
do Ri S za demonta
Kod CPV: 45233150-5 Roboty w zakresie regulacjhtuc
10 KNR 5-18 Ziqcze tréjfazowe Z-25 w gotowychakach - monta zicza kablowo-pomiarowego 1,00 zhcze
0401-01-171 | ZK1b+1P w obudowie Emiter
11 KNR 2-02 Fundamenty z cegiet na zaprawie cementowej - furdpod sterownik. 1,00 m3
0101-02-060
12 KNR 5-10 Monta szaf sterowniczych oggarze do 200 kg sygnalizaciji ulicznej lufwaetlenia 1,00 szt,
1106-02-020 | zewrtrznego na gotowym fundamencie - sterownik zgodvynzaganiami SST p.11b
13 KNR 5-10 Obrébka na sucho kabli energetycznych wigmwvych zytami aluminiowymi na 1,00 szt,
0603-07-020 | napiecie do 1 kV. Zarobienie koa kabla 4zytowego o przekrojayt do 50 mm2
14 KNR 5-10 Obrébka na sucho kabli energetycznych wigtmwvych zZytami miedzianymi na 2,00 szt,
0604-01-020 | napiecie do 1 kV. Zarobienie koa kabla 3zytowego o przekrojayt do 16 mm2
15 KNR 5-10 Reczne uktadanie kabli wietgtowych o masie do 1,0 kg/m w rowach kablowych, 6,00 m
0103-02-040 | przykrytych foli kalandrowam - kabel YKY3x10mma2.
16 KNR 4-03 Badanie linii kablowej nn o ilkei zyt do 4 1,00 odc.
1203-01-101
17 KNR 5-10 Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez pancerza na nagie do 1 2,00 szt,
0605-07-020 | kV. Kabel nieuzbrojony o ifci zyldo 48
18 KNR 5-10 Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez pancerza na nagie do 1 8,00 szt,

0605-03-020 | kV. Kabel nieuzbrojony o ifci zytdo 8




1 2 3 4 5

19 KNR 4-03 Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu elektrgrznéskiego nagcia o ilasci faz 16,00 pomig
1202-01-108 |do 1

20 KNR 5-10 Uruchomienie sterownika sygnalizacji ulicznej MSR2 - kalk. indywid. 1,00 szt,
9999-99-020

3 Wymiana sterownika na skrzyzowaniu ulic Lwowska - Kopernika - Kosciuszki -

wsp. 1,6 do R i S za demonta
Kod CPV: 45233150-5 Roboty w zakresie regulacjhtuc

21 KNR 5-18 Zigcze tréjfazowe Z-25 w gotowychakach - monta zkycza kablowo-pomiarowego 1,00 zhcze
0401-01-171 | ZK1b+1P w obudowie Emiter

22 KNR 2-02 Fundamenty z cegiet na zaprawie cementowej - furdpod sterownik. 1,00 m3
0101-02-060

23 KNR 5-10 Monta szaf sterowniczych oggarze do 200 kg sygnalizacji ulicznej lufwdetlenia 1,00 szt,
1106-02-020 | zewrtrznego na gotowym fundamencie - sterownik zgodvynzaganiami SST p.11d

24 KNR 5-10 Obrébka na sucho kabli energetycznych wiglmwvych zytami miedzianymi na 2,00 szt,
0604-01-020 | napiecie do 1 kV. Zarobienie koa kabla 3zylowego o przekrojayt do 16 mm2

25 KNR 5-10 Reczne uktadanie kabli wietgtowych o masie do 1,0 kg/m w rowach kablowych, 6,00 m
0103-02-040 | przykrytych foly kalandrowan - kabel YKY3x10mm2.

26 KNR 4-03 Badanie linii kablowej nn o ikei zyt do 4 1,00 odc.
1203-01-101

27 KNR 5-10 Obrdébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez pancerza na nagie do 1 2,00 szt,
0605-07-020 | kV. Kabel nieuzbrojony o ifci zytdo 48

28 KNR 5-10 Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez pancerza na nagie do 1 8,00 szt,
0605-03-020 | kV. Kabel nieuzbrojony o ifci zytdo 8

29 KNR 4-03 Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu elektrgrznéskiego nagria o ilasci faz 16,00 pomig
1202-01-108 |do 1

30 KNR 5-10 Uruchomienie sterownika sygnalizacji ulicznej MSR2 - kalk. indywid. 1,00 szt,

9999-99-020




KOSZTORYS OFERTOWY

Zamawiajacy:
adres

Wykonawca:
adres

Generalna Dyrekcja Drég Krajowych i Autostrad

Oddziat w Lublinie
20-075 Lublin
Ogrodowa 21

Na wykonanie:

Lokalizacja obiektu:

wymiana urzadzen sterowania ruchem drogowym —

sterownikow sygnalizacji Swietlnej

Tomaszéw Lubelski ul. Zamojska, ul. Lwowska

Cena ofertowa:
w tym podatek VAT:
Stownie

Poziom cen:

Kosztorys zostat opracowany
przez:

Adres:

( kod miejscowosc )

Sporzadzit:

(data i podpis)

Podpis upetnomocnionego przedstawiciela wykonawcy:

(data i podpis)




Kosztorys ofertowy

na wykonanie rob6t zwkanych z wymiamurzadzen sterowania ruchem drogowym —

sterownikow sygnalizacfiwietlnej na drogach zagdzanych przez

Generaln Dyrekcig Drog Krajowych i Autostrad Oddziat w Lublinie Rejev Zamdciu

- Zamojska — Laszczowiecka
- Lwowska —Zwirki i Wigury
- Lwowska — Kdciuszki - Kopernika

droga krajowa nr 17 w m. Tomaszow Lubelski, skaxyania ulic:

Podstawa

Lp. wyceny Opis pozycji kosztorysowych 1$6 J.m. Cena jedn. WaKo
1 2 3 4 5 6 7
Wymiana sterownika na skrzyzowaniu ulic Zamojska -
1 taszczowiecka - wsp. 1,6 do R i S za demonta
Kod CPV: 45233150-5 Roboty w zakresie regulacjhtuc
Fundamenty z cegiel na zaprawie cementowej - fuedapod
1 KNR 2°02 sterownik 1,00 m3
0101-02-060 . 00 | m3| ] ]
Monta szaf sterowniczych oe¢garze do 200 kg sygnalizaciji
2 KNR 5-10 ulicznej lub dwietlenia zewetrznego na gotowym fundamenc 100 szt
1106-02-020 | - sterownik zgodny z wymaganiami SST p.11a ’ | I R
Obrébka na sucho kabli energetycznych wighwvych zytami
3 KNR 5-10 miedzianymi na naptie do 1 kV. Zarobienie koa kabla 3- 200 szt
0604-01-020 | zytlowego o przekrojayt do 16 mm2 ’ [ R
Reczne uktadanie kabli wietgtowych o masie do 1,0 kg/m w
4 KNR 5-10 rowach kablowych, przykrytych fglkalandrowan - kabel 6.00 m
0103-02-040 | YKY3x10mma2. A Y e
KNR 4-03 Badanie linii kablowej nn o ikei zyt do 4
5 1203-01-101 1,00 00C ovvevvieeiiene] ]
Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez
6 KNR 5-10 pancerza na napcie do 1 kV. Kabel nieuzbrojony osit zytdo 200 szt
0605-07-020 | 48 , Lo
Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez
7 KNR 5-10 pancerza na naptie do 1 kV. Kabel nieuzbrojony ostd zytdo 8.00 szt
0605-03-020 |8 , Lo
Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu elektrgrrne
8 KNR 4-03 niskiego nagpicia o ilasci faz do 1 16,00 omig
1202-01-108 g pi , POMIE ooveiieeene] ]
Uruchomienie sterownika sygnalizacji ulicznej MSR2 - kalk.
9  [KNRS10 1inqywid 1,00 szt
9999-99-020 ywid. , Lo
Razem:[ | | ] )
Wymiana sterownika na skrzyzowaniu ulic Lwowska -
5 Zwirki i Wigury - wsp. 1,6 do R i S za demonta.
Kod CPV: 45233150-5 Roboty w zakresie regulacjhtuc
KNR 5-18 Zigcze tréjfazowe Z-25 w gotowychekach - monta ziycza
10 0401-01-171 kablowo-pomiarowego ZK1b+1P w obudowie Emiter 1,00 ZhCZe| ] |
KNR 2-02 Fundamenty z cegiet na zaprawie cementowej - furdapod
11 | 0101-02-060 | Sterownik. 1,00 M3[ ] i
Monta szaf sterowniczych oe¢garze do 200 kg sygnalizacji
12 KNR 5-10 ulicznej lub gwietlenia zewetrznego na gotowym fundamenc 1.00 szt
1106-02-020 | - sterownik zgodny z wymaganiami SST p.11b ’ | [ R
Obrébka na sucho kabli energetycznych wiglmvych zZytami
13 KNR 5-10 aluminiowymi na nagtie do 1 kV. Zarobienie koa kabla 4- 100 szt
0603-07-020 | zytlowego o przekrojayt do 50 mm2 ’ | [ R




1 2 3 4 5 6 7
Obrébka na sucho kabli energetycznych wiglmvych zytami
14 KNR 5-10 miedzianymi na naptie do 1 kV. Zarobienie koa kabla 3- 200 ot
0604-01-020 | zylowego o przekrojeyt do 16 mm2 ’ | R
Reczne uktadanie kabli wietgtowych o masie do 1,0 kg/m w
15 KNR 5-10 rowach kablowych, przykrytych fglkalandrowam - kabel 6.00 m
0103-02-040 | YKY3x10mma2. L Y e T
KNR 4-03 Badanie linii kablowej nn o ilkei 2yt do 4
16 1203-01-101 1,00 0dC veeveiiieeeiid] e
Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez
17 KNR 5-10 pancerza na naptie do 1 kV. Kabel nieuzbrojony ostd zytdo 200 szt
0605-07-020 | 48 , Lo
Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez
18 KNR 5-10 pancerza na napcie do 1 kV. Kabel nieuzbrojony o4 zytdo 8.00 szt
0605-03-020 |8 , Lo
KNR 4-03 Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu elektrgrzne
19 1202-01-108 niskiego napicia o ilosci faz do 1 16,00 | pomid ..ooovoveeeniiee] e
Uruchomienie sterownika sygnalizacji ulicznej MSR2 - kalk.
20 [KNRS-10 104 wid 1,00 szt
9999-99-020 ywid. , Lo
Razem:[ | | ] )
Wymiana sterownika na skrzyzowaniu ulic Lwowska -
3 Kopernika - Kosciuszki - wsp. 1,6 do R i S za demonza
Kod CPV: 45233150-5 Roboty w zakresie regulacjhtuc
KNR 5-18 Ztqcze tréjfazowe Z-25 w gotowychakach - montazigcza
21 0401-01-171 kablowo-pomiarowego ZK1b+1P w obudowie Emiter 1,00 ZhCze| o]
KNR 2-02 Fundamenty z cegiet na zaprawie cementowe;j - furdapod
22 0101-02-060 sterownik. 1,00 M3| o]
Monta szaf sterowniczych oe¢garze do 200 kg sygnalizaciji
23 KNR 5-10 ulicznej lub @gwietlenia zewegtrznego na gotowym fundamenc 100 szt
1106-02-020 | - sterownik zgodny z wymaganiami SST p.11d ’ | I R
Obrébka na sucho kabli energetycznych wigtmvych zytami
2 KNR 5-10 miedzianymi na napctie do 1 kV. Zarobienie koa kabla 3- 200 szt
0604-01-020 | zylowego o przekrojayt do 16 mm2 ’ [ R
Reczne ukiadanie kabli wietgtowych o masie do 1,0 kg/m w
o5 KNR 5-10 rowach kablowych, przykrytych fglkalandrowan - kabel 6.00 m
0103-02-040 | YKY3x10mma2. R Y T
KNR 4-03 Badanie linii kablowej nn o ilkei 2yt do 4
26 1203-01-101 1,00 0dC veveriiieeiid] e
Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez
27 KNR 5-10 pancerza na napcie do 1 kV. Kabel nieuzbrojony osit zytdo 200 szt
0605-07-020 | 48 , Lo
Obrébka na sucho kabli sygnalizacyjnych wiglowych bez
o8 KNR 5-10 pancerza na napcie do 1 kV. Kabel nieuzbrojony osit zytdo 8.00 szt
0605-03-020 |8 , Lo
KNR 4-03 Sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu elektrgrrne
29 1202-01-108 niskiego napicia o ilosci faz do 1 16,00 | pomMigd ..ocovioeeerniee] e
Uruchomienie sterownika sygnalizacji ulicznej MSR2 - kalk.
30 [KNRS10 1inqywid 1,00 szt
9999-99-020 ywid. s J o]
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Razem kosztorys:
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1. Wstep
1.1. Przedmiot szczegbétowej specyfikacji technicznej. (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wymiang urzadzen sterowania ruchem drogowym — sterownikéw sygnalizacji Swietlnej na
drogach zarzadzanych przez Generalng Dyrekcje Drdg Krajowych i Autostrad Oddziat w Lublinie
Rejon w Zamosciu

droga krajowa nr 17 w m. Tomaszow Lubelski, skrzyzowania ulic:
- Zamojska — taszczowiecka
- Lwowska — Zwirki i Wigury
- Lwowska — Kosciuszki - Kopernika

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1 — wymiana sterowania ruchem drogowym — sterownikow
sygnalizacji swietlnej celem spelnienia wymagan okreslonych w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury
z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegOtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz.U. Nr 220 poz. 2181 dnia 23.12.2003r.) - zatacznik Nr 3 [8].

1.3. Zakres robo6t objetych SST

1.4. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji w petni dotyczg prowadzenia robét w zakresie wymiany
istniejacych sterownikdéw sygnalizacji $wietlnej na istniejgcych obiektach.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z SST i dokumentacjg
projektowg i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Urzadzenia i materialy

2.1. Wymagania funkcjonalne dla urzadzen sterujacych

Urzadzenia sterujgce (sterowniki) powinny zapewnia¢ petng realizacje zadan przewidywanych w pro-
gramie sygnalizacji przy zachowaniu warunkéw bezpieczehnstwa ruchu drogowego. Urzadzenia te powin-
ny by¢ niezawodne i tatwe w eksploatacji, posiada¢ solidng obudowe i zamki zabezpieczajace przed
wlamaniem. Sterowniki powinny by¢ wyposazone w dostepne z zewnatrz, ale odpowiednio zabezpieczo-
ne przed osobami niepowotanymi przetgczniki umozliwiajgce wytgczenie i wigczenie sterownika, wpro-
wadzenie go w tryb pracy awaryjnej (sygnat zotty migajacy). Sterowniki powinny spetnia¢ wymagania
okreslone odrebnymi przepisami o budowie urzadzen elektrycznych, a takze odpowiednimi normami.
Sterowniki powinny by¢ wyposazone w nastepujace uktady kontrolno-zabezpieczajgce:

- nadzoru sygnatéw czerwonych i sygnatléw zezwalajacych na skrecanie w kierunku wskazanym
strzalka, jezeli jest to jedyny sygnat sterujgcy danym strumieniem ruchu; uktady nadzoru sygnatdw musza
uwzglednia¢ cechy konstrukcyjne sygnalizatoréw,

- wykrywania braku, nadmiaru lub kolizji sygnatéw zielonych i naruszenia minimalnych czaséw mie-
dzy-zielonych w grupach kolizyjnych,

- nadzoru dtugosci cyklu (w sygnalizacjach cyklicznych),

- hadzoru napiecia zasilania,

- hadzoru pracy zdalnej,

- nadzoru detektoréw i uktadu wejsc.

W zwigzku z tym, ze sterowniki maja by¢ gotowe do pracy w systemie sterowania nalezy wszystkie
sygnaty obja¢ nadzorem petnym, tj. nadmiarowym i braku.

Zadaniem ukfadoéw nadzorujacych sygnaty czerwone i zielone, kolizyjno$¢ sygnatdéw zielonych, naru-
szenie minimalnych czaséw miedzyzielonych oraz dtugos¢ cyklu (w sygnalizacjach cyklicznych) jest na-
tychmiastowe (tj. nie pézniej niz po czasie 0,3 s) wprowadzenie sterownika w tryb pracy ostrzegawczej w
przypadku zadziatania uktadu wraz z zapamietaniem rodzaju i miejsca awarii, kasowanym w momencie
usuniecia przyczyny. Zadaniem ukfadu nadzorujgcego przypadkowe pojawienie sie sygnatu zielonego na
dowolnym sygnalizatorze w trybie pracy ostrzegawczej jest natychmiastowe (tj. po czasie nie dluzszym
niz 0,3 s) catkowite wylaczenie zasilania wszystkich sygnalizatorow. Uktad nadzorujacy napiecie zasilania
powinien, w przypadku stwierdzenia obnizenia napiecia poza dopuszczalng granice, automatycznie prze-
laczy¢ sterownik na zasilanie rezerwowe lub wytaczy¢ go. Po powrocie napiecia uktad powinien zapewnié
samoczynne ponowne wigczenie sterownika. Uklad nadzorujacy prace zdalng sterownika powinien, w
przypadku stwierdzenia przerwy w potaczeniu z centrum sterowania lub sterownikiem nadrzednym, spo-
wodowaé przejscie nadzorowanego sterownika na prace z programem indywidualnym, niezaleznym od
sterownika nadrzednego lub od centrum sterowania. Uktad nadzoru detektoréw powinien, w przypadku
stwierdzenia awarii detektora lub jego okablowania, spowodowa¢ automatyczne przejscie sterownika w
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tryb pracy pomijajacy uszkodzony element, zapewniajac jednak petng obstuge wszystkich uczestnikéw
ruchu. Zegar czasu rzeczywistego, ktory steruje zmianami programéw w systemie sterowania zaleznego
od czasu, powinien posiada¢ zasilanie awaryjne, zdolne do zapewnienia wtadciwej pracy zegara przez co
najmniej 14 dni w przypadku braku zasilania sterownika.

Zabezpieczenie takie powinno umozliwia¢ uruchomienie odpowiedniego programu sygnalizacji po po-
wrocie napiecia zasilajgcego. W godzinach nocnych sterownik sygnalizacji powinien umozliwia¢ nadawa-
nie sygnatéw o obnizonej 0 20 % luminancji (tzw. funkcja przyciemnienia), w przypadku niezbyt intensyw-
nego oswietlenia zewnetrznego. Funkcja ta nie moze mie¢ wptywu na dziatanie zabezpieczen w sterow-
niku.

Sterowniki powinny byé przygotowane do pracy w systemie centralnego sterowania, muszg by¢ wypo-
sazone w urzadzenia transmisji danych i mie¢ mozliwo$¢ odbioru i wysytania informacji z/do sterownika
nadrzednego, wigczajac w to polecenia dotyczace nadawania odpowiednich sygnatéw swietlnych przez
poszczegolne sygnalizatory, przejscie na prace w odpowiednim programie, meldunki potwierdzajace wy-
konanie polecen, raporty o stanie ruchu z przylaczonych do sterownika detektoréw itp. Sterownik powi-
nien umozliwia¢ wprowadzanie zmian programowych w miejscu lokalizacji lub zdalnie, przy zachowaniu
petnej kontroli dostepu do poszczegdélnych poziomow ingerenciji.

Sterownik powinien by¢ wyposazony w co najmniej dwa niezalezne ukfady nadzorujace poprawnosc
jego dziatania.

2.2.  Warunki og6lne stosowania materiatow budowlanych

Warunki ogélne stosowania materiatdw budowlanych podano w OST DM.00.00.00. ,Wymagania ogol-
ne” [9].

2.3. Stosowane urzadzenia i materiaty.

2.3.1 Urzadzenie sterujgce (sterownik ruchu drogowego) - samoczynny sterownik dwuprocesorowy,
acykliczny, posiadajacy wyposazenie umozliwiajgce: obstuge grup wykonawczych, obstuge petli
indukcyjnych, systemu wideodetekcji, uktadu zgtoszen i potwierdzen dla pieszych oraz obstuge
wejsc/wyjsé, odpowiadajacy szczegbdtowemu zapotrzebowaniu wyspecyfikowanemu w Dokumen-
tacji Technicznej obiektu i Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia.

Sterownik powinien zapewni¢ peing realizacje zadan przewidywanych w programie sterowania przy
zachowaniu warunkéw bezpieczenstwa w ruchu drogowym.

Sterownik powinien spetnia¢ wszystkie wymagania okreslone w Dokumentacji Technicznej obiektu
oraz w Specyfikaciji Istotnych Warunkéw Zamowienia.

Sterownik powinien spetnia¢ wszystkie wymagania okre$lone w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury

(Dz.U. 2003.220.2181.) [8].

Wymagania dla sterownika sygnalizacji $wietlnej

- Konstrukcja 2-procesorowa — osobno funkcjonujgce niezaleznie od siebie mikrokomputery sterowania
i nadzoru oraz 2 dzialajgce niezaleznie od siebie tory pomiar6éw napie¢ i pradéw zaimplementowane
na pakietach wykonawczych.

- Oba mikrokomputery: sterowania i nadzoru 32-bitowe.

- Whbudowany interfejs obstugi w postaci wyswietlacza LCD oraz klawiatury.

- Napiecie sieci doprowadzone do uktadéw wykonawczych sterujgcych sygnatami Swietinymi winno
by¢ doprowadzone przez uktad stycznikéw, ktére umozliwiajg

o odtgczenie napiecia sieci od obwodow sygnatéw czerwonych i zielonych (etap 1),
o odtgczenie napiecia sieci od obwodow sygnatéw zottych (etap I1).

- Zalgczanie zasilania sieciowego uktadéw wykonawczych, sterujacych sygnatami swietinymi zdublo-
wane — osobne styczniki zalgczania zasilania sterowane przez mikrokomputer sterowania i mikro-
komputer nadzoru.

- Ciagly pomiar napiecia zasilania sterownika - spadek napiecia zasilania ponizej zadanego progu,
deklarowanego w [V] przez obstuge powinien skutkowac¢ wylgczeniem sygnalizacji, powr6t napiecia
do poprawnej wartosci powinien powodowaé automatyczne zatgczenie sygnalizacji. Aktualna wartos$¢
napiecia sieci winna byé¢ udostepniana uzytkownikowi na wyswietlaczu LCD.

- Whbudowany modut kontroli realizujacy funkcje watchdogéw mikrokomputeréw sterowania i nadzoru
powodujacy zataczenie sygnatdw zottych pulsujacych w przypadku awarii jednego z mikrokompute-
réw lub wytgczenie sygnalizacji w przypadku awarii obu mikrokomputerow.

- Eliminacja stan6w sygnalizacji niebezpiecznych dla ruchu winna nastepowac¢ w czasie < 0,3s.

- Realizacja funkcji $wiatta z6ttego-pulsujgcego serwisowego — sygnaly zétte-pulsujace na sygnalizato-
rach, sterowanie diod LED pakietéw wykonawczych zgodnie z wybranym programem ‘kolorowym’.

- Whbudowane facza szeregowe umozliwiajgce dotaczenie urzadzen transmisji danych z systemem
centralnego sterowania oraz terminala diagnostycznego (komputera PC).
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Zdublowane uklady pomiaréw napie¢ i pradow w torach sygnatéw swietlnych (osobne uktady pomia-
rowe dla torow sterowania i nadzoru). Oba uktady mierzace napiecie lub prad w tym samym kanale
powinny dziata¢ w pelni niezaleznie od siebie.
Wyswietlanie na wyswietlaczu LCD aktualnych wartosci napie¢ w torach sygnatéw swietlnych w wol-
tach i pobieranej mocy w torach sygnatow czerwonych zottych i zielonych w watach
Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy wyswietlacza i klawiatury wartosci progéw
kontroli napie¢ (z krokiem 1 V) i mocy (z krokiem 1 W).
Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy wyswietlacza i klawiatury 2 progéw kontroli
pradowej dla swiatet czerwonych — progu awarii i progu ostrzegania. Spadek mocy pobieranej w ka-
nale ponizej progu ostrzegania powoduje zapis do logu, spadek mocy w kanale ponizej progu awarii
- zalgczenie Swiatta z6ttego-pulsujacego.
Dostep do menu na wys$wietlaczu terminala wewnetrznego mozliwy po wprowadzeniu przez uzyt-
kownika jego kodu PIN, z 3 r6znymi poziomami uprawnien.
Przechowywanie w dziennikach zdarzen (logach) min. 1.000 komunikatéw o wykrytych zdarzeniach i
awariach.
Sterownik winien umozliwia¢ odczyt dziennikéw zdarzen — logéw poprzez port PC do notebooka.
Oprogramowanie umozliwiajgce odczyt logéw winno by¢ dostarczone razem ze sterownikiem.
Realizacja pomiaréw ruchu w kwantach 1,5, 15, 30 minutowych oraz 1, 2, 6 i 24 h w okresie min.
90 dni dla 64 punkéw pomiarowych.. Do sterownika nalezy dotgczy¢ oprogramowanie do programo-
wania pomiaréw w sterowniku oraz odczytu danych.
Wbudowany modut interfejsu z symulatorem ruchu Vissim firmy PTV.
Przetgczenie z trybu przetwarzania zgtoszen rzeczywistych w tryb symulacji zgtoszen generowanych
przez symulator. Przed uruchomieniem sterownika nalezy przedtozyé Zamawiajacemu zapis przebie-
gu symulacji.
Mozliwosé realizacji przez sterownik 3 okreséw sygnatu zielonego akomodowanego w kazdej grupie
sygnalowej kotowej. Kazdy z w/w okreséw powinny charakteryzowa¢ nastepujace parametry :

0 luka czasowa okresu akomodaciji,

0 maksymalna dlugos¢ okresu akomodaciji.
Zmiana okresu akomodacji winna by¢ realizowana zgodnie z zaprogramowanymi warunkami logicz-
nymi.
Sterownik winien umozliwia¢ realizacje okresu akomodacyjnego ‘bezpiecznego zjazdu’ — dodatkowe
wydluzenie sygnatu zielonego jezeli po realizacji maksymalnej diugosci sygnatu w strefie dylematu
znajduje sie pojazd.
Sterownik winien umozliwia¢ dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy wyswietlacza i
klawiatury sterownika przez uzytkownika o odpowiednio wysokim poziomie dostepu

0 wartosci luk czasowych akomodaciji,
wartosci czaséw miedzyzielonych sterowania,
wartosci czaséw miedzyzielonych wydtuzania ewakuacii,
wartosci maksymalnych dtugosci poszczegélnych okreséw akomodacii,
dotgczenia/odigczenia detektora do/od logiki sterujgcej lub zastapienia detektora statym
zgloszeniem/statym brakiem zgtoszenia lub zastgpienia detektora procedurg programo-
wa symulujacy zgtoszenia na detektorze,
0 zmian w harmonogramie selekcji programéw sygnalizaciji,

O O 0O

Deklarowanie w/w wartosci winno takze by¢é mozliwe z notebooka — nalezy w tym celu dostarczyé Zama-

wiajgcemu odpowiednie oprogramowanie.
Mozliwosé petnego przetestowania reakcji sterownika na zgtoszenia od uczestnikéw ruchu. Sterownik
winien umozliwia¢ za posrednictwem portu szeregowego wspoétprace z symulatorem zgtoszen. Przy
pomocy symulatora zgtoszen mozliwe winno by¢ symulowanie dowolnych kombinacji zgtoszen od-
powiadajgcych zgtoszeniom na detektorach.
Sterownik winien zapewnia¢ mozliwo$¢ zadeklarowania przy pomocy wy$wietlacza i klawiatury ste-
rownika nadzoru granicznej wartosci utrzymywania sie zgtoszenia lub jego braku wraz z mozliwoscig
deklarowania przez sterownik sposobu reakcji na przekroczenie wartosci granicznej (ignorowanie
zgloszenia, state zgtoszenie, przetaczenie na harmonogram awaryjny, automatyczna symulacja zgto-
szenia).
Sterownik winien mie¢ wbudowany nadz6r maksymalnego czasu oczekiwania na obstuge zgtoszenia
(przekroczenie wartosci granicznej winno powodowac przejscia do realizacji harmonogramu awaryj-
nego).
Razem ze sterownikiem winno zosta¢ dostarczone oprogramowanie (nadajgce sie do zainstalowania
na komputerze przenosnym typu notebook) umozliwiajgce :
o fadowanie programéw sygnalizacji do sterownika,
0 odczyt dziennikdw zdarzen ze sterownika,
0 programowanie i odczyt wynikéw pomiaréw ruchu ze sterownika,
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0 zmiane parametrOw sterowania w poszczeg6lnych grupach sygnalizacyjnych (dtugosci
sygnatdw minimalnych, okresow akomodacji, czaséw miedzyzielonych wydtuzania ewa-
kuacji realizowanego przez petle wydtuzania ewakuaciji).

- Sterownik sygnalizacji powinien zosta¢ wyposazony w jedno zintegrowane charakteryzujace sie sta-
tym adresem IP tacze transmisji danych stuzgce do jednoczesnego monitorowania sygnalizacji na
bazie protokotu TCP/IP.

- Zintegrowane tacze powinno zapewni¢ mozliwosé transmisji danych (monitorowanie sygnalizacji)
zarowno poprzez sie¢ WAN faczaca sterowniki z serwerem systemu monitorowania.

- Zintegrowane tacze transmisji danych powinno by¢ zakonczone gniazdem typu RJ45 w standardzie
Ethernet, protokét TCP/IP, przepustowosé minimum 10 Mbit.

- Zintegrowane fgcze transmisji danych powinno by¢ charakteryzowane przez staty adres IP.

- Zintegrowane tgcze transmisji danych powinno umozliwi¢ dotaczenie urzadzenia transmisji danych,
ktére umozliwi komunikacje z serwerem systemu monitorowania w oparciu o Internet.

- Zintegrowane tacze transmisji danych powinno dla zapewnienia bezpieczenstwa komunikacji zapew-
ni¢ mozliwos¢ dostepu tylko z okreslonych lokalizacji.

Konstrukcja sterownika oraz zastosowane elementy powinny zapewni¢ niezawodng, bezawaryjng
prace w rzeczywistych warunkach eksploatacji.

2.3.2. Parametry funkcjonalne

Sterownik powinien dawa¢ mozliwosc¢ sterowania i obstugi tacznie:

- Sterowanie do 32 uniwersalnymi grupami wykonawczymi, tj.: kolowe, piesze, rowerowe, tramwajo-
we, ostrzegawcze, warunkowe oraz grupy niestandardowe wraz z kontrolg i wizualizacjg ich pracy,

- Obstuge do 64 petli indukcyjnych detekcji pojazdow wraz z kontrolg i wizualizacjg ich pracy,

- Obsluge do 64 wejs¢ dwustanowych ogdlnego przeznaczenia, tj.: przyciski dla pieszych, czujniki
radarowe, czujniki podczerwieni, sygnaly uktadéw wideodetekcji wraz z kontrolg i wizualizacjg ich
pracy,

- Obstuge do 64 wyjs¢ dwustanowych wraz z kontrolg i wizualizacjg ich pracy,

Dla kazdego obiektu nominalne wyposazenie sterownika tj.: ilos¢ obstugiwanych grup wykonawczych,
petli indukcyjnych, wejs¢ i wyj$¢ oraz mozliwos¢ rozszerzenia wyposazenia do okreslonej maksymalnej
ilosci tylko poprzez umieszczenie dodatkowych standardowych modutéw w kasecie sterownika jest ujete
w tabelce — punkt 11, stanowigcej zatacznik do niniejszej SST.

Sterownik powinien zapewnia¢ i by¢ wyposazony:

- Mozliwos¢ niezaleznego sterowania min. 2 wyodrebnionymi skrzyzowaniami niezaleznie nadzoro-
wanymi — mozliwos¢ kontynuacji pracy jednego skrzyzowania po stwierdzeniu awarii krytycznej
drugiego skrzyzowania — funkcja opcjonalna,

- Sterownik powinien by¢ wyposazony standardowo; w pulpit i klawiature, tacze szeregowe dla pod-
laczenia komputera PC, tgcze bezprzewodowe krotkiego zasiegu w ogolnie dostepnej w technolo-
gii (np. Bluetooth dla podigczenia komputera PC lub palmtopa), tacze umozliwiajace podtaczenie

modemu GSM / GPRS, protokdt TCP/IP umozliwiajgcy komunikacje ze sterownikiem poprzez In-
ternet,

- Pulpit sterownika powinien posiada¢ min. przyciski wymuszajace: realizacje nhominalnego sterowa-
nia, realizacje trybu pracy ,zote-pulsujgce”, odiaczenie napiec¢ zasilajagcych elementéw sterujgcych
obwodami sygnatéw grup sygnalizacyjnych, realizacje staloczasowego programu awaryjnego.

2.3.3. Wymagania konstrukcyjno-srodowiskowe

- Obudowa zamknieta z tworzywa sztucznego lub metalowa zabezpieczona antykorozyjnie w spo-
s6b gwarantujacy eksploatacje bez dodatkowych zabiegow przez okres min. 10 lat,

- Obudowa sterownika powinna charakteryzowa¢ sie szczelnos¢ dla urzadzen montowanych na ze-
wnatrz budynkow i spetnia¢é wymagania dla klasy 1P54,

- Sterownik powinien by¢ wyposazony w przetgczniki o niezaleznym dostepie pozwalajgce na prze-
laczenie sterownika do pracy w trybie: ,z6kte-pulsujace” lub catkowite wylgczenie sygnalizacji oraz
umozliwiajgce zataczenie pracy nominalnej, otwierane powtarzalnym dla tego typu urzadzen klu-
czem,

- Warunki pracy: temperatura otoczenia: od -25°C do +40°C, wilgotno$¢ powietrza do 90%,

- Wszystkie potaczenia kablowe dochodzace do sterownika powinny byé podigczane poprzez samo-
zaciskowe ztgczki,

- Wewnatrz sterownika (np. na wewnetrznej scianie drzwi) sterownik powinien posiadac kieszen dla
umieszczenie dokumentacji oraz sktadang poétke umozliwiajgca potozenie notebooka,
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- Sterownik powinien posiada¢ konstrukcje modutowg zapewniajgcq petng i swobodng mozliwosé
wymiany modutéw funkcjonalnych,

- Nalezy zapewni¢ kompatybilnos¢ modutéw funkcjonalnych nowszej generacji w ramach tej samej
serii wyrobu,

- Konstrukcja sterownika powinna umozliwia¢ jego rozbudowe: o dalsze grupy wykonawcze, uktady
detekcji, uktady wejscia/wyjscia, az do osiggniecia okreslonej dla danego obiektu maksymalnej
konfiguraciji.

2.3.3.1. Ukfad zasilania

- Nominalne napiecie zasilania sterownika: ~230V,

- Zakres nominalnego napiecia zasilania: ~230V +10%, -13% - klasa A1 wg normy PN-HD 638
S1:2006 [2],

- Maksymalny dolny prég napiecia zasilania po przekroczeniu, ktérego wymuszone jest wylaczenie
sterownika: ~230V -20% - klasa B1 wg [2],

- Reakcja sterownika na obnizenie napiecia zasilania w przedziale pomiedzy: ~230V -13% i ~230V -
20% - sterownik pracuje normalnie — klasa CO wg [2],

- Ochrona przepieciowa. Udarowe napiecie wytrzymywane powinno wynosi¢ 1,5kV - klasa D1 wg
(2],

- Reakcja sterownika na krotkotrwaly zanik napiecia zasilania; przy zanik napiecia o okresie krot-
szym niz < 20ms sterownik powinien kontynuowa¢ normalng prace, przy zaniku napiecia o okresie
diuzszym niz >100ms sterownik powinien zosta¢ wytaczony - klasa E3 wg [2],

- Dopuszczalna czestotliwo$é napiecia zasilania 50Hz +2% - klasa F1 wg [2],

- W obwodzie zasilania sterownik powinien posiada¢ wytacznik ré6znicowo-prgdowy 0 znamionowym
pradzie uptywu <0,03A - klasa U1 wg [2],

- W obwodzie zasilania grup wykonawczych sterownik powinien posiada¢ wytacznik réznicowo-
pradowy o znamionowym pradzie uptywu <0,3A oraz wytacznik nadmiarowo-pradowy o - klasa T1
wg [2],

- Wszystkie czesci przewodzace sterownika powinny by¢ potaczone przewodem ochronnym i uzie-
mione - klasa L1 i M1 wg [2],

- W obwodzie grup wykonawczych sterujgcych sygnatami na skrzyzowaniu powinny znajdowac sie
dwa ukiady wykonawcze potaczone szeregowo i sterowane niezaleznie przez ukiad sterowania i
uktad nadzoru, umozliwiajgce przerwanie zasilania obwodéw sygnatdéw w przypadku stwierdzenia
nieprawidtowego dziatania sygnalizacji lub sterownika przez ktérys z tych uktadow,

- Ukfady wykonawcze powinny dostarcza¢ niezaleznie napiecia zasilania dla grup sygnalizacyjnych
sygnatow: czerwonych i zielonych oraz dla grup sygnalizacyjnych sygnatéw zoitych,

- Wewnatrz szafy sterownika powinno by¢ umieszczone gniazdo sieciowe do przytaczenia urzadze-
nia zewnetrznego o obcigzeniu do 6A(230V),

- Sterownik powinien posiada¢ wlasne oswietlenie wnetrza szafy,

- Sterownik powinien posiada¢ automatycznie sterowane ogrzewanie wnetrza szafy, z mozliwo$cig
regulacji progéw temperatury,

- Sterownik powinien by¢é wyposazony w uktad podtrzymania zasilania przynajmniej uktadéw logiki
sterowania, charakteryzujacy sie nastepujacymi cechami: automatyczna regulacja napiecia sieci na
wyjsciu, filtracja zakldcen, generowanie napiecia o ksztalcie sinusoidalnym, podtrzymanie zasilania
sterownika przez okres min. 2 godz. po zaniku napiecia sieci,

- Powinien posiada¢ dwa niezalezne uktady ciggtego pomiaru napiecia zasilania sterownika,

- Nadz6r napiecia zasilania powinien w przypadku stwierdzenia obnizenia napiecia poza okreslong
wartos¢ (pierwszy parametr) powinien spowodowac wytgczenie sterownika. Po powrocie napiecia
zasilajacego powyzej okreslonej wartosci (drugi parametr) sterownik powinien samoczynnie po-
nownie zostac zatgczony. Sterownik powinien umozliwia¢ zmiane tych parametréw poprzez typowe
wyposazenie,

- Sterownik powinien obstugiwa¢ sygnalizatory z funkcjg $ciemniania podajgc obnizone o 20% na-
piecie na grupy wykonawcze,

- Realizacja funkcji $sciemniania powinna sie odbywa¢ w oparciu 0 zegar astronomiczny,

- Zegar czasu rzeczywistego, ktory steruje zmianami programéw w systemie sterowania zaleznego
od czasu, powinien posiadac¢ zasilanie awaryjne, zdolne do zapewnienia wlasciwej pracy zegara
przez co najmniej 14 dni w przypadku braku zasilania sterownika.
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- Wewnatrz sterownika Wykonawca umiesci schemat zasilania i instrukcje obstugi.

2.3.3.2. Uktady nadzoru

Sterownik powinien posiada¢ konstrukcje dwuprocesorowg — osobno funkcjonujgce niezaleznie od
siebie uktady nadzoru pracy sygnalizacji i sterownika.

Uklady nadzoru odpowiadajace za bezpieczne wyswietlanie sygnatldw powinny byé podwdjne: pod-
stawowy i dodatkowy. Tory ukladéw nadzoru podstawowego i dodatkowego powinny byé niezalezne od
siebie i nie posiada¢ wspolnych elementéw,

Sterownik powinien by¢ wyposazony w nastepujace uktady nadzoru:

- Napiecia zasilania sieci,

- Napiec zasilania niezbednych do prawidtowej pracy uktadéw sterownika,

- Poprawnosci wspotpracy uktadu nadzoru podstawowego i ukladu nadzoru dodatkowego (wa-
tchdog),

- Nadzoru przeptywu pradu w obwodach wszystkich sygnatow grup wykonawczych,

- Nadzoru poboru obcigzenia w obwodach wszystkich sygnatow grup wykonawczych,

- Napie¢ nadmiarowych na obwodach wszystkich sygnatéw grup wykonawczych,

- Nadzoru czaséw miedzyzielonych.

Eliminacja standw niebezpiecznych dla ruchu powinna nastepowac¢ w czasie nie dtuzszym niz 0,3 s.
W trakcie wyswietlania sygnatu zoitego-pulsujgcego w stanie awarii, stwierdzona obecnos¢ sygnatu
nadmiarowego powinna spowodowaé catkowite odigczenie podawanych napieé na grupy wykonawcze.
Sterownik powinien niezaleznie od gidwnego algorytmu sterowania nadzorowa¢ czas oczekiwania na
obstuge zgloszonej (podanie sygnatu zielonego) grupy sygnatowej i w przypadku nie obstuzenia jej
w zdefiniowanym czasie przejs¢ do pracy awaryjne;j.

Sterownik powinien nadzorowa¢ dtugosc cyklu przy sterowaniu cyklicznym i w przypadku przekrocze-
nia zdefiniowanego czasu maksymalnego przejs¢ do pracy awaryjnej.
Po stwierdzeniu awarii sterownik automatycznie powinien podja¢ prébe restartu po zadanym czasie, o ile
ilos¢ awarii w  okreslonym okresie czasu nie przekroczyta ~maksymalnej  wartosci.
Wszystkie wartosci decydujace o realizacji danego nadzoru sg parametrami, ktérych odczyt i zmiana
mozliwa jest poprzez standardowe wyposazenie sterownika.

2.3.3.3. Grupy wykonawcze

- Sterownik powinien obstugiwa¢ dowolnie konfigurowalne grupy wykonawcze tj.: kolowa, piesza,
rowerowa, tramwajowa, ostrzegawczg, warunkowg oraz grupe niestandardowsa, grupe wylaczong
wraz z kontrolg i wizualizacjg ich pracy,

- Sterownik powinien by¢ wyposazony w uniwersalne uktady wykonawcze dajace mozliwos¢ obstugi
zrédet swiatta dowolnego typu; zaréwki 230V, zaréwki halogenowe, diody LED (~230V/10W), diody
LED (~40V/10W),

- Grupa wykonawcza powinna prawidtowo obstugiwac¢ dla kazdego typu zrodta Swiatta obciazenie o
mocy od 5W (0,02A) do 460W (2,0A),

- Moduly wykonawcze powinny posiada¢ uklady synoptyczne umozliwiajgce obserwacje
nadawanych sygnatéw i odzwierciedlajgce odpowiednim kolorem ich stan,

- Moduly wykonawcze powinny posiada¢ niezalezny nadzér sekwencji wyswietlania sygnatéw w za-
leznosci od typu grupy,

- Powinien by¢ zapewniony nadzér obciazenia we wszystkich sterowanych sygnatach (czerwonych,
z6ltych i zielonych) z mozliwoscig ustawiania 2 poziomow reakcji na zmiane obcigzenia; braku mi-
nimalnego obcigzenia i ostrzegania o spadku obcigzenia o zadeklarowang wielko$¢ w obwodzie
sygnatu,

- Powinno by¢ zapewnione wykrywanie braku nadawania sygnatu (gdy sygnat jest generowany
przez sterownik) lub jego nadmiarowego stanu (gdy sygnat nie jest generowany przez sterownik),

- Powinno by¢ zapewnione wykrywanie jednoczesnego nadawania lub nieplanowego stanu sygna-
tow zielonych w grupach kolizyjnych,

- Powinna by¢ zapewniona mozliwosé okreslenia trybu nadzoru dowolnego sygnatu grupy: przejscie
do sterowania awaryjnego, generacja ostrzezenia lub brak reakcji,

- Powinna by¢ definiowana tabela minimalnych czaséw miedzyzielonych dla grup kolizyjnych,

- Powinien by¢ zapewniony nadz6r naruszenia minimalnych czaséw miedzyzielonych i minimalnych
czasOw sygnatdw: czerwonych, zéttych i zielonych,
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Powinna by¢ zapewniona mozliwos¢ zmiany wszystkich parametréw grup wykonawczych poprzez
standardowe wyposazenie sterownika,

Powinna by¢ zapewniona mozliwos¢ wywotania procesu testowania sygnatéw grup sygnalizacyj-
nych; podania dowolnego sygnatu na dowolng grupe, sekwencyjne wyswietlanie sygnatu w grupie,
sekwencyjne wyswietlanie sygnatow we wszystkich grupach,

Powinna by¢ zapewniona mozliwos¢ odczytu aktualnych wartosci napie¢ i obcigzen w torach
wszystkich sygnatéw poprzez standardowe wyposazenie sterownika,

Powinna by¢ zapewniona mozliwos¢ wizualizacji standw i czasow trwania sygnatdw logicznych
grup (odliczanie czasu minimalnego, odliczanie okresu sygnatu zielonego, odliczanie czasu mie-
dzyzielonego).

2.3.3.4. Systemu detekcji i uktad wejsé / wyjsé

System detekcji sterownika powinien zapewniac:

Obstuge obwoddw petli indukcyjnych detekcji pojazdow,

Obstuge detektoréw ruchu o dwustanowych sygnatach, tj.: czujniki radarowe, czujniki podczerwie-
ni, dwustanowe sygnaty wideo-detekcji, itp.,

Czestotliwos¢ probkowania stanu wejs¢ petli nie moze byé mniejsza niz 50ms,

Niezawodnos$¢ w odniesieniu do prawidtowosci detekcji pojazdéw nie moze by¢ nizsza niz 97%,
przy czym nie moze by¢ wiecej niz 0,1% pojazddw nie wykrytych,

Wizualizacje obecnosci pojazdu na detektorze ruchu,

Nadzér pracy kazdego detektora ruchu (stanu stalej zajetosci lub braku zajetosci przez okreslony
czas) i mozliwos¢ zdefiniowania dla kazdego detektora typu reakcji (przetaczenie na program awa-
ryjny, ustawienie ciggtej zajetosci, ustawienie ciagtej niezajetosci, generowanie impulséw ze zdefi-
niowang czestotliwoscia),

Obserwacje poziomu odstrojenia obwodu petli przez pojazd i okreslenie poziomu kwalifikowanego
jako obecno$¢ pojazdu,

Automatyczne dostrojenie uktadu do zmian parametréw obwodu detekcyjnego z mozliwoscig okre-
$lenia czasu zrealizowania dostrojenia,

Regulacje czutosci i czestotliwosci pracy obwodu,

Pomiar i odczyt indukcyjnosci i czestotliwosci zestrojenia kazdej petli poprzez standardowe wypo-
sazenie sterownika,

Filtracje impulsu generowanego przez pojazd — okreslenie czasu ciagtej zajetosci z krokiem min.
100 ms zakwalifikowane jako obecnos¢ pojazdu,

Sygnalizacje niepoprawnosci zestrojenia obwodu kazdej petli, przerwy w obwodzie lub zwarcia
obwodu i mozliwosé zdefiniowania dla kazdego detektora typu reakcji (przetgczenie na program
awaryjny, ustawienie ciggtej zajetosci, ustawienie ciggtej niezajetosci, generowanie impulséw ze
zdefiniowang czestotliwoscia)

Mozliwosé wigczania i wylgczania pracy dowolnego detektor ruchu poprzez standardowe wyposa-
zenie sterownika,

Mozliwosé zliczania pojazdow przez dowolny detektor ruchu w przedziatach min. 15 minutowy i za-
pamietywanie pomiaru przez czas min 1 miesigca oraz odczyt danych poprzez standardowe wypo-
sazenie sterownika.

Uktad obstugi wejs¢ / wyjsé sterownika powinien zapewniac:

Wszystkie sygnaly obstugujace przyciski dla pieszych powinny by¢ sterowane napieciami bez-
piecznymi; 12V lub 24V,

Napiecie zasilajgce sterujgce przyciskami powinno by¢ nadzorowane. Stwierdzenie jego braku po-
winno dawaé mozliwosé; przetgczenia sterowania na program awaryjny, state zgloszenie wszyst-
kich wej$¢, symulacje zgtoszeh wszystkich wejs¢, wytaczenie sterowania, itp.),

Uktad wejs¢ powinien dawaé¢ mozliwos¢é wyboru typu sygnalu sterujgcego przycisku: normalnie
rozwarty lub normalnie zwarty,

Uktad wej$¢ powinien prawidtowo obstugiwac ,przyciski sensorowe” od 1 do 6 urzadzen podiacza-
nych do jednego kanatu bez koniecznosci stosowania dodatkowych obwodéw zasilania przyci-
skow.
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2.3.3.5. Strategia sterowania

- Mozliwos¢ realizacji do 16 struktur programu pracy sygnalizaciji,
- Mozliwosc¢ realizacji sterowania: cyklicznego, acyklicznego lub akomodacyjnego,
- Mozliwosé wyboru struktur programu pracy sygnalizacji:

- Wedlug planu dobowo-tygodniowego,

- Wedtug dwustanowych sygnatéw zewnetrznych,

- Na podstawie natezenia ruchu wedlug swobodnie definiowanego wielokryteriowego kryterium
wyboru,

- Wedlug polecenia przekazanego recznie lub zdalnie przez system sterowania lub sterownik
nadrzedny,

- Program pracy sygnalizacji powinien umozliwia¢ wydtuzanie sygnatu zielonego w kazdej grupie sy-
gnalizacyjnej w minimum 3 okresach:

- Minimalny — ktéry wystepuje zawsze w przypadku zgtoszenia zapotrzebowania na sygnat zielo-
ny przez grupe sygnatowa,

- Maksymalny — ktéry jest opcjonalny, a jego wydtuzanie realizowane jest na podstawie badan
odstepow pomiedzy pojazdami,

- Bezpiecznego zakonczenia, ktéry jest opcjonalny, a jego wydtuzanie jest realizowane na pod-
stawie badan odstepoéw pomiedzy pojazdami dojezdzajacymi do skrzyzowania i znajdujgcymi
sie w strefie dylematu,

- Mozliwos¢ oddziatywania na grupe sygnalizacyjng przez dowolny detektor ruchu, a w szczego6lno-
$ci: zgtaszania zapotrzebowania na sygnat zielony i wydtuzania sygnatu zielonego w dowolnym je-
go okresie,

- Mozliwos¢ wydtuzania czasu miedzyzielonego przez dowolny detektor ruchu,
- Mozliwos¢ zgtaszania zapotrzebowania na sygnat zielony przez grupe sygnalizacyjng poprzez:

- Dowolny detektor ruchu,

- Grupe detektoréw spetniajgcych zdefiniowany warunek ich stanu,
- Dowolny sygnat innej grupy,

- Dowolny sygnat wejsciowy,

- Wywotanie fazy, do ktorej nalezy grupa.

Konieczne parametry detektoréw logicznych; numer grupy, na ktorg oddziatuje detektor, wejscie (fi-
zyczne, grupa, inny detektor, itp.), wyjscie blokujace, czas blokady zgtoszen po sygnale zielonym, czas
zwloki zgloszenia po zameldowaniu, czas statej zajetosci niezbednej do generacji zgtoszenia, interwat 1
okresu, interwat 2 okresu, interwat 3 okresu, czas redukcji interwatu, czas blokady detektora od konca
sygnatu zielonego, maksymalny czas statej zajeto$ci, maksymalny czas braku zgtoszenia, tryb btedu, tryb
meldowania grupy (zapamietywanie zgloszenia, tylko wydtuzanie).

Sterownik powinien mie¢ mozliwos¢ pracy w koordynacji z innymi sgsiadujgcymi sygnalizacjami. Spo-
séb i parametry urzadzen i protokoléw przesytania danych pomiedzy sterownikami powinny dawa¢ moz-
liwosé zaréwno realizacji koordynaciji liniowej (realizacja zgdanych planéw sygnalizacyjnych o zadanych
przesunieciach poczatkow faz) jak i koordynacji obszarowej (w ktorej sposéb pracy oraz charakterystyka
realizowanych programow okreslane sa na biezaco na podstawie ogoélnej analizy sytuacji w obszarze
objetym wspolnym sterowaniem).

2.3.3.6. Parametry serwisowe

- Mozliwosé zmiany programu pracy sygnalizacji bez koniecznosci wymiany elementéw sprzetowych
sterownika,

- Mozliwos¢ modyfikacji programu pracy sterownika przy pomocy jego standardowego wyposazenia,

- Mozliwos¢ testowania programu przy pomocy komputera PC z symulacjg dziatania systemu detek-
cji dla dowolnego detektora ruchu lub sygnatu wejsciowego,

- Mozliwosc¢ realizacji testu uktadéw nadzoru pracy sterownika, a w szczegolnosci uktadéw nadzoru
kolizyjnosci sygnatéw zielonych,

- Mozliwosc¢ okreslania aktualnego stanu sterownika, stanu grup sygnalizacyjnych i elementéw sys-
temu detekcji za pomocg standardowego wyposazenia sterownika,

- Mozliwosé obiektowego testowania nadawania sygnatow przez grupy sygnalizacyjne,

- Mozliwosé¢ diagnostyki aktualnych obcigzen w obwodach sygnatéw grup sygnalizacyjnych,

- Mozliwosé zmian czaséw maksymalnych sygnatow zielonych w dowolnej strukturze programu pra-
cy sygnalizaciji,

- Mozliwosé zmian czas6w bezpiecznego zamykania sygnatéw zielonych w dowolnej strukturze pro-
gramu pracy sygnalizacji,
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- Mozliwos¢ wytgczania i zatgczania pracy dowolnego detektora,
- Mozliwos¢ doboru czutosci pracy obwodu petli indukcyjne;.

2.3.3.7. Monitorowanie pracy sterownika

Poprzez system monitorowania pracy rozumie sie zbiér urzadzeh oraz oprogramowania uzytkowego
pracujacego na komputerze PC umozliwiajgcy zdalne komunikowanie sie za pomoca; tacz kablowych,
telefonicznych oraz urzadzen radiowych sterownikéw zainstalowanych na skrzyzowaniach z komputerem
centralnym zainstalowanym w miejscu sterowania ruchem, jednostce utrzymania sygnalizaciji, itp.

Sterownik powinien umozliwi¢ zdalne przekazywanie danych o:

- Aktualnym stanie sygnatéw grup sygnalizacyjnych i detektoréw ruchu,

- Historycznych danych o stanach pracy sygnalizacji (rejestr 1000 ostatnich zmian sygnatéw grup,
wejs¢ i wyjs¢ oraz rejestr 1000 ostatnich zmian jw. zapisanych przed wystgpieniem awarii, itp.),

- Zmianach struktur programu pracy sygnalizaciji,

- Natezeniu ruchu zliczonych na detektorach,

- Danych zapisanych w dzienniku sterownika, tj.: o zmianach stanu sterownika (tj.: zatgczenie lub
wylgczenie sterownika, przelgczenia programow, zmiana trybu pracy, wprowadzenie zmian w pro-
gramach i zakres tych zmian, itp.), zarejestrowanych bledach, zaistniatych zdarzeniach (wystapie-
nia lub usuniecia: awarii, ostrzezenia, usterki, itp.) opatrzonych czasem i datg ich wystgpienia.,

- Danych o parametrach struktur programow pracy sygnalizacji,

Sterownik powinien umozliwiaé zdalne sterowanie sygnalizacjg $wieting w zakresie:

- Wiaczania lub wytaczania trybu pracy ostrzegawczej,

- Wiaczania lub wytaczania sygnatdéw grup sygnalizacyjnych,

- Wymuszania realizacji wskazanego programu pracy sygnalizaciji,

-  Wymuszanie dziatania sygnalizacji zgodnie z okreslonymi przez uzytkownika procedurami,
a w szczegolnosci:

- Wywotanie realizacji programu awaryjnego,
- Wyswietlenie komunikatu na wyswietlaczu sterownika.

Sterownik powinien umozliwiaé zdalne modyfikowanie nastepujgcych danych:

- Zmiang wartosci maksymalnych czas6w sygnatdw zielonych w dowolnej strukturze programu pracy
sygnalizacji i w dowolnym jego okresie,

- Zmiane czasow oddziatywania dowolnego detektora ruchu na sygnat zielony,

- Zmiane trybu pracy detektora ruchu i jego zataczenie lub wylgczenie oddziatywania na grupy sy-
gnalizacyjne,

- Zmiane trybu nadzoru sygnatu grupy sygnalizacyjne;.

Powiadamianie o awariach poprzez wysytanie krétkich wiadomosci tekstowych typu SMS w sieci tele-
fonii komorkowej GSM:

- Sterownik powinien umozliwia¢ automatyczne wysytanie informacji SMS o awariach do minimum
3 deklarowanych odbiorcéw,

- Zakres wysylanej informacji do kazdego odbiorcy powinien by¢ niezaleznie konfigurowalny
i obejmowac grupy informacji; btedy krytyczne, ostrzezenia, zmiany stanéw pracy, interwencje
serwisowe, itp.,

- Powinna istnie¢ mozliwo$¢é zadeklarowania okresowego (np. raz na dzien) ponawiania wysytania
komunikatu w stanach awaryjnych lub po wystapieniu ostrzezenia (np. w przypadku braku reakcji
stuzb utrzymaniowych),

- Sterownik powinien przesta¢ informacje o aktualnym swoim stanie na numer abonenta
w odpowiedzi na przystane zapytanie w trybie SMS,

- Wszystkie parametry zwigzane z obstugg informacji SMS powinny by¢é mozliwe do zmiany
w kazdej chwili za pomoca standartowego wyposazenia sterownika.

Wykonawca udostepni Zamawiajacemu pelny protokét transmisji pomiedzy systemem monitorowania
a urzadzeniami zainstalowanymi na obiektach wraz ze szczegétlowym opisem jego elementéw w celu
umozliwienia Zamawiajgcemu opracowanie wilasnego systemu lub wigczenie obstugi sterownikow do
innego systemu.

Wymagania dla serwera systemu centralnego monitorowania, sterowania i pomiaréw ruchu
oraz odnosnie wspoOtpracy serwera ze sterownikami sygnalizacji Swietlnej

- Serwer systemu sterowania, monitorowania i pomiaréw ruchu powinien zapewni¢ wymiane
ze sterownikiem sygnalizacji S$wietlnej nastepujacych danych :
a. w zakresie monitorowania pracy sygnalizacji i monitorowania ruchu
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zbiorczy podglad prawidtowo$ci pracy sygnalizacji w postaci symbolu na mapie miasta -
kolor symbolu powinien zmienia¢ sie zaleznie od realizowanego trybu pracy i/lub wysta-
pienia awarii elementow i detekcji,

wizualizacja na mapie skrzyzowania i diagramach paskowych stanéw grup sygnalizacyj-
nych z rozréznieniem zielonego statego oraz poszczegoélnych okreséw akomodaciji
(aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

wizualizacja na mapie skrzyzowania i diagramach paskowych stanéw zgloszen na
detektorach (aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

wizualizacjia na mapie skrzyzowania wysterowania potwierdzen dla pieszych
(aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

wizualizacja na mapie skrzyzowania grup sygnalizacyjnych, w ktérych uszkodzone sg
zrodta swiatta,

wizualizacja na mapie skrzyzowania uszkodzonych detektorow oraz detektoréw
zgloszenia ktérych sg symulowane,

wizualizacja czas6w oczekiwania zgloszenh na obstuge,

wizualizacja wartosci krotkoterminowych pomiaréw ruchu (pomiary realizowane
w interwalach 5 - 15min),

wizualizacja mocy i napie¢ mierzonych w czasie rzeczywistym w torach sygnalizaciji,
sygnalizacja wystgpienia awarii elektrycznej instalacji sygnalizacji lub pojawienia sie
ostrzezenia o przepaleniu sie zaréwek,

wizualizacja wartosci progowych awarii i ostrzezen napie¢ i mocy zaprogramowanych w
sterowniku,

b. w zakresie mozliwosci zdalnej edycji parametréw pracy sterownika z serwera

0

zmiana trybu sterowania (praca tréjbarwna, sterowania zéltte migajace, sygnalizacja
wylgczona) i/lub zalaczenia dowolnego programu umieszczonego w pamieci sterownika
oraz wymuszenia powrotu sterownika do pracy lokalnej,
zdalna edycja wartosci progowych awarii i ostrzezen napie¢ i mocy sterownika,
zdalna edycja wartosci progowych detekcji ciggtej obecnosci zgtoszenia lub ciggtego
braku obecnosci,
zdalna edycja dotgczania i odtgczenie wyjs¢ detektoréw do logiki sterujgcej, symulowanie
stalego zgtoszenia na detektorze, stalego braku zgloszenia, symulowanie okresowych
zgloszen,
zdalne programowanie generatorow symulujgcych zgtoszenie,
zdalne programowanie reakcji sterownika na awarie detektora (stale zgloszenie,
przejscie na harmonogram awaryjny, zatgczenie symulacji zgtoszen),
zdalny dostep do wszystkich dziennikow zdarzeh urzadzenia - zaréwno logéw toru
sterowania jak i toru nadzoru, mozliwo$¢ odczytu logéw i ich archiwizowania w serwerze
systemu,
zdalna modyfikacja czasu i daty sterownika z serwerem (synchronizacja czasu i daty),
zdalny restart sterownika z serwera,
zdalne fadowanie oprogramowania do sterownika z serwera — opcja powinna dotyczyé
calosci oprogramowania sterownika,
zdalne wprowadzenia zmian w harmonogramach selekcji programow sterownika,
zdalne konfigurowanie nastepujacych parametrow sterowania ruchem

1. wartosci luk czasowych akomodaciji,

2. wartosci czaséw miedzyzielonych sterowania,

3. wartosci czaséw miedzyzielonych wydtuzania ewakuacii,

4. wartosci maksymalnych dtugosci poszczegélnych okreséw akomodacii.

c. w zakresie pomiaréw ruchu

(0]

programowanie dtugoterminowych pomiaréw ruchu (wskazanie detektorow sterownika
ktére beda realizowaty pomiary, wskazanie horyzontu pomiaréw, wskazanie diugosci
interwalu pomiarowego, odczytu danych o ruchu, wizualizacja danych w postaci tabela-
rycznej i w postaci wykres6w z mozliwoscig ich drukowania),

Serwer systemu powinien zapewnia¢, aby dla poszczegoélnych uzytkownikéw systemu mozliwe byto za-
programowanie ich uprawnien w szczegolnosci jezeli chodzi o mozliwo$¢ dokonywania zmian parame-
trow sterownika.
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2.3.3.8. Dokumentacja techniczna

Wykonawca wraz ze sterownikiem dostarcza oswiadczenie o zgodno$ci produktu z obowigzujacymi
normami, przepisami oraz dokumentacjg techniczng i SST.

Wykonawca wraz ze sterownikiem dostarcza dokumentacje techniczno ruchowsg i instrukcje obstugi
zawierajaca;

Schemat podtaczenia grup sygnalizacyjnych i urzadzen detekcji ruchu do modutéw sterownika,
Schematy i opisy konstrukcji poszczegolnych modutéw sterownika,

Dokumentacje realizowanej przez sterownik metody sterowania wraz z opisem i sposobem stoso-
wania umozliwiajacym uzytkownikowi samodzielne przygotowywanie nowych oraz wprowadzanie
zmian w istniejgcych programach sterujgcych obiektami,

Dokumentacje wszelkich programéw stuzacych; diagnostyce, programowaniu, odczytywaniu da-
nych zapisanych w pamieci sterownika.

2.3.3.9. Oprogramowanie

Wykonawca wraz ze sterownikiem dostarcza oprogramowanie:

Narzedziowe - umozliwiajgce przygotowanie programu pracy sygnalizacji oraz kontrole poprawno-
$ci wprowadzanych danych,

Symulacyjne - umozliwiajace testowanie przygotowanego programu pracy sygnalizacji na kompu-
terze PC z symulacjg dziatania systemu detekcji dla dowolnego detektora ruchu lub sygnatu wej-
sciowego, symulacja pracy sterownika powinna w petni odpowiadaé jego rzeczywistej pracy,
Uruchomieniowe — utatwiajace sprawdzanie realizacji zalozonego sterowania na obiekcie. Program
obrazuje na uproszczonym planie sytuacyjnym obiektu zawierajgcym elementy sygnalizacji: sygna-
lizatory, detektory, wejscia/wyjscia dziatanie sygnalizacji,

Archiwizacyjne — umozliwiajace pobranie ze sterownika dziennika jego pracy, pomiaréw natezenia
ruchu, historii stanéw sygnatléw w grupach przed wywotanie trybu pracy ostrzegawczej. Program
powinien umozliwia¢ gromadzenie danych w bazie danych automatycznie aktualizujgc pobierane
dane w istniejacej bazie.

Narzedziowe systemowe — umozliwiajgce wgrywanie (upgrade) oprogramowania systemowego do
uktadéw mikroprocesoréw sterujgcych i innych programowalnych urzadzenh sterownika,
Oprogramowanie systemu zdalnego monitorowania pracy sygnalizaciji,

Protokéty transmisji umozliwiajace przysytanie danych w systemach: pakietowej transmisji danych,
transmisji danych w technologii Bluetooth.

2.3.3.10. Warunki gwarancji i serwisu

Wykonawca udziela 3 letniego okresu rekojmi,

Okres eksploatacji sterownika okres$la sie na 10 lat,

Przez okres eksploatacji sterownika Wykonawca zapewni dostepnos$¢ czesci zamiennych, prowa-
dzi¢ bedzie telefoniczny serwis techniczny dostepny dla Uzytkownika w godzinach od 06.2do 22.%2
oraz telefoniczny numer alarmowy dostepny przez 24 godziny w sytuacja nagtych,

W okresie rekojmi Wykonawca zobowigzany jest nieodptatnie w czasie 24 godzin od chwili zgto-
szenia dostarczy¢ nowy lub naprawi¢ uszkodzony modut sterownika lub w przypadku braku mozli-
wosci spetnienia tego warunku, nieodptatnie zapewni¢ sterownik zastepczy do czasu wykonania
naprawy.

Po okresie rekojmi Wykonawca zobowigzany jest odptatnie w czasie 24 godzin od chwili zgtosze-
nia dostarczy¢ nowy lub naprawi¢ uszkodzony modut sterownika lub w przypadku braku mozliwosci
spetnienia tego warunku, nieodptatnie zapewni¢ sterownik zastepczy do czasu wykonania napra-
wy. Wykonawca moze dostarczy¢ uzytkownikowi komplet czesci zamiennych zobowigzujac sie do
naprawy uszkodzonych elementéw po ich wymianie przez Uzytkownika,

Przez okres 2 miesiecy po uruchomieniu na obiekcie Wykonawca nieodptatnie zobowigzany jest w
ciggu 48 godzin do wprowadzania wszelkich zmian w programach sterujgcym obiektem zglasza-
nych przez Uzytkownika,

W przypadku stwierdzenia btedéw lub koniecznosci wprowadzenia poprawek w oprogramowaniu
sterownika, wykrytych u uzytkownikdw innych niz GDDKIA, Wykonawca niezwiocznie zawiadomi
uzytkownika (GDDKIA) i przy jego wiedzy wdrozy zmiany we wszystkich posiadanych przez niego
urzadzeniach,

W okresie rekojmi Wykonawca zobowigzany jest do wdrazania nieodpfatnie nowszych, uaktualnio-
nych wersji oprogramowania w miare ich opracowywania,

W okresie eksploatacji sterownika Wykonawca zobowigzany jest o powiadamianiu uzytkownika o
opracowaniu nowszych lub uaktualnionych wersji oprogramowania w miare ich opracowywania,
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- Przez okres eksploatacji Wykonawca prowadzi¢ bedzie strone internetowa, na ktérej dostepne be-
da dla Uzytkownika wszystkie aktualne wersje dokumentacji sterownika i oprogramowania.

2.3.4. System monitorowania i nadzoru pracy sygnalizaciji

Poprzez system monitorowania rozumie sie zbiér urzadzen oraz oprogramowanie uzytkowe pracujgce
na komputerze PC umozliwiajgce zdalne komunikowanie sie za pomocag tacz telefonicznych, tacz opera-
torow komorkowych, tacz internetowych lub radiowych urzadzen zainstalowanych na skrzyzowaniach z
urzadzeniem centralnym zainstalowanym w miejscu sterowania ruchem, jednostce utrzymania sygnaliza-
cji, itp.

Urzadzenia systemu monitorowania powinny zapewni¢ zdalne zbieranie danych o pracy urzadzen sy-
gnalizacji, natezeniach ruchu na wyznaczonych relacjach oraz o aktualnym stanie urzadzen obiektowych
(grupy sygnalizacyjne i detektory ruchu).

Urzadzenia centralne i urzadzenia zdalne musza by¢ wyposazone w $rodki tgcznosci, ktére umozliwig
komunikacje i przesytanie danych pomiedzy nimi.

Docelowym srodkiem komunikacji urzgdzen sterowania ruchem w systemie monitorowania powinna
by¢ sie¢ internetowa poprzez stale tgcze kablowe. W przypadku braku technicznej mozliwosci przytacze-
nia sterownika do Internetu lub braku ekonomicznej optacalnosci realizacji takiego potaczenia dopuszcza
sie zastosowanie tymczasowo innych srodkéw komunikacji, np: modem GSM / GPRS, modem telefonii
komutowanej, itp.

Zastosowany system monitorowania powinien umozliwi¢ pobranie ze sterownika sygnalizacji oraz gra-

ficzng wizualizacje:

- aktualnego stanu grup sygnatowych, detektoréw ruchu i wejs¢,

- wykreséw zmian sygnatéw grup sygnalizacyjnych i zmian stanéw detektoréw ruchu za okres min
240 sekund,

- parametrow sterowania (parametréw grup sygnalizacyjnych, detektoréw, wejsé/wyjsé, harmono-
gramu zmian programoéw, warunkow wyswietlania sygnatéw w grupach, itp.),

- danych zgromadzonych w dziennikach o zmianach stanéw pracy sygnalizacji, 0 wykrytych uster-
kach i awariach obwodéw sygnatowych, systemu detekcji, zasilania sterownika oraz o zmianach
struktur programu pracy sygnalizacji,

- danych o natezeniach ruchu w okre$lonych horyzontach czasowych

- umozliwia¢ zapis zbieranych danych w bazie danych.

System powinien zdalnie umozliwi¢ sterowanie sygnalizacjg w zakresie:

- wymuszenie realizacji trybu pracy ,zétte-pulsujace”,

- wytaczenie i wlaczenie zasilania obwodéw wykonawczych grup sygnalizacyjnych,

- wymuszenie realizacji wskazanej struktury programu pracy sygnalizaciji,

- zmiany wartosci parametrow programu pracy sygnalizacji (czaséw maksymalnych sygnatéw, zalg-
czanie/wytgczanie detektora ruchu, wydtuzanie czaséw miedzyzielonych, itp.).

Wymagania dla serwera systemu centralnego monitorowania, sterowania i pomiaréw ruchu oraz
odnosnie wspotpracy serwera ze sterownikami sygnalizacji $wietlnej

- Serwer systemu sterowania, monitorowania i pomiaréw ruchu powinien zapewni¢ wymiane ze ste-
rownikiem sygnalizacji S$wietlnej nastepujacych danych :
w zakresie monitorowania pracy sygnalizacji i monitorowania ruchu

0 zbiorczy podglad prawidtowosci pracy sygnalizacji w postaci symbolu na mapie miasta -
kolor symbolu powinien zmienia¢ sie zaleznie od realizowanego trybu pracy i/lub wysta-
pienia awarii elementow i detekcji,

0 wizualizacja na mapie skrzyzowania i diagramach paskowych stanéw grup
sygnalizacyjnych z rozréznieniem zielonego stalego oraz poszczegdllnych okreséw
akomodaciji (aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

0 wizualizacja na mapie skrzyzowania i diagramach paskowych stanéw zgtoszen na detek-
torach (aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

0 wizualizacja na mapie skrzyzowania wysterowania potwierdzen dla pieszych
(aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

0 wizualizacja na mapie skrzyzowania grup sygnalizacyjnych, w ktérych uszkodzone sg
zrodta swiatta,

0 wizualizacja na mapie skrzyzowania uszkodzonych detektorow oraz detektorow
zgloszenia ktérych sg symulowane,

0 wizualizacja czasow oczekiwania zgtoszen na obstuge,

0 wizualizacja wartosci krétkoterminowych pomiaréw ruchu (pomiary realizowane w inter-
watach 5 - 15min),
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0 wizualizacja mocy i napie¢ mierzonych w czasie rzeczywistym w torach sygnalizacji,
sygnalizacja wystgpienia awarii elektrycznej instalacji sygnalizacji lub pojawienia sie
ostrzezenia o przepaleniu sie zaréwek,

0 wizualizacja wartosci progowych awarii i ostrzezeh napie¢ i mocy zaprogramowanych
w sterowniku,

w zakresie mozliwosci zdalnej edycji parametréw pracy sterownika z serwera

0 zmiana trybu sterowania (praca trojbarwna, sterowania zo6tte migajace, sygnalizacja
wylaczona) i/lub zalaczenia dowolnego programu umieszczonego w pamieci sterownika
oraz wymuszenia powrotu sterownika do pracy lokalnej,

0 zdalna edycja wartosci progowych awarii i ostrzezen napie¢ i mocy sterownika,

0 zdalna edycja warto$ci progowych detekcji ciggtej obecno$ci zgloszenia lub ciggtego
braku obecnosci,

0o zdalna edycja dotgczania i odtgczenie wyjs¢ detektoréw do logiki sterujacej, symulowanie
stalego zgtoszenia na detektorze, stalego braku zgloszenia, symulowanie okresowych
zgloszen,

0 zdalne programowanie generatoréw symulujacych zgtoszenie,

o0 zdalne programowanie reakcji sterownika na awarie detektora (stale zgloszenie,
przejscie na harmonogram awaryjny, zatgczenie symulacji zgtoszen),

0 zdalny dostep do wszystkich dziennikéw zdarzen urzadzenia - zar6éwno logéw toru
sterowania jak i toru nadzoru, mozliwo$¢ odczytu logéw i ich archiwizowania w serwerze
systemu,

o zdalna modyfikacja czasu i daty sterownika z serwerem (synchronizacja czasu i daty),

0 zdalny restart sterownika z serwera,

0 zdalne fadowanie oprogramowania do sterownika z serwera — opcja powinna dotyczy¢
calosci oprogramowania sterownika,

0 zdalne wprowadzenia zmian w harmonogramach selekcji programéw sterownika,

o0 zdalne konfigurowanie nastepujgcych parametréw sterowania ruchem

1. wartosci luk czasowych akomodaciji,

2. wartosci czas6w miedzyzielonych sterowania,

3. wartosci czas6w miedzyzielonych wydtuzania ewakuaciji,

4. wartosci maksymalnych dtugosci poszczegoélnych okreséw akomodacii.

w zakresie pomiaréw ruchu
0 programowanie dtugoterminowych pomiaréw ruchu (wskazanie detektoréw sterownika

ktore beda realizowaly pomiary, wskazanie horyzontu pomiaréw, wskazanie dlugosci
interwatu pomiarowego, odczytu danych o ruchu, wizualizacja danych w postaci
tabelarycznej i w postaci wykreséw z mozliwoscig ich drukowania),

Serwer systemu powinien zapewnia¢, aby dla poszczegoélnych uzytkownikéw systemu mozliwe byto za-
programowanie ich uprawnien w szczegolnosci jezeli chodzi o mozliwos¢ dokonywania zmian parame-
tréw sterownika.

2.3.5. Modem GSM/GPRS

Modem GSM / GPRS zastosowany do tacznosci ze sterownikiem powinien charakteryzowa¢ sie na-
stepujacymi cechami:

- komunikacja z modemem poprzez tacze szeregowe,

- modem powinien mie¢ zaimplementowany protokét TCP/IP,

- powinien mie¢ mozliwo$¢ odbioru przychodzacego potaczenia w trakcie sesji GPRS,
- powinien mie¢ mozliwos¢ odbioru i nadania wiadomosci SMS w trakcie sesji GPRS.
Wymagania dla serwera systemu centralnego monitorowania, sterowania i pomiaréw ruchu oraz
odnosnie wspoipracy serwera ze sterownikami sygnalizacji Swietlnej jw.

2.3.6. Zigcza kablowo-licznikowe

Istniejgce zlgcza kablowo-licznikowe w obudowie metalowej lub z tworzyw chemoutwardzalnych
nalezy wymienic¢ na ztgcza kablowo-licznikowe w obudowie z tworzywa sztucznego termoutwardzalnego.
Ztacze winny byé wykonane jako wolnostojace, w obudowie z tworzywa termoutwardzalnego,
lakierowanego lakierem chronigcym przed promieniowaniem UV, zamykane na zamek w systemie
Master Key.

Zestaw sklada¢ sie powinien z dwdch komér. W dolnej komorze umieszczone zostanie gtéwne
zabezpieczenie. W gornej komorze umieszczone zostanie zabezpieczenie przedlicznikowe w obudowie
przystosowanej do plombowania oraz tablica pomiarowa, na ktérej zamontowany zostanie licznik energii
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czynnej. Jako zabezpieczenie przedlicznikowe nalezy zastosowac wytgcznik instalacyjny nadmiarowo-
pradowy o wartosci i charakterystyce zgodnej z warunkami przytaczenia i dokumentacjg projektowa.

Obwod  zasilania sygnalizacji do sterownika nalezy wyprowadzié kablem YKY 4*10mm?®.
Kabel przechodzacy przez dolng czesé ztgcza nalezy utozyé w rurce HDPE @40mm.

Dla uziemienia ogranicznika przepie¢ umieszczonego w sterowniku sygnalizacji oraz dla uziemienia
przewodu ochronnego w ztgczu pomiarowym projektuje sie wykonanie uziemiania pretowego retami sta-
lowymi miedziowanymi @ 19mm/3m np. typu: ,GALMAR".

Rezystancja uziemienia powinna by¢é mniejsza niz 10 om.
Obie komory zestawu przytagczeniowego powinny posiadac¢ oddzielne zamki.

3.  Sprzet budowlany
3.3. Wymagania ogdlne
Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien by¢ zgodny z OST DM.00.00.00. [9].

3.4. Dobor sprzetu:
Roboty ziemne w sgsiedztwie istniejgcego uzbrojenia podziemnego nalezy wykonaé recznie.

4.  Transport
4.3. Wymagania ogoélne
Ogoblne zasady transportu powinny by¢ zgodne z ustaleniami OST DM.00.00.00. [9].
4.4. Dobor srodkéw transportu
Przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie z
warunkami transportu wydanymi przez ich wytwarce.
5.  Wykonanie robét
5.3. Ogoélne warunki wykonywania robot.
Ogolne warunki wykonywania rob6t podano w OST DM.00.00.00. [9].
5.4. Zakres wykonywania robét.
5.4.2. Wykopy pod fundamenty.
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca wyznaczy zakres robot.

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci
rzednych terenu z danymi dokumentacji projektowej.

Wykopy pod fundament dla sterownika nalezy wykona¢ recznie o wymiarach podanych
w dokumentacji sterownika lub dokumentacji producenta fundamentéw zastosowanego dla posadowienia
sterownika.

W przypadku wystepowania gruntébw powodujgcych zasypanie wykopu nalezy wykop oszalowac.
Grunt pochodzacy z wykopu stanowi wiasnosé Wykonawcy i powinien byé sukcesywnie wywozony poza
teren budowy.

5.4.3. Fundamenty
Lokalizacja fundamentu powinna by¢ okreslona w Dokumentacji Projektowe;.

Sterownik nalezy posadowi¢ na fundamencie zalecanym przez producenta sterownika. Fundament
powinien by¢ zabezpieczony przed korozja.

Zaleca sie wykonanie fundamentu betonowego prefabrykowanego o wielkosci dobranej do wielkosci
zastosowanej obudowy sterownika. Wielko$¢ fundamentéw zgodna z wielkosciami wykopéw podanymi w
punkcie 5.4.2.

Technologia wykonywania fundamentu pod sterownik:

- wykonanie wykopu,

- ustawi¢ dolng czes¢ fundamentu z elementéw prefabrykowanych betonowych na warstwie zagesz-

czonego zwiru,

- 0sadzi¢ przepusty z rur dla kabli,

- przestrzeh miedzy rurami a $ciang fundamentu wypemi¢ betonem B7,5,

- przestrzen pomiedzy fundamentem a skarpami wykopu wypetni¢ piaskiem stabilizowanym cemen-
tem 1:4.

llos¢ rur przepustow do kabli nalezy dobra¢ do ilosci kabli potrzebnych do obstugi skrzyzowania, kieru-
jac sie nastepujacg zasadg umieszczania w oddzielnych otworach kanalizacji kablowej kabli prowadza-
cych rozne sygnaly:

- kable obwodu zasilania sterownika,
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- kable sterownicze sygnalizatorami 230V albo 40V,
- kable sterownicze przyciskow dla pieszych (12V lub 24V) lub kable sterownicze petli detekcji po-
jazdow lub innych urzadzen detekcji pojazddw.

Po wprowadzeniu kabli otwory przepustéw nalezy zaslepi¢ i uszczelni¢ pianka.
5.4.4. Instalacja sygnalizacji
Instalacje sygnalizacji nalezy wyprowadzi¢ ze sterownika poprzez przepusty z rur dla kabli.

6. Kontrola jakosci robot.
6.3. Zasady wykonania kontroli robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” [9].
Wykonawca przedtozy certyfikaty bezpieczenstwa na materialy i urzadzenia elektryczne.
6.4. Wykopy pod fundamenty

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie Scianek wykopu powinno by¢ zgodne z Dokumentacjag Projek-
towg i SST.

6.5. Fundamenty

Program badan powinien obejmowac¢ sprawdzenie ksztattéw i wymiaréw, wygladu zewnetrznego oraz
wytrzymatosci. Parametry te powinny byé zgodne z Dokumentacjg Projektowg oraz wymaganiami SST.

Fundamenty nie mogg by¢ mniejsze, niz to okreslono w Dokumentacji Projektowej i wieksze nie wie-
cej niz 5 cm. Rzedne ptaszczyzny fundamentu nie powinny sie rézni¢ od projektowanych o wiecej niz 2
cm.

6.6. Sterownik i ztgcze kablowo - licznikowe
Sprawdzeniem nalezy uja¢ jakos¢ wykonania i wykonczenia, a zwtaszcza:

- stan powlok antykorozyjnych zabezpieczenia przed promieniowaniem UV,

- cigglos¢ przewoddw ochronnych i ich podtaczenie do wszystkich metalowych elementéw moga-
cych znalezé sie pod napieciem,

- jakos¢é wykonanych potaczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych,

- jakos¢ potaczen kabli zasilajacych,

- kompletno$¢ wyposazenia,

- zgodnos¢ schematu zasilania szafy ze stanem faktycznym.
Schemat zasilania Wykonawca umiesci na widocznym miejscu wewnatrz szafy.

Rysunek lokalizacji urzadzen sygnalizacji na planie sytuacyjnym Wykonawca umiesci na widocznym
miejscu wewnatrz szafy.

Schemat potaczen kablowych Wykonawca umie$ci wewnatrz szafy.
6.7. Sprawdzenie dziatania sygnalizacji

Wykonawca moze wiaczy¢ sygnalizacje do pracy cyklicznej po wyswietleniu sygnatu zéftego migaja-
cego. Pierwsze uruchomienie sygnalizacji nowowybudowanej lub uruchamianej po przebudowie skrzy-

zowania powinno by¢ poprzedzone nadawaniem sygnatu z6itego migajacego przez okres co najmniej
24 godz.

Przed zalgczeniem sygnalizacji Wykonawca dostarczy w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego
wszelkie niezbedne narzedzia sprzetowe i programowe pozwalajgce na sprawdzenie realizacji programu
sygnalizacyjnego (symulacje pracy sygnalizacji) pod wzgledem; poprawnosci wykonywania, poprawnosci
realizacji zatozonego algorytmu sterowania, zgodnosci z przepisami, zgodnosci z Dokumentacjg Tech-
niczna, itp. Poprawne przeprowadzenie symulacji pracy sygnalizacji jest warunkiem niezbednym umozli-
wiajgcym dopuszczenie sygnalizacji do eksploatacji po przebudowie lub zmianie programu.

Sterownik powinien mie¢ mozliwos¢ wspoétpracy przynajmniej z jednym ze standartowych programow
do modelowania i symulowania ruchu, takimi jak: VISSIM, HUTSIM, EMMA, Synchro, itp.)

Zalgczenie sygnalizacji moze nastgpi¢ po sprawdzeniu poprawnosci dziatania nastepujacych ukltadow:

- poprawnos¢ przyporzadkowania sygnalizatorow do grup wykonawczych,

- nadzoru sygnatéw czerwonych,

- wykrywanie kolizji sygnatéw zielonych w grupach kolizyjnych,

- poprawnos¢ przyporzadkowania detektoréw ruchu do zdefiniowanych kanatéw wejsciowych,

- poprawnos¢ pracy uktadu detekcji, tj.: sprawdzenie dla kazdego obwodu petli indukcyjnej; stabil-
nos¢ zestrojenia obwodu, stabilno$¢ pracy obwodu bez obecnosci pojazdu, brak przestuchu i
sprzezeh pomiedzy kanatami petli, poziom odstrojenia obwodu detekcji przez pojazd, stabilnosé
poziomu odstrojenia obwodu przez pojazd stojacy na petli obecnosci,

- poprawnos¢ przyporzadkowania przyciskow dla pieszych do zdefiniowanych kanatéw wejsciowych
i wyjéciowych,
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- wilasciwosci realizacji czas6w programow sygnalizacyjnych.
Dziatanie uktadéw nadzorujacych: kolizji sygnatéw zielonych, kontroli sygnatdéw czerwonych i sprzecz-

nych powinno natychmiast wprowadzi¢ sterownik w tryb pracy awaryjnej wraz z zapamietaniem rodzaju i
miejsca awarii.

7. Obmiar robo6t

Ogblne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w OST DM.00.00.00. [9].

Obmiaru rob6t dokonywac nalezy w oparciu o Dokumentacje Projektowa i ewentualne dodatkowe
ustalenia wynikte w czasie robét, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Jednostkg obmiarowa robét jest: 1 sztuka wymiany sterownika.

8. Odbidr robot
Ogblne wymagania dotyczace odbioru robét podano w OST DM.00.00.00. [9].

Przy przekazywaniu sygnalizacji $wietinej do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Inspektorowi Nadzoru nastepujace dokumenty:

- aktualng powykonawczg Dokumentacje Projektowa,
- geodezyjng dokumentacje powykonawcza,
- protokoty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zastosowanej ochrony przed dotykiem posrednimj.

9. Podstawa ptatno$ci
Ogblne wymagania podano w OST DM.00.00.00. [9].

Ptatno$¢ wg jednostek obmiarowych zgodnie z punktem 7 na podstawie obmiaru i odbioru jakoscio-
wego obejmuje:

- wyznaczenie lokalizacji fundamentow,

- wykopy i ich ewentualne umocnienie wraz z usunieciem nadmiaru gruntu poza teren budowy (sta-
nowi on wlasnos¢ Wykonawcy), plantowanie podfoza,

- dostarczenie niezbednych materiatow,

- zasypanie wykopu i zageszczenie gruntu,

- demontaz i montaz sterownika, ustawienie szafy na kotwach, zamocowanie i zabetonowanie,

- ulozenie przepustéw kablowych,

- zabezpieczenie przepustéw kablowych przed zamuleniem i dostepem wody, oznaczenie kabla,

- ewentualna naprawa powtok malarskich,

- zabezpieczenie przewodow przed uszkodzeniem izolacji,

- 0znaczenie przewodow,

- oczyszczenie powierzchni stykowych elementéw taczacych,

- wykonanie podigczen i potgczen elektrycznych, zaprogramowanie sterownika,

- wykonanie pomiaréw i badan,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza (jezeli bedzie konieczna),

- wiaczenie zasilania po uzyskaniu zgody Inspektora Nadzoru.

Zakres rob6t zgodnie z dokumentacijg projektowa i przedmiarem robét.
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Przepisy zwigzane

10.3. Normy

[1]
[2]
[3]

[4]
[5]
[6]
[7]

PN-EN-12675:2002
PN-HD 638 S1:2006
PN-E-90301:1976

PN-E-90304:1976

PN-E-05125:1976

PN-E-90054:1987

PN-IEC 60364

Inne dokumenty

[8]

[9]

DZ.U. 2003.220.2181 — GDDKIA SIERPIEN 2007

Kontrolery sygnalizatoréw. Funkcjonalne wymagania bezpieczenstwa.
Systemy sygnalizacyjne ruchu.

Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i po-
wloce polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce
polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i bu-
dowa.

Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na
state. Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowej.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczeg6towych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkoéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 220 p0z.2181 dnia 23.12.2003r.)- zatgcznik Nr 3.

Ogolne specyfikacje techniczne.
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11. Tabele nominalnego, maksymalnego i opcjonalnego wyposazenia sterownika dla danego obiektu

a. skrzyzowanie ulic: Zamojska — taszczowiecka:
Nominalna ilo$¢: Mozliwosé
rozszerzenia do ilosci
[szt.] [szt.]
Grupy sygnalizacyjne 14 16
Petle detekcyjne 16 24
Wejscia / wyjscia - 5
Opcjonalne

wyposazenie:

Napiecie sterujace grupy
sygnalizacyjne: 230
~40V lub ~230V

Sterowanie wiecej niz
jednym skrzyzowaniem
[podac¢ ilos¢ skrzyzowan]

Ukompletowanie sterownika:

- 16 grup sygnalizacyjnych (w tym 2 grupy rezerwy),

- kontrola prgdowa sygnatéw czerwonych, zéttych i zielonych,
- 5 wejs¢ przyciskdw z potwierdzeniem 24V,

- przystosowany do podigczenia 4 kamer wideodetekcji,
- koordynowany w systemie koordynacji nadaznej 1s,

- zaprogramowany,

- wbudowane tgcze Bluetooth,

- wbudowany panel policyjny,

- wbudowany sciemniacz,

- wbudowany UPS,

- wbudowany modem GSM.
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skrzyzowanie ulic: Lwowska — Zwirki i Wigury:

Nominalna ilo$¢: Mozliwosé
rozszerzenia do ilosci
[szt.] [szt.]

Grupy sygnalizacyjne 10 12
Petle detekcyjne 12
Wejscia / wyjscia 46

Opcjonalne

wyposazenie:

Napiecie sterujace grupy
sygnalizacyjne: 230
~40V lub ~230V

Sterowanie wiecej niz
jednym skrzyzowaniem ---
[podac ilos¢ skrzyzowan)]

Ukompletowanie sterownika:

- 12 grup sygnalizacyjnych (w tym 2 grupy rezerwy),

- kontrola prgdowa sygnatéw czerwonych, zéttych i zielonych,
- 4 wejsc¢ przyciskOw z potwierdzeniem 24V,

- przystosowany do podigczenia 4 kamer wideodetekcji,
- koordynowany w systemie koordynacji nadaznej 1s,

- zaprogramowany,

- wbudowane tgcze Bluetooth,

- wbudowany panel policyjny,

- wbudowany sciemniacz,

- wbudowany UPS,

- wbudowany modem GSM.
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skrzyzowanie ulic: Lwowska — Kosciuszki - Kopernika

Nominalna ilo$¢: Mozliwosé
rozszerzenia do ilosci
[szt.] [szt.]

Grupy sygnalizacyjne 10 12
Petle detekcyjne 12
Wejscia / wyjscia -- 4

Opcjonalne

wyposazenie:

Napiecie sterujace grupy
sygnalizacyjne: 230
~40V lub ~230V

Sterowanie wiecej niz
jednym skrzyzowaniem 2
[podac ilos¢ skrzyzowan)]

Ukompletowanie sterownika:

- 12 grup sygnalizacyjnych (w tym 2 grupy rezerwy),

- kontrola prgdowa sygnatéw czerwonych, zéttych i zielonych,
- 4 wejsc¢ przyciskOw z potwierdzeniem 24V,

- przystosowany do podigczenia 6 kamer wideodetekcji,
- koordynowany w systemie koordynacji nadaznej 1s,

- zaprogramowany,

- wbudowane tgcze Bluetooth,

- wbudowany panel policyjny,

- wbudowany sciemniacz,

- wbudowany UPS,

- wbudowany modem GSM.

-22 -



