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Bariera ochronna T3/W4/A MiniGuard -

rozdzielajgce kierunki ruchu 0.5m

od krawedzi pasa ruchu.
Odcinek poczatkowy wg zalecen
producenta elementow.
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TYTUL PROJEKTU:

Remont autostrady A2

odc. Konin - Dgbie km 282+300 do 291+750

JEDNOSTKA PROJEKTOWA:

@ InzynierRuchu.pl

Inzynier Ruchu.pl - Michat Krauze
ul. Mtyiska 105 S/1, 62-052 Komorniki
Tel. 668 859 540
e-mail: inzynier.ruchu@gmail.com

ZAMAWIAJACY:

Generalna Dyrekcja
7 Drog Krajowych 1| Autostrad
Oddziat w Poznaniu

Generalna Dyrekcja
Drég Krajowych i Autostrad
oddziat Poznan
ul. Siemiradzkiego 5a
60-763 Poznan

NAZWA RYSUNKU:

Zjazd z A2 bez ingerencji w klin

ETAP IIa Prace w poblizu MOP Police

OPRACOWAL : inz. Michat DATA: SKALA
: mgr inz. Michat Krauze MARZEC 2017 | 1-1000
NR RYS.
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