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1.1. PRZEDMIOT SST.

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacjichirecznej /SST/ $ wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zwsanych z remontem instalacji sieci logicznych
komputerowych dla zadania ,Remont wetvanych instalacji elektrycznych i sieci
logicznych komputerowych w budynku administracyjnyRejonu G.D.D.K. i A. w
Rzeszowie, ul. Sikorskiego 49C”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgmk® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycgrowadzenia robot zwranych z

remontem instalacji sieci logicznych komputerowyith zadania ok&onego w punkcie 1.1

zgodnie z Dokumentagcprojektova.

Opis techniczny i rysunki obejmy;j

* demonta istniepcej instalacji sieci logicznej,

* monta osprztu modutowego na tablicy giéwnej

* monta tablic dla zasilania gniazd dedykowanych TK1 i TK@budowy, ospra
modutowy)

* wykucie bruzd,

» ulozenie rur instalacyjnych,

» ulozenie kanatow instalacyjnych

* monta w kanatach gniazd wtyczkowych dla zasilania korepaw

* monta w kanatach gniazd logicznych

» utozenie kabli i przewodéw typ: YDY 5x10, DY2,5,

» ulozenie sketki do gniazd logicznych

* wykonanie bad@i pomiaréw

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S Egodne z obowkzujacymi odpowiednimi
normami i okréleniami podanymi w ST-,Wymagania ogolne.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robgodnie z DokumentagjProjektova,
SST , poleceniami nadzoru autorskiego i inwestergkioraz zgodnie z art.5, 22, 23 i 28
ustawy ,Prawo budowlane”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogole

Wszystkie materiaty ayte do wykonania roboét instalacyjnych powinny spanwarunki
okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych, a wypadku braku normy powinny
odpowiadé warunkom technicznym wytworni lub innym umownym rwakom oraz
powinny by zgodnie z DokumentacProjektova, opisem technicznym i rysunkami.
Materiatami stosowanymi do wykonania instalagji s

» przewody typu: YDY 5x10, DY2,5,
» skretka nieekranowana kat. 5e



e rury instalacyjne RS28,

» kanaly instalacyjne do moriia nascianie

* gniazda wtyczkowe 3x2P+Z do moataw kanale instalacyjnym
* gniazda logiczne 3xRJ45 do maoniav kanale instalacyjnym

» szafa teleinformatyczna z wypasaiem

» kotki rozporowe, wkgty i inne materiaty pomocnicze

Materiaty powinny by jak okr&lono w specyfikacji. Odgpstwa mog dotyczy jedynie
dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian koksyjno-budowlanych lub
zastpienia zaprojektowanych materiatbw — w przypadkemnmwzliwosci ich uzyskania —
przez inne materialy lub elementy o zblych charakterystykach i trwatm. Wszelkie
zmiany i odstpstwa od zatwierdzone] dokumentacji techniczne] meg powodowa
obnizenia wartdci funkcjonalnych i uaytkowych instalacji, a peeli dotycz zmiany
materiatdbw i elementow okilwnych w dokumentacji technicznej na inne, nie mog
powodowa zmniejszenia wartei eksploatacyjne;.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robot mamwigch i prefabrykacji wyrobdow i
materiatdbw nieznanego pochodzenia.

Przygcie materiatow i wyrobow na bude@wpowinno by potwierdzone wpisem do dziennika
budowy.

Wszystkie materiaty i prefabrykaty pakowane powitnyy przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukajproducenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

Urzadzenia oraz kable powinny posig&datest fabryczny luBwiadectwo jakéci wydane
przez producenta, oraz wszystkie nigite certyfikaty, gwarancje i DTR.

3. SPRZET

Prace zwjzane z wykonaniem instalacjigila wykonane ¢cznie i przy ayciu narzdzi
zmechanizowanych takich jak: wiertarki, miotki elgkzne obrotowo-udarowe, miot
udarowy elektryczny, osadzaki do wstrzeliwania katkd gwazdzi.

Sprzt powinien by jak okr&lony w specyfikacji, bdz inny o ile zatwierdzony zostanie
przez inspektora nadzoru.

Sprzt powinien odpowiadaogolnie przygtym wymaganiom co do jakoi i wytrzymalcci.
Powinien mi€ ustalone parametry techniczne tlsfosowany zgodnie z przeznaczeniem.
Sprzt mazna uruchomi po zbadaniu stanu technicznego. ddzenia nalgy zabezpieczy
przed maliwoscia uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonani@bdét mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.

Srodki i uramdzenia transportowe powinny dydpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementéw konstrukcyjnych itp. niedbych do wykonania danego rodzaju
robot.

W czasie transportu nale zabezpieczy przewaone przedmioty i materialy w sposéb
uniemaliwiajacy ich uszkodzenie.

Bebny z kablami naley przetaczé zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczagoba. Unik&
transportu kabli w temperaturzezsiej od -18C.

W czasie transportu i przechowywania materiatoveayazachowa wymagania wynikajce
ze specjalnych wiaiwosci tych uradzen i zastrzeone przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku orazadibdvania aparatury i wdzen
teletechnicznych natg przestrzegazalecé wytwoércoéw, a w szczegoldoi: transportowane
urzadzenia zabezpiecgyprzed nadmiernymi drganiami i wsieami oraz przesuwanientsi



aparatu¢ i urzadzenia ostranie zatadowywé i zdejmowa, nie naraajac ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powtok.

Transport powinien hijak okr&lono w specyfikacji, Bdz inny, o ile zatwierdzony zostanie
przez inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Wykonanie robét powinno Idyjak okr&lono w specyfikacji, bdz inne, o ile zatwierdzone
zostanie przez Inspektora nadzoru.

Roboty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obemijacych przepiséw, norm i
instrukcji. Nie wyszczegolnienie w niniejszej SSdkichkolwiek obowazujacych aktow
prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

Po wykonaniu instalacji dokotadbioru z udzialemaytkownika.
Calads¢ robot wykoné zgodnie z obowdzujacymi normami i przepisami oraz pod nadzorem
0s6b uprawnionych.

5.2. Weryfikacja wydajnoci systemu okablowania.

Sprawdzenie wydajiai systemu okablowania w rozumieniu poszczegOllnjago hczy
statych ladz kanatow polega na przeprowadzeniu iadgdajncci zgodnie z norm PN-EN
50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich pedgw okré&lonej doktadnéci. Przy
badaniu okablowania symetrycznego klasy E ayaf@oshey¢ sie przyrzadem pomiarowym
poziomu lll, z& klasy F — przyrzdem pomiarowym poziomu IV.

Nalezy przeprowadzi badania wydajri@i taczy statych okablowania poziomego i
szkieletowego w klasie wydajda, w jakiej projektowano i wykonywano system
okablowania. Wynik badapowinien by pozytywny dla wszystkichatzy statych systemu.

5.2.1. Pomiary dynamiczne

Pomiary wykonywane okgétaja parametry toru transmisyjnego Parametry transimésyj
musz by¢ poddane analizie w catej wymagane] dziedziniesttliwosci. Zapasy
(margines bezpiecastwa) musi by podany na raporcie pomiarowym dlazéago
oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego.

* Pomiary naley wykona miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktory pdsia
wgrane oprogramowanie umrdiwviajace pomiar parametrow wedtug aktualnie
obowigzujacych standardéw. Analizator pomiaréw musi postagdktualny certyfikat
potwierdzagcy doktadnaéc jego wskaza.

* Analizator okablowania wykorzystany do pomiarowcsimusi charakteryzowasie
minimum Il poziomem doktadrigi (proponowane ugdzenia to np. MICROTEST
Omniscanner, FLUKE DSP-4300 lub FLUKE DTX)

* Do pomiaréw cgsci miedzianej naley bezwzgédnie wy¢ uniwersalnych adapterow
pomiarowych.  Wykorzystanie do  pomiarow  adapterow miaoowych
specjalizowanych pod konkretne rozmanie konkretnego producenta jest
niedopuszczalne, gdynie gwarantuje petnej zgodiw ze wszystkimi wymaganiami
normy (w szczegolnei z wymaganiem dotygzym zgodnéci komponentow z
metody pomiarows De-Embedded).



e Pomiary naley wykona& w konfiguracji pomiarowej ,hcza stalego” (ang.
.Permanent Link”) — przy wykorzystaniu uniwersalhyadapteréw pomiarowych do
pomiaru hcza statego Kategorii 5/Klasy D (nie specjalizowanypod zadnego
konkretnego producenta aniadne konkretne rozwazanie). Taka konfiguracja
pomiarowa daje w wyniku anatizatego 4cza, ktére znajduje si,w scianie”, hcznie
Z gniazdami kacowymi zaréwno w panelu krosowym, jak i gideie wytkownika.

* Pomiar kadego toru transmisyjnego poziomego (miedzianegojimen zawiera:

* Wire Map mapa patzen pindw kabla,

* Length dtugéc¢ poszczegdinych par,

* Resistance rezystancja pary

» Capacitance pojemidpary

* Impedance impedancja charakterystyczna

» Propagation Delay czas propagaciji,

» Delay Skew opgnienie skréne,

» Attenuation tlumienng,

e NEXT przestuch,

« ACR stosunek ttumienia do przestuchu,

* Return Loss ttumienr$é odbicia,

* ELFEXT ujednolicony przestuch zdalny,

* PS NEXT suma przestuchéw poszczegolnych par,
* PSACR suma ttumiensdoi poszczegolnych par,
* PS ELFEXT suma przestuchéw zdalnych,

« Na raportach pomiaréw powinna znalesie informacja opisujca wysokéé
marginesu pracy (inaczej zapasu lub marginesu bezgbstwa, tj. r@nicy pomedzy
wymaganiem normy a pomiarem, zazwyczaj vigree W jednostkach odpowiednich
dla kazdej wielkasci mierzonej) podanych przy najgorszych przypadkdtdrametry
transmisyjne musz by¢ poddane analizie w calej wymagane] dziedzinie
czestotliwosci. Zapasy (margines bezpiedgeva) musi by podany na raporcie
pomiarowym dla kadego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego.

5.2.2. Weryfikacja jakdci wykonania prac wykaczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prgkonczeniowych, widczapc w to
sprawdzenie zgoddoi dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistystalacji.

6. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-,Wymagagine”

Jednostk obmiaru jest:

- szt — gniazd zasilgych, gniazd logicznych, kotkow

- mb — kabli, przewodow, rur instalacyjnychregki, kanatow instalacyjnych,
- kpl - szafa teleinformatyczna



7.

ODBIOR ROBOT

Odbioru robot naley dokon& zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbio
Robo6t Budowlano-Monteowych Tom V Instalacje elektryczne. Przy odbiorabkat powinny
by¢ dostarczone nagiujace dokumenty:

8.

dokumentacja projektowa z naniesionymi w trakciek@nywania robét zmianami i
uzupetnieniami

dokumentacja uzasadmap uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykeania
robot

dokumenty dotyczce jakéci wbudowanych materiatow

protokoty czsciowych odbiorow roboét zanikggych i zakrytych

protokoty pomiaréw i bada

swiadectwa jakéci i dopuszczenia do eksploatacji agtizen i materiatow

dokumentacja DTR zamontowanych agdzen

PODSTAWA PLATNO SCI

Zgodnie z dokumentagjnalery wykona zakres rob6t wymieniony w p. 1.3. niniejszej SST.
Platna¢ nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakaosci robot.

Cena jednostkowa wykonanych rob6t obejmuje:

9.

roboty przygotowawcze i trasowanie robot

przygotowanie podima

zakup kompletu materiatdw, wdzer i wszystkich prefabrykatow oraz transport na
miejsce wbudowania

wykonanie robot mongawych

wykonanie podiczenia urzdzen

zarobienie i podiczenie kabli

wykonanie pomiardw i koniecznych bada

koszty uruchomienia, regulacji aparatow iagzen

wykonanie niezkdnej dokumentacji powykonawczej, protokotow pomarédbiorow
prace porzdkowe

PRZEPISY ZWI AZANE

W odniesieniu do w/w instalacji wymagania oitaga ogdle przepisy dotyeze instalacji
elektrycznych oraz normy braowe:

-PN-ICE 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne vektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnieni bezpiefigiva. Ochrona przeciwparowa.

-PN-ICE 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne vektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietateva. Stosowanigodkow ochrony dla
zapewnienia bezpiecastwa. Postanowienia ogolriérodki ochrony przed
porazeniem padem elektrycznym.

-PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne vektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzenie odbiorcze.

-PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych.

Normy opisujace okablowanie strukturalne.



System okablowania strukturalnego, jego struktwsalajnc¢, dob6r komponentéw, sposoby
weryfikacji, a take sposoby instalacji i wykorzystanie do tego cellementéw
wspomagajcych, g opisane w nagpujacych Polskich Normach:

PN-EN 50173-1: 2004 Technika informatyczna. Systekgblowania strukturalnego.
Cze$¢ 1: Wymagania ogolne i strefy biurowe.

PN-EN 50174-1: 2000 Technika informatyczna. Ingjal@kablowania. G&¢ 1:
Specyfikacja i zapewnienie jas.

PN-EN 50174-2: 2000 Technika informatyczna. Ingjalaokablowania. G#¢ 2:
Planowanie i wykonywanie instalacji wewtre budynkow.

PN-EN 50346: 2004 Technika informatyczna. Insta@agkablowania. Badanie
zainstalowanego okablowania.

PN-EN 50310:2006: Stosowanie apmten wyréwnawczych i uziemiagych w
budynkach z zainstalowanym sgtem informatycznym.

ANSI/TIA/EIA-568-B.2-1: June 2002

Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components

Addendum 1 — Transmission Performance Specification 4-pair 100 Category 6
Cabling.

Uzupetnienie normy amerykakie] ANSI/TIA/EIA-568-B z roku 2001 ustanowione
przez TR-42.7, opisage wymagania odnosze s¢ do miedzianych systemoéw
okablowania strukturalnego kategorii 6. Obejmujezsgolowy opis weryfikacji
komponentow kategorii 6 meta@de-Embedded Testing.

ANSI/TIA/EIA 569-A
Commercial Building Standard for Telecommunicati®ashways and Spaces

Norma amerykaska opisujca wykonanie tras kablowych, umiejscowienie i bugow
punktéw dystrybucyjnych, rozmieszczenie i mantpunktéw uytkownika w
obszarach roboczych.

Uwaga:
Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technichrwinny by wykonywane zgodnie
z przepisami i normami obogaujacymi w dniu ich realizaciji.



