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WSTEP

Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmsg/magania techniczne dotyge wykonania i
odbioru robo6t w zwizku z realizagy zadania pn.,Zabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w
km ~32+765 w pasie drogowym DK94g, strona prawa, amdnica Bochni”.

Zakres stosowania STWIORB
Szczegblowa specyfikacja techniczna jest stosowajako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

Zakres rob6t obgtych STWIORB

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmu;j

1.4.

D-01.01.01.Roboty pomiarowe wytyczenie obiektowmitow wysokéciowych
D-01.02.01. Usurcie drzew i krzakow

D-01.03.01. Zdjcie warstwy humusu

D-01.02.04. Rozbiérka elementéw odwodnienia i eévaakustycznych
D-02.00.01. Roboty ziemne — wymagania ogoine

D-02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntach nie shatih

D-02.03.01. Wykonanie nasypow

D-03.01.01. Dreny francuskie, przypory filtracyjne

M-12.00.03. Gwadziowanie

M-12.02.03. Wykonanie przypory konstrukcyjnej zzagfter

M-12.00.01 Kosze kamienno-siatkowe

D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe dna i skampaw i sciekdw
D-06.01.02. Umocnienie powierzchniowe skarpyakaimpozytovd
D-46.05.00. Wymiana elementéw ekranu akustycznego

Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponzej okreslenia nalezy rozumieé nastepujaco:
1/ Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno -
uzytkowa (drogr) albo jego czs¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

2/ Chodnik - czs¢ drogi przeznaczona do ruchu pieszych.
3/ Jezdnia- cz$¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

4/ Droga - budowla wraz z drogowymi obiektamizynierskimi, uradzeniami oraz instalacjami,
stanowaca cald¢ techniczno-gytkowa, przeznaczon do prowadzenia ruchu drogowego,
zlokalizowara w pasie drogowym.

5/ Droga tymczasowa(montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacaztmauchu
pojazdéw obstugarych zadania budowlane na czas jego wykonaniawiizeéana do usugcia
po jego zakaczeniu.

6/Przypora filtracyjna — wykop z wypetnieniem kruszywem o odpowiednigj
przepuszczalnei, uktadany warstwami wg wskazarojektowych z przechwyceniem wody w
dolnych odcinkach za pomgcury drenarskiej. Sty do bezcdinieniowego odbioru i transportu
nadmiaru wody gruntowe;.

7/ Gwozdzie gruntowe—zerdzie stalowe osadzone w gruncie i zespolone zairatej diugéci
stwardniad zawiesin cementow W skiad pojedynczego gwdzia wchodz: koncowka
wiertnicza,zerdzie rurowe,dczniki.
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8/ Kosz kamienno-siatkowy-kosz z siatki stalowej o s@@okatnym oczku i podwdjnym splocie i
podwojnym splocie drutéw, wypetniony kamieniamiainzknity od gory wiekiem z takiej samej
siatki — sty do budowy konstrukcji oporowo-odwadrieych.

9/ Przypora konstrukcyjna — konstrukcja z gtazow na betonie i/lub zaprawie ceiowej
zagkbiona w gruncie w podstawie skarpyzica do jej podparcia.

10/Ekran akustyczny - naturalna lub sztuczna przegroda redggajpoziom hatasu.
Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

11/Dziennik budowy - opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarse zaistnialych w czasie wykonywania zadania budoedan
rejestrowania dokonanych odbioréw robot, przekazysapolecé iinnej korespondencii
technicznej pomidzy Inzynierem, Wykonawei projektantem zgodnie ze zgtoszeniem.

12/ Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaweapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

13/Korona drogi - jezdnie z poboczami, pasami awaryjnego positpuplasami przeznaczonymi
do ruchu pieszych, zatokami autobusowymi lub posigmi, a przy drogach dwujezdniowych —
rowniez z pasem dzigtym jezdnie.

14/Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korpdrogi i skarpami
rowow.

15/Ksigga obmiarow - akceptowany przez tgniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsgty
do wpisywania przez Wykonawcoobmiaru dokonanych robo6t w formie wyligze szkicow i
ewentualnie dodatkowych zaznikéw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez
Inzyniera.

16/ Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakoeghe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadapréb zwhzanych z ocen
jakosci materiatléw oraz robot.

17/ Materiaty - wszelkie tworzywa nieziine do wykonania rob6t zgodne z dokumentac]
projektowy i specyfikacjami, zaakceptowane przezyimera.

18/ Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yutrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

19/ Odpowiednia (bliska) zgodndéé¢ - zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat okdeny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddowvlanych.

20/ Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewoOw.

Pas drogowy mi@ rowniez obejmowa& teren przewidziany do rozbudowy drogi i agtzen
chronicych ludzi isrodowisko przed ug#liwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

21/ Pobocze - cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasié pojazdow,
umieszczenia usdzenr bezpieczéstwa ruchu i wykorzystania do ruchu pieszych,zgia
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

22/Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy.4gcy pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.
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23/ Podioze ulepszone- wierzchnia warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego iwdeiwego wykonania
nawierzchni.

24/Podbudowa- jedna lub wicej warstw stanowtych nédna czgs¢ konstrukcji nawierzchni.

25/ Inzynier - pelnomocny przedstawiciel Zamawieggo, ktérego uprawnienia i obaaki w
stosunkach z Wykonawav procesie realizacji rob6t olileno w umowie.

Inzynier = Inspektor koordynator (prawo budowlane, Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r 2rt.z
pézniejszymi zmianami).

26/ Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera w formie
pisemnej, dotycke sposobu realizacji rob6t lub innych spraw azanych z prowadzeniem
budowy.

27/ Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Bidowlanych — zwana dalej
STWIORB, Specyfikag Techniczim lub ST — zawiera szczeg6towe wytyczne wykonanksdta

odbioru rob6t budowlanych naktenych w projekcie wykonawczym w podziale na posgiéne
brarve.

28/ Zadanie budowlane - cz$¢ przedsgwziccia budowlanego, stanowga odebng calcs¢
konstrukcyjra lub technologiczy zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywarfyclikcii
techniczno - aytkowych. Zadanie m polega na wykonywaniu robét zwkanych z budow
modernizacj, odnow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

29/ Wszystkie inne okékenia podane w niniejsze] specyfikacp ggodne z obowgzujacymi
normami, specyfikacjami technicznymi, szczegétowyaolnymi warunkami umowy.

Ogo6lne wymagania dotyegce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz zgodéd ze specyfikacjami
technicznymi na poszczegdlne asortymenty robot podeceniami lnyniera.

Wykonawca przed rozpoeziem robét w terminie ustalonym w Warunkach Umowyeglstawi
Inzynierowi do akceptacji:

a)
b)
c)

d)

wszystkie potrzebne receptury opracowane w opareiymagania okidone w ST,

szczegO6towy harmonogram robot,

orzeczenia o jakwmi, aprobaty, aktualngwiadectwa dopuszczenia wymagane w ST na
zastosowane materiaty,

Projekty Technologii i Organizacji Robot, Prograep£wnienia Jakui,

1.5.8.

Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy w terminie  okienym

W umowie

a) W okresie od przekazania Terenu Budowyzdemo dnia a do potwierdzenia przez
Zamawiajcego ostatecznego Odbioru Robét, Wykonawca odpawiad utrzymanie
oznakowania oraz bezpiegstwa ruchu w olebie budowy.

b) Wykonawca kdzie prowadzit roboty przy zachowaniu istaEggo ruchu.

c) Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabodyj zaptacie i jest wezony w cen

umowy.
MATERIALY

Zrodia i pochodzenie materiatow
Zrodta uzyskania wszystkich materiatéw powinny ¢bywybrane przez  Wykonawc
z wyprzedzeniem, przed rozpeciem Robot.
Zatwierdzeniezrodta materiatdw nie oznaczae wszystkie materiaty z tegorodia keda przez
Inzyniera dopuszczone do wbudowania.

4
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2.1.1Wykonawca przedstawi do akceptacjizynierowi na wszystkie dostarczone na budow
przeznaczone do robdt materialty dokumenty wymiemi pkt. 1.5.2.e niniejszej SST.

2.1.2Materiaty przeznaczone do wykonania rob6t powinrdpawiadé wymaganiom specyfikacji
technicznych na poszczegélne asortymenty robot.
Inspektor nadzoru inwestorskiego #eo zezwokk na wbudowanie materiatdw i wyrobdéw
budowlanych, ktére spetnigjvymagania dotyece certyfikacji i znakowania ok§®ne w Ustawie
z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanyigkgt jednolity Dz.U. 2014 nr O poz. 883) i
spetniaj wymogi STWIORB.

2.1.3Inzynier ma prawo nie wyrazizgody na zastosowanie materialdw niezgodnych z aggmiami
oraz przedstawionymi dokumentami. W przypadku zst@ania przez Wykonawcmateriatow
innych niz uzgodniono z liaynierem, roboty nie zostarmdebrane.

2.2. Sktadowanie materiatow
Wykonawca we wlasnym zakresie zabezpiecza miejktedowania materiatdbw zapewrnicg
zachowanie ich jaki i przydatndci do robat.
Lokalizack sktadowisk Wykonawca powinien uzgodm Inzynierem. Powinny b§ zlokalizowane
jak najblizej wykonywanych robét (do 10 km). Sktadowanie pawirodbywé& sie w warunkach
zabezpieczapych przed zanieczyszczeniem i mieszaniem materiatdinnymi rodzajami i
frakcjami (utwardzone podie, zadaszenie).
Powierzchnie do sktadowania poza pasem drogowwvinmy by¢ pozyskane przez Wykonawc
na jego koszt.
Na skfadowiskach natg wyznaczy drogi zapewniajce swobodny zatadunek i transport oraz
inspekcg materiatow.

SPRZET

3.1. Wykonawca przedstawi do akceptacjizynierowi wykaz sprgtu i jego parametry oraz g
legalizacg na wymagajce tego urzdzenia pomiarowe.

3.2. Wykonawca powinien dysponowssprawnym technologicznie sptem do wykonania robét.
Rodzaj, ilé¢ i parametry sprgu ustalag szczegotowe specyfikacje techniczne dla poszcrgghbl
asortymentéw rob6t. Spgiz powinien by stale utrzymany w dobrym stanie technicznym.
Wykonawca powinien réwnie dysponowd sprawnym sprgem rezerwowym umidiwiajacym
prowadzenie robot w przypadku awarii sgitzpodstawowego.

3.3. W trakcie wykonywania robo6t Wykonawca jest zolbmmany do systematycznej kontroli
sprawndgci technologicznej, pracagych na budowie maszyn.
Pod pogciem sprawnéci technologicznej maszyny (zespotu maszyn) ayatezumie sprawnéc,
ktéra gwarantuje realizagj przyjetego procesu technologicznego i aggiiecie zataonych
parametrow jakéciowych produkciji.

TRANSPORT

4.1. Materialy mo@a by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu. Natg je zaladowa
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, olgikbie i zabezpiecZyprzed maliwoscia
przesurgcia sk podczas transportu.

OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robét, ich zgod&d z umowg
Dokumentacj Projektows, ST i poleceniami lzyniera, bezpieczstwo wszelkich czynriwi na
Terenie Budowy i terenie przylegtym do budowy ob&zpieczéstwo terenéw, na ktérych mag
wystapi¢ zagraenia dla ludzi i mienia w zwkku z prowadzonymi robotami. Metodyyie przy
budowie wyraajace st rodzajem zastosowanej technologii, maszynadmeh i sprztu musa

5
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zapewnié skuteczam ochrore ludzi, srodowiska budynkéw i budowli na tych obszarach w
szczegOlnéci przed:
- hatasem
- wibracp
- drganiami i wstrasami
- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i kaataymi gleb wod i powietrza
- zanieczyszczeniem powietrza emigazéw, pytow i dyméw
- zanieczyszczenientrodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotwérczychmetalami
Ciezkimi
- znacacymi lub gwattownymi zmianami poziomu wéd gruntovyc
5.2. Wspdtpraca Inzyniera i Wykonawcy.
5.2.1Inzynier lgdzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachazaviych z jakécia robot,
postpem robo6t oraz we wszystkich sprawach saanych z interpretagj SST i Warunkéw
Umowy.

5.3. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowatizie zawiera rysunki i dokumenty zgodne z wykazem podanym
w szczegdtowych warunkach umowy, uwadpiapcym podziat na dokumentagprojektows:

a) Zamawiajcego - wykaz pozycji, ktére stanawBpecyfikagt Istotnych Warunkéw Zamoéwienia i
zostan przekazane Wykonawcy,

b) Wykonawcy - wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidkVykonawca opracuje w
ramach ceny umownej (okitenej w Umowie pomgdzy Zamawiajcym i Wykonawa) tj. m.in.:
dokumentagj powykonawcz z operatem kolaudacyjnym rysunki robocze, rysueghnologiczne,
warsztatowe, projekty na roboty tymczasowe, prgjekganizacji ruchu na czas budowy.

5.3.1.Dokumentacja Projektowa Zamawieggo
Opis Przedmiotu Zamowienia przekazany Wykonawcgtapie przetargu, sktada i
1. DOKUMENTACJA TECHNICZNA
2. SPECYFIKACJE TECHNICZNEWYKONANIA | ODBIORU ROBOBUDOWLANYCH.
3. INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA
4. PRZEDMIAR ROBOT

5.3.2.Dokumentacja Projektowa Wykonawcy

Wykonawca we wlasnym zakresie, w ramach ceny umpvwopacuje dokumentagjdla wszystkich
robét tymczasowych oraz dla robét stalych wg wynta@pecyfikacji Technicznych oraz uzyska
akceptagj Inzyniera i innych wtéciwych organdw i instytucji.

Dokumentacja Projektowa Wykonawcy obejmuje:

1) Dokumentagi Powykonawcz w 3 egzemplarzach oraz Geodezyjninwentaryzagj
Powykonawcz sieci uzbrojenia terenu i wszystkich obiektéw wampu o poligonizag
panstwowa i osnowy realizacyjnej w 2 egzemplarzach (zmiamslety nanig¢ na mag
zasadnicz uzyskuac potwierdzenie €odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej)

2) Projekty Technologii i Organizacji Robét oraz PraxgrZapewnienia Jakoi,

3) Plan BIOZ

4) Plan zabezpieczenia dowozu materiatbw budowlanyah igtniepcej sieci drég oraz
ewentualnych drég technologicznych

5) Zatwierdzony projekt organizacji ruchu na czas bugo

6) Harmonogram zamked i ograniczé w ruchu drogowym

7) Sporadzenie projektu zapewnieniaagtosci ruchu wraz z uzyskaniem niezinych uzgodnig i
zatwierdza,

8) Projekty drog dojazdowych i technologicznych dldarpeb budowy

9) Zabezpieczeniécian wykopow i rozkopéw fundamentowych (instaladgpresyjne)

10) Projekty odwodnig&, wykopow liniowych i wykopéw fundamentowych

11) Projekty deskow@i rusztowa dla robo6t betonowych,

12) Rysunki szczeg6tow wykonawczych,

13) Rysunki dla Rob6t Tymczasowych,

14) Dostosowanie rozwzan typowych.
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15) Projekty robét dla ochrony lub przeenia wszystkich uegzen, instalacji i wyposzenia
nalezacego do odpowiednichzytkownikdw znajdugcych sk w strefie oddziatywania robot

16) Inwentaryzacja fotograficzna stanu technicznedm diraz budynkéw przed przekazaniem placu
budowy, oraz przed odbiorem robd6t, wraz z podp&anidwustronnych protokotdw z ich
wiascicielami.

17) Dokumentacja fotograficzna i archiwalna dla wskigst prowadzonych rob6t, w szczegd&ob
dla rob6t zanikajcych,

18) Program gospodarki odpadami zgodnie z wymagamiepsow ustawy z dnia 27 kwietnia 2001
r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 zZmiéjszymi zmianami)

Do obowhazkoéw Wykonawcy bdzie naleec:

- opracowanie programu gospodarowania odpadamienpbcznymi i zleenie wniosku o jego
zatwierdzenie przed rozpagzem roboét rozbidrkowych, o ile takie odpadydh wyskpowaty,

- uzyskanie decyzji zatwierdzagj program gospodarki odpadami niebezpiecznymileotakie
odpady lada wystepowalty,

- sporadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz oosepach gospodarowania
wytworzonymi odpadami i zienie jej do wiaciwego organu ochronyrodowiska przed
rozpoczciem robot rozbiérkowych.

Powyzsza lista rysunkow nie jest wyczergpeg i stanowi jedynie uzupetnienie ogéinych zobaah
Wykonawcy. Wykaz opracouwiaoboczych sporglzanych przez Wykonawaijety jest w Specyfikacjach
Technicznych dla poszczegoélnych asortymentéw robot.

Jezeli w trakcie wykonywania Robo6t oka sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej,
Wykonawca sporgizi brakujce rysunki lub Specyfikacje nieaiine do wlaciwego wykonania Robét na
wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przegtge Inzynierowi do zatwierdzenia.

Dodatkowo do Specyfikacji technicznych, DokumentBepjektowej i innych informacji zawartych
w umowie, Wykonawca winien dostareézwszelkie rysunki, dokumenty, oditee zezwolenia oraz inne
dane niezldne do wykonania robo6t i spetnienia wymagayszczegolnionych w umowie.

Wykonawca informacje te ne dostarcza sukcesywnie w egciach z tym,ze kazda dostarczona
czes¢ musi by kompletna na tyle by unibwi¢ jej ocer i akceptagj przez kierownictwo oddzielnie
jako czs$¢ calej pracy projektowe;.

Inzynier winien wnié¢ uwagi i/lub zastrzeenia dotyczce rysunkéw, dokumentacji i danych
przediaonych przez Wykonawggew ciagu 21 dni od ich przedienia, a uwagi te i/lub zastrznia winny
by¢ uwazane za przyte przez Wykonawg o ile nie oprotestuje ich pisemnie wa@i 7 dni od ich
otrzymania. Przed przedieniem rysunkdéw, dokumentoéw i danych Wykonawca wirgkonsultowé sie
z Inzynierem. O wymogu takiej konsultacji najepoinformowa z 7-dniowym wyprzedzeniem iZeli
konsultacji takiej zayczy sobie laynier wowczas Wykonawca winien dostar€zpokumentagj
Projektova na 7 dni przed datychze konsultaciji.

Cere poszczegolnych opracowarojektowych, o ktérych mowa w punkcie 5.3.2. Dolantacja
Projektowa Wykonawcy, natg uwzgkdnic w cenie jednostki obmiarowej wynikaej ze
szczegb6towych ST, nawetzgi ta dokumentacja nie zostata wyeldiniona w cenie jednostki obmiarowej
odpowiedniej szczegotowej ST, o ile w PRZEDMIARZBROT nie utworzono ogbnej pozycji dla
ktéregd w wymienionych opracowa

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakéci Rob6t (PZJ)
Wykonawca przedstawi #iynierowi do akceptacji PZJ, w ktérym powinien oftr&

- organizag wykonania Rob6t w tym terminy i sposob prowadzdidot,

- projekt organizacji ruchu na czas wykonywania Rahétyska jego zatwierdzenie zgodnie z
Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wén& 2003r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw zargdzania ruchem na drogach oraz wykonywaniem nadzoad tym
zarzadzeniem (Dz. U. Nr 177 poz. 1829),

- wykaz zespotéw roboczych, ich sprawdzenie i przggeainie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&ka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementéw
robot,
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- system (sposéb i proceddirproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
robot,

- wykaz maszyn i urgdzen do stosowania na budowie (zgodnie z podanymi wcidedo
przetargu),

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

- spos6b oraz formgromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, a tak
wyciagnietych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesidntebogicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji tgnierowi.

- sposob i procedgmpomiarow i badé (rodzaj, zakres, gstotliwos¢ wykonywania)

- sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Wykonawca jest zobowrzany do prowadzenia przechowywania na Terenie Bydaw
zabezpieczenia w okresie trwania Umowy gagiacych dokumentéw budowy:

a) Dziennik Budowy, ktéry jest dokumentem prawnym obawijacym Zamawigjcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowaycalkowitego wygéniecia
Umowy zawartej dla realizacji Robot.

Do dziennika budowy wpisujecsi

- uzgodnienie harmonogramu i PZJ,

- dat przekazania Terenu Budowy,

- dat rozpoczcia i zakdiczenia robot,

- uwagi i polecenia liyniera,

- zgtoszenie i Odbiory Robétdnikapcych, czsciowych, ostatecznych i pogwarancyjnych

- istotne informacje o Robotach,

- wyniki pomiaréw kontrolnych wykonywane w czasieli®t @ata wykonania, lokalizagja

- warunki pogodowe.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy, pawinby¢
przedtazone Irzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irryniera wpisane do Dziennika Budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich g lub zagciem stanowiska.

b) Ksiegi Obmiaru, ktéra stanowi dokument pozwalay na okrélenie faktycznego pogbu
kazdego asortymentu robot. Obmiar wykonanych robotsujpi s¢ w jednostkach przygtych w
tabeli elementéw rozliczeniowydtepego kosztorysu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robot

Jednostki obmiaru poszczegélnych elementéw robdajeokosztorys ofertowy.

Obmiar Robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z Do&otacy
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie @hestm.

Dodatkowe iléci obmiarowe wynikajce z zataonych tolerancji wykonania nie podlegajodatkowej
zaptacie.

Niewielkie odchylenia iléci rob6t zawarte w przedmiarze robdét niedd modyfikowane na etapie
Procedury przetargowej ze wzdl na obmiarowe rozliczanie robot.

Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powaigdniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Wyniki obmiaru kkda wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédmch podanych w Kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obaygku ukaczenia wszystkich Robét. &lne dane zostan
poprawione wg instrukcji tyniera na gimie.

Obmiar gotowych Robétdolzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie oflmnym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawvic
Inzyniera.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioru robo6t
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST i umowy, Roboty podlegaastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi kacowemu
d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbior Robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych Rob6t, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu. Odbiér Robo6t zanikagych i
ulegapcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umoviajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstRobat.

Odbioru Rob6t dokonuje hynier.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy wraz z
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j
jednak nz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikaddwdi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawiecgich
komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, ST i uprzednimi ustaleniami. Wykonawca jest zolaany rownie do
dokumentowania odbieranych rob6t w postaci fotagrakj. Dokumentacja ta powinna dy
skatalogowana w sposéb nie baclz watpliwosci co do dat wykonania fotografii oraz obiektéwoid
dokumentuje.

Koszt przygotowania dokumentaciji odbiorowej, w tyotograficznej, nie podlega aghmej zaptacie i
przyjmuje s¢, ze jest whczony w cen ofertows.

W przypadku stwierdzenia odchyled przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustalg Inzynier
ustala zakres Rob6t po decydokonania poticen.

Przy ocenie odchytei podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych hatbotach dodatkowych
Inzynier uwzgtdnia tolerancje i zasady odbioru podane w ST datyah danej agici Robot.

Prébki do bad@ sprawdzajcych Inzyniera Wykonawca dostarcza do Laboratorium Zamageéajo.
Prébki do tych badapobiera Wykonawca w obec§w Inzyniera. Miejsca poboru probek wskazuje
Inzynier.

Odbioru Ireynier dokonuje w oparciu o wyniki wszelkich badapomiaréw kdacych w zgodzie z
Dokumentagj Projektova, Specyfikacjami i innymi uzgodnionymi wymaganiami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego robot
dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbirob6t dokonuje Komisja w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja jest powotywana przemawiajcego.

Warunkiem dokonania odbioru gziowego jest uprzednia akceptacja przezimera w zakresie gZCi
robé6t zgodnie z ST i umaw

8.4. Odbior koncowy Robot

Odbidér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wyltoa Rob6t w odniesieniu do ich §t,
jakosci i wartgsci.

Calkowite zakéczenie Robét oraz gotow® do odbioru kécowego kdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiatoniem na pimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbi6r ostateczny Rob6t nast w terminie ustalonym w umowie, ligg od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia Robot i przgpia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.1. Mviiem
dokonania odbioru ostatecznego jest uprzednia &kcjepprzez layniera. Odbioru ostatecznego Robo6t
dokona komisja wyznaczona przez Zamawgde§io w obecnii Inzyniera i Wykonawcy. Komisja
odbierajca Roboty dokona ich oceny jakiowe] na podstawie przedionych dokumentéw, w tym
dokumentacji fotograficznej, wynikoéw batla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania
Robét z DokumentagijProjektova i ST.

9
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W toku odbioru ostatecznego Robo6t Komisja zapozrazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw Robét zanikagych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robét
uzupetniagcych i Rob6t poprawkowych.

Inzynier wystawi Swiadectwo Przegia stwierdzajce zakdczenie robot po zweryfikowaniu odbioru
ostatecznego przez Komjsiyznaczon przez Zamawiaprego.

Ustalone przez kyniera badania i pomiary do odbioru ostatecznegokonyje Laboratorium
Zamawiajicego. Probki do badapobiera Wykonawca w obecit Inzyniera. Miejsca poboru prébek
wskazuje liaynier.

Pobrane probki dostarczazymier do Laboratorium Zamawigjego. Podstaavdo odbioru ostatecznego
rob6t ¢ w pierwszej kolejnéci badania Laboratorium Zamawiaggo.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pekoavych lub Rob6t uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub Robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czygooi ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisjze jakadé wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach odbiega od wymaganej DokumegtBopjektovs i ST z uwzgédnieniem tolerancji ale
nie ma wekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplmzeéstwo ruchu, komisja mie
dokon& potracen, oceniagc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy Ilub nakéazaVykonawcy wykonanie rob6t poprawkowych,
wyznaczajc jednoczénie nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaggm Robdt jest protokét odbioru
ostatecznego Rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanastpujace dokumenty:

1) Dokumentagj projektowsa podstawow z naniesionymi zmianami, potwierdzonymi przez
Inzyniera oraz dodatkoyy jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy; wymaga przy
tym, zeby dokumentacja zostata tak opracowana graficaiig wszelkie naniesione zmiany byty
tatwo rozpoznawalne,

2) Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdatd&wvlanych (podstawowe i ew.
uzupetniagce lub zamienne).

3) Recepty i ustalenia technologiczne.

4) Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty).

5) Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafid oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z STWIORB i
ew. PZJ.

6) Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodné&ci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB i
ew. PZJ.

7) Opinig technologicza opracowan przez Wykonawg i skoreferowam przez lmyniera,
sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badiapomiaréw zaiczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie ST i PZJ.

8) Dokumentagj fotograficzry skatalogowam w sposéb nie budzy watpliwosci co do dat
wykonania fotografii oraz obiektéw, ktére dokumgatu

9) Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robét i sieci uzbrojenia terenu.

10) Kopie mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjneyeintaryzacji powykonawczej z
klauzuh Powiatowego @&odka Dokumentacji Geodezyjno Kartograficznego, zoraersg
cyfrowa mapy zasadniczej w pliku dgn. lub dwg.

11) Protokoty z odbioréw technicznych beanwych.

Wykonawca opracuje operat odbiorowy w jednym egdemp oryginalnym i w trzech kopiach.
Dodatkowo Wykonawca zeskanuje wszystkie dokumerthiodzce w sklad operatu odbiorowego, za
wyjatkiem pozycji 10, w rozdzielcZoi umazliwiajacej czytelny wydruk w formacie odpowiadeym
oryginatowi i zapisze na 8niku danych w jednym egzemplarzu w formacie zagiych uzgodnionym
z Inzynierem. Pozycja 11 zostanie zapisana riaika danych w formacie *.dwg lub *.dgn.

Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumeinbdbiorowej wraz z wersjelektroniczi jest
zawarty w cenie ofertowej i nie podlega eutnej zaptacie.

10
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W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego nigda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimig Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarazdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiggo.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Rob6t uzughitych wyznaczy komisja.

8.5.  Odbior ostateczny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychbd@ozwihzanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaiatw okresie gwarancyjnym, przed jego uptywem.
Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigkinvzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. ,0dbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Podstaw ptatngci stanowi cena jednostki obmiarowej ustalana z&omgnie Robdét obkfych
Kosztorysem ofertowym.

9.2. Cena jednostkowa pozycji kosztorysoweflbie uwzgtdniac wszystkie czynnéei, wymagania i
badania skladage s¢ na jej kompletne wykonanie niezahge czy zostato to okéeone w ST.
Ceny jednostkowe Robotdls obejmowa:

— robocizre bezpdrednip wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymisyaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Szczeg6towe Specyfikacje Techniczne wyszczegolniangunkcie 1.3. niniejszej SST i
wymienione w nich obowzujace normy i przepisy zwkane.

- Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawa budowlane (DzNU89 poz. 414 z pihiejszymi
Zmianami).
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSh svymagania dotycce wykonania i odbioru roboét zydanych z
wytyczeniem punktéw wysokoiowych dla zadania pn.,Zabezpieczenie obrywu skarpy
wykopu w km ~32+765 w pasie drogowym DK94g, stronarawa, obwodnica Bochni”.

1.2 Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk&tdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres Robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanpwwymagania dotycice robot zwizanych

Z wytyczeniem w terenie elementéw odbudowy skagndnie z dokumentagj obejmup:

1. sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokovego punktow charakterystycznych,

2. wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperéw roboczych),

3. zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrarteprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4 Okreslenie podstawowe
Okredlenia - zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w SST D-00.00.08ymagania ogolne.

1.5 Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogodlne wymagania dotyaze Robo6t podano w SST D-00.00.00. "Wymagania o§glkel.5.

1. MATERIALY

2.1 Ogolne zasady dotyece materiatow
Ogollne zasady dotygeze materiatdw podano w SST D-00.00.00. "Wymagagi@re” pkt. 2.

2.2 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy drendw, prayp@wow i reperdw roboczych nale
stosowa pale drewniane z gwdziem lub trzpienie stalowe, stupki betonowe alhoyr
metalowe o diugsei okoto 0.50 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08
m i dtugaci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

2. SPRZET

3.1 Ogolne zasady dotyegce sprztu
Ogodlne zasady dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. "Wymagania ogolne” pkt.

3.2 Rodzaje spretu
Do wykonania robot konieczny jest sgirgeodezyjny taki jak:

* teodolity lub tachimetry,

* niwelatory,

» dalmierze,

» tyczki,

e aty,

* tasmy stalowe i parciane.
Sprzt stosowany do wyznaczenie trasy drendw, przypéowow oraz punktéw gtéwnych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.
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3. TRANSPORT

4.1 Og0lne zasady dotyegce transportu
Ogolne zasady dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. "Wymagagdne” pkt. 4.

4.2 Sposoby transportu
Transport sprgu geodezyjnego oraz materiatdbw potrzebnych do ilsgadji osi trasy
I wyznaczenia zakresu robot peoodbywa sie dowolnymisrodkami transportowymi.

4.  WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00000Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2 Podstawowe zasady prowadzenia robot

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboyaujacymi Instrukcjami GUGIK.
Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje

I uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o jakichkolwiekebiach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdownych. Wykonawgawinien sprawdZi czy rzdne
terenu okrélone w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi ¢gnymi terenu. Jé
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych

w dokumentacji projektowej to powinien powiad@na tym Inspektora Nadzoru i Projektanta.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng¢ bzmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru ij@ktanta.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych iich oznaize
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgejo zostan
zniszczone przez Wykonawcawiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzeest
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zestawe odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne ddavigtowej realizacji robét naka do
obowiazkow Wykonawcy.

5.  KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00. "Wymagania ogtirie 6.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot
Kontrole jakosci prac pomiarowych natg prowadzé wedtug ogdélnych zasad okienych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady dotyege obmiaru rob6t
Ogollne zasady dotygee obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00. "Wymagagiolne” pkt.
7.

7.2 Jednostka obmiaru
Jednostlk obmiarows rob6t zwihzanych z wytyczeniem punktéw charakterystycznychenenie
jest hektar [ha].

7. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robot
Ogollne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00\W@9magania ogolne” pkt. 8.
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8.2 Odbidr Robot
Odbior Robo6t nagpuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw dgzyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawaaegaktada Inspektorowi Nadzoru.

8. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne ustalenia dotycrce podstaw ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstaw ptatrgi podano w SST D-00.00.00. "Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowe]
Cena 1 hektara [ha] wykonanych robét obejmuje:
» sprawdzenie rgnych terenu istniecego,
* wyznaczenie reperéw roboczych,
* wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu roboét, zgodnie z dokumentacj
projektows,
» zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrafagrzed zniszczeniem
I oznakowanie utatwiafpe odszukanie i ewentualne odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykanyia prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopte. GUGIK, 1978.

3. Instrukcja techniczna G-2. Wysakimowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

4. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

5. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy§pleGiK, 1983.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983.

7. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK, 1979.

8. Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna inweniacje sieci uzbrojenia terenu, GUGIK
9. Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjaetograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pdézniejszymi zmianami).

10. PN-N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terje.

11. PN-N-99310 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Naizokreslenia.
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D-01.02.01. Usurckie drzew i krzakéw

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyee
wykonania i odbioru robét zwzanych z usukciem drzew i krzakow dla realizacji zadania pn.
.Zabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w km ~32+765 yasie drogowym DK94g, strona prawa,
obwodnica Bochni”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania Dt 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z
usungciem drzew i krzakow, wykonywanych w ramach robdtygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w D-00.00.00ywagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. OgoIne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélng”Ipk.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania rob6t zwizanych z usuiciem drzew i krzakOw naky stosowa:

- pity mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,

- spycharki,

- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem
drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania oggke4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gadzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w sposob nie powadyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00M9magania ogolne” pkt 5.
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5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakdw obejmajvyciecie i wykarczowanie drzew i
krzakow, wywiezienie pni, karpiny i ggt poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie
dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozasiglo wykarczowaniu.

Wycinke drzew o witaciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezonie
rebnym, ustalonym przez tgniera.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona doi¢sa, powinna bg

przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktdra ma by

zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona @Wykanawe, to powinna by ona
odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptpwezez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakow znajcage s¢ w pasie robot ziemnych powinny bwykarczowane.
Poza miejscami wykopdow doty po wykarczowanych phiaalery wypetnic gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagic.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow nalg tymczasowo zabezpieazprzed
gromadzeniem siw nich wody.

Wykonawca ma obowkek prowadzenia robét w taki sposéb, aby drzewadstawiajce
wartas¢ jako materiat sytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w
czasie robot.

5.4. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostaiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami
SST lub wskazaniami kyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewn, za pomog specjalistycznego spiti, to
sposob wykonania powinien odpowiédaleceniom producenta sptz. Niewyteczne
pozostatéci po przerdbce powinny byusunite przez Wykonawgz terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolnet @k

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jaki robot polega na wizualnej ocenie komplémasungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. gsarzenie gruntu wypetnigjego doty powinno
spetnid odpowiednie wymagania oktene w D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows rob6t zwihzanych z usurciem drzew i krzakéw jest:
- dladrzew - sztuka,

- dla krzakéw - hektar/f

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 \\&gania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikaych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem .
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieggaha koe drzewrn,
zasypanie dotow,

uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wyskpuja.
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D-01.03.01. Zdjcie warstwy humusu

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejwymagania dotycce wykonania i odbioru
zdjecia warstwy humusu w ramach zadania pfabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w
km ~32+765 w pasie drogowym DK94g, strona prawa, @amdnica Bochni”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktupreatargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6ot wymienionych w p. 1. .

1.3.  Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji techn@j dotycz zasad prowadzenia robét
zwiazanych ze zdriem warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o gridbalo 20 cm (w obszarze
gwozdziowania) i przemieszczeniem na odlégido 20 m.

14. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgétenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-00.00,0/ymagania Ogdélne" pkt 1.4.

15. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-0@0QWymagania
Ogollne".

2. MATERIALY
Nie dotyczy.

3.  SPRZET
3.1.  Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00
~Wymagania Ogolne".

3.2.  Sprzt do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwzanych ze zdriem warstwy humusu néedg stosowa:

- rowniarki,

- spycharki,

- fopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscactzigd
prawidtowe wykonanie robot sptem zmechanizowanym nie jest diwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypail&nsportu na odlegéé wymagajca
zastosowania takiego sptu.

4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
OgoIne wymagania dotygze transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania Ogolne

4.2.  Transport humusu
Humus do ponownego wykorzystania nglprzemieszcaaz zastosowaniem réwniarek lub
spycharek albo transportem samochodowym. W¥tnalka transportu zatg od Wykonawcy.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/@@magania Ogoélne" pkt.5.

5.2.  Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem domiejszego @ycia przy
umacnianiu powierzchniowym skarpy.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spyshay
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn ntengstarczajce dla prawidtowego
wykonania robét, wzghbnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robét (zmienna
grubag¢ warstwy humusu,asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdngechanicznie. Warstwhumusu
nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych orazrnyéh miejscach okétonych
w Dokumentaciji Projektowej lub wskazanych przezymera.

Grubas¢ zdejmowanej warstwy humusu (zada od gébokasci jego zalegania, wysokoi
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie fipyinna by zgodna z ustaleniami
Dokumentacji Projektowej, SST lub wskazana przegnrera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynriai
zwiazanych ze zdgriem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawgtak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w
czasie intensywnych opadow i bezpadnio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghirlub
innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania Ogolne™.

6.2. Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jakii robot polega na wizualnej ocenie komplgtiasunecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru robot zwizanych ze zdgiem
humusu jest: metr kwadratowy fhzdjetego humusu o
danej grubéci,.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot - stosownie do D-00.00.00. ,Wymagagalne".

0. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena | M wykonania robét

obejmuje:

- zdjecie humusu wraz z przemieszczeniem na odiégto 20 m.
- hatdowanie humusu w pryzmy wzditerenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy.
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D-01.02.04. Rozbidrka elementéw odwodnienia i ekvaa&ustycznych

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania techniczne dotyee
wykonania i odbioru robot zwkanych z realizagjzadania pn,Zabezpieczenie obrywu
skarpy wykopu w km ~32+765 w pasie drogowym DK94gtrona prawa, obwodnica
Bochni”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
rozbiorka:

- $ciekdéw i umocnié skarp rowéw (ptyty chodnikowe, ptytyarowe),

- betonowej studni wpadowej,

- aluminiowych paneli akustycznych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w D-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotyaee robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” okt

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puadev D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

Usunkta komor wpadow nalezy zastpi¢ komomr prostoktng prefabrykowan typowa
(szer x dt x wys) 1400x800x1000mm.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementéw odwodnienia drég i demareen
paneli z ekrandw akustycznych aeoby¢ wykorzystany sprg podany porsej, lub inny
zaakceptowany przeziyniera:

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania oggke4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w D-00.00M9magania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rob6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw odwodnienia drég aekmw akustycznych obejmu;
usungcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienany pkt 1.3, zgodnie z
dokumentagj projektows, SST lub wskazanych przezzymiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawjientaryzacyjnej lub/i
rozbiérkowej, Irtynier maze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w
ktérej zostanie ok&bony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okéony w
SST lub przez layniera.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydaysuwane bez
powodowania zédnych uszkodae O ile uzyskane elementy nie staje wlasndscia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera. Elementy i materialy, ktore zgodnie z S&lassie wkasndacia Wykonawcy,
powinny by usungte z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétmavykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzelgmentow przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgOlne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-M-00.00\§magania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarova rob6t zwazanych z rozbiork elementéw odwodnienia drég jest:
dlasciekow prefabrykowanych - m (metr),
dla studni betonowych- f{metr szécienny),
dla paneli akustycznych —’rfmetr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w D-00.00.00 m\&gania ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorkicieku:

reczne wygcie elementowciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkielu ponownego jegazycia, z
utozeniem na poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zerwanie ew. tawy betonowej

uzupetnienie i wyréwnanie podia,

zatadunek i wywo6z materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki studni:

odkopanie studni,

tymczasowe odtzenie wlotu przepustu,

rozebranie elementéw studni,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
uporzdkowanie terenu rozbiorki.

c) dla rozbiérki paneli ekranéw akustycznych:

demonta elementéw paneli,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegaycia,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy.
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D-02.00.01. Roboty ziemne — wymagania ogdlne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania techniczne dotyze
wykonania i odbioru robot ziemnych w ramach zadagma ,Zabezpieczenie obrywu
skarpy wykopu w km ~32+765 w pasie drogowym DK94gstrona prawa, obwodnica
Bochni”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowgalkd dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w
czasie odbudowy skarpy i obejmuj

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,

b) odbudowe skarpy,

c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulyuntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koerodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3Wysokas¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robdt
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza kil m.

1.4.5Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7 Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8 Wykop sredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.12 Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego
probki nie wykazuyj zmian obgtosci ani nie rozpadaj sii pod dziataniem wody
destylowanej; majwytrzymata¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkow
wybuchowych albo naeglzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia
1.4.13.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntow pozyskanych
w czasie wykonywania wykopéw, a nie wykorzystangchbudowy nasypow oraz innych
prac zwiazanych z trasdrogows.

1.4.14 Wskaznik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| :&
° :Ods
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gdzie:

Pd - gqstoéé3oqutoéciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m’),

Pds - Mmaksymalna ¢ptas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud
optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],7zalta do oceny zagzczenia gruntu
w robotach ziemnych, (Mg/f

1.4.17. Wskanik roznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

o

60

U=

o

10

gdzie:

deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgry(mm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.15. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagpzczenia
gruntu, okrélona wg wzoru:

| =E2
0 El
gdzie:

E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwsoihzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E> - modut odksztatlcenia gruntu oznaczony w powtdrmeiazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.16 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z
wysoko polimeryzowanych widkien syntetycznych, wmtyworzyw termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowyctharakteryzujcy s miedzy innymi
duza wytrzymalGcia oraz wodoprzepuszczakeoi, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-
EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuaj geotkaniny, geowtokniny, geodzianiny, georuszteosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymiiNa[P13].

1.4.17. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w D-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgee robot
Ogdblne wymagania dotyaee rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolnd”1pk.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogd6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty z wykopéw powinny kywywiezione przez Wykonawcna odkiad. Zapewnienie
terendw na odkitad nalg do obowizkow Zamawiajcego, o ile nie okiono tego inaczej
w kontrakcie..

2.3. Geosyntetyk
Geosyntetyk powinien ldymateriatem odpornym na dziatanie wilgaecpdowiska
agresywnego chemicznie i biologicznie oraz tempeyaPowinien by to materiat bez
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rozdat, dziur i przerw cigtosci z dobg przyczepnécia do gruntu. WHaciwosci
stosowanych geosyntetykow powinny¢tsgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentacj
projektows. Geosyntetyk powinien posiatlaprobat techniczna wydanprzez uprawniom
jednostk.

3. SPRZAET

3.1. Ogollne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprt do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykéazaie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (negzia mechaniczne, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grunt@®pycharki, zgarniarki,
rowniarki, uradzenia do hydromechanizaciji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdghskrzyniowe, tamociagi
itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw Wykonguasainien uywat odpowiedniego
sprz:tu zalecanego przez producenta. Wykonawca nie pemwstosowa sprztu mogicego
spowodowa uszkodzenie uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdblne wymagania dotyaee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania agjobkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powini®¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego ehpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do
odlegtaci transportu. Wydajnidé srodkow transportowych powinna &y ponadto
dostosowana do wydajim sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwigkszenie odlegixi transportu ponad wago zatwierdzone nie nmie by podstawy
roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢gzone
odlegtaici nie zostatly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykéw

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie i
zabezpieczanie geosyntetykéw byly wykonywane w &pase powodujcy mechanicznych
lub chemicznych ich uszkodzeGeosyntetyki wraiwe naswiatto stoneczne powinny
pozostawa zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudaman

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w D-00.00/@magania ogolne” pkt 5.

5.2. Dokladna¢ wykonania wykopow i nasypow
Pochylenie skarp nie powinnozrii¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny

4
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przekraczd + 10 cm przy pomiarze tat3-metrowa, albo powinny by spetnione inne
wymagania dotycge nierownéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urmzen, stanowiacych elementy systeméw odwada@jch,
ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinienile wymagaj tego warunki
terenowe, wykon&a urzdzenia, ktére zapewai odprowadzenie wod gruntowych i
opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabent grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ohaek takiego wykonywania
wykopdw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania roboét
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktore spowoduje ich
dilugotrwah nieprzydatné, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i
zastpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt jagachkolwiek dodatkowych optat
ze strony Zamawiagego za te czynsoi, jak rowniez za dowieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniagcych
musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usizia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych.

W czasie robét ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podtny i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji
projektowej nie zawarto innego wymagania, spadgkzexzny nie powinien ldymniejszy
niz 2%. Naley uwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejnizi i sposobu odspajania gruntéw
oraz termindbw wykonywania innych rob6t na spelrdenwymaga dotyczicych
prawidtiowego odwodnienia wykopu w czasie gpstrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopdw, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe naleodprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny ¢byykonane zgodnie z dokumentac]
projektows i SST. Szerok& dna i gebokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiaréw
projektowanych o wicej niz = 5 cm..

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zaktad zgodnie z dokumensgmjojektows i SST.
Jezeli dokumentacja projektowa i SST nie padajaczej, przylegage do siebie arkusze lub
pasy geosyntetykéw nedg uktad& z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukcj
producenta lub decygprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, aale uzgodnieniu z liaynierem, przykry to
uszkodzenie pasami geosyntetyku na ddupioszerokdci wickszej o 90 cm od obszaru
uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktérej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna byowna i bez
ostrych wystpow, mogcych spowodowauszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania
lub pracy. Metoda uktadania powinna zapewmizyleganie geosyntetyku do warstwy, na
ktorej jest uktadana, na calej jej powierzchni. SgdetykOw nie naley nachgat lub
powodowa ich zawieszenia na wzgdérkach (garbach) lub nadrdioiNie dopuszczaesi
ruchu maszyn budowlanych beZpednio na utéonych geosyntetykach. Naleje przykry
gruntem nasypowym niezwtocznie po igoiu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Og0llne zasady kontroli jakoi robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” @kt

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeonaoli zgodndci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.

SzczegOla uwag; nalezy zwréck na:

- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- whasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jak@i wykonania robot

Czynnaci wchodace w zakres sprawdzenia jgkowykonania rob6t okidono w punkcie
6 D-02.01.01, D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru geometrii skarpy
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow do odbioru geometrii podaje tablica 2.
Tablica 2. Cegstotliwaos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokmi dna co5m
rowow
2 | Pomiar rzdnych co 10m oraz w miejscach, ktére badeatpliwosci

powierzchni skarpy

3 | Pomiar pochylenia skarp

4 | Pomiar réwnéci skarp

5 | Pomiar spadku podinego [co5m
rowu

6 | Pomiar spadku dna wykoppomiar niwelatorem kginych na kadym stopniu orar
(schodkowania) w punktach wgtpliwych

7 | Badanie zagszczenia grunty wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej

warstwy

6.3.2.Szeroké¢ dna rowow
Szerokd¢ dna rowow nie mze r@nic¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz+ 5 cm.

6.3.3.Rzedne skarpy
Rzedne powierzchni skarpy nie mopgizni¢ sig od rzdnych projektowanych o wiej niz -
10 cm lub +15 cm.

6.3.4.Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego o¢eej niz 15%
wartasci pochylenia wyraonego tangensenata.

6.3.5.ROWNG¢ skarp
Nierowndaci powierzchni skarpy mierzone 4a3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.
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6.3.6.Spadek podiny skarpy

Spadek podiny powierzchni skarpy, sprawdzony przez pomiar rategem rzdnych
wysokaciowych, nie mae dawa rdéznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wigkszych nz -10 cm lub +15 cm.

6.3.7.Spadek podiny dna rowu
Spadek podiny dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatoremedmych
wysokaciowych, nie mae dawa& réznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wigkszych nk -3 cm lub +2 cm.

6.3.8.Zageszczenie gruntu
Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien wynosi
min. 0,98.

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykdéw w robotach zielmngykonawca powinien
przedstawd Inzynierowi swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada
wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowgewasciwosci w kontakcie z
materiatami, ktore d&dlzie oddziela lub wzmacnia przez okres czasu nie krétszy od
podanego w dokumentacji projektowej i SST.

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelnige wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostan odrzucone. X materialy nie spetniace wymagéa zostagq
wbudowane lub zastosowane, to na polecenig/niera Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5i 6
specyfikacji powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Iaynier maze uzng wad za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne skiamgyali zakres i wielk@ potracen za
obnizong jakas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgOlne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.00m\Atyania ogoélne” pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawjest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 p\&gania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 9.
Zakres czynnéi objetych cen jednostkow podano w D-02.01.01, D-02.03.01 pkt 9.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qiteaia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdajrektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddasci biernej

4., PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-1S010318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie ivska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeizenie plyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbioér robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badé& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.



D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH



D - 02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach nadisitych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTpS wymagania dotycice wykonania
i odbioru wykopéw w gruntach nie skalistych przglreacji zadania pnZabezpieczenie
obrywu skarpy wykopu w km ~32+765 w pasie drogowyrndK94g, strona prawa,
obwodnica Bochni”.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi olgmujaca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w
czasie odbudowy skarpy drogowej i obejamjykonanie wykopdéw w gruntach nie
skalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe oki&enia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgee robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podtazu wykopu jest gruntem rodzimym, przewidzianym do
usungcia w zakresie ok&onym dokumentagjprojektows

3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&slono w SST D-02.00.01 pkt 3.
Nalezy przewidzi€ czes¢ wykopOw realizowamrecznie.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robo6t

Ogollne zasady prowadzenia robét podano w SST DOG2L(okt 5.

Sposbéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoigh stateczn& w catym okresie
prowadzenia robo6t, a naprawa uszkddzeynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obhza
Wykonawe. W celu zapewnienia stateczob skarp wykopow nale przewidzi€ ich
zabezpieczenie (przy wykopie dla narzutu z gltaztalowascianka szczelna, dla wykopow
pod dreny i przypory filtracyjne zabezpieczeniautypox”).

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Z przedmiotowej skarpy nalg usura¢ grunty koluwialne i stabe. Grunty pozoatg w
dnie wykopu powinny charakteryzowaic minimalnym wtornym modutem odksztatcenia
20MPa (sprawdzenie zgodnie z PN-02205:1998 [4])p¥padku stabszych parametréw
warstwe przypowierzchniowa naky odziarnté do otrzymania wymaganego modutu.
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5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédearstwy gruntu
(nadktadu) powyej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu €apeza si po nim
jedynie ruch maszyn wykomgych £ czynnd¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie spowadigzkodzé powierzchni dna wykopu.
Naprawa uszkodzepowierzchni robdt ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniodrgici z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czas@nkoli szczeg6la uwag; nalezy
zwréck na:

a) sposOb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igozakdiczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgOlne zasady obmiaru robo6t
Og0dlne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.06k07Y.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.00kD 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zabezpieczenie wykopow,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na odkladejmiijace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

- zagszczenie/doziarnienie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a hagpnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacg, terenu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckanigj (SST) $ wymagania dotyece
wykonania i odbioru nasypow w ramach odbudowy skarpkopu dla zadania pn.
.Zabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w km ~32+765 ywasie drogowym DK94g,
strona prawa, obwodnica Bochni’.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST) stanobdaviazujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniaalizacji rob6t wymienionych w
pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w
czasie odbudowy skarpy i obejrauyykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe ok&enia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robo6t
Ogolne wymagania dotyaee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST
D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Do odbudowy skarpy wykopu przewidziano kami@many o uziarnieniu 31,5/63mm.
Uzupetnienia powierzchni skarpy wynikag z wys¢pujacych obnken poza stref
odbudowy i w strefie gwalziowania nalgy wykona z gruntéw rodzimych
nieprzepuszczalnych (np. glina zzfa, if).

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Lp. | Wyszczegdlnienie | Wartasci wymagane Badania
wiasciwosci wedtug
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych od 2 do 12 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) -15 [3]
2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 10 -15 [3]
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wicej niz 40 -16 [4]

4 Zawart@¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie
wiecej niz

1 PN-B-04481 [1]

5 | Wskanik piaskowy po picio- od 30 do 70
krotnym zagszczeniu metag BN-64/8931
I lub Il wg PN-B-04481, % -01 [26]

6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles

a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotow, nie
wiecej niz 50
b) scieralnG¢ czesciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nie -42 [12]
wiecej niz 35
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7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 5 -18[6]

8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamia 10 -19 [7]

nia, %(m/m), nie wicej niz

9 Zawartd¢ zwiazkOw siarki w

przeliczeniu na S§ %(m/m), PN-B-06714
nie wigcej niz 1 -28 9]
3. SPRZET

3.1. Ogdllne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobér spratu zaggszczapcego
W tablicy 1 podano, dla ¢fych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy deba@prztu
Zag:szczajcego. Spret do zagszczania powinien léyzatwierdzony przez khyniera.

Tablica 1. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczajcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, spoiste: pyly gliny, ity gruboziarniste Uwagi o
urzadzen Zwiry, pospotki ' i kamieniste przydat-
zagzszczajeych grubéé liczba grubai¢ liczba grubas¢ liczba nosci
warstwy przegé | warstwy przegé warstwy przegé maszyn
[m] n*** [m] n*** [m] n***

Walce statyczne 01do02 | 4dos| 01doof2 4dod 02dop,3 8dd 1)
gtadkie *
Walce statyczne - - 02do0,3| 8do12| 02do0|3 8do1p 2)
okotkowane *
Walce statyczne 02do05| 6dos| 02dood 6doilp - - 3)
ogumione *
Walce wibracyjne 0,4do0,7 | 4dos| 02doo4 3do4 03dop6 8dd 4)
gtadkie **
Walce wibracyjne 0,3do0,6 | 3do6| 02doo} 6dolp 02dof0,4 o6al 5)
okotkowane **
Zagzszezarki 0,3do05| 4do8 - - 0,2do0J5  4do§ 6)
wibracyjne **
Ubijaki _ 02d004 | 2do4| 01do08 3do§ 02dop4 8dd 6)
szybkouderzage
Ubijaki o masie od 1 do 4 do 10 3do6 3do6
10 Mg zrzucane z 2,0d0 8,0 | uderzé | 1,0 do 4,0| uderzéa w | 1,0 do 5,0| uderzé w
wysokasci od 5 do 10 m W punkt punkt punkt

*) Walce statyczneagsmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zag:szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nalgy zag:szcza statycznie.
***) Warto $ci orientacyjne, wiciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gérnych warstw podé Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yani
gruntoéw spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadaj si¢ do gruntéw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatne walce $rednie i cézkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzo
ciezkie.

5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych, géslp gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypelagkich przekopoéw

Sprzt do zagszczania gruntu natg dostosowado warunkéw terenowych.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-0Q100kt 5.
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5.2. Wykonanie nasypow

5.2.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

Przed przysipieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakiozy¢ roboty
przygotowawcze, ok&one w D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.2.1.1.Wycigcie stopni w zboczu

W zboczu nalgy wykona stopnie o spadku gornej powierzchni, wyrggym okoto 2%+
1% .

5.2.1.2.Zaggszczenie gruntu i 00s¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavtérny modut odksztatcenia gruntéw rodzimych,
zalegajcych w strefie podtza nasypu, ktory powinien wynasimin. 20MPa. Jeeli wartasé
ta jest mniejsza, Wykonawca powinien degé¢/doziarnt poditaze tak, aby powssze
wymaganie zostato spetnione.

5.2.2.Zasady wykonania nasypow
5.2.2.1.0g06lne zasady wykonywania nasypow

W celu zapewnienia statecZeonasypu i jego rownomiernego osiadania nale

przestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwow, z gruntow okrédonych w dokumentacji
projektowej. Nasypy powinny ldywznoszone réwnomiernie na catej szeako

b) Grubc¢ warstwy w stanie lktnym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od
rodzaju gruntu i sprtu wywanego do zagpzczania. Przygpienie do wbudowania
kolejnej warstwy nasypu me nasipi¢c dopiero po stwierdzeniu przez zimiera
prawidtiowego wykonania warstwy poprzedniej.

c) Uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno unietheia¢ lokalne gromadzenie i
wody.

5.2.2.2 Wykonywanie nasypow z gruntdw kamienistych

Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistych powiodbywa si¢ wedtug jednej z

nizej podanych metod, §& nie zostato okrélone inaczej w dokumentacji projektowej, SST

lub przez liyniera:

a) Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistych z wypsdiem wolnych przestrzeni (w
ostatniej warstwie przypowierzchniowej)

Roziazona warstwe materiatow gruboziarnistych o grudmp nie wiekszej nz 0,3 m, naley

przykry¢ warstwa zwiru, pospétki, piasku lub gruntu (materiatu) drolzrarnistego.

Materiatem tym wskutek zagzczania (najlepiej spgiem wibracyjnym), wypetnia si

wolne przestrzenie rilzy grubymi ziarnami.

b) Wykonywanie nasypow z gruntow kamienistych (o wskleu réznoziarnistéci U=5 i
wspoiczynniku wodoprzepuszczaded kig > 10 ° m/s) bez wypeknienia wolnych
przestrzeni

Warstwy nasypu wykonane wedtug tej metody powinyy 2zbudowane z materiatow

mrozoodpornych.

c) Warstwa oddzielapa z geotekstyliow przy wykonywaniu nasypow z gount
kamienistych (w strefie przypor filtracyjnych)

Role warstwy oddzielajcej petni warstwa geotekstyliow. Geotekstylia prikaiane do

uzycia w tym celu powinny posiadaprobat techniczia, wydary przez uprawnios

jednostk. W szczegolneci wymagana jest odpowiednia wytrzym&tanechaniczna
geotekstylibw, uniemadiwiajaca ich przebicie przez ziarna materiatu grubozstegjo oraz
odpowiednie wiéciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarniania przyyegt warstw.
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5.2.2.3.Wykonywanie nasypdéw na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pochkgit@d 1:5 do 1:2 naly zabezpieczynasyp
przed zsuwaniemsprzez:

a) wyciecie w zboczu stopni wg pktu 5.2.1.1,

b) wykonanie rowu stokowego powsj nasypu.

5.2.2.4 Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypOow natg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wao
dopuszczaly to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej

wartaici.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienoalktadé nastpnej warstwy

gruntu.

W okresie deszczowym nie najepozostawia nie zagszczonej warstwy do dnia
nastpnego. Jeeli warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca
nie jest w stanie osusgyej i zag:;sci¢ w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae

on nakazé& Wykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.2.2.5.Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempezat przy ktorej nie jest mbiwe
osiagnigcie w nasypie wymaganego wgkika zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntow zamasgych lub gruntow
przemieszanych zaiegiem lub lodem.

W czasie diaych opadéwsniegu wykonywanie nasypow powinnodygrzerwane. Przed
wznowieniem prac naby usuraé snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pglej przed rozmarzgciem
zagszcz& ani uktadé na niej nagjpnych warstw.

5.2.3.Zageszczenie gruntu
5.2.3.1.0g06Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna b§ zag:szczona z
zastosowaniem spgtu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepysacych
warunkow.

5.2.3.2.Grubas¢ warstwy

Grubas¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liozprzef¢ maszyny zagszczajcej zaleca
sig okresli¢ doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny.

Orientacyjne wartii, dotyczace grubdci warstw r@nych gruntéw oraz liczby przejazdow
roznych maszyn do zagzczania podano w pkcie 3.

5.2.3.3.Wilgotnas¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zggzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej, z
toleranci:

a) w gruntach niespoistych 2 %

b) w gruntach mato srednio spoistych +0 %;2 %
Sprawdzenie wilgotriei gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agtotliwoscia
okreslona w pktach 6.3.2 1 6.3.3.
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5.2.3.4Wymagania dotycge zagszczania

W zaleznoéci od uziarnienia stosowanych materiatow, g&gagzenie warstwy natg
okresla¢ za pomog oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i
wtérnego modutu odksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inggo modutu
odksztatcenia, ok&onych zgodnie z noraPN-S-02205:1998 [4], natg stosowa tylko
dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktérych nie jegizliwe okreslenie wskanika
zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Jako zasipcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntoéw dla ktérych trudne jest
pomierzenie wskanika zagszczenia, przyjmuje swartg¢ wskanika odksztatcenial
okreslonego zgodnie z norgrPN-S-02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien dyvigkszy ni:

a) dlazwiréw, pospotek i piaskow

b) 2,2 przy wymaganej wartoi 15s>1,0,

c) 2,5 przy wymaganej wardoi 1s<1,0,

d) dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uzianiu (pytéw, glin pylastych,
glin zwigztych, itbw — 2,0,

e) dla gruntdow ranoziarnistych fwiréw gliniastych, pospétek gliniastych, pytéw
piaszczystych, piaskow gliniastych, glin piaszcgght glin piaszczystych
zwieztych) — 3,0,

f) dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,

g) dla gruntdw antropogenicznych — na podstawie haaddigonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgs, to
Wykonawca powinien spulchhivarstwe, doprowadazi grunt do wilgotnéci optymalnej i
powtérnie zagsci¢. Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia, Wykonawca powinien ugdmwarstwe i wbudowa nowy materiat,
o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowegazszczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jak@i wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédino
wymaganiami okrdonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikagjdokumentacji
projektowej i SST.

Szczeg6bla uwag: nalery zwrdocie na:

a) badania prawidtowdzi wykonania poszczegélnych warstw nasypu,

b) badania zagszczenia nasypu,

c) pomiary ksztattu nasypu.

d) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegélnych warstw nasypu potegaj

sprawdzeniu:

a) prawidtowaici rozmieszczenia gruntdw w nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubcci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale
przeprowadz dla kazdej warstwy,
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d) przestrzegania ograniazedotyczcych wbudowania gruntéw w okresie deszczéw i
mrozoéw.

6.3.3.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogi#onasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgcgno
wartasci wskaznika zagszczeniadlub stosunku modutow odksztatcenia z wéectami
okreslonymi w SST. Do bigacej kontroli zagszczenia dopuszcza siparaty izotopowe.
Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-
77/8931-12 [9], oznaczenie modutdw odksztatcenidiugenormy PN-S-02205:1998 [4].
Wyniki kontroli zag:szczenia rob6t Wykonawca powinien wpisyvel dokumentéw
laboratoryjnych. Prawidtow& zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padtpod
nasypem powinna ldypotwierdzona przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.4.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmugontrok:

- prawidtowaci wykonania skarp.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédno
wymaganiami dotycymi pochylé i doktadndci wykonania skarp, okénymi w
dokumentacji projektowej i SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og0lne zasady obmiaru robo6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.06k07Y.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny).

Objetos¢ nasypow hdzie ustalona w metrach szeennych na podstawie obliaze
przekrojow poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruotdzimego lub poziom gruntu po
usungciu warstw gruntow nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru podano w SST D-02.00.01 pkt 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Og0lne ustalenia dotysze podstawy ptatrsoi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:
- prace pomiarowe,
- 0znakowanie robot,
- pozyskanie gruntu i zatadunek f§radki transportowe,
- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
- zagzszczenie gruntu,
- profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i skarp,
- odwodnienie terenu robot,
- wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, agpag ich rozebranie,
- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.
10. Przepisy Zwgzane
Spis przepiséw zwizanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SSE wymagania dotycce wykonania robét odwodnienia
wgtebnego w ramach zadania pdabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w km
~32+765 w pasie drogowym DK94g, strona prawa, obwoata Bochni”.

1.2. Zakres stosowania SST
Techniczne Specyfikacje stosowang jako wymagania przetargowe i kontraktowe przy

odbiorze i wykonaniu prac wymienionych w punkcig. 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Niniejsza SST dotyczy wykonania i odbioru pracaanych z wykonaniem
kanalizacji drenzowej na terenie skarpy w postaci:

- przypor filtracyjnych.

1.4. Podstawowe pajcia

1.4.1.Przypora filtracyjna — wykop z wypetnieniem kruszywem o odpowiednigj
przepuszczalnwi, uktadany warstwami wg wskazarojektowych z przechwyceniem
wody w dolnych odcinkach za pompury drenarskiej. Sty do bezcinieniowego
odbioru i transportu nadmiaru wody gruntowe.

1.4.2Rura drenarska —rura perforowana o otworach odpowiedireldnicy usytuowanych

na obwodzie.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wymagania ogolne dotygee robot stosownie do D 00.00.00 "Wymagania Ogolne”

2. MATERIALY
- atestowane rury drenarskie DN160 z utwardzonego RGWP SN8,
- studnie rewizyjne drenarskie DN600 z wiazamiwnymi klasy D400,
- rury dwucienne PEHD DN200 (wylot ze studni S1),
- geowtdknina,
-folia budowlana 0,2mm
- kruszywa naturalnezwir ptukany 8/31,5mm, kamietamany 31,5/63mm
- kosze kamienno siatkowe wg SST M-12.00.01.

3. SPRZET

Wymagania ogoélne dotysee sprztu do D 00.00.00 "Wymagania Ogolne".
Wykonawca przyspujacy do wykonania drera powinien wykazéasic mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:

- koparek

- spycharek

- sprztu do zagszczania gruntu

-wciggarek mechanicznych.

4, TRANSPORT

Wymagania ogolne dotygee transportu stosownie do D 00.00.00 "Wymaganiali@y.

Transport i sktadowanie rur mushy¢ przeprowadzane przyagjtej obserwacji wisciwosci

tworzyw sztucznych i zewstrznych warunkéw panagych podczas procesu tak, aby

wyroby nie byly poddawaneadnym szkodom. Rury nie powinny mikontaktu zzadnym
2
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innym materiatem, ktéry mégtby uszkodaivorzywo sztuczne. Rury w wikach musz
by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej étugd/ytadunek rur w wgzkach
wymaga uaycia podnénika widtowego z ptaskimi widiami lubzavigu z bellq
(trawersem). Nie wolno stosowaawiesi z lin stalowych lub #&uchow. Gdy rury zostaty
zatladowane teleskopowo (rury o niniejsgednicy wewatrz rur o wekszejsrednicy) przed
roztadunkiem wgzki nalezy wyjaé rury "wewretrzne”. Gdy rury g roztadowywane
pojedynczo mzna je zdejmowarecznie (dosrednicy 250 mm) lub zayciem podnénika
widtowego. Nie wolno rur zrzuédub wlec. Przy transportowaniu rur luzem winny one
spoczywa na catej diugéci na podtodze pojazdu. Pojazd musi posiadsporniki boczne w
rozstawie max 2 m. Rury sztywniejsze winny znajdoskana spodzie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonania przypor filtracyjnych powinnyst& zakaiczone
Roboty przygotowawcze zwdane usuriciem krzewdw oraz zegiem humusu w pasie
budowy.

Projektowana ©przypory powinna byyoznaczona w terenie przez geedetiprawnieniami.
O$ przewodu wyznacZyw sposoéb trwaty i widoczny, z zaeniem cigdw reperoéw
roboczych.

Punkty na osi trasy nailg oznaczy za pomog drewnianych palikow, tzw. kotkdw osiowych
z gwazdziami. Kotki osiowe naley wbi¢ na kadym zatamaniu trasy. Na k@dym

prostym odcinku nafgy utrwalic co najmniej 3 punkty. Kotlkéwiadki wbija s¢ po dwu
stronach wykopu, tak aby istniata #liwo$¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia
robét.

Przed przyspieniem do robo6t ziemnych nalewykona urzadzenie odwadniage,
zabezpieczafe wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowygruntowymi.
Urzadzenie odwadniage naley kontrolowa i konserwowa przez caly czas trwania robot.
W miejscach, gdzie nie zachodZi niebezpiecagstwo wypadkéw, budognalezy
prowizorycznie ogrodziod strony ruchu, a na noc dodatkowo oznéaéwuyattami.

5.2. Roboty ziemne

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trask®mygvanego wykopu, krzyijace sé
lub biegrace rownolegle z wykopem powinny dyabezpieczone przed uszkodzeniem, a w
razie potrzeby podwieszone w sposéb zapeweyach eksploatagj

Wykop pod przypory naky rozpoca¢ od najniszego punktu tj. od wylotu do odbiornika i
prowadz¢ w gor w kierunku przeciwnym do spadku. Zapewnienia taliwos¢
grawitacyjnego odptywu wod z wykopu w czasie opadész odwodnienia wykopow
nawodnionych.

Z uwagi na gibokas¢ nalery prowadzé wykopy umocnione.

Wydobyty grunt powinien bysktadowany z jednej strony wykopu, z pozostawianie
pomigdzy kravedzia wykopu a stopk odktadu wolnego pasa terenu o szefokoo najmniej
1 m dla komunikacji. Wyicie /ze§cie/ po drabinie z wykopu powinno bwykonane, z
chwila oshgniccia gkbokasci wigkszej nz 1 m od poziomu terenu, w odleggbnie
przekraczajcej 20m.

W trakcie realizacji rob6t ziemnych najenad otworami wykopanymi ustatdawy
celownicze, umdiwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodar kontrod
rzednych dna. Lawy celownicze najemontowa nad wykopem na wysokéok. 1 m nad
powierzchn terenu w odgpach wynosacych ok. 30 m.

Lawy powinny mi€ wyrazne i trwate oznakowanie projektowanej osi przewdslarne
krawedzie celownikéw naley ustawé zgodnie z rgdnymi projektowanymi za pomec
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niwelatora. Potgenie celownikow nalegy sprawdzt codziennie przed rozpogzdem robot
montaowych.

Wykopy wasko przestrzennie &@ianach pionowych natg wykona umocnione. Szeroké
wykopu musi by wystarczajca dla utéenia i zasypania rury lub uenia kamienia
tamanego. Dno wykopu powinnobgdwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
Dokumentacji Projektowej. Spdd wykopu nglg@pozostawd na poziomie wiszym od
rzednych projektowanej o okoto 5 cm, a w gruntach ré@mianych o ok. 20 cm, wykopy
nalezy wykona bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.

Pogktbienie wykopu do projektowanejednej naley wykona bezpadrednio przed utzeniem
podsypki drenzowej lub kamienia tamanego.

5.3.1. Odspojenie i transport urobku
Odspojenie gruntu w wykopie mechanicznecizne paiczone z zastosowaniem aizen do
mechanicznego wydobycia urobku.

5.3.2.0budowacian i rozbidrka obudowy

Wykonawca przedstawi do akceptacjiynierowi szczegotowy opis proponowanych metod
zabezpieczenia wykopdw na czas budowy przypor,vzaijagacy bezpieczistwo pracy i
ochrorg wykonywanych Robot.

5.3.3. Podtae naturalne

Podtaze naturalne powinno umbwi ¢ wyprofilowanie dna wykopu stosownie do ksztattu

spodu przewodu.

Podtare naturalne naky zabezpieczyprzed:
-rozmyciem przez ptygte wody opadowe lub powierzchniowe za posawka o
gtebokasci 0.2-0.3 m i studzienek wykonanych z jednej lbln stron dna wykopu w sposéb
zapobiegaijcy dostaniu siwody z powrotem do wykopu i wypompowanie gromgeg St
w nich wody;
-dostpem i dziataniem korozyjnym wody podziemnej przbaizenie jej zwierciadta o co
najmniej 0.50 m pouej poziomu podiga naturalnego.

5.3.4. Zasypka i zagszczenie gruntu

Uzyty materiat i sposob zasypania przewodu nie pe@mispowodowauszkodzenia
utozonego przewodu. Grubéwarstwy ochronnej zasypu strefy niebezpieczneagdon
wierzch przewodu powinna wynosio najmniej 0.5 m dla rur z PCV.

Nascianach i dnie wykopu natg utozy¢ geowtdknire lub folie budowlan zgodnie z
dokumentagj projektowa.

Zasypanie wykopu z rardrenarsk przeprowadza siw dwoch etapach:

etap | - utaenie warstwy filtracyjnej wokét rury drenawej wg wskaza projektowych;
etap Il - po zagszczeniu wykonazasypk wykopu wraz z budowfiltra zwirowego
pionowego do wymaganej wysakd, warstwami z jednoczesnym zagczeniem i
rozbiorkq odeskowa i rozporscian wykopu.

Materiat zasypu zgodnie z wymaganiami projektowyvateriat zasypu powinien By
zag:szczony ubijakiem po obu stronach przewodu, zeeggtaym uwzgidnieniem wykopu
pod zhcza,zeby rura nie ulegta zniszczeniu.

Zasypanie wykopdw natg wykona warstwami o grubii dostosowanej do prajgj
metody zagszczenia przy zachowaniu wymagdotyczicych zagszczenia gruntow.
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5.4 Roboty montaowe

5.4.1. Ogolne warunki uktadania rur

Po przygotowaniu wykopu i podta mazna przysipi¢ do wykonania montawych robot
drenaowych. W celu zachowania prawidtowego pst rob6t montazowych naley
przestrzegazasady budowy przypér od najezego punktu. Spadkgicbokaosci
posadowienia kanatu powinny bygodne z dokumentacprojektows. Materiaty uyte do
budowy przewodow powinny lByzgodne z dokumentacprojektows i specyfikacy
techniczna. Przewody z PVC mma montowa przy temperaturze otoczenia od 0°C do
30°C.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Wymagania ogoélne dotygee kontroli jakéci rob6t stosownie do D 00.00.00
"Wymagania Ogélne".
Kontrola jakdci bedzie obejmowata:
- stwierdzenie zgodrici wykonania z DokumentagjTechniczi i Specyfikacy,
-badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod
-jakos¢ uzytych materiatow,
-utozenie przewodu a w szczego6#eo
- gtebokas¢ utozenia przewodu,
- odchylenia osi przewodu,
- odchylenia spadku,
-zabezpieczenia przewodu przy péegch przez przeszkody,
-wykonanie obiektow budowlanych (studzienek).

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru budowy przypér s
1 [m] metr dla uktadanych rur, kdego typu krednicy,
1 [m’] metr szécienny zasypu przypomwirem lub kamieniem
tamanym,
1 sztuka [szt] - dla monza studni,
1 sztuka [szt.] dla monta wylotow rur.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robot nagpi po stwierdzeniu wykonania zgodnie z Dokumentd@jojektova,
SST oraz wymaganiami Inspektora Nadzoriefewszystkie pomiary i testy miaty wynik
pozytywny z tolerangjstosownie do pkt. 6.

0. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa wykonanych prac zawiera:
-roboty przygotowawcze,
-reczne i mechaniczne wykopy z zasypywaniem igagzaniem,
-odwodnienie i umocnienie wykopow,
- koszt zapewnienia niezttnych czynnikow produkciji,
- zakup, dostarczenie i skladowanie materiatow,
- uktadanie geowtdkniny i folii,
- uktadanie i montarurocagu w wykopie,
- mont& studzienek ,
- pomiary i testy zgodnie z pkt. 6 SST.
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10. PRZEPISY

Z\WI AZANE.

10.1. Polskie Normy

PN-B-06050:1999 - "Geotechnika. Roboty ziemne. Wyaméa ogolne."

10.2. Normy branzowe

BN-83/8836-02 - "Przewody podziemne. Roboty zienWgmagania i badania przy
odbiorze".

BN-78/6354-32 ,Rury drenarskie karbowane z niegfdsiwanego polichlorku winylu”
BN-78/9191-14 ,,Odwodnienia. Bezrowkowe uktadanimoiagdéw drenarskich. Wymagania
i badania przy odbiorze”

10.3. Pozostate przepisy

Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru sie¢worzyw sztucznych wydana przez
producenta rur.
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSE wymagania dotycice wykonania i odbioru samowiegych
iniekcyjnych gwadzi gruntowych, wykonywanych dla zabezpieczenidestandci skarpy
w ramach zadanig;Zabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w km ~32+765 wpasie
drogowym DK94g, strona prawa, obwodnica Bochni’

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokarperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3 Zakres robo6t obgtych SST
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujszystkie czynnici umazliwiajace i
majce na celu:
a) zakup elementoéw do zabezpieczenia skarpy,

b) wykonanie gwedzi gruntowych przez odwiercenie otworu z jednonzésiekcia i
montaem zbrojenia.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS& ggodne z obowizujacymi polskimi normami oraz
z okreleniami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.4.1. Gwaddzie gruntowe — zerdzie stalowe osadzone w gruncie i zespolone z
nim na catej dlugei stwardniad zawiesim cementow W skiad
pojedynczego gwaizia wchodz: koncoéwka wiertnicza,zerdzie rurowe,
taczniki.

1.4.2. Zaczyn- materiat wizacy, ktory na diugéci gwozdzi gruntowych przenosi
sity rozchgajace z gwddzia na grunt i wypetnia pozosiatzs¢ otworu oraz
stuzy jako dodatkowe zabezpieczenia przeciwkorozyjne.

1.5 Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koch wykonania oraz za zgodito z
dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera.

W przypadku stwierdzenia istotnych niezgogthiavarunkow geotechnicznych z podanymi
w projekcie np. pustki, cie wycieki wody, nalgy w uzgodnieniu z lzynierem i nadzorem
autorskim odpowiednio skorygowdéiczbe i wymiary gwazdzi.

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w SST D-00.00.00 . "Wymagania ajoln
pkt.1.5.

2. MATERIALY
2.1 Wymagania o0golne

Ogdblne wymagania dotygeze materiatdbw podano w SST D-00.00.00 . "Wymagagigne"
pkt 2.

Materialy wyte do wykonania gwalzi gruntowych musgposiada znak CE lub deklaragj
zgodndci.
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2.2 Gwadzie gruntowe

Do wykonania natey zastosowa zerdzie umaliwiajace jednoczesne wiercenie i iniekcj
pozostawiane w otworze jako zbrojenie. Poniegwaazdzie s elementem trwatym, natg
zastosowazerdzie w powtoce “combicoat”, jako dodatkowe zabeepenie antykorozyjne.

Zabezpieczenie antyerozyjne: ostatni odcinek wbah@jzerdzi ocynkowany w powtoce
epoksydowej (combicoat).

2.3 Iniekt

Gwozdzie zespalaneaz otaczajcym gruntem za pomadutawy iniekcyjnej, utworzonej z
zaczynu cementowegoo w/c = 0,4+0,5. Zaczyn podayestyod cinieniem 5-30 bar.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 . "Wymagania ogodlne" pkt
3.

3.1 Narzedzia wiercace i iniekcyjne
Narzdzia wiergce oraz sprg iniekcyjny naley dostosowé do warunkow gruntowych i
terenowych oraz do typu wykonywanych dgmi. Sprzt uzywany do wykonywania
gwozdzi gruntowych musi byzaakceptowany przez Inspektora.

4 TRANSPORT

Ogodlne wymagania dla transportu podano w SST DE0®. "Wymagania ogdlne" pkt 4.

Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie natev do wykonania gwiadzi
gruntowych powinny odbyweasi¢ tak aby zachowaich dobry stan techniczny.

5. WYKONANIE GWO ZDZI GRUNTOWYCH

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00000"Wymagania ogolne" pkt 5.

Samowiergce gwadzie gruntowe wykonywanearzy wyciu kompletnego zestawu w
skiad, ktérego wchodzi: kKadwka wiertnicza,zerdzie o odpowiedniej wytrzymaiai,
taczniki dozerdzi (mufy), elementy dystansowe.

Sposob wykonania samowigoego gwaddzia gruntowego:

Zerdzie wraz z dcznikami, elementami dystansowymi i flcdwka wiertnicz tworz
tracony zestaw wykorzystywany jednoézie do wiercenia otworu (przewdd wiertniczy) i
iniekcji (przewdd iniekcyjny). Podczas wykonywanjavozdzi naley stosowd piluczk
powietrzry. W przypadku trudnii z utrzymaniem stateczém otworu, naley stosowa
ptuczke cementow - zaczynem cementowym o stosunku wodno-cementoWy@ = 0,7.
Zaczyn jest wtlaczany do otworu wiertniczego poproéwory w kaicéwce wiertniczej.
Wiercenie odbywa si bez rur ostonowych. Po dowierceniu zadanej diogmtworu
rozpoczyna si iniekcje koncowa. Poprzez obracagy sk przewod wiertniczy ttoczony jest
zaczyn cementowy o stosunku W/C = 0,4. Otwor jeshentowany od dna do wierzchu.
Caly zestaw pozostaje w otworze i petni furkeprojenia gwedzia. Po uptywie ok. 30
min. od iniekcji kawcowej maliwe jest przeprowadzenie iniekcji wtornej poprzez
dottoczenie watrzem zerdzi dodatkowej iléci iniektu. Iniekcg wtormg stosuje s w
przypadku diaych ucieczek iniektu tzn. gdy H6 wtlaczanego iniektu kmowego
przekracza 4 x objos¢ iniektu niezlgdna do wypetnienia otworu.

Gwaozdzie naley zagkbia¢ pozostawiajc ponad powierzchaiskarpy 30 cm odcinekerdzi,
niezledny do zamocowania systemu przeciwerozyjnego.
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6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Postanowienia ogdllne

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania odgbjrie.
6.

Do kontroli wykonawca zobowrany jest przedstawi

— dokumentagj techniczi z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami dokonanwm
trakcie robot

— dziennik budowy
— metryki gwadzi.
6.2. Program bada

6.2.1 Badania przed rozpoaogciem budowy

— sprawdzenie przygotowania terenu,

— uzgodnienie z Projektantem kolefico wykonwanych prac oraz przedstawienia do
akceptacji systemu gwdzi przygtego do wykonania prac,

— rozpoczcie prac poprzez wykonanie 8 odwiertow i wykonagwozdzi prébnych
zlokalizowanych na rys. Plan sytuacyjny w uzgodiuen projektantem. Podczas
wykonywania tych prac mma kgdzie okragli¢ czy w poditau nie wystpuja lokalne
ostabienie warunkow gruntowych oraz nie wegpstia anomalia w budowie gruntu
oraz okréli¢ wydatek éredni zaczynu cementowego. Gwaie probne &da
wykorzystane po zweaniu zaczynu cementowego jakoe&z ogdlnej liczby
gwozdzi do sprawdzenia 8pnosci zgodnie z punktem 6.3.6. W zgku z tym
badanie néncsci tych gwadzi naley przeprowadz na pocztku trwania prac
zwigzanych z zabezpieczeniem. Uthwi to, w przypadku daych zmian
i wystapienia znacznej zmiensoi warunkéw, na korektwykonywanego zbrojenia.

6.2.2 Badania w czasie robot

— sprawdzenie jak@i materiatow

— sprawdzenie warunkéw gruntowych

— kontrola wykonywania gwalzia gruntowego.

6.2.3 Badania odbiorcze

— sprawdzenie zgodldoi z dokumentagj

— sprawdzenie nmosci gwazdzi gruntowych.
6.3.0pis bada

6.3.1 Sprawdzenie przygotowania terenu

Sprawdzenie przygotowania terenu ggleprzeprowadz& na zgodné&t z odpowiednim
punktem niniejszych SST.

6.3.2 Sprawdzenie jakéci materiatow
Nalezy przeprowadzana bigaco na zgodn& z wymaganiami.

6.3.3 Sprawdzenie warunkéw gruntowych

Sprawdzenie warunkOw podi@ polega na obserwacji rzeczywistych warunkow

gruntowych typu: wykrywanie lokalnych zmienioo podtaza np. pustki, die wycieki

wody, nagte zmiany gdkosci wprowadzania ugglzenia wiertniczego spowodowanego
4
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stalm soczewk gruntu, sporazdzanie raportdw geologicznych z przeprowadzanych
obserwacji podczas wiercenia — obstuga geologicRreyjmuje s, ze naley sporadzi¢ 1
raport na 10 m diugei zabezpieczenia.

6.3.4 Kontrola wykonywania gwadzia gruntowego
Badania w trakcie robét polegaja bieacym sprawdzaniu w miampostpu robaot:
— dhugcici otworu (ilasci wbudowanyctrerdzi)
— ilosci zattoczonego iniektu
— napotkanych trudriai w wierceniu
— ucieczek ptuczki lub iniektu.

6.3.5 Sprawdzenie zgodriei z dokumentacp
Polega na poréwnaniu wykonanych robot z dokumemtac;j

6.3.6 Sprawdzenie nénosci gwozdzi gruntowych

Badaniom odbiorczym natg podd& 3 % ilosci wszystkich wykonanych gwodzi
konstrukcyjnych. W kadym poziomie gwedziowania nalgy podd& badaniom nie mniej
niz 2 gwazdzie. Badania naky przeprowadzi w oparciu o norm DIN 4125, zgodnie z
programem:

— stopniowe obaizanie: pocawszy od obcizenia ws¢pnego 0,2 F sita w gwdziu
zwigkszana jest stopniowo do 0,5 F; 0,75 F; 1,0 F; E29Na kadym stopniu
obciazenia dokonuje si odczytu wartéci odksztatcenia gwalzia. Nasipnie
dokonuje s stopniowego odaienia gwddzia do osigniccia wartgci sity 0,2 F,
wykonujac odczyty odksztatcenia przy #@dym stopniu relaksacji. Przy olgeniu
0,2 F, naley wyzerowa& urzadzenie pomiarowe. Na tym poziomie op@nia,
pomiarow odksztatcenia nie dokonuje.si

— badanie odksztalcenia pod staltym abeniem (petzanie): wykonywane podczas
stopniowego obgrania — po osignigciu kolejnego stopnia ohkgienia dokonuje si
pomiarow odksztatcenia w przedziatach czasowycltapgch poniej:

— dla0,5F: po 1 min.

— dla 0,75 F: po 1 min.

— dla 1,00 F: po 1 min.

- dal,25F:po1l, 2,5, 10,15 min.

— Gwaozdzie uznaje si za wykonane prawidtowo i spetriap warunek dopuszczenia
do wzytkowania j&li [Is (tismin— Bmin) =< 0,5 mm. Jdi odksztatcenia przekraczaj
te warta¢, badanie naley kontynuow& do momentu, w ktorym mnitiwe bedzie
wyznaczenie wspotczynnikas.kPrzy wydtizonych czasach obserwacji warunkiem
dopuszczenia gwalzi do wzytkowania jest wart@ petzania k=< 2 mm.

Uwagi: F — obliczeniowa sita aktywowana w gwlaiach gruntowych, wg przekrojow
obliczeniowych.

Wyniki bada nalezy przedstawd projektantowi do akceptacii.

6.4.Tolerancje wymiaréw gwddzia

Dopuszczalne odchylenie paenia gwddzia:
— usytuowanie w planie 4,0 d (krednica aytej koronki wiertniczej)
— nachylenie w stosunku do projektowanego 1:100
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Dopuszczalne odchylenia wymiarow gidaia:
— dhugas¢ czsci wbudowanej (zagbionej w grunt) +/- 20 cm

7.0BMIAR ROBOT

Ogo0lne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00:@8/magania ogodlne" pkt. 7.

Jednostlk obmiaru jest 1 mb gwolzia gruntowego z wszystkimi elementami potrzebnymi
do jego wprowadzenia w grunt i wykonania zagoenia na powierzchni gruntu. Jako
dlugas¢ gwozdzia przyjmuje si jego diugaéé catkowita, tzn. czs$é zagkbioma w grunt
tacznie z czscig nad terenem.

8.0DBIOR OSTATECZNY

Roboty zwazane z wykonaniem gwdzi gruntowych podlegajodbiorowi na zasadach
okreslonych w SST D-00.00.00 . "Wymagania ogolne" pkt. 8

Gwozdzie gruntowe nalg uzna& za zgodne z wymaganiami normy i kontraktuseje
wszystkie badania opisane powy daty wyniki pozytywne oraz zostaly dotrzymane
warunki postanowig ogolnych.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w SST D-00.00.00 . "Wymagania
ogolne” pkt. 9.

10.PRZEPISY | DOKUMENTY ZWI AZANE
— DIN 4125 Zakotwienia gruntowe.
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1.  WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSH svymagania dotycge wykonania i odbioru robét zawianych z
wykonaniem narzutu kamiennego w podstawie skammgaivej w ramach zadania pn.
.Zabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w km ~32+765 vpasie drogowym DK94g,
strona prawa, obwodnica Bochni’.

1.2 Zakres stosowania SST
SST jest dokumentem przetargowym i kontraktowymy petecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgfmu
-wykonanie przypory kamiennej z gtazow na betoa@prawie cementowe;.

1.4 Okreslenia podstawowe, definicje
Roboty budowlane— przy wykonywaniu konstrukcji z kamienia naleozumie wszystkie
roboty podstawowe, przygotowawcze, towaragsz poradkowe zwazane z wykonaniem
przypory konstrukcyjnej z gtazéw.
Brukowanie — zesp6t czynniei przy osadzaniu oktadziny kamiennej w skiad ktbry
wchodaz;:
— roboty przygotowawcze (np. przygotowanie padioustawienie szablondw,
deskowa, dobor i dopasowanie elementow)
— wiasciwe osadzanie bryt oktadziny z ewentualnyigaiem elementéw kotwcych i
dylatacji
— roboty wykaiczeniowe (np. spoinowanie, czyszczenie)

1.5 Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania robo6t oraz za zgodia@
dokumentagj projektows, postanowieniami zawartymi w SST i poleceniampkigora
nadzoru oraz ze sztgkbudowlan. Ogbélne wymagania dotygeze rob6t podano w D-
00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.

2. MATERIALY

2.1 Kamien do konstrukcji inzynierskich

Do wykonania przypory kamiennej stos@awalezy kamien tamany rodzaju B, klasy |,
z niezwietrzatych skat magmowych, przectmmaych lub osadowych o ksztatcie
nieregularnym, nalacych do frakcji >63 cm, ktéry wymaga z reguty prinania na
miejscu budowy. Istotne cech kamienia to:

- wytrzymatc¢ nasciskanie w stanie powietrzno-suchym co najmniej M¥a

- mrozoodporn& w cyklach co najmniej 25

- §cieralna¢ na tarczy Boehmego 0-25-0-5 cm

- gestasé pozorna 2,45-2,85 g/chil,9-2,6 g/cmidla osadowych)

- nasakliwo$¢ woda % 0-5 (2-5 dla osadowych).

Kamien do wykonania narzutu winien byniezwietrzaly i odporny na dziatanie wody i
mrozu oraz odporny na dziatanie amkéw chemicznych znajdagych s¢ w wodzie. Mog
to by¢ : granit porfir, andezyt i piaskowiec twardyredniotwardy. Kamig powinien by
wolny od zanieczyszcaen postaci gliny, itdw i zwizkdw organicznych.

2
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2.2 Woda

Do przygotowania zaprawy stosoémMaozna wod odpowiadajca wymaganiom normy
PN-EN-1008:2004-Woda zarobowa do betondéw. Bezbkdsoratoryjnych mena
stosowa wodochgowa wodk pitna. Niedozwolone jestaycie wodsciekowych,
kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod zawigrggh tluszcze organiczne.

2.3 Piasek

Piasek powinien spetniavymagania normy PN-79/B-06711 Kruszywa mineraliasi do
zapraw budowlanych, a w szczegditionie mae zawierd domieszek organicznych,
powinien by frakcje r&nych wymiarow: piasek drobnoziarnisty 0-25-0,5 nmiasek
srednioziarnisty 0,5-1,0 mm oraz piasek gruboziaynisO-2,0mm.

2.4 Zaprawa budowlana cementowa

Marka i sktad zaprawy powinny bygodne z wymaganiami normy PN-90/B-14501
Zaprawy budowlane zwykie. Przygotowanie zaprawyatmt powinno by wykonywane
mechanicznie. Do zapraw murarskich gglstosowa piasek rzeczny lub kopalniany.
Zaprawe nalezy przygotowa w takiej ilosci aby mogta by wbudowana mdiwie szybko po
jej przygotowaniu. Do zaprawy nalestosowa cement portlandzki wg normy PN-B-
19701:1997 Cementy powszechneggtku. Do spoinowania bruku ze skat magmowych
nalery stosowd zaprawg cementowo-wapienra z innych (przeobganych i osadowych)-
cementow.

2.5 Beton
W podstawie przypory z gtazow najeutozy¢ warstwe betonu C30/37 z wytwaorni,
receptu¢ przedstawd Inzynierowi.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w D- 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t z kamienia powinien wykazse
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

drobny sprzt i narzdzia rczne, w tym kirka, przecinaki, szpicaki, pucki kagly a take
ubijaki drewniane i mfotki gumowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w D- 00.00.00 ,Wymagania agjobkt 4.

4.2. Transport materiatow:

Kamien tamany naley przewozé luzem dowolnymirodkami transportu. Sposob
zabezpieczenia w czasie transportu powinienzgwpdny z ustaleniami BN-67/6747-14,
kamien nalezy przechowywa w warunkach zabezpiecaaych przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem poszczegolnych frakcji lub grup frakciji

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w D-00.00W9magania ogolne” pkt 5.

5.2 Wymagania
Gtazy naley uktada na betonie C25/30 (na dnie wykopu) | na zapragmentowej.
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Poszczegolne kamienie dobieralezy tak, aby do siebie przylegaly i aby daty jak
najbardziej wyréwnanpowierzchng. Jak najwcej kamieni powinno by

utozonych na kant, tj ditszym wymiarem w gb.

Przestrzenie mdzy kamieniami powinny hiyzaklinowane drobniejszymi frakcjami.
Wszystkie kamienie powinny Bynieruchome. Caké wybrukowanej powierzchni, ze
wzgledu na nieregulagnfakture nalezy wyczysci¢ twardymi szczotkami tsowymi lub
podobnymi. .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

6.2. Kontrola jakosci wykonywanych robét
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien poddedaniu kamie przeznaczony
do wykonania robét i przedstatviwyniki Inspektorowi nadzoru do akceptacii.

Kontrola kgdzie polegata na sprawdzeniu :

* rodzaju uytych materiatdbw kamienia, kotkow,

» wykonanie narzutu kamiennego i jego klinowanie.

» Dopuszczalna tolerancja wykonania narzutu kanggon
* szerokeéc¢ narzutu = 35 cm,

» falistos¢ powierzchni £ 5 cm,

* nieréwna¢ powierzchni £ 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgOlne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.00m\Atyania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
m*- wykonanego narzutu kamiennego

7.3 llosé¢ robot
Okredla sk na podstawie dokumentacji wykonawczej z uwdgleniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i spramyationa placu budowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 p\&gania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z SST i wymaganianmyiera/lnspektora, jeli
wszystkie pomiary, badania i ocena wizualna datpiiypozytywne.

Podstaw do odbioru robot powinny stanoéwastpujace dokumenty:

- dokumentacja wykonawcza

- dziennik budowy

- zawiadczenia o jak&ci materiatow i wyrobow dostarczonych na bugow

- protokoty odbioru poszczegdlnych etapow robotkagacych i zakrywanych

- wyniki bada laboratoryjnych j&i takowe byty zlecane w trakcie budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena za jednosgkobmiarovs obejmuje :

* zakup i dostarczenie materiatéw i zapewnienielwignych czynnikéw produkciji,

* profilowanie dna wykopu i skarpy,

* umochnienie narzutem kamiennym,

* pielkegnacg powierzchni,

» uporadkowanie miejsca pracy,

 odpady wraz z kosztami ich utylizacji i materiglgmocnicze

wszelkie inne nie wymienione \igj koszty zwazane z dodatkowymi czynéciami, ktore
sa konieczne do wykonania aby zgodnie z dokumeataigjektows, przepisami i normami
prawidtowo zrealizowaroboty.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-62/B-01080 Kamigdla budownictwa i drogownictwa. Klasyfikacja i masowanie.
BN-64/6740-02 Obrobka kamienia. Pojp podstawowe, rodzaje i oklenia faktur.
BN-67/6747-11 Badania materiatdw kamiennych. Metspsawdzania

cech zewantrznych.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejwymagania ogéine dotyaee
wykonania i odbioru rob6t w ramach budowy obiekiiviornika rekreacyjnego w ramach
zadania pn,Zabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w km ~32+765 \pasie drogowym
DK94q, strona prawa, obwodnica Bochni’

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wg pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
wykonaniem przyp0r filtracyjno-konstrukcyjnych odey kamienno-siatkowych i
obejmuj:

* monta& koszy siatkowych,

» wbudowanie koszy w docelowe miejsce przeznaczenia

» wypetnianie koszy kamieniami.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kosz kamienno-siatkowykosz z siatki stalowej o s@@okatnym oczku i
podwadjnym splocie i podwaéjnym splocie drutéw, wymehy kamieniami i zamkety od
gory wiekiem z takiej samej siatki — gkudo budowy konstrukcji oporowo-
odwodnieniowych.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00ymagania ogolne”,

1.5. Ogdlne wymagania dotycge robot
Ogdlne wymagania dotyaee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdélne stosowania materiatow.
Warunki ogdélne stosowania materiatéw, ich pozyskiaa skladowania podano w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt.2.

2.2. Rodzaj materiatéw

2.2.1. Kosze kamienno-siatkowe

Do budowy przypér naly uzy¢ koszy, wykonanych z siatki stalowej o §ziekatnych
oczkach i podwojnym splocie drutow (niedopuszczgbst wycie siatki o pojedynczym
splocie - ogrodzeniowej). Drut stalowy, z ktéregoykanano siatk powinien by
zabezpieczony przed korazjgrubym ocynkiem (lub eutektycznym stopem cynkowo-
aluminiowym lub grubym ocynkiem i dodatkgypowtoka z PCW).

Kosze powinny b taczone drutem o tym samym zabezpieczeniu antykangayjak drut
z ktérego wykonana jest siatka, lub zszywkami ooyvdnymi (lub pokrytymi stopem
cynkowo-aluminiowym lub ze stali nierdzewnej). Dimstosowanego wyrobu naje
przedstawd Deklaracg Zgodndci z odpowiedni Aprobat Technicza.

Wymiary koszy (L x B x H): 1,0 x 1,0 x 0,5m; 2,00%0,5m ; 2,0x1,0x1,0m.

Wymiary oczka siatki 8 x 10 cm.
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Grubagi¢ drutu min. @ 2,7 mm.
Powtoki antykorozyjne gruby ocynk (min. 230 g/m@ub eutektyczny stop cynkowo-
aluminiowy 95%2Zn 5%Al lub gruby ocynk (min.230 g/mz PCW).

2.2.2. Kamiai

Do wypetnienia koszy natg uzy¢ niezwietrzatego i odpornego na dziatanie wody ozar
kamienia tamanego.

Minimalny wymiar pojedynczych kamieni nie g@by mniejszy od wymiaru oczka siatki -
czyli 80 mm. Najwe¢ksze tywane kamienie nie powinny przekraéZa5 — krotnego
wymiaru oczka siatki.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne warunki stosowania sprgu
Ogodlne warunki stosowania spta podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Montaz i taczenie koszy siatkowo-kamiennych ima wykonyw& recznie przy wayciu
szczypiec, obgyow i dzwigni (fomu) do zamykania wieka, lub w sposéb znatshowany
przy wyciu specjalnej zszywarki o nagzie pneumatycznym, zaciskegj prefabrykowane
zszywki. Do napetniania koszy kamieniami ina stosowa tadowarki (dowaace
jednoczénie kamié z placu sktadowego do miejsca wbudowania), lub akikip
chwytakowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne warunki transportu podano w SST D-00.00\@magania ogolne” pkt.4.

4.2. Transport materiatow

Kosze naley transportowé jako fabrycznie skiadanegdzone w pakiety po kilkadziegi
sztuk o 4cznej masie kilkuset kg. Wieka materacy transpersi oddzielnie. Drut do
taczenia koszy transportowany jest wedach po kilkadziest kg, a zszywki w
opakowaniach kartonowych. Powgze elementy mag by¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu pod warunkiem zabezpieczeniadtszkodzeniami. W szczegdob
dotyczy to powtok chroacych drut przed korozj Kamien transportowany jest luzem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000QWymagania ogolne” pkt.5.

5.2. Montaz i wbudowanie koszy.

Montaz koszy naley przeprowadzi wg nas¢pujacego schematu:

* roztozy¢ i rozciagmé¢ kazdy kosz na twardej, ptaskiej powierzchni,

e zagh¢ i podnig¢ do pionu boki kosza 1 przegrody wegtnrzne, tak aby uzyska
regularny prostopadécian o wymaganej wysokoi,

» polaczy¢ wszystkie stykajce se boki i przegrody, zszywag je drutem (zagpajc
naprzemiennie podwadjne i pojedynczgle w rozstawie ok.10 cm), lub zszywkami w
miejscach i w iléci podanej przez producenta,

 kosz ulay¢ w miejscu wbudowania na odpowiednio przygotowanpodiazu i
pofaczy¢ z koszami gsiednimi, zszywayc wszystkie stykace s¢ krawedzie,



M - 12.01.00 Kosze kamienno-siatkowe

* puste kosze patzone w grup sktadajca sie z kilku sztuk, nalgy nacagnma¢ i dopiero
wtedy przymocowado podiaa lub nizszej warstwy,

» kosze napetii doktadnie kamieniami, tak aby nie pozostaly pustosze napetii z
lekkim naddatkiem, stosag w trakcie napetniania haczyki spineg przeciwlegte
scianki,

o zamkry¢ wieko kosza i przyszy je do gornych krawdzi wszystkich scianek
pionowych z ktérymi wieko sistyka (boki i przegrody wewitrzne); mocowanie wieka
nalezy wykona drutem lub zszywkami w sposob podany vécie)

e monta pozostalych warstw koszy wg analogicznego schemaachowujc
odpowiednie przevazania pongdzy warstwami.

Szczeg6ly montal nalery wykona zgodnie z instrukgjproducenta oraz wskazaniami

Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipie’6

6.2. Kontrola jakosci robat.

Kontrola polega na sprawdzeniu:

* rzednych oraz wskanika zagszczenia gruntu pod koszami

» materiatow (kosze, kamig

» montau i wbudowania koszy, a w szczegdloio. poprawnéci taczenia wszystkich
krawedzi, geometrii konstrukcji (pochylenia,gdna), doktadngci wypetnienia kamieniem
(zgodnie z wymogami Aprobaty Technicznej).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgOlne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.08\36nagania ogolne” pkt.7

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest:
- m3 (metr sz&ienny) konstrukcji zbudowanej z koszy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00@nagania ogolne” pkt. 8
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z SST, dokumentacpjektows i wymaganiami
Inzyniera Kontraktu, jeeli wszystkie pomiary i kontrole prowadzone wg..gktaty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatndgci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m3 (metra s&@ennego) umocnienia skarp koszami siatkowo-kanyiemn
obejmuje:

» wykonanie niwelacji podia,

» monta i wbudowanie koszy siatkowych w miejsce ich praezenia,

» dostarczenie wszystkich materiatow podstawowygbmocniczych,
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* zastosowanie nieztinego sprgu (dzwigdw, srodkow transportowych) i konstrukciji
pomocniczych,

» 0czyszczenie spgil i miejsca robot,

» odwiezienie materiatdw odpadowych na miejsce zeptowane przez hyniera Kontraktu
* monta, demonta i przemieszczanie w ofdsie budowy uradzer towarzyszcych,

» wykonanie badai pomiarow zgodnych z SST.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania
PN-H-04623:1986 Ochrona przed korpZPomiar grubgci powtok metodami
nieniszcacymi.

EN 10223-3. Hexagonal steel wire netting for enegrimey purposes.
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa swymagania dotyecre wykonania i odbioru roboét
zwiazanych z wykonywaniem umocnienia skarp i dna rowiavzadania;Zabezpieczenie
obrywu skarpy wykopu w km ~32+765 w pasie drogowynDK94g, strona prawa,
obwodnica Bochni”.

1.2 Zakres stosowania SST
SST stosowana jest jako dokument przetargowy irk@tawy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres sobot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia robot olmych
w dokumentacji projektowej zazanych z umocnieniem skarp i dna rowéw poprzez:
- zastosowanie elementow prefabrykowanych — mulda5@@&cm na tawie
betonowej 20cm z podsypka cementowo-piaskdwl gr 5cm,
- zastosowanie elementéw prefabrykowanyckciek skarpowy 40x50x13cm na
tawie betonowej 20cm z podsypka cementowo-piagkbw gr 5cm,
- zastosowanie elementow prefabrykowanych — ptytyx5B@5cm na podsypce
cementowo-piaskowej 1:4 grudmd 5cm.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1 Row- otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza vgod

1.4.2. Humus- ziemia rélinna (urodzajna).

1.4.3 Humusowanie- pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewiaie
dobrego wzrostu trawy.

1.4.4. Prefabrykat- element konstrukcyjny wykonany w zaktadzie prgstowym,
ktory po zmontowaniu na budowie stanowi umocnigoieu lubscieku.

Pozostate oki&denia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5 OgoIne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdpie”L.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatdw
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i @anobgtymi niniejsz SST g:
- humus,
- nasiona traw,
- kruszywol/piasek,
- cement,
- elementy prefabrykowane
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2.2.1 Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiéreo najmniej 2% agci organicznych. Ziemia urodzajna
powinna by wilgotna i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od
zanieczyszczeobcych.
W przypadkach watpliwych Inspektor Nadzoru nie zlecé wykonanie badaw celu
stwierdzeniaze ziemia urodzajna odpowiada regstjacym Kkryteriom:

(a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcjailasta (d < 0,002 mm) 2 - 18%,

— frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 5-70%,
(b) zawartd¢ fosforu (BOs) > 20 mg/m,
(c) zawartd¢ potasu (KO) > 30 mg/m
(d) kwasowd¢ pH >5,5.

2.2.2 Nasiona traw

Wybor gatunkow traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca s stosowa mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnigje
wymagania PN-R-65023.

2.2.3 Kruszywo
Piasek powinien odpowiadavymaganiom normy PN-EN 13043:2004/Ap1:2010.

2.2.4 Cement
Cement powszechnegayiku spetniagcy wymagania PN-EN 197-1:2002

2.2.5 Elementy prefabrykowane
Ptyta chodnikowa produkowana z betonu klasy min/@2%vinna odpowiada
wymaganiom zawartym w PN EN 13369:2005 ,Wspolne wagania dla prefabrykatow
betonowych” oraz PN-EN 1339:2005 "Betonowe plytykmwe. Wymagania i metody
bada".
Minimalne deklarowane parametry piyt:
- odpornd¢ na zamraanie/rozmraanie z udziatem soli odladaalych klasa 3 - oznaczenie
D
- reakcja na ogie- klasa Al
- wytrzymata¢ na zginanie - oznaczenie T - 4 MPa
- odpornd¢ nascieranie - oznaczenie |
- trwalos¢ - przy dziataniu normalnych warunkéw zesnznych zachowuj zadowalajca
wytrzymalaé w ciagu catego okresuzyitkowania pod warunkiem ze¢ poddawane
normalnej konserwaciji
- dopuszczalne odchytki - oznaczenie P
- maksymalna rinica medzy przelgtnymi — oznaczenie K
Koryta muldowe produkowane z betonu klasy min C@si@ny odpowiadéwymaganiom
zawartym w PN EN 13369:2005 ,Wspdélne wymaganiapd&fabrykatow betonowych” .
Minimalne deklarowane parametry korytek:
- reakcja na ogie- klasa Al
- wytrzymatc¢ na zginanie - zgodna
- odpornd¢ nascieranie — klasa 1
- trwalas¢ - zadowalajca
- odporng¢ na warunki atmosferyczne — klasa 2,3
- odpornd¢ na pdélizg — zadowalajca

2.2.6 Lawa podscieki
tawe podscieki naleey wykona z betonu klasy co najmniej C12/15.
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Sktad mieszanki betonowej ustala laboratorium Wykcy lub wytworni betonow i
wymaga on zatwierdzenia przezyniera.

3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2 Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia powinien wykazk mazliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu:

- ubijakéw stalowych o masie od 25 do 35 kg, mtotkdrwkarskich,

- piyt ubijajacych.

- cysterny z wod pod cknieniem (do zraszania) orazeky do podlewania (miejsc
niedostpnych),

- betoniarek.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj
pkt 4.

4.2 Transport materiatow
Nasiona traw mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zawilgoceniem.

4.2.1 Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem Znnkguszywami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.2 Transport cementu
Cement nalgy przewozé zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 .
4.2.3 Transport elementdéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane maa przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed uszkodzeniami. Do transportwnaoprzekazaelementy, w
ktérych beton oagnat wytrzymatas¢ co najmniej 0,75 R

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogollne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-0000QVymagania ogolne” pkt 5.

5.2 Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane powyej umocnienia skarp ptytami
chodnikowymi. od gornej kragdzi skarpy do jej dolnej kraydzi. Warstwa humusu
powinna s¢gat poza goéra krawedz skarpy od 15 do 25 cm.

Grubas¢ pokrycia ziemi roslinng powinna wynosi od 10 do 15 cm w zataosci od gruntu
wystepujacego na powierzchni skarpy.

Utozomg warstwe humusu natey lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.
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5.3 Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni skarp tramalery wykonywa: w odpowiednich warunkach
atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni. Ppetystpieniem do obsiewania nale
wykona humusowanie.

W okresie suszy natg systematycznie zraszaody obsiane powierzchnie.

5.4 Ukladanie elementéw prefabrykowanych

Prefabrykowanymi elementami stosowanymi dla umataiskarp i rowow g prefabrykaty
wymienione w p.2.2.

Podtaze, na ktérym uktadanestla elementysciekowe, powinno by zag:szczone do
wskaznika Is > 1,0. Na przygotowanym podio naley utozy¢ tawe betonowt z betonu
C12/15 grubéci 20cm, a nagpnie po zwazaniu betonu podsypkpiaskowy, cementowo-
piaskowa 0 grubdci 5cm o stosunku 1:4 i zagi¢ do wskanika Is > 1,0. Elementy
prefabrykowane nahky uktad& z zachowaniem spadku podhego i rzdnychscieku
zgodnie z dokumentagcprojektows.

Umocnienia skarp rowu w postaci ptyt chodnikowyéada na podsypce cementowo-
piaskowej 1:4 grubiei 5cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipie’6.

6.2 Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robo6t i ich zgodda z SST oraz
na sprawdzeniu daty waosci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion
traw.

6.3 Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi
Kontrola polega na sprawdzeniu:

- wskaznika zagszczenia gruntu w korycie,

- szerokdci dna koryta - dopuszczalna odchytk@ cm,

- odchylenia linii umocnig w planie od linii projektowanej - na 10 m dopusdoe + 1
cm,

- rowndasci gornej powierzchni umocnie- na 10 m dopuszczalny p&eégt mierzony tag 2
m - 1cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robd6t podano w SST D-00.0M\@0nagania ogolne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- n? (metr kwadratowy) umocnionych powierzchni skarpwéw
- m (metr) elementy prefabrykowane typu mulda, Kaxgciekowe

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robo6t podano w SST D-00.00@@magania ogolne” pkt 8.
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8.2 Odbidr robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, SSTB i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, feli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.3 Zasady postpowania w przypadku wysgpienia wad i usterek

W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca robot powiniemaéye w terminie
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru tak abwsiezymywa postpu prac.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotycre podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1nf umocnienia skarp i rowéw obejmuije:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie i wbudowanie materiatow,
uporzdkowanie terenu,
przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasionalno rolniczych

2. PN-EN 13043:2004/Ap1:2010 Kruszywa do mieskdnigimicznych i
powierzchniowych utrwalestosowanych na drogach, lotniskach i innych paxieniach
przeznaczonych do ruchu

3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

4. PN-B-14504 Zaprawa cementowa

5. PN-EN 197-1 Cement. €& 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodweodotyczace
cementu powszechnegaytku

6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wgania i badania

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

8. PN EN 13369:2005 ,Wsp6lne wymagania dla prefégw betonowych”

9. PN-EN 1339:2005 "Betonowe ptyty brukowe. Wymadgametody bada'.

10.2 Inne materiaty
15. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drog&eboty ziemne.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczngj wymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwjzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchiyiomskarp mat
kompozytows czarm w ramach zadania ppZabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w
km ~32+765 w pasie drogowym DK94g, strona prawa, @amdnica Bochni”.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna dokument przetargowy i kakibwy przy zlecaniu i realizacji
robét zgodnie z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
trwatym powierzchniowym umocnieniem skarp sposolzektadagcym kolejne aycie
nastpujacych materiatdbw: humusu oraz maty kompozytowej mzpr

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Umocnienie skarp — trwate umocnienie powierzchnigeehytych elementow terenu
w celu ochrony przed eragjza pomog maty kompozytowej czarnej z nasionami traw,
siatka wzmacniajca i nawozem trwale patzonej.

1.4.2.Biowtdknina - czarna mata wielosktadnikowa ogramjgza przenikanieswiatta
widzialnego( ogranicza wzrost chwastow) z widkiaaturalnych i syntetycznych
wykonana technik wiokninowa z rGwnomiernie rozmieszczonymi w czasie produkcji
nasionami traw i rdin motylkowatych oraz otoczkowanego nawozuzsta do umacniania

i zadarniania powierzchni. Sktadg giruna i osnowy.

1.4.3.Runo biowtékniny - widkno naturalne - baweilna Iug jodpady produkcyjne z
niewielka domieszl widkien syntetycznych bawetnopodobnych; zawierswej strukturze
nasiona traw. Biologiczny rozklad runa utatwia wagg i ukorzenianie rélin, stanowic
dobry nawdéz organiczny.

1.4.4.0snowa biowtokniny - siatka z jedwabiu chemicznedb syntetycznego,
wzmachiagca runo.

1.4.5.Geosiatka -100% PP wykonana metakihcla, stabilizowana przeciw UV o wysokiej
wytrzymatgci na rozerwanie o oczkach 4x4mm gm#ona trwale w procesie produkcyjnym
z biowtdknim czarn,.

1.4.6.Ziemia urodzajna (humus) - ziemiasliona zawieragca co najmniej 2% @ZcCi
organicznych.

1.4.7.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogélpé&t 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgee robot
Ogdlne wymagania dotyaee robo6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”Jpkt
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poda D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
- Ziemia urodzajna (humus),
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- Mata kompozytowa czarna z nasionami traw i nawoatuozkowanym,
- Elementy mocujce.

2.3. Mata kompozytowa czarna
Z nasionami traw i otoczkowanym nawozemgppbna trwale w procesie produkcyjnym z
siatka PP powinna by produktem przeznaczonym do umacniania i zadamijaonierzchni
konstrukcji ziemnych i spetniavymagania niniejszej SST. Mata kompozytowa czarna
powinna réwnie posiada atest Pastwowego Zaktadu Higieny jako potwierdzenie

bezpieczastwa dla ludzi srodowiska.

Mata kompozytowa czarna dostarczana na bggmwinna posiadadokumenty
odpowiadajce przygtemu w jej produkciji systemowi stwierdzania zgodna
wymienianymi przez producenta dokumentami odniégien

Podstawowe parametry techniczne biowtdékniny czanmag z ich wartéciami przedstawia
ponizsza tabela.

Tabela 1.Podstawowe parametry techniczne biowtokniny

widkniny

240 + 10% g/rh

L.p. Parametr Dane techniczne Metoda badania
100% mieszanka
wielosktadnikowa z PN-72/P-04604 PN-
1 | Skiad surowcowy widkien naturalnych i 93/P-04847/03
syntetycznyctbarwy
czarnej (ciemnej)
2 | Grubag¢ (mm) 31 PN-EN ISO
5084:1999
3 | llos¢ dodatku nasion (g/m2) 40+ 10% N/D
4 llos¢ nawozu mineralnego
(g/m2) 20+ 5% N/D
5 Masa powierzchniowa

PN-1SO3801:1993

Sita zrywajca

6 | - wzdtuz macierzy (kN) 152+ 1,3 PN-EN ISO29073-
- wszerz macierzy (kN) 29+0,5 3:1994
Wytrzymaitas¢ na zrywanie

7 | - wzdhuz macierzy (daN/m) 302+ 30 PN-EN I1SO29073-
- wszerz macierzy (daN/m) 59+0,5 3:1994

8 Wodochtonné¢ wzgledna
(%) 623.53 PN-72/P-04734

9 Wodochtonné¢ bezwzgtdna 2170 PN-72/P-04734
(9/m2)

10 | llos¢ mieszanki nasion traw 30-40 ¢g/m

2.4. Geosiatka PP
Geosiatka palczona trwale w sposéb mechaniczny w cyklu prodpliey z biowtoknir
czarry powinna by produktem przeznaczonym do stosowania w robotachrg/ch i
zabezpieczeniach przeciwerozyjnych i spetmgmagania normy oraz niniejszej SST.
Geosiatka PP powinna bpdporna na dziatanie wilgoci, promieniowania stmego,
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starzenie si bez rozdat, dziur i przerw cigtosci, z odpowiedri wytrzymatGcia na
rozciaganie i rozerwanie i odporicia na dziatanie mikroorganizméw wyglujacych w
ziemi.

dostarczana na budewowinna posiadadokumenty odpowiadage przygtemu w jej
produkcji systemowi stwierdzania zgodnbz wymienianymi przez producenta
dokumentami odniesienia.

Podstawowe parametry techniczne siatki PP wrak wartgciami przedstawia pomsza
tabela.

Tabela 2.Podstawowe parametry techniczne siatki PP

L.p. Parametr Dane techniczne Metoda badan

1 | Gramatura (g/m2) 100+£10 PN-1SO 3801:1993

2 | Surowiec 100% PP N/D
Wytrzymatai¢ na

3 rozciaganie: min.20 EN-ISO -10319
wszerz (KN/m) min. 20
wzdtuz (KN/m)

4 | Sita przebicia (N) 2000 N/D
Wydtuzenie:

5 | wszerz (%) 15 EN-1SO -10319
wzdhuz (%) 19

. 1 rok w warunkach ASTM G 154/lampa

6 | Stabilizacja UV (kly) europejskich typ UVB

" Wielkos¢ oczek siatki 4,5x4,0+1 N/D
(mm)

Mata kompozytowa powinna byktadowana i przechowywana w belach owtyth folia z
etykies umazliwiajaca identyfikacg produktu, w suchym i przewiewnym pomieszczeniu,
zgodnie z zaleceniami producenta. Pomieszczemewinno by niedosgpne dla gryzoni.
Temperatura w pomieszczeniu powinna ograricaezliwosé kietkowania nasion

2.5. Elementy mocugce

Szpilki kotwiace mag kompozytow z drutu stalowego frednicy 4 + 6 mm i dtugaei 20
lub 30 mm, w zalenosci od rodzaj gruntu w korpusie skarpyat khachylenia skarpy.
Szpilki stalowe powinny byuksztattowane (wygte) w ksztalcie litery ,,J”

2.6. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiéreo najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna
powinna by wilgotna i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od
zanieczyszczeobcych.

Podstawowe parametry ziemi urodzajnej (humusu) wiigh wartgciami przedstawia
ponizsza tabela.

Tabela 3.Podstawowe parametry ziemi urodzajnej (humusu)

L.p. Parametr Warto$¢ / opis
Optymalny skiad granulometryczny:
- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%
1 | - frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm 20 - 30%
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 45 - 70%
mm)
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L.p. Parametr Warto$¢ / opis
2 | Zawartd¢ fosforu (BOs) powyzej 20 mg/m
3 | zawartsé potasu (KO) powyzej 30 mg/m,
4 | Kwasowd¢ pH Co najmniej 5,5
3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia matompozytow, powinien
wykaza& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- Drabin do uktadania maty kompozytowej,

- Urzadzenia do rozwijania belek z materiatem (npazek trzymany ¢cznie kydz na
statywie),

- Zurawi lub tadowarki z zawiesiami, do transporteztadunku biowtékniny i geokraty na
terenie budowy,

- Koparki lub innego urmzenia z iyka umazliwiajacego mechaniczne rozktadanie
humusu,

- Sprztu do kcznego rozkladania humusu,

- Sprztu do zagszczania humusu, w tym walcowecenych cagnionych, lekkich
zag:szczarek ptytowych, itp.

- Cystern z wod pod ckénieniem oraz wzy ze uradzeniami rozpraszagymi strumieé
wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania oggke4.

4.2. Transport maty kompozytowej

Mate kompozytow mazna przewoz dowolnymisrodkami transportowymi, w warunkach
zabezpieczagych przed nadmiernym zawilgoceniem, ogrzaniers\yieleniem,
uszkodzeniami podczas przemieszczanriavsirodku transportowym, chemikaliami lub
ttuszczami oraz przedmiotami mamymi ja przebé, rozcié lub zanieczyci¢. Podczas
transportu biowtdkniny powinny ldyéwniez uwzgkdnione zalecenia producenta.

Rolki mog by¢ wytadowywane ¢cznie a posiadage rdzé — réwniez za pomog zurawi i
tadowarek.
4.3 Transport elementow mocugcych i faczacych

Elementy mocujce i aczace mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w
warunkach zabezpiecaaych je przed uszkodzeniami.

4.4. Transport ziemi urodzajnej (humusu)
Ziemig urodzaja (humus) mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych przed zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w D-00.0Q/@¢magania ogoélne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podiea
Przygotowana powierzchnia powinnachyksztattowana i wyroGwnana, oczyszczona z
kamieni, korzeni, z rozkruszonymi brytami gruntaggszczona dogk 0,98.

Nieurodzajne grunty nmima przykry warstwg ziemi urodzajnej (humusu) o grudoo 10 cm.

5.3. Uktadanie maty kompozytowej czarnej
Na przygotowaa wg pkt. 5.2. powierzchainalezy utozy¢ mat kompozytow.

Folie, w ktéra zapakowana jest biowtdknina, zalecaziejmowa bezpdrednio przed
uktadaniem.

Planupc prace naley wzia¢ pod uwag, ze najlepszym okresem na stosowanie mat
kompozytowych z nasionami traw jest okres wiosedAei i wczesnojesienny. Uktadaj
mate kompozytow pdzna jesieni nalezy zapewnt, ze raslinnos¢ przed nastaniem mrozow
bedzie miata tzw. ,trzeci listek". Mima take rozktadd mat kompozytow zima pod
warunkiemze istnieje pewng, ze trawa nie wykietkuje (wegetacja rozpocznigedpiero
WiOSI).

Mate kompozytow zaleca si uktad& i mocowa na skarpie z drabiny o diugm réwnej
szerokdci skarpy, utagonej na kotkach, listwach luterdziach, co zapobiega naruszeniu
wyréwnanej powierzchni. Nie dopuszcza shodzenia po wyréwnanej powierzchni skarpy
przed utgeniem maty kompozytowej, ani po jej aémiu.

Mate kompozytow nalezy rozwijat luzno.. Naley unikat nackgania maty kompozytowej
na przyktad w celu jej wyrdwnania, gdwoéwczas przy wysychaniu odrywa sina od
podtaza, co uniemdiwia kietkujacym raslinom prawidtowe ukorzenienie.

Powierzchnia na ktgruktada st mat kompozytow powinna by wilgotna. Rolki rozktada
si¢ od goéry do podnida skarpy, przy czym goérna jejeg¢ powinna by odpowiednio
zakotwiona.

Kolejne pasma maty kompozytowej nataiktad& z zakladem ok .5cm

5.4. Humusowanie
Po doktadnym zakotwieniu niggkompozytow nalezy pokry¢ humusem. Humus powinien
by¢ rozmieszczony na catej powierzchni warstwa okoém.

Zraszanie nalgy wykonywa deszczowniami lub zraszaczami ogrodniczymi.
Niedopuszczalne jest polewanie gza bez uradzen rozpryskugcych wod.

5.5. Zabiegi pie¢gnacyjne

Piekgnacja polega na utrzymaniu w stanie wilgotnym gkanacnianych przez 30 dni, a
przy braku opadow do s&&u tygodni. Zraszanie natg wykonywa: deszczowniami lub
zraszaczami ogrodniczymi. Niedopuszczalne jestyaniée z v¢za bez urzdzen
rozpryskuacych wodc.

W trakcie sezonu wegetacyjnego rgl&vykonywa koszenie pielgnacyjne, po
wyrosnieciu traw do wysokgci 20 cm, a skoszartrawe usuwa z powierzchni
umocnionych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

6.2 Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien:
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— Przedstawi wymagane dokumenty, dopuszeza wwywane wyroby budowlane do obrotu
i powszechnego stosowania (aprobaty techniczngfik@ty zgodndci, deklaracje
zgodndci, ew. badania materialdbw wykonane przez dostawitdyy

— Ew. wykona wiasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania
robét, okrélone przez layniera,

— Sprawdzi oznaczenia oraz cechy zestnzne materiatdw dostarczanych na budow

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaapnierowi do
akceptacji.

6.2. Badania w trakcie robot

6.2.1. Kontrola przygotowania podtda
Podtaze powinno spetniawymagania podane pkt. 5.2. co rglstwierdzt poprzez
wykonanie ogidzin miejsca. W przypadku rozktadania warstwy ziensidzajnej (humusu)
nalezy wyrywkowo sprawd4 jej grubGeé.

6.2.2. Kontrola jakosci uktadania maty kompozytowej
Kontrola jakaci uktadania biowtékniny polega na wykonaniugaidin zewrtrznych
powierzchni jej utéenia i ocenie spetnienia wymageo do jej uktadania podanych w pkt.
5.3.

6.2. Kontrola jakosci umocnienia
Kontrola jak@ci umocnienia polega na aglzinach zewetrznych.

Ogledziny zewrtrzne polegaj na obejrzeniu catej powierzchni tgj umacnianiem w celu
sprawdzenia czy jest ona réwnomiernie zadarnianajest rowna i czy nie ma widocznych
uszkodzé, obsun¢¢, podmyé oraz czy poszczegdlne fragmenty darniny nie vuyida Sie
barwa charakteryzujca jej trwate uszkodzenie.

Laczna powierzchnia niepaiigtych miejsc nie powinna lBywigksza nk 2% powierzchni
umacnianej powierzchni, a maksymalny wymiar pojedych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekracza0,2 nf.

W miejscach w ktérych w czasie @dkin zewrtrznych stwierdzono nieprawidtoéai, w
szczegolnie tam gdzie zadarnienie jest nierownamiérb trwale uszkodzone, naje
przeprowadz badania szczego6towe. Badania szczegétowe powipdipizeprowadzone
zgodnie z PN-B-12074:1998 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.00m\Ayania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) powierzchni pokrytych mat
kompozytow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 p\&gania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty
wyniki pozytywne.
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PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1frumocnienia skarp makompozytovy obejmuije:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,
przygotowanie podta, w tym jego #yznienie warstw ziemi urodzajnej (humusu),

wbudowanie maty kompozytowej wraz z jej zamocowamie

pielegnacg wykonanego umocnienia w okresie zgodnym ze spleagfii techniczn,
uporzdkowanie terenu,
przeprowadzenie bafla pomiarbw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

[1]
2]
o
[5]
[6]

10

PN-B-12074:1998 Urmdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtdknin - Wymagania i badania przy odbiorze

PN-P-04626:1988  Tekstylia. Wyznaczanie sity zryeaj i wydiuzenia metod
paskovd.

PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasionalirorolniczych

PN-EN 13253:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne.aiwosci wymagane w
odniesieniu do wyrobow stosowanych w zabezpiecezénia
przeciwerozyjnych (ochrona i umocnienia brzegdéw)

PN-EN ISO 10319:2008 Geosyntetyki. Badanie wytrZgse na rozciganie metosl
szerokich probek

PN-S-02205:1988  Drogi samochodowe. Roboty ziemngnélgania i badania

.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej swymagania ogoélne dotygee
wykonania i odbioru robot zwzanych z wymiasp elementow ogrodzenia akustycznego w
ramach zadania pnZabezpieczenie obrywu skarpy wykopu w km ~32+765 wasie
drogowym DK94g, strona prawa, obwodnica Bochni’

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi dokumprgetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

Stosowa wytacznie przy wymianie elementéw ekranu akustycznego.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckanij dotycz zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wymias elementéw ekranu akustycznego typu pochtaoéo.

1.4. Okreslenia podstawowe:

Ekran akustyczny - naturalna lub sztuczna przegroda redagaipoziom hatasu.
Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogolne wymagania dotycgee robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jakevykonywanych robot oraz ich zgodito

z SST oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Ekrany akustyczne musspetnid@ nastpujace wymagania ogolne:

- obnizenie poziomu hatasu w porze dziennej (godz. 6 —d®2$0dB, a w porze nocnej
(godz. 22 — 6) do 50dB.

Wytrzymatagiciowo ekrany musg by¢ zdolne do przenoszenia ofpgnia parciem wiatru

zgodnie z normp PN-85/S-10030.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycge materiatow
Wymagania ogolne stosowania materiatow, ich poayskasktadowania podano w SST D-
00.00.00 Wymagania ogolne, pkt. 2.

2.2. Ogollna charakterystyka

Zastosowane ekrany akustyczne powinny speiwymogi izolacyjnéci akustycznej min.
Rw > 35dB, efektywngci ekranowania minimum 10dB i posiadaktual, Aprobat
IBDIiM.

2.3. Materiaty do wykonania dzwigkochtonnych elementéw nieprzéroczystych
Materialy stosowane do wykonania elementéw ekranmbwsz charakteryzowa sig
nastpujacymi wiasndciami:

a) posiadé minimalm izolacyjnc¢ akustyczn Rw = 25dB,

b) posiadé minimalr efektywna¢ akustycza 10dB,

C) estetyczny wygid,

d) mozliwo$¢ malowania zgodnie z projektem plastycznym,

e) trwatos¢ minimum 25 lat,

f) materialy nie ohjte Polskimi Normami muaz posiada aktualm Aprobat

Technicza wydary przez Instytut Badawczy Drég i Mostow w Warszawie.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Ogdblne wymagania dotygee stosowania spgzi podano w SST D-00.00.00 Wymagania
ogolne, pkt. 3.

3.2. Sprzt do wykonania elementéw dwigkochtonnych
Do wykonania elementowzdiickochtonnych nalgy stosowdé specjalistyczne uszlzenia
dostosowane do rodzaju konstrukcji ekranu.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyecgce transportu
Og6lne wymagania dotygee stosowania transportu podano w SST D-00.00.00&ggania
ogolne, pkt. 4.

4.2. Pakowanie, skladowanie i transport elementéwrgfabrykowanych

4.2.1. Pakowanie

Dzwigkochtonne elementy natg pakowa na paletach, uktadgj je w pozycji wbudowania
(pionowej). Caté¢ powinna by zabezpieczona przed przemieszczanigmaai.

Do kazdej zatadowanej palety powinnadjgrzymocowana etykieta zawiege nastpujace
dane:

- nazw i adres producenta,

- okreslenie i nazw wyrobu,

- ilos¢ sztuk w opakowaniu,

- dat produkcji.

4.2.2. Sktadowanie i przechowywanie
Dzwigkochtonne elementy zapakowane na paletacharbg§ przechowywane na otwartej
przestrzeni na rownym i odwodnionym pailio

4.2.3. Transport
Palety z dwickochtonnymi elementami magby¢ przewaone dowolnym srodkiem
transportu zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogo6lne wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-00000Wymagania ogolne,
pkt. 5.

5.2. Oznakowanie danego odcinka robét

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy.

Za bezpieczestwo ruchu w olgbie odcinka na ktérym prowadzong reboty od chwili ich
rozpoczcia & do ostatecznego zakezenia odpowiedzialny jest Wykonawca.
Oznakowanie odcinka robot na drodze malavykona na podstawie zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu zgodnie z Rozpmlzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
23 wrzénia 2003r. w sprawie szczegétowych warunkow gdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zgtzaniem (Dz. U. 2003 nr 177 poz. 1729).

Projekt ten powinien iyw razie potrzeby aktualizowany na hieo.

5.3. Wykonaniescian ekranu z elementow dwigkochtonnych

Elementy dwigkochtonne do wymiany elementow ekrandéw akustycznypbwinny
odpowiadé wymaganiom zawartym w Aprobacie Technicznej IBDIM.

Powierzchnie elementéw powinny bgdwne, bez rys i sfxan.
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Malowanie niemetalowych elementéw ekranu malevykonywa dwuwarstwowo farp

polimerowo - mineraky ktérej trwatlg¢ winna wynosi, co najmniej 25 lat.
Dzwigkochtonne piyty trocinobetonowe mpgby¢ klejone do zelbetowych piyt
korytkowych pionowo lub poziomo.

Po zakaéczeniu montay szczeliny wzdhine na 4czeniach ze sabptyt naley wypeini

masg, posiadajca Aprobat Techniczr ITB.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne
Ogdlne wymagania kontroli jakoi prowadzonych rob6t podano w SST D-00.00.00
Wymagania ogolne, pkt. 6.

6.2. Kontrola wykonania elementow dwiekochtonnych

Kazda parti elementéw dwickochtonnych naley zbada wyrywkowo w zakresie cech
zewretrznych tzn. skontrolowa prawidtowaé ksztattu, przekréj w najciszym

i najgrubszym miejscu. Powierzchnie elementéw powirby¢ réwne, bez rys, sfan

i wykruszer. Badania przeprowadzagsw magazynie u producenta. Wynik sprawdzenia
naleey uzn& za poprawny, jeeli liczba sztuk wybrakowanych nie przekracza 3%ejca
partii, jesli taczna liczba sztuk wybrakowanych jestksza nk 3%, cala partia powinna by
przesortowana z odrzuceniem elementow niespetyiel warunkéw kontroli.
Uszkodzonych elementéw nie wolno montéwa

Uwaga:

Producent (dostawca) elementéiwikkochtonnych ma obowzek dostarczy.

- Deklaracg Zgodndgci,

- Aprobat; Techniczia IBDiM,

- protokét bada laboratoryjnych wytrzymakei

zgodnie z wymaganiami zawartymi w Aprobacie Techngj IBDIM.

6.3. Badania

6.3.1. Program bada

Rozr&nia st dwa rodzaje bada

- badania niepetne,

- badania petne.

6.3.1.1. Badania niepetne

Badania niepetne dotygkazdej partii elementow i obejmayj

ocerg wygladu zewrtrznego elementéw,

sprawdzenie wymiarow i ksztalttow elementow.

6.3.1.2. Badania petne

Badania peine obejmujbadania niepeine wg pkt. 6.3.1.1., a ponadto: vafranie
mrozoodpornéci, skurczu, izolacyjn&ei przeciwdwickowej elementéw.

Badania petne natg wykonywa przy kazdej zmianie technologii produkciji.

6.3.2. Wielkd¢ partii elementow

Parte stanowi nie wicej niz 100 sztuk jednego rodzajuwdlieckochtonnych elementéw,
wyprodukowanych z surowcéw o jednakowych paramhtra€azda liczba elementéw
mniejsza ni 100 sztuk przedstawiona do odbioru, stanowi rowpaati.

6.3.3. Pobieranie probek do béada

Probki do badanalery pobierd losowo wg PN-83/N-03010 (nade sporadzi¢ protokot).
6.3.4. Liczebng&é probki

Liczebna¢ prébki powinna by zgodna z PN-ISO 2859-1+AC1:1996 (tablica, poziom
kontroli S-3).
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6.3.5. Opis bada

6.3.5.1. Sprawdzenie wymlu zewrtrznego elementowzalickochtonnych

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego elementowzlviekochtonnych naley wykona przez
ogledziny i poréwné z wymaganiami niniejszej ST.

6.3.5.2. Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementdwickochtonnych

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementownwetkochtonnych naley wykona wg PN-
80/B-10021 i poréwn&az wymaganiami zawartymi w Aprobacie Technicznej.

6.3.6. Ocena wynikow bafla

Poszczegolne partie elementésmwnikkochtonnych naley uzna za zgodne z wymaganiami,
jezeli liczba elementéw niedobrych w partii nie przakza liczby kwalifikugcej okrélonej
w PN-ISO-2859-1 +ACI:1996.

6.3.7. Deklaracja zgodso

Producent na kala parte wyrobow winien wystawi ,Deklaracg zgodndci — Atest”, ze
wyroby s zgodne z AprobatTechniczia IBDiIM i Dokumentacy Projektova.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne

Obmiar robdt okrdi faktyczny zakres robét oraz ustali rzeczywidmsagi wbudowanych
materiatow.

Ogdlne zasady i wymagania dotyce obmiaru robét podano w SST D-00.00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru jest metr kwadratowy frekranu o okrédonej wysokdci.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogolne dotycgce odbioru

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspekidaazoru, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt. 6 daty wynik pozytywny.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektora Nadzgstali zakres wykonania robot
poprawkowych dla usugtie tych wad, a Wykonawca wykona je na wihasny koszt
w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

8.2. Sposobb odbioru robot

Odbiorowi podlegai:

- wszystkie materialy przeznaczone do wykonania ekran
- prawidiowa¢ montau elementowéciany ekranu,

- malowanie ekranu,

- koncowy odbior ekranow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 Wymagania
0golne, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wymianyim? elementu ekranu akustycznego obejmuije:

wykonanie prac pomiarowych i rob6t przygotowawczych

oznakowanie robot,

koszt pracy spkgu oraz koszty dowozu i odwozu sgtz na/z terenu robat,

koszt uytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu, tramipi magazynowania,
przygotowanie podim,
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- przeprowadzenie ewentualnych prac rozbiérkowychzwrzawywozem urobku lub/i
zuzytych materiatdw poza teren robot i zutylizowang@dnie z obecnie obowdujacymi

przepisami,

- wykonanie robét zgodnie z technolggobot opisam w punkcie 5 niniejszej specyfikacii
oraz zgodnie z przepisami, normami i satbkidowlarn,
- wykonanie wymaganych zapisami niniejszej specyjikguomiarow lub/i bada

laboratoryjnych,

- uporzdkowanie terenu robot,
- wszystkie koszty zwizane z kosztami geednimi, zyskiem kalkulacyjnym i podatkami

obligatoryjnymi,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-EN 1794-1

PN-EN 1794 -2
PN-EN ISO 14713
PN-EN ISO 1461

PN-H-04684

PN-EN ISO 12944
PN-EN ISO 8504

PN-EN ISO 2808
PN-EN 2063

PN-EN 206-1
PN-B-197-1

PN-EN 1008

PN-88/B-06250
PN-83/N-03010

PN-80/B-10021
PN-80/B-10021

PN-ISO 2859-1
+AC1:1996

PN-75/B-06263
PN-88/H-84020
PN-75/M-82101
PN-78/M-82005

Drogowe ugdzenia przeciwhatasowe. Wymagania pozaakustyczne.
Czes¢ 1: Wiasciwosci mechaniczne i stateczito

Drogowe wdzenia przeciwhatasowe. Wymagania pozaakustyczne.
Czes¢ 2: Ogolne bezpiecastwo i wymagania ekologiczne.

Ochrona przed korpXonstrukcji stalowych izeliwnych. Powtoki
cynkowe i aluminiowe. Wytyczne.

Powioki cynkowe nanoszone na staktoda zanurzeniowa
(cynkowanie jednostkowe). Wymagania i badania.

Ochrona przed korg@zNaktadanie powtok metalizacyjnych z cynku,
aluminium i ich stopéw na konstrukcje stalowe i wlyy ze stopéw
zelaza.

Farby i lakiery. Ochrona przedok@r konstrukcji stalowych za
pomoa ochronnych systemow malarskich.

Przygotowanie pogyostalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw.

Farby i lakiery. Oznaczanie giabpowtoki.

Natryskiwanie cieplne. Powtoki metalaviene nieorganiczne. Cynk,
aluminium i ich stopy.

Beton. @%¢ 1: Wymagania, wkiwosci, produkcja i zgodni
Cement. @&¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodico dotyczace
cementéw powszechnegaytku

Woda zarobowa do betonu. Specyfikagfagpania probek, badanie i
ocena przydatrigi wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z proceséw produkcji betonu

Beton zwykly

Statystyczna kontrola j&io Losowy wybor jednostek produktu do
prébek

Prefabrykaty budowlane z betonu. ddgt pomiaru cech
geometrycznych

Prefabrykaty budowlane z betonu. ddgt pomiaru cech
geometrycznych

Procedury kontroli wyrywkowej meqadternatywi.

Procedury kontroli skokowej

Beton lekki z porowatych tworzywugznych

Stal niskostopowa konstrukaypgolnego przeznaczenia. Gatunki
Sruby z tbem sz&iokatnym

Podktadki aigte zgrubne
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PN-86/M-82144 Naktki sz&ciokatne

PN-EN 499:1997 Spawalnictwo. Materiaty dodatkasee spawania. Elektrody otulone
do rcznego spawania tukowego  stali  niskostopowych
i drobnoziarnistych. Oznaczenie.

10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochronyrodowiska Tekst jednolity Dz. U.

z 2008r. Nr 25 p0z.150 wraz z wszystkimi pochodnymozporzadzeniami.

Ustawa z dnia 27 lipca 2001r. o wprowadzeniu ustaRyawo ochrongrodowiska, ustawy
0 odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (Dz. 2001r. nr 100 poz. 1085
z p&niejszymi zmianami)



