SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSifwymagania ogéine dotyaze wykonania i odbioru robét drogowych
w zwigzku z remontem ggu pieszo-rowerowego przrodze krajowej nr 94 w m. Olawa km 121+961 —#4271 str. lewa.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowyrzetargowym przy zlecaniu i realizacji robot@amianego zadania
opisanego w punkcie 1.1

1.3Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmuymagania ogélne, wspdine dla robétatpgh ogélnymi specyfikacjami
technicznymi. W przypadku braku szczegoétowych sfkagji technicznych wydanych przez GDDP dla danagortymentu
robot, ustalenia dotygzéwniez dla ST sporgdzanych indywidualnie.

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponéj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-aytkowa (droga) albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, eaet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub adsy od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rdobupostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz zelksmi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacztmauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronaopiatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie
Z obowhzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,zgty do notowania
zdarzé
i okoliczndsci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej pauaiy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaw¢ projektantem.

1.4.7. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez Zamawgago,
o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcajlpowiedzialna za nadzorowanie robdt i adminisaioe
kontraktem.

1.4.8. Jezdnia - az¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgowaniona do kierowania robotami i do wggbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdiikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dzielcymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.12. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.

1.4.13. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymelucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.14. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanytmonami, stuacy
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.

1.4.15. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasyczaakceptowane przez Zamawéego, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badagréb zwhzanych z ocemnjakosci materiatdw oraz robét.

1.4.16. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacpjektovs i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

1.4.17. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozktadania ol@n od ruchu na podi@

gruntowe

i zapewniaicych dogodnewarunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstwy $cieralry a podbudow, zapewnigjca lepsze rozigenie
napkzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa ga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e nawierzchni stzca do przenoszenia obzén od ruchu na podi®. Podbudowa me sktada
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktada
sie z jednej lub dwoch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiaa. Maze zawiera warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub
odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnymezréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiat mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu unietivaienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy

nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedogtaj sk do nawierzchni.

1.4.18. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

1.4.19. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunelgka dla pieszych i przepust.



1.4.20. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowardpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamiedi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.22. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetes przeznaczony do umieszczania w nim drogi azaviych

Z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy reorOwniez obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi
i budowy uradzer chronicych ludzi isrodowisko przed uatliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Pobocze - og¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojijapddw, umieszczenia wdzenr organizacji
i bezpieczéstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.24. Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aley pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.25. Podla@e ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piatdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.26. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gtazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.27. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdada autorem dokumentacji projektowej.

1.4.28. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geogmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.29. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zagtymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szigkinowek
zwierzt dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez korpus drogowy.

1.4.30. Przeszkoda naturalna - eleméradowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka, szlakdxowek dzikich zwierat itp.

1.4.31. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanogviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegoprmkiad droga,
kolej, rurochg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.32. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk
i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.4.33. Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozdvektada sic z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.34. Rekultywacja - roboty mage na celu upoarkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenararuszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.35. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidiajprzedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.

1.4.36. Teren budowy - teren ud@pniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob4t oraz inne miejsgmignione
w kontrakcie jako tworzce cz$¢ terenu budowy.

1.4.37. Zadanie budowlane - €& przedsiwziecia budowlanego, stanoagia odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczogtkowych. Zadanie m@ polegd na
wykonywaniu rob6t zwizanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.4.46 Ztacze kablowe wolnostage - uradzenie elektryczne przeznaczone do rozprowadzabhigoddw zasilajcych,

wyposaone w pomiar energii czynnej i zabezpieczenia.

1.4.18 Kable energetyczne - aluminiowe lub miedziane wavdpdniej izolacji, przeznaczone do przesytaniagine
elektrycznej.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robét, bezpieamtwo wszelkich czynn@i na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagjprojektows, ST i poleceniami lzyniera/Kierownika
projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajicy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy
oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzempldak®mentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziald@a ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone gealdezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlagogzt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa elizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgrodanym
w szczego’rowych warunkach umowy, uwgtiiiapcym podziat na dokumentagprojektows:
Zamawiagcego; wykaz pozycii, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektow oraz projektow dokumentag
wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowkLoinenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzgs¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z nich sobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeiitac
W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohowe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogélnych" (,Og6Iinych wakath umowy").



Wykonawca nie mze wykorzystywa biedéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu eimi
natychmiast powiadori Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzp wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.
W przypadku rozbienoici, wymiary podane na frnie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow ned@tow budowli musgwykazywa zgodndé
z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektova lub ST | wptynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgapione innymi, a elementy budowli rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontgwed ruchem")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasiniejcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akres
trwania realizacji kontraktu,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpia@eobot
w okresie trwania budowy. W zaleoici od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencébga bieaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgaroeacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgday ten sposéb bezpiedmtwo
pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczaiow dzieh i w nocy tych zapor i znakdéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtldw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge kxda akceptowane przeziyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogzem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyckidrych tré¢ bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cern kontraktovy.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy datye ochronyrodowiska
naturalnego. W okresie trwania budowy i witgaania rob6t Wykonawcaztizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsio przepiséw i norm dotygezych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy orazdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezéumb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosuijc sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévégdiojazdowych,
2)  srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C) mozliwoscia powstania pzaru.

3) wiaciwe utrzymanie czystgi przylegajcej nawierzchni jezdni istniggej i chodnikéw
1.5.6. Ochrona przeciwp@rowa

Wykonawca kdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca hkdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vepya sprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszamni biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed

dostpem osab trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatbw wywoluyjcych szkodliwe promieniowanie o eséniu wikszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryte do rob6t bda miaty aprobat technicza wydam przez uprawniom jednostk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwéradowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a&zpkaczeniu robét ich szkodliwég zanika (np.
materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zéé wymagag
tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrayragoct na wycie tych materiatdw od wdgiwych organéw
administracji pastwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawgyaj

1.5.8. Ochrona whasni publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddoych wigcicielami tych uradzea potwierdzenie informacji dostarczonych



mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamaia rozpocgcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladraz gdzie z nimi
wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr Wykonawca &dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadZestalacji na powierzchni ziemi i uidzer podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamag&mjo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb
powodujcy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenibudawy
mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych paminy
Wykonawg a wiacicielami nieruchoméei i dotyczicych korzystania z wtasda i drog wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nied$® one sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca kdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy transporc
materialow i wyposzenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelldelzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych
wiladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéven@mnormatywnych) i o kdym takim przewozie duzie
powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie speinigije tych
warunkow zostaly usugtie z terenu budowy. Pojazdy powogitg nadmierne obgienie osiowe nie dtla dopuszczone na
$wiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat za naprawvszelkich robot
w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniaiglara/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowkek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgae, socjalne oraz spiizi odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i s uwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremrob6t i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zékaenia robét przez iyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowqmo by prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy bylyzadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie tyniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie zaradzenia wydane przez wladze centralne i miejscovee amne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktor@ sv jakikolwiek spos6b zwizane z wykonywanymi robotami ictizie w pei
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postandwiiczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i dulizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgtai, materiatéw
lub urzdzer uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéhgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstaagajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckrye
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknigrgkonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotarge kenkretne normy i przepisy, ktére spethianap
materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylabobowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisdikeov warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥ejprzypadku
gdy powotane normy i przepisy parstwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ rowniez stosowane
inne odpowiednie normy zapewnieg rowny lub wyszy poziom wykonania ai powotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzpraaz Irtyniera/Kierownika projektu. Rdnice pomédzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musby¢ dokladnie opisane przez Wykonawd przedt@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&@bo znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowgabuwazane za wlasné Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami. z& w wyniku tych polecg
Wykonawca poniesie koszty i/lub wypfa op&nienia w robotach, tynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu
z Zamawiagcym i Wykonawe ustali wydtizenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktor nalezy zwigkszye cerg
kontraktovs.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirziransport oraz inne
urzadzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B&plecze Zamawiagego".

2. MATERIALY



2.1.Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wgkstaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonyich
robot, Wykonawca przedstawi dynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgeg6towe informacje dotygze
proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohteriatow jak rownig odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatlow z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdia
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposoéb agly spetniag wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatowzzédet
miejscowych waczapc w to zrodta wskazane przez Zamaviizggo i jest zobowizany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozgoezm eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi kynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentag zawierajca raporty
z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowazez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniapc aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracjigiwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatéw pochodeych zezrédet
miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie kosztytatti wydobycia materiatéw, dzigawy i inne jakie okaa sic potrzebne
w zwiazku z dostarczeniem materiatdow do robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdw, dokopdéw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych da
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukieczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopgav terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyedla wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie tdzie prowadz zadnych wykopéw w ohkbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na danym

obszarze.

2.3.Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zone
w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatéw do innych robot, mite dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychterialtéw zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaawykonuje na
wihasne ryzyko, liczc sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem
2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co n@i@ 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie zaym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadgmaganych
przez Irryniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowawyzaj materiatu nie mie by p&zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane naf#gerdo czasu gdy ¢ola one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowabja sjakos¢ i wihasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatowdab zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6.Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prahk&terialtbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli leda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii materiatdw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekaivytworni, musz by¢ spetnione

nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizadjit,

¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekefida w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Spekz uzywany do robét powinien lédyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie argmcji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnéé sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stagmi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyiniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowdasci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.



Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaruzyska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Izyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ pdézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostgmzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nd@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktdre nie wptymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentaciji
projektowej, ST i wskazaniach4yniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidziam umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotyczce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw Ba mnych parametrow technicznycfrodki transportu nie spetnigje tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywréi@e stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragtdnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatlow i wykonywanych rob6t, za ich zgodha dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizaciji
rob6t opracowanym przez Wykonaywaraz poleceniami bryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogonwywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczemiplanie i wyznaczenie wysada wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i ¢dnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymé pémie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostarusungte przez Wykonawge na
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysckerzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadné.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementolot txda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowev ST, a take w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bad& materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatléwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada@ naukowych
oraz inne czynniki wptywapre na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny lBywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gitba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfoduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakiei. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony sposob wykonywania
robot, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pwdupcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentaci
projektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia
jakosci powinien zawier& a) czs¢
0g0lm opisujca:

- organizag; wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaawibot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz 0os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegélnych elementoéw robdét,

- system (sposob i procediproponowanej kontroli i sterowania jakom wykonywanych robaét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlecprowadzenie baad,

- sposoéb oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrstieruapcych,

a takee wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesairologicznym, proponowany sposob i ferm

przekazywania tych informacji ignierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uemlzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy,
kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhuitta wiasciwosci w czasie transportu,

- sposoéb i procedegrpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzaniexdae,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wyramia mieszanek i wykonywania poszczegdélnych ehtove
robot,

- sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2Zasady kontroli jakosci robét



Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona jakasé

robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania prébek
i bada materiatéw oraz robaét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materialdbw oraz robét zestatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreSlone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam dloee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlir@st konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane udzenia i sprat
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okgtajacych
procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich

inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rogtod
badawczych. Jeli niedocagnigcia te kyda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materialtdw i déguje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakaych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsaahateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie prébek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania prébgdetych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgg z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& zapewnioa mozliwos¢ udzialu w  pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonawe zatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez byniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaatwply przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgzez Wykonawg usungte lub ulepszone
z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenséewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawey.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W mdip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezayniera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi denj@ ich wyniki do
akceptacji layniera/ Kierownika projektu.

6.5Raporty z badai

Wykonawca kdzie przekazyw& Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib

Wyniki bada (kopie) kkda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéuiat
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpeoducent materiatdbw powinien udziethu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonaf weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegwgz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniaghizie ocenia zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawy@ikow
whasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefgrébki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu
oprze st wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i rob6t z dokumentagprojektovs i ST. Maze
réwniez zlecé, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khadaezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.7 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieazgtwa wykazuicy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi oké®nymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych ada%ciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngci z:

- Polska Normg lub
- aprobad techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt 1 i ktore spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenigyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do roboét
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikébw tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.



Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robo6t, stanu bezpietziva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasaap
Z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowidkiat®wego. Zapisy ¢da czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem gatnika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i lryniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowe;j,

- dat uzgodnienia przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnienieofgk i harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia layniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zvgzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentaciji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycgce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli z podm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyedab przedi@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich gagjlub
zajciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika mgdobliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si
Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania polegéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementéw roboét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza i sposéb cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do kgki
obmiardéw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodngci materiatéw, orzeczenia o jad@ materiatéw,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&Vykonawcy lkeda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia
jakosci. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny yudostepnione na kade zyczenie Irtyniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaoweerdabezpieczonym.
Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iriyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yetyl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokotacy projektows i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaizki obmiaréw.



Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowdku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostanpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na grie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztdicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oltenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonavdnzyniera/Kierownika projektu.

7.2 Zasady okrelania ilosci robdt i materiatow

Diugdéci i odlegtdici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowe;.

J&li ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diuggé
pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami

7.3Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgititzaakceptowane przezzymiera/Kierownika
projektu. Uradzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie uradzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robot.

7.4Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amizenia wagowe odpowiadgge odnénym wymaganiom ST &izie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniat w sposéb agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakee w przypadku
wystepowania dtuszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaegsiv

czasie ich wykonywania. Obmiar robét

podlegadcych zakryciu przeprowadzagirzed ich

zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliezbgda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdg¢ doliczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki
obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyimerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Rodzaje odbioréw robét

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbidr robét zanikaj acych i ulegajpcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbioér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfim®ostpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deoemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni w ciagu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budbpgwiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikdw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiaw konfrontacji
z dokumentagj projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbidr czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czici robo6t. Odbioru cgciowego robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobot dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4.0dbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartosci.

Catkowite zakdczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvapisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpimie o tym fakcie lnyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakezenia robot i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzoaez Zamawiagego w obecnai Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robét z dokumentagprojektows i ST.
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W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozaa sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniajcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pegoavych lub robot uzupetniagych w warstwiescieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjisjze jaka¢ wykonywanych robdt w poszczeg6lnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatajektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpigtteo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robét jest protokét odbioru ostatecznego trobd
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektovwa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,
2. SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANEH (podstawowe
z dokumentéw umowy i ew. uzupetnieg lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,
7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zaiczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggeh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robot wiécicielom urzadzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nidabgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykorawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetiag keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego. Termin wykonania robét poprawkowych i robAipetniajcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytldrawizanych z usurtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweyaym.

Odbior pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét".

9.PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndici jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaa jednosti obmiarow ustalor dla danej pozyciji
kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionygbzattowo podstawptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji koggowej lzdzie uwzgkdniac wszystkie czynndi, wymagania
i badania sktadage s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekjw
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétliip obejmowa:
- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.00

Koszt dostosowaniaegdo wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vztargsie.

9.3.0Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazd6éw/przejazddw i organizagjhu obejmuje:

(@) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami projektu organizaciji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeRigmi projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdw, keamikow, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaejihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjichu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
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Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z ghiejszymi zmianami).
Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 835

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzii®z. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBwdowlanych w sprawie bezpiedmgwa i higieny
pracy przy wykonywaniu robét budowlano-mamierych i rozbiérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04729.
Rozporadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. vaspe warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiadé urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony pwpecazeniowej. Dz. U. Nr 81 z dnia
26.11.1990 .

Zarzmdzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dialipca 1974 r. w sprawie doboru przewodéw i kabl
elektroenergetycznych do obzen pradem elektrycznym.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 1 ODBIORU
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSifwymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zyganych

z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktéw wysé&diowych w zwiazku z remontem ggu pieszo-rowerowego przy
drodze krajowej nr 94 w m. Otawa km 121+961 — 127k str. lewa.

1.2Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowyrprzetargowym przy zlecaniu i realizacji rob6t
omawianego zadania opisanego w punkcie 1.1

1.3Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét awanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz polzenia
obiektéw irzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysada@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrarfegrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie przepustu drogowego

Wyznaczenie obiektbw mostowych obejmuje sprawdzemigznaczenia osi obiektu i punktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, arkrich przed zniszczeniem, oznakowanie w spos6b
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzmgiezusytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2Pozostate okienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g pkt 1.4.

1.50g06Ine wymagania dotycace robot

OgobIne wymagania dotysee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopié'L.5.
2.MATERIALY
2.1.0g6Ine wymagania dotycgce materiatéw
Ogo6lne wymagania dotyseze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00.00
~“Wymaganiaogélne" pkt2.

2.2.Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtdgookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grandot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie; od 0,15 do 0,20 m i dlugébod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaogjj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

»Swiadki" powinny mig dtugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3.SPRZET
3.1.0gdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt
3.2.Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- taty,
- taSmy stalowe, szpilki.
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Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1.0go6lne wymagania dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagagalie" pkt 4.
4.2 Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy e przewoz dowolnymi
srodkami transportus. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne" pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawierge lokalizacg
i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawéejo, Wykonawca powinien przeprowadmnbliczenia
i pomiary geodezyjne niezine do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawizyniera o wszelkich lach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczychedt te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&bone w dokumentacji projektoweja szgodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztalttowanie terenu w
takim rejonie nie powinno ltyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez dgniera, zostamp wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punférednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyeay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢est konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne idaigtowej realizacji rob6t natg do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasypunktéw wysokaosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne jrany by¢ zastabilizowane w sposo6b trwaty, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmldowhzane do punktéw pomocniczych, pabmych poza granic
robdt ziemnych. Maksymalna odlegdopomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezen@rzekracza
500 m.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzditutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskipwinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego
konfigurac;ji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespacze naley zatary¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwoéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢adne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagjprojektova oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej
w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej i@siyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety okr@donych w dokumentaciji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.
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Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovegczgdy Wykonawca robot zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okré@enie granicy robét), zgodnie z dokumenégmjojektows oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagzthwanych przez mgniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr.
Odlegta¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj.
Odlegtai¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwiaé¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie
zgodnym
z dokumentagj projektowva.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakdci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplet'6.
6.2 Kontrola jako §ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@tiowych naley
prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7.0BMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(V@ymagania ogdlne" pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢d&ia obmiaru robét mostowych.
8.0DBIOR ROBOT
8.1.0golne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@(Mlymagania ogolne” pkt 8.
8.2.Sposéb odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gerginej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9.PODSTAWA PLATNO $CI
9.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trg@nktow wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrartagrzed zniszczeniem i oznakowanie ulatudej
odszukanie
i ewentualne odtworzenie.
Platng¢ robot zwazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestau koszcie robdt mostowych.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inyegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.

NogkwnhpE
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY URODZAJNEJ
HUMUSU DARNI
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghhicznej (ST)swymagania dotyece wykonania i odbioru robot

zwiazanych z usurciem ( skarpowaniem ) pasa w zmku z remontem ggu pieszo-rowerowego prarodze
krajowej nr 94 w m. Ofawa km 121+961 — 121+371lstva.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna (ST) stanakuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji
robét na drogach krajowych miejskich i gminnych

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegmuymagania ogélne, wspoéline dla robétetypgh SST i g spdjne
z przedmiarem robot wykonanych przez irMARBUD ZBP z Wroctawia.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt. 1.

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprz et do zdj ecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nie nadagj sk do powtérnego tycia naley stosowa:

- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe wykonanie
robot spretem zmechanizowanym nie jest #iwve,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadingportu na odlegéé wymagajca zastosowania takiego
sprztu.

Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego zycia, naleéy stosowa:

- noze do cecia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,

— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Dam , ktéra mae zosta ponownie uyta naley przemieszczaaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewoz¢ transportem samochodowym. Wylséodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu.
Darnirg nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do powtornego
zastosowania, powinna onacltyansportowana w sposob nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MM@ymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéninnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien &pczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie darniny ( oraz innego materiatu z pobocza)

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugtnasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczopdo umocnienia skarp, darginalezy zdja¢ w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkatlzprzechowywa
w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnignalezy cia¢ w regularne, prostakne pasy o
szerokdci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgdboku okoto 0,30 metra. Grukbdarniny powinna wynoéiod
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0,05
do 0,10 metra.
Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. Jali darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi
by¢ sktadowana, to zalecazgej roztazenie na gruncie rodzimym. i brak miejsca na takie rozenie darniny, to
nalezy
ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélio darnire nalezy sktadow& w warstwach trawdo
dotu.
W pozostatym okresie darrimalezy sktadowd warstwami na przemian travdo gory i trawg do dotu. Czas
sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powimierekraczé 4 tygodni.
Darnirg nie nadajca sie do powtdrnego wykorzystania najeusura¢é mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewi€ na miejsce wskazane w SST lub przewirera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkf’6.

6.2. Kontrola usuni ecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie kompldégiasungcia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/0@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.
Jednostl obmiarow jest ni(metr szécienny ) rozplantowanego nadmiaru humusu
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@¥magania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci
-zakres robo6t zgodny z gxiami przedmiaru rob6t opracowanych przez Zaktagjektowy MARBUD z Wroctawia

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 wykonania robét obejmuje:

— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamjej w regularnych pryzmach ,
- skladowaniem materiatu nadeggo s¢ do powtérnego wbudowania ,

- wywo6z materiatu na odlegié do 15 km

10. przepisy zwijzane
Nie wystpuja.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW
DROG
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji tecznigj (ST) § wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z rozbidrkelementéw drog w zwiku z remontem ggu pieszo-rowerowego prarodze krajowej nr 94 w m.
Ofawa km 121+961 — 121+371 str. lewa.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowyprzetargowym przy zlecaniu i realizacji robét mmianego zadania
opisanego w punkcie 1.1

1.3Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z rozbidrk
- warstw nawierzchni chodnikéw i zjazd6éw indywidwath , zatoki bitumicznej ,
- kraweznikéw na tawie,
- obrzezy na tawie,
- ogrodzd,
- podbudowy ttuczniowej,
- podbudowy betonowej,
- znakéw drogowych,
- rur zelbetowych przepustu ,
- scianek betonowych , wraz z fundamentami ,
- elementéw betonowych ( plytki, betony itp.)

1.40Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowe as zgodne z  obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagangotme" pkt 1.4.

1.50g06Ine wymagania dotycace robot
OgobIne wymagania dotysee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopié"1.5.
2.MATERIALY
2.1.0g6Ine wymagania dotycgce materiatdw
Ogo6lne wymagania dotyseze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 2.
3.SPRZET
3.1.0gdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2.Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiorkelementéw drég, toréw, ogrodzemaze by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,
- tadowarki,
- zurawie samochodowe,
- samochody eizarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1.0go6lne wymagania dotycace transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragjdkt 4.
4.2 Transport materiatéw z rozbidrki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1.0g6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q/ymagania ogdlne" pkt 5.
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5.2 Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drég, fundamentovibejmup usunicie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie 2z dokumengacjprojektows, ST Ilub wskazanych przez Zyniera.
Jezdnia w miejscu wbudowania krgwmika betonowego i wpustow deszczowych musi bgigta pita mechaniczpna
giebokas¢ min 5 cm . Rozebrane elementy nawierzchni wymaggivozu na sktadowisko — za potwierdzeniem .

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Zgnier maze polect
Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w ST lub przez liayniera.
Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnyéysuwane bez powodowaniacdnych uszkodze
O ile uzyskane elementy nie stajie wlasnagcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w ST lub
wskazane przez hyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST stsi§ wtasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementdéw drogrodzé i przepustow znajdage si w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentagj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny &y tymczasowo zabezpieczone.
W szczegdlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale wypenic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacz&go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oklenymi w ST D-02.00.00
.Roboty ziemne". Materiat pochoday z rozbidrki zostanie uswty i wywieziony z budowy i zutylizowany. Wykonawca
ma obowizek przedstawinazadanie Zamawiajcego dokuemty potwierdzge jego utylizacje .

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g6lne zasady kontroli jakdci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2.Kontrola jako $ci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplégiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych da@mego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po useiych elementach nawierzchni, ogrodzeprzepustow
powinno spetnié odpowiednie wymagania oktene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".

7.0BMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/0@magania ogolne" pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows robét zwhzanych z rozbidrkelementéw drog i ogrodagest:
- dla nawierzchni - m(metr kwadratowy),
- dla kraveznika, obrzea, - m (metr),
- dla fundamentéw betonowych = am . (metr sz&ienny),
- dla fundamentéwscianek czotowych , betonéw fundamentéw 3(metr szécienny),

8.0DBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogélne” pkt 8.
9.PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.0g06Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuije:
a) dla rozbioérki warstw nawierzchni i podbudoéw:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki weakosztami utylizacji,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b)dla brzea:
- odkopanie wraz z wggiem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki wekosztami utylizacji,

- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu

c) dla fundamentu i rurelbetowych

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki weakosztami utylizacji,
- dokonanie rozbidrek

- uporzidkowanie terenu rozhbiorki;

- zag:szczenie i wypetnienie dotéw

10. przepisy zwjzane
Nie wystpuja.

Opracowanie dokumentacji projektowej na budowe chodnika w ciggu drogi krajowej nr 94 22
w m. SIECHNICE, w km 109+830 — 110 +265 str. prawa
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1. WSTEP

1.1Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania dotyeze wykonania i odbioru rob6t zgzianych

z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@ gruntowego w zwzku z remontem ggu pieszo-
rowerowego przylrodze krajowej nr 94 w m. Otawa km 121+961 —#27/11 str. lewa.

1.2Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowypizetargowym przy zlecaniu i realizacji robét amianego zadania
opisanego w punkcie 1.1

1.3Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem koryta przeznaczonego
do utazenia konstrukcji nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamioganymi w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.50g6Ine wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogorie 1.5.
2.MATERIALY

Nie wystpuja.

3.SPRZET

3.1.0g6Ine wymagania dotycace spratu

OgobIne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt
3.2.Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem; Zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta
i profilowanie podiaga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigrpstopadle do kierunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywammgskich koryt),
- walcéw statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracygh.

Stosowany speg nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1.0g6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragjdpkt 4.

4.2 Transport materiatow

Wymagania dotyczce transportu materiatéw podano w ST D-04.02.00412.02, D-04.03.01 pkt 4.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MM@ymagania ogélne" pkt 5.

5.2 Warunki przyst gpienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WitEejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podia, jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywé si¢ ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3 Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny kywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposobkzaptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmaodiwia¢ nacagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych ni co 10 metréw.Rodzaj spitzi, a w szczegdlrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiggsbeaerzeniach lub
w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb wykamamisi by zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaajijgitowe; i
ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odiachiejsce wskazane przezzymiera.

Profilowanie i zagszczenie podiaa naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
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5.4. Profilowanie i zagszczanie podtda

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdz, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzinych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnigird wyzsze ni
projektowane radne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanizenia poziomu w poditau przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowiéé¢ dodatkowy grunt spetniggy
wymagania obowizujace dla gornej strefy korpusu, wdlo koniecznej do uzyskania wymaganychdmych wysokéciowych i
zagzsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskaznika zagszczenia, okiédonych w tablicy 1.

Do profilowania poditaa naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych

lub w inny sposob zaakceptowany przezyhiera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagpzczanie podima naley kontynuowé do
osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk zag;szczenia nalegy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia podia (lg)

Strefa Minimalna wartd¢ I dla:
korpusu Innych drég
Ruch cezki i Ruch mniejszy o
bardzo cizki ciezkiego
(KR3-KR6)
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od 1,00 0,97
powierzchni podiga

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podize uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl
zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtdrny modut odksztalcenia pozdo
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pietvegjo modutu odksztatcenia nie powinien przekra@za.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podta

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, gowinien on zabezpiecgy podiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez razaie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezinera.

Jeveli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktaddadbejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g6Ine zasady kontroli jakaci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2 Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarbw dotycgcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta
wyprofilowanego podtga podaje tablica 2 zamieszczona peji

Lp. 1 |Wyszczegdlnienie badd pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 Ro6wna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 ROwNG¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 25 mw osi jezdni i na jej kraxiziach dla autostrad i drg ekspresowych, co|100
m dla pozostatych drog

6 Uksztaltowanie osi w planie * co 25 m w osi jezdni i na jej kraxiziach dla autostrad i drég ekspresowych, co[100
m dla pozostatych drog

7 Zaggszczenie, wilgotni@  gruntu podiga |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecazaelziej nk raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@inia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomyct

6.2.2.  Szerokeéc koryta (profilowanego podi@)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. RoOwna¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowndici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrow tata zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].
Nierébwndaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrow tata. Nierowndci nie mog, przekracz&20 mm.
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6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padio powinny by zgodne z dokumentacj projektova
z toleranci + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ocw#j nz + 3 cm dla autostrad
i drég ekspresowych lub wéej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zagzszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéo okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bymniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporownanie wartei modutdw odksztalcenia, to wafto stosunku
wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, d&rgch zgodnie z noraBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywieksza od
2,2

V\'/iléotnoéé w czasie zagszczania naley bad@d wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsdé gruntu podiaéa powinna by réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od dergich w punkcie 6.2 powinny by
naprawione przez spulchnienie dclikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7.0BMIAR ROBOT
7.10go6Ine zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0Q/@nagania ogolne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8.0DBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¢magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projek{o®m i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dafgili pozytywne.

9.PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.0g06Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:
- - prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- - odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i esgpivaniem,
- - zafadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
- - profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
- - utrzymanie koryta lub podia,
- - przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
A PN-B-04481
PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezailgotnaci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i

.3 podtaza przez obaizenie piyt
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar révamawierzchni planografem i at
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSifwymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwiagzanych z wykonaniem warstwy mrozoochronnej wazii z remontem ggu pieszo-rowerowego pradrodze
krajowej nr 94 w m. Otawa km 121+961 — 121+371lstva.

1.2Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktovwyprzetargowym przy zlecaniu i realizacji robét amianego zadania
opisanego w punkcie 1.1

1.3Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem warstwy
mrozoochronnej dla zjazdéw stanaeych czs$¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy paeétostanowi grunt
wysadzinowy lub wtpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oldeniami podanymi w ST D-
00.00.00 ,Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.50gdIne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotysee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid'L.5.
2. MATERIALY

2.1.0go6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 2. Kruszywa powinny spetriavymagania wg normy PN-EN 13043:2004.

2.2 Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwyozoochronnejs
- piaski,
- zwir i mieszanka,
- odcinajicych
- oprocz wyej wymienionych:
- miat (kamienny).

2.3 Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw warstwy mrozoochrgmosvinny spetnia nastpujace warunki:

a) szczelngci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
D;s- Wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarnsiay odcinajcej lub
odsiczapcej
dgs - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarmguupodiaa.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigiczapcych warunek szczeldoi musi by spetniony, gdy warstwa ta
nie jest uktadana na warstwie odcitaj. b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

gdzie: dyy

U - wskanik réznoziarnistgci,
dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw
odcinajca,

dio- Wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw
odcinajca.

¢) wodoprzepuszczaltd-wskanik filtracji filtracji k >8m/dokx (0,0093 cm/s)
Piasek stosowany do wykonywania warstwy mrozooahepmpowinien spetnia wymagania normy PN-B-11113 [5] dla
gatunku 1 i Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwgzoochronnej powinny spetdiavymagania normy
PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.
Miat kamienny warstwy mrozoochronnej powinien sjp@twymagania normy PN-B-11112 [4].

2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy mochronnej nie jest wbudowane beggalnio po dostarczeniu na
budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowanialVykonawca rob6t powinien zabezpieé&ruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiakamiennymi. Podize w miejscu skladowania powinno dgowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.
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3.SPRZET
3.1.0g6Ine wymagania dotycace spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt
3.2.Sprzet do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy powinien wykazsie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- réwniarek,

- walcow statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1.0g6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagagalie" pkt 4.
4.2 Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuogm i zawilgoceniem.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogéine" pkt 5.
5.2 Przygotowanie podida

Podtaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne" oraz D-04.01,Karyto wraz

z profilowaniem i zagszczaniem podi@a".

Warstwa mrozoochronna powinna ¢byvytyczona w sposéb umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacj
projektow, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiwia¢ nackgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch
nie wigkszych nk co 10 m.

5.3Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gréip przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby
po jej zagszczeniu oagnieto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wyaoie@ warstwy mrozoochronnej o grébodo 20 cm, to
wbudowanie kruszywa natg wykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nas¢pnej warstwy mee nasipi¢ po
odbiorze przez liyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjadiywa naley przed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat o
odpowiednich wiciwosciach.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy mrozoochronnej nglg@rzystpic¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mpleozpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi
czesciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyalezpoczyna od
dolnej kravedzi i przesuwa pasami podinymi cz$ciowo naktadajcymi sig, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwndici lub zagkbienia powstate w czasie zmgczania powinny kywyréwnywane na bimco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usacie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcimap i odaczapaca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nalg kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnepyro
Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. sk zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamy warstwe odsiczapca lub odcinajca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, koatmag:szczenia naley oprz€ na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtdérny modut odksztatcenia warstwy WwepiBN-64/8931-02 [6]. Stosunek
wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ipem przekracz&a2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartgci. W przypadku, gdy wilgotnié kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo nalg osuszy
przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gidgotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rownomiernie wymiesza

5.4 Utrzymanie warstwy mrozoochronnej

Warstwa mrozoochronna po wykonaniu, a przeded@&em nasgjpnej warstwy powinny byutrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej warstwy
nawierzchni.Koszt napraw wyniktych z nied¢avego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1.0g6lne zasady kontroli jakaci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplet'6.
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6.2 Badania przed przystpieniem do robét
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoévevszystkie witaciwosci kruszywa okrélone w p.

6.3 Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z@sgczenia warstwy mrozoochronnej
podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Wyszczeg6lnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
p. pomiaréw
Szerokd¢ warstwy 10 razy na 1 km
Ro6wnai¢ podtuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
ROwNai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
Rzedne wysokéciowe co 25 mw osi jezdni i na jej krasiziach dla autostrad i droég ekspresowych, co 100
m dla pozostatych drog

Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradiziach dla autostrad|i
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Grubgi¢ warstwy Podczas budowy: . . -
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej riz
na 400 M

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 m
Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzraelziej ni

wilgotnos¢ kruszywa raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.3.2. Szerokd&¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. ROwna¢ warstwy

Nierowndici podtwzne warstwy odcinagej i odgaczapcej naley mierzy¢ 4 metrove tata, zgodnie z norsnBN-68/8931-04
[7].
Nierébwndici poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzy¢ 4 metrovy fata.
Nieréwndgsci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy mrozoochronnej na prhsiyéukach powinny b§ zgodne z dokumentacjprojektova
z toleranci + 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokéciowe
Raéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm i -2 cm.
6.3.6.  Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ogeej niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wiej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.  Grubd¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna byzgodna z okrgona w dokumentacji projektowej z toleraac{1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgHow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tsaash, naley mierzy taczm grubaié¢ tych
warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wefim grubéci Wykonawca wykona napraw warstwy przez
spulchnienie warstwy na gdokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiaterndpowiednich wiéciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zagzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkdan tych robot nagpi ponowny pomiar i ocena grufm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagzszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia, warstwy mrozoochronnej agkoay wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujecgporéwnanie wartei modutdéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odkszté@cerkrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly badg& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté kruszywa powinna hy
rowna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

30



6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w p. 6.3, powinny kiy
naprawione przez spulchnienie delgikacsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odaczapcej.
8.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@(Mlymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wiypdozytywne.

9.PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0g06Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine" §kt
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy mrozoochronnej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym paditavarstwy materiatu o grubbai i jakosci okreilonej
w
dokumentaciji projektowej i specyfikagtchnicznej,
- wyréwnanie utéonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu Kruszywaengiime. Badania.

2. PN-B-06714-17 Oznaczanie wilgotrii

3. PN-EN 13242:2004  Kruszywa do niezwazanych i hydraulicznie zwzanych materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictviegowym

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztateemiderzchni
podatnych i podiza przez obaizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowambnawierzchni planografem i tat

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika za@szczenia gruntu

" 102

Inne
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA L AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

32



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSilwymagania ogdlne dotysze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiliznych mechanicznie w zg#ku z remontem ggu
pieszo-rowerowego pragrodze krajowej nr 94 w m. Otawa km 121+961 —H271 str. lewa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowyprzetargowym przy zlecaniu i realizacji rob6t amianego zadania
opisanego w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wykonywaniem
podbudoéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznieRhgS-06102 i obejmuyj

- podbudowy z kruszywa tamanego 0/31.5 w konstrutojidnika - gr. 15 cm
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegey na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne" pkd braz w ST dotyexrych poszczegdinych rodzajow podbudow
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie: D-04.0420Hbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegtharécznie, D-
04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizeg@amechanicznie, D-04.04.03 Podbudowaza wielkopiecowego

stabilizowanego mechanicznie.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie"1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne"pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy powinnc lyyuszywo tamane pochogtz z przekruszenia ziagmwiru lub kamieni
narzutowych albo surowca skalnego.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, olkitena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé& miedzy krzywymi granicznymi pol

dobrego uziarnienia podanymi na rysunku
Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw

Frokcre
00 Haskowa Iwirgwa

/ .
91 10

4

8 ,/
i) v Vd kT
&G / t/

=
: ’ A v
s &
Eow —~ Y e =
n / 2 A 2
w40 e 0
5 2
g, l/ )’ / {—’,
g ow w 2
& L &

0 =t a0

- I e 3
o =TT 90
Mg_{:;-’l
) 0o
a0rs 015 625 a5 7 z i 63 8 128 1620 315 53

8ok oczka site, mm

33



przeznaczonych na podbudowy wykonywane mgesbabilizacji mechanicznej 1-2 kruszywo na podbugaasadnicz

(g6rm warstwe) lub podbudow jednowarstwow 1-3 kruszywo na podbud@womocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebieg&od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie v przekracza 2/3
grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.

Lp.

Wymagania

Wyszczeg0lnienie

Kruszywa
naturalne

Kruszywa
famane

Zuzel

wiasciwosci

Podbudowa

Zawart@¢ ziarn
mniejszych
niz 0,075 mm, % (m/m)

zasad{pomoc-
nicza [nicza
od2 |od?2

do10) do12

zasad-
nicza
od 2

pomocH
nicza
od 2

do 10 dol

zasad-
nicza
od?2

pomoc-
nicza
od 2

2 dof10 12o

Badania

wedtug

PN-B-06714

-15

Zawartagé
nadziarna, % (m/m), nie
wigcej niz

5 10

5 10

5 10

PN-B-06714 -15

Zawarta¢ ziarn
nieforemnych %(m/m), nig
wigcej niz

35 45

35 40

PN-B-06714 -16

Zawartcé
zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nig¢
wiecej niz

1 1

PN-B-04481

Wskaznik
piaskowy po piciokrotnym
zag:szczeniu metadl! lub
Il wg PN-B-04481, %

od 30
do 70

od 30
do 70

od 30
do 70

od 30
do 70

BN-64/8931 -01

Scieralnégé w kebnie
Los Angeles

a) scieralnag¢
catkowita po petnej liczbig
obrotéw, nie
wiecej niz
b) scieralng¢ czesciowa po
1/5 petnej liczby obrotow,
nie
wigcej niz

35 45

30 40

35 50

30 35

40 50

30

PN-B-06714
-42

Nashkliwos¢,
nie wiecej niz

%(m/m),

2,5 4

PN-B-06714 -18

Mrozoodpornéc, ubytek
masy po 25 cyklach
zamraa-

nia, %(m/m), nie vdcej niz

PN-B-06714
-19

Rozpad
krzemianowy zelazawy
tacznie, % (m/m), nie
wiecej niz

PN-B-06714
-37 PN-B-06714
-39

10

Zawartag¢ zwiazkéw siarki
w przeliczeniu na S§)
%(m/m), nie wgcej niz

PN-B-06714 -28

11

Wskaznik
NOSNOSCI W, Mieszanki
kruszywa, %, nie
mniejszy n:
a) przy zagszczeniu d >
1,00
b) przy zagszczeniu d >
1,03

80 60

120 |-

80 60

120 | -

80 60

120 -

PN-S-06102

2.3.6Woda
Nalezy stosowa wock wg PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1.0g6Ine wymagania dotycace spratu

Ogoblne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine" pkt

3.2.Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangméchanicznie powinien
wykaza si¢ mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod;. Mieszarki powinny zapewai
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofoboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
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walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny
by¢ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate

4. TRANSPORT
4.1.0g6Ine wymagania dotycgce transportu

OgobIne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlie" pkt 4.
4.2 Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuagam i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyégic zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MM@ymagania ogélne" pkt 5.

5.2 Przygotowanie podiaa

Podiaze pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@™" i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".

Podbudowa powinna Byutozona na podiu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalesprawdzt wzorem:

----- <5 1)

w ktérym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodgblziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapce;,

w milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przech@®Egio ziarn gruntu podi@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie ma@ by¢ spetniony, naley na podiau utozyé warstwe odcinajica lub odpowiednio dobran
geowtdknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznaczaest warunku:

diO

1A
=
ta

Qoo

@)

ktorym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przech&@fk ziarn gruntu podia, w milimetrach,

Ogo - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymiga sé na geowtdkninie w

ilosci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegltych do osi drogi, lub w inny sposoéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiwiaé¢ nacignigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w agistch
nie wigkszych nk co 10 m.

5.3 Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o scisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza& w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczni@ zapewnienia jednorodic nie dopuszczasi
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlimgkciji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwipma by od

razu transportowana na miejsce wbudowania w tads&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4 Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruéo
po zagszczeniu byla rowna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy nie #eoprzekracza20 cm po
zag:szczeniu. Warstwa podbudowy powinnatbpztozona w sposob zapewriay osiagniecie wymaganych spadkow i
rzgdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skfadacsiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdnygch wysokéciowych. Rozpoczeie budowy
kazdej nastpnej warstwy me nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
¢) Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadiwilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug

préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il)téviat nadmiernie nawilgocony, powinien zdstesuszony przez
mieszanie i napowietrzanie.zé wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej wastn,
mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rbwnomiernie wymieszana. W walce wibracyjne
W przypadku, gdy wilgotrig mieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank naley
osuszy.Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpoladi przyjetemu poziomowi wskanika
nosnasci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasipnej warstwy, powinna kyutrzymywana w dobrym stanie. 284
Wykonawca kdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany

naprawt wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteazruch. Koszt napraw wyniklych z niedéavego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robét.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g6Ine zasady kontroli jakaci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og0lplet'6.

6.2 Badania przed przystpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji materiatdw. Badania tevpmy obejmowa wszystkie

wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3 Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badagprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyobchmanicznie

Czestotliwosé bada

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna Maksymalna powierzchnia podbudowy przy-
liczba bada na |padajica na jedno badanie 811
dziennej dzialce
roboczej

1 Uziarnienie mieszanki 2 600

2 Wilgotnas¢ mieszanki

3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000

4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dlazkie] partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébketyapobierd w sposéb
losowy, z roztaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badiapowinny by na bieaco przekazywane kynierowi.

6.3.3.  Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-

04481 (metoda Il), z toleraraci10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagzszczenie podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywéssic az do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zaggszczenie podbudowy nale sprawdzé wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzebadania jest

niemaliwve ze wzgédu na gruboziarniste krusz
wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej:nraz na 5000

0, kontralag;szczenia naley oprze na metodzie obgken ptytowych,
ub wedtug zaledelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezna za prawidtiowe, gdy stosunek wtdrnego
modutu E do pierwotnego modutu odksztatcenigj&st nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev spos6b losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w talicy

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicznie

Lp.1 Wyszczegolnienie badad pomiardw  |Minimalna czstotliwosé pomiarow
Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rowng¢ podiuzna w sposaéb ggly planografem albo co 20 mdata keedym pasie ruchu
3 ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*- 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 Uksztaltowanie osi w planie*- co 100 m
7 Grubg¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej riz na 400 1
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 2000 f
8 Nasnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach nazke
- modut odksztalcenia 1000 m co najmniej w 20 punktach nadte
- ugicCie spezyste 1000 m
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona& w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna léywigksza od szerokai warstwy wyej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o wargo wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. RoOwnac¢ podbudowy

Nierowngsci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrove tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-
04 [28]. Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata. Nierowndgci podbudowy nie
mog przekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetinoy byt zgodne z dokumentacprojektowvs, z tolerancj + 0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm,
-2.cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto

Os podbudowy w planie nie me by przesunita w stosunku do osi projektowanej czeéj niz + 5 cm.

6.4.7.  Grubag¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinierd kgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiccie sprzyste wg BN-70/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy
Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugicie spezyste pod kotem, | Minimalny modut odksztal-cenia mierzon
wskazniku wn nie | zagiszczeniadnie  [mm plyta o srednicy 30 cm,
mniejszym MPa
mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcizenia & obcizenia B

60 1,0 1,4 1,60 60 120

80 1,0 1,24 1,40 80 140

120 1,03 1,1 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtaiciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjicksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4 powinny By
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbgatasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gsagrzone. Dodanie
nowego materiatlu bez spulchnienia wykonanej wargéstniedopuszczalne.

Jezeli szerokdéé podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepydbudow przez spulchnienie warstwy na
petma gruba¢ do potowy szerokii pasa ruchu, doienie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2. Niewtaiciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztgm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy. Powierzchnie
powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni glebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednichsaiaosciach, wyrGwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wgkan tych robdt nagpi ponowny pomiar i ocena grufm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtaciwa n@nos¢ podbudowy

Jeeli nosnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelikgz roboty nieztdne do
zapewnienia wymaganej §rwsci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcdmpalowy tylko wtedy, gdy zarnenie nénosci podbudowy wynikto
Z niewtaciwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.
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7.0BMIAR ROBOT

7.10g06Ine zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/0@magania ogolne" pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoggo mechanicznie.
8.0DBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¢magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqjrojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9.PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.0g06Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" gkt
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- sprawdzenie i ewentualmaprawe podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zag:szczenie rozteonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zameczyszezen obeych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Krszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

3. PN-B-06714-17 Krszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotmosc:

3 PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiaklrwosci

7. PN-B-06714-19 Krszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosc: metoda bezposrednia
8 PN-B-06714-26 Krszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszcezen organicznvch
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siark: metoda bromowa
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11 PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12, PN-B-06714-42 Kruszvwa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosc: w bebme Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane 1 drogowe. Badania techniczne

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzclpoidatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 06.01.01

UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP,
ROWOW | SCIEKOW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSifwymagania ogdline dotysze wykonania i odbioru robét
drogowych w zwizku z remontem ggu pieszo-rowerowego pradrodze krajowej nr 94 w m. Ofawa km 121+961 —
121+371 str. lewa.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktovyrzetargowym przy zlecaniu i realizacji robotamianego

zadania opisanego w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét obj etych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z trwatym powierzchniowym

umochieniem skarp, rowowsciekOw nastpujacymi sposobami:

— humusowaniem, obsianiem, darniowaniem;

— umocnieniem kostkkamienm 9/11 na podsypce cem.piaskowej 1:2

— oczyszczenie rowu z namutu oglgbkasci sredniej 15 cm z wbudowaniem materialu w ksarpyaepiwskarpy
istniejacego rowu

Ustalenia ST nie dotygaimocnienia zboczy skalnych (z ochggrzed obwatami kamieni), skarp wymagajch

zbrojenia lub obudowy oraz skarp okresowo lub tenahywanych wogl

1.4. Okre $lenia podstawowe
1.4.1.Ro6w - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod

1.4.2.Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy glepzerdgnigtej i zwigzanej korzeniami idinnosci trawiastej.

1.4.3.Darniowanie - pokrycie darnarpowierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, admyitha w sposob trwaty
zwiazata st z podtzem systemem korzeniowym. Darniowanie:kchowe wykonuje gina ptask, pasami poziomymi,
uktadanymi w rzdach réwnolegtych z przewdaniem szczelin porgiizy poszczegélnymi ptatami. Darniowanie w krat
(krzyzowe) wykonuje si w postaci paséw darniny uktadanych patekn 45, ograniczajcych powierzchnie skarpy o
bokach np. 1,0 x 1,0 m, ktére wypetnia siemi roslinng i zasiewa traw.

1.4.4.Ziemia urodzajna (humus) - ziemiasliona zawieraica co najmniej 2% g#ci organicznych.

1.4.5.Humusowanie - zespét czynimd przygotowujcych powierzchni gruntu do obudowy &innej, obejmuicy
dogzszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zagitej z jej grabieniem (bronowaniem) i gegczeniem.

1.4.6.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie”™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materialdw

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

- kostka kamienna 9/11 cm

-zaprawa cementowo- piaskowa 1:2 o gr 3-5cm .

- humus dowieziony

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, remiéciekdw obgtymi niniejsz ST s
— darnina,

— ziemia urodzajna,

— nasiona traw oraz §bn motylkowatych,

— kostka kamienna 9/11 cm

- cement,

2.3. Darnina

Darnirg nalezy wycina z obszardw potmnych najbliej miejsca wbudowania. @iie naley przeprowadzaprzy wyciu
specjalnych ptugéw i krojow. Platy lub pasma vejej darniny, w zalenosci od gruntu na jakimdzla ukladane, powinny
mie¢ szeroké¢ od 25 do 50 cm i grulsé od 6 do 10 cm.

Woycieta darnina powinna léyw krétkim czasie wbudowana.
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Darnire, jezeli nie jest od razu wbudowana, nglaeiktada& warstwami w stosy, strarporostu do siebie, na wysakmie
wieksza niz 1 m. Utazone stosy winny hyutrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabeepajicych darnir
przed zanieczyszczeniem, najeyprzez 30 dni.

2.4. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawi€reo najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinna lilgotna i
pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaaziacych.

W przypadkach watpliwych Inzynier maze zlect wykonanie badaw celu stwierdzenia,e ziemia urodzajna odpowiada
nastpujacym kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) -178%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartdé fosforu (BOs) > 20 mg/m,
c) zawartdé potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasowd¢ pH >5,5.

2.5. Nasiona traw

Wybér gatunkow traw naky dostosowado rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalsg stosowdé mieszanki traw
o drobnym, gstym ukorzenieniu, speinigie wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4
Rolki mog by¢ wytadowane ¢cznie lub za pomaczurawi i tadowarek.

2.6. Mieszanina do hydroobsiewu
Mieszanina do hydroobsiewu powinna skiadi z:

- przefermentowanych osadd&siekowych,
- kompozycji nasion traw i &in motylkowatych,

- §ciokki, tj. substancji poprawiagych struktug¢ podiaza i ostaniaicych kietkupce nasiona oraz siewki (np. sieczki,
trocin, struyn, konfetti),

- popiotéw lotnych, spetniagych rok nawozow o wydtzonym dziataniu oraz odkwaszania,

- nawozdw mineralnych, np. gdy osaityekowe maj mak warta¢ nawozova.
Dopuszcza gi po zaakceptowaniu przezzymiera, stosowanie mieszaniny, w ktorej zamiastioseciekowych i
popiotéw lotnych znajduje siwoda i substancje zabezpiecza podige przed wysychaniem i erazjnp. emulsja
asfaltowa
i lateksowa).
Osadysciekowe powinny pochodziz oczyszczalni komunalnych i powinnydgrzefermentowane lub kompostowane, a
zawart@¢ metali cezkich nie mae przekrocz§ na 1 kg suchej masy: 1500 mg otowiu, 50 mg kadzBung reci, 500
mg niklu oraz 2500 mg chromu.

Sktad mieszanek traw, uzatgéony od rodzaju gruntu, naze by przyjmowany wedtug PN-B-12074:1998 [4].
Nasiona rélin powinny spetnia wymagania PN-R-65023:1999 [9].

Emulsja asfaltowa powinna odpowigdslymaganiom wytycznych technicznych [15], a popioitne PN-S-
96035:1997 [11].

Ramowy sktad mieszaniny na F hydroobsiewu powinien Bynastpujacy:

- przefermentowane osadgiekowe od 12 do 30 difo 4-10% suchej masy),
- kompozycje (mieszanki) nasion traw

i roslin motylkowatych od 0,0d8 0,03 kg,

- sciotka (sieczka, stityny, substrat torfowy) od 0,06 do 0,1) k

- popioty lotne od 0,08 do 0,14 kg,

- nawozy mineralne (NPK) Q82 do 0,05 kg.

Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji szczegétowy sktad mieszamaypodstawie:
- orzeczenia wydanego po badaniach skladnikow migsgan gruntem w specjalistycznym instytucie
naukowo-badawczym, stacji rolniczo-chemicznej luej uprawnionej jednostce, wzgdhie,

wynikéw préb dokonanych na odcinku prébnym (poletknfwiadczalnym) utworzonym na umacnianej
powierzchni.

2.7. Kostka nieregularna do zabruku

Kostka nieregularna powinna niiksztait zblzony do prostopadkcianu. Ksztat kostki nieregularnej przedstawia
rysunek 1.
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Rysunek 1. Ksztalt kostki nieregularnej

Uszkodzenie krawdzi powierzchni gornej (czota) oraz ich szer@kogtebokas¢ nie powinny by wigksze ni podane dla
gatunku 2 i 3 kostki regularne;j.
Dopuszcza giuszkodzenie jednego naeopowierzchni gérnej kostki ogokasci nie wigkszej niz 0,6 cm.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogdlne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprz et do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznpgwinien wykazé sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobigych,
— plyt ubijajacych,
— ew. spretu do podwieszania i podgjania,
- hydrosiewnika z aignikiem oraz ospkzu do agrouprawy (np. wtdki olrzowo-piescieniowej, brony chwastownika -
zgrzebta, watowtoki),
— cysterny z wod pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu
Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt 4.

4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport darniny

Darnire mozna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih przed obsypaniemesziemi
roslinnej i odkryciem korzonkéw trawy oraz przed innymszkodzeniami.

4.2.2. Transport nasion traw
Nasiona traw mma przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed zawilgoceniem.
4.2.3.Transport mieszanki do hydroobsiewu

Osady pobierane z oczyszczaloiekéw mana transportow@do miejsca obsiewu:

- komunalnymi wozami asenizacyjnymi, o pojerieiaio 10,0 m,

- rolniczymi wozami asenizacyjnymi, wypassmymi w pompy préniowe (na odlegteci do okoto 5 km),

- w specjalnych zbiornikach.
4.2.4. Transport kostki kamiennej
Kostke transportowa samochodami samowytadowczymi. Kastkeregulara przewozi st luzno usypaa. tadowanie
reczne kostek regularnych igdowych powinno b§ wykonywane bez rzucania. Przgygiu przendnikow tasmowych,
kostki regularne i rdowe powinny by podawane i odbieraneaznie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q/ymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gérnej krawizi skarpy do jej dolnej krawdzi. Warstwa ziemi urodzajnej
powinna s¢gat poza gora krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubai¢ pokrycia ziemi urodzajra powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu, w zal@mosci od
gruntu wys¢pujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powazania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxaieni skarpy naley wykonywa rowki
poziome lub pod &em 306 do 45 o gkbokasci od 3 do 5 cm, w odgiach co 0,%101,0 m. Utldzona warstve ziemi
urodzajnej naley zagrabt (pobronowad) i lekko zagsci¢ przez ubicie¢czne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie traw g i ro $linami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw popatesianie nasionami traw idl;m motylkowatych polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarz

humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadéciékowymi za pomag 0Sprztu agrouprawowego, aby
uzyska zawartd¢ czesci organicznych warstwy co najmniej 1%,
b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasiraw, rélin motylkowatych i bylin w ildci od 18 g/m do
30 g/nf, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowyrtlzaju podtaa, wystawy oraz pochylenia skarp),
€) naniesieniu na obsiarpowierzchng tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkk)5netod mulczowania lub
hydromulczowania.
W okresach posusznych nafesystematycznie zraszavoda obsiane powierzchnie.

5.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna doia zabezpiecza przed erppjowierzchniow do czasu przegia tej
funkcji przez okryw roslinna.

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjnazedy wykonana z biowtokniny, geosyntetykéw, z plynnydadow
sciekowych, emulsji bitumicznych lub lateksowych nmetod, mulczowania lub hydromulczowania.

Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzglnintusciotki (np. sieczki, stréyn, trocin, substratu torfu)
z lepiszczem (np. emulspsfaltova) w celu ochrony przed wysychaniem i eeay ilosci od 0,03 do 0,05 kg/fn
Zaleca s wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnejyprofilowanych skarpach, ktére jeszcze w stanie
surowym powinny b§ niezwtocznie zabezpieczone przed exrodytasciwe umocnienie skarp, przewidziane w
dokumentaciji projektowej, powinno &wykonywane w optymalnych terminach agrotechnicinyc

5.5. Darniowanie

Darniowanie nalgy wykonywa wczesm wiosm do kaica maja oraz we wrzgeiu, a w razie konieczoi w
pazdzierniku.

Powierzchnia przeznaczona do darniowania powiydalbktadnie wyréwnana, a w uzasadnionych
przypadkach pokryta warsivziemi urodzajnej.W okresach suchych powierzchaimidwane naley polewa woda w
godzinach popotudniowych przez okres od 2 do 3dpgdviozna stosow&inne zabiegi chroace dan przed
wysychaniem, zaakceptowane przezyhiera.

5.5.1.Darniowanie kauchowe

Dam uktada st pasami poziomymi, rozpoczymajod dotu skarpy. Pas dolny powinientlmparty o element
zabezpieczapy podstaw skarpy. W przypadku braku zabezpieczenia podstkaypy, dolny pas darniny powiniendy
zagkbiony w dno rowu lub teren naetlokas¢ od 5 do 8 cm. Pasy darniny naleuktada tak, abyscisle przylegaty do
siebie, ale nie zachodzity na siebie. Powstateryzpalery wypemnic odpowiednio przyeitymi kawatkami darniny.
Utozomg darnire nalezy uklepa& drewnianym ubijakiem tak, aby darnina od stronszkai przylegatdcisle do podtaa.

Wykonupc darniowanie pod koniec okresu wegetacji orazkagpsch o nachyleniu bardzo stromym, ptaty
darniny naley przybi¢ szpilkami, w ildci nie mniejszej i 16 szt./mi i nie mniej nk 2 szt. na plat.

5.5.2.Darniowanie w kragt

Umocnienie skarp przez darniowanie w &nat/konuje s¢ na wysokich nasypach (powsj 3,5 m).
Darniowanie w krag nalezy wykonywa pasami nachylonymi do podstawy skarpy patin 45, krzyzujacymi sic w taki
sposoéb, aby tworzyty nie pokryte darmpikwadraty (okienka), o wymiarach zgodnych z dokutaej projektova i SST.
Utozone w krag ptaty darniny naley uklep& ubijakiem i przybé do podtaa szpilkami.

Pola okienek powinny ldyobsiane mieszaakraw spetniajca wymagania PN-R-65023:1999 [9].

5.5.3 Wykonanie hydroobsiewu

Hydroobsiew mege by wykonywany wyhcznie przez przedsiorstwa posiadage dédwiadczenie w tej
technologii umacniania skarp i rowéw.
Materiaty wywane do hydroobsiewu powinny odpowiddaymaganiom pktu 2, a spitz- pktu 3.
Jeli zaistnieje potrzeba wykonania odcinka probngmudtka déwiadczalnego) to co najmniej na 40-60 dni przed
rozpoczciem robot (w zalenosci od rodzaju gruntu, siedliska, temperatury porzeet maliwosci polewania)
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Wykonawca wykona taki odcinek w celu stwierdzemagdtowaici przyjetego sktadu mieszaniny do hydroobsiewu

i ro(wnomierndci pokrycia umacnianej powierzchni trawbDo proby Wykonawca powinienzyé materiatéw i spratu
takich, jakie lgda stosowane w czasie rob6t umacmigich. Odcinek probny powinien sktaidsie co najmniej z dwéch
poletek o powierzchniach min. 10¢ nalokalizowanych na zacienionej (np. pétnocnejlezacienionej (np. potudniowej)
skarpie.

Hydroobsiewu przy iyciu osadowéciekowych nie mana wykonywa w strefach uj¢ wody oraz w odlegkzi mniejszej
niz 20 m od budynkow idpielisk.

Hydroobsiew powinien hywykonany maliwie w najkrétszym czasie po zakezeniu rob6t ziemnych, w okresie od

1 kwietnia do 15 palziernika oraz, w razie potrzeby,ztpo pierwszych jesiennych przymrozkach.

Hydroobsiew naliey wykonywa: przy obsiewie:

a) gruntéw humusowanych tyznych - z zastosowaniem uwodnionej dawki osadéigkowych (min. 12 /) o
zawartgci
4-6% suchej masy, z dodatkigaiotki i nasion (min. 0,03 kg/frsuchej masy),
b) gruntéw ubogich i bezglebowych, z dawtdwodnionych osadésciekowych zwikszom do 30 I/inf przy zawartéci
5-10% suchej masy.

Hydroobsiew w zasadzie nie wymaga podlewania siezdetkowania nasion i w okresie patikowego
rozwoju ralin. Podlewanie mze by potrzebne podczas diugotrwatej suszy oraz ewemnjady wymagany jest szybki
efekt porostu traw.

Do zabiegow piegnacyjnych (pratotechnicznych) naje koszenie (po wschodachyyinianie (np. nawozami
azotowymi do 100 kg/ha) ordzinanie nieréwngci, kep oraz kretowisk oraz nawadnianie w okresach suszy.

5.5.4 Wykonanie zabruku
5.4.1.Uktadanie kostki nieregularnej

Kostke mozna uktada w rézne desenie:

— desé rzedowy prosty, ktéry uzyskuje sprzez uktadanie kostki gdami prostopadtymi do osi drogi,
- desé rzedowy ukany, ktdry otrzymuje si przez uktadanie kostki ¢gdami pod ktem 45 do osi drogi,
- desé w jodetle, ktory otrzymuje si przez uktadanie kostki pociiem 45 w przeciwne strony na kdej potowie

jezdni,
- desé tukowy, ktory otrzymuje si przez uktadanie kostki w ksztatcie tuku lub innyalywych.
Dese nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej paeinby¢ dostosowany do wielkai kostki. Przy rénych
wymiarach kostki, zalecaesuktadanie jej w formie desenia tukowego, ktéry @boym nie wymaga przycinania kostek
przy kraveznikach.
Szerokd¢ spoin medzy kostkami nie powinna przekraéze2 mm. Spoiny wasiednich redach powinny s mijaé co
najmniej o 1/4 szerokoi kostki.
Kostka uyta do uktadania nawierzchni powinnathgdnego gatunku i z jednego rodzaju skat. Dla razigzenia
kierunkéw ruchu na jezdni, powiniendbwytozony pas podiny z jednego lub dwdch ¢déw kostek o odmiennym
kolorze. Wykonawca przedstawi do zaakceptowania@paoktadania kostki w rowie .

5.4.2 . Warunki przysipienia do robo6t

Kostke na zaprawie cementowo-piaskowe]j zma uktadéa bezsrodkéw ochronnych przed mrozemzéé temperatura
otoczenia jest 4% lub wyzsza. Nie naley uktada kostki w temperaturze®G lub nizszej. Jeeli w ciagu dnia temperatura
utrzymuje s¢ w granicach od 0 do $6, a w nocy spodziewane przymrozki, kostk nalezy zabezpieczyprzez nakrycie
materiatlem o zlym przewodnictwie cieplnySwiezo wykonam nawierzchni na podsypce cementowirowej naley
chroni w spos6b podany w PN-B-06251 [6].

5.4.3.Ubijanie kostki

Sposob ubijania kostki powinien dgostosowany do rodzaju podsypki oraz materiatwgoetnienia spoin.

a Kostkg na podsypcezwirowo-cementowej przy wypetnianiu spoin zapgasementowo-piaskoyy nalery ubijac
dwukrotnie.Pierwsze mocne ubicie powinno npist przed zalaniem spoin i spowodaivabnizenie kostek do
wymaganej niwelety. Drugie - lekkie ubicie, ma mducdoprowadzenie ubijanej powierzchni kostek danaganego
przekroju poprzecznego jezdni. Drugi ubicie ppsje bezpérednio po zalaniu spoin zaprawementowo-piaskoav
Zamiast drugiego ubijania moa stosowawibratory ptytowe lub lekkie walce wibracyjne.

Kostki, ktére gkna podczas ubijania powinny byvymienione na cate. Ostatniatzkostek na zakazenie dziatki

roboczej, przy ubijaniu natg zabezpieczyprzed przesunciem za pomacnp. belki drewnianej umocowanej szpilkami

stalowymi w podtau.

5.5.6.Wypetnienie spoin

Zapraw cementowo-piaskogvmozna stosowaprzy nawierzchniach z kostki k@ego typu uktadanej na podsypce
cementowazwirowej. Bitumiczra mag zalewowy, nalezy stosowa przy nawierzchniach z kostki nieregularnej uktagjan
na podsypce bitumiczniowirowej, zwirowej lub piaskowej. Wypetnienie spoin piaskienzma stosowaprzy
nawierzchniach z kostki nieregularnej uktadanepadsypcezwirowej lub piaskowej.

Wypetnienie spoin zaprawcementowo-piaskcaypowinno by wykonane z zachowaniem ngstijacych wymaga:

- wytrzymatai¢ zaprawy naciskanie powinna wyno&inie mniej nk 30 MPa,
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— przed rozpoaxiem zalewania kostka powinnadgczyszczona i dobrze zwina wod z dodatkiem 1% cementu w
stosunku ohjtosciowym,
— gkbokas¢ wypetnienia spoin zapraywcementowo-piaskogypowinna wynosi okoto 5 cm,
— zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wyipedpoiny i tworzy monolit z kostk.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakowykonanych robot i ich zgodéci z ST, oraz na sprawdzeniu datyavesci
Swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie paimaietych miejsc nie powinna ldywicksza ni 2% powierzchni obsianej
skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zaitsayich miejsc nie powinien przekracz@,2 nf.

Na zardnigtej powierzchni nie magwysipowa wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jako $ci wykonania hydroobsiewu

Przed wykonaniem rob6t Wykonawca powinien przedistémzynierowi wyniki bada sktadnikdw mieszaniny do
hydroobsiewu z gruntem lub wyniki z wykonanego oétei probnego.

Kontrola wykonanego hydroobsiewu powinna odpowtastgmaganiom okrdonym w PN-B-12099:1997 [5],

z tymze ocer udania si zasiewu naley przeprowadd, gdy trawy g w fazie co najmniej trzech lub czterech listkow.
Woéwczas zasiana $linnos¢ powinna by rozmieszczona rownomiernie na powierzchni grupalkrywapgc go nie mniej
niz 60% na skarpach o pochyleniu 1:2 oraz 80% na akarp pochyleniu 1:1,5 i bardziej stromych.

W przypadku trudnéei z okreleniem gstaici porostu przez ogliziny, naley przeprowadzabadania z zastosowaniem
ramki Webera w dziegtiu losowo wybranych miejscach.

6.4. Piel egnacja nawierzchni

Spos6b piglgnacji nawierzchni zaky od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypk

Piekgnacja nawierzchni kostkowej, ktérej spoimyveypetnione zaprawcementowo-piaskoavpolega na polaniu
nawierzchni wod w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jejstatej wilgotndci przez okres jednej doby.
Nastpnie nawierzchrinalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywaw statej wilgotndci przez okres 7 dni. Po uptywie od 2
do 3 tygodni - w zalmosci od warunkdw atmosferycznych, nawierzehnalezy oczysci¢ doktadnie z piasku

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umammich przez humusowanie, obsianie, darniowanie,
brukowanie, hydroobsiew
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00/¢magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pklaty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowéw przez humusowanie, olisjdnmukowanie, hydroobsiew obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie i wbudowanie materiatéw,

- pielegnacja spoin,

— uporadkowanie terenu

— przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10.1. Normy
1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec
2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
4. PN-B-12074:1998 Ugdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtéknin. Wymagania i badania przy odbiorze
5. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomeliorecyjVymagania i metody batla
6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykite
7. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnagkw Sktad, wymagania i
ocena zgodriei
8. PN-P-85012:1992 Wyroby powrocze. Sznurek polipropylenowy do maszyn
rolniczych
9. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondimaolniczych
10. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty méerymagania i badania
11. PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe. Popidfyeo
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyani
13. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z iweté&lementy nawierzchni drég, ulic,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzea

chodnikowe

10.2. Inne materiaty

14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@nsprojekt-Warszawa, 1979.
15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBD
Warszawa, 1999.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-07.00.00
OZNAKOWANIE | URZ ADZENIA
BEZPIECZE NSTWA RUCHU
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1. WSTEP
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd®vlanych : Oznakowania poziomego docelowego i
tymczasowego - zawiera informacje i wspoélne agemia techniczne dotygz: wykonania i odbioru

robot w zwizku z remontem ggu pieszo-rowerowego prarodze krajowej nr 94 w m. Otawa km 121+961 —
121+371 str. lewa.

1.2. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiaj acymi i mapcymi na celu wykonania oznakowania pionowego mvaeh budowy chodnika i zjazdow

1.3. Wyznaczenie trasy i punktow wysok@iowych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepgmnuymagania szczegétowe , wspoline dla robogtgbh ST i a
spdjne z wymogiem dokumentacji projektowej wykogjgerzez firng : Pracowni projektovy MARBUD z
Wroctawia

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zeanych z wykonywaniem i odbiorem
oznakowania pionowego stosowanego na drogach, tagos

— znakdéw ostrzegawczych,

— znakoéw zakazu i nakazu,

— znakdéw informacyjnych, kierunku, miejscosedi znakéw uzupetniagych.

1.4. Okre $lenia podstawowe
1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszgzoa
konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzktdrego umieszczana jestdéeznaku. Tarcza nie by
wykonana z rénych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub skladana.

1.4.3.Lico znaku - przednia ¢&¢ znaku, stiaca do podania téei znaku. Lico znaku me@ by¢ wykonane jako
malowane lub oklejane (faliodblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegélnych (znak z przejrzystych
tworzyw syntetycznych) lico znaku @ byt zatopione w tarczy znaku.

1.4.4.Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktorego lico wgkne jest z materiatéw zwyktych (lico nie wykazuje
wihasciwosci odblaskowych).

1.4.5.Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazwtasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspétdimym).

1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wygsiik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jestzarznaku,
wraz z elementami stacymi do przymocowania tarczyr(by, zaciski itp.).

1.4.7.Znak drogowy prz@vietlany - znak, w ktérym wewtrznezrédto $wiatta jest umieszczone pod przejrzystym
licem znaku.

1.4.8Znak nowy - znak tytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miesty od daty
produkg;ji.

1.4.9.Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwarez okres diszy niz 3 miesice od daty
produkg;ji.

1.4.10.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt.1.4

1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robot

Ogoblne wymagania dotyseze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblokt 1.5.
2. materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materialéw

Ogoblne wymagania dotyseze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi posigdgprobat techniczia
wydary przez uprawniomjednostk. Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany przez
uprawnion, jednostk.

2.3. Materialy stosowane do fundamentoéw znakéw
Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakaw mog by¢ wykonywane jako:
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- prefabrykaty betonowe,

2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1.0g6Ine charakterystyki konstrukcji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych riglevykona zgodnie z dokumentagcprojektovs i ST, a w przypadku
braku wystarczagych ustalé, zgodnie z propozygjWykonawcy zaakceptowarprzez Irkyniera.

Konstrukcje wsporcze nioa wykona z ocynkowanych rur lubakownikoéw wzgkdnie innych ksztattownikow,
zaakceptowanych przezimiera.

Wymiary i najwaniejsze charakterystyki elementéw konstrukcji wsgey z rur podano w tablicy 1

Tablica 1. Rury stalowe okgte bez szwu walcowane na goo wg PN-H-74219 [9]

Srednica Grubgt Masa 1 m Dopuszczalne odchyiki

zewretrzna scianki kg/m srednicy grubdci
mm mm zewretrznej scianki
445 od 2,6 do 11,0 od 2,69 do 9,09
48,3 od 2,6 do 11,0 od 2,93 do 10,01
51,0 od 2,6 do 12,5 od 3,10do 11,9
54,0 od 2,6 do 14,2 od 3,30 do 13,9
57,0 od 2,9 do 14,2 od 3,87 do 15,0
60,3 od 2,9 do 14,2 od 4,11 do 16,1
63,5 od 2,9 do 16,0 od 4,33 do 18,7
70,0 od 2,9 do 16,0 od 4,80 do 21,3
76,1 od 2,9 do 20,0 od 5,24 do 27,7 +1,25% +15%
82,5 od 3,2 do 20,0 od 6,26 do 30,8
88,9 od 3,2 do 34,0 od 6,76 do 34,0

2.4.2.Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub é@mormy zaakceptowanej przez

Inzyniera.

Powierzchnia zewgirzna i wewmgtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek ggnigé, zwalcowa

i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesgoz

sie w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obciete réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o diegpch:

— doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszezadithytka £ 10 mm,

— wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dhégadoktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkke cicie i
z dopuszczakpodchytk dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugei doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m diugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych preeny (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-84023-

07 [15], PN-H-84018 [12], PN-H-84019 [13], PN-H-8®02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujecsjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania waxkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu uzgodnionym z

Zamawiajicym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotyczsednic 31,8 mm i wkszych i grubéci scianek

3,2 mm i wigkszych) lub na przywieszkach metalowych (doty@zadnic i grubéci mniejszych od wiej

wymienionych). Cechowanie na rurze lub przywiegzo®inno co najmniej obejmowaznak wytworcy, znak stali i

numer wytopu.

2.4.3Powloki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejkoymej na konstrukcjach stalowych, powinna ona bgynku o
czystdci nie mniejszej i 99,5 % i odpowiadawymaganiom BN-89/1076-02 [25]. Minimalna gréb@owtoki
cynkowej powinna by zgodna z wymaganiami tablicy 4.

Powierzchnia powtoki powinna byednorodna pod wzgllem ziarnistéci. Nie maze ona wykazywawidocznych wad
jak rysy, gkniecia, pcherze lub odstawanie powtoki od patho

Tablica 4. Minimalna grubié powltoki metalizacyjnej cynkowej natanej na dziatanie
korozji atmosferycznej wedtug BN-89/1076-02][25

Agresywng@¢ korozyjna Minimalna grubé¢ powtoki, pum,
atmosfery przy wymaganej trwafei w latach
wedtug PN-H-04651 [8] 10 20
Umiarkowana 120 160
Cigzka 160 M 200 M
M - powtoka pokryta dwoma lub wksz liczba warstw powtoki malarskiej
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2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwatos¢ materiatlow na wptywy zewatrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz paktzenie lica znaku z targznaku, a take sposob wykaczenia znaku,
musz wykazywa petra odpornd¢ na oddziatywaniéwiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczneystpujace
w normalnych warunkach oddziatywania chemiczneyfw korozj; elektrochemiczg) - przez caly czas trwadoi
znaku, okrélony przez wytwore lub dostawe.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycxce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje i zasady przez oklejenie tarczy znaku materialébtaskowym.
Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetniavymagania okrdone w aprobacie technicznej.

2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazyingetne zwazanie z tarcz znaku przez caty okres
wymaganej trwaltci znaku. Niedopuszczalne bkalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczeniaddlstawanie folii na
krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.
Sposob palczenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien uniemawiaé jej odlczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.
Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obggeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveahib klejenia oraz
stosowane w tym celu materiaty powinnythyzgodnione z producentem folii.
Okres trwatdci znaku wykonanego przy.yciu folii odblaskowych powinien wynasbd 7 do 10 lat, w zak@osci od
rodzaju materiatu.
Powierzchnia lica znaku powinnadbgdéwna i gtadka, nie magna niej wys¢gpowa: lokalne nieréwnéci i
pofatdowania. Niedopuszczalne jest vepstwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno naperzchni jak i na
obrzerzach tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, ktre m@pwsta przy
nanoszeniu farby na odblaskpwowierzchng znaku, nie byty wiksze ni:

— 2 mm dla znakéw matychsrednich,

— 3 mm dla znakdéw dtych i wielkich.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblaglaméc znaku nie powinny bywigksze w kadym kierunku ni:

— 2 mm dla znakéw matychsrednich,

— 3 mm dla znakéw dtych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach x 4 cm nie mge wystpowa wiecej
niz 0,7 lokalnych usterek (zatamanigcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek zarysowigpowierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach4tom dopuszczagdo 2
usterek jak wyej, o wymiarach nie wkszych ni 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza si
do 3 zarysowa o szerokéci nie wigkszej niz 0,8 mm i catkowitej diugéi nie wigkszej niz 10 cm. Na catkowitej
diugasci znaku dopuszczagshie wigcej niz 5 rys szerok&i nie wigkszej ni 0,8 mm i dtugéci przekraczajcej 10 cm -
pod warunkiemze zarysowania te nie znieksztatcagsci znaku.

W znakach sytkowanych dopuszczagsiéwniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie przstaajcej 6 mni
kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku matego l&ikedniego, oraz o powierzchni nie
przekraczajcej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej niz 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znakuzgigo lub
wielkiego (whczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztatcatresci znaku - w przypadku wygtowania takiego znieksztatcenia znak musi
by¢ bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wpystvanie jakichkolwiek rys, sjjajacych przez warstwfolii do
powierzchni tarczy znaku. W znakackytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczaloé warunkiemze
wystepujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przeksogelkosci okreSlonych ponie;.

W znakach gytkowanych dopuszczalne jest wygbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co nagyvgwoch
lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie przekrgazsch 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z
fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. W znakachyob oraz w znakach znajdeych sé w okresie wymaganej
gwarancjizadna korozja tarczy znaku nie 28oWyStpowat.

Wymagana jest taka wytrzymatopotaczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu tarczy o 90przy
promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi bgbezpieczona mataviarbg nieodblaskow barwy ciemno-szarej
(szarej naturalnej) o wspotczynniku luminancji 0d#80,10 - wedtug wzorca stanaeego zatcznik do ,Instrukcji o
znakach drogowych pionowych” [28]. Grufggpowtoki farby nie mae by mniejsza od 2@um. Gdy tarcza znaku jest
wykonana z aluminium lub ze stali cynkowanej ogroawynkowanie to jest wykonywane po uksztattowaaiczy -
jej krawedzie mog pozosta niezabezpieczone fartochronn.

2.7. Materialy do monta zu znakéw

Wszystkie ocynkowaneaé¢zniki metalowe przewidywane do mocowaniaay sof elementéw konstrukcji
wsporczych znakow jaseuby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezgnie¢, naderwa,
rozwarstwié i wypuktych karbow.
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taczniki mogy by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach, w zatesci od ich
wielkosci.
3. sprzt

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprz et do wykonania oznakowania pionowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
- koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25
— zurawi samochodowych o adigu do 4 t,
— ewentualnie wiertnic do wykonywania dotéw pod stuplgruncie spoistym,
— $rodkow transportowych do przewozu materiatow,
— przewanych zbiornikéw na wog
— sprztu spawalniczego, itp.
4. transport

4.1. Og6lne wymagania dotycz gce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragjdkt 4.

4.2. Transport materiatéw do pionowego oznakowania drog

Transport cementu powinien odbyisie zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstruksporczych znakéw, powinny byrzewaonesrodkami

transportowymi w warunkach zabezpieazgh je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefalbdyv nasrodkach
transportu powinno kysymetryczne.

Transport znakéw, konstrukcji wsporczych i gpuz(uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa srodkami
transportowymi w sposob unieddiviajacy ich przesuwanie sw czasie transportu i uszkadzanie.
5. wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-Q0@OWymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t naky wyznaczy:

— lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,

— wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw naleabezpieczgw taki sposéb, aby w czasie trwania i odbioru
robot istniata meliwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinny dygodne z dokumentacprojektows.

5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentow dla konstrukcj i wsporczych znakow

5.3.1.Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed utgeniem prefabrykatu natg wyrowna i zagzsci¢. Wolne przestrzenie rzy scianami gruntu i
prefabrykatem nalg wypetnic materiatem kamiennym, np. ktiem i doktadnie zagci¢ ubijakami gcznymi.

Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, tongdpowierzchnia prefabrykatu powinnabgwna z
powierzchni pobocza lub bywyniesiona nadcetpowierzchng nie wiecej niz 0,03 m.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - stupki, stupy, wegsiiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, wimny by¢
wykonane zgodnie z dokumentagjionowa i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchytka od pionu, nie wtej niz + 1 %,
— odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieegej niz £ 2 cm,
— odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od kragzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjpegtoju,

nie wigcej niz + 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegtbumieszczenia znaku zgodnie z Instrakejznakach
drogowych pionowych [28].
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5.5. Wykonanie spawanych zt gcz elementéw metalowych

Ztacza spawane elementéw metalowych powinny odpowiaganaganiom PN-M-69011 [20].

Wytrzymatai¢ zmeczeniowa spoin powinna wyndésbd 19 do 32 MPa. Odchyiki wymiaréw spoin nie pomyin
przekracza+ 0,5 mm dla spoiny gruoi do 6 mm i+ 1,0 mm dla spoiny o grubo powyzej 6 mm.

Odstp w zhczach zaktadkowych i naktadkowych, pediy przylegagcymi do siebie ptaszczyznami nie powinieré by
wigkszy niz 1 mm.

Ztacza spawane nie powinny niad wikszych nk podane w tablicy 5. kiynier maze dopyci¢ wady wiksze ni
podane w tablicy j@i uzna,ze nie maj one zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjakuzpionoweg

Tablica 5. Dopuszczalne wymiary wad waach spawanych, wg PN-M-69775 [23]

Rodzaj wady Dopuszczalny wymiar wady, mm

Brak przetopu 2,0
Podtopienie lica spoiny 15
Porowatad¢ spoiny 3,0
Krater w spoinie 15
Wklesniecie lica spoiny 15
Uszkodzenie mechaniczne spoiny 1,0
Rd&znica wysokéci sasiednich wgthien

i wypuktosci lica spoiny 3,0

5.6. Konstrukcje wsporcze
5.6.1.Zabezpieczenie konstrukcji wsporczej przed najeieman

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych bramowychvybicgnikowych jedno lub dwustronnych, jak réwaie
konstrukcje wsporcze znakéw tablicowych bocznygowierzchni wikszej od 4,5 i) gdy wysepuje maliwosé
bezpadredniego najechania na nie przez pojazd - mbg& zabezpieczone odpowiednio umieszczonymi barierami
ochronnymi lub innego rodzaju wdzeniami ochronnymi lub przeciwdestrukcyjnymi, zgiedz dokumentagj
projektows, SST lub wskazaniami igniera. Podobne zabezpieczenie maktosowa w przypadku innych konstrukciji
wsporczych, gdy najechanie na nie vekgizym stopniu zagra bezpieczestwu wytkownikdw pojazdéw, ri
najechanie pojazdu na barigfesli przewiduje to dokumentacja projektowa, SST Inbyhier.

5.6.2.Latwo zrywalne zicza konstrukcji wsporczej

W przypadku konstrukcji wsporczych, nie ostggpch barierami ochronnymi - zalecg stosowanie fatwo zrywalnych
lub tatwo roziczalnych przekrojow, zkzy lub przegubéw o odpowiednio bezpiecznej kofksjruumieszczonych na
wysokaici od 0,15 do 0,20 m nad powierzchiterenu.W szczegoldoi - zaleca i stosowanie takich przekrojow,

zlaczy lub przegubow w konstrukcjach wsporczych nierugtych barierami ochronnymi, ktére znajdgjic na

obszarach zwkszonego zage@nia kolizyjnego (ostrza rozgaien drog hcznikowych, zewetrzna strona tukéw drogi
itp.).

tatwo zrywalne lub tatwo roztzalne zicza, przekroje lub przeguby powinnyéak skonstruowane i umieszczone, by
znak wraz z konstrukgjwsporcza po zerwaniu nie przewracaksia jezdng. Wysoka¢ czgsci konstrukcji wsporczej,
pozostatej po odtzeniu gornej jej agci od fundamentu, nie me by wigksza od 0,25 m.

5.6.3. Zapobieganie zagreniu uytkownikéw drogi i terenu przyleglego przez konstrukejwsporcza

Konstrukcja wsporcza znaku musichyykonana w sposob ogranicaey zagraenie uytkownikow pojazdéw
samochodowych oraz innyctiyikownikdéw drogi i terenu do niej przylegtego pmagjechaniu przez pojazd na znak.
Konstrukcja wsporcza znaku musi zapeiumiozliwos$¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lukegmrodzaju
uszkodzenia znaku.

5.6.4.Tablicowe znaki drogowe na dwdch stupach lub poagior

Przy stosowaniu tablicowych znakéw drogowych (dresjazow tablicowych, tablic przeddrogowskazowyehlit
szlaku drogowego, tablic objazdéw itp.) umieszczhnya dwdéch stupach lub podporach - odléghoiedzy tymi
stupami lub podporami, mierzona prostopadle dowid@vanego kierunku najechania przez pojazd, nieenné
mniejsza od 1,75 m. Przy stosowanighksizej liczby stupéw rii dwa - odlegté¢ miedzy nimi mae by mniejsza.

5.6.5.Poziom gornej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku w fameéncie betonowym lub innym podobnym zgtane jest, by
gorna cezsé¢ fundamentu pokrywataegiz powierzchni pobocza, pasa dziglego itp. lub byta nad: powierzchng
wyniesiona nie wicej niz 0,03 m. W przypadku konstrukcji wapyrch, znajdujcych sé poza koroa drogi,
gorna czs¢ fundamentu powinna kbywyniesiona nad powierzchnierenu nie wicej niz 0,15 m.

5.7. Potaczenie tarczy znaku z konstrukcj g wsporcz g

Tarcza znaku musi lByzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob uoiéwiajacy jej przesuricie lub obrét.
Materiat i spos6b wykonania pmienia tarczy znaku z konstrukeysporca musi umaliwia¢, przy wyciu
odpowiednich nak@zi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez caddses wytkowania znaku.
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Na drogach i obszarach, na ktérych wpstja czeste przypadki dewastacji znakow, zalegassbsowanie elementow
ztacznych o konstrukcji unieniiwiajacej lub znacznie utrudnigjej ich rozhczenie przez osoby niepowotane.
Tarcza znaku sktadanego musi wykaz§watm integralnd¢ podczas najechania przez pojazd vwdyah warunkach
kolizji. W szczegélnéci - zaden z segmentéw lub elementdw tarczy nigevsk od niej odhczat w sposob
powodujcy naraenie kogokolwiek na niebezpiedatwo lub szkod.Nie dopuszcza sizamocowania znaku do
konstrukcji wsporczej w spos6b wymagaj bezpdredniego przeprowadzenieub mocugcych przez lico znaku.

5.8. Trwato $¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi lBywykonany w sposoéb trwaty, zapewniay petry czytelndé przedstawionego na nim
symbolu lub napisu w catym okresie jegg/tkowania, przy czym wplywy zewtrzne dziatajce na znak, nie mag
powodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.9. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazida konstrukcja wsporcza musi migbliczke znamionow z:
a) nazwg, marky fabryczr lub innym oznaczeniem urddwiajacym identyfikacg wytworcy lub dostawcy,
b) dat produkgiji,
¢) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) dat ustawienia znaku.

Zaleca si, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczyahvierata réwnie miesikc i rok wymaganego
przeghdu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej ma$g¢ wykonane w sposob trwaly i wymnay, czytelny w normalnych
warunkach przez caty okresytkowania znaku.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1.Badania materialtéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budawaprobat techniczia lub z deklarag zgodndci wydam przez producenta
powinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniaydw.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Byzgodna z ustaleniami tablicy 6.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robét najesprawdzé:

— zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumengacprojektowy (lokalizacja, wymiary, wysok
zamocowania znakow),

— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,
— poprawnd¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgiednpunktem 5.4.

— ogledziny zhczy naley przeprowadi wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powgkszeniu od 2 do 4 razy; do
pomiaréw spoin powinny lystosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalneispmierze,
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymas
a) szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych orazskakcji wsporczych,
b) m? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakévepstatych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QMlymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg plkda@y wyniki pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbiodr robét oznakowania pionowego dokonywany pestasadzie odbioru ostatecznego.
Odbiér ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikow pomiarow i hiada
jakosciowych okrdélonych w punktach 2 i 5.
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8.3. Odbidér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego najedokona po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.
9. podstawa pfatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@iggo obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— wykonanie fundamentow

— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

— zamocowanie tarcz znakoéw drogowych,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

9.3. Zakres rob6t obj ety opracowaniem

Zakres rob6t winien odpowiadlaapisom ujtym w Przedmiarze Rob6t opracowanym przezdiMARBUD z
Wroctawia

10. przepisy zwiyzane

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly
2. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyiieg
4.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci
5.  PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacgkieslenia
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. PN-E-06314 Elektryczne opraw§vaetlenia zewrtrznego
8. PN-H-04651 Ochrona przed korpZ(lasyfikacja i okrélenie agresywnii
korozyjnejsrodowiska
9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneangg ogolnego zastosowania
10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia
11. PN-H-82200 Cynk
12. PN-H-84018 Stal niskostopowa o0 podsgonej wytrzymatéci. Gatunki
13. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paefemiowego i ulepszania
cieplnego. Gatunki
14. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogginerzeznaczenia. Gatunki

15. PN-H-84023-07 Stal olkdlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
16. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahavgglania. Gatunki

17. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

18. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne

19. PN-M-06515 Bwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajétv nasnych

20. PN-M-69011 Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

21. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawamapawania stali

22. PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe ot do spawania i napawania.
Ogdlne wymagania i badania

23. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadlid®dztaczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwosci na podstawie ogtizin zewrtrznych

24. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ®égania i badania

25. BN-89/1076-02 Ochrona przed koepZpowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe
na konstrukcjach stalowychzeliwnych. Wymagania i badania

26. BN-82/4131-03 Spawalnictwo.d®y i elektrody ze stopéw stellitowych igiy z zeliw
wysokochromowych do napawania

27. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckznigj (ST) § wymagania dotycze wykonania i odbioru robét
zwiazanych z ustawieniem kragnikéw betonowyclw zwiazku z remontem ggu pieszo-rowerowego pradrodze
krajowej nr 94 w m. Ofawa km 121+961 — 121+371lsiva.

1.2. Zakres stosowania ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z wszystkimi czynigciami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu wykonania oznakowania pionowego mvaeh budowy chodnika i zjazdéw

1.3. Zakres rob6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z ustawieniem kraanikow:
— betonowych na tawie betonowej z oporem lub zwyklej,
- betonowych wtopionych na tawie betonowajirowej lub ttuczniowej,

1.4. Okre $lenia podstawowe
1.4.1 Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzaiace chodniki dla pieszych, pasy dae, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.1.4

1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robét

Ogélne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofrie™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotycz gce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padev ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas

- krawezniki betonowe,

— piasek na podsygk do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

- woda,

— materialy do wykonania tawy pod kraimiki.

2.3. Kraw ezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy kraveznikow betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramia sk nastpujace rodzaje krawznikéw betonowych:
- prostoktnesciete - rodzaj ,a”,

2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkcji kragenikdw betonowych, rozetnia sk odmiany:
1 - kraveznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraveznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkoflZeawezniki betonowe dzieli sina:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.
Przyktad oznaczenia krasnika betonowego ulicznego (U), prositkego (b), jednowarstwowego (1) o
wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-03/04 [15].
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2.4. Kraw ezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztatt kraveznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a vayynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikdw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw krawnikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraveznik rodzaju ,a”

.c
oy I
WG h
.UL f/,‘) % it
1/, ’// .
\1; Y e it
L /,/;;’ ”
rays 1)(
b - {
Rys. 1. Wymiarowanie kragznikéw
Tablica 1. Wymiary kraeznikdw betonowych
Typ Rodzaj Wymiary kraveznikow, cm
kraweznika | kraweznika I b h c d r
20 30 min. 3 min. 12
U a 100 | 15 max.7 | max. 15 1.0
15 20
D b 100 12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikdw betonowych powinny ybez rys, pknigé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdaizi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie
powinny przekraczawartaici podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kgaikdéw betonowych

Dopuszczalna wielkd wad
Rodzaj wad i uszkodzae i uszkodzé

Gatunek 1 Gatunek 2

WKklestos¢ lub wypuktai¢ powierzchni krawznikdw w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenia | ograniczajcych powierzchnie gorne .
i . o niedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
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- dtuga¢, mm, max 20 40

- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow, rodzajéw,
odmian, gatunkdw i wielkiei.Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podkladek i przektadek
drewnianych o wymiarach: grubo2,5 cm, szeroli 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm wiksza ni szerokéé¢ krawgznika.

2.4.4.Beton i jego skladniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikdw

Do produkgji krawgznikéw nalezy stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W przypadvykonywania
kraweznikéw dwuwarstwowych, goérna (licowa) warstwa kegamikéw powinna by wykonana z betonu klasy B 30.
Beton wyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowsie:

— nasikliwoscia, ponizej 4%,

- $cieralnGcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gat@nkd mm,

- mrozoodpornécia i wodoszczelngia, zgodnie z nornPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinieg bgmentem portlandzkim klasy niezsiej niz ,32,5” wg PN-B-19701 [10].
Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3.Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkéw i marek.

2.4.4.4 \Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. Materiaty na podsypk e ido zapraw

Piasek na podsygplcementowo-piaskospowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].Cement na podsyplk zaprawy cementowo-piaskowej powiniert by
cementem portlandzkim klasy nie mniejszej J82,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania faw pod kragzniki nalezy stosowa, dla:

a) fawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PN-BB® [2], ktdrego sktadniki powinny odpowiada
wymaganiom punktu 2.4.4,

b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],

c) tawy tluczniowej - thuczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyjnya gosco, powinna odpowiadavymaganiom BN-74/6771-04
[13] lub aprobaty techniczne;j.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” kt

3.2. Sprzet

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
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4.2. Transport kraw eznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku
jazdy. Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemuszkodzeniami w czasie transportu, a gérna
warstwa nie powinna wystaw@ozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaash je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatBodczas transportu kruszywa powinny lagbezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
Mas; zalewows nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mimidbywa si¢ w warunkach
zabezpieczagych przed uszkodzeniemglinéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@Q0®,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy naley wykonywat zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerolei dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku. Wskaik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddae@winien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.3.tawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich nalstosowa
szalowanie. Lawy betonowe z oporem wykonugewsszalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezgednio w
korycie powinien b§ wyrdwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa: zgodnie z wymaganiami PN-B-
06251 [3], przy czym naky stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicams zalewova.

5.4. Ustawienie kraw eznikéw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegidé gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno ldyzgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej, a w przypadku braku takich ustgb@winno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach gikpwych (np.
ze wzgkdu na ,wyrobienie’cieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zgtiszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana piaskiemawirem,
tluczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnytarasnie ubitym.

Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikéw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce cementoaskivej
o grubdci 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3.Wypetnianie spoin

Spoiny kravgznikdw nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Spoiny nale/ wypetnic zwirem, piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kkgwikow zapravw cementowo-piaskoav
stosuje si wytacznie do krawznikdéw ustawionych na tawie betonowe;.
Spoiny kraveznikdw przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ wody. Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury krawzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejpa@nach zalanych zaprawalery zalewd co
50 m bitumiczia masg, zalewowy, nad szczelimdylatacyjr tawy.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przyst agpieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikéw

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania materiatow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikdéw betonowych i przedstadvivyniki tych badé Inzynierowi do akceptacji.

60



Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodZewystpujacych na powierzchniach i kragziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugéci i gigbokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow mlprzeprowadsi z doktadnécia do 1 mm przy gyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego luBrey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzédatéw prostych w
narazach elementéw wykonujeesprzez przytéenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z
doktadndcia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostalych materiatlow stosowanych przgwiahiu krawgznikdw betonowych powinny obejmowa
wszystkie wiaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt 2 cm. Zagszczenie podim powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podiiznego gornej powierzchni taw z dokumeniggjojektovy.
Profil podhwzny goérnej powierzchni tawy powinien &ggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne odchylenia
mog wynost + 1 cm na kade 100 m fawy.

b) Wymiary faw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach nad@ 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw
WYynosz:
- dla wysokdci *+ 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane;.

c) Roéwnaé gornej powierzchni faw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwdch punktach, nadde 100 m tawy,
trzymetrowej taty.
Przewit pomiedzy gorm, powierzchmi tawy i przytazom tata nie maze przekracza lcm.

d) Zagszczenie taw.
Zag:szczenie taw badaesiv dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zeéwiru lub piasku nie magwykazywa&
sladu uradzenia zagszczajcego.
tawy z tlucznia, badane prglwvyjecia poszczegdlnych ziarn tlucznia, nie powinny palzivna wygcie ziarna z
tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanmégerunku nie mee przekracza +2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kraggnikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia- 1 cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyaayeznika od niwelety projektowanej, ktére wynaslL cm na
kazde 100 m ustawionego krawmnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kraggnikéw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach na i#de 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeit pomigdzy gérr powierzchm, krawgznika i przytozoma tata nie
moze przekraczal cm,

d) dokladna¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetione catkowicie na petrgigbokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m (metr) ustawionego kraiika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgojojektowa, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkag/ wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robdt zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz agce podstawy ptatno $ci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kranika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod tagy

- ew. wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,
- ustawienie krawznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
- wypetienie spoin kragznikow zapraw,

- ew. zalanie spoin mazalewowy,

— zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10.1. Normy

1. PN-B-06050

2.  PN-B-06250

3. PN-B-06251

4. PN-B-06711

5.  PN-B-06712

6. PN-B-10021

7. PN-B-11111

8. PN-B-11112

9. PN-B-11113
10. PN-B-19701
11. PN-B32250
12. BN-88/6731-08
13. BN-74/6771-04
14. BN-80/6775-03/01
15. BN-80/6775-03/04
16. BN-64/8845-02

10.2. Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@arEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.

10. przepisy zwjzane

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Roboty betonoweslbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do betonzapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwyiieg

Prefabrykaty budowlane z betonu.ddigpomiaru cech
geometrycznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nanealo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betohaapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z bet@hementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymaganbadania

Prefabrykaty budowlane z bet@hementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawmiki i obrzeza
chodnikowe

Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-08.02.02
CHODNIKI Z KOSTKI BETONOWEJ
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1.WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania dotyece wykonania i odbioru chodnikéw i
zjazdbw w zwizku z remontem agu pieszo-rowerowego przrodze krajowej nr 94 w m. Otawa km 121+961 —
121+371 str. lewa.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktoviyarzetargowym przy zlecaniu i realizacji robotamianego
zadania opisanego w punkcie 1.1

1.3Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych i obejmuykonanie nasypow
pod konstrukcje nawierzchni oraz przy wykonywarwdw drogowych..

1.4. Okre $lenia podstawowe
1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana piemetod wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwachigdnych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotycz ace robo6t

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiogikowej w budownictwie drogowym jest posiadaapobaty
technicznej, wydanej przez uprawnigednosti.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna lkbyzwarta, bez rys,gknigé¢, plam i ubytkdw.
Powierzchnia gorna kostek powinnathywna i szorstka, a kragzie kostek rowne i proste, vekhiecia nie powinny
przekracz& 2 mm

2.2.3.Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika i zjazdéw stessij betonowy kostlke brukows o grubdci 80 mm. Kostki o takiej
grubdici sa produkowane w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynogz

- nadlugdgci +3 mm,
— na szerokeci +3 mm,
- na grubdci =5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teawy, ceglany, klinkierowy, grafitowy i bzowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kobtelkowych

Lp. Cechy Wartas¢
1 | Wytrzymatd¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniegj
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasikliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wtej niz 5

3 | Odpornéé¢ na zamraanie, po 50 cyklach zanm#ania, wg PN-B-06250 [2]:
a) pekniecia probki

b) strata masy, %, nie gdej niz brak
¢) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaép 5
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prébek nie zam#zanych, %, nie wdcej niz
20

4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nieosj niz

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek bruko wych
2.3.1.Cement

Do produkciji kostki brukowej naty stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nisrej niz ,32,5”. Zaleca
sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinipowiadd wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadeg wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betaj, przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkgiji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikévgadnie z recept
laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymatai¢, mniejsa nasakliwosé i wieksz odporndé na

niskie temperatury i dziatanie soli.
Stosowane barwniki powinny zapewikiostce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki nieorganiczne.

3. sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycz gce sprz etu
Wymagania dotyczce sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprz et do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@nsie recznie.
Jesli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mzna stosowamechaniczne uszizenia
uktadajce. Uradzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezastago do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich uemia.
Do zagszczenia nawierzchni stosuje giibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu
Wymagania dotyerce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawmgiéliee” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uldagl § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyrieitdetonu
min. 0,7 wytrzymatéci projektowanej, kostki przewzone g na stanowisko, gdzie specjalneagzenie pakuje je w faji
i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysaatanie.
Kostki betonowe mima réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykona 0,97 wedtug normalnej metody Proctora
Jezeli dokumentacja projektowa nie oki@inaczej, to nawierzcheichodnika z kostki brukowej maa wykonywé
bezpdrednio na podizu z gruntu piaszczystego o W&R5 [6] w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowd piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinnazwilzona
woda, zag:szczona i wyprofilowana.
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5.4. Warstwa ods gczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chddnprzewidziana jest warstwa adgapca, to jej wykonanie
powinno by zgodne z warunkami olkdlenymi w ST D-04.02.01 ,Warstwy odszapce i odcinajce”.

5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowy  ch

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, #we jest ut@zenie dowolnego wzoru -
wczeniej ustalonego w dokumentac;ji projektowej lub zagkowanego przezdyniera.
Kostke uktada st na podsypce lub podita piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami wynosity od 2 do
3 mm. Kostk nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zggyczeniu.
Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przyayciu
szczotek ¢gcznych lub mechanicznych i przygi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.
Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosujensbratory ptytowe z ostonz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzenieibrdivanie naley prowadzé od kravwedzi powierzchni ubijanej
w kierunkusrodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym ksztattek.
Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowniehwolno wywaé walca.
Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zaédieawierzchng. Chodnik
z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga gielacji - mae by zaraz oddany dozytkowania.

6. kontrola jakosci robo6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot
Zasady kontroli jakéci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplkt 6.

6.2. Badania przed przyst agpieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawigizizy producent kostek brukowych posiada aprobat

techniczn.
Pozostate wymagania okfeno w ST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brukgwetonowej”.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podi@

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodnioz dokumentagj projektow i odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynasfia:
- glebokdsci koryta:
— o szerokéci do 3+ 1 cm,
— 0 szerokéci powyzej 3 m: 2 cm,
— szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkow poprzecznych i padigch polega na stwierdzeniu
zgodndci z dokumentagj projektowg oraz pkt 5.3 niniejszej ST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidiovéoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowypblega na stwierdzeniu zgodid
wykonania z dokumentagcprojektova oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej OST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przatly des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rowrigi chodnika

Sprawdzenie réwrisi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kae 150 do 300 frutozonego
chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej araz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwaepod tats 4 m
nie powinien przekraczal,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu poditnego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadZanalery za pomog niwelacji, bioac pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadzigj eo 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego
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Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalery szablonem z poziomigco najmniej raz na kee 150 do 300 fm
chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej iaico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowarnegblu
wynosz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robét podano w OST D-00.00.00 ,Wyamde ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowsstki betonowe;j.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00.00/@¢¥magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumensgaiojektows, SST i wymaganiami kryniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkag/ wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz agce podstawy ptatno $ci
-zakres robot zgodny z giami przedmiaru rob6t opracowanych przez ZaktagjeRtowy MARBUD z Wroctawia

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fichodnika i zjazdéw z brukowej kostki betonowegshuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatléw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
- ew. wykonanie warstwy odszapcej,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
- przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
- zwrot kostki wigcicielowi (oczyszczonej na palecie)

10. przepisy zwijzane

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczagieralngci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci
5.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #veka piaskowego.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-08.03.00
OBRZEZA BETONOWE

68



1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)Sifwymagania dotycze wykonania i odbioru obrzg betonowych
8cm*30cm* 100 cm w zwizku z remontem ggu pieszo-rowerowego prarodze krajowej nr 94 w m. Otawa km 121+961 —
121+371 str. lewa.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktoviyarzetargowym przy zlecaniu i realizacji robotamianego
zadania opisanego w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspoélne dla robdt objetych SST i sg
spojne

z wymogiem przedmiaru robét wykonanych przez firme MARBUD z Wroctawia

1.4. Okre $lenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronniegi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do kokagji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt.1

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robo6t

Wymagania dotycgce robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofrig™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatdw
Wymagania dotycgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymhas

— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03J8]L
— zwir lub piasek do wykonania taw,

- cement wg PN-B-19701 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrze za chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznde sk dwa rodzaje obrzs:

- obrzee niskie - On,
— obrzee wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodze oraz odchytek wymiarowych obrze dzieli s¢
na:
— gatunek 1 -G1,
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia betonowego okhezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2®G>cih gat. 1:
obrzee On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrze za chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych

Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wynmpergano w tablicy 1.

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego
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Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzera 1 b h r
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3
2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
Dopuszczalne odchyiki wymiaréw obgzepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw okinze
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olagze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw nie powinny przekraéasartasci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyrze

Dopuszczalna wielksé

Rodzaj wad i uszkodsae wad i uszkodzée
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypuktai¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorne .
i uszkodzenia (scieralne) niedopuszczalne
krawedzi i narazy ograniczaicych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2 2

dtugas¢, mm, max 20 40

gtebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrza chodnikowe magby¢ przechowywane na skltadowiskach otwartych, posegvage wedtug
rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrza chodnikowe nalg uktada z zastosowaniem podktadek i prag&k drewnianych
o wymiarach co najmniej: grub©2,5 cm, szerok 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wiksza ni szeroké¢ obrzea.

2.4.5.Beton i jego skitadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

2.5. Materialy na taw e i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglawymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiiiB-
11113 [6].
Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnpagiad@& wymaganiom podanym w OST D-08.01.01
+Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
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3.2. Sprz et do ustawiania obrze zy

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gprzpomocniczego.
4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu
Ogo6Ine wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.

4.2. Transport obrze zy betonowych

Betonowe obrza chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po eginigciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymal€ci projektowanej.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w OST 081 ,Krawezniki betonowe”.
5. wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@Q0®,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerolei dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

5.3. Podto ze lub podsypka (tawa)

Podtaze pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawaye&u lub piasku,
o grubdci warstwy od 3 do 5 cm po zggzczeniu. Podsyritawg) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub
piaskiem i zagszczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrze zy chodnikowych

Betonowe obrza chodnikowe nalgy ustawid na wykonanym podia w miejscu i zéwiattem (odlegtécia
gornej powierzchni obrza od cagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunmgnpaojektowe;.

Zewrgtrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiemyirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracZzazerokéci 1 cm. Naley wypeic je piaskiem lub zaprawcementowo-
piaskova w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem apleczysci¢ i zmye woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie
na petn gtebokasé.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przyst agpieniem do robot

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania materiatéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstadwiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodZewystkepujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugéci i glebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaoia
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow mlprzeprowadsi z doktadnécia do 1 mm przy gyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lulirtey, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdedatéw prostych
w nara@zach elementow wykonujeesprzez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek
z doktadnécia do 1 mm.

Badania pozostalych materialow powinny obejméwazystkie wtaciwosci okrelone w normach podanych
dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naty sprawdzé wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) poditaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsyphny(aezwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego obrzechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pigpuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére me wynost + 2 cm na kade 100 m dlugéri obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktdre mae wynost +1 cm na kade 100 m diugéri obrzeza,
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7. obmiar rob6t

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz agce podstawy ptatno $ci

-zakres robo6t zgodny z €xiami przedmiaru rob6t opracowanych przez Zaktagjektowy MARBUD z
Wroctawia
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
- rozcielenie i ubicie podsypki / wykonanie tawy ,
— ustawienie obrza,
— wypetnienie spain,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. przepisy zwjzane

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonzapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefmmmiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni
drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@tementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspoélne wymaganbadania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&bementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SPIS TRESCI

Remont chgu pieszo-rowerowego przy drodze krajowej nr 94 STR.
w m. Otawa km 121+961 - 122+371 str. lewa
NR POZYCJI

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE 1

D-01.01.01. WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH 13

D-01.02.02. 17
ZDJECIE WARSTWY URODZAJNEJ HUMUSU ,DARNI

D-01.02.04. 20
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

D-04.01.01. KORYTO_ WRAZ Z PROFILOWAWNIEM | ZAG ESZCZENIEM 23
PODLOZA

D-04.02.02 WARSTWA MROZOOCHRONNA 27

D-04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA £t AMANEGO 32
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D-06.01.01. UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP ROWOW 39
| SCIEKOW

D-07.00.00. OZNAKOWANIE | URZ ADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU 47

D-08.01.01. KRAWEZNKI BETONOWE 55

D-08.02.02. CHODNIKI Z KOSTKI BETONOWEJ 62

D-08.03.00. OBRZEZE BETONOWE 67
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