Roboty w zakresie BUD drég krajowych administroydmprzez GDDKIA Oddziat w Biatymstoku

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D- 05.02.00a.

WYKONANIE NAPRAWY NAWIERZCHNI DROG ZBIORCZYCH |
ZJAZDOW Z DESTRUKTU

1. WSTEP

1.1. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowe] Spkagfi Technicznej (SST)dotyaz zasad
wykonania i odbioru rob6t zwianych z napragvnawierzchni drég zbiorczych i zjazdéw z destruktu
w ramach realizacji zadania dotycego,, Remontu nawierzchni bitumicznych na drodaeiowych
przy wyciu betonu asfaltowego oraz remont nawierzchnogthd kamiennej lub kostki brukowej na
rondach i zatokach” drég krajowych administrowangchez GDDKIA Oddziat w Biatymstoku.

1.2. Okrdlenia podstawowe

Nawierzchnia z destruktu — nawierzchnia wykonadastruktu pochodzego z frezowania

starych nawierzchni bitumicznych.

Destrukt — kruszywo mineralno-bitumiczne pozyskamenej nawierzchni bitumicznej.

Remont castkowy - naprawa pojedynczych uszkogizénawierzchni (wybojow, kolein) o
powierzchni do okoto 5 fn

Naprawasrednia - remont estkowy z uzupetnieniem warstwy gornej na odcinkackickszymi jej
ubytkami.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagaogolne" [1] pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Destrukt

Destrukt jest to jest to kruszywo mineralno-bituerme pozyskane z frezowania starych zniszczonych
nawierzchni bitumicznych. Do materiatu tego rady¢ dodawane inne sktadniki powodag lepsze
zag:szczenie i wytrzymakd wykonywanych nawierzchni.

3. SPRET

3.1. Spret stosowany do napraw nawierzchni

W zaleznosci od zakresu robét oraz sposobu ich wykonania, Oigkvca powinien wykazasie

moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- samochodow wywrotek,

- walcéw statycznych, gtadkich lub ogumionych, sarmndjgch lub doczepnych, walcéw
wibracyjnych lub ptytowych zagzczarek wibracyjnych,

- recznego sprgu do drobnych robot naprawczych, jak oskardy, tppabijarki reczne itp.

4. TRANSPORT
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4.1. Transport materiatow

Materiaty do naprawy nawierzchni mrta przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem aZnnmateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robot przy naprawie nawierzchnwipien by zgodny z dokumentag)

techniczm i SST. W przypadku braku wystarczaych danych mina korzysta z ustalé podanych

W niniejszej specyfikaciji.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj

- roboty przygotowawcze,

- naprawg nawierzchni,

- roboty wykaiczeniowe.

Przy naprawie nawierzchni roztia st nas¢pujace sposoby wykonania robét:

- remont castkowy, obejmujcy napraw pojedynczych wybojéw lub kolein,

- napraw sredni, obejmujca remont castkowy wybojow lub kolein oraz uzupetnienie warstwy
gornej na odcinkach z wkszymi jej ubytkami,

5.2. Zasady konserwacji nawierzchni

Zapobieganie exstym naprawom nawierzchni nieulepszonej wymagastes] i statej konserwacji w

okresie jej istnienia.

Zapewnienie prawidtowego stanu nawierzchni, niezaéeod sposobu wykonania konstrukcji jezdni

oraz od pory roku powinno dotyczprzede wszystkim:

- nalezytego utrzymania profilu poprzecznego i poditago, w celu szybkiego odptywu waéd
deszczowych z jezdni i korony drogi,

- utrzymania przeptywu wody w rowach przez likwidag@anieczyszcze (zamulenia, zarastania
trawa, rozmycia), tj. oczyszczenia rowOw, napeawszkodzé i przywrécenie im pierwotnego
ksztattu oraz spadkow podiuych,

- uprztania resztekiniegu z drogi, w okresie wiosennym, w celu niehamoa odptywu z drogi
wOd po stopieniu i zapobiegania przed rograniem korpusu drogowego.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do roboét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST ldkaza

Zamawiajcego:

- ustalt lokalizacg terenu robat,

- przeprowadd obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegotowego wytyczenia robot
oraz ustalenia danych wysalomowych.

Zaleca st korzystanie z ustatleOST D-01.00.00 [2] w zakresie niezimym do wykonania robot

przygotowawczych.

5.4. Roboty ziemne

Ewentualne wyspujace towarzysgce roboty ziemne natg wykona w sposob zgodny z
ustaleniami dokumentac;ji projektowej, ST lub wskaami Zamawiajcego przy korzystaniu z
zalecé OST D-02.00.00 [3] wkxiwych dla robot naprawczych nawierzchni oraz eatpbdanych
w niniejszej specyfikaciji.

Remont czstkowy nawierzchni

Naprawy czstkowe nawierzchni z destruktu wykonuje,sgdy na powierzchni jezdni utwersie
wyboje (doty) lub koleiny, ale gruké nawierzchni jest dostateczna do przeniesieniaejgstego
obciazenia ruchem.

Remont czstkowy nawierzchni polega na:
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oczyszczeniu wyboju lub koleiny z btota i innychexzyszczg,

wzruszeniu dna wyboju lub koleiny (np. oskardenapgami),

utozeniu na dno wyboju lub koleiny warstwy dolnej o lggaym uziarnieniu np.#80 mm oraz
warstwy gornej o uziarnieniu np=20 mm, z tymze materiat powinien zawietavigcej lepiszcza
niz materiat ayty do budowy drogi, gdy pozwala to na uzupetnienie lepiszcza wyptukanego
przez deszcze z gornej warstwy nawierzchni,

wyprofilowaniu powierzchni i doktadnym zesgczeniu ¢cznym ubijakiem Ilub ptytow
zag:szczarlg wibracyjm. Przy wikszym zakresie robo6t (np. z kilkoma wybojami paioymi
blisko siebie lub dlsszy koleim) do zagszczenia mana wyé lekkiego walca samojezdnego lub
przyczepnego.

Naprawa srednia nawierzchni

Naprawe sredng nawierzchni z destruktu wykonujesgdy na powierzchni jezdni twarsie
wyboje lub koleiny, a gruldé nawierzchni ulegta niewielkiemu zmniejszeniu nétkich odcinkach
drogi.

Naprawasrednia mae by wykonywana w odgpie 12 lat.

W ramach naprawiredniej nawierzchni naky wykona:

remont castkowy, zgodnie z zaleceniami jak ey,
uzupetnienie warstwy destruktu w warstwie gorngfdnie z zaleceniami jak vigj.

5.4. Raoboty wykoriczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektows i ST.

Do robét wykaiczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych rob6t do
istniejacych warunkow terenowych, takie jak:

niezkedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robélimoosci, tj. zatrawienia, krzewow, drzew,
rowow, poboczy itp.,
roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jada rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogd

[1] pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty na znak bezpiatsteva, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmo
deklaracje zgodrigi, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawigdyy

wykona badania wigciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robot,

wykona kontrok zag:szczenia podi, ktérego wskanik zag:szczenia powinien wynasi

Is> 1,0. Podtae powinno by wolne od zanieczyszcie

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia Zamawiegmu do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Cestotliwos¢ i zakres badaprzy budowie nawierzchni ulepszanej mechanicznie.

W czasie rob6t naty sprawdzt zag;szczenie warstwy jeden raz na 500 wykonanej nawierzchni.
6.3.2. Badania i pomiary cech geometrycznych.

Grubas¢ nawierzchni przy kraadzi Wykonawca powinien miergypo jej zagszczeniu w 3 losowo
wybranych punktach na kaej dziennej dziatce roboczej i nie rzadzigjwi1 punkcie na 400
powierzchni.
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6.3.3. Badania wykonanych robét

Po zakaczeniu robot naley sprawdzé wizualnie:

- wyglad zewrgtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

- poprawnd¢ profilu podtuznego i poprzecznego, na&ujacego do pozostatej powierzchni jezdni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

Badania i pomiary w czasie robét powinny uveriijiiac zalecenia OST D-05.01.03a [4].

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M -00@Q,Wymagania ogolne”

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D_M —@OM,, Wymagania ogdlne”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fmawierzchni ulepszonej destruktem obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie wykopow, zdfie warstwy gruntu, wyprofilowanie i zesgczenie podia,
- odwiezienie gruntu pozyskanego z wykopu,
- oznakowanie robat,
- dostarczenie i rozi@nie materiatdbw warstwami na zatma grubcé i szerokgc,
- wymieszanie materiatow,
- wyrdbwnanie do wymaganego profilu,
- zagszczenie,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwizane podano w pkt. 10 OST D-05.01.00 ,Nawierzclgnimtowe. Wymagania
0golne”.
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