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D.01..00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.03 WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
D.01.02.03.11 ROZBIORKI OBIEKTOW KUBATUROWYCH
D.01.02.03.12 ROZBIORKI POZOSTALYCH OBIEKTOW BUDOMANYCH
D.01.02.03.13 ROZBIORKI POKRY DACHOWYCH Z MATERIALOW SZKODLIWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjchirecznej § wymagania dotyee wykonania i
odbioru Robot budowlanych zgaanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych w ramiagtiowy drogi
ekspresowej S19.

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kakitwy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot okjych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie dla robot zwanych z rozbidrkami
(wyburzeniami) obiektow budowlanych, zgodnie z Dalantacja Projektosv
Zakres robot obejmuje:

- Rozebranie obiektéw kubaturowychctnie z elementami i pokryciami nie wyszczegoiniony

ponizej

- Rozbidrk; pokry¢ dachowych z materiatéw szkodliwych, takich jakrete
w lokalizacjach zgodnych z Dokumentagjrojektova

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z powszechnie obaaujacymi odpowiednimi normami
oraz z okréleniami stosowanymi w budownictwie.

1.5. Ogolne wymagania dotygee robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodiioz Dokumentagj
Projektowa i poleceniami Kierownika Projektu, jak rownieza zachowanie bezpiedmtwa wszelkich
czynnaci na terenie Robot, odpowiedzialidaza metody #yte przy Robotach oraz ich zgodiha@ zapisem
ST.
Rozbidrki powinny by wykonywane tylko przez upouvmione do tego, przeszkolone ekipy specjalistyczne,
wytacznie pod odpowiednim nadzorem.

1.5.1. Przekazanie Terenu Robot
Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy Teren Robot
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawniyagdministracyjnymi, Dziennik Rozbiorki oraz
Dokumentagj Projektova.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa do wykonania przez Wykorawc
W ramach ceny kontaktowej Wykonawca we wiasnymesikropracuje i uzgodni z Kierownikiem
Projektu oraz innymi odpowiednimi instytucjami:

- Projekty technologiczne i organizacyjne rob6t dPaagram Zapewnienia Jadw

- Procedury podejmowania dziataa wypadek przedostaniag sio sSrodowiska substanciji

niebezpiecznych



- Projekt gospodarki odpadami zgodnie z wymaganiduinggzujacymi. Do obowazkdw
Wykonawcy ledzie naleec
a) Opracowanie programu gospodarowania odpadami rpeeznymi i ztaenie wniosku o
jego zatwierdzenie przed rozpgciem robot rozbidrkowych
b) Uzyskanie decyzji zatwierdzgjej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi
c) Sporadzenie informacji o wytwarzanych odpadach orazasepach gospodarowania
wytworzonymi odpadami i zienia jej do whaciwego organu ochronjrodowiska przed
rozpoczciem robot rozbiorkowych
- Operat odbiorowy
1.5.3. Zgodna¢ Roboét z DokumentagjProjektove
Dokumentacja Projektowa, Szczegbétowe Specyfikagehhiczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Kierownika Projektu Wykonawcy stanawtzes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w
chatby jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dalentacji.
Wykonawca winien na etapie przygotowania ofertyozaat sic z cah dokumentag i uja¢ wszystkie
wynikajace z niej wymagania i roboty w cenie kontraktowe$zczegolnych pozyciji.
Wykonawca nie mze wykorzystywa bieddéw lub opuszcze w Dokumentacji Projektowej, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotiKierownika Projektu, ktory dokona odpowiednich amilub
poprawek. Brak wyszczegolnienia w pkt. 9 ST wynfagayszczegoélnionych w innych exiach
Dokumentacji Projektowej nie me by podstaw roszczé finansowych.
Wykonawca ma obowzek sprawdzi przekazam Dokumentagj Projektowa oraz zgtosi wszystkie uwagi
do ich zawartéci w terminie 1 tygodnia od otrzymania tych dokumden Wszystkie zgtoszenia brakéw,
ewentualnych lkdow, nigcistosci itp. Po tym terminie nie mag skutkow& opd&nieniami lub
wstrzymaniem Robét. Dziatania takieda uznawane za wygtujace z winy Wykonawcy Robot.
W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw, obpuye kolejné¢ ich waznosci
wymieniona w warunkach Kontraktu. W przypadku rezbosci opis wymiarOw waniejszy jest od
odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatialzgodne z Dokumentacja Projekigw
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowegtla uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.
W przypadku gdy Roboty niegda w peini zgodne z DokumentacjProjektows i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ Robot, to takie Robotyeola poprawione na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Przed przysipieniem do prac wykonawca zobagany jest opracowgplan BIOZ.
1.5.5. Zabezpieczenie Terenu Robot
Kierownik robot jako przedstawiciel Wykonawcy bierpetra odpowiedzialné¢ za wszystkie zdarzenia
drogowe ktére wyapity na jezdni pod ruchem publicznym w okolicy padzonych Robot, w wyniku
braku dziata lub zaniedba Wykonawcy.
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu Robot w okresierveainia & do zakdczenia i
odbioru czsciowego Robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowey podlega odibnej zaptacie i
przyjmuje s¢, ze jest whczony w Cen Kontraktows. Kiedy to konieczne, Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bdzie obstugiwat i utrzymywat tymczasowe anizenia zabezpieczae, w tym zapory,
czasowy sygnalizacgj, ogrodzenia, pecze, gwietlenie,swiatta, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie
inne s$rodki niezlgdne do ochrony robdt, wygody spotecgciooraz zapewniafe bezpieczestwo
przejezdzajacych pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stadeuwki widocznéci w dzien i w nocy
tych zapor i znakow, dla ktérych jest to nieodzowrenvzgbédow bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory
i inne uradzenia zabezpieczgie powinny zostazaakceptowane przez Kierownika Projektu.



Wykonawca jest zobowzany do utrzymania wygtujacych w bezpérednim gsiedztwie prowadzonych
Robat, istniejcych obiektéw jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) a w przypadku realizowdadot przy drogach pod ruchem — do utrzymania
ruchu publicznego wasiedztwie Robot, w okresie prowadzonych Rob6t.
W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje teren
Rob6t, w sposob uzgodniony z Kierownikiem Projektu.
Wijazd i wyjazd z terenu Robét na drogi publiczneykdhawca odpowiednio oznakuje w sposéb
uzgodniony z Kierownikiem Projektu.
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony
z Kierownikiem Projektu oraz przez umieszczeniemigjscach i iléciach okrélonych przez kierownika
Projektu, tablic informacyjnych, ktorych #k bedzie zatwierdzona przez Kierownika Projektu. Tablic
informacyjne leda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
1.5.6. Zgodna¢ z wymaganiami zezwobe
Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce asnytkoszt od odpowiednich Instytuciji.
W ciagu dwoch tygodni od podpisania porozumienia Wykareaywowinien przedstawiKierownikowi
Projektu list wszystkich pozwole wymaganych do rozpoezia i zakaiczenia robot zgodnie z Warunkami
Kontraktu.
Wykonawca powinien stosowai¢ do wymaga tych zezwolé i powinien umdliwi ¢ stosownej instytucji
wykonanie inspekcji i sprawdzenia robét.
1.5.7. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robét
Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i prowadzenia Robot widaeniowych Wykonawcagdzie:
a) Utrzymywat Teren Robot i wykopy w stanie bez wothj&ej
b) Podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesdo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orad4ie unik& uszkodzé
lub uchkzliwosci dla oséb lub wtasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, zapylenia,
nadmiernego hatasu lub innych przyczyn powstatyaastpstwie jego sposobu dziatania, Stasuj
sie do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgdl na:
» Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukoporegdiojazdowych
« Srodki ostrandici i zabezpieczenia przed:
» Zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych piyméub substancjami
toksycznymi
= Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
» Mozliwoscia powstania pgaru
1.5.8. Ochrona przeciwparowa
Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisoOw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie Robdt, w pomieszczeniach biurowych, magech oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne drla sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem 0s0b trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpaearem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.9. Ochrona wartéci publicznej lub prywatnej
Wykonawca jest zobowtany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczem#asndgci publicznej i
prywatnej. Jeeli w zwiazku z niewtdciwym prowadzeniem Robot, zaniedbaniem lub brakéziatar ze



strony Wykonawcy naspi uszkodzenie lub zniszczenie wadbprywatnej lub publicznej, to Wykonawca
na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzevtasnag¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wastmie
byt gorszy ni przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.
Wykonawca hdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeh przez
Zamawiajcego. Wykonawca zapewni wtwe oznaczenie, zabezpieczenie i przebudowh instalacji
zgodnie z wymaganiamizytkownikéw oraz kdzie odpowiedzialny za ochrertych uradzen podczas
trwania Robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instals¢yikonawca bezzwiocznie powiadomi Kierownika
Projektu i zainteresowane wiadze oragdde z nimi wspolpracowa dostarczajc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca zabhpany jest umigi¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasow na te Roboty Wykonawcactizie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnimzie urzadzen podziemnych znajdagych s¢ w terenie
objetym Robotami.
Jezeli teren budowy oraz drog transportowych przyldgderenéw z zabudavmieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa Roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodioi dla mieszkacow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesakan w sisiedztwie Robdt, spowodowane jego
dziatalndgcia.
W strefach niekorzystnego wptywu prowadzonych Rpbéykonawca winien prowadzi Roboty tak, aby
skutki jego dziatalngci nie wptyrety na stan techniczny obiektowassadupcych Terenem Robét. W celu
ograniczenia drga wywotanych przez m.in. spgz wibracyjny, transport samochodowy, maszyny
budowlane itp.. Wykonawca powinien prowadRoboty sprgtem w sposob nie wywolggym uszkodze
sasiadupcych budynkow i innych negatywnych efektow.
Przyjmuje s¢ w Cenie Kontraktowej zostarujete wszelkie odszkodowania dla oséb i instytucjgrikth
zaptata wynika z prowadzenia Robot.

1.5.10.0graniczenia obgien osi pojazdéw
Wykonawca hdzie stosowa sig¢ do ustawowych ogranicéenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypaogenia na i z terenu Robo6t. Pojazdy lub tadunki pawgze nadmierne
obciazenie osiowe niedala dopuszczone do ruchu na drogach publicznych.
Wykonawca uzyska wszelkie niezine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do przewozu
nietypowych rozmiarowo i wagowo tadunkéw (ponadnatyanych) i o kadym takim przewozie dulzie
powiadamiat Kierownika Projektu. Kierownik Projektuoze polect, aby pojazdy nie speinige tych
warunkow zostaly usuete z Terenu Budowy. Wykonawca przeniesie wszelkisziy zwizane z
naprawami drog publicznych, ktore zostaty uszko@zmnzez transport Wykonawcy.

1.5.11.Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawcagdbie przestrzegat wszelkich obeeujacych przepiséw
dotyczicych bezpieczestwa i higieny pracy, mdzy innymi Rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z dnia
6 lutego 2003r. w sprawie bezpieigava i higieny pracy podczas wykonywania robot widaych 9Dz.
U. nr 47 poz. 401) oraz z dnia 23 czerwca 2003rsprawie informacji dotyczej bezpieczgstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieageva i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 poz. 1126).
W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat prac w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia, orazgpetniagcych odpowiednich wymagasanitarnych, bez
uprzedniego przeszkolenia i bepdkdéw ochrony osobiste;j.
Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczae, socjalne oraz spzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie oréz zhpewnienia
bezpieczastwa publicznego.



Uznaje st ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrgbnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktotevg jakikolwiek sposob zwizane z Robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, pr@episvytycznych podczas prowadzenia Robét.
Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i dglzie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania znakow formowych, nazw lub innyathronnych
praw w odniesieniu do spiti, materiatow lub urdzen uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robot i
w sposob cigly bedzie informow& Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedssgac kopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obeizenia i wydatki wynikle lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcawygjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenia
wyniknie z wykonania Dokumentacji Projektowej dostmnej przez Kierownika Projektu.

1.5.13.RO6wnowanaos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych
Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powotarekenkretne normy lub przepisy, ktére spetnmap
materiaty, sprgt i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbad&oboty, kda obowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i przepisow, o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wypadku, gdy powotane normy i przepisy S
panstwowe lub odnosg sic do konkretnego kraju lub regiony mpdy¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige zasadniczo rowny lub w§zy poziom wykonania aipowotane normy i
przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenmsemnego zatwierdzenia przez Kierownika
Projektu. Ranie pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonawt przedta@one Kierownikowi Projektu przed oczekiwamlata ich
zatwierdzenia, w terminie z nim uzgodnionym. Dodatk, ustalony z Kierownikiem Projektu termin
przekazania zamiennikdéw norm do zatwierdzenia, p@miznale¢ si¢ w zapisach PZJ.
W przypadku kiedy Kierownik Projektu stwierdze zaproponowane zmiany nie zapewqizasadniczo
rownego lub wyszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje d&@ norm powolanych w
dokumentach.
Wykonawca robo6t budowlanych powinien uwgpiat, ze w trakcie realizacji inwestycji w zakresie
wykonania i odbioru robét budowlanych zwanych z realizagjinwestycji kkda obowkhzywaly przepisy,
normy oraz wytyczne (w tym wymagania techniczndtualne na dzie ztozenia oferty o udzielenia
zamodwienia publicznego.

2. MATERIALY
Materiat powstaty po wyburzeniu obiektow (gruz betay, ztom, drewno, stolarka okienna i drzwiowa
itd.) jako nie posiadagy petnowartéciowych wiasnéci materiatowych i nie nadajych sg¢ do
wykorzystania do wbudowania, Wykonawca po uzyskamygmaganych zezwobewywiezie poza teren
budowy na zwalk (wysypisko). Teren zwatki (wysypiska) Wykonawcaeapieczy staraniem wiasnym,
przy czym lokalizacja terenu zwalki (wysypiska) mugyska& pozytywra opinig stosownych wiadz i
akceptagj Kierownika Projektu. Koszt zwrany z wyburzeniem (wykonanie robot rozbiorkowych i
wyburzeniowych, koszty wywozu materialtdbw z rozbidrka skladowisko, dcznie z kosztami
zatadunki/roztadunku, optatami za korzystanie sredowiska — zwalk, utylizacja w/w materiatdw),
Wykonawca uwzgidni w Cenie Kontraktowej, w odpowiednich pozycj&dsztorysowych.
Materiaty podlegajce utylizacji, pozostage wiasnécia Wykonawcy, zostan zutylizowane zgodnie z
przepisami ustawy z dnia 27 kwietnia 2001r. o odghd(dz. U. nr 39, poz. 251 z 2007r ze zmianami) i
rozliczone na podstawie dokumentu potwiergzago przekazanie materiatéw do utylizaciji.



3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyaeze sprztu
Wykonawca jest zobowrany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych Robot. Spgz uzywany do Robot powinien Byzgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgkédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przézrdnika Projektu; w przypadku braku ustabe
takich dokumentach spgizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Prinjek
Liczba i wydajnd¢ sprz:tu bedzie gwarantowé prowadzenie Robot, zgodnie z zasadami @&rgmi w
Dokumentacji Projektowej i wskazaniach KierownikajBktu w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania Robdt ma bytrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania.
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dotentéw potwierdzagych dopuszczenia spitm
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jeili Dokumentacja Projektowa przewiduje ahiovos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektuswoim zamiarze i wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uayciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji Kierownika Projektu, nie peoby
pdzniej zmieniony bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania warunkéw Kontraktu,
zostan przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i niguliszczone do Robét.

3.2. Sprzt do wykonania robét zwzanych z wyburzeniem obiektow
Do robét rozbidrkowych winien ldyuzyty sprz:t gwarantujcy skuteczne i bezpieczne wykonanie prac, taki
jak:

- Zurawie samochodowo

- Koparki, tadowarki

- Spycharki

- Podngniki, zwyzki samochodowe

- Ogrodzenia systemowe zabezpiege@]

- Rynny zasypowe do gruzu

- Mioty pneumatyczne

- Palniki acetylenowe

- Inny sprzt przedstawiony przez Wykonaww PZJ i zatwierdzony przez Kierownika Projektu
Rozbidrki budynkéw mieszkalnych i innych obiektowbiaturowych wykonywane w bezgednim
sasiedztwie istnigjcych zabudowanie przewidzianych do wyburzenia, wymadmda wykonania
ogrodzeé zabezpieczagych i rynien do spuszczania gruzu oraz oznakowanameadzonych robot. Sptz
uzyty do wykonania tych robot winien uzyskakceptagj Kierownika Projektu.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyaee transportu
Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takicliodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych Robét i wiasioi przewaonych materiatdbw. Wykonawca zapewni
wykonanie i utrzymanie w czasie prowadzonych roldzelkich niezldnych drog technologicznych i
dojazdowych na terenie budowy.
Liczba srodkow transportu dmzie zapewni@ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami @&rgmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdab spetni@ wymagania dotycce przepisOw ruchu
drogowego w odniesieniu do prowadzonych naciskowoina innych parametréw technicznycKrodki



transportu nie speligge tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego
pojazdami na drogach publicznych, na dojazdachateriu Budowy oraz na Terenie Budowy.
4.2. Transport materiatow
Do wywozu gruzu z rozbiorek mady¢ uzyte samochody samowytadowcze lub samochody skrzipoe
wywozu materialdw z zawardoia azbestu (eternit) ndoa wy¢ samochodow jak do wywozu gruzu, lecz
nalezy przykryt wywozony eternit plandekw celu zapobieggrcia pylenia w czasie transportu.
Materiat powstaty po wyburzeniu obiektéw stanowasndéé Wykonawcy i nalgy go odwigé poza teren
budowy na jego sktadowisko lub wysypisko oraz zagdsrowa lub zutylizowa& zgodnie z przepisami
ochronysrodowiska i ustawo odpadach.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rdgidnie z warunkami umowy z Zamawi@ym,
Dokumentagj Projektows oraz za jak& zastosowanych materiatdow i wykonywanych Robét,ida
zgodnd¢ z Dokumentag Projektowa, wymaganiami ST, PSJ, Projektu Organizacji Robéhzo
poleceniami Kierownika Projektu.
Wykonawca kdzie prowadzit Roboty na podstawie pkggj wiasnej technologii i metod wykonania Robdt,
za ktore jest odpowiedzialny. Dla przigj technologii Wykonawca przedstawi Kierownikowiofektu do
akceptacji Projekt Technologii prowadzenia rob@rganizacji Robo6t oraz Program Zapewnienia daiko
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakichebla wykonywane Roboty.
Zastosowany sper, wszystkie materiaty, roboty i ich zabezpieczenignikajace przygtych rozwhzan
technicznych i technologicznych w ramach opradowsykonawcy nie podlegaj odrebnej zaptacie,
wszelkie koszty z tego tytutu naleuja¢ w Cenie Kontraktowe;.
Decyzje Kierownika Projektu dotygeze akceptacji lub odrzucenia materiatow i element®ebdét lrda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrako@kumentacji Projektowej, ST, ta& w normach i
wytycznych.
Polecenia Inyniera keda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawc pod grdba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytplonosi
Wykonawca.

5.2. Czynnaci wstepne
Przed przysipieniem do robot, kiedy to konieczne, nglewykona niezlgdne zabezpieczenia, jak:
oznakowanie i ogrodzenie terenu robot.
Przy pracach rozbiérkowych i wyburzeniowych majastosowanie ogolnie obaailjace przepisy
bezpieczéastwa i higieny pracy w robotach budowlanych. Downia gruzu w bezpoednim asiedztwie
wyburzonych obiektow naky stosowa zsypy (rynny).
Zabezpiecz§ nalezy wszystkie znajdace s¢ w poblizu rozbieranego budynku wdzenia takie jak:
latarnie, stupy z przewodami itp. Przed ewentualinysakodzeniami.
Wszystkie przdicia i przejazdy znajdage s¢ w zasg¢gu robot rozbiorkowych powinno eszabezpieczy
lub wytyczy¢ drogi, a objazdy i ob&gia wyranie oznakowé

5.3. Roboty rozbiérkowe

Roboty rozbiérkowe powinny obejmowaastpujace czynnéci:

- Odfczenie budynku od sieci instalacyjnych must liyykonane pod nadzorem i na warunkach
uzgodnionych ze s#ibami gestorow tych sieci np. Zakladu Energetycznedtyzedsibiorstwa
Wodochgowego i Kanalizacji przed przygieniem do robot rozbiorkowych

- Rozbiodrka urzdzen i sieci instalacyjnych



- Rozbidrka okien i drzwi

- Rozbiérkascianek dziatowych

- Rozbidérka dachu

- Rozbiodrka stropow

- Rozbidrkascian
Rozbidrk; rozpoczyna sikolejno na kadej kondygnacji od rozebrania stropu, a gasie scian.

5.3.1. Rozbiorka uradzen i sieci instalacyjnych
Do rozbidrki uradzen i sieci mana przysipi¢ po stwierdzeniuze instalacje te zostaty agizone od sieci
miejskich przez pracownikdw wdeiwych instytucji. Demonta instalacji powinna prowadzibrygada
zlozona z monterow i ich pracownikow odpowiednich spkagci. Roboty rozbidrkowe naky
rozpoczyna od demontau armatury, wanien, umywalek, zlewow itp. adzen wyposaenia budynku,
rownoczeénie naley wykon& rozbiorke trzonéw kominowych i piecéw.
Po demontau urzadzen instalacyjnych przyspuje sé do demontau sieci instalacji. Materiaty, elementy i
urzadzenia nadape s¢ do dalszego wykorzystania powinnc; gposegregow@ i zabezpiecz§ przed
zniszczeniem.

5.3.2. Rozbiorkascianek dziatowych w budynkach wielokondygnacyjnych
Rozbidrki scian dziatowych w budynkach wielokondygnacyjnyche nivolno wykonywé przez
przewracanie ich na strop, gdymoze to spowodowajego zawalenie.

5.3.3. Rozbiorka dachow
Niezaleznie od typu dachu, jego rozbi@kozpoczyna si od elementéw nad powierzchnijak: kominy,
wywietrzniki itp. oraz od zdemontowania rur spusgoty, rynien, anten, obrébek blacharskich itp. ugagva
je na poziom terenu.
Przy rozbidrce dachow o konstrukcji krokwiowo —tpleowej naley przy rozbiérce poszycia dachu oraz
przed rozbiork konstrukcji pozostawiwzmocnienia (lub je wykorg, aby zapewri stezenie konstrukciji
w kierunku podhanym, zapobiegafre zawaleniu gidachu.
Zagrzybione elementy drewniane pochamizz rozbidrki naley spalt poza terenem rob6t rozbiérkowych.
Materiaty niebezpieczne tj. piyty eternitowe lubnénelementy z zawadca azbestu ze wzgliu na
stwierdzom szkodliwg¢ azbestu, nafy usuw& ze szczegOl ostraznoscia. Demonta elementéw z
zawartdcia azbestu (eternit) Wykonawca powinien zéecspecjalistycznym firmom stosigym
odpowiednio bezpieczne technologie, nie napge ludzi w trakcie wykonywania prac i nie skace
dodatkowo otoczenia.
Gruz eternitowy, jako materiat szkodliwy, powinibg¢ sktadowany w odpowiednich przeznaczonych do
tego miejscach. W tym celu Wykonawca przez ich i@&a powinien przygotowawszystkie niezédne
dokumenty dopuszczgje do sktadowania, utylizacji i unieszkodliwienidpadow oraz uzyskaakceptacje
stuzb ochrony przyrody.

5.3.4. Rozbiorka stropow.
Przed rozbiorka stropow, niezatée od ich konstrukcji, naky je dokladnie zbadadla ustalenia stanu
technicznego i obrania metody zapewsgaj maksimum bezpiecéstwa pracownikom. Po zbadaniu stanu
stropu, wszystkie miejsca bug® watpliwosci, co do ich stanu natg podeprzé.
Rozbidrk; stropow drewnianych rozpoczyng sid usungcia tynku i podsufitki — a nagtnie sprawdzeniu,
czy ktéra z belek stropowych nie grozi zawaleniem (ewenteghodeprzé!)
Przy rozebraniu podtdg drewnianych rigleco ok. 1,5m pozostawipo dwie deski w celu unibwienia
poruszania girobotnikom. Po rozebraniu podtogi zdemontévlapy putap, a nagpnie belki stropowe.
Przy stopniowym rozebraniu budynku — po usaii nizszego stropu drewna ( i innych materiatow) z
rozebranego stropu nale rozebrg sciany budynku do wierzchu belekzezego stropu. Z kolejnymi
kondygnacjami pogpuje s¢ analogicznie.
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Przed rozbiérk stropu nad piwnignalezy sprawdzt, czy jego demontanie spowoduje zawaleniasician
piwnicznych pod wptywem parcia ziemi. Gdy taka#n@os¢ istnieje, naley czsciowo odkopé sciany
zewrgtrzne budynku i dopiero przysti¢c do rozbiorki cgsci podziemnej budynku.
W czasie rozbidrki stropow — naleuniemaliwi ¢ dostp do pomieszczeznajduacych s pod nimi.
5.3.5. Rozbiorkascian
Rozbidérke naleey wykonywa  warstwami — kondygnacjami, z usuwaniem cegiel ziami.
Niedopuszczalne jest zasypanasiednich jezdni i chodnikow lub dopuszczenie ddkadzer w pobliskich
budynkach przeznaczonych do pozostawienia, spowangeth wstrgsami wahcych s¢ murow.
5.3.6. Rozbiorka komina
Rozbidrke naleey wykona od gory komina, stopniowo przesua@jsk ku dachowi, z usuaciem cegiet
bezpdrednio na ziemy. Niedopuszczalne jest zasypanisisdnich jedni i chodnikéw lub dopuszczenie do
uszkodzé w pobliskich budynkach przeznaczonych do pozosmi& spowodowanych wstsami
walacych st elementow.
5.3.7. Rozbiorka fundamentow
Rozbidrke fundamentéw naley prowadzé za pomog miotdw pneumatycznych lub spalinowych, z
bezpdrednim wydobywaniem gruzu koparkami i zatadunkiemsrodki transportowe. Doty (wykopy)
powstate po rozbiorce fundamentow, ngletymczasowo zabezpieazyprzez wypetnienie gruntem
rodzimym, do poziomu otaczaego terenu lub przez zniwelowanie znacznyciiwysokaci przez
wstepne wyprofilowanie terenu. Wyprofilowanie Iub wypinie gruntem powinno zostatak
uksztattowane aby nie pozwéla gromadzenie giv tych miejscach wody opadowe;j.
6. KONTROLA JAKO S$CI
6.1. Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t
6.1.1. Program zapewnienia jaa (PZJ)
Do obowhzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kier&anProjektu
Programu Zapewnienia Jakd, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykoadrobot, maliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragtejwykonanie Robdét zgodnie z Dokumenigajojektowns
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi prze=zdnika Projektu.
W przypadku gdy prowadzone Roboty raledo rodzaju robot stwarzgjych szczegélne zagrenie
bezpieczéstwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. nr 120/20@®z. 1126) Wykonawca ma obawek
przedstawienia, najg@iej w terminie 7 dni przed rozpogdiem Robo6t, odpowiedniego planu
bezpieczéastwa i ochrony zdrowia (bioz).
Program Zapewnienia Jada bedzie zawier&:
a) Cze$¢ 0gOlm opisupca:
- Organizact wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadadRobot
- Bhp
- Plan bioz (kiedy wymagany)
- Wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne
- Wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementéw Robot
- System (sposoéb i procealirproponowanej kontroli i sterowania jakta wykonywanych
Robot
- Wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaru kontroli (opis laboratorium wiaga lub
laboratorium ktéremu Wykonawca zamierza Zgwiowadzenie bad
- Sposéb oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w
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procesie technologicznym, proponowany sposéb i §opreekazywania tych informaciji
Kierownikowi Projektu
b) Czes¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu Robot
- Wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo — kontrolne
- Rodzaje i ildci srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow
- Sposbb zabezpieczania i ochrony fadunkow przedattia wiasciwosci w czasie transportu
- Sposoéb i procedgrpomiarow i badé& 9rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
I sprawdzenie uemlzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, \aybpania
mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementétdRo
- Sposbb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgimi wymaganiom
6.2. Kontrola prawidtowdci robot
Kontrola jakéci wykonanych robét rozbiorkowych (wyburzeniowygulega na:
- Sprawdzeniu kompletsoi wykonania
- Prawidtowdci zabezpieczenia i oznakowania prowadzonych robot
- Prawidtowa¢ zabezpieczonych wykopdow
- Prawidtowa¢ wypetnienia lub wyprofilowania wykopow
6.3. Dokumenty budowy
6.3.1. Dziennik Rozbidrki
Dziennik Rozbiorki jest wymaganym dokumentem pramrgbowizujacym Zamawiaicego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowkaheca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidatno
za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olagwacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robét, stanu
bezpieczéastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyellzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etaska stibowego. Zapisy dxla czytelne, dokonane
trwata technil, w poradku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyertieda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.
Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegolngci:
- Datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy
- Date przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej
- Uzgodnienie przez Kierownika Projektu Programu Zagenia Jakéci i harmonogramow Robot
- Termin rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementéw Robot
- Przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach
- Daty zaradzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu
- Zgtoszenia i daty odbioréw Robot zanid@ych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbiorow Robot
- Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy
- Stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podlagggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zmku z warunkami klimatycznymi
- Zgodna¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej
- Dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania Robot
- Dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robo6t
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- Dane dotycgce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat

- Wyniki prob poszczegoélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzit

- Inne istotne informacje o przebiegu Robot
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowwdd przedi@one
Kierownikowi Projektu do ustosunkowanig si
Decyzje Kierownika Projektu wpisane do DziennikadBwy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kieraka Projektu do ustosunkowania.sProjektant
nie jest jednak strona Kontraktu i nie ma uprawrme wydawania pole¢éeWykonawcy Robot.

6.3.2. Rejestr obmiaréw
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementow
Robd6t. Obmiary wykonanych Robdét przeprowadza si sposéb eiglty w jednostkach przgiych w
Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

6.3.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgoduoblub certyfikaty zgodn&ci materiatdow, orzeczenia o jal@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki baddykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej
w Programie Zapewnienia Jakd Dokumenty te stanowizahcznik do odbioru Robot. Winny by
udostpnione na kadezyczenie Kierownika Projektu.

6.3.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w p. 6.8.1 — 6.8.3 rpsface dokumenty:

- Pozwolenie na realizaggadania budowlanego

- Protokdt przekazania Terenu Budowy

- Umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno — prawne

- Protokoty odbioru Robo6t

- Protokoty z narad i ustaie

- Korespondencje na budowie

6.3.5. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy d&rla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomeedabezpieczonym.
Zaginkicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Kierownika Projektu i przedstawione doasigl na
zyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Obmiar Robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych RoboOt zgodnie z Do&otacy
Projektova, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Obmiar Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaidaiu Kierownika Projektu o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmnij3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lzda wpisane do Rejestru Obmiarow.
Obmiar podlega akceptaciji kierownika Projektu.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wSlepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Szczegotowych Specyfikacjach TechniczngEhzwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia
wszystkich Robo6t. Ridne dane d&da poprawione wg instrukcji Kierownika Projektu na&rmpie.
Obmiar gotowych Robo6t nalg przeprowad#i z czstotliwoscia nie rzadsz niz wymagamn do dokonania
mieskcznych ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w Kontrakcie.
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Obmiar nie powinien obejmowadodatkowych Roboét nie wykazanych w Dokumentacpjéktowe] z
wyjatkiem Robdét zaakceptowanych przez Kierownika Projeka pimie. Zwigkszona ild¢ Robot w
stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bisemnego upowaienia Kierownika Projektu nie
moze stanowd podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

7.2. Zasady okréania ilasci Robot i materiatow
Dlugos¢ i odlegtas¢ pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe.
Jeili Szczegotowe Specyfikacje Techniczne $giwe dla danych Robot nie wymagajego inaczej,
objetosci beda wyliczone w nf jako dtugéé pomnaona przezredni przekrdj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i spra pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robgitalzvaakceptowane przez
Kierownika Projektu.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagyclezeli urzadzenia lub te spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urgdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje amlzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. 8lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aglty zachowanie
doktadngci wg norm zatwierdzonych przez Kierownika Projektu

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robotaled w
przypadku wysipowania diaszej przerwy w Robotach.
Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonania.
Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfigzexda wykonane w sposOb zrozumiaty i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razaku miejsca szkice madpy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do Rejestru obmiarow, ktérego wzor zostazigodniony z Kierownikiem Projektu.

7.6. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiaru Robot jest dla:

- Rozbiérki obiektéw kubaturowych — metr $zienny kubatury budynku (fk.b.)

- Rozbidrka pozostatych obiektéw budowlanych — me¢t@enny (m) gruzu powstatego po

wyburzeniu obiektow

- Rozbiérki pokry dachowych z materiatéw szkodliwych — metr kwadnatgm?)

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaByojektova i wymaganiami Kierownika Projektu,
jezeli wszystkie pomiary wg p. 6 daty wyniki pozytywne
Odbioru robot rozbiérkowych (wyburzenia) dokonujersa zasadach odbioru Robot zanikgh
ulegapcych zakryciu.
Roboty wykonane niezgodnie z Dokumengd@jojektows i SST podlegaj niezlzdnym poprawkom na
koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie abkiceny za niewkziwa jakasé¢ Robot jest niedopuszczalne.

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
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W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

- Odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

- Odbiorowi czsciowemu

- Odbiorowi ostatecznemu

- Odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbidr Robaot zanikagych i ulegaicych zakryciu
Odbior Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
Rob6t, ktore w dalszym procesie realizacji ulegagkryciu.
Odbior Roboét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany ddzie dokonany w czasie
umazliwiajacym, w przypadku wysgpienia wad i usterek, wykonanie niedinych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego pepu Robot.
Odbioru Robot dokonuje Kierownik Projektu.
Gotowa¢ danej cezsci Robdét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektubiod bxdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikaddwdi powiadomienia o tym
fakcie Kierownika Projektu.
Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podseawada wtasnych oraz
dokumentéw zawieragych komplet wynikdw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z DokumentadProjektows i uprzednimi ustaleniami.
Nie dopuszcza sido dokonania Odbioru Robét w przypadku wipstnia wad i usterek mgjych znacacy
wplyw na jaké¢ wykonanych Robot oraz pdiejsz negatywm prag catej konstrukcji w okresie
eksploatacji. W takim przypadku Wykonawca jest adigalzialny za dokonanie wszelkich stareelem
likwidacji tych wad i poprawy jakizi robot na wiasny koszt.
W przypadku gdy Kierownik Projektu stwierdzg zaistniate wady i usterki nie magtotnego wptywu na
0g0lm jakas¢ wykonania Robo6t mae dopyci¢c do Odbioru Robét pod warunkiem dokonania odpowiddn
potracen z tytutu ich wysipienia.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru agciowego Robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @diRob6t dokonuje Kierownik Projektu.

8.4. Odbidr ostateczny Robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzettypgo wykonania Rob6t™ w odniesieniu do icldip
jakasci | wartcsci.
Catkowite zakdczenie RoboOt oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiademem na gimie o tym fakcie
Kierownika Projektu.
Odbior ostateczny Roboét nagt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowydbzac od dnia
potwierdzenia przez Kierownika Projektu zakmenia Robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.3.1.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaxczwrez Zamawiagego w obecrii Kierownika
Projektu i Wykonawcy. Komisja odbiesgg Roboty dokona ich oceny jakiowe] na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikow bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
Robét z DokumentagijProjektova.
W toku odbioru ostatecznego Robo6t komisja zaporna sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
Robd6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Ralmipetniagcych i
Robd6t poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pekoavych komisja przerwie swoje czyrdu i
ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
Komisja dokonuje odbioru ostatecznego Robaétljeich jakas¢ i ilos¢ w poszczegolnych asortymentach
jest zgodna z warunkami Kontraktu, ST oraz ustal®eni poleceniami Kierownika Projektu.
W przypadku stwierdzenia przez komispe jaka¢ wykonywanych Robot komisja dokona pmie,
oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagarzyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.
8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo Robot jest protokét odbioru ostatecznego
Rob6t sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanastpujace dokumenty:
- Dokumentagj Projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji Projektu
- Ewentualn dokumentag powykonawcz — w przypadkach wymaganych przez Zamayzego
- Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowmpeRu i ew. uzupetniage lub zamienne)
- Dziennik Rozbi6rki i Rejestry Obmiaréw (oryginaty)
- Wyniki ewentualnych pomiaréw kontrolnych oraz badegodnie z SST i ew. PZJ
- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie ewentualnydioraowarzyszcych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot wdeicielom uradzen
- Sprawozdanie kierownika budowy wraz &vadczeniem o zakazeniu Robot
- Protokoty odbiorow cgciowych i robot zanikacych (podlegajcych zakryciu)
Inwentaryzacj geodezyja powykonawcz
W przypadku gdy wg komisji, Roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego néeldogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu ykdawa wyznacza ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetlniag lxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawaaggo.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Rob6t uzuggheych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega an ocenie wykonanychdRawizanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresi@rancyjnym.
Odbidr pogwarancyjnydualizie dokonany na podstawie oceny wizualnej wykoohmpbot.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogollne ustalenia dotygee ptatndci
Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxnawa jednostk obmiarove
ustalora dla danej pozycji Kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji Kosztorysowefpbie uwzgédniac wszystkie czynnéei, wymagania i badania
skladajce s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty w Szczegotowej Specyfikaciji Aigicznej i w
Dokumentaciji Projektowe].
Ceny jednostkowe Robott obejmowa:
- Robocizr bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami
- Wartas¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayanormatywnych ubytkow
i transportu na Teren Robot
- Wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami
- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko Wykonawcy z tituinnych wydatkow mogrych
wystapi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym
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- Podatki obliczone zgodnie z obewujacymi przepisami
W kosztach pgrednich Wykonawca powinien uwzglni¢ ponizsze koszty okoto inwestycyjne:

- Koszty projektu (dokumentacji) powykonawczej

- Koszty ustawienia, utrzymania i demantdablic informacyjnych

- Koszty ewentualnego ustawienia, utrzymania i desgontiradzen zabezpieczagych teren Robat,
Swiatet ostrzegawczych, zapor, ogrodzenia itp.

- Koszty ewentualnego projektu organizacji ruchu mascRobot prowadzonych w beZpsinim
sasiedztwie publicznego ruchu drogowego oraz koszigpudowania, utrzymania i likwidaciji
przewnzek, objazddw, przejazdow i oznakowania czasowggmizacji ruchu

- Koszty ewentualnych napraw budynkéw uszkodzonyahwptywem prowadzonych robét

- Koszty zapewnienia wymaganych ubezpiécze

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonarac dan pozycg w kosztorysie ofertowym jest
ostateczna i wyklucza mlwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdétetyioh ta pozycja
kosztorysow, za wyptkiem przypadkéw omoéwionych w Warunkach Kontraktu.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne

Koszty dostosowaniagido wymagé warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w niniejszej ST
obejmuje wszystkie warunki olkilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnionychagxorysie.

9.3. Cena jednostkowa

Placi SQ za jednostki wg p 7.2. wyburzonych obiektéw budawich wg obmiaru.
Opracowanie Projektu Technicznego i Organizacji®avaz Programu Zapewnienia J&ko

- Opracowanie projektu zagospodarowania odpadéw

- Opracowanie nieztuinej dokumentacji dla rozbiorki, sktadowania, wgkji i unieszkodliwienia
materiatdw niebezpiecznych, z zatwierdzeniem pshezby ochrony przyrody

- Zakup i transport nieziolnych materiatéw i spetu

- Zakup i zastosowanie materiatbw pomocniczych kamigch do prawidiowego wykonania robét
wynikajacych z przygtej technologii robot

- Uzgodnienie z gestorami i agizenie budynku od sieci instalacyjnych

- Wykonanie rozbiorek i zabezpiedzprzylczy, energetycznych, teletechnicznych , wody

- Wykonanie rozbiorek i wyburzeobiektow kubaturowych wraz z instalacjami westvanymi

- Wykonanie rozbiorek i wyburfepozostatych obiektow budowlanych

- Wykonanie rozbiérek materiatow niebezpiecznych miea zatwierdzondokumentagj

- Ewentualne zasypanie i dgggczenie gruntu w doftach (wykopach) po ustyeh obiektach,
wzglednie wyprofilowanie powierzchni po Robotach

- Zatadunek i wyw6z materiatéw z rozbiorek na skiatihw lub wysypisko Wykonawcy

- Zaladunek, zabezpieczenie i wywOz materiatow nipleeznych na wikxiwe sktadowisko lub
wysypisko Wykonawcy

- Koszty sktadowania, zagospodarowania, utylizasjiieszkodliwienia

- Opfaty za nadzory i wygtzenia

- Wykonanie wszystkich niezdnych pomiarow, bada sprawdzé

- Uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

- Oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie

- Wykonanie innych czynrigi niezlzdnych do realizacji Robét odiych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentagj Projektova
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10.PRZEPISY ZWI AZANE
Ustawa z dnia 27.04.2001r. — Prawo ochrénoglowiska. (D. U. nr 2008.25.150).
Ustawa z dnia 27.04.2001r — O odpadach (dz. U0A7 39.251) wraz z gaiejszymi zmianami.
Ustawa z dnia 07.07.1994r — Prawo budowlane (D2003.207.2016) z gaiejszymi zmianami.
Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 11.12.2001r. w sprawie rodzajéwaatbw lub ich iléci, dla
ktorych nie ma obowigku prowadzenia ewidencji odpaddéw, oraz kategoriatyeh i $rednich
przedsgbiorstw, ktére mog prowadzt uproszczona ewidercpdpaddéw. (Dz. U. nr 152, poz. 1735).
Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 28.05.2005r. w sprawie listy rgdwa odpadow, ktore
posiadacz odpadéw me przekazé& osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnyne bgdacymi
przedsgbiorcami, do wykorzystania na ich wiasne potrzgbyg. U. nr 74, poz. 686).
Ustawa z dnia 27.07.2001r. o wprowadzeniu ustawyawo ochronyrodowiska, ustawy o odpadach oraz
0 zmianach niektorych ustaw. (Dz. U. nr 100, p®85).
Ustawa z dnia 11.05.2001r. o obawkach przedgbiorcow w zakresie gospodarowania niektorymi
odpadami oraz o optacie produktowej i optacie dgfmeej. (dz. U. nr 63, poz. 639).
Ustawa z dnia 13.09.1996r. o utrzymaniu czystoporzadku w gminach. (Dz. U. nr 132, poz. 622).
Rozporadzeni Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. sprawie bezpiechstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. nrpbz. 401).
Zarzdzenie MI z dnia 19.11.2001r. w sprawie dziennikaddwy, montau i rozbiorki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. nr 138, poz. 1555).
Rozporadzenie MI z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpiésizea i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych (Dz. U. nr 47, poz. 401).
Rozporadzenie Ml z dnia 23.06.2003r. w sprawie informalgtyczicej bezpieczestwa i ochrony zdrowia
oraz planu bezpiec#stwa i ochrony zdrowia (z. U. nr 120 poz. 1126).
Ustawa o drogach publicznych — tekst jednolity Dznr 204, poz. 2086.
Ustawa prawo ochronjrodowiska — Dz. U. nr 62, poz. 627 z 2001r., nozasdja z 18.05.2005r.
Ustawa prawo o ruchu drogowym z dnia 20.06.1997ekst jednolity, Dz. U. nr 58, poz. 515 z 2003r.



