Zalacznik nr 1 do Regulaminu

7') rozpatrywania projektéw organizacji

- ruchu i zatwierdzania organizacji ruchu
GCDDKIA w Oddziale GDDKiA we Wroctawiu

PROTOKOL NR 4"‘3/"0374/5045 |

z dnia .(29:.903..2913

Z posiedzenia Zespolu Oceny Projektow Organizacji Ruchu (ZOPOR) w sprawie

rozpatrzenia projektu organizacji ruchu na drodze numer..2.€......
od km .27 tI2%...... do km .28 £3C8.....

ztozonego w Oddziale GDDKIA we Wroctawiu w dniu 02, 0H. 2013,

przez GOPKJHWMU;%

celem zatwierdzenia organizacji ruchu.

I. Uczestniczacy w posiedzeniu ZOPOR

Przewodniczacy:
Cztonek:
Czionek:
Czionek:
Czlonek:
Cztonek:

osoby zaproszone:




ITI. Wnioskowane zmian)(:
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IV. Zespét Oceny Projektéw Organizacji Ruchu przedktada przedmiotowy projekt

‘erganizacji ruchu wnioskujac o
1) zatwierdzenie organizacji ruchu w catosci / sw-ereser’

i ; . *

b) ze zmianami / uwagami,”

...................................................................................................................

» - niepotrzebne skresli¢

Termin wprowadzenia zatwierdzonej organizacji ruchu: .&"’/{zm"gvf?{‘o’%}r

Na tym protokét zakoniczono i podpisano. tebnevduvae,
Przewodniczacy: s

Czitonek: ... s e erenrgpaneassrnetanenneensaren s
Czionek: .........................................

CZONEK: 11 e e .

CZtoNEK: i .

Czionek: ..o ” g
osoby zaproszone: Dedkom, TR O '4"‘

Z upowaznienia

Generainego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad

22.0¥ 2003,

Dyrektora

wi Autostrad

dziatu



PROJEKT

ORGANIZACII RUCHU ZASTEPCZEGO
na czas remontu nawierzchni drogi krajowej nr 36

odc. od km 27+900 do km 28+900, m. Turéw




OPIS TECHNICZNY ,
DO PROJEKTU ORGANIZACII RUCHU ZASTEPCZEGO
na czas remontu nawierzchni drogi krajowej nr 36
odc. od km 27+900 do km 28+900, m. Turéw

1. Podstawa opracowania.

- Dziennik Ustaw zat. do nru 220, poz. 2181 z dnia 23.12.2003r.;

- Projekt statej organizacji ruchu na drodze krajowej nr 36;

- Katalog typowych schematow oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym
(zat. do Zarzadzenia Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad)

- Typowe schematy oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym opracowane
przez Wydziat BRDIZR GDDKIA O/Wroclaw.

2. Cel opracowania.
Celem niniejszego opracowania jest wprowadzenie zmian w istniejacej organizacji

ruchu drogowego, dla realizacji remontu nawierzchni jezdni.

3. Zakres opracowania.
Opracowanhie swym zakresem obejmuje odcinek remontowanej drogi krajowej w m.

Turdw,

4, Stan istniejacy.

Przedmiotowy odcinek drogi przebiega w wigkszoséci w obszarze zabudowanym.
Dopuszczalna predkos¢ pojazddéw wynosi tu 50/60 km/h, poza odcinkiem w km 27+900-
27+942, gdzie dopuszczalna predkosé wynosi 90 km/h - jak na planie sytuacyjnym (rys.
nr 2).

Z uwagi na zly stan nawierzchni zaplanowano wykonanie remontu nawierzchni jezdni

poprzez sfrezowanie istniejacej warstwy Scieralnej i ulozenie nowej.

5. Rdzwiqzania projektowe.

Przyjeto ogolne zalozenie wykonania robdt potdwkami szerokoéci jezdni, przy utrzymaniu
ruchu (ruch wahadtowy).

Isthiejace oznakowanie z zaznaczeniem zakresu robdt przedstawiono na planie
sytuacyjnym - rysunek nr 2.

Zastepczgy organizacje ruchu nalezy zrealizowaé przy wykorzystaniu schematdw (w
zalaczeniu niniejszego opracowania -~ rysunki nr 3, 4, 5a i 5b).

W szczegdlnosci:

- dla odcinkéw miedzyweziowych nalezy zastosowaé schematy organizacji ruchu - rysunek

§ o




nr3id4,; ,

- dla skrzyzowan nalezy zastosowac schematy organizacji ruchu przedstawione na rysunku
nr 5a oraz na rysunku 5b.

W trakcie wykonywania robot Wykonawca umozliwi dojazd do posesji ich wtascicielom.
Odtworzenie oznakowania poziomego nalezy zrealizowaé¢ wedlug organizacji ruchu

przedstawionej na zatgczonych rysunkach o numerach 35, 36, 37 i 38.

5.1. Uwagi ogdlne

- roboty bedq prowadzone pod ruchem, podczas dniéwki roboczej;

- kierowa¢ ruchem drogowym mogg wytacznie asoby posiadajgce stosowne uprawnienia;

- po zakoficzeniu dniéwki roboczej, dla ruchu musi by¢ przywrécona cata szerokosé jezdni
(nie dopuszcza sie pozostawienia na noc odcinkdow pasdow wytgczonych z ruchu);

- Dla robdt prowadzonych w rejonie skrzyzowan, nalezy dodatkowo ustawié na wszystkich
wlotach drdg bbcznych znaki A-14 lub A-12b, A-14 lub A-12c, A-14 oraz tablice kierujace
U-3d | zapory U-20a, U-20b. Ponadto Wykonawca robdt winien wprowadzi¢ reczne
kierowanie ruchem przez pracownikdw posiadajacych stosowne uprawnienia;

- Przed rozpoczeciem robét Wykonawca uzgodni z Rejonem GDDKIiA w Wolowie liste
skrzyzowan, na ktérych mozna zastosowac wyzej opisane oznakowanie robot;

- Dla pozostatych skrzyzowan i innych nietypowym przypadkéw, dla ktérych nie mozna
bezpiecznie zastosowal schematéw oznakowania robot z przekazanego projektu,
Wykonawca robot jest zobowigzany do opracowania na swéj koszt i swoim staraniem
odrebnego projektu czasowej organizacji ruchu (z uwzglednieniem istniejacej geometrii
drog i istniejacego oznakowania) oraz uzyskania jego zatwierdzenia;

- wszystkie znaki muszg by¢ wykonane z folii odblaskowych typu 2.

- grupa wielkosci znakdw - o jedng grupe wielkosci wyzszg niz stosowane na danej drodze;
- Rejon w Wotowie w ramach prowadzonego nadzoru, w porozumieniu z Wykonawcg bedzie

korygowat na biezaco dtugosé odcinkdw robdt, dla zminimalizowania utrudnien w ruchu.

6. Uwagi konhcowe.
Oznakowanie nalezy wykonaé zgodnie z ninigjszym projektem, z uwzglednieniem
uwag do niniejszego projektu, zawartych w protokdle z posiedzenia Zespotu Oceny

Projektéw Organizacji Ruchu.

Wymagania dotyczace wymiardéw znakdw ich kolorystyki, sposobu wykonania i montazu
okresla Dz.U. zat. do nru 220, poz. 2181 z dnia 23.12.2003r.

Opracowat:

e -
QEa.tr.:hui @%ﬁnego

inz. Tomasz Strzelczak



KARTA UZGODNIEN
DO PROJEKTU ORGANIZACII RUCHU ZASTEPCZEGO
na czas remontu nawierzchni drogi krajowej nr 36
odc. od km 27+900 do km 28+900, m. Turdéw
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Organizacja ruchu wedtug schematoéw - rys. nr 4, 5ai 5b
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Organizacja ruchu wedtug schematéw - rys. nr 43 | 4
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Projekt organizacji ruchu zastepezego na czas remontu nawierzchni
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ZABEZPIECZENIE ROBOT NA DRODZE JEDNOJEZDNIOWE
Drobne elementy teren mlejskl V<50-60 km/h
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