D-03.01.03 Roboty konserwacyjne przepustow

Szczegbdtowe Specyfikacje Techniczne
D - 03.01.03
Czyszczenie urzadzen odwadniajacych
(przepusty)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z czyszczeniem drogowych urzadzen odwadniajacych w ramach zadania:
Roboty konserwacyjne przepustow

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji okre§lonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
oczyszczeniem i utrzymaniem w stanie statej droznosci urzadzen odwadniajacych, a mianowicie:
a) przepustow pod drogami i zjazdami,

Utrzymanie urzadzen odwadniajacych w stalej droznosci ma decydujace znaczenie dla wlasciwego
utrzymania drog, ich trwalosci i zabezpieczenia przed réznorodnymi uszkodzeniami.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Czyszczenie drogowego urzadzenia odwadniajacego - usuwanie naniesionego materiatu
zanieczyszczajacego, w postaci piasku, namutu, blota, szlamu, lici, gale¢zi, Smieci, itp., utrudniajacego
prawidlowe funkcjonowanie urzadzenia.

1.4.2. Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do czyszczenia urzadzen odwadniajacych powinien wykazaé sig
mozliwos$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- szczotek mechanicznych,
- zamiatarek samobieznych,
- sprezarek powietrza,
- zmywarko-zamiatarek,
- tadowarek czotowych, czerpakowych i innych,
- zbiornikéw na wode,
- wciagarek recznych lub mechanicznych,
- pomp wysokoci$nieniowych,
- samochodow specjalnych prozniowo-ssacych do czyszczenia kanalow, studzienek, przepustow,
oraz przyrzadow takich jak:
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- wiadra kanatowe, czyszczaki talerzowe, spirale kanatowe, szufle do wyciagania osadu z osadnikow itp.,
badz innego sprz¢tu zaakceptowanego przez Inzyniera.

Preferuje si¢ uzycie sprzgtu nie sprzyjajacego powstawaniu kurzu, jak zmywarko-zamiatarek oraz
szczotek wyposazonych w pochtaniacze pytow.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje srodkow transportowych spetniajacych
wymagania okre§lone w pkcie 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie przepustéw pod drogami

Wiloty i wyloty przepustow pod drogami i nalezy oczys$ci¢ z namutu, roslinnosci, lici lub innych
zanieczyszczen utrudniajacych sptyw wody, recznie, za pomoca topat, szpadli, siekier itp. Droznos¢
przewodoéw rurowych nalezy zapewni¢ przy uzyciu sprze¢tu wymienionego w pkt 5.5.

Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢ wywiezione dowolnym $rodkiem transportu na sktadowisko
odpadow.
5.3. Skladowiska odpadéw

Wywozenie zanieczyszczen nalezy dokonywac na sktadowiska odpadow, zlokalizowane na:
- wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskich),
- sktadowiskach wiasnych, urzadzonych zgodnie z warunkami i decyzjami wydanymi przez wlasciwe wiadze
ochrony $rodowiska.

Sposob 1 miejsce wywozu zanieczyszczen powinny by¢ okreslone w SST 1 zaakceptowane przez
Inzyniera.

Jesli Inzynier zezwoli na czasowe krotkotrwate sktadowanie zanieczyszczen w poblizu oczyszczonych
urzadzen odwadniajacych, to miejsce skltadowania nalezy wybra¢ w taki sposob, aby splywy deszczowe nie
mogly przemieszczaé zanieczyszczen z powrotem do migjsc, z ktorych je pobrano lub wprowadzac nieczystosci
do wod gruntowych i powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét
W czasie wykonywania robot nalezy przeprowadzaé ciagla kontrole poprawnosci oczyszczania
urzadzen odwadniajacych, zgodnie z wymaganiami pktu 5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa oczyszczenia poszczegolnych urzadzen odwadniajacych jest dla oczyszczenia:
a) przepustow - m (metr),
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej (1 m, 1 szt.) obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostawe 1 prace sprzetu do robot,
- oczyszczenie odpowiedniego urzadzenia odwadniajacego,
- zebranie 1 wyw0z zanieczyszczen,
- odtransportowanie sprzgtu z placu budowy,
- kontrolg i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne
D - 09.01.03
Koszenie trawy na skarpach

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z koszeniem trawy na skarpach w ramach zadania:
Roboty konserwacyjne przepustow

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawg opracowania dokumentu przetargowego
przy zlecaniu i realizacji zadania okre§lonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:
- robotami przygotowawczymi,
- koszeniem traw i chwastow na stozkach i skarpach kosiarkami ,
- wycigciem trawy w miejscach niedostepnych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. 1.4.1. Standard utrzymania drogi - zesp6t wymagan okres$lajacy poziom biezacego utrzymania drogi i jej
wyposazenia w zaleznosci od funkcji i obciazenia ruchem.

1.4.2. 1.4.2. Jednoroczne samosiewy - rosliny rozmnozone samoczynnie z nasion drzew i krzewoéw w miejscach
niepozadanych.

1.4.3. 1.4.3. Chwasty - rosliny niepozadane, wystgpujace wsrod upraw roslin (w tym wypadku - traw), hamujace
ich rozwdj 1 jakos$¢.

1.4.4.1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do koszenia trawy i niszczenia chwastow

Wykonawca przystgpujacy do koszenia trawy powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu:
a) kosiarek
- kosiarki zytkowej, spalinowej lub elektrycznej, do koszenia w miejscach niedost¢pnych, takich jak:

pod barierami, przy ogrodzeniach, znakach, pachotkach oraz innych urzadzeniach drogowych,
b) kosy
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
Przy transporcie herbicyddéw nalezy stosowaé si¢ do wymagan PN-C-04657 [1].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje przed rozpoczgciem koszenia, najlepiej wczesna
wiosna.
Do robot tych zalicza sig:
- wybranie z trawy kamieni, gruzu, puszek metalowych lub innych zanieczyszczen,
- wygrabienie lisci, ktore spadly z drzew,
- rozgarnigcie kretowisk,
- wywoz zebranych zanieczyszczen na wysypisko publiczne lub sktadowiska wlasne, po uzgodnieniu miejsca
wywozu z Inzynierem.
5.4. Wycigcie traw w miejscach niedostepnych

Wycigcie traw i chwastow na skarpach i stozkach przyobietowych wykonuje si¢ kosiarkami zytkowymi.
Dopuszcza si¢ koszenie w tych miejscach traw, chwastow i jednorocznych samosiewow kosa.

5.5. Usunigcie skoszonej trawy i chwastéw

Poniewaz trawy rosnace w pasie drogowym, zwlaszcza wzdhuz dréog o ruchu wigkszym od 5000
poj./dobg, zawieraja szkodliwe substancje (gtéwnie oldw), zawarte w spalinach samochodowych i sptywach
deszczowych z jezdni, nalezy:

- zabrania¢ wypasu bydta w pasie drogowym oraz uzywania siana jako paszy dla bydta,
- skoszone trawy zgrabié, zebra¢ w stosy i spali¢ albo usuna¢ na wysypisko, wzglednie kompostowac tacznie
z ,czystymi” odpadkami roslinnymi przez kilka miesigcy przed ich uzyciem do nawozenia przy robotach
pielggnacyjnych zieleni.

Sposob usunigcia wzgl. miejsce wywozu trawy i chwastow powinny byé¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robdt nalezy przeprowadzal ciagla kontrole poprawnos$ci koszenia trawy,
zgodnie z wymaganiami pktu 5, w tym w szczegolnosci:
- usunigcia wszystkich obcych zanieczyszczen z miejsc pracy kosiarek,
- skontrolowania dopuszczalnej wysokosci trawy po jej skoszeniu (10cm),
- usunigcia i zniszczenia skoszonej trawy i chwastow, zgodnie z wymaganiami,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa koszenia traw i niszczenia chwastow jest m* (metr kwadratowy).
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja roboty przygotowawcze.

8.3. Odbiér wykonanego koszenia

Odbioru koszenia zaleca si¢ dokona¢ w nastgpnym dniu po wykonaniu koszenia, ze wzgledu na
wizualne zanikanie robot, szczegdlnie w okresie intensywnego wzrostu roslin.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* koszenia obejmuje:
- ustalenie miejsc koszenia,
- roboty przygotowawcze (usunigcie obcych zanieczyszczen z miejsc pracy kosiarki),
- dostawe i prace sprzetu do koszenia,
- koszenie traw, chwastow i samosiewow,
- wycigcie traw w miejscach niedost¢pnych,
- grabienie i wywoz skoszonej trawy i chwastow,
- odtransportowanie sprzgtu,
- kontrolg i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-C-04657:1999  Srodki ochrony roslin. Pakowanie, przechowywanie i transport
2. BN-75/6054-02 Herbicydy. Antyperz ptynny 38

3. BN-76/6054-04 Herbicydy. Aminopie P, MD

4.  BN-87/6054-06 Herbicydy. Gramoxone

5. BN-79/6054-08 Herbicydy. Chwastox M

6.  BN-79/6054-09 Herbicydy. Chwastox L

7. BN-79/6054-10 Herbicydy. Treflan EC-2.
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna

M.20.01.02 .
UMOCNIENIE SKARP I STOZKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwiazanych z umocnieniem powierzchniowym skarp kostka brukowa w ramach
zadania:
Roboty konserwacyjne przepustéw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1..

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp i stozkow nastgpujacymi sposobami:
— Wykonanie umocnienia skarp i stozkow m?
— Wpykonanie podsypki cem.-piaskowej gr. 20 cm m?

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

—  kostka brukowa

—  cement

- kruszywo

- zaprawa cementow
- woda

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia skarp i stozkoOw powinien wykazaé sig
mozliwos$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
-~ ew. walcow gladkich, zebrowanych lub ryflowanych,
- ubijakéw o recznym prowadzeniu,
- wibratoré6w samobieznych,
- plyt ubijajacych,

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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4.2. Transport materialow
4.2.3. Transport kostki betonowe;j

Kostke betonowa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
4.2.6. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.7. Transport cementu

Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [12].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.1.1. Podklad

Podktad pod kostke betonowa stanowi warstwa kruszywa o grubosci od 10 cm do 15 cm. Podktad z
grubszego kruszywa nalezy ukltada¢ ,,pod sznur”, natomiast z drobniejszego kruszywa, dajacego sig
wyréwnywac przeciaganiem taty, ,,pod tatg”. Po utozeniu podkladu nalezy go lekko uklepac, ale nie ubijac.

Na tak przygotowane podtoze utozy¢ warstwg betonu B-10.

Przy umocnieniu rowow i $ciekow na warstwie podktadu z kruszywa mozna ulozy¢ warstwg zaprawy

cementowo-piaskowej w stosunku 1:4 i grubosci od 3 cm do 5 cm.

5.1.3. Uktadanie kostki betonowe;j

Kostke betonowa nalezy uktadaé na przygotowanym podktadzie wg pktu 5.1.1. Kostke uktada sig ,,pod
sznur” naciagnigty na palikach na wysokos¢ od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powierzchni.
Uktadanie kostki betonowej nalezy rozpocza¢ od uprzednio wykonanych oporow-murkow. Kostke nalezy
uktadac¢ tak, aby szczeliny migdzy sasiednimi warstwami mijaty si¢ i nie przekraczaty 1 cm.

Po ulozeniu kostki szczeliny nalezy wypelié¢ kruszywem i powierzchni¢ ubi¢ do osiagnigcia
wymaganego poziomu.

W przypadku uktadania kostki na zaprawie cementowo-piaskowej roztozonej na podkladzie z
kruszywa, szczeliny nalezy wypeklni¢ zaprawa cementowo-piaskowa o stosunku 1:2. W okresie wigzania
zaprawy cementowo-piaskowej powierzchni¢ kostki nalezy ostoni¢ matami lub warstwa piasku i utrzymywaé w
stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
— m’ powierzchni utozenia kostki brukowej
- m® betonu
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” umocnienia skarp i stozkow:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie i wbudowanie materialow,
ew. pielggnacja spoin,
uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11104:1960
2. PN-B-11111:1996
3. PN-B-11113:1996
4. PN-B-12074:1998
5. PN-B-12099:1997
6. PN-B-14501:1990
7. PN-B-19701:1997
8. PN-P-85012:1992
9. PN-R-65023:1999
10. PN-S-02205:1998
11. PN-S-96035:1997
12. BN-88/6731-08
13. BN-80/6775-03/04

10.2. Inne materialy

Materialy kamienne. Brukowiec

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni
biowtdkning. Wymagania i badania przy odbiorze
Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan
Zaprawy budowlane zwykte

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania
zgodnosci

Wyroby powroznicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Drogi samochodowe. Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

1 ocena

14.14. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.

15.15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999.
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna

~ M 28.03.05
MONTAZ BARIER OCHRONNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace rozbidrki
istniejacych, wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem barier ochronnych w ramach zadania:
Roboty konserwacyjne przepustéow

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu
i realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
i montaz, oraz wykonanie wszystkich prac zwigzanych z montazem barier ochronnych na obiektach i
dojazdach, tzn.

- rozbiorka istniejacej porgczy stalowej, wywodz, koszt wysypiska

- osadzenie stupkow,

- montaz barier ochronnych typu SP-06

1.4. Okreslenia podstawowe

Stalowa bariera ochronna - bariera ochronna, ktorej podstawowym elementem jest prowadnica wykonana
ze stali z profilowanej tasmy stalowej typu B. Urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego stosowane w
celu zapobiegania wjechaniu pojazdu z korony drogi, przejechaniu pojazdu na jezdni¢ przeznaczona dla
przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenie do powstania kolizji pojazdu z przeszkodami statymi
znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.

Bariera skrajna — bariera ochronna umieszczona przy krawedzi jezdni, korony drogi lub obiektu
mostowego.

Pozostate okreslenia podane sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”
2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wedtug zasad niniejszej SST sa:
2.1. Komplet elementow stalowych barier

2.2, Wymagania dla materialow

Wszystkie elementy barier beda ocynkowane, gwarantujace dtuga trwalos¢. Zakupione bariery ochronne
musza posiada¢ odpowiednie atesty oraz Aprobate Techniczng IBDiM.

3. SPRZET

Do wykonania robot stosowane beda;

- spawarki do demontazu porgczy mostowe;j,

- sprzet do recznego montazu barier, zaakceptowany przez Inzyniera

Wykonawca winien dysponowac sprawnym technicznie sprz¢tem zaakceptowanym przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

Transport materialdow, urzadzen pomocniczych i sprzetu mozliwy jest dowolnymi $rodkami
transportowymi w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. W czasie transportu nie moze dojs¢ do
uszkodzen mechanicznych, a takze nie moze ulec uszkodzeniu zabezpieczenie antykorozyjne elementéw
barier.
Bariery uktada¢ nalezy réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwos$cia przesuwania w czasie transportu.
Bariery magazynowa¢ w sposob uniemozliwiajacy korozj¢ i zniszczenie, pod zadaszeniem na podktadach
drewnianych.
Sposob  zatadunku, przewozu i1 wyladunku musi spelnia¢é wymagania przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy przy transporcie materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.1  Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane.

Prace maja by¢ wykonane zgodnie z ,,Wytycznymi stosowania drogowych barier ochronnych” GDDP
Warszawa 1994 r. oraz zgodnie z dokumentacja projektowa i wskazaniami Inzyniera.

5.2.1. BARIERY STALOWE

Wysoko$¢ stalowej tasmy barier ochronnych, mierzona od powierzchni, na ktorej podczas kolizji znajdowaé
si¢ bedzie koto samochodu do samej krawedzi prowadnicy i tasmy powinna wynosi¢ 0,75 m.

5.2.2.1. Zakres wykonanych robot

Prace montazowe obejmuja prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, dostarczenie wszystkich czynnikow
produkcji, ustawienie stupkow i montaz barier zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.

Uwaga! Dopuszcza si¢ inny sposéb montazu stupkéw porgczy stalowej z ptaskownikéw do konstrukeji
obiektu po uprzednim zaakceptowaniu przez Inzyniera.

5.2.2.2. Uwagi montazowe

Montaz poszczegolnych elementdéw barier poprzez skrecenie na sruby zgodnie z Instrukcja Montazu.
Zaktady tasmy montowa¢ w dostosowaniu do kierunku ruchu pojazdéw na przyleglych pasach ruchu. Na
prostej nalezy stosowa¢ odcinki tasmy 4,0 m. Na tukach odpowiednie bariery promieniowe. Linia tasmy
powinna by¢ plynna bez zataman i przerw.

5.2.2.3. Zabezpieczenie przed korozja

Elementy barier energochlonnych sa zabezpieczone antykorozyjnie poprzez cynkowanie w wytworni przez
co nie jest wymagane zabezpieczenie barier na placu budowy. Nalezy jedynie zwroci¢ uwage na to aby nie
uszkodzi¢ powtoki cynkowej podczas montazu bariery. Ubytki powloki cynkowej nalezy naprawi¢ przez
cynkowanie elektrolityczne lub natryskowe wzglednie sposobem zapewniajacym nie mniejszg trwato$é
anykorozyjna. Po zamontowaniu barier nalezy podstawy stlupkow i $ruby z nakregtkami zala¢ bitumiczng
masa zalewowa w celu ochrony przed korozja gwintow $rub i nakretek.

5.2.2.4. Przerwy dylatacyjne

Konstrukcja barier umozliwia nie stosowanie w nich dylatacji na obiektach do ok. 100m. Umozliwiaja to
srubowe polaczenia tasmy profilowe;.

5.3. Wymagania jako$ciowe wykonanych robot

Bariery maja by¢ rownolegte do krawgdzi jezdni lub chodnika,
dopuszczalne odchylenie lica bariery = 3 cm na dtugosci 20m bariery.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola montazu barier polega na:
—  sprawdzeniu jako$ci elementéw sktadowych
—  sprawdzeniu geodezyjnym rzednych tasmy i jego przebiegu w planie
—  kontroli grubo$ci powlok antykorozyjnych
—  sprawdzeniu mocowania elementéw barier

6.2. Materialy przeznaczone do wbudowania pomimo odpowiednich atestow, kazdorazowo przed
wbudowaniem musza uzyskaé akceptacj¢ Inzyniera. Akceptacja polega na wizualnej ocenie stanu materiatlow
oraz udokumentowaniu jej wpisem do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest:
1tona wbudowanej lub rozebranej bariery.
szt wywierconego otworu
1 szt osadzenia kotew stalowych

8. ODBIOR ROBOT

Czynno$¢ odbioru winna by¢ udokumentowana odpowiednim protokotem zgodnie z przyjetym w OST 00
00 00 zasadami.
Odbiory winny obja¢ wszystkie etapy realizacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne warunki ptatnosci okreslone zostaty w OST 00 00 00
9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- wbudowanie barieroporgczy
- wiercenie otworéw w zelbecie

- osadzenia kotew stalowych wklejanych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Wykonanie
i badania

PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe.
Projektowanie

PN-79/H 97070 Ochrona przed korozja. Pokrycia malarskie.
Ogolne wytyczne.

PN ISO 8501-1-1996 Przygotowanie podtozy stalowych przed
naktadaniem farb i podobnych produktow

PN-71/H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie
agresywnosci korozyjnej srodowiska.

PN-70/H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni
stali, staliwa i zeliwa do malowania. Ogélne
wytyczne

PN-71/H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji
stalowych. Ogoélne wytyczne.

Pn-80/H-97080 Ochrona przed korozja. Ochrona czasowa.

PN-93/C-81515 Wyroby lakierowe. Oznaczenie grubosci powtok.

PN-80/C-81531 Wyroby lakierowe. Okreslenie przyczepnosci powtok do podioza oraz przyczepnosci
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PN-78/C-01700
PN-87/H-04605

PN-87/M.-04251
PN-87M-04256/02
PN-EN/22063/1996
PN-EN/24624/1994

PN-EN/29117/1994

Instrukcja ITB 305

migdzywarstwowe;j.

Wyroby lakierowe. Nazwy i okreslenia.

Ochrona przed korozja. Okreslenie grubosci powlok
metodami niszczacymi.

Struktura geometryczna powierzchni. Chropowato$¢
powierzchni. Warto$ci liczbowe parametrow.
Struktura geometryczna powierzchni. Pomiary
chropowato$ci powierzchni. Terminologia.
Ochrona przed korozja. Powloki metaliczne.
Wymagania i badania.

Farby i lakiery. Proba odkrywania do oceny
przyczepnos$ci powtoki malarskiej.

Farby i lakiery. Oznaczenie stanu catkowitego
wyschnigcia i czasu catkowitego wyschnigcia.

Zabezpieczenie przed korozja stalowych konstrukeji
budowlanych. Wymagania BHP przy robotach
montazowo- transportowych.



