r|

GDDKIiA TOM Il

PROGRAM FUNKCJONALNO — UZYTKOWY

Nazwa przedmiotu zaméwienia:

Zaprojektowanie i wykonanie remontu i przebudowy urzadzen
sterowania ruchem (sygnalizacji $wietlnych) w ramach programu
poprawy bezpieczeAstwa ruchu drogowego ,,Drogi Zaufania” w ciqgu
DK-1 Gdansk — Cieszyn m. Czechowice — Dziedzice (4 obiekty)
bedacych w administracji Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych
i Autostrad Oddziat w Katowicach — Rejon w Pszczynie

Nazwa i kody wspoélnego Stownika Zamoéwien ( CPV ):
74232000-4 Ustugi inzynieryjne w zakresie projektowania
45316212-4 Instalowanie $wiatet ruchu drogowego
45316213-1 Instalowanie sprzetu do kierowania ruchem
45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej
45223800-4 Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji

Nazwa i adres Zamawiajacego: GENERALNA DYREKCJA DROG KRAJOWYCH
I AUTOSTRAD ODDZIAEL W KATOWICACH
43-200 PSZCZYNA, UL. BIELSKA 32
tel. (032) 212-84-44, 210-51-50

sporzadzit: zatwierdzit:

Pszczyna, czerwiec 2008
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4. Wihasciwosci funkcjonalno — uzytkowe.

Il. Wymagania Zamawiajacego Ww stosunku do przedmiotu
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CcZESC OPISOWA PROGRAMU

Program funkcjonalno — uzytkowy opracowany zostat w oparciu
o rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i form dokumentacji projektowej, specyfikacji

technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego.

Niniejszy program ma na celu umozliwienie dokonania wyboru
najkorzystniejszej oferty na zaprojektowanie i wykonanie rob6t budowlanych
w ramach przedmiotowego zadania.

Program funkcjonalno — uzytkowy, jako dokument zamawiajgcego stanowi

podstawe do:

- przeprowadzenia procedury wyboru wykonawcy w trybie ustawy
Prawo zamoéwien publicznych,

- przygotowania oferty wykonawcy,

- zawarcia umowy na wykonanie uproszczonej dokumentacji technicznej
i robot budowlanych.

I. Opis 0gdlny przedmiotu zamowienia

Przedmiotem zamowienia jest zaprojektowanie i wykonanie remontu i
przebudowy istniejacych urzadzen sterowania ruchem (sygnalizacji
Swietlnych akomodacyjnych z detekcjg ruchu w postaci petli indukcyjnych)
na nizej Wymlenlonych obiektach:

skrzyzowanie DK-1 z ul. Weglowg w m. Czechowice-Dziedzice km
590+950 ) zatqcznik Nr 2.1 do PFU

skrzyzowanie DK-1 z ul. Legionébw w m. Czechowice — Dziedzice km
592+068 zatacznik Nr 2.2 do PFU

skrzyzowanie DK-1 z ul. Ligocka w m. Czechowice — Dziedzice km
593+968 zatacznik Nr 2.3 do PFU

skrzyzowanie DK-1 z ul. Mazancowickg w m. Czechowice — Dziedzice
km 595+022 zatacznik Nr 2.4 do PFU

W ramach zadania nalezy:

wykonac¢ pomiary i analizy konieczne do opracowania rozwigzan projektowych
(w tym pomiary ruchu oraz analizy istniejgcych warunkéw ruchowych
z uwzglednieniem wymagan Zamawiajgcego),

wykona¢ dokumentacje zdjeciowq - stan istniejgcy i po zakonczeniu

inwestycji (réwniez w wersji cyfrowej),

opracowa¢ uproszczone wykonawcze dokumentacje techniczne dla
planowanych robot modernizacyjnych (z uwzglednieniem czesci
konstrukcyjnej i ruchowej oraz projektéw zmiany organizacji ruchu),

wykonac¢ roboty budowlane (elektroinstalacyjne, montazowe i konstrukcyjne)
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zwigzane z modernizacjg obiektéw zgodnie z zatwierdzong dokumentacjq
techniczng ,
sporzadzi¢ dokumentacje powykonawczg i przekazac jg Zamawiajgcemu.

1. Charakterystyczne parametry przedmiotu zamowienia

Przewiduje sie zaprojektowanie i rozbudowanie urzgdzen bezpieczenstwa
ruchu w postaci sygnalizacji Swietlnych w postaci zmiany systemu detekcji
(wideodetekcja i cze$¢ petli indukcyjnych), wymiany osprzetu
sygnalizacyjnego, montaz ekrandéw kontrastowych, modyfikacji programow
i montazem bramy sygnalizacyjnej.

Zakres przetargu obejmuje:
-prace projektowe,
-prace elektroinstalacyjne,
-przebudowa elementéw konstrukcyjnych (bramy sygnalizacyjne).

skrzyzowanie DK-1 z ul. Weglowg w m. Czechowice-Dziedzice km 590+950 )
patrz zatacznik Nr 2.1 do PFU

1. wymiana wszystkich sygnalizatorow z zaréwkowym zrédiem 3Swiatta na
energooszczedne typu LED 230 V z ewentualnym dotozeniem sygnalizatoréw
dodatkowych (w zaleznosci od wykonanego i zatwierdzonego projektu),

2. montaz ekranéw kontrastowych z tworzywa sztucznego dla sygnalizatoréw na
bramownicach i wysiegnikach,

3. odtworzenie petli indukcyjnych w strefie do 85m (indukcja awaryjna na
wypadek zaktdcen pracy wideodetekcji — system mieszany detekcji),

4. montaz systemu wideodetekcji ruchu jako systemu podstawowego przy
zatozeniach: po 2 kamery na wlotach arterii i obszarze objecia wideodetekcjq
w zakresie od 20 do 150m oraz po jednej kamerze na wlotach
bocznych przy objeciu wideodetekcjq obszaréw umozliwiajgcych ewentualne
pominigcie relacji prawoskretnych,

5. opracowanie programu (aktualizacja) do obecnych warunkéw ruchowych oraz
przeprogramowanie sterownika,

6. opracowanie uproszczonego projektu technicznego wykonawczego
(z uwzglednieniem programu podstawowego i awaryjnego, wymiany
elementéw sygnalizacji z wykonaniem niezbednej instalacji kablowej, czesci
kosztorysowej, dokumentacji zdjeciowej przed i porealizacyjnej, uzyskanie
stosownych opinii i zatwierdzen organéw zarzadzania ruchem i inwestora,
sporzadzenie rysunkéw, szkicéw i obliczen niezbednych do zgtoszenia robét
niewymagajacych uzyskania pozwolenia na budowe),

skrzyzowanie DK-1 z ul. Legiondw w m. Czechowice — Dziedzice km 592+068
patrz zatacznik Nr 2.2 do PFU
1. wymiana wszystkich sygnalizatorow z zaréwkowym zrédiem 3Swiatta na
energooszczedne typu LED 230 V z ewentualnym dotozeniem sygnalizatoréw
dodatkowych (w zaleznosci od wykonanego i zatwierdzonego projektu),
2. montaz ekranéw kontrastowych z tworzywa sztucznego dla sygnalizatoréw na
bramownicach i wysiegnikach,
3. odtworzenie petli indukcyjnych w strefie do 80m (indukcja awaryjna na
wypadek zaktdcen pracy wideodetekcji — system mieszany detekcji),
4. montaz systemu wideodetekcji ruchu jako systemu podstawowego przy
zatozeniach: po 2 kamery na wlotach arterii i obszarze objecia wideodetekcjq

4
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w zakresie od 20 do 150m oraz po jednej kamerze na wlotach
bocznych przy objeciu wideodetekcjg obszaréw umozliwiajgcych ewentualne
pominigcie relacji prawoskretnych,

opracowanie dwoch alternatywnych programéw uwzgledniajagcych obecne
warunki ruchowe, z ktérych jeden pozwoli na rozdzielenie wlotéw bocznych
(wylot od Centrum Czechowic i wylot od Zabrzega) a drugi na jednoczesng
realizacje wlotéw bocznych (sytuacja obecna) ale przy wczesniejszym
»przycieciu” wlotu od strony Zabrzega (wymaga zaprojektowania i wykonania
dodatkowej petli na ptycie skrzyzowania) oraz przeprogramowanie sterownika,
opracowanie programu awaryjnego na wypadek awarii systemu wideodetekcji,
opracowanie uproszczonego projektu technicznego wykonawczego
(z uwzglednieniem programoéw alternatywnych z ktorych jeden stanowic
bedzie program podstawowy i programu awaryjnego, wymiany elementéw
sygnalizacji z wykonaniem niezbednej instalacji kablowej, czesSci
kosztorysowej, dokumentacji zdjeciowej przed i porealizacyjnej, uzyskanie
stosownych opinii i zatwierdzen organéw zarzadzania ruchem i inwestora,
sporzadzenie rysunkéw, szkicéw i obliczen niezbednych do zgtoszenia robét
niewymagajacych uzyskania pozwolenia na budowe),

skrzyzowanie DK-1 z ul. Ligockg w m. Czechowice — Dziedzice km 593+968
patrz zatacznik Nr 2.3 do PFU

1.

wymiana wszystkich sygnalizatorow z zaréwkowym zrédiem Swiatta na
energooszczedne typu LED 230 V z ewentualnym dotozeniem sygnalizatoréw
dodatkowych (w zaleznosci od wykonanego i zatwierdzonego projektu),
montaz ekranéw kontrastowych z tworzywa sztucznego dla sygnalizatoréw na
bramownicach i wysiegnikach,

odtworzenie petli indukcyjnych w strefie do 80m (indukcja awaryjna na
wypadek zaktdcen pracy wideodetekcji — system mieszany detekcji),

montaz systemu wideodetekcji ruchu jako systemu podstawowego przy
zatozeniach: po 2 kamery na wlotach arterii i obszarze objecia wideodetekcjq
w zakresie od 20 do 150m oraz po jednej kamerze na wlotach
bocznych przy objeciu wideodetekcjg obszaréw umozliwiajgcych ewentualne
pominigcie relacji prawoskretnych,

opracowanie programu (aktualizacja) do obecnych warunkéw ruchowych oraz
przeprogramowanie sterownika,

opracowanie uproszczonego projektu technicznego wykonawczego
(z uwzglednieniem programu podstawowego i awaryjnego, wymiany
elementéw sygnalizacji z wykonaniem niezbednej instalacji kablowej, czesci
kosztorysowej, dokumentacji zdjeciowej przed i porealizacyjnej, uzyskanie
stosownych opinii i zatwierdzen organéw zarzadzania ruchem i inwestora,
sporzadzenie rysunkéw, szkicéw i obliczen niezbednych do zgtoszenia robét
niewymagajacych uzyskania pozwolenia na budowe),

skrzyzowanie DK-1 z ul. Mazancowickq w m. Czechowice — Dziedzice km
595+022 patrz zalqcznik Nr 2.4 do PFU

1.

wymiana wszystkich sygnalizatorow z zaréwkowym zrédiem Swiatta na
energooszczedne typu LED 230 V z ewentualnym dotozeniem sygnalizatoréw
dodatkowych (w zaleznosci od wykonanego i zatwierdzonego projektu),
montaz sygnalizatora LED 3 x 100 na stupie od strony ulicy Starowiejskiej i
Ptaskiej (powtarzacz)

montaz ekrandw kontrastowych z tworzywa sztucznego dla sygnalizatoréw na
bramownicach i wysiegnikach,

ewentualny demontaz starej i montaz nowej bramownicy z przesunieciem
przed wlot arterii od strony Katowic,
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5. odtworzenie petli indukcyjnych w strefie do 80m (indukcja awaryjna na
wypadek zaktdcen pracy wideodetekcji — system mieszany detekcji),

6. ewentualne wykonanie dodatkowych petli od strony wlotéw ulicy
Starowiejskiej i Ptaskiej,

7. montaz bramownicy z rur stalowych np. d=133mm i rozpietosci do 12m dla
usytuowania sygnalizatoréw nad jezdnig prawgq

8. montaz systemu wideodetekcji ruchu jako systemu podstawowego przy
zatozeniach: po 2 kamery na wlotach arterii i obszarze objecia wideodetekcjq
w zakresie od 20 do 150m oraz po jednej kamerze na wlotach
bocznych przy objeciu wideodetekcjg obszaréw umozliwiajgcych ewentualne
pominigcie relacji prawoskretnych,

9. opracowanie programu (aktualizacja) do obecnych warunkéw ruchowych oraz
przeprogramowanie sterownika,

10. opracowanie uproszczonego projektu technicznego wykonawczego
(z uwzglednieniem programu podstawowego i awaryjnego, wymiany
elementéw sygnalizacji z wykonaniem niezbednej instalacji kablowej, czesci
kosztorysowej, dokumentacji zdjeciowej przed i porealizacyjnej, uzyskanie
stosownych opinii i zatwierdzen organéw zarzadzania ruchem i inwestora,
sporzadzenie rysunkéw, szkicéw i obliczen niezbednych do zgtoszenia robét
niewymagajacych uzyskania pozwolenia na budowe),

1.1. Zalecenia projektowe

Zaleca sie zaprojektowanie urzgdzen sterowania ruchem zgodnie z
warunkami wymienionymi w pkt.1. Projektowany zakres rob6t nie moze
wykracza€ poza granice pasa drogowego.

2. Rodzaje robot

W skifad rob6t wchodza:
-roboty projektowe (przygotowawcze) i informatyczne,
-roboty demontazowe i rozbiérkowe,
-roboty elektroinstalacyjne,
-roboty fundamentowe,
-roboty w zakresie montazu konstrukcji stalowych,
-roboty polegajace na zabudowie urzadzen sygnalizacyjnych i detekcyjnych,
-roboty wykonczeniowe i porzgdkowe.

3. Uwarunkowania przedmiotu zamodwienia

Program funkcjonalny okresla wymagania dotyczace zaprojektowania,
realizacji, odbioru i przekazania w uzytkowanie wszystkich elementéw
remontowanych obiektéw. Wykonawca podejmujacy sie realizacji przedmiotu
zamowienia zobowigzany jest do:

3.1 .Dokonania szczego6towej wizji w terenie, celem doktadnego rozpoznania
przedmiotu zaméwienia. W razie jakichkolwiek watpliwosci nalezy
kontaktowac sie z Kierownikiem Rejonu badz innymi osobami wyznaczonymi
do kontaktéw z Wykonawca.
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3.2.0pracowania dokumentacji zdjeciowej dla stanu istniejgcego i po
realizacji zadania w wersji papierowej i cyfrowej.

3.3.Wykonania stosownych pomiaréw i analiz ruchu do celéw projektowych.

3.4.0pracowania uproszczonej dokumentacji technicznej dla zabudowy
urzadzen i programu sterowania. Wykonawca dostarczy dokumentacje w
formie papierowej i cyfrowej na nosniku optycznym (CD Ilub DVD).
Uproszczona dokumentacja techniczna musi by¢ uzgadniana merytorycznie z
Zamawiajagcym (na biezgco) i przedstawiona do akceptacji koncowej z
klauzulg kompletnosci zawierajagcg oSwiadczenie, ze zostata wykonana
zgodnie z umowgq, przepisami techniczno — budowlanymi, normami i
wytycznymi w tym zakresie [1],[2],[3] i [4]-

3.5.0pracowania i przedstawienia Zamawiajgcemu do zatwierdzenia
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych
sporzgdzonych na podstawie ogolnych specyfikacji technicznych [12]
wydanych przez GDDKIA z uwzglednieniem wymagan [10] i [11] oraz zalecen
producenta poszczegdlnych podzespotéw i urzadzen.

3.6.Uzyskania na podstawie upowaznien otrzymanych od Zamawiajgcego:

- uzgodnienia i zatwierdzenia docelowego projektu organizacji ruchu oraz
projektu na czas wykonywania rob6t z Wydziatem BRD i Zarzadzania
Ruchem Oddziatu GDDKIA w Katowicach po wczes$niejszym zaopiniowaniu
przez Komende Wojewddzkg Policji w Katowicach.

- zawiadomienie stosownych organdw o zamiarze przystgpienia do robot
budowlanych nie wymagajacych uzyskania pozwolenia na budowe.

3.7.Zrealizowania rob6t w oparciu o zatwierdzong uproszczong dokumentacje
techniczng po wytyczeniu rob6t w terenie przez uprawnionego geodete
Wykonawcy.

3.8.Prowadzenie dziennika budowy (o ile przepisy wymaga¢ beda jego
prowadzenia).

3.9.Przygotowanie rozliczenia koficowego robot.

3.10.Sporzadzenie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.
3.11.Sporzadzenie dokumentacji powykonawczej (réwniez w formie
cyfrowej).

3.12.Przekazanie zrealizowanych obiektow Zamawiajgcemu.

Realizacja powyzszego zakresu zamoéwienia winna by¢ wykonana
W oparciu o obowigzujace przepisy (w tym w szczegdlnosci przepisy Prawa
Budowlanego) przez Wykonawce posiadajgcego stosowne doswiadczenie
i potencjat wykonawczy, oraz osoby o odpowiednich kwalifikacjach
i doSwiadczeniu zawodowym.

Zamawiajacy ustanowi nadzoér inwestorski nad wykonaniem wszystkich
robét objetych zadaniem.
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4. Wtasciwosci funkcjonalno — uzytkowe

Wykonanie rob6t budowlanych i oddanie do uzytku przedmiotu zamdwienia
musi by¢ zrealizowane zgodnie z przepisami ustawy z dnia
7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U. nr 89 poz. 414 z 1996 r.
z p6zn. zmianami), Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca
2003 r. w sprawie szczeg6towych warunkéw technicznych dla znakéw
i sygnatébw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego,
a takze warunkoéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181
1 2182 z 23 grudnia 2003 r.), Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
28 marca 2008 roku zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie szczego6towych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego, a takze warunkow ich umieszczania na
drogach (Dz.U. Nr 67 poz 413 z 2008 roku) jak rowniez z wszystkimi aktami
prawnymi wlasciwymi w przedmiocie zamoéwienia, z przepisami techniczno —
budowlanymi, obowiqzujgcymi normami, wytycznymi oraz zasadami
najnowszych rozwigzan technicznych.

W celu oszacowania i wyceny zakresu robét dla potrzeb sporzgdzenia
oferty nalezy kierowac sie:
-wynikami wizji terenowych i inwentaryzacji wtasnych,
-wynikami opracowan wtasnych w tym pomiarami ruchu,
-zapisami niniejszego Programu funkcjonalno — uzytkowego,
-obowigzujacymi w tym zakresie przepisami prawnymi i normami,
-sztukg budowlang.

Oszacowane przez Zamawiajgcego rodzaje i ilosci robot zestawiono
w tabeli Szacunkowych llosci Robét w SIWZ (zatacznik Nr 5 do PFU).
Wykonawca musi sie liczy¢ z sytuacja, ze rodzaje robo6t i iloSci

wg Programu funkcjonalno — uzytkowego mogaq ulec zmianie po opracowaniu
uproszczonej dokumentacji projektowej.

Szczegotowe rozwigzania wpltywajace na zwiekszenie zakresu
i wartos$ci robét stanowia ryzyko Wykonawcy i nie bedq traktowane
jako roboty dodatkowe.

Il. Wymagania Zamawiajacego w stosunku do przedmiotu
zamowienia

PDF stworzony przez wersje demonstracyjng pdfFactory www.pdffactory.pl/


http://www.pdffactory.pl/
http://www.pdffactory.pl/

1. Wymagania techniczne
1.1. Przygotowanie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zorganizowania zaplecza i ustawienia
tablic informacyjnych.

Rozpoczecie robét wymagac bedzie wykonania prac przygotowawczych
np.: prace geodezyjne — pomiarowe oraz rozpoznanie terenowe
np. przebiegu okablowania, zlokalizowania istniejagcych przepustow
kablowych, studzienek kablowych potaczeniowych, itp.

1.2. Urzadzenia sterowania ruchem

Elementy konstrukcyjne, instalacje elektryczne i urzgdzenia nalezy
projektowac z zastosowaniem nowoczesnych materiatéw i technologii a takze
zapewni¢ optymalng ekonomicznos$¢ budowy i eksploataciji.

Zaprojektowane urzgdzenia do sterowania ruchem majg skutecznie:
-zapewni¢ bezpieczne i dtugotrwate eksploatowanie obiektéw,
-poprawi¢  bezpieczenstwo ruchu w obrebie skrzyzowan objetych
opracowaniem,
-zapewni¢ bezawaryjng obstuge urzadzen,
-zminimalizowac¢ poboér i zuzycie energii,

1.3. Roboty ziemne

Miejsce odktadania mas ziemnych i humusu ustala swoim staraniem
Wykonawca i ponosi koszty z tym zwigzane. Wykopy w trakcie prowadzenia
robot wykonywac i zabezpiecza¢ zgodnie z D-02.00.00 — 02.03.01 [11].

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle
oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym Iub archeologicznym
odkryte na terenie badan i pomiaréw (inwentaryzacji) sq wlasnoscig Skarbu
Panstwa (zgodnie z ustawg Prawo geologiczne igoérnicze oraz ustawg
o ochronie doébr kultury i podlegajgq ochronie). Wykonawca zobowigzany
jest zabezpieczy¢ znaleziska przed zniszczeniem lub kradziezg, powiadomic
odpowiednie wiadze i postepowac zgodnie z ich poleceniami.

1.4. Konstrukcje wsporcze i fundament
Maszty MS wolnostojqce
Ustawienie masztéw typowych np. PHC-1201 produkowanych przez FUSIT

~SYGNALY” S.A. lub wiasnej produkcji przystosowanych do montazu gtowicy
PHA-4 nalezy wykonywac recznie w uprzednio przygotowanym fundamencie.

PDF stworzony przez wersje demonstracyjng pdfFactory www.pdffactory.pl/



http://www.pdffactory.pl/
http://www.pdffactory.pl/

Konstrukcja ma by¢ wykonana z rur stalowych bez szwu ocynkowanych.
Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie dowolnego rodzaju konstrukcji
stalowej ocynkowanej posiadajgcej stosowne dopuszczenie lub aprobate.
Przyktadowy typ fundamentu (przyjety do wyceny) podano na rysunku
ponizej:

g Prad zbrajeniawy 4 5 mm, L=570mm

7 Pretzbroeniowy ¢ 10 mm, L=740mm

8 Kolenoz PCW ¢ 110 mm ket B7aC
5 Lapik

4 Szur azbasiowy

3 Beton B-15
2 Ruma PCW & #10mm
1

Rurs stalowa RS 1355

L.p. Wyszozegolnienie [losd Uwagi

Maszty MSW wysiegniki
Z uwagi na mozliwos$¢ zakupu typowych gotowych konstrukcji wsporczych dla
sygnalizatoréw wraz z elementami do ich mocowania np. ZIR Bytom lub
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FUSIT ,SYGNALY” S.A. proponuje sie wykorzystanie ogolnie dostepnych
konstrukcji posiadajacych dopuszczenie do stosowania.

Maszty nalezy ustawiaC przy pomocy dzwigu zwracajac uwage aby jego
wychylenie od pionu nie bylo wieksze od 0,001 wysokosci masztu.
Konstrukcja ma by¢ wykonana z rur stalowych bez szwu ocynkowanych.
Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie dowolnego rodzaju konstrukcji
stalowej ocynkowanej posiadajgcej stosowne dopuszczenie lub aprobate.

Maszty MSB bramownica

Z uwagi na mozliwos$¢ zakupu typowych gotowych konstrukcji wsporczych dla
sygnalizatoréw wraz z elementami do ich mocowania np. ZIR Bytom lub
FUSIT ,SYGNALY” S.A. proponuje sie wykorzystanie ogélnie dostepnych
konstrukcji posiadajacych dopuszczenie do stosowania. Maszty nalezy
ustawial przy pomocy dzwigu zwracajgc uwage aby jego wychylenie od
pionu nie bylo wieksze od 0,001 wysokosci masztu. Konstrukcja ma by¢
wykonana z rur stalowych bez szwu ocynkowanych.

Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie dowolnego rodzaju konstrukcji
stalowej ocynkowanej posiadajgcej stosowne dopuszczenie lub aprobate.

1.5. Petle indukcyjne

Petle indukcyjne proponuje sie wykonaé z przewodu Lgs 1,5mm? w izolacji
silikonowej. Petle indukcyjne potaczy¢ ze sterownikiem (wszystkie serii
ASR20000L) kablem teletechnicznym. Potgczenia miedzy kabla petli i zytami
~Feddera” wykona¢ w najblizszej studni w puszce hermetycznej. Najlepiej
zastosowac typowe ztgcza odgatezne telefoniczne dla kabli 10 parowych np.
firmy 3M. Gtebokos¢ osadzenia w nawierzchni przewodu petli (gtebokos$¢
rowka) powinna wynosi¢ nie gtebiej niz 100mm. Zalecana gtebokos$¢ to
55mm, przy czym goérny zwodj petli powinien znajdowac sie nie giebiej niz
55mm i nie ptycej niz 25mm. Rowek wypehi¢ réwno z nawierzchnig masg
zalewowq wylewana na zimno. Posadowienie petli odbywac sie bedzie
w w-wie wigzacej. Wykonanie petli i okablowania skorelowane
zostanie z réwnoczes$nie prowadzonymi robotami bitumicznymi
zleconymi i realizowanymi na podstawie odrebnego zamaodwienia.

Przyktadowy sposéb posadowienia petli podano na rysunku ponizej:
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1.6. Sygnalizatory swietlne

Nalezy zdemonwwac istniejgce sygnalizatory z tradycyjnymi zarowkowymi zrodtami
Swiatta i zastgpi¢ je sygnalizatorami LED w obudowach wykonanych z poliweglanu lub
innego tworzywa sztucznego odpornego na dziatanie zjawisk atmosferycznych (niskiej i
wysokiej temperatury, opaddéw deszczu, wilgoci itp. Proponowane zrodfa swiatta typu
LED np. FuturLED, LumiLEDS Ilub inne o identycznych parametrach funkcjonalnych
produkowanych np. przez firmy SWARCO, TASCE, GARUFO, TRAFFIC, itp.

W sygnalizatorach nalezy zastosowa¢ moduty typu LED o0 nastepujgcych minimalnych

parametrach funkcjonalnych:
komory sygnatowe o zrodle swiatta rozproszonym typu LED o napieciu zasilania
200 V — 265V,
komory z sygnalizatorami kierunkowymi o srednicy 300mm powinny by¢
wyposazone w odpowiedni symbol naniesiony na soczewke poprzez
polakierowanie materiatem nieprzepuszczajgcym swiatta i odpornym na zmienne
warunki atmosferyczne. Symbol powinien przedstawia¢ odpowiednio sylwetke
strzaftki, przy czym muszg by¢ ona zgodne z wymaganiami [1],
dla sygnalizatorow sygnatébw ogoinych kotowych S-1 zastosowa¢ soczewki
0 Srednicy 300 mm,
dla sygnalizatorow 2z sygnatem dopuszczajagcym skrecanie w kierunku
wskazanym strzatkg S-2 zastosowa¢ soczewki o srednicy 300 mm dla sygnatow
ogolnych i dla sygnatow w ksztatcie strzafki,
dla sygnalizatorow jednokomorowych nadajgcych sygnaly ostrzegawcze
zastosowac soczewki o srednicy 300 mm,
powierzchnia czotowa oraz tylna obudowy komory sygnatowej powinna by¢ barwy
czarnej,
w przypadku stwierdzenia przydatnosci starej obudowy sygnalizatora pozostaje
ona bez zmian,
sygnalizator powinien spetnia¢ wymagania normy PN-EN 60068 w zakresie
nastepujgcych badan srodowiskowych: 60068-2-2 (suche gorgco), 60068-2-1
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(zimno), 60086-2-14 (zmiany temperatur), 60068-2-30 (wilgotnos¢), 60068-2-5
(odtworzenia nastonecznienia wystepujacego na powierzchni ziemi),

elementami Swietlnymi w komorach s3g diody elektroluminescencyjne LED
umieszczone w taki sposob, aby zapewni¢ réwnomierne oswietlenie catej
powierzchni soczewki,

uktady elektroniczne tworzgce rozproszone zrodto Swiatta powinny pracowac
bezawaryjnie w zakresie temperatur zewnetrznych od -40 do +60°C,

komory sygnatowe powinny posiada¢ stopien ochrony przeciwporazeniowej co
najmniej IP54, a zrodfa sSwiatta LED — IP65,

sygnalizatory powinny odpowiada¢ co najmniej V klasie wspétczynnika ztudzenia
stonecznego zgodnie z PN-EN 12368,

natezenie Swiatla dla poszczegdlinych komor o $r. 300mm powinno wynosic
wiecej niz 400 cd i by¢ zgodne z PN-EN 12368

dystrybucja $wietlna i poziom osiggoéw wg klasy N 3/1 i rowniez zgodny z PN-EN
12368

jednorodnos¢  luminancji  strumienia  sSwietlnego, wyrazona stosunkiem
najmniejszej do najwieksze] wartosci luminancji Iminllmax powinna by¢ nie
mniejsza, niz 1:15,

zrodfa swiatta muszg byc¢ objete 2 letnig gwarancja,

zalecane zuzycie energii w granicach 10 — 20 W na jedng komore

1.7. Ekrany kontrastowe

Nalezy zastosowac przestone koloru czarnego z biatym obrzezem w ksztatcie
prostokata, mocowang za sygnalizatorem. Ekrany kontrastowe wykonane muszg by¢ z
tworzywa np. na bazie zywic szklano-epoksydowych wzmacnianych tkaning szklang.
Muszg charakteryzowac¢ sie wysokg wytrzymato$¢ mechaniczng i catkowitg odpornoscig
na wszelkie czynniki atmosferyczne. Materiat w kolorze czarnym odporny musi by¢ na
ewentualne przebarwienia spowodowane promieniowaniem stonecznym. Powierzchnie
ekranu musi dac¢ sie dobrze zmywaé przy uzyciu zwyktych Srodkoéw czyszczgcych.
Ekrany nalezy przymocowac¢ do obudowy sygnalizatora w sposob uniemozliwiajgcy ich
przesuwanie, opadanie, odksztatcanie.

1.8. Wykonczenie
Roboty wykonczeniowe obejmowacé bedg co najmniej uporzgadkowanie
miejsc prowadzonych robdét, plantowanie terenu i obsianie trawaq.
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1.9. Urzadzenia wideodetekcji (lub alternatywnego sposobu detekcji)

Dla detekcji drog kotowych nalezy zaprojektowac i wykonac:

- Dla relacji na wprost na kazdym pasie ruchu po jednym obszarze w
odlegtosci okoto 150m od linii warunkowego zatrzymania dtugosci np.
15m oraz po jednym obszarze w odlegtosci okoto 70 m od linii
warunkowego zatrzymania dtugosci np. 70m
Dla relacji lewoskretnych — obszar diugosci okoto 30m bezposrednio
przy linii warunkowego zatrzymania
Na wilotach przecznic po min. Jednej kamerze z wyznaczonymi
obszarami detekcji dla kazdego pasa ruchu po jednym o dlugosciach
umozliwiajacych pominiecie relacji prawoskretnych
Dla detekcji grup pieszych pozostawi¢ przyciski z potwierdzeniem
optycznym

Minimalne (wymagane) dane techniczne dla urzadzen detekcyjnych:

Identyfikacja pojazdéw powinna odbywaé sie na podstawie kolorowego obrazu z
kamer PAL: 625 linii, zasilanych napieciem 230V umieszczonych w osobnych
obudowach.

Obudowa kamery musi by¢ wyposazonych w termostat z grzatkg, wymagany stopien
ochrony IP66.

Obiektywy kamery powinny umozliwia¢ precyzyjne dostrojenie pola widzenia kamery
dla wymaganego obszaru detekcji (wymagana regulacja AUTO-IRYS).

Panele wykonawcze muszg mie¢ mozliwos¢ montazu w sterowniku typu ASR 2000PL.
Urzadzenie musi mie¢ mozliwo$¢ ustawienia co najmniej 25 stref detekcji wirtualnej
dla jednej kamery, na ktérych mozna wykonywac funkcje logiczne OR, AND, NAND,
MzN.

Strefy detekcji wirtualnej powinny mie¢ mozliwos$¢ wyeliminowania wzbudzen od
poruszajgcych sie cieni.

Strefy detekcji wirtualnej powinny mie¢ mozliwos¢ wyboru identyfikacji pojazdéw
poruszajacych sie zgodnie z kierunkiem ruchu, poruszajqcych sie przeciwnie do
kierunkiem ruchu, obecnosci tylko pojazdéw zatrzymanych.

Urzadzenie powinno umozliwia¢ wprowadzenie dodatkowych sygnatéw wejsciowych.
llo$¢ wyjsc z karty wideodetekcji powinna wynosi¢ minimum 8.

System wideodetekcji powinien umozliwi¢ detekcje pojazdéw minimum do 150m od
kamery.
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System wideodetekcji powinien umozliwi¢ detekcje pojazdéw poruszajacych sie
w strone kamery oraz oddalajgcych sie.

System wideodetekcji powinien umozliwi¢ przestanie informacji do sterownika o ztej
widocznosci.

Sposdb oprogramowania powinien umozliwia¢ wprowadzenie obszaréw, ktére bedg
wykorzystywane do zliczania pojazdow i klasyfikacji. Gromadzenie danych o ruchu w
interwatach powinno odbywac¢ sie w urzadzeniu wideodetekcji. Natomiast do
sterownika powinien by¢ dostarczany impuls o kazdym pojezdzie, ktéry przejedzie
przez obszar pomiarowy wideodetekcji.

System wideodetekcji bezwzglednie musi posiada¢ mozliwosé podgladu pracy
z kamery w czasie rzeczywistym.

Musi posiada¢ mozliwos¢ przestania obrazu bezposredni z kamery do wskazanego
centrum.

Powinien realizowaé oddzielenie galwaniczne kart wykonawczych wideodetekcji od
zainstalowanych kamer.

1.10.Uwarunkowania realizacyjne

Wykonawca opracuje harmonogram wykonania poszczegdlnych
elementéw robo6t wraz z projektami organizacji ruchu na czas prowadzenia
robot.

2. Wymagania materiafowe

Wykonawca bedzie stosowat tylko te materialy, ktére spetniajg
wymagania ustawy Prawo Budowlane i sg zgodne z polskimi normami
przenoszacymi europejskie normy zharmonizowane oraz posiadajg
wymagane przepisami atesty i certyfikaty oraz spetniajg wymagania
zamieszczone w punktach 1.4 — 1.9.

Za spetnienie wymagan jakosciowych dotyczacych materiatéw ponosi
odpowiedzialno$¢ Wykonawca.

3. Wymagania funkcjonalne

Zaprojektowanie, remont i budowa urzadzen sterowania ruchem
zapewnig bezpieczne i efektywne poruszanie sie w rejonie objetych
zamoéwieniem skrzyzowan.

4. Wymagania dotyczgce opracowan projektowych zafgaczonych
do oferty

4.1. Czesc¢ techniczna

Wykonawca przedktada jako zatacznik do oferty opis wszystkich robot
zgodny z wymogami niniejszego programu oraz wstepny harmonogram
robot. Informacje do oferty sg przedktadane w formie opiséw, obliczen,
rysunkoéw, schematow itp.

4.2. Cze$¢ ekonomiczna
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Wykonawca przedktada oferte cenowg na wykonanie catosci
zamowienia zgodnie z opisem programu funkcjonalno - uzytkowego.
Przedstawiona cena jest ceng ryczattowg. Do niniejszego programu
dotaczona zostaje tabela szacunkowych iloSci robét, ktére mogg ulec zmianie
w zaleznosci od przyjetych rozwigzan projektowych.

5. Wymagania dotyczgce zawartosci dokumentacji

Po podpisaniu umowy Wykonawca opracuje uproszczong,
dokumentacje, ktéra winna sktadac sie z n.w. opracowan:

5.1. Koncepcja rozwigzan projektowych

Wykonawca przedstawi do akceptacji Zamawiajgcemu koncepcje,
materiaty i programy modernizowanych sygnalizacji Swietlnych.

W koncepcji nalezy przeanalizowac:

- spos6b poprawy bezpieczenstwa w rejonie skrzyzowan dot. zwilaszcza
skrzyzowania z ul. Legionéw i Mazancowicka,

- przeanalizowa¢ rozwigzanie posadowienia bram i wysiegnikbw w rejonie
skrzyzowania z ul. Mazancowicka,

- spos6b aktualizacji i dostosowania programéw sterowania do faktycznego
zapotrzebowania na poszczegolnych obiektach,

5.2. Dokumentacja techniczna

Uproszczona dokumentacja techniczna powinna obejmowacé szczegdtowe
rozwigzania geometryczne, konstrukcyjne, technologiczne, materiatowe oraz
zawierac specyfikacje techniczne i przedmiary robot.

Rozwigzania projektowe nalezy umiesci¢é na aktualnym planie
sytuacyjnym (dostepne w Rejonie). W przypadku koniecznosci uzyskania
pozwolenia na budowe konieczne bedzie uzyskanie zaktualizowanej mapy do
celow projektowych zgodnie z pkt. 5.4. oraz opracowanie projektu
budowlanego zgodnie z pkt. 5.5.

W skiad dokumentacji powinny wchodzi¢ rysunki wykonawcze
potrzebne do pozniejszego wykonania robo6t budowlanych
oraz wyniki obliczen konstrukcyjnych.

Specyfikacje techniczne majg byC Scisle powigzane z dokumentacjg
techniczng i przedmiarem robot, opracowane w oparciu o ogolne specyfikacje
techniczne wydane przez GDDKIA Warszawa i uwzgledniajace wymogi
Ustawy Prawo zamoéwien publicznych (tekst jednolity Dz.U. Nr 223 poz. 1655 z
20 listopada 2007 roku).
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Do dokumentacji technicznej nalezy dotaczy¢ osSwiadczenie projektanta
oraz sprawdzajgcego o sporzadzeniu dokumentacji zgodnie z obowigzujacymi
przepisami oraz zasadami wiedzy technicznej.

5.3. Mapa do celéw projektowych

Mapa do celéw projektowych w przypadku koniecznosci uzyskania
pozwolenia na budowe. Zakresemm mapy nalezy objaé teren objety
zamoéwieniem. Pomiarem nalezy obja¢ szczegolly stanowigce tres¢ mapy
zasadniczej (ze szczegblnym uwzglednieniem elementéw sieci uzbrojenia
terenu) oraz dodatkowo szczegoéty konieczne do sporzadzenia mapy do celéw
projektowania.

Mape do celow projektowych nalezy opracowa¢c w skali 1:1000.
Przedmiotowa mapa powinna spetia¢ wymagania okreslone w ustawie Prawo
geodezyjne i kartograficzne, Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa w sprawie rodzajow i zakresu opracowan
geodezyjno - kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych
w budownictwie (Dz.U. z 1995 r. Nr 25, poz.133 z p6zniejszymi zmianami)
i specyfikacjach technicznych obejmujgcych potrzeby drogownictwa
w zakresie geodezji i kartografii oraz nabywania nieruchomosci w tym:

- GG-00.00.00 — Wymagania ogolne,

- GG-00.11.01 — Wykonanie mapy do celéw projektowania drdg.

Granice  nieruchomosci w  zasiegu opracowania Wykonawca
zobowigzany jest wykazac wedtug istniejgcego stanu prawnego.
Opracowanie winno zawieraé réwniez wykazy wiascicieli nieruchomosci
i ich aktualne adresy oraz odpisy z ksiqg wieczystych terenu objetego
opracowaniem projektowym.

Zakresem prac nalezy takze obja¢ odtworzenie i oznakowanie granic pasa
drogowego.

5.4. Projekt budowlany

Projekt budowlany opracowa¢ w przypadku koniecznosci uzyskania
pozwolenia na budowe zgodnie z wymaganiami ustawy Prawo Budowlane
oraz rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003 r. (Dz.U. Nr
120 z 2003 r. poz. 1126) w sprawie szczeg6towego zakresu i formy projektu
budowlanego, zawierajacy informacje dotyczace bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Do projektu budowlanego nalezy dotgczy¢ os$wiadczenie projektanta
oraz sprawdzajgcego o0 sporzadzeniu projektu budowlanego zgodnie
Zz obowigzujacymi przepisami oraz zasadami wiedzy technicznej.
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5.5. Inwentaryzacja zadrzewienia i plan wyrebu

Inwentaryzacjg nalezy objac¢ drzewa i krzewy wymagajgce usuniecia
w przypadku kolizji z konstrukcjg wsporczg sygnalizacji (stupy, bramy,
wysiegniki.

5.6. Projekt organizacji ruchu na czas robot

W/w projekt winien spelia¢ aktualne wymagania wynikajace

Z przepisow:

a. Ustawy z dnia 20.06.1997 r. — Prawo o ruchu drogowym
(Dz. U. z 2003 r. Nr 58, poz. 515 z pézniejszymi zmianami).

b. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegOtowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177,
poz. 1729),

c. Rozporzadzenia Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakdéw i syghatow
drogowych (Dz. U. Nr 170, poz. 1393),

d. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. (Dz. U.
Nr 220, poz. 2181) w sprawie szczeg6towych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach dla:

-znakoéw drogowych pionowych — okresla zatgcznik 1 do rozporzadzenia,
-znakoéw drogowych poziomych — okresla zatacznik 2 do rozporzadzenia,
-sygnatéw drogowych - okresla zatgcznik 3 do rozporzadzenia.

Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ zaopiniowany przez Komende
Wojewddzkag Policji w Katowicach projekt organizacji ruchu, oraz uzyskaé
zatwierdzenie projektu przez tut. Oddziat.

5.7. Dokumentacja powykonawcza

Do odbioru koncowego robét, Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu
2 egz. dokumentacji powykonawczej z naniesionymi zmianami i 1 kpl.
dokumentacji powykonawczej na nosniku cyfrowym wraz z dokumentacjq
fotograficzng wykonanych urzadzen podczyszczajacych.

5.8. Wersja elektroniczna dokumentacji

Zgodna z wersjg papierowg ptyta CD lub DVD zapisana w formacie PDF.

6. Inne wymagania dla dokumentacji projektowej Wykonawcy
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i robot budowlanych.

Rozwigzania projektowe Wykonawca winien na biezaco konsultowac
i uzgadnia¢ z Zamawiajgcym. Poszczegdlne elementy dokumentacji przed
przekazaniem Zamawiajgcemu powinny posiada¢ wszystkie wymagane
przepisami uzgodnienia. Opracowania projektowe bedace przedmiotem
ZamoOwienia zostang wykonane przy uwzglednieniu obowigzujacych
przepisow i aktow prawnych.

6.1.Wymagane terminy

Wykonawca  sporzadzi harmonogram  szczeg6towy  wykonania
poszczegodlnych opracowan projektowych, uzyskania poszczegdlnych opinii,
uzgodnien i decyzji oraz wykonania robdot budowlanych. Zamawiajacy
wymaga, aby w harmonogramie przyjete byly miedzy innymi terminy prac
projektowych ujete w tabeli nr 1. Zakonhczenie robét budowlanych do dnia
10.12.2008 r.

Tabela 2. Wyszczegolnienie prac projektowych z terminami realizacji

L Wyszczegdlnienie prac projektowych Termin™*= losé
-P- y 9 P proj Wy realizacji egz.
1 2 3 4
Aktualizacja mapy do celéw projektowych z
odtworzeniem i oznakowaniem granic pasa 1 oryginat

1. drogowego z mapq ewidencyjng, wypisami z 2 + 2 kopie
ewidencji gruntéw oraz odpisami z ksigg wieczystych w PB
i geodezyjng inwentaryzacjg™

2. Koncepcje 1 2

4. Uproszczona dokumentacja techniczna 1 2
Projekt organizacji na czas prowadzenia robo6t

5 budowlanych z wymaganymi uzgodnieniami i 2 2
zatwierdzeniem w obowigzujgcym trybie

6 Wersja elektroniczna dokumentacji zgodna z wersjq > >
papierowsq.
Dokumentacja geodezyjno-kartograficzna na

7. czasowe korzystanie z nieruchomosci z uzyskaniem 2 2
zgody wiascicieli**

* Aktualizacja mapy do celéw projektowych w przypadku koniecznosci uzyskania
pozwolenia na budowe

** Dokumentacja geodezyjno-kartograficzna na czasowe korzystanie z nieruchomosci
z uzyskaniem zgody wiascicieli w przypadku gdy nie bedzie mozliwosci posadowienia
urzadzen na nieruchomosciach nalezacych do Inwestora

Fexx Czas realizacji poszczegdlnych opracowan projektowych okreslonych
w miesigcach liczgc od dnia podpisania umowy
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6.2. lloé¢€ egzemplarzy opracowan projektowych

llo$¢ egzemplarzy opracowan projektowych zgodnie z tabelg nr 2.

Oprocz wersji papierowej Wykonawca przekaze rdéwniez opracowania
projektowe w wersji cyfrowej.

6.3. Ustalenia wyj$ciowe

Zamawiajgcy posiada i przekaze Wykonawcy mapy sytuacyjno-
wysokosciowe, aktualne programy sygnalizacji Swietlnej oraz schematy
skrzyzowan.

Wszystkie wymagane materiaty wyjsciowe, uzgodnienia, decyzje,
Wykonawca pozyskuje wlasnym staraniem.

W razie potrzeby Wnioskodawca wystgpi do Zamawiajacego
o udzielenie stosownych upowaznien.

Wykonawca dotgczy do dokumentacji technicznej oSwiadczenie, ze jest
ona wykonana zgodnie z umowg, oObowigzujacymi przepisami, normami
I wytycznymi. Kompletne opracowania projektowe przed rozpoczeciem prac
budowlanych muszg by¢ opiniowane przez wiasciwe Wydziaty
Zamawiajgqcego.

Akceptacja dokumentacji przez Zamawiajgcego nie zwalnia Wykonawcy
z odpowiedzialnosci za bfedy projektowe Ilub niezgodno$é¢ projektu
ze stanem istniejgcym Wykonawca na wiasny Kkoszt usunie wady
i wprowadzi uzgodnione poprawki i uzupetnienia.

6.4. Platnosci

Podstawg pfatnosci dla opracowan projektowych i robét budowlanych
wycenionych ryczattowo jest wartos¢ ( kwota ) podana przez Wykonawce
w ofercie.

Kwota ryczattowa uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajgce sie na wykonanie zamowienia.

Pfatnos¢ odbywal sie bedzie na podstawie faktury wystawionej
po podpisaniu przez zamawiajgcego Protokotu zdawczo — odbiorczego.

Zamawiajacy dopuszcza czeSciowe fakturowanie robét budowlanych
na podstawie protokotéw odbioru robét oraz fakturowanie opracowan
projektowych po ich zatwierdzeniu przez Zamawiajgcego. Przedmiotem
faktury czesSciowej moze by¢ petna pozycja lub kilka pozycji tabeli elementow
rozliczeniowych.
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6.5. Inne ustalenia

6.5.1. Po rozeznaniu przedmiotu zamowienia i rozpoczecia prac projektowych
Wykonawca winien zorganizowa¢ przynajmniej raz w miesigcu Rade
Techniczng celem omdéwienia postepu prac projektowych i ewentualnych
probleméw zwigzanych z realizacjq zamoéwienia. Protokoty z Rad
Technicznych Wykonawca dofgczy do dokumentacji.

6.5.2. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu zakupu, transportu,
wykorzystania materiatdbw i inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku
z wykonywaniem badan i innych prac projektowych.

6.5.3. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu
i transportu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakosé
wykonywanych opracowan projektowych. Sprzet i transport do wykonania
opracowan projektowych powinien by¢ zgodny 2z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

6.5.4. Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone opracowan projektowych
i za wszelkie materialy wyjsciowe uzywane i otrzymane w trakcie prac
projektowych. Wykonawca bedzie utrzymywat opracowania projektowe
i materiaty wyjSciowe do czasu przekazania ich Zamawiajgcemu.

I1l1. Przepisy zwiqzane

1. Przepisy prawne zwiqzane zwiqzane z projektowaniem
I wykonaniem zamierzenia budowlanego

[1] Ustawa z dnia 07.07.1994r. prawo budowlane ( tekst jednolity Dz.U.
2006 r. Nr 156 poz. 1118).

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych, wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno - uzytkowego. Dz.U.2004r. Nr 202, poz. 2072
z pézniejszymi zmianami.

[3] Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogi publiczne
i ich usytuowanie (Dz.U.1999r. Nr 43 poz. 430).

[4] Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 roku Prawo zamoéwien publicznych
(Dz.U. z dnia 9.02.2004 r. Nr 19 poz. 177 z pdzniejszymi zmianami)

[5] Ustawa z dnia 21.03.1985 o drogach publicznych ( tekst jednolity
Dz.U.2007r. Nr 19, poz. 115).

[6] Ustawa z dnia 10.04.2003 o szczegodlnych zasadach przygotowania
i realizacji inwestycji w zakresie drog krajowych. Dz.U.2003r. Nr 80,
poz. 721. z pdzniejszymi zmianami.

[7] Rozporzadzenie ministra Infrastruktury z dn. 18 maja w sprawie
okreslenia metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego,
obliczania planowanych kosztoéw prac projektowych oraz planowanych
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[8]
[9]

[10]

[11]

kosztéw robdét budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno
uzytkowym.

Ustawa z dnia 20.06.1997 prawo o ruchu drogowym ( Dz.U. 2003 r.
nr 58. poz. 515 z pézn. zmianami ).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.09.2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na  drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem ( dz.U. 2003 r.
nr 177,p0z. 1729 ).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 03.07.2003 r. w sprawie
szczego6towych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow
ich umieszczania na drogach ( Dz.U. 2003 r. nr 220, poz. 2181 ).
Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 28 marca 2008 roku
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie szczego6towych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatbw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego, a takze warunkow ich umieszczania
na drogach (Dz.U. Nr 67 poz 413 z 2008 roku)

2. Wytyczne, normy i instrukcje

[12]

[13]

[14]

[15]
[16]

[17]

Ogodlne specyfikacje techniczne dla rob6t budowlanych — GDDP
Warszawa 1998 z pézn. zmianami.
PN-EN 50293:2006 — Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna — Systemy

drogowej sygnalizacji Swietlnej — Standardy dla produktéw

PN-EN 12675:2002 — Sterowniki sygnalizatoréw swietlnych — wymogi
funkcjonalne dotyczace bezpieczenstwa

PN-HD 638 S1:2006 — Systemy sygnalizacyjne ruchu drogowego
PN-EN 12368:2006 — Urzadzenia do sterowania ruchem drogowym -
Sygnalizatory

PN-EN 60068 — Badania Srodowiskowe
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IV. Zalaczniki (pliki graficzne orientacja, sytuacja, schematy
skrzyzowan)
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Schematy skrzyzowan (w odrebnych plikach graficznych):
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4. Tabele szacunkowych ilo$ci robot

(dane orientacyjne, szczeg6towe ilosci ustalone zostang na podstawie opracowanych
uproszczonych dokumentacji projektowych)

SKRZYZOWANIE DK 1 - WEGLOWA W CZECHOWICACH
DZIEDZICACH KM 590+950

inzynieria ruchu, instalacja elektryczna i konstrukcje

Lp Asortyment rob6t J.m. llos¢ Krotno$¢

1 Mechaniczne pograzanie uzioméw pionowych mb 23,00 1,00
pretowych w gruncie kat. I11

2 | Ulozenie w wykopie bednarki 25x4 mb 32,00 1,00
kaczenie przewoddw uziemiajgcych przez szt.

3 spawanie w wykopie - bednarka 25x4 13,00 1,00

4 | Reczne wykopy pod lokalizacje kabli (kat. Gr. 1V) | m3 75,00 1,00

5 | Wcigganie kabla YAKY 4x16 mm2 do z-p m 300,00 1,00

6 | Montaz wideodetekcji (6 kpl kamer) kpl 6,00 1,00

7 | Modemizacja detekcji indukcyjnej kpl 1,00 1,00

8 | Wymiana latarm na LED (21 kpl) kpl 21,00 1,00

9 | Montaz ekranéw kontrastowych kpl 8,00 1,00

10 | Wymiana okablowania kpl 1,00 1,00

Budowa kanalizacji kablowej pierwotnej z rur z
tworzyw sztucznych w wykopie wykonanym

11 mechanicznie w gruncie kategorii IV, 1 warstwa i mb 300,00 1,00
3 otwory w ciggu kanalizacji, 3 rury w warstwie
12 Montaz urzadzen do transmisji obrazu oraz kpl 1,00 1,00

rejestracji obrazu

Dostrojenie sygnalizacji , oprogramowanie dla
13 | dziatania i wspétdziatania wideodetekciji i kpl 1,00 1,00
sterownika oraz podglgdu (wizji)

14 | Opracowania projektowe dla ww sygnalizacji. kpl 1,00 1,00

15 | Wymiana oznakowania pionowego kpl 1,00 1,00
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SKRZYZOWANIE DK 1- LEGIONOW W CZECHOWICACH
DZIEDZICACH KM 592+068
inzynieria ruchu, instalacja elektryczna i konstrukcje
Lp Asortyment robdt J.m. llo$¢ Krotnosc¢
Mechaniczne pogrgzanie uzioméw pionowych mb
1 pretowych w gruncie kat. 111 23,00 1,00
2 | Utozenie w wykopie bednarki 25x4 mb 32,00 1,00
kaczenie przewoddw uziemiajgcych przez szt.
3 spawanie w wykopie - bednarka 25x4 13,00 1,00
4 | Reczne wykopy pod lokalizacje kabli (kat. Gr. 1V) | m3 75,00 1,00
5 | Wcigganie kabla YAKY 4x16 mm2 do z-p m 300,00 1,00
6 | Montaz wideodetekgji (6 kpl kamer) kpl 6,00 1,00
7 | Modemizacja detekcji indukeyjnej kpl 1,00 1,00
8 | Wymiana latarm na LED (33 kpl) kpl 33,00 1,00
9 | Montaz ekranéw kontrastowych kpl 10,00 1,00
10 | Wymiana okablowania kpl 1,00 1,00
Budowa kanalizacji kablowej pierwotnej z rur z
11 tworzyw sztycznych w.wykople \{yykonanym 1 mb 300,00 1,00
mechanicznie w gruncie kategorii IV, 1 warstwa i
3 otwory w ciggu kanalizacji, 3 rury w warstwie
12 Mgntaz qrzqdzen do transmisji obrazu oraz kpl 1,00 1,00
rejestracji obrazu
Dostrojenie sygnalizacji , oprogramowanie dla
13| dziatania i wspotdziatania wideodetekcji i kpl 1,00 1,00
sterownika oraz podglgdu (wizji)
14 | Opracowania projektowe dla ww sygnalizacji. kpl 1,00 1,00
15 | Wymiana oznakowania pionowego kpl 1,00 1,00
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SKRZYZOWANIE DK 1 - LIGOCKA W CZECHOWICACH
DZIEDZICACH KM 593+968
inzynieria ruchu, instalacja elektryczna i konstrukcje
Lp Asortyment rob6t J.m. llos¢ Krotno$¢
1 Mechaniczne pograzanie uzioméw pionowych mb 23,00 1,00
pretowych w gruncie kat. I11
2 | Utozenie w wykopie bednarki 25x4 mb 32,00 1,00
kaczenie przewoddw uziemiajgcych przez szt.
3 spawanie w wykopie - bednarka 25x4 13,00 1,00
4 | Reczne wykopy pod lokalizacje kabli (kat. Gr. 1V) | m3 75,00 1,00
5 | Wcigganie kabla YAKY 4x16 mm2 do z-p m 300,00 1,00
6 | Montaz wideodetekcji (6 kpl kamer) kpl 6,00 1,00
7 | Modemizacja detekcji indukeyjnej kpl 1,00 1,00
8 | Wymiana latam na LED (26 kpl) kpl 26,00 1,00
9 | Montaz ekranoéw kontrastowych kpl 8,00 1,00
10 | Wymiana okablowania kpl 1,00 1,00
Budowa kanalizacji kablowej pierwotnej z rur z
tworzyw sztucznych w wykopie wykonanym
11 mechanicznie w gruncie kategorii IV, 1 warstwa i mb 300,00 1,00
3 otwory w ciggu kanalizacji, 3 rury w warstwie
12 Mgntaz qrzqdzen do transmisji obrazu oraz kpl 1,00 1,00
rejestracji obrazu
Dostrojenie sygnalizacji , oprogramowanie dla
13 | dziatania i wspétdziatania wideodetekciji i kpl 1,00 1,00
sterownika oraz podglgdu (wizji)
14 | Opracowania projektowe dla ww sygnalizacji. kpl 1,00 1,00
15 | Wymiana oznakowania pionowego kpl 1,00 1,00
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SKRZYZOWANIE DK 1- MAZANCOWICKA W CZECHOWICACH
DZIEDZICACH KM 595+022
inzynieria ruchu, instalacja elektryczna i konstrukcje
Lp Asortyment rob6t J.m. llos¢ Krotno$¢
Mechaniczne pogrgzanie uzioméw pionowych mb
1 pretowych w gruncie kat. 111 23,00 1,00
2 | Ulozenie w wykopie bednarki 25x4 mb 32,00 1,00
3 chzenlg przewodoyv uziemiajacych przez szt. 13,00 1,00
spawanie w wykopie - bednarka 25x4
4 | Reczne wykopy pod lokalizacje kabli (kat. Gr. IV) | m3 95,00 1,00
5 | Wcigganie kabla YAKY 4x16 mm2 do z-p m 380,00 1,00
6 | Montaz wideodetekcji (6 kpl kamer) kpl 6,00 1,00
7 | Modemizacja detekcji indukeyjnej kpl 1,00 1,00
8 | Wymiana latarm na LED (23 kpl) kpl 23,00 1,00
9 | Montaz ekranéw kontrastowych kpl 8,00 1,00
10 | Wymiana okablowania kpl 1,00 1,00
Montaz bramy sygnalizacji z rur stalowych
11 ocynkowanych (gotowy wyrob) w fu.ndatr]enc:le szt 1,00 1,00
betonowym prefabrykowanym (rozpigtos¢ bramy
do 13m)
Budowa kanalizacji kablowej pierwotnej z rur z
12 tworzyw sztycznych w.wykople \{yykonanym | mb 380,00 1,00
mechanicznie w gruncie kategorii IV, 1 warstwa i
3 otwory w ciggu kanalizacji, 3 rury w warstwie
13 Mgntaz qrzqdzen do transmisji obrazu oraz kpl 1,00 1,00
rejestracji obrazu
Dostrojenie sygnalizacji , oprogramowanie dla
14 | dziatania i wspétdziatania wideodetekciji i kpl 1,00 1,00
sterownika oraz podglgdu (wizji)
15 | Opracowania projektowe dla ww sygnalizacji. kpl 1,00 1,00
16 | Wymiana oznakowania pionowego kpl 1,00 1,00
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5. Dokumentacja fotograficzna

DK-1 m. Czechowice-Dziedzice skrzyzowanie z ul. Weglowa Km 590+950

i

~ Widok od strony Zabrzega widok na wiot w kiuku'enru i Bielska-Biatej
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Widokn jezdnie prawqd strony Zabrzega
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Jezdnia prawa kierunek Bielsko-Biata
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Jezdnia lewa kierunek Katowice

Wylot od strony Centrum
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Wylot od strony Centrum

DK-1 m. Czechowice-Dziedzice skrzyzowanie z ul. Legionéw Km 592+065
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Widok na skrzyzowanie od strony Zabrzega

.2

Jezdnia prawa kierunek Bielsko-Biak
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Jezdnia lewa i prawa

Wylot od s?rony Centrum

DK-1 m. Czechowice-Dziedzice skrzyzowanie z ul. Ligockg Km 593+968
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Widok od strony zachodniej (od ulicy Czechowickiej i Ligockiej)

Jezdnia prawa kierunek Bielsko-Biata

Jezdnia lewa kierunek Katowice

PDF stworzony przez wersje demonstracyjng pdfFactory www.pdffactory.pl/
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Wylot od stron Centrum

DK-1 m. Czechowice-Dziedzice skrzyzowanie z ul. Mazancowickga Km 595+022

PDF stworzony przez wersje demonstracyjng pdfFactory www.pdffactory.pl/
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Jezdnia prawa kierunek Bielsko-Biata

Widok na skrzyzowanie od strony ulicy Staromiejskiej

Przejscie dla pieszych

PDF stworzony przez wersje demonstracyjng pdfFactory www.pdffactory.pl/
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Jezdnia lewa kierunek Katowice

' Jezdnia lewa kierunek Katowice

PDF stworzony przez wersje demonstracyjng pdfFactory www.pdffactory.pl/
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Wiot od strony Centrum

Widok na ulice Ptaskg

PDF stworzony przez wersje demonstracyjng pdfFactory www.pdffactory.pl/
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