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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej cgfikacji technicznej & wymagania dotyee
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wbicientcianki szczelnej stalowej w zygku z przebudow
drogi krajowej nr 8 odc. (Sycow) gr. woj. — Brabd km 180+900 do km 189+900 1=9,0 km.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jestostasa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robét olgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikadjitytz prowadzenia robét zezanych z wbiciem
scianki szczelnej stalowej diug. 40m i obejmuj

- Whicie grodzic o okrdonej dtugdci,
- Ewentualne stenie grodzic,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okrélenia podane w niniejszej SS4 agodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i SST D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5.Ogdlne wymagania dotygee robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, SST i poleceniami ltyniera (Kierownika Projektu).
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdin

2. Materiaty
2.1. Materiatami stosowanymi do wykonania robét lwgdzasad niniejszej SS&:s

2.1.1. Grodzice G-62 ze stali zgodnie z PN-86/BEBUIb inne zaakceptowane przez Kierownika Projektu
(Inzyniera)
Grodzice powinny méoznaczone trudnozmywaltfiarba ich gabaryty, numer partii i daprodukcji.
Stal powinna speinfavymagania norm PN-86/M-84018 i PN-88/M-84020

2.1.2. S¢zenia.

3. Sprzet

Wykonawca przyspujacy do zasypywania wykopdw powinien rigo dyspozycji, hagpujacy sprzt:
- Wibromioty — do wbijania lub wyggania grodzic,

- Zuraw samochodowy — do podnoszenia grodzic,

- Spawarki elektryczne.

4. Transport

Transport grodzic powinien odbywasic po odpowiednio przygotowanych i wyznaczonych dobga
dojazdowych, w razie potrzeby zez specjalnymi znmala@strzegawczymi i informacyjnymi.
Pojazdy stuace do transportu powinny spetaiarunki techniczne wymagane w ruchu drogowym.
Transport powinien zapewrdia
- Stabilng¢ pozycji zatadowanych materiatow,
- Zabezpieczenie grodzic przed ich uszkodzeniem,
- Kontrole zatadunku i wytadunku.
Grodzice nalgy uktada& rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j.
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5. Wykonanie robot
5.1. Ogo6lne warunki wykonania rob6t

Ogoblne warunki wykonania robét podano w SST D-MO0MO0 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

Wykonawca przed przygiieniem do robét zwzanych z wbicienscianki szczelnej powinien wykotia
Projekty: pomostéw roboczycKcianki szczelnej i ewentualnej konstrukcji rozpoepwraz przedstadije do
akceptacji laynierowi. Grodzice stanowibeda zabezpieczenie nasypu.

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Grodzice na placu budowy najeuktada w stosach z przektadaniem ich warstw drewnianyyfami,
ktérych goérne ptaszczyzny powinny oy jednym poziomie. W pionie dyle powinny dyedne pod drugimi.
Rozmieszczenie stosdw grodzic powinno zapeévd@nich swobodny dogt.

Przed przysipieniem do rob6t palowych nale sprawdzt zgodndé z Dokumentagj Projektove oraz
ich stan. Grodzice uszkodzone rgleisuré z placu budowy.

5.2.2. Zasady wbijania elementdeianki szczelne;.

Grodzic nie nalgy rzuc&, gwattownie podnosii wlec po ziemi.
Przed rozpoczxiem whijania nalgy zapewné wspotosiowdé grodzicy i miota.

W przypadku uszkodzenia gtowicy nayeodci¢ uszkodzony odcinek grodzicy. Przy powtarzani si
uszkodzé gtowic naley zmient parametry miota.

Whijanie grodzic naley przerwa, gdy uzyskuje siwpedy grodzic mniejsze nil mm/uderzenie.

Dobdér masy miota do wbijania nale uzaleni¢ od wielkaci uzyskiwanych wpdéw i od masy
grodzic.

Nie nalery dazy¢ do wbijania grodzi do rzdnej projektowanej mimo matego wgu.

Scianke szczeln nalezy zagkbi¢ w warstwe gruntu nieprzepuszczalnego. W trakcie wbijaniadgio
naleey dba& o zapewnienie szczelfm zamkOw 4czacych poszczeg6lne grodzice. Whijanie grodzic
przeprowadza sikolejno.

Przed przysipieniem do wiaciwego whijania naley przeprowad#i test na diugé& grodzic. Grodzice
do testu naley usytuowa tak, aby mogty stasie elementamicianki szczelnej. Grodzice te maday¢ whijane
tymi samymi urzdzeniami, ktére &da uzywane do pozostatych.

Wped grodzic naley mierzy¢ z doktadnécia do 1 mm. W przypadku miotéw wolnospadowych i
parowo-powietrznych pojedynczego dziatania obliskawped $redni z 10 uderze miota. Przy stosowaniu
mitotdw uderzajcych z duymi czestotliwosciami mierzy st wped uzyskany w aigu 1 min. dziatania mtota i
oblicza st sredni wkd. Wyniki pomiaréw wrdu @ wiasciwe jedynie wtedy, gdy gtowica grodzicy jest
nieuszkodzona. W czasie robét palowych malgrowadzé Dziennik wbijaniascianki szczelnej.

Po wbiciu scianki szczelnej i odebraniu jej przezzyniera naley przystpi¢ niezwiocznie do
wykonania wykopow zgodnie z Dokumentagjrojektova.

Scianke szczeln nalezy wyciagnaé po wykonaniu — w przypadku gdy jest to przewidzianDokumentacji
Projektowej.

6. Kontrola jakosci robot
Ogollne zasady kontroli robét podano w SST D-M.0@OQWymagania ogoéline”.
6.1. Elementy stalowe

Przed przysipieniem do wbijania grodzic nalg sprawdzé:

- Wymiary i jakas¢ grodzic przygotowanych do whbicia,
- Geodezyjne wytyczenigianki szczelnej.

Grodzice nie powinny Ky powiginane, a ich kire nie mog by¢ uszkodzone. Zamki powinny
zapewniaé szczelné¢ polaczen.
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Materiaty przeznaczone do wbudowania powinny bgodnie z PN lub posiadl@probat techniczn,
posiada atest producenta oraz uzyékezdorazowo przed wbudowaniem akceptdcizyniera z wpisem
do Dziennika Budowy.

6.2. Whijanie grodzic
Po wykonaniucianki szczelnej nalsy sprawdzt jej potazenie w planie i wysokiziowe.
Tolerancje wbijania grodziasastpujace:

- Przesurgcie w planie nie powinno lgywieksze nk 3 cm,
- Odchylenie od kierunku wbijania grodzic nie powirtng wieksze nk 1,0 % i 2 cm na dtugei od
dna wykopu do géry.

7. Obmiar robo6t

Jednostk obmiaru robét jest 1 m (metr) wbitigianki szczelnej stalowej oldlenej dtugdci oraz 1 m
wyciagnigtej scianki zgodnie z DokumentacProjektovy.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M.00®ONymagania ogdlne”.

8. Odbi6r robo6t

Ogoblne zasady odbioru podano w SST D-M.00.00.00/m\Agania ogélne”. Roboty powinny by
wykonane zgodnie z DokumentacProjektows, Specyfikacpy Techniczm i pisemnymi decyzjami
Inzyniera.
Podstawdokonania oceny ikei i jakosci rob6t g nastpujace dane i dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi na niej n@imi dokonywanymi w trakcie budowy,

- Dane geotechniczne zawiereg informacje o rodzaju gruntu, w ktérym wykonywamgy roboty
fundamentowe,

- Dziennik Budowy,

- Dziennik wbijaniascianki szczelnej.

9. Podstawa ptatndci
9.1.0gdblne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena wykonania robot obejmuije:

- Prace pomiarowe i przygotowawcze,

- Wykonanie Projektow pomostéw roboczych, whbicia{entualnego rozparciaggianki szczelnej,
- Transport grodzic,

- Montaz, demonta i przemieszczenie wdzenia do wbijania grodzic w adlrsie budowy,

- Przygotowanie grodzic do wbicia,

- Whicie grodzic do wigciwej gikbokdsci z zapewnieniem szczeliw polaczen,

- Przyckcie grodzic — gdy jest to konieczne,

- Przeprowadzenie niegtinych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikac

9.3. Zgodnie z dokumentacpalezy wykona:
- Scianke szczeln stalowg — 40,00 m
10. Przepisy zwazane

PN-B-02482 Fundamenty budowlane.$Naé¢ pali i fundamentow palowych




