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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem balustrady ochronnej sztywnej w zwiazku z przebudowa
drogi krajowej nr 5 odc. Smigiel — Radomicko od km 247+203 do km 250+408 wraz z przebudowa
skrzyzowania z droga powiatowa w m. Wydorowo oraz wydzieleniem w m. Wydorowo jednostronnego ciagu
pieszego na koronie drogi..

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawowy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem urzadzen zabezpieczajacymi ruch pieszych i rowerzystow: bariera ochronna sztywna, segmentowa
(dlugos¢ segmentu 2,0 m), wys. 1,20 m z rur stalowych, okraglych @ 63 mm, ocynkowanych z dwoma
poprzeczkami z rur stalowych ocynkowanych @ 48. Bariera malowana proszkowo na kolor biaty i oklejana folia
odblaskowa czerwona typu 1 wg rys. szczegotow nr Sa w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podane okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi w SST
D-00.00.00 “Wymagania ogoélne" oraz OST D-07.06.02.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robét wg Wspélnego Slownika Zaméwien CPV:

Grupa robot: 452  Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei, wyrownywanie terenu

Klasa robot: 4523 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei, wyréwnywanie terenu

Kategoria robot 45233  Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Bariery nalezy wykona¢ z ocynkowanych rur okragtych & 63 mm o grub. min. 2,9 mm, poprzeczki z
rur stalowych ocynkowanych @ 48 wg PN-80/H-74219 lub PN-84/H-74220.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez normy (np. R55, R6S5,
18G2A): PN-H-84023-07 [17], PN-H-84018 [14], PN-H-84019 [15], PN-H-84030-02 [18] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosuje si¢ gatunek cynku Raf wg PN-H-82200 [13].

Beton do wykonywania fundamentéw powinien by¢ klasy B 20 i odpowiada¢ normie PN-88/B-06250.

Malowanie barier proszkowo na kolor biaty i oklejanie folia odblaskowa czerwona typu 1.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Przewiduje si¢ reczne wykonawstwo robét, tacznie z zatadunkiem na $rodek transportu.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Elementy balustrady ochronnej mozna dowolnymi §rodkami transportu.
Materialy nalezy ustawia¢ réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
mozliwo$cia przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Balustrade ochronna nalezy wykonaé¢ z przygotowanych elementéw stalowych (rur). Wysokosé
poreczy ze wzgledu na ruch rowerowy wynosi 1,20 m.

Stupki pionowe powinny mieé rozstaw 2,00 m. Oprocz pochwytu nalezy wykonaé¢ dwie poprzeczki
poziome.

5.2.1 Wykonanie dotéw pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje inaczej, to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie
35x35 cm, a glgbokos¢ 0,7 m.

5.2.2 Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod stupki

Fundament z B 20 dla stupkéw powinien mie¢ wymiary 70x35x35 cm.
Stupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napetni¢ otwor mieszanka betonowa. Do czasu stwardnienia
betonu stupek nalezy podeprzec.

5.2.3 Malowanie metalowych urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Malowanie barier proszkowo na kolor bialy i oklejanie folia odblaskowa czerwona typu 1.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sa na koszt Wykonawcy.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw zaswiadczenia o jakosci
(atesty) oraz wykona¢ badania materialow przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawi¢ ich wyniki
Inzynierowi w celu akceptacji materialow.

Do materiatow, ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca naleza materialy do wykonania
fundamentéw betonowych ,,na mokro”. Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowych, na
wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych nalezy zbadac:
a) zgodnos$¢ wykonania urzadzen z dokumentacja projektowsa (lokalizacja, wymiary),
b) prawidtowos¢ wykonania dotow pod stupki, zgodnie z punktem 5.2.1,
¢) poprawnos¢ wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punktem 5.2.2,
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d) poprawno$¢ ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5.2.2,
e) poprawno$¢ wykonania malowania, zgodnie z punktem 5.2.3.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszych - balustrady ochronnej sztywnej jest
m (metr).
Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci balustrady ochronnej sztywnej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 m wykonania balustrady ochronnej sztywnej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji barier oraz materiatéw pomocniczych,

— zakup i dostarczenie na plac budowy skladnikéw oraz przygotowanie masy betonowej w przypadkach jej
uzycia,

— zainstalowanie urzadzen bezpieczenstwa w sposob zapewniajacy stabilnosé,

— doprowadzenie terenu wokot wykonanych urzadzen do stanu przewidzianego w dokumentacji projektowej
lub wedtug zalecen Inzyniera,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wg OST D-07.06.02 ,,Urzadzenia zabezpieczajace ruch pieszy*



