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PROGRAM FUNKCJONALNO-U ZYTKOWY
dla zadania
.Budowa systemu buforowania pojazdéw ci  ezarowych wraz z elementami systemu zarz gdzania ruchem
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i drogi krajowej nr 94"

KODY CPV

30000000-9 - Maszyny biurowe i liczace, sprzet i materialy, z wyjgtkiem mebli i pakietow
oprogramowania

31000000-6 - Maszyny, aparatura, urzgdzenia i wyroby elektryczne; oswietlenie

32000000-3 - Sprzet radiowy, telewizyjny, komunikacyjny, telekomunikacyjny i podobny

44000000-0 - Konstrukcje i materiaty budowlane; wyroby pomocnicze dla budownictwa (z
wyjatkiem aparatury elektrycznej)

45000000-7 - Roboty budowlane

48000000-8 - Pakiety oprogramowania i systemy informatyczne

51000000-9 - Ustugi instalowania (z wyjgtkiem oprogramowania komputerowego)

71000000-8 - Ustugi architektoniczne, budowlane, inzynieryjne i kontrolne
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DEFINICJE | SKROTY

SIWZ — Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamodwienia w aain niniejszego pagtowania
0 udzielenie zamowienia publicznego, w jej sktadhedz: Instrukcja dla Wykonawcéw,
Formularz Oferty wraz zat¢znikami, Formularz Umowy, Warunki Kontraktu oraro§ram
Funkcjonalno-@ytkowy wraz zadcznikami,

PFU — Program Funkcjonalnoaytkowy,

Zamawiajacy/Inwestor — Skarb Pastwa reprezentowany przez Genegaldyrekcg Drég
Krajowych i Autostrad w Warszawie i prowas postpowanie Generain Dyrekcg Drég
Krajowych i Autostrad Oddziat w Rzeszowie, ul. Legdw 20, 35-959 Rzeszow,

Wykonawca — podmiot realizujcy niniejsze zamdwienie publiczne, obejguy] wszystkie
osoby fizyczne i podmioty zatrudnione do realizacimowienia, w tym do projektowania
i dostawy wszelkich materiatéw, spta, ekspertyz, konsultantow, itp.,

Oferta — oznacza ofegt ztozong przez Wykonawg na podstawie, ktorej podpisana jest
Kontrakt na realizagjniniejszego zamowienia publicznego,

Kontrakt — umowa pongidzy Wykonawg a Zamawigcym na zaprojektowanie i wybudowanie
systemu wraz ze wszystkimi gzaknikami, w tym niniejszym PFU,

Zamowienie — zestaw czynrigi, ktorych wykonanie przez Wykonawprzewiduje SIWZ oraz
Kontrakt zawarty midzy Zamawiajcym a Wykonawg,

Inzynier/Inspektor Nadzoru - reprezentant Zamawigego w realizacji Zamoéwienia,
upowaniony i zobowszany w szczegoligoi do kontroli przygotowania dokumentaci
projektowej i materiatowej, a naginie do kontroli realizacji robét oraz do dokonarih
rozliczea,

Projektant — Zatrudniony przez Wykonaw@odmiot/y dziatajce w zgodzie z polskim prawem
budowlanym, ktorzy wykonajprojekt budowlany, projekty wykonawcze oraz wskigstinne
dokumenty i projekty niezloine do realizacji i ukiczenia budowy oraz oddania systemu do
uzytku,

Dokumentacja projektowa — projekty budowlane, projekty wykonawcze i/lubojekty
budowlano-wykonawcze, projekty technologiczne, ekbj systemowe i/lub projekty
technologiczno-systemowe, dokumentacja materialowazruchowa, fabryczne testy
akceptacyjne FAT, terenowe testy akceptacyjnentigeprogramowe, klucze i kody degst,
instrukcje uruchomienia, poghzniki wytkownika i eksploatacji, instrukcje konserwacji
i utrzymania, umgliwiaj agce wiaciwe wybudowanie, zytkowanie oraz utrzymywanie systemu,

STWIORB - Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykona@dbioru Robot Budowlanych,

Inwestycja — przedsjwziccie inwestycyjne wchodze w sktad Zamowienia,
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System— system buforowania pojazdowezarowych wraz z elementami systemu zdeania
ruchem dla przégia granicznego PL/UA w miejscodm Korczowa w obszarze odcinkOw
autostrady A4 i drogi krajowej nr 94,

SBPC — Systemu Buforowania Pojazdéwezirowych, to zespot ugdzer i oprogramowania,
ktGrego zadaniem jest buforowanie kolejki pojazddgarowych przed przggiem granicznym,

SZR — System Zamgzania Ruchem, to zespot sdzen | oprogramowania, ktérego zadaniem
jest optymalizacja wykorzystania infrastruktury nsportowej dla zapewnienia bezpiecznego
i efektywnego przewozu os6b i towarow,

Autostrada A4 — autostrada A4 na odcinku od km 660+000 do peizejgranicznego PL/UA
wraz z wszelkimi obiektami i ugdzeniami towarzysgymi oraz MOP Hruszowice, ktérych
budowa/przebudowa jest konieczna dlagskcia petnej funkcjonalniei systemu,

Droga krajowa 94 — droga krajowa DK94 na odcinku od km 680+700 deepgcia granicznego
PL/UA wraz z wszelkimi obiektami i ugdzeniami towarzysgymi oraz parkingiem
w Miynach, ktérych budowa/przebudowa jest koniecdteosiagniccia petnej funkcjonalrii
systemu,

CZR - Centrum Zarmzania Ruchem, to zespot gdzen i oprogramowania, zainstalowany
w dedykowanych do tego celu pomieszczeniach, Aimiajacy wykwalifikowanemu
personelowi realiza¢jzada eksploatacyjnych zwranych z zamdzaniem ruchem drogowym
oraz nadzorem technicznym nadgdzeniami systemu,

Centrum Nadzoru SBPC - zesp6t urgdzen | oprogramowania, zainstalowany
w dedykowanych do tego celu pomieszczeniach, Aimi@jacy wykwalifikowanemu
personelowi realiza¢j zada eksploatacyjnych zwrkanych z funkcjonowaniem systemu
buforowania pojazdéw etarowych i nadzorem technicznym nadagizeniami tego systemu,
SG - Stra Graniczna na prz@jiu granicznym PL/UA w Korczowej,

PID — punkt informacji drogowej zlokalizowany w siebie GDDKIA Oddziat w Rzeszowie,
MOP — Miejsce Obstugi Podetiych w Hruszowicach,

MS —magistral@wiattowodowa stiaca obstudze komunikacyjnej udzen systemu w terenie,

Kanalizacja kablowa — zesp6t podziemnych rur i studni kablowychzstly do uktadania kabli
telekomunikacyjnych i sygnatowych,

Linia zasilajgca — linie elektroenergetyczne sghece zasilaniu umdzen w terenie oraz
w dedykowanych obiektach,

Fundament— prefabrykat betonowy lub beton zbrojony wykongwanetod na mokro, stiacy
do mocowania w gruncie wdzen systemu, wykonany i zainstalowany zgodnie z dokutay
projektows,
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Konstrukcja wsporcza — elementy konstrukcji zazwyczaj stalowych, mordaywch na
dedykowanych fundamentach Ilub innych konstrukcjaatthitektonicznych, shacy do

mocowania | wynoszenia wdzer systemu, wykonany i zamontowany zgodnie z dokuaggnt
projektows,

Urzadzenie systemu— kazdy element lub gruba elementow wykonawczych tergobwczy
informatycznych wchodgych w sktad budowy systeméw SBPC oraz SZR,

Koncepcja— projekt koncepcyjny systemu zawarty w niniejszyfiJ,

KSZR — Krajowy System Zagrizania Ruchem.
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CZESC OPISOWA

1. Opis ogolny przedmiotu zamowienia

Przedmiotem zamoéwienia jest zaprojektowanie i wyko@ robot zwjzanych z budow
Systemu Buforowania Pojazdow ¢garowych (SBPC) przed prZejem granicznym PL/UA
w miejscowdci Korczowa wraz z elementami Systemu Zdeania Ruchem dla odcinka
autostrady A4 od km 660+000P oraz drogi krajowej9dr od km 680+700P do przeja
granicznego PL/UA.

Wykonawca zaprojektuje, wybuduje i odda dgithowania w stanie wolnym od wad i usterek
system SBPC oraz SZR na podstawie dokumentacjektayej opracowywanej przez siebie,
zweryfikowanej i zatwierdzone] przez zZyniera i Zamawiajcego za zgodrid z PFU

I obowigzujagcym prawem.

Dokumentacja projektowa zostanie przygotowana nalstawie niniejszego PFU oraz
dokumentow, do ktorych PFUesbdwotuje.

Budowa systemu realizowanadzie w oparciu 0 niniejszy PFU oraz o inne matgriat
przetargowe dgtzone do dokumentacji przetargowe;j.

Wybudowanemu systemowi buforowania pojazddwzariowych wraz z elementami systemu
zarzdzania ruchem podlegdxdzie przejcie graniczne PL/UA w miejscowo Korczowa
w obszarze odcinkéw autostrady A4 i drogi krajomep4 obstugujcych to przejcie.

Planowana inwestycja ma na celu niedopuszczenigvdzenia s na drodze krajowej nr 94
kolejki pojazdow ajzarowych oczekuacych na odprawcelmny na przejciu granicznym PL/UA
w miejscowdci Korczowa. Do buforowania kolejki wykorzystane sty parkingi
zlokalizowane na terenie MOP Hruszowice wgci autostrady A4 oraz w miejscoyed Miyny

w ciagu drogi krajowej nr 94.

Praca systemu nadzorowanglhie przez StraGraniczn. System obstugiwany i utrzymywany
bedzie przez GeneralrDyrekcg Drog Krajowych i Autostrad Oddziat w Rzeszowie.

Planowana inwestycja znajdujec siv wojewddztwie podkarpackim, powiecie jarostawskim
gminie Radymno.

Zakres/obszar Inwestycji:

- dla odcinka autostrady A4 od km 660+000P do gciajgranicznego PL/UA,
— dla drogi krajowej nr 94 od km 680+700P do p$eigj granicznego PL/UA,
— obiekty na MOP Hruszowice,

— obiekty na parkingu w Miynach,

— pomieszczenia operatorskie PID w siedzibie GDDKidd@iat w Rzeszowie,
— pomieszczenia operatorskie w siedzibie SG na qmizePL/UA w Korczowe)j.
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System Buforowania Pojazdow ¢zarowych wraz z elementami Systemu Zdezania Ruchem
dla przejcia granicznego PL/UA w miejscowm Korczowa nalgy wykona& w oparciu

o dohczony do niniejszego PFU (4aknik nr 2) projekt koncepcyjny systemu, pn.: ,®yst
buforowania pojazdéw etarowych wraz z elementami systemu zdeania ruchem dla
przegcia granicznego PL/UA w miejscodm Korczowa w obszarze odcinkow autostrady A4
I drogi krajowej nr 94”, edycja 04.2017, wykomaprzez HLD TRAFFIC & DROG-MAT na
Zlecenie Zamawiafego, a take w oparciu o dodatkowe szczegbétowe ustalenia
z Zamawiagcym na etapie realizacji projektu wykonawczego.

Zatwierdzone przedmiotawkoncepcy przez Zamawiagego rozwgzania naley przyjac¢ jako
wymagane i wyjciowe do dalszych prac projektowych i poszczegdingtapdéw realizacji
systemu.

Inwestorem jest Generalna Dyrekcja Drog KrajowyclAutostrad Oddziat w Rzeszowie,
ul. Legionow 20, 35-001 Rzeszow.

Zakres zamowienia ¢ty w niniejszym Programie Funkcjonalnasdkowym obejmuje
w szczegOlnéci:

— sporadzenie projektu wykonawczego lub projektéw budowkarykonawczych i uzyskanie
dla tej dokumentacji projektowej odpowiednich wyajigcych z obwizujacych przepisow
opinii, zgdd, uzgodnie i pozwoler oraz uzyskanie odpowiedniej decyzji lub dokonanie
zgtoszenia umdiwiajacych wykonanie rob6t. Mdiwe jest przygotowanie i zatwierdzanie
dokumentacji z podziatem na poszczegolne jej etapy brage, tj. projekt budowalno-
wykonawczy, technologiczno-systemowy z dokumentaopteriatows itp. dla zasilania
elektrycznego, gcznaci $wiattowodowej, urzdzen systemu, oprogramowania systemu
zgodnie z ustaleniami z Zamawideym podczas realizacji Inwestycji,

— sporadzenie i zatwierdzenie specyfikacji technicznych karyania i odbioru robét
budowlanych STWIORB;

— obstug geodezyjg oraz geologiczno-ityniersk;

— opracowanie i zatwierdzenie projektow czasowej oigLji ruchu na czas robdét,

— wyniesieni tymczasowej organizacji ruchu na czakomywania robot,

— wykonanie rob6t budowlanych, elektrycznych 1 tetbi@cznych na podstawie
zatwierdzonych projektow;

— testy FAT oraz SAT uedzen systemu,

— wykonanie, dostawa, instalacja i uruchomienigdze systemu,

— wykonanie prac i dostaw informatycznych na podstawbwyszych zatwierdzonych
projektow,

— przeprowadzenie wymaganych prob i walidacja dziatagstemu,

— przygotowanie dokumentéw zgzianych z oddaniem systemu digytkowania;

— geodezyjg inwentaryzagj powykonawci;

— projektowg dokumentagj powykonawci;

- wykonanie w trzech ¢gykach i rozdystrybuowanie materiatbw promocyjnych
i instruktarzowych dla ytkownikow systemu,

— 36 miesg¢czm gwaranagg na prawidtowe dziatanie systemu.
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W celu oszacowania i wyceny zakresu robot dla potrzporzdzenia oferty naley kierowa
Sie:

— trescig koncepcji systemu zgodnie z zegnikiem nr 2 do niniejszego PFU,
- wynikami szczegotowych wizji terenowych i inwentaagji wkasnych,

— wynikami opracowa wtasnych,

— zapisami niniejszego programu funkcjonalrgaiiowego.

Wykonawca musi licz§/ sie z sytuacy, ze zakres robét podany w PFU i koncepcji systemuamog
ulec zmianie po opracowaniu dokumentacji projekjowéykonawca musi zapewhivykonanie
Systemu, zgodnie z oboyziujgcymi przepisami i rozwgzaniami zaakceptowanymi przez
Zamawiagcego. SzczegOtowe rozywiania wplywajce na zwgkszenie zakresu realizacji
stanowsj ryzyko Wykonawcy i nie &da traktowane jako roboty dodatkowe.

2. Aktualne uwarunkowania wykonania przedmiotu zamé  wienia

Program funkcjonalnosaytkowy okr&la wymagania dotyexre zaprojektowania, realizacji,
odbioru i przekazania w zytkowanie wszystkich elementow systemu SBPC oraR SZ
zrealizowanych zgodnie z Koncegcj

2.1 Dokumentacja projektowa

2.1.1 Wymagania ogolne

Podstaw do sporzdzenia dokumentacji projektowej i realizacji rolimtdowlanych bdacych
przedmiotem niniejszego ZamoOwienia starpwdarunki i wymagania zawarte w niniejszym
Programie Funkcjonalno - Aytkowym, wydanych decyzjach administracyjnych daggych
budowy i wytkowania autostrady A4 i drogi krajowej nr 94 nacmkach zwizanych
Z Inwestycy oraz obowdzujace przepisy prawne regudge uzyskanie niezidnych pozwolé

i uzgodnié na realizagj robot zgodnie z obowzujgcym prawem i/lub dokonanie odpowiednich
zgtosza.

2.1.2 Licencje programowe

Oprogramowanie komputerowe, stosowane do wykonyavapracowa projektowych powinno
spetnid wymagania zawarte w umowie. Zakres posiadanepdicea uzytkowanie programow
komputerowych musi Wy zgodny z zakresem i sposobem wykorzystania opnognaania

przewidzianym przez Wykonawado wykonania opracouigorojektowych.

Jakiekolwiek oprogramowanie komputerowe nielicenowane i nie gwarantage zachowania
warunkéw Umowy, zostanie przez Zamawaaggo zdyskwalifikowane i niegdzie dopuszczone
do wykonywania prac projektowych.
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2.1.3 Grafika

Wykonawca wykona opracowania projektowe w szacefiganej, ktora spetnia nagtujace
wymagania:

— zapewnia czyteln@, przejrzystéc i jednoznaczn tresci,

— Cz¢$¢ opisowa kdzie pisana na komputerze,

— jest zgodna z wymaganiami odpowiednich przepis@mnn wytycznych,

— ilos¢ arkuszy rysunkowychgdlzie ograniczona do niegiinego minimum,

— calaé¢ dokumentacji bdzie oprawiona wraz z zawartym spisemsdrei/lub skiadu
dokumentacii,

— rysunki lzda wykonane wg zasad rysunku technicznego w tectuyiftewej,

— kazdy rysunek powinien kiy opatrzony metryk podobnie jak strony tytutowe i oktadki
poszczegolnych e%ci sktadowych opracowania projektowego.

Szata graficzna i uklad projektu budowlanego powirspetnia wymagania rozpogzzenie
Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Maggkz dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy projektu budowlan@poU. 2012 poz. 462).

2.1.4 Standardy programowe
Wymaga s aby:

— czesci opisowe wykonane byly za pompkomputerowego edytora tekstow kompatybilnego
z MS Word,

— obliczenia ilgci podstawowych robot byty wykonane za poma@rkusza kalkulacyjnego
kompatybilnego z MS Excel,

— rysunki wykonane byty z ayciem oprogramowania CAD a tak zahczone w formacie
PDF.

2.1.5 Wymagania szczegolne

W szczegolnéci przygotowujc dokumentagj projektows Wykonawca zobligowany jest
uwzgkdni¢ nastpujace elementy, parametry i rozgania:

a) projekt koncepcyjny: ,System buforowania pojazdomzarowych wraz z elementami
systemu zamgzania ruchem dla prZeja granicznego PL/UA w miejscodm
Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4 i diagjowej nr 94", edycja 04.2017,
wykonany przez HLD TRAFFIC & DROG-MAT,

b) stan istniejcy — konieczna wizja lokalna i weryfikacja z koncgpsystemu,

c) pozwolenia, zgtoszenia i uzgodnienia na realizagbo6t zgodnie z obowkujacym
prawem,

d) uprawnienia wynikajce z zakresu prowadzonych robot.

Strona 11 z 56



PROGRAM FUNKCJONALNO-U ZYTKOWY
dla zadania
.Budowa systemu buforowania pojazdéw ci  ezarowych wraz z elementami systemu zarz gdzania ruchem
dla przej $cia granicznego PL/UA w miejscowo  $ci Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4
i drogi krajowej nr 94”

2.1.6 Zakres przenoszonych autorskich praw maj  agtkowych

Wraz z odbiorem opracowa projektowych Zamawiggy nabywa prawo do zywania

opracowa projektowych wykonanych w ramach Zamowienia. Z ihwystawienia Protokotu
Odbioru na Zamawiagego przechodgzautorskie prawa majkowe do opracowaprojektowych

wykonanych w ramach Zamowienia.

Zamawiajcy uzyskuje prawo odpowiednio do zywania opracowa projektowych

i rozporzdzania opracowaniami projektowymi bez gulvej zgody Wykonawcy oraz bez
dodatkowego wynagrodzenia na jego rzecz, 4a@nych ograniczeczasowych i iléciowych
W nastpujacym zakresie:

— rozporadzania opracowaniami projektowymi orazytkowania ich na wiasne potrzeby
i potrzeby jednostek podlegtych, dla potrzeb ustayah i statutowych zadaGDDKIA,

w tym w szczegolnii przekazania opracodwarojektowych lub ich dowolnej egci, takze
ich kopii,

— innym wykonawcom, jako podstawy lub materiatu $eypwego do wykonania opracowa
projektowych,

— innym wykonawcom, jako podstawy dla wykonania l@olzorowania robot,

— stronom trzecim biacym udziat w procesie inwestycyjnym,

— wykorzystywania opracowiaprojektowych lub ich dowolnej ezci do prezentacji w tym
udostpniania opracowaprojektowych w taki sposdb, abyady mogt mi€ do nich dosip
(m.in. w sieci Internet),

— wprowadzania opracouigprojektowych lub ich agci do pamé¢ci komputera na dowolnej
liczbie wiasnych stanowisk komputerowych i standwikomputerowych jednostek
podlegtych,

— zwielokrotniania opracowaprojektowych lub ich agci dowolng technilg.

2.2 Zataczniki

Do niniejszego PFU zatzono zajczniki:

Zalgcznik nr 1 — Plan orientacyjny — skala 1:10 000

Zalgcznik nr 2 — Projekt Koncepcyjny pn.: ,System bafeania pojazdow efarowych wraz
Z elementami systemu zadzania ruchem dla pragja granicznego PL/UA w miejscom
Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4 i dregajowej nr 947, edycja 04.2017,
wykonany przez HLD TRAFFIC & DROG-MAT, ¢%¢ opisowa i rysunkowa.

2.3 Organizacja ruchu i zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca opracuje, uzgodni i wdso w skali niezlgdnej do przeprowadzenia robat,

tymczasow organizagj ruchu na drogach publicznych na czas rob6t oeilegtla kolidowaty
Z autostragl A4, drogy krajowa nr 94 oraz przgjiem granicznym w Korczowej.
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Organizacja ruchu na czas rob6t powinng taykonana zgodnie z rozpadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie zgotowych warunkéw technicznych dla
znakow i sygnatow drogowych oraz gdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 21813z z pdniejszymi zmianami,
a w szczegolnwi z Rozporzdzeniem Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnidi@ca 2015 r.
zmieniapjcego rozporadzenie w sprawie szczegotowych warunkéw techniczngia znakoéw

i sygnatdbw drogowych oraz wdzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz.U. 2015 poz. 1314).

Wykonawca uzyska wszystkie niezime opinie wymaganych organow opiniodawczych wraz
Z zatwierdzeniem projektu organizacji ruchu na coast.

Przed przysipieniem do Rob6t Wykonawca przeka Inspektorowi Nadzoru projekt
tymczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenia treb@kresie trwania budowy z kompletem
uzgodni@é i zatwierdzony przez organ zadzapcy ruchem drogowym. Projekt organizacji
ruchu powinien zawietaetapowanie rob6t i organizacjuchu na kadym etapie budowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu Robot, organizacja ruchwdzie na biegco aktualizowana

| dostosowywana przez Wykonagycw oparciu o zatwierdzony projekt. Kda zmiana
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu wymagaguvmego jego zatwierdzenia przez organ
zarzdzania ruchem drogowym i przekazania go Inspektordladzoru. Wprowadzenie
poszczegolnych etapow czasowej organizacji ruchikkowyje Wykonawca, a odbiera je
Inspektor Nadzoru przy udziale zatizy drogi i policji, sprawdzag zgodné¢ z zatwierdzonym
projektem.

W ramach tymczasowe] organizacji zkg z etapdéw przebudowy nale prowadzé z
zapewnieniem g@gtosci ruchu drogowego oraz utrzymania w stale] sprawneechnicznej
istniejgcych obiektéw (jezdnie, gyi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia, zielg, pozostate elementy wypasaia drogi itp.) na Placu Budowy, w okresie od
dnia przegcia Placu Budowy do dnia przekazania odcinkow dvagirzymanie odpowiedniemu
organowi administracji drogowej. Powgze zobowjzanie Wykonawcy nie obejmuje tzw.
»ZIimowego utrzymania”, poleggjego na zwalczanidgliskosci zimowej - lezgcego w gestii
administratora drogi. W przypadku prowadzenia pvacobrebie istniegcych przystankow
autobusowych naky wyznaczy przystanki tymczasowe wraz z wykonaniem do nicjgcddla
pieszych.

Wykonawca zapewni staty dojazd/dgstdo wszystkich dziatek w rejonie Placu Budowy, do
ktorych dotychczasowe drogi dojazdu/dpst zostan zlikwidowane/zamknrite w zwigzku z
prowadzeniem Robot. Dojazdy do dziatek i posesjkalizowanych w pobtu Placu Budowy
winny by utrzymywane przez Wykonaw@rzez caty czas prowadzenia Robat.

W czasie wykonywania Robo6t Wykonawca dostarczypstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczaje takie jak: zaporywiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiecdmtwo pojazddéw i pieszych.

Na Placu Budowy Wykonawca oznaczy w sposob widoagnigjsca niebezpieczne okiene
przepisami BHP oraz wskazane przez Plan BIOZ.
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Oznakowanie robot natg wykona w sposob wskazany w zatwierdzonym projekcie ozpnji
ruchu na czas prowadzenia robot.

Wykonawca przy doborze technologii robét powinierzewidzi€ minimalizacg okresow
ucigzliwosci dotyczcych zmian w obstudze komunikacyjnej rejonuetdago robotami.

2.4 Przygotowanie terenu budowy i warunki  srodowiskowe

Wykonawca zorganizuje zaplecze budowy zgodnie z e@gami odpowiednich przepisow
I ustaleniami z Zamawiggym oraz umigci tablice informacyjne. Wykonawca odpowiada za
gospodark odpadami nieprzydatnymi zgodnie z Usgaw odpadach. Plac budowy musicby
zabezpieczony zgodnie z obawmujagcymi przepisami, w szczegolém po skaczonym dniu
pracy.

Wykonawca uwzgldni wszystkie przepisy zwzane z ochran srodowiska przy realizacji
zadania bdacego przedmiotem inwestycji. Wykonawca przeanadipgtencjalne zagtenia dla
srodowiska oraz higieny i zdrowiazytkownikéw otoczenia i uwzgtni srodki minimalizupce

ich wptyw poprzez doboér wiaiwej technologii robot.

Roboty prowadzonecdla w taki sposob, aby minimalizow@os¢ wytworzonych odpadow.

2.5 Warunki bezpiecze nAstwa pracy i ochrona przeciwpo zarowa

Podczas realizacji Robd6t Wykonawcacgdbie przestrzegat przepisow dotycych
bezpieczéstwa, higieny pracy i ochrony przeciwjawowe;.

Podczas realizacji Rob6t Wykonawcacgdbie przestrzega przepisow dotycxych
bezpieczéstwa i higieny pracy oraz dzidtazgodnie z Planem BIOZ. W szczegdioio
Wykonawca ma obowzek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz rédsipjgcych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgae,
socjalne oraz spe¢k i odpowiednd odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dotoy wszelkich stanadla zapewnienia bezpieadmtwa publicznego.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpgarowy wymagany na podstawie
odpowiednich przepiséw. Materialy fatwopalneeddp skiadowane w sposdb zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przedeges 0sbb trzecich.

2.6 Znajomo $¢€ i stosowanie przepisow

Wykonawca zobowdzany jest znai stosowa aktualne przepisy (w tym ta& ich wchodzace
w zycie zmiany) wydane przez wiladze centralne i m@jsx oraz inne przepisy, regulaminy,
wytyczne (w zakresie, w jakimgsdla Wykonawcy wizgce), ktore g w jakikolwiek sposob
Zwigzane z robotami idunzie w petlni odpowiedzialny za przestrzeganie tpchepisOw oraz
wytycznych podczas projektowania i prowadzenia RoWd/konawca bdzie przestrzegapraw
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patentowych i bdzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszedtkmwymaga prawnych
odnanie znakoéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w odniesieniu do spgi,
materiatéw i uradzer oraz oprogramowaniazytych lub zwihzanych z wykonywaniem Robat.

2.7 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do realizacji systemu od daty rozgecz do daty odbioru.

3. Ogolne wia sciwo sci funkcjonalno - u  zytkowe

3.1 Cel systemu

Celem systemu buforowania pojazdowzerowych jest niedopuszczenie do tworzeniars
drodze krajowej nr 94 kolejki pojazdow ezarowych oczekucych na odpraw cellp na
przegciu granicznym PL/UA w miejscowoi Korczowa. Do buforowania kolejki wykorzystane
zostam parkingi zlokalizowane na terenie MOP Hruszowiceciygu autostrady A4 oraz
w Miynach w ciagu drogi krajowej nr 94. Praca systemu nadzorowlguzie przez Stra
Graniczn.

Dodatkowo w ramach realizacji SBPC na przedmiotéwydcinkach drég zostarzrealizowane
elementy SZR zgodnie z konceqc;j

Celem systemu zagdzania ruchem drogowym jest jak najlepsze wykomyist infrastruktury
transportowej dla zapewnienia bezpiecznego i efekiygo przemieszczania osob i towarow.
SZR wptynie na popragvbezpieczastwa i ptynndci ruchu, a w efekcie czego na skrocenie
czasu podrgy i wzrost komfortu jazdy.

Realizacja wraz z systemem buforowania pojazdowzacbwych elementéw Systemu
Zarzadzania Ruchem winna uwzglnic wymagane funkcjonalroi:

— dynamiczna informacja dla kierowcoéw,

— dynamiczne wprowadzanie objazdu,

— automatyczna detekcja zdafize

— obstuga przygranicznego ruchu osobowego,
— monitorowanie warunkow ruchu,

— monitorowanie warunkéw pogodowych,

- informacja o czasie podiy,

— informacja o ilgci miejsc parkingowych,

— dozér wizyjny.

System obstugiwany i utrzymywanyedrie przez Generain Dyrekcg Drog Krajowych
i Autostrad Oddziat w Rzeszowie.
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3.2 Opis 0golny systemu SBPC

Architektura systemu SBPCdizie podzielona na trzy strefy:

- strefa oczekiwania,
— strefa autoryzacji,

— strefa rejestracji i parkowania.

Opis dziatania systemu wraz z algorytmem dziatag@dnie z koncepgjsystemu.

3.2.1 Urzadzenia terenowe systemu SBPC

Zbiorcze zestawienie wdzen terenowych Systemu Buforowania Pojazdowz@iowych
przypisane do poszczegolnych stref:

Strefa Urzadzenie terenowe Oznaczenie 156
Strefa Detektory pojazdéw TD 8
oczekiwania Kamery CCTV CCTV 3

Detektory pojazdéw TD 2
ecrr il L E
Kamery ANPR ANPR 4
Strefa Kamery CCTV CCTV 3
autoryzacji Sygnalizatorywietine SW 2
Szlabany SB 2
Interkomy INT 2
Tablice LED VMSG2 1
Stafe tablice informacyjne  TI 2
Tablice pryzmatyczne VMSC/G 2
Tablice LED VMSG 5
_Strefa rejes_tracji Dystrybutory biletéw BL 2
i parkowania
Kamery ANPR ANPR 8
Kamery CCTV CCTV 5
Nadajnik CB CB 1

Opis poszczegolnych wdzen i rozwigzan zgodnie z koncepgjsystemu.
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3.2.2 Konstrukcje wsporcze

Jako konstrukcje wsporcze pod wybranegdezenia terenowe systemu buforowania pojazdow
ciezarowych wykorzystane zostastalowe konstrukcje: bramowe, wygowe oraz konstrukcje
wsporcze typu ,lizak”.

Do instalacji kamer ANPR punktéw identyfikacji pegdw, przewiduje si wykorzystanie
konstrukcji wysggowych, konstrukcji oznakowania pryzmatycznego,akrd dedykowanych
masztow kamerowych.

Do instalacji kamer CCTV punktéw dozoru wizyjnegprzewiduje s3 wykorzystanie
istniejgcych stupow éwietleniowych, konstrukcji wsporczych tablic o zmiej tréci oraz
dedykowanych masztow kamerowych.

Konstrukcje wsporcze oraz stupyvaetleniowe wykorzystywane do instalacji kamer CCTV
oraz kamer ANPR powinny posiadadpowiedn sztywna¢ dla zapewnienia stabilnego, nie
zakiéconego drganiami przekazu i analizy obrazowyjmych. W przypadku istniggych
stupow dwietlenia, j&li nie zachowane gs dostateczne paramenty zapewgtaj wymagan
sztywnd¢, konieczna bdzie ich wymiana w ramach realizacji systemu.

Konstrukcje wsporcze winny zostavykonane ze stali ocynkowanej. Konstrukcje wspercz
winny zost& uziemione. Opornig uziemienia nie powinna wyndswigcej niz 10 Ohm.

Betonowe fundamenty oraz konstrukcje wsporcze wilnyy zaprojektowane i wykonane
Z obowgzujgcymi przepisami.

Szczegotowe zestawienia konstrukcji wsporczych mgod koncepgj systemu.

3.2.3 Zasilanie urz gdzen

Urzadzenia systemu buforowania zaizania ruchem zasilaneeda poprzez abonenckie
wewretrzne linie zasilajce z dedykowanych i/lub wspoétdzielonych pepgly zasilageych,
obstugugcych inne urzdzenia elektryczne w rejonie ¢atdw drogowych oraz parkingow,
a takee poprzez nowo zaprojektowane i wybudowane pczg elektroenergetyczne.

Przez abonenckie linie elektroenergetyczneayalezumie takze prowadzone ziemnym kablem
energetycznym wewitrzne linie zasilajce wraz z przyczami zasilajcymi i zigczami
kablowymi dla poszczegdlnych udzen systemu.

Prowadzenie kabli zasiggych do uradzen terenowych systemu, ich przekroje, aztalzhcza
kablowe i przyacza w postaci dedykowanych lub wspoétdzielonych jsteansformatorowych,
zostan zaprojektowane i wykonane w ramach niniejszej stygi. Szafki z4cz kablowych
naleey wybudowa i posadowt w bezpdredniej bliskdci lokalizacji uradzen terenowych
systemu. Opornig uziemie zfacz kablowych nie powinna wyndswigcej niz 10 Ohm.
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Urzadzenia terenowe systemu buforowania pojazddzacowych winny posiadazasilanie
awaryjne dla podtrzymania pracy gtdzen na wypadek utraty zasilania sieci. Wymég zasilania
awaryjnego nie dotyczy matryc diodowych tablic oiemmej tréci oraz uktadow ogrzewania
szaf sterowniczych. Minimalny czas podtrzymanialaa&g urzdzex nie powinien by krotszy

niz 24 godziny.

Szczegotowy opis zasilania gdzeh wraz z szacowanym poborem mocy poszczegoélnych
urzadzen zgodnie z koncepgjsystemu.

3.2.4 Komunikacja

Urzadzenia systemu buforowania pojazdowzarowych komunikowa si¢ beda z serwerem
systemu przy wykorzystanikwiattowodu jednomodowego, utonego w istniegjcej kanalizacji
teletechnicznej oraz tam gdzie jest to konieczrmya wybudowanej w ramach niniejszej
inwestycji kanalizacji teletechnicznej. Przewidujgie zgrupowanie umgdzer systemu
buforowania pojazdow w osobnejetp doskpowe] niz pozostatych umdzen systemu
zarzdzania ruchem.

Dodatkowy charakterystykadznaci komunikacyjnej zgodnie z pkt. 3.4 PFU, a szciegy
opis komunikacji urgdzen zgodnie z koncepgjsystemu.

3.2.5 Serwer

Serwer systemu SBPC wraz zzkem sieci szkieletowej zostanie umieszczony w wsldaym
pomieszczeniu istniggego budynku WC/technicznego na terenie MOP HrugmwV/ymaga to
wykonania adaptacji tego pomieszczenia.

3.2.6 Nadzér nad prac g systemu

Nadzér na pragcsystemu buforowania pojazdowezarowych realizowanydulzie ze stanowiska
operatorskiego zlokalizowanego w budynku 3traGranicznej. System dziatat edizie
bezobstugowo, wymaga jednak nadzoru ze strompstaangaowanych w odprawgraniczn.
Straz Graniczna dysponowabedzie interfejsem kytkownika ilustrugcym prae systemu oraz
podghdem z kamer CCTV, zapewrdaym obserwagj wizyjng parkingéw, trasy dojazdu do
strefy oczekiwania, ronda przed wjazdem do strefz samej strefy oczekiwania.

Wymaga s dostarczenia otwardoi rozwigzan informatycznych z zastosowaniem otwacio
protokotdbw komunikacyjnych porilzy urzdzaniami terenowymi a serwerem i centrum
nadzoru oraz ich przekazaniem, celem zapewniertiayroania i rozwoju systemu
W przyszigci.

Wyposaenie stanowiska nadzoru co namniej w stacpbocz, dwa monitory LCD
0 przektnej ekranu 24 cale oraz manipulator do sterowpraeg kamer CCTV.
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3.3 Opis 0gblny systemu SZR

Architektura SZR bdzie zgodna z architekiuFRAME, opracowai przez GenerainDyrekcg
Drog Krajowych na potrzeby wdrania Krajowego Systemu Zadzania Ruchem.

Zrealizowane zostan tylko te modulty wdraeeniowe, ktérych implementacja pozostaje
w zakresie koncepcji systemu. Nie wymaga siwzgkdnienia modutu wdrizeniowego
Zwigzanego z gcznaicig alarmowg SOS, ktorego implantacjacdizie przedmiotem odbnego
zadania inwestycyjnego.

Architektura SZR ma struktgr modutows i sklada s z warstwy skupiacej moduty
scentralizowane oraz warstwy skup@@ moduly rozproszone i przypisane im gadzenia
terenowe.

Rozproszone moduty wdteniowe SZR to:

— modut przekazywania informacji i instrukcji dla koevcow,
— modut pozyskiwania danych o pojazdach,
— modut pozyskiwania danych o podyo
— modut wykrywania zdarzez dos¢pnego zasobu danych,
— modut pozyskiwania danych wizyjnych,
— modut przekazywania informacji o zépsci miejsc parkingowych na MOP,
— modut pozyskiwania informacji o zapsci miejsc parkingowych na MOP,
— modut zbierania danych o stanie nawierzchni i pogogth,
— modut zbierana danych o ruchu,
— modut zarzdzania éwietleniem drog,
zgodnie z koncepgjsystemu.

3.3.1 Urzadzenia terenowe systemu SZR

Zbiorcze zestawienie wdzen terenowych w Systemu Zadzania Ruchem przypisane
poszczegodlnych klasom modutéw wédemiowych KSZR:

Modut Klasa modutu
wdrozeniowy - Urzadzenie terenowe Oznaczenie 156
wdrozeniowego
KSZR
Tablice 0 zmiennej téei
A LED VMSA 4
Przekazywanie B Igghce 0 zmiennej tiel VMSB 2
informacji Tablice o zmiennej téei
i instrukcji dla C ) VMSC 6
kierowcow pryzmowe
Nadajniki CB
F automatycznych CB 1*
komunikatow radiowych
Pozyskiwanie } A _Punkty aut'(_)ma'tyczr]ej ANPR 5
danych o podriy identyfikacji pojazdow
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Wykrywanie B Stacje pomiaru ruchu TC 2
zdarzé z
dostpnego zasobu = Punkty automatycznej VD 9
danych detekcji zdarze

A Punkty dozoru wizyjnego CCTV 7

Dane wizyjne Punkty automatycznej

detekcji zdarzé Vb 9

Przekazywanie
informacji o A Tablice informacyjne LED | VMSP 2
zajetosci MOP

Stacje zliczania i

*%
Kasyfikacji pojazdow | 1C" 4

Pozyskiwanie
informacji o A Punkty dozoru wizyjnego CCTV 7
zajetosci MOP

Zdalne czujniki stanu

. . LM 2
nawierzchni

Zbieranie danych o
ruchu z siecidrég | B Stacje pomiaru ruchu TC 2
krajowych

* Urzadzenia realizowane wspolnie z Systemem BuforowBojazdow Gjzarowych.
**Urz gdzenia cgsciowo realizowane wspoélnie z Systemem Buforowaniaja®iow
Cigzarowych.

Opis poszczegolnych wdzen i rozwigzan zgodnie z koncepgjsystemu.

3.3.2 Konstrukcje wsporcze

Jako konstrukcje wsporcze pod wybraneagdezenia terenowe systemu buforowania pojazdow
ciezarowych wykorzystane zostastalowe konstrukcje: bramowe oraz konstrukcje ggmive
I typu ,lizak” posadowione na poboczu jezdni.

Do instalacji kamer ANPR punktéw identyfikacji pp@dw, przewiduje si wykorzystanie
konstrukcji bramowych tablic o zmiennejdceLED.

Do instalacji kamer CCTV punktéw dozoru wizyjnegprzewiduje s3 wykorzystanie
istniejgcych stupow éwietleniowych, konstrukcji wsporczych bramowych lt@abo zmiennej
tresci LED.

Do montau kamer VD punktow automatycznej detekcji zdargezewiduje si wykorzystanie
istniejgcych stupow éwietleniowych, konstrukcji bramowych tablic pryzmetnych oraz
dedykowanych masztow kamerowych.

Do instalacji laserowych czujnikébw stanu nawierachM przewiduje s¢ wykorzystanie
konstrukcji bramowych tablic o zmiennejdceLED.

Konstrukcje wsporcze oraz stupywaetleniowe wykorzystywane do instalacji kamer CGTV
kamer ANPR oraz kamer detekcji zdar2éD powinny posiada odpowiedm sztywna¢ dla
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zapewnienia stabilnego, nie zakiéconego drganiareekazu i analizy obrazéw wizyjnych.
W przypadku istnigjcych stupow éwietlenia, j&li nie zachowane sgsdostateczne paramenty
zapewnigjce wymagag sztywnda¢, konieczna bdzie ich wymiana w ramach realizaciji
systemu.

Konstrukcje wsporcze winny zostavykonane ze stali ocynkowanej. Konstrukcje wspercz
winny zost& uziemione. Oporni@ uziemienia nie powinna wyndswigcej niz 10 Ohm.

Betonowe fundamenty oraz konstrukcje wsporcze wilyy zaprojektowane i wykonane
z obowgzujacymi przepisami.

Konstrukcje bramowe dla tablic o zmiennejstieLED winny zostd wyposaone w pomosty
serwisowe.

Szczegotowe zestawienia konstrukcji wsporczych mgod koncepgj systemu.

3.3.3 Zasilanie urz gdzen

Urzadzenia systemu buforowania zadzania ruchem zasilaneeda poprzez abonenckie
wewretrzne linie zasilajce z dedykowanych i/lub wspétdzielonych pgogy zasilagcych,
obstugugcych inne urzdzenia elektryczne w rejonie ¢atdw drogowych oraz parkingéw,
a take poprzez nowo zaprojektowane i wybudowane pczg elektroenergetyczne.

Przez abonenckie linie elektroenergetyczneayalezumie takze prowadzone ziemnym kablem
energetycznym wewitrzne linie zasilajce wraz z przyczami zasilajcymi i zigczami
kablowymi dla poszczegolnych udzen systemu zagdzania ruchem.

Prowadzenie kabli zasigjych do uradzen terenowych systemu, ich przekroje, azalkzhcza
kablowe i przydcza w postaci dedykowanych lub wspétdzielonych jstaensformatorowych,
zostan zaprojektowane i wykonane w ramach niniejszej stygi. Szafki z4cz kablowych
naleey wybudowa& i posadowt w bezpadredniej bliskdci lokalizacji uradzen terenowych
systemu. Oporrig uziemie ztacz kablowych nie powinna wynd@swigcej niz 10 Ohm.

Urzadzenia terenowe systemu buforowania pojazddgzacowych winny posiadazasilanie
awaryjne dla podtrzymania pracy gtdzen na wypadek utraty zasilania sieci. Wymég zasilania
awaryjnego nie dotyczy matryc diodowych tablic oiemmej tréci oraz uktadow ogrzewania
szaf sterowniczych. Minimalny czas podtrzymanialaa&g urzdzex nie powinien by krotszy

niz 24 godziny.

Szczegotowy opis zasilania gdzeh wraz z szacowanym poborem mocy poszczegoélnych
urzadzen zgodnie z koncepgjsystemu.

3.3.4 Komunikacja

Urzadzenia systemu zadzania ruchem komunikowasic beda z serwerem systemu przy
wykorzystaniu $wiattowodu jednomodowego, uonego w istnigjcej kanalizaciji
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teletechnicznej. Naky przewidzi€é zgrupowanie urglzen systemu zarglzania ruchem
w osobnej ptli dostepowej niz urzadzen systemu buforowania pojazdovezarowych.

Dodatkowy charakterystykadznaci komunikacyjnej zgodnie z pkt. 3.4 PFU, a szciegy
opis komunikacji urgdzen zgodnie z koncepgjsystemu.

3.3.5 Serwer

Serwer systemughdzie w Centrum Zagrdzania Ruchem, ktéregfizie zlokalizowane na terenie
budowanego Obwodu Utrzymania w Sokotowie Matopatski

Wyposaenie serwerowni CZR w ramach eldnej inwestyciji.

3.3.6 Centrum zarz gdzania

Praca urzdzex terenowych nadzorowangdrie z Centrum Zagzizania Ruchem (CZR), ktore
zostanie zlokalizowane na terenie budowanego Obwhidtymania w Sokotowie Matopolskim.

Docelowa funkcjonaln@& Systemu Zargdzania Ruchem na projektowanym odcinku autostrady
A4 bedzie maliwa do osagniecia po wykonaniu integracji projektowanych antzen

z modutami wdraeniowymi projektowanymi naasiednich odcinkach sieci drogowej, w celu
uzyskania wystarczagych warunkow dla zapewnienia spdjoo wdrazania procedur
zarzdzania ruchem.

Wymaga s dostarczenia otwardoi rozwigzan informatycznych z zastosowaniem otwacio
protokotéw komunikacyjnych porilzy urzdzaniami terenowymi a serwerem i centrum
zarzgdzania ruchem oraz ich przekazaniem, celem zapevwanigrzymania i rozwoju systemu
W przyszigci.

Wyposaenie CZR w ramach oglonej inwestycji.

System zargdzania ruchem powinien urdovia¢ wprowadzanie procedur zgadzania ruchem
w trybach: manualnym, pétautomatycznym i automatyoz. Warunkiem implementaciji
procedur zargdzania ruchemduizie opracowanie i zatwierdzenie docelowej orgasjizachu z
uwzglkdnieniem oznakowania 0 zmiennejtie

W przypadku wysfpowania sytuacji alarmowych, system zazania ruchem winien sterowa
prag tablic o zmiennej tiei, bazujc na zdefiniowanych zgodnie z koncep@rocedurach
zarzdzania ruchem. Procedury zagzania ruchemdala uruchamiane w nagiujacych trybach:

— trybie automatycznym, w ktérym zadanie z@izapcego ruchem (dyspozytora systemu)
ogranicza s do nadzoru pracy systemu i reagowania w przypastikierdzenie jego
nieprawidtowej pracy lub wyspowania warunkéw nie opisanyckadry z procedur,
wymagajicych wprowadzenia manualnych korekt; w trybie tymogedury zargdzania
ruchem uruchamiane gs automatycznie przez modut scentralizowany systemu
odpowiedzialny za zagdzanie ruchem (modut decyzyjny), ktory przekazujeym celu
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odpowiednie zestawy poletesterupcych modutom rozproszonym, odpowiedzialnym za
sterowanie pracznakOw o zmiennej téei,

— trybie poétautomatycznym, w ktérym modut scentraamy zarzdzania ruchem (modut
decyzyjny) proponuje w sposéb automatyczny reglizakreslonych procedur, zagezania
ruchem, przekazygj proponowane zestawy poléce modutom rozproszonym,
odpowiedzialnym za sterowania pgaznakOw 0 zmiennej téei, a dyspozytor systemu
potwierdza ich wprowadzenie,

— trybie manualnym, w ktorym wszystkie procedury wpaolzane $ manualnie przez
dyspozytora systemu, bez udziatu modutu decyzyjnego

Procedury zwjzane ze zmianorganizacji ruchu magby¢ wprowadzane wykznie w trybach
poétautomatycznych lub manualnych, po potwierdzédutiunazadanie dyspozytora systemu.

Przy braku wysipowania stanéw alarmowych, oznakowanie 0 zmiennsgcit maze by
wykorzystywane do przekazywania informacji o czagedr@y do innych gtownych
miejscowdci trasy, utrudnieniach w ruchu powodowanych praceemontowymi lub innych
informacji istotnych dla bezpiecastwa i komfortu jazdy, jak numer telefonu informacj
drogowej lub kanatu CB, na ktérym podawamnekemunikaty dla kierowcdw, istotne z punktu
widzenia zargdzania ruchem drogowym.

Na kierunku do granicy PL/UA informacjami podawanymitynowo przy braku wyspowania
sytuacji alarmowych dula takze informacje o dzialagtym systemie buforowania pojazdow
ciezarowych oraz aktualnym czasie oczekiwania dla plijazcezarowych na odpragvceln.

3.4 Komunikacja urz gdzen

Do komunikacji uradzen terenowych obu systemow z Wavymi centrami nadzoru przewiduje
sie wykorzystaniedczy swiattowodowych, ktore winny zostaitozone w istniejcej, a take tam
gdzie to niezbdne, w zaprojektowanej i wybudowanej w ramach msag inwestycji
teletechnicznej kanalizacji kablowe; .

3.4.1 Kanalizacja teletechniczna

W celu zapewnieniagézndci swiattowodowej uradzer terenowych obu systemow z centrami
nadzoru, zaktada i wykorzystanie wolnej rury istnigfego kanatu technologicznego
wybudowanego na istnigjym odcinku autostrady A4 i drogi dojazdowej DDG#,take
kanalizacji teletechnicznej istnigej na terenie przgjia granicznego w Korczowej.

Niezbedne kedzie take dobudowanie kanalizacji teletechnicznej do oldektsystemu
projektowanych na drodze krajowej nr 94 i rondzieep stred oczekiwania (obiekt WD54).

Nowa kanalizacg pierwotry naleey wybudow& z 4 rur HDPE110 zgodnie z przfym
minimalnym standardem dla kanatu technologiczneganalizacja wtdrna powinna zoéta
zaprojektowana z rur HDPE32/2.9.
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Projekt wykorzystania istniggej kanalizacji oraz budowy i rozbudowy kanalizakfiblowej
bedzie elementem opracowania brawego w ramach opracowania dokumentacji projektowej
na etapie realizacji systemu.

3.4.2 Sieé swiattowodowa

W celu skomunikowania ugdzex terenowych obu projektowanych systeméw SBPC o#R, S
ktorych centra nadzoru znajdugic w réznych lokalizacjach terenowych tj. Centrum Nadzoru
SBPC na przégiu granicznym w Korczowej ZaCentrum Zarzadzania Ruchem na terenie
Obwodu Utrzymania Drogi w Sokotowie Matopolskim,lery wybudowa i wykorzyst& te
samy magistra¢ Swiattowodows, w ktdérych odseparowanie grup poszczegOllnychadmeh
zrealizowane zostanie w warstwach logicznych, z awgkstaniem odpowiednio dobranych
protokotdbw wymiany danych. Usgdzenia obu systeméw nale rozdzielt takze fizycznie
pomicdzy poszczegoélnec¢te dostpowe, jednak ich catkowite odseparowanie fizyczie o
systemoOw nie ¢dzie maliwe, z uwagi na przypadki grupowania giizeh obu systemoéw w tych
samych lokalizacjach.

Projektowana magistraladwiattowodowa wyposagna zostanie w ugdzenia aktywne
komunikacji swiattowodowej, lokalizowane w gztach sieci szkieletowej WS oraz zbiorczych
weztach komunikacyjnych WK, a tak w weztach sieci peryferyjnych WP.

Zbiorcze wzty komunikacyjne WK, winny zostawpicte do magistraliswiattowodowej za
pomoea przehcznikow sieciowych warstwy 2, obstugaych protokét TCP/IP oraz protokoét
komunikacji piefcieniowej, zapewniafy redundantp komunikacg $wiattowodows.
Urzadzenia aktywne winny lgyurzadzeniami zargdzalnymi. W tym celu powinny unibwiac
obstug co najmniej z poziomu protokotéw http, telnet, gnrdo transmisji danych w lokalnych
petlach dosgpowych zastosowa nalezy urzadzenia aktywne komunikacjwiattowodowej
(konwertery swiattowodowe) o pgdkosci transferu danych 1 Gb/s i zegu wynikagcym
z projektu  optycznego magistraliswiattowodowej. Uradzenia zbiorczych weziéw
komunikacyjnych winny b§ instalowane w szafach sterowniczych adiz terenowych
systemu. Zbiorcze gzty komunikacyjne winny posiadaawaryjne podtrzymanie najgia
zasilania, zapewnigge ich autonomgipracy w okresie co najmniej 24 godzin.

Komunikacja w ptlach peryferyjnych powinna odbywasic z wykorzystaniem zagelzalnych
przehcznikbw sieciowych warstwy 2, obstugaych protok6t TCP/IP oraz protokoét
komunikacji piefcieniowej, zapewnigfy redundantp komunikacg $wiattowodows.
Transmisja danych we¢flach peryferyjnych powinna odbywasic z prdkoscia 100 Mb/s.
Podhczenie ptli peryferyjnych z lokalg petla dostpowg powinna mié miejsce w wybranych
zbiorczych wztach dosgpowych.

Wezly sieci szkieletowej WSatzone ldg w sig szkieletovs za pomog przehcznikow
sieciowych warstwy 3 obstugigych protokdét TCP/IP oraz protokdt komunikacji
pierscieniowej, zapewniggy redundantp komunikacg swiattowodows. Urzadzenia aktywne
winny by urzadzeniami zargdzalnymi. W tym celu powinny unibwiac¢ obstug co najmniej
z poziomu protokotéw http, telnet, snmp. Do trargimdanych w sieci szkieletowej projektoéva
naleey urzadzenia aktywne komunikacjiswiattowodowej (konwertery $wiattowodowe)
o predkosci transferu danych 10 Gb/s i zggn wynikapcym z projektu optycznego magistral
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swiattowodowej. Uradzenia wzidw sieci szkieletowej winny &y instalowane
w dedykowanych szafach sterowniczych, wypgosgch w zdalnie nadzorowane uktady
ogrzewania i wentylacji oraz posiadawaryjne podtrzymanie nagia zasilania, zapewnigje
ich autonomg pracy w okresie co najmniej 48 godzin.

Wezly sieci szkieletowej WS winny zostagolagczone w warstwie sieci szkieletowej z innymi
weztami WS, projektowanymi na poszczegoélnycleziach autostrady A4 i dalej drogi
ekspresowej S19. Jeden zakw sieci szkieletowej winien zostazlokalizowany na terenie
projektowanego OUD w Sokotowie Maitopolskim, gdzierojpktuje s¢ serwerowng

| pomieszczenie operatorskie Centrum Zdrania Ruchem.

Zbiorcze zestawienie ifgi weztdbw komunikacyjnych:

Urzadzenie terenowe Oznaczenie 1]
Zbiorcze wezly komunikacyjne WK 40
Wezly sieci szkieletowej WS 2
Wezly petli peryferyjnych WP 10

Do budowy magistraléwiattowodowej przewiduje siwykorzystanie kablawiattowodowego
jednomodowego 48J, o liczbie tub 8, po 6 widkietuhie.

Petle dostpowe ukladane na drodze krajowej 94, doggméni z magistral swiattowodowy
w rejonie wiaduktu WD54 winny l#yzrealizowane kablegwiattowodowym 12J.

Projekt sieci komunikacyjnej, w tym projekt optygzmagistrali swiattowodowej lgdzie
elementem opracowania bganvego w ramach opracowania dokumentacji projektoaegtapie
realizacji systemu.

Szczegdbtowy opis komunikacji wdzer zgodnie z koncepgjsystemu.

Do czasu wykonania docelowej magistradiiattowodowej tj. odcinkawiattowodu kczacego
granig przedmiotowego odcinka Inwestycji wagu A4 z CZR w Sokotowie Maltopolskim,
w celu wymiany danych SBPC oraz SZR i przekazywathado istniegcego PID w GDDKIA
Oddziat Rzeszéw, a tak budowanego CZR na terenie OUD w Sokotowie Mailsiiol,
Wykonawca zapewniwinien pakietow transmis¢ danych, co przy odpowiednim poziomie
dostpndasci tej ustugi w rejonie optymalnej lokalizacji wydorego urzdzenia terenowego
systemu SBPC i/lub SZR (z zastosowaniem wysokovmyadj routerow dogpowych LTE,
jeden dla dczncici podstawowej, drugi dlagéznaci backupowej), pozwoli na uzyskanie
dostatecznej funkcjonaldo systemOw oczekiwanej przez PID oraz CZR. Ogmma
predkos¢ transferu danych nie jednak ograniczalub eliminowa& przekaz obrazu wizyjnego
w trybie on-line, jednate wystarczajce winno by¢ do pozyskiwania obrazéw w okienym
interwale czasowym oraz pozostatych danych z sy@temniej zdeterminowanych g chodzi

0 ciggtos¢ przesytania danych. Tymczaspwransmis nalezy zapewnd przy wykorzystaniu
wysokowydajnych routerow LTE wypaoganych w aktywne karty SIM z zastosowaniem anten
ukierunkowanych na nadajniki BTS o najsilniejszyygrsale.
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3.4.2 Protokoty komunikacyjne

Do wymiany danych z ugglzeniami terenowymi systemu zaazania ruchem powinny zosta
zastosowane protokoty otwarte, dobrze opisane vinogostpne;j literaturze, o wiaiwosciach
umazliwiajgcych efektywia wymiare danych, gwarantagg uzyskanie wymagane]
niezawodnéci pracy systemu zagdzania ruchem.

Docelowy otwarty protokét wymiany danych wykorzysgny do komunikacji z usdzeniami
terenowymi systemu zagdzania ruchem zostanie wyspecyfikowany przez wykanaystemu

I bedzie elementem opracowania hrawego w ramach opracowania dokumentacji projektowej
na etapie realizacji systemu. Opisany protokét aust przekazany Zamawisggmu, celem
zapewnienia utrzymania i rozwoju systemu w przygito

Wymiana danych poradzy modutami rozproszonymi a modutami scentralizoymai systemu
zarzdzania ruchem, a ta& pomgdzy modutami scentralizowanymi a systemami zgvemymi,
winna bazowé na transferze plikbw w uniwersalnym formacie wymyiadanych xml
(Extensible Markup Language), rozszerzalnyayku znacznikbw opracowanym przez World
Wide Web Consortium (W3C). Docelowy protokét wymyadanych oparty o format xml
powinien zostawyspecyfikowany przez Wykonaw€ZR.

4. Wymagania Zamawiaj gcego

Wykonawca przed przygtieniem do zteenia oferty na zaprojektowanie i wykonanie systemow
SBPC i SZR, ma obowzek zapoznasic z koncepgj systemu wskazanw czsci informacyjnej
niniejszego PFU.

Koncepcja systemu stanowi wymagania podstawoweedl&Zacji niniejszej inwestyciji.

Jednoczéie dokumentami do wgllu u Zamawiacego jest dokumentacja powykonawcza
przedmiotowego odcinka autostrady A4.

Przed przysipieniem do prac projektowych Wykonawca dokona sgeemia zgodrdi
wykonania infrastruktury teletechnicznejcindcci autostradowej w ggu autostrady A4
pomicdzy dokumentagjpowykonawcz a obecnym stanem faktycznym.

Wszystkie elementy systemu po dostarczeniu i zamsaniu przez Wykonawdieda stanowity
integralry i sprawny catas¢, charakteryzujc sk w szczegolnéci sprawndcig, niezawodnécia
i szybkacig dziatania.

Przed odbiorem kia@owym naley przeprowadzi wiasciwe dla tego typu systemu testy oraz
sprawdzt dziatanie systemu opisane w STWIORB.
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5. Warunki wykonania i odbioru roboét

5.1 Zatozenia ogolne
5.1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania ib@du Robdét Budowlanych, zwanej
w dalszej czsci dokumentu STWIORB,aswymagania dotycge realizacji elementow systemu
buforowania pojazdéw etarowych wraz z elementami systemu zdeania ruchem dla
przegcia granicznego PL/UA w miejscodm Korczowa w obszarze odcinkow autostrady A4
I drogi krajowej nr 94.

5.1.2 Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robaid@&wvlanych stosowana jest jako
dokument kontraktowy przy dopuszczeniu, realiza@dbioru rob6t wymienionych w pkt. 1
niniejszego PFU.

5.1.3 Zakres robét obj etych STWIORB

Warunki zawarte w STWIORB winny obejmowvavymagania w stosunku do infrastruktury
technicznej oraz zasad prowadzenia robét przy bielmsystemow, zgodnie z lokalizacj
I zakresem podanym w niniejszym PFU, koncepcjiesyst i zatwierdzonej na etapie realizacji
dokumentaciji projektowe,.

5.1.4 Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Za jaka¢ wykonania robot oraz ich zgodito z dokumentagj projektows i STWIORB
odpowiedzialny jest Wykonawca robot.

Wszelkie prace budowlane, instalacyjno-maotae oraz informatyczne wykonywane winny
by¢ przez wykwalifikowanych pracownikow i specjalistbpod nadzorem 0soOb posiagiajch
odpowiednie uprawnienia i @wiadczenia, z wykorzystaniem sptz specjalistycznego,
pozwalajcego na fachowe i bezpieczne wykonywanie robot.

W przypadku prowadzenia prac budowlanych oraz lasggno-montaowych w warunkach
normalnej eksploatacji drogi, przyptenie do ich realizacji wymagabedzie zgodnego
z obowgzujagcymi przepisami zabezpieczenia ruchu na czas proevaa robot. W takich
przypadkach przed przggieniem do wykonywania prac, Wykonawca opracujejghty
tymczasowej organizacji ruchu na czas wykonywamibor oraz uzyska ich zatwierdzenie
u administracji drogowe;.
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Prace zwjzane z instalagj kalibracp, konfiguracy i uruchomieniem instalowanych ydzen
winny by wykonywane zgodnie z zaleceniami producentOwgdgen oraz wymaganiami
niniejszego PFU, zatwierdzgndokumentag projektowa i STWIORB, przez specjalistow,
dysponugcych autoryzagj lub certyfikatem producenta, uprawnigym do prowadzenia takich
prac.

Przy wykonywaniu robdt instalacyjno-montavych naley bezwzgtdnie przestrzega
przepisow BHP. Wymagania dotyce robot podane zostaw STWIORB.

Prace informatyczne winny zostawykonywane zgodnie z zatwierdzpndokumentagy
projektowa i STWIORB, przez programistow i spegiv, dysponujcych déwiadczeniem.

5.2 Urzadzenia i materiaty
5.2.1 Ogodlne wymagania

Urzadzenia i materialy winny spetdawymagania STWIORB i zatwierdzonej na etapie
realizacji dokumentacji materiatowej. Wszystkie tdoszone i zainstalowane przez Wykonawc
materiaty jak réwnig urzadzenia winny, tam gdzie jest to wymagane przepisqosiada
certyfikat zgodnéci CE.

Na etapie realizacji zadania Wykonawca zolaany ledzie do uzyskania akceptacji
Zamawiajcego dla materiatow i ugdzen przewidzianych do instalacji w terenie, jako wamwin
koniecznego dla dopuszczenia do wykonywania prstaliacyjnych.

Wykonawca powinien zapewhwszystkim materiatom warunki przechowywania i sik&vania,
zapewniajce zachowanie ich jakol i przydatndci do wbudowania. Odpowiedzialftoza wady
materialdbw powstate w czasie przechowywania i Skhaghia ponosi Wykonawca.

5.2.2 Warunki pracy urz gdzen

Wszystkie urzdzenia pracuagce na zewgirz winny pracowé niezawodnie oraz z zachowaniem
swych parametrow zgodnie z dokumergadiechniczg w nasgpujacych warunkach
klimatycznych:

- temperatura otoczenia od -30°C do +50°C,

— wilgotnos¢ wzgledna powietrza od 0% do 100%,
— opady 0-100 mm/godz.,

— wiatr 0- 60 m/sek.,

— cisnienie atmosferyczne od 500 do 1100 hPa.
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5.2.3 Uziemienie urz gdzen

Urzadzenia elektryczne winny posiadavyprowadzone i prawidtowo oznaczone zaciski do
podhczenia instalacji uziemiggej. Rezystancja uzienfienie powinna przekraczawartcci
wymaganej przez producenta aoizen, zgodnie ze specyfikacproducenta uggdzen.

5.2.4 Ochrona przepi eciowa

Urzadzenia systemu winny by wyposaone w elementy zabezpiedézeprzepéciowych,
chrongce podzespoty elektroniczne przed skutkami zakidceelektrostatycznych
i elektromagnetycznych.

5.2.5 Fundamenty

Fundamenty pod konstrukcje wsporcze malavykona z prefabrykatow lub metad,na
mokro”. Klasa zastosowanego betonu winna& kgodna z dokumentacijprojektowy, beton
powinien odpowiadawymaganiom normy PN-B-06250. Do wykonania betoalety stosowa
cement powszechnegayiku CEM | klasy 32.5 N, odpowiadgjy wymaganiom normy PN-EN
197-1. Kruszywo stosowane do betonu winno odpowiadg@maganiom normy PN-B-06712.
Wykonanie i sposob osadzenia koteéwbowych fundamentowych winny éygodne z norm
PN-B-03215. Fundamenty winny dyosadowione na ¢bokasci ponizej przemarzania gruntu.
Kubatura fundamentow zbrojonych, z katérubowg winna by dostosowana do konstrukciji
wsporczych.

5.2.6 Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze natg wykon& jako stalowe ocynkowane ze spetnieniem psxych
wymaga:

— projektowanie konstrukcji stalowych wg PN-EN 199351

— obcigzenia od gjzaru wtasnego i ezaru statego wg PN-EN 12899-1:2010,
wsp. bezpieczy = 1,35,

— obcizeniesniegiem wg PN-EN 1991-1-3, - strefa 3 — wsp. bezpie= 1,5,

— obcigzenie wiatrem wg PN-EN 1991-1-4, - strefa 3 — wgzdeczy = 1,5,

— obcigzenie oblodzeniem wg PN-87-B-02013, - strefa 1 p.\vbgzpieczy = 1,5,

— spawanie konstrukcji wg PN-EN 1011,

— ochrona przed korozjprzez cynkowanie ogniowe wg PN-EN ISO 1461,

— konstrukcje wsporcze bramowe dla tablic o zmienmnejci LED wyposaone zostam
w podesty serwisowe i drabiny wejowe,

— konstrukcje wsporcze zostanznaczone tablicakznamionow,

— konstrukcje wsporcze posiadacda deklaracje DoP.
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5.3 Sprzet
5.3.1 Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu

Roboty mog by¢ wykonywane ¢cznie i przy ayciu sprztu mechanicznego. Spitzdo robdét
ziemnych, montzowych oraz instalacyjno-uruchomieniowych musi¢ by petni sprawny
i dostosowany do technologii oraz warunkéw wykongiga robot, a take wymogow
wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowigkivawca powinien dysponowa
sprztem specjalistycznym, wynikgym z charakteru zaméwienia.

5.3.2 Sprz et do wykonywania rob6t budowlano-monta  zowych

Wykonawca winien dysponowanastpujacym sprztem do realizacji robot:

— minikoparka, koparka lub stz reczny do wykonywania wykopow pod fundamenty
urzadzen oraz instalacje kablowe i teletechniczne,

— agregat pydotworczy,

— ubijak,

— urzadzenie do wdmuchiwania kabli metptloczkows,

— wciagarka eczna do kabli,

— spawarka do wiékiekwiattowodowych,

— wyposaenie do realizacji pomiarow kabhviattowodowych,

— inne specjalistyczne namzia i urazdzenia wynikajce z charakteru zamowienia
I prowadzonych prac.

5.4 Transport

Urzadzenia i materialy mag by¢ przewaone transportem samochodowym. &dlzenia

i materiaty winny by opakowane i zabezpieczone przed przesuwanienkodzeniem w czasie
transportu. W przypadku przewozu prefabrykowanygshdémentéw lun innych elementéw
konstrukcji 0 znacznej masie nayeprzy wytadunku uwzglni¢ odpowiedni do tego celu sgiz
lub dzwig.

Wykonawca winien dysponowanastpujacymi srodkami transportu:

— samochdéd dostawczy,

— samochdéd skrzyniowy,

— samochdéd samowytadowczy,
— przyczepa do przewozu kabli,
- dzwig,

— podnanik koszowy.
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Liczba érodkow transportu powinna gwarantaiv@rowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB i dokumentac;ji projektowej w temme przewidzianym umogv

5.5 Wykonanie robot
5.5.1 Ogolne warunki wykonania robot

Prace budowlane i instalacyjne wykonywane ippwinny przez dysponage odpowiednimi
kwalifikacjami ekipy budowlano-montawe, pod nadzorem oséb posiadgich odpowiednie
uprawnienia, wynikajce z zakresu prowadzonych robot.

Roboty budowlane i instalacyjne nayewykonywa zgodnie z normami i przepisami budowy,
bezpieczéstwa i higieny pracy.

Wykonawca zobowizany jest zna i stosowé aktualne przepisy prawa oraz inne przepisy,
regulaminy, wytyczne, ktéregsw jakikolwiek sposob zwazane z robotami idulzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych przepisow ytyeznych podczas projektowania
i prowadzenia robot.

5.5.2 Bezpiecze nstwo ruchu

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia placu budowy w okresie adjoia placu
budowy & do zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t. W miejscaaylegapcych do drég
otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wynee oznakuje plac budowy, w sposéb
uzgodniony z zagdcy drogi i poinformuje layniera wraz z przekazaniem mu odpowiednich
dokumentow. Na Placu Budowy Wykonawca oznaczy w s8&po widoczny miejsca
niebezpieczne okéone przepisami BHP.

Wijazdy i wyjazdy z placu budowy przeznaczone dlgapddw i maszyn pracagych przy
realizacji rob6t Wykonawca odpowiednio oznakujepesdb uzgodniony z zaydcy drogi oraz
poinformuje Ireyniera wraz z przekazaniem mu odpowiednich dokudvent

W trakcie realizacji robot Wykonawcegdrie przestrzedgaprzepisow BHP, w szczegdliw ma
obowigzek zadbé& aby pracownicy nie wykonywali pracy w warunkactkadliwych dla
zdrowia oraz nie spetnggych odpowiednich wymagasanitarnych.

5.5.3 Bezpiecze nstwo obiektéw budowlanych

Wykonawca w trakcie prowadzenia pragdbie odpowiadat za ochreristniegcych instalaciji
naziemnych i podziemnych, zapewni wystargezajzabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji w trakcie prowadzenia robot.
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5.5.4 Dost ep do placu budowy

Zamawiajcy zapewni staly dojazd/degt do wszystkich punktow w rejonie placow budowy,
w zwiazku z budow infrastruktury systemu.

5.5.5 Warunki ekologiczne

Wykonawca nie &dzie wywat materiatow, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia.
Wszelkie materialy odpadowezyie przez Wykonawg do robdt ledg w wiasciwy sposob
zutylizowane. Materiaty, ktére gs szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po
zakaiczeniu prac ich szkodlivédé zanika (np. materialty pylaste), mpdyé¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych.

5.5.6 Ochrona wiasno $ci intelektualnej

Wykonawca bdzie przestrzedga praw patentowych i dazie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz, materiatow lub urdzen uzytych lub zwgzanych
z wykonywaniem robdét.

Prace zwjzane z oprogramowaniem winny doprowadzone przez specjalistow z bnardT
posiadajcych déwiadczenie w specyfice wdren z zakresu elektroniki drogowe.

5.5.7 Prace przygotowawcze

W ramach opracowania catowej dokumentacji projektowej, a przed przpseniem do prac
instalacyjnych elementow/udzen systemu Wykonawca winien opracawa przediay¢ do
akceptacji Zamawigfego dokumentagjtechnologiczg, ktéra winna co najmniej obejmowa

— wykaz uradzen przewidzianych do wbudowania z wnioskami o ichwzeatdzenie
zawierajcymi charakterystyk urzadzen, dane techniczne, parametry funkcjonalne,
certyfikaty jakdci, atesty i aprobaty techniczne,

— rysunki wykonawcze: schematy blokowe i mamae wraz z opisami funkcjonalnymi,

— szczegotowy wykaz parametrow pomiarowych i rezaitaich przetwarzania,

— procedury fabrycznych testow akceptacyjnych,

— procedury terenowych testéw akceptacyjnych,

— Opis oprogramowania systemu,

— specyfikacja sprtu komputerowego i serwerowego,

— szczeg6towy harmonogram dostaw adzen i realizacji prac instalacyjno—
uruchomieniowych,

— szczego6towy harmonogram wdemia oprogramowania systemu.
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5.5.8 Tyczenie lokalizacji urz gdzen terenowych

Przed przysipieniem do wykonywania prac budowlano-instalacyinyealey wyznaczy
w terenie lokalizagj tras kablowych i kanalizacji teletechnicznej oramdamentéw pod
konstrukcje wsporcze wdzen systemu.

Przed przysipieniem do wykonywania robot kablowych na istpoej kanalizacii
teletechnicznej nakly wytyczy¢ przebieg tras kablowych oraz paémie studni i zicz
kablowych, zgodnie z dokumentacja projekioww sposéb umidiwiajacy dokonanie ich
weryfikacji w czasie wykonywania lub odbioru robaét.

5.5.9 Wyktadanie kabli swiattowodowych

Kable swiattowodowe uktadénalezy w rurocagu kablowym zgodnie ze schematem optycznym
wchodzcym w skiad projektu wykonawczego systemu.

Odcinki kabla s$wiattowodowego naley zachgat do rurocigu kablowego metaed
pneumatycznego wdmuchiwania w sposob nie powagluprzekroczenia dopuszczalnej sity
ciggu oraz minimalnego promieniaggia wynoszacego 20srednic zewrtrznych kabla. Krotsze
odcinki kabli mana wprowadzé do kanalizacji rurowej metadwciggania mechanicznego.
W studniach kablowych nailg pozostawt zapasy technologiczne kabla wégowynikajgcej ze
schematu optycznego liriwiattowodowe;.

Kable swiattowodowe wprowadzane do studni kablowych witnyg uktadane na wspornikach
kablowych. Zapasy kabli w studni najezwina¢ w petle (najlepiej na stefau) oraz starannie
zabezpieczy przed uszkodzeniami przez przewanie zwojow i umieszczenie dgu wraz ze
ztagczem w takim miejscu i w taki sposéb, aby #nee byto tatwe ponowne ich wygie ze
studni na zewstrz. Krag kabla wraz ze zézem naley umiesci¢ poziomo na wspornikach lub
pionowo nascianie studni, zamocowa przykry¢ odpowiednimi ostonami. Kable winny by
oznaczone. Kable nie powinny #rzyzowat miedzy sob.

Kable s$wiattowodowe nalgy taczye przez spawanie wswiattowodowych mufach
swiattowodowych. Przy kadlym zhczu naley pozostawé zapasy wiokierswiattowodowych,
umieszczone w paletach, o didgopo ok. 1,5 m po obu stronach gpa#enia, jako rezerwy na
wypadek konieczrai naprawy pajczenia.

Nalezy zwréck uwag, aby proces spawania przebiegat w atmosferze goclpewietrza.
Metoda i osprgt do hczeniaswiattowodow powinny by dostosowane do typwdzonego
swiattowodu.

taczenie kabli z pigtailami natg wykona w przehcznicachswiattowodowych ldacych na
wyposaeniu uradzer terenowych, w ktérych zlokalizowano zbiorczezly komunikacyjne.
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Dla linii kablowej swiattowodowej po wykonaniu pgtzen w przehcznicy dla wszystkich
widkien kabla naley wykona pomiary reflektometryczne. Raport z pomiaréw siggfycznej
nalezy zawrzeé w dokumentacji powykonawczej.

5.5.10 Wykonywanie fundamentéw

Wykopy wykon& zgodnie z dokumentacjprojektowy. Zaleca si reczne wykonywanie
wykopow wgskoprzestrzennych. Podczas wykonywania wykopéw fpadamenty konstrukciji
bramowych naley zwrock szczeg6lg uwag: na grunt w poziomie posadowienia i w wypadku
stwierdzenia gruntow stabych, najeuzgodné dalszy tryb pospowania z laynierem. Wykopy
nalezy zabezpieczy/ prze naptywem wod opadowych przez wyprofilowaeiehu ze spadkiem,
umazliwiajagcym fatwy odptyw wody poza teren przylegy do wykopu. Dno wykopu powinno
by¢ wykonane z doktadriciag £2 cm. Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimegont naley
usurnyé i miejsce wypetd od spodu fundamentu chudym betonem.

Przy wykonywaniu fundamentéw metpcha mokro, po wylaniu fundamentow zalecg si
przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami waedozelnymi, zapobiegajymi
odparowywaniu wody z betonu i chrgaymi przed deszczem i nastonecznieniem.c¢Brecja
fundamentow winna polegana utrzymywaniu betonu w stanie statej wilgoci. ¥¥asie
dojrzewania betonu elementy fundamentu powinny lshronione przed uderzeniami
i drganiami. Wszystkie betonowe powierzchnie musg gtadkie i rowne, jednakowego koloru,
bez zagibien miedzy ziarnami kruszywa i wybrzuszeniami ponawvipazchne. Peknigcia 9
niedopuszczalne.

Fundamenty prefabrykowane najemontowa& w gruncie rodzimym o rsmosci co najmniej
Qm =120 kN/m (1,20 kG/cm). Fundamenty naky utozy¢ na 10 cm warstwie chudego betonu,
nastpnie zasyp& w dolnej czsci warstwami dobrze zagzczonego piasku lub chudym
betonem.

Przed zasypaniem fundamentu umglesprawdzt rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego scianek i poziom gornej powierzchni zérubami kotwiacymi. Przed
zasypaniem naky wprowadz¢ do fundamentéw rury ochronne dla przewodow.

5.5.11 Monta z konstrukcji wsporczych

Montaz konstrukcji wsporczych natg prowadzé zgodnie z wymaganiami STWIORB. Naje
ZWrocik szczegolp uwag na zalecenia zwrane z warunkami atmosferycznymi wymaganymi
do prowadzenia monie.

5.5.12 Montaz urzadzen

Montaz urzadzen systemu naley prowadzé zgodnie z instrukgj producenta, zaleceniami
dokumentacji projektowej i wymaganiami STWIORB. bigl zwréciéc szczeglla uwag na
zalecenia zwjzane z warunkami atmosferycznymi wymaganymi do pidzenia montal.
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Instalacji uradzen systemu (urgdzer elektrycznych i elektronicznych) nie wykonygva
w skrajnych warunkach atmosferycznych np. podczgmdo atmosferycznego, a #ak
w przypadku niskich temperatur powietrza.

5.5.13 Uruchomienie i testy urz gdzen terenowych

Prace uruchomieniowe winny &yrowadzone przez wykwalifikowany personel Wykongwc
zgodnie z instrukgj i zaleceniami producenta. Przed uruchomieniemadneh nalery
zweryfikowa poprawnd¢ i jakos¢ polaczen kablowych, wiaciwe uziemienie umzer oraz
zabezpieczenie linii kablowych przed wytadowaniamimosferycznymi i zakidéceniami
elektromagnetycznymi.

Uruchomienie urgdzen, kalibracje i testy wgpne dziatania uggzer i systemu, to czynriai,
ktore musz zosta odnotowane przez Wykonawav karcie urzdzenia oraz dokumentacji
powykonawczej, do ktérej winny zostadolgczone kompletne protokoty uruchomienia
I konfiguracji systemu.

5.5.14 Szkolenia

Po zakaczeniu fazy testow i walidacji dostarczonych i =z&@towanych urgzen oraz
systeméw zamgdzapcych SBPC i SZR, Wykonawca przeprowadzi szkolengrsgnelu
obstugugcego w zakresie obstugi, nadzoru, eksploatacji rzymania technicznego
poszczegolnych systemow. Szkolenia winny obejntowa

— szkolenia administratorow systemu w zakresie zagadmwigzanych z administragj
rutynowg diagnostylks i konserwagj dostarczonych i zainstalowanych systemaéw,

— szkolenia operatorow systemu w zakresie zagadnisvigzanych 2z eksploatag]
dostarczonych i zainstalowanych systeméw,

— szkolenia personelu technicznego w zakresie zasadwaplzenia wspnej diagnostyki
technicznej wszystkich ugdzen dostarczonych i zainstalowanych przez Wykongwc
szkolenia te winny byprowadzone tate w terenie.

Program szkole winien zosté zaakceptowany przez Zamawjeggo. Szkolenia winny zosta
przeprowadzone jednorazowo w formie uzgodnionepmawiagcym. Koszty przeprowadzenia
szkoleh, facznie z opracowaniem i dostarczeniem materiatdwolsmkowych, a take
udostpnieniem urzdzex na czas szkolenia w celach prezentacyjnych, aeati beda
Wykonawe.

5.6 Kontrola jako $ci robét
5.6.1 Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Kontrola jakaci robot dotyczy sprawdzenia jala dostarczanych ugdzen i materialdw oraz
wykonywanych prac pod gkem zgodnéci z dokumentag] projektows, technologicza,
procedurami instalacyjnymi zalecanymi przez produde urzdzen oraz wymogami
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wiasciwych norm i przepiséw bezpieamdwa. Protokolty z pomiaréw kontrolnych oraz
protokoty uruchomig winny by¢ zamieszczone w dokumentacji powykonawcze;.

5.6.2 Fundamenty

Sprawdzeniu podlegaj
— prawidtowas¢ zlokalizowania wykopow,

— doktadna¢ ustawienia w planie,
— poprawng¢ wykonania fundamentow, ksztatt, wymiary, wydjzewrgtrzny.

5.6.3 Konstrukcje wsporcze

Sprawdzeniu podleggj

prawidtowa¢ montau,

doktadnd¢ ustawienia w pionie,

poprawnd¢ wykonania zabezpieczenia antykorozyjnego,
zabezpieczenie pgizer sSrubowych.

5.6.4 Montaz urzadzen

Sprawdzeniu podlega;

— poprawng¢ zamontowania na konstrukcji wsporczej w zgodzie dekumentagy
wykonawcaz,

— dokladnad¢ montau elementow sktadowych ujdzen,

— jakos¢ polgczen srubowych.

5.6.5 Kablowe linie zasilaj ace

Sprawdzenie g@ptosci zyt nalezy wykona& przy wyciu odpowiednich przyedow
pomiarowych. Wynik sprawdzenia uznaalezy za dodatni, jgeli poszczegollneyty nie map
przerw oraz i zyty kabla na obu kacach linii § oznaczone identycznie.

Pomiar rezystancji izolacji nalg wykona& za pomog megaomomierza O na&giu nie
mniejszym ni 1 kV, dokonujc odczytu po czasie nieginym do ustalenia gimierzonej
wartasci. Wynik sprawdzenia natg uzna& za pozytywny, jeeli rezystancja izolacji wynosi co
najmniej 0,75 dopuszczalnej waitorezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-E31D.
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5.6.6 Rezystancja uziemie n

W celu sprawdzenia jakoi uziemienia naley dokon& niezlgzdnych pomiaréw technicznych za
pomog odpowiedniego speru kontrolno—pomiarowego. Pomiar winienébgrzeprowadzony
zgodnie z instrukgj obstugi uradzenia pomiarowego oraz z uwgghieniem wymaga
zawartych w normie PN-IEC 60364-6.

5.6.7 Linie swiattowodowe

Po wykonaniu paiczeh swiattowodow naley wykona pomiary reflektometryczne. Nie
spetniajce wymogow spojenia, ujawnione w trakcie pomiaréalery popraweé. Wykresy

reflektometryczne naky zahczy¢ do dokumentacji powykonawczej. Stanéwone Igda

charakterystyki wzorcowe wybudowanej linii.

Pomiary reflektometryczne na zmontowanej linii pomy umaliwiac¢ okreslenie:

catkowitej dtugdci optycznej linii,

catkowitej ttumiennéci lini,

ttumienndci jednostkowej catej linii i jej odcinkow sktadowy,
ttumienndci polgczen.

Wyniki nalezy uzn& za poprawne tylko wtedy, gdy wafto wspoiczynnika zatamania
wprowadzana do reflektometru jest zgodna z warigodan przez producenta kabla.

5.6.8 Testy akceptacyjne urz adzen (FAT)

Przed przysipieniem do instalacji usdzen, Wykonawca zademonstruje w obegrio
Zamawiagcego ich funkcjonalni@ technicza. W przypadku braku niiwosci przetestowania
urzadzen w warunkach zbkonych do eksploatacyjnych, Wykonawca przeprowadzzgntacj
przy wykorzystaniu odpowiednio przygotowanych syaboitdw.

Przed przysipieniem do instalacji oprogramowania systemu, Wwyketa zademonstruje
w obecndci Zamawiajcego ich funkcjonalni@ techniczg. W czasie wykonywania testow
Wykonawca wykorzysta ugdzenia przygotowane do instalacji terenowych (lulw |
zainstalowane w terenie).

W przypadku braku midiwosci polgczenia testowanych systemow z getizeniami terenowymi
lub braku maliwosci umieszczenia uggzen w warunkach odpowiadgych ich przysziej
eksploatacji, Wykonawca wykorzysta przygotowaneeprgiebie i na swoéj koszt odpowiednie
symulatory danych.

Przed przeprowadzeniem testéw akceptacyjnych, Waikoa opracuje procedury testowania
urzadzen oraz oprogramowania systemu i uzyska dla nichtkeg Zamawiagcego. Pom$iny
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przebieg testébw akceptacyjnych warunkowaledde dopuszczenie wdzen oraz
oprogramowania systemu do instalacji.

Koszty zwhzane z organizagji przeprowadzeniem testow akceptacyjnych pokéyedzie
Wykonawca.

5.6.9 Testy odbiorowe w terenie (SAT)

Sprawdzeniu podlegdxda:
a) dla uradzea terenowych:

— zgodnd¢ instalacji uradzen z zaleceniami producenta,

— prawidtowa¢ polgczen,

— stan instalacji uziemiagych i przeciwprzegciowych,

— miejsce i Sposob instalacji wazea,

— kompletnd¢ danych pomiarowych oraz wizualizacyjnych,
- konfiguracja urzdze,

— komunikacja z serwerem oraz centrum nadzoru.

b) dla systemu zagrlzapcego:

komunikacja z urgdzeniami terenowymi,
kompletnd¢ i aktualn@¢ pobieranych danych,
poprawnd¢ komunikacji,

poprawnd¢ logowania zdarze

zasady kontroli dogpu do systemow.

Przed przeprowadzeniem testéw akceptacyjnych, Waikoa opracuje procedury testowania
urzadzen oraz oprogramowania systemu i uzyska dla nichtkeg Zamawiagcego. Pom$iny
przebieg testow akceptacyjnychedzie podstawowym warunkiem dokonania odbioru
wykonanych prac.

5.7 Gwarancja

Wykonawca winien zapewiobstug gwarancyji w okresie nie krotszym hi36 mies¢cy od
daty protokolarnego odbioru technicznego systemu.

W okresie trwania gwarancji Wykonawca zobgmeiny jest do wykonywania bezpfatnych
napraw dostarczonych i zainstalowanych ades i oprogramowania. Wykonawca usunie
nieprawidtowdci w pracy uradzeir i oprogramowania nie @diej niz w ciggu 14 dni od daty
zgtoszenia usterki lub awarii. Dopuszczas grzediizenie tego terminu w przypadku
wystepowania niekorzystnych warunkoéw pogodowych, jedpedtynie w stosunku do tych
elementéw zainstalowanych gdzer, ktorych naprawa duz wymiana nie mge by
wykonywana w niesprzyjagych warunkach atmosferycznych.
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Gwarancja nie obejmuje uszkodzaowstatych na skutek:

- remontéw nawierzchni  prowadzonych w be@#pdnim otoczeniu lokalizacji
zainstalowanych uszlzen,

— peknie¢ i deformacji nawierzchni w otoczeniu gdzer zwigzanych trwale z nawierzchni
drogi lub w bezpfredniej bliskdéci doprowadz#é kablowych do tych elementéw,

— dewastacji lub kradziy zainstalowanych ugrlzea lub ich elementéw sktadowych,

— prowadzenia ustug utrzymaniowych w sposéb niezgadmpkumentagj konserwacyjno-
utrzymaniove,

— dziatania sit wyszych.

5.8 Odbiory robot

Roboty zostap uznane za ostatecznie wykonanezeje dostarczone, zainstalowane
i uruchomione urgzenia, jak réwniz wykonane prace projektowe, pomiarowe
i dokumentacyjne zostan ocenione przez Zamawigego, jako kompletne i zgodne
z wymaganiami dokumentacji projektowej oraz STWiIORBcena taka dulzie maliwa po
sprawdzeniu funkcjonowania zainstalowanychadean oraz zweryfikowaniu dokumentacji
powykonawczej. Odbioru ostatecznego robo6t dokonkgenisja w obecnéi Inzyniera,
Wykonawcy i Zamawiajcego. Komisja jest powotywana przez Zamaggapo

Dopuszczalny odbidr ezciowy polega na ocenie H#oi i jakosci wykonanych cgici robot.
Odbioru czsciowego rob6t dokonuje komisja w obeédo Inzyniera, Wykonawcy
I Zamawiagcego. Komisja jest powotywana przez Zamaudgago.

Wykonawca powinien wykora i przekaza Zamawiagcemu pets dokumentagj
powykonawcz wykonanych rob6t, obejmaga:

— szczego6towe rysunki powykonawcze,

— atesty i certyfikaty urmdzen i pozostatych materiatéw,

— konfiguracg uruchomionych urgzen,

— protokoty wymiany danych porilzy urzdzeniami a systemem oraz peuoiy systemami
I zainstalowanymi urgdzeniami terenowymi, wraz z petnym opisem funkcjoya,

— protokoty z uruchomienia i przeprowadzenia testéamkajciowych zainstalowanych
urzadzen,

— harmonogramy oraz instrukcje wykonywania przdg technicznych i konserwacji dla
dostarczonych ugrdzen.

Wykonawca winien dostarczy Zamawiagcemu peln dokumentacje eksploatacyjn
I konserwacyjno-utrzymanioyv w zakresie zainstalowanych wadzen i oprogramowania
poszczegolnych elementéw sktadowych systemu. Doktenfg ta winna zostadostarczona
w jezyku polskim, w formie drukowanej oraz elektroniegn

Dostarczenie dokumentacji powykonawczej, eksplggnag i konserwacyjno-utrzymaniowej
bedzie jednym z warunkow dokonania ostatecznego odbabot.
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Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhotrazwizanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyoiatw okresie gwarancyjnym. Odbioru
pogwarancyjnego dokonuje komisja w obemdNykonawcy i Zamawiacego. Komisja jest
powotywana przez Zamawiggjego
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CZESC INFORMACYJNA

1. Dokumenty potwierdzaj gce zgodno $¢ zamierzenia budowlanego
z wymaganiami wynikaj gcymi z odr ebnych przepiséw

Wykonawca we wlasnym zakresie pozyska wszelkie gthze dokumenty potwierdzage
zgodnd¢ zamierzenia budowlanego z wymaganiami wynikaini z odebnych przepisow.

2. Oswiadczenie Zamawiaj acego stwierdzaj ace jego prawo do
dysponowania nieruchomo $cig na cele budowlane

Zamawiagcy posiada prawo do dysponowania terenem w pasgodrym drogi krajowe.

Wykonawca na witasny koszt pozyska wszelkie decgrministracyjne i uzgodnienia oraz
wszystkie materiaty do ich pozyskania, utiwiajace wegcie w teren i wykonanie niegtinych
robo6t budowlanych oraz instalacyjno-maoierych.

Ponadto oprécz pozyskania ww. dokumentacji formgraavnej, prawa do tymczasowego
zajcia terenu dla celdw realizacji robot budowlanyatyanizacja robot budowlanych i zaplecza
Wykonawcy oraz poniesienie kosztéw z tego tytulierzpdo Wykonawcy.

Po uzyskaniu wikxiwych decyzji dz zgtoszé umazliwiajacej realizagj robot, Zamawiajcy
przekae teren budowy Wykonawcy.

3. Przepisy prawne i normy zwi gzane z projektowaniem i wykonaniem
zamierzenia budowlanego

Obowigzujgce Normy oraz inne przepisy, na ktére powotagonshiniejszym PFU i dokumenty
(np. Zaradzenia Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Atrad) naley uzna& za whzace
dla Wykonawcy. W przypadku ewentualnej sprzeéendych dokumentow z téeia PFU
przewaayjg tresci zapisane w PFU.

3.1 Przepisy prawne

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowléeést jednolity Dz. U. z 2006 r. Nr 156,
poz. 1118, z ptn. zm.).

[2] Ustawa z dnia 10.04.2003 r. 0 szczego6lnych dada przygotowania i realizacji inwestycji
w zakresie drog publicznych (Dz. U. z 2013 r. ®&7 z pé&n. zm.).
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[3]

[4]

[5]

[6]

[7]

[8]

[9]

[10]

[11]

[12]

[13]

[14]
[15]

[16]

[17]

[18]

Rozporadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i GospodaMorskiej z dnia
25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczego6towego zakiefarmy projektu budowlanego
(Dz.U. 2012 poz. 462).

Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacw sprawie rodzajow
i zakresu opracowa geodezyjno-kartograficznych oraz czydcio geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz. U. z 1995 r. Nr 25, po33L

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 wrzeia 1998 r.
w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posemoa obiektow budowlanych
(Dz. U. 21998 r. Nr 126, poz. 839, z 1999 r. Ny jdz. 836).

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskie2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz. U.z 1999 r. Nr 43, poz. 430 z4m0 zm.).

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskie3@ maja 2000 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadddrogowe obiekty iaynierskie i ich
usytuowanie (Dz. U. z 2000 r. Nr 63, poz. 735).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca@2Q. w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigssteia i ochrony
zdrowia (Dz. U. 2003 r. Nr 120, poz. 1126 zpozm.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcad20Q. w sprawie wzorow:
wniosku o pozwolenie na budewoswiadczenia o posiadanym prawie do dysponowania
nieruchomecia na cele budowlane i decyzji o pozwoleniu na bug¢z. U. z 2003 r.
Nr 120, poz. 1127 z @@. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zarefdwublicznych (Dz. U. z 2004 r. Nr 19,
poz. 177).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 sprawie okrdenia metod

i podstaw sporgdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczenia plaaroyeh kosztéw prac
projektowych oraz planowanych kosztow robét budowtdn okrélonych w programie
funkcjonalno-aytkowym (Dz. U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389).

Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego z dnia 26 émize 2000 r. w sprawie
kosztorysowych norm naktadéw rzeczowych, cen jetkoog/ch robot budowlanych oraz
cen czynnikéw produkcji dla potrzeb spguizania kosztorysu inwestorskiego (Dz. U.
z 2000 r. Nr 114, poz. 1195, z 2001 r. Nr 3, p&). 2

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wkmea 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekfo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz prograomkcjonalno-aytkowego (Dz. U.
z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).

Ustawa z dnia 21 sierpnia 1997 r. o gospodanieeuchoméciami (Dz. U. z 1997 r.
Nr 115, z pén. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo octyrsrodowiska (Dz. U. z 2001 r. Nr 62,
poz. 627, z pin. zm.).

Ustawa z dnia 3.10.2008 r. o udgstianiu informacji osrodowisku i jego ochronie,
udziale spoteczstwa w ochroniesrodowiska oraz o ocenach oddziatywania na
srodowisko (Dz, U. z 2013 r. poz. 1235 zzpdézm.).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronieypody (Dz. U. z 2013 poz. 627 z {0
zm.).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodeziketograficzne. (Dz. U. z 2010 nr 193
poz. 1287 z p. zm.).
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[19]
[20]
[21]

[22]

[23]

[24]

[25]

[26]

[27]

[28]

[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pabiich (tekst jednolity Dz. U. z 2000 r.
Nr 71, poz. 838, z . zm.).

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeuosiawy Prawo ochronyrodowiska,
ustawy o odpadach oraz zmianie niektérych ustaw (Dz 2001 r. Nr 100, poz. 1085).
Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo dwoudrogowym (Dz. U. z 2012 poz. 1137,
z p&n. zm.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winéa 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zaidzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzaadu n
tym zarzdzaniem (Dz. U. z 2003 r. Nr 177, poz. 1729).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczegotowych
warunkoéw technicznych dla znakdéw i sygnatow drogolwgraz urgdzen bezpieczéstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania naathgDz. U. z 2003 r. Nr 220, poz.
2181).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia pda 2015 r. zmieniage
Rozporadzenie w sprawie szczegotowych warunkow technicardla znakow i sygnatow
drogowych oraz ueglzeh bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania
na drogach (Dz.U. 2015 poz. 1314).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wexranych i Administracji z dnia
31 lipca 2002r. w sprawie znakow i sygnatéw drogow{Dz. U. nr 170, poz. 1393 z dnia
12.10.2002r.).

Ustawa z dnia 17 lutego 2005 r. o informatyzdeziatalncgci podmiotow realizujcych
zadania publiczne. Dz. U. z 2013 poz. 235 ze zmi@na

Rozporadzenie Rady Ministréow z dnia 12 kwietnia 2012 waspe Krajowych Ram
Interoperacyjnéci, minimalnych wymaga dla rejestrow publicznych i wymiany
informacji w postaci elektronicznej oraz minimalhycwymaga dla systemow
teleinformatycznych.

Rozporadzenie Delegowane Komisji (UE) z dnia 18.12.2014ipetniapce dyrektywe
Parlamentu Europejskiego i Rady 2010/40/lUE w odemg do s$wiadczenia
ogolnounijnych ustug informacyjnych w czasie rzegisgym dotycacych ruchu.

Zalgcznik do Rozpormzenia Delegowanego Komisji uzupelg@ggo dyrektyw
Parlamentu Europejskiego i Rady 2010/40/UE w odems do $wiadczenia
ogolnounijnych ustug informacyjnych w czasie rzegisgym dotycacych ruchu.
Rozporadzenie delegowane Komisji (UE) nr 885/2013 z dnia thaja 2013 r.
uzupetniagce dyrektywe w sprawie ITS Parlamentu Europejskiego i Rady 240QE
w odniesieniu do zapewniania ustug informacyjnychbezpiecznych i chronionych
parkingach dla samochodowezarowych i pojazdow tytkowych.

Rozporadzenie delegowane Komisji (UE) nr 886/2013 z dnia thaja 2013 r.
uzupetniagce dyrektywe Parlamentu Europejskiego i Rady 2010/40/UE w czlareu do
danych i procedur dotygzych dostarczania bezptatniezytkownikom, w miag¢
mozliwosci, minimalnych  powszechnych informacji o ruchu gzénych

Z bezpieczestwem drogowym.

Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2@00JUE z dnia 7 lipca 2010 r. w sprawie
ram wdraania inteligentnych systemow transportowych w ol éransportu drogowego
oraz interfejsow z innymi rodzajami transportu.

Dyrektywa 2004/54/WE Parlamentu EuropejskiegBady z dnia 29 kwietnia 2004 r.
w sprawie minimalnych wymagabezpieczastwa dla tuneli w transeuropejskiej sieci
drogowej.
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[34] PN-EN 12966-1:2005+A1:2009. Pionowe znaki @nwg. Drogowe znaki informacyjne
0 zmiennej tréci. Norma wyrobu.

[35] PN-EN 15518. Wypogsanie techniczne w zimowym utrzymaniu drég. Systemy
pogodowej informacji drogowe.

3.2 Wytyczne i instrukcje

[1] Krajowy System Zarmlzania Ruchem. ,Architektura funkcjonalna Krajoweg§gstemu
Zarzadzania Ruchem”. GDDKIA. Warszawa, 2015.

[2] Krajowy System Zarmzania Ruchem. ,Instrukcja rozmieszczania klas rawdu
wdrozeniowych w pasie drogowym”. GDDKIA. Warszawa, 27ra@a2017, wersja 2.

[3] Krajowy System Zargdzania Ruchem. ,Wzorcowe komunikaty na znaki o nmeg treci
w ramach modutu 3.2.1.14.4. ,Przekazywanie infofjmainstrukcji dla kierowcéw wraz
z wymaganiami dla bramowych konstrukcji wsporczydBDDKIiA. Warszawa, 27 marca
2017, wersja 2.

[4] Inteligentne systemy transportowe. Specyfikatgahniczna nr 1. Obszar tematyczny:
.Parametry techniczne wdzenr telematyki drogowej”. Stowarzyszenie ITS Polskpaiec
2012.

[5] Prognoza ruchu dla autostrady A4 na odcinkuie®Rrsk — Korczowa. Instytut dgnierii
Ladowej Politechniki Wroctawskiej, 2008.

[6] Koncepcja Systemu Zagdzania Ruchem. Droga ekspresowa S19 na odcinkuardcy
wojewddztwa lubelskiego i podkarpackiego dezta Sokotéw Matopolski Pétnoc. Wersja
scalona, GDDKIA Oddziat Rzeszéw, 2017.

[7] Koncepcja Systemu Buforowania PojazdéweAarowych wraz z elementami Systemu
Zrzadzania Ruchem dla przeja granicznego PL/UA w miejscodm Korczowa
w obszarze odcinkéw autostrady A4 i drogi krajowej94”, HLD TRAFFIC & DROG-
MAT, kwiecien 2017.

3.3 Zarzadzenia Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autos  trad
Wykonawca zobowizany jest do realizacji zamowienia zgodnie z gdzeniami Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad (lub Generajoe Dyrektora Drég Publicznych)
obowigzujacych na dzié podpisania umowy.

3.4 Inne rozporz adzenia, ustawy, normy i katalogi

Wykonawca na bigco winien uwzgidniac zmiany w/w rozporadzei, ustaw, przepiséw, norm
itp. oraz uwzgjdniat je w opracowaniu projektowym.

Dokumentacja projektowa powinna dygodna z przepisami prawnymi ob@wiljagcymi na
dzien jej ztozenia.
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4. Zestawienie urz gdzen systemu SBPC

Zestawienie zbiorcze wdzen systemu buforowania pojazdéwezarowych wraz ze sposobem

zasilania i komunikacji oraz sposobem instalacji:

)
Lp. g % Oznaczeme Lokalizacja Ro.dza.J ROd.ZaJ . Spos6b instalaciji
S 5 urzadzenia zasilania | komunikacji
w
1 VMSG1-01 A4, MOR przylcze swiattowdd na kor_lstru”kcp wsporczej
Hruszowice energetyczne typu lizak
5 3 VMSG1-02 A4, MOR przylcze swiattowdd na kor_lstru”kcp wsporczej
_% Hruszowice energetyczne typu lizak
) - ~ -
3. c VMSG1-03 DK94, parking | przytgcze swiattowdd na kor?stru"kcp wsporczej
= w Miynach energetyczne typu ,lizak
N = T
4 8 VMSG2-01 A4, MOP_ przylcze swiattowdd na kor?stru"kcp wsporczej
i Hruszowice energetyczne typu ,lizak
- - — -
. .g VMSG2-02 DK94, parking | przytacze swiattowdd na kor.lstru”kcp wsporczej
% w Miynach energetyczne typu ,lizak
= . na konstrukcji
obiekt WD54, | przylgcze L , ) .
6. VMSG3-01 Km 0+162P energetyczne Swiattowod YV¥SI¢QOWGJ pohad
Swiattem jezdni
2
N A4, km na konstrukcji bramowej
o przylacze o .
e é vmscole 661+597P energetyczne Swiattowod | o nadswiattiem jezdni
Ew
> £
290 na konstrukgji
Q DK94, k ) .
8. % & | vmscoz/c 68 1+5'5C;r|13 przylcze swiattowod | Wysiegowej ponad
S °© energetyczne Swiattem jezdni
‘= przylcze
T @ A4, km energetyczne| , . ] . -
9. § ;_) CB01 6614597P swiattowéd | ha konstrukcji bramowej
A4, km
ANPRO1 ' przyhkcze Wi 5d | na konstrukcji bramowej
x tacznica
a wjazdowa na dedykowanym
= przylacze o .
11.| % | ANPRO2 MOP energetyczne swiattowod | o ia
‘q—>," Hruszowice
S .
5
X *qc.zfggiwa na dedykowanym
12. ANPRO3 W przylcze swiattowod | maszcie wraz z kamer
MOP energetyczne
. ANPO4
Hruszowice
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tacznica
wyiazdowa na dedykowanym
13. ANPRO04 4 przyikcze swiattowod | maszcie raz z kamer
MOP energetyczne
. ANPO3
Hruszowice
DK94, km na konstrukgcji
ANPRO5 ’ przylkcze swiatiows ) .
14. 681+550P energetyczne Swiatiowod wysiegowe|
tacznica
wjazdowa na dedykowanym
ANPRO6 . przyleze | o ows .
15 parking w energetyczne| SWaHoWOd | maszcie
Mtynach
tzc'zar;g’;wa na konstrukcji wsporczej
16. ANPRO7 ;’ikin " przycze | oo wed | tablicy LED wraz z
p g energetyczne kamey ANPRO8
Mtynach
tzc'zar;g’;wa na konstrukcji wsporczej
17 ANPRO8 ;’ikin " przycze | oo wed | tablicy LED wraz z
p g energetyczne kameg ANPRO7
Mtynach
DK94, km na dedykowanym
' przylcze o .
18. ANPR11 685+650P energetyczne Swiatlowod maszcie
obiekt WD54 na konstrukgcji
ANPR12 © | Prayleze | dowd . .
19. km 0+162P energetyczne Swiatiowod wysiggowe]
obiekt WD54, na dedykowanym
przylacze o .
20. ANPR13 km 0+132L energetyczne Swiatlowod maszcie
DD60, km na konstrukgcji
ANPR14 ' przyleze | o Hows . .
21. 0+015P energetyczne Swiatiowod Wysiggowe]
L QO A4, MOP na prostej konstrukgcji
o C
22. 5 3 Tio1 Hruszowice | Prak brak kratowej
8 s
2 £ DK94, parki tej konstrukgji
8 5 , parking na prostej konstrukcji
23. | o g | TIo2 w Miynach brak brak kratowej
> A4, MOP przyhcze o _ | na dedykowanym
24. % % BLOL Hruszowice energetyczne Swiatlowod fundamencie
'Q \4—‘
il
® o DK94, parking | przyicze o _ | na dedykowanym
25. 5‘ BLO2 w Miynach energetyczne Swiattowod fundamencie
- obiekt WD54, | przyhcze o _ | na dedykowanym
26. _CZE SBOL km 0+158P energetyczne Swiattowod fundamencie
IS
~ DD60, km przyhcze o _ | na dedykowanym
217. v SB02 0+009P energetyczne Swiatlowod fundamencie
. na konstrukcji
> obiekt WD54, ) .
28.| § | swot mos162p | YACZE | wiatiowsd | Wyslegowej, ponad
= getycz Swiattem jezdni
T 0 i
c s na konstrukcji
o) ; DD60, km . .
20. | & | swo2 0+015P praycze | swiatiowod | Wysiegowej, ponad
getycz Swiattem jezdni
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0. g |INToL | QTR Bk | swiatowsa | 0 e
% posterunek W . .
31.| £ |INTO2 Strazy przykcze swiatiowd | oo Aen
- GraniCZnej energetyczne wartowni
32, TDO1 ck’fr:eokii’g;)g“’ ggze{*ggiczne swiatlowod ?uingny::g: wm
33. TD02 o ggze{*ggiczne Swiatiowd | § oo oAy
34, TDO3 gf)le;odem gazeyriggiczne swiattowod ?uigz?ny::g: bl
35.| z |TD04 gzzodtm ggﬁgsczne swiattowod ?uingny:sg: wm
8
36. % TDO5 gg%odl_km ggﬁgsczne swiattowod ?uingny:sg: wm
| (oo [ChT e o | e
| B oo |, | e | swetowot |
39. TDO8 gi%odem ggﬁgsczne Swiattowod ?uigz?ny::g: kel
40. TDO9 gz%odl_km ggﬁgsczne $wiattowéd ?uingny:sg: wm
a1, TD10 gg%odl_km ggiﬁ*ggiczne swiatlowod ?uingny:sg: wm
2|5 |ToPoz | e | e | swiatowsd | e
43, :_%’ _ TCPO4 L"’r’fzz;xop ggze{*ggiczne swiatlow6d ?uigz?ny::g: m
a4, %g TCPO5 ‘S’ﬁi ;)M*yny 2:12eyr*gce§czne swiatowdd ?uingnyekr?;vs wm
2 = TCPOS wyjazd P przyhcze o | na dedykowanym
45. 1 parking Miyny | energetyczne Swiattowdd | ¢ndamencie
@
46.| @ | TCPO7 gg:féggg ggze{*ggiczne swiatowdd ?uingny:sg: wm
a7. CCTV02 L"ﬁ;owice Efeyr'é‘éffczne swiatlowod nmaagzegikowanym
48. E CCTV04 L"ﬁ;owice glfg'ggjczne swiattowod tn;b:?g;itgg(cji sporeze]
49, (% CCTVO8 ,F\’A?;';'thw 2%‘3;‘?&% swiatowod nngzegikowanym
50. § CCTV09 &?;ﬁ;fhw Efeyr*gcéiczne swiatlowod ?;b:?;);s[_tgg(cﬁ weporcze)
51. CCTV10 &?;fzghw Efeyr'é‘éffczne swiatlowod ?;b:?gﬁtgg@ji weporcze]
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52.

53.

54.

55.

56.

57.

DK94, km
' przylcze o .
CCTVI3 685+855S energetyczne Swiattowod oswietleniowym
obiekt WD54 . .
CCTV14 * | przyhcze Wi 5d | na konstrukcji bramowe
km 0+162P energetyczne SW|aﬂ0W0d J J
CCTV15 DD60, km przylcze swiattowod | na konstrukeji bramowej
0+015P energetyczne
DD60, km na dedykowanym
CCTV16 przylcze o .
DD60, km na dedykowanym
CCTV17 przylacze o £
0+680L energetyczne Swiattowod
A4, km
' przylcze o .
CCTvis 668+872P energetyczne Swiattowod oswietleniowym
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5. Zestawienie urz gdzen SZR

Zestawienie zbiorcze wdzen systemu zaggzania ruchem wraz przypadkowaniem klas
modutéw wdraeniowych oraz wskazania sposobu zasilania, komuajiiksposobu instalaciji:

- Realizo-
= : : .
Lp. g E:, Oznaczer.ne Lokalizacja wane Ro_dzalj ROd.ZaJ .| Spos6b instalaciji
$ » | urzadzenia moduty zasilania komunikacji
w KSZR**
na konstrukgcji
1. VMSAO1 Ad, km M1KA przykcze $wiatlowdd | bramowej ponad
660+452P energetyczne L. X .
Swiattem jezdni
na konstrukgcji
2. _ VMSAO02 2245216 oL M1KA Er‘lzeyr*g(:af;czne $wiatlowdd | bramowej ponad
£ $wiattlem jezdni
@ na konstrukgcji
c
3. .E VMSAO03 Ad, km M1KA przykcze $wiatlowdd | bramowej ponad
= 664+882P energetyczne L X .
N Swiattem jezdni
o =
a na konstrukgcji
4. 'i,J VMSAQ4 A4, km M1KA przylcze $wiattowod | bramowej ponad
667+321L energetyczne L X .
Q Swiattem jezdni
B -
< na konstrukcji
i DK94, km przylcze L , ) .
5. VMSBO1 680+740P M1KB energetyczne Swiattowod \{vy_sm;gow_ej porlad
Swiattem jezdni
na konstrukgcji
DK94, km przylcze L , ) .
6. VMSBO02 683+410P M1KB energetyczne Swiattowod \{vy.sm;gow_ej porlad
Swiattem jezdni
na konstrukgcji
7. VMSCO3/F8 ggggf% 8‘2’; M1KC gaze{*%‘;feczne swiatlowod | Wsporczej na poboczi
8 gety jezdni
Z —
c na konstrukgcji
8. é VMSCO4/F8 ggggfé 3"6?: M1KC ggze{h‘éfeczne swiatlowéd | Wsporczej na poboczy
5 gety jezdni
o
0 tacznica. km na konstrukgcji
o. | § |vmscosrs | 270 M1KC ggze{h‘éfeczne swiatlowod | Wsporczej na poboczy
2 gety jezdni
S —
E‘ A4, km r2yhcze na konstr_ukcp
10.| S |VMSCO6/E2 | (o0 o M1KC gneyr e | Swiatlowsd bramowej ponad
8 getycz swiattem jezdni
E A km na konstrukgcji
11. VMSCO07/E1 66,7+047L M1KC ggzeyr*gg;czne swiattowod | wsporczej na poboczi

jezdni
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~Budowa systemu buforowania pojazdow ci

PROGRAM FUNKCJONALNO-U ZYTKOWY
dla zadania

ezarowych wraz z elementami systemu zarz

dla przej scia granicznego PL/UA w miejscowo
i drogi krajowej nr 94”

gdzania ruchem

$ci Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4

. na konstrukcji \L
12. VMSCO8/E1 j M1KC przylcze swiattowod | wsporczej na pobocz
668+047L energetyczne ; ;
jezdni
= przylcze .
= m A4, km na konstrukgcji
T sk , energetyczne | , . ) ]
13. E OBt so1+507p | IKF Swiattowod | amowej
A km na konstrukgcji
14. | S 5 | ANPRO9 66;1+882P M5KA przyicze swiattowod | bramowej tablicy o
£ energetyczne zmiennej tréci
= N
2 g A4 K na konstrukcji
15. | 8 = | ANPR10 66,7+32 1L M5KA przyicze swiattowod | bramowej tablicy o
energetyczne zmiennej tréci
A4, km M4KF na konstrukgcji
' , przylacze o .
16. vbol 661+597P M7KA energetyczne Swiattowod bramowej
A4, km M4KF na stupie
: , przykcze o . p
17. vpo2 662+620L | M7KA | energetyczne | V1atowod | owietleniowym
A4, km M4KF na stupie
' ' przyfacze o .
18. vDo3 665+684L M7KA energetyczne Swiattowod oswietleniowym
A4, km M4KF na stupie
o VD04 ’ ! przyiqcze g - i )
19 % 666+271P M7KA energetyczne Swiattowod | o4 pietleniowym
©
N A4, km M4KF na konstrukgcji
' , przylacze o .
20. _% VD05 666+463L M7KA energetyczne Swiattowod bramowej
[} n
< A4, km M4KF na stupie
3] ' ' przylcze fn .
21. Ao | vDo6 666+681P M7KA energetyczne $wiattowod oswietleniowym
A4, km M4KF na dedykowanym
' ' przyfacze o .
22. vpor 668+240P | M7KA | energetyczne | SWattowod | maszcie
A4, km M4KF na stupie
VD08 ’ ! przyiqcze g - i )
23. 668+440P M7KA energetyczne Swiattowod oswietleniowym
A4, km M4KF na stupie
' ' przylacze o .
24. VD09 668+640P M7KA energetyczne Swiattowod oswietleniowym
A4, km na konstrukgcji
' przylacze o .
25. CCTvoL 660+452P M7KA energetyczne Swiattowod bramowej
A4, km M7KA na stupie
' ' przylacze o .
26. CCTVOS | 662+170P | MOKA | energetyczne | SWIdHOWOd | oietieniowym
A4, km na konstrukcji
' przyfacze o .
21. - CCTVOS 664+462L M7KA energetyczne Swiattowod bramowej
c
= A4, km na stupie
N ' przyfacze o .
28. E CCTVO6 6656+853L M7KA energetyczne Swiattowod oswietleniowym
O m
N DK94, km na konstrukgcji
o | cCcTvo7 ’ M7KA | Przykcze swiatlows ) .
29. o 680+740P energetyczne Swiatiowod WysSiegowe]
DK94, km na konstrukgcji
CCTV11 ’ M7KA | Przykcze swiatlows . .
30. 683+410P energetyczne Swiatiowod WySIggowe]
A km na konstrukgcji
31. CCTV12 ’ M7KA przylkcze swiattowod | wsporczej na poboczi
667+047L energetyczne jezdni
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~Budowa systemu buforowania pojazdow ci
dla przej scia granicznego PL/UA w miejscowo

PROGRAM FUNKCJONALNO-U ZYTKOWY
dla zadania

ezarowych wraz z elementami systemu zarz
$ci Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4

i drogi krajowej nr 94”

gdzania ruchem

= . na konstrukgji \L
30 | & 'ag‘ VMSPO1 65§+827P M8KA przylcze swiattowod | wsporczej na pobocz
5 3 energetyczne jezdni
£ c =
Q= A km na konstrukgcji
33. | £ 8| VMSP02 j M8KA przylkcze swiattowod | wsporczej na pobocz
< 663+887L energetyczne ; ;
— jezdni
A4, MOP strona lewa,gcznica
TCPO1 - MOKA | Przykeze swiattows ) ’
34. = § Chotyniec energetyczne Swiattowod wyjazdowa
8 2 .
S © A4, MOP strona prawagatznica
S S | TCPO2* . MOKA | Przykcze swiattow6d |
138 Hruszowice energetyczne | SWAHOWOd | a7 dowa
N 5 -
o & A4, MOP przyhcze o _ | strona lewa,dcznica
36 3 “_f% TEPOS Chotyniec MIKA energetyczne Swiatlowod | yiazdowa
n 2 .
8 A4, MOP strona prawagatznica
~ *k przylcze o .
37. TCPO4 Hruszowice MIKA energetyczne Swiattowod wyjazdowa
£
L A4, km na konstrukcji
O .= ' przylcze o .
38. = E LMol 664+882P M13KB energetyczne Swiattowod bramowej
=5
= N
N O
§ § LMO2 kA4, m M13KB | Przykcze . _ | na konstrukcji
39. g 667+321L energetyczne Swiattowod bramowej
N
2 w. Korczowa, pomiar
o A4, km M17KB parametréw ruchu na
> TCO1 ' | przylacze o . ) -
40. S 665+853L M4KB energetyczne Swiattowod drodze gtéwnej i
.g tacznicy wjazdowej
S w. Korczowa, pomiar
2 A4, km M17KB parametréw ruchu na
5 TCO2 ' | przylacze o . g -
41. g 666+281P M4KB energetyczne Swiattowod drodze gtéwnej i
tacznicy wjazdowej

* (Oznaczenie zastosowanych skrétéw: M (numer modudrazeniowego), K (klasa modutu

wdrozeniowego).

** Urz gdzenia SZR realizowane wspolnie z SBPC
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PROGRAM FUNKCJONALNO-U ZYTKOWY
dla zadania
.Budowa systemu buforowania pojazdéw ci  ezarowych wraz z elementami systemu zarz gdzania ruchem
dla przej $cia granicznego PL/UA w miejscowo  $ci Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4
i drogi krajowej nr 94"

6. Orientacja przedmiotowego obszaru sieci drogowej na mapie woj.
podkarpackiego

SYSTEM BUFOROWANIA
\ POJAZDOW CIEZAROWYCH (SBPC)
~ WRAZ Z ELEMENTAMI SYSTEMU ZARZADZANIA RUCHEM

zrédio podktadu mapowego: www.gddkia.gov.pl
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PROGRAM FUNKCJONALNO-U ZYTKOWY
dla zadania
.Budowa systemu buforowania pojazdéw ci  ezarowych wraz z elementami systemu zarz gdzania ruchem
dla przej $cia granicznego PL/UA w miejscowo  $ci Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4
i drogi krajowej nr 94”

7. Dokumentacja powykonawcza ,Zaprojektowanie i wyk onanie
autostrady A-4 RzeszOw — Korczowa na odcinku: Radym  no (bez
wezta) — Korczowa — diugo sci 22km (od km 647+455,82 do km
668+837,65) — zadanie II” (nie stanowi zawarto sci PFU)

Wymieniona wyzej dokumentacja powykonawcza nie stanowi niniejszerawartosci PFU
i dostepna jest do wghdu w Generalnej Dyrekcji Drog Krajowych i Autostrad Oddziat
w Rzeszowie.
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PROGRAM FUNKCJONALNO-U ZYTKOWY
dla zadania
.Budowa systemu buforowania pojazdéw ci  ezarowych wraz z elementami systemu zarz gdzania ruchem
dla przej $cia granicznego PL/UA w miejscowo  $ci Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4
i drogi krajowej nr 94”

ZAr ACZNIKI

Zatacznik nr 1 — Plan orientacyjny — skala 1:10 000

Zalgcznik nr 2 — Koncepcja pn.: ,System buforowania pojazdéw aizarowych wraz
z elementami systemu zaegmzania ruchem dla przepcia granicznego PL/UA
w miejscowaci Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4 i drgi krajowej nr 947,
edycja 04.2017, wykonany przez HLD TRAFFIC & DROGAN cz¢s¢ opisowa i rysunkowa.
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PROGRAM FUNKCJONALNO-U ZYTKOWY
dla zadania
.Budowa systemu buforowania pojazdéw ci  ezarowych wraz z elementami systemu zarz gdzania ruchem
dla przej $cia granicznego PL/UA w miejscowo  $ci Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4
i drogi krajowej nr 94"

Zatgcznik nr 1 — Plan orientacyjny — skala 1:10 000
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PROGRAM FUNKCJONALNO-U ZYTKOWY
dla zadania
.Budowa systemu buforowania pojazdéw ci  ezarowych wraz z elementami systemu zarz gdzania ruchem
dla przej $cia granicznego PL/UA w miejscowo  $ci Korczowa w obszarze odcinkéw autostrady A4
i drogi krajowej nr 94”

Zatgcznik nr 2 — Koncepcja systemu buforowania pojazdow
ciezarowych wraz z elementami systemu zarz gdzania ruchem dla
przejscia granicznego PL/UA w miejscowo $ci Korczowa w obszarze
odcinkéw autostrady A4 i drogi krajowej nr 94
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