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OSsT - 0goélna specyfikacja techniczna
SST - szczego6towa specyfikacja techniczna



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikagichhicznej (SST) as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zwdanych z koszeniem trawy i chwastéw w pasie
drogowym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosawest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na dze krajowe;j:

1.2.1. Nr A-4 odcinek Krzywa — Budziszéw km 59+136 109+308
facznie na powierzchni 4.013.760,00 m2

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z:
- robotami przygotowawczymi,

- koszeniem traw i chwastéw w pasie drogowym kosimikanechanicznymi i kosiarkami
recznymi posiadajcymi odpowiednie zabezpieczenia unietiveiajace wypryski kamieni lub
innych rzeczy spod kosiarki,

- wyciecie drobnych odrostéw samosiewdw na rowach i skdrpa

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Standard utrzymania drogi - zespdt wymagakreilajacy poziom bigéacego utrzymania
drogi i jej wyposaenia w zalenosci od funkcji i obcizenia ruchem.

1.4.2.Jednoroczne samosiewy -§liay rozmnazone samoczynnie z nasion drzew i krzewow w
miejscach niepmdanych.

1.4.3.Chwasty - réliny niepazadane, wysfpujace wérod upraw rélin (w tym wypadku - traw),
hamupce ich rozwoj i jakéc.
1.4.4. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0@ymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotysze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogllne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3. Sprat pracujcy w pasie drogowym musi byoznakowany. Operatorzy kosiarek,
operatorzy sprtu pracujcy w pasie drogi mugsz by ubrani w odzie o barwach
pomaraczowych, musz posiadéa uprawnienia do wykonywania prac (przeszkolenie w
zakresie obstugi kosiarek oraz pod wzgtlem bezpieczastwa robét prowadzonych w pasie
drogowym).

3.2. Sprat do koszenia trawy i niszczenia chwastow

Wykonawca przysgpujacy do koszenia trawy i niszczenia chwastow powinigtkaza
sie mazliwo$cia korzystania z nagbujacego spretu:



- kosiarki trawnikowej spalinowej, do koszenia na @jgEych powierzchniach
eksponowanych, takich jak: wysepki, parkingi, szg#rie przy drogach o standardzie
utrzymania | oraz ziefeosiedlov,

- kosiarki doczepnej do ginikéw, do koszenia dych powierzchni, jak: pasy dzigle,
pobocza lub pasy drogowe poza karainogi,

- kosiarki wysegnikowej, doczepnej doagnika, do koszenia na skarpach i przeciwskarpach,

- kosiarki zytkowej, spalinowej lub elektrycznej, do koszeniamiejscach niedogpnych,
takich jak: pod barierami, przy ogrodzeniach, zwhkapachotkach oraz innych
urzadzeniach drogowych,

- nie dopuszcza sido stosowania kosiarki rotacyjne (lub o podobnymaidniu) , ktére
powodup zagraenia dla uczestnikow ruchu drogowego

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdllne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.1.1 Wykonawca zobowjzany jest do prowadzenia prac z zachowaniem zasagidrzéstwa
wobec uytkownikow drog. Za wszelkie wynikle w trakcie pradzenia robdt szkody
komunikacyjne odpowiada Wykonawca.

Wykonawca odpowiada za stan bezpiésrewa w zajmowanym pasie drogowym ponosi catkpwit
odpowiedzialné¢ cywilng wobec 0s6b trzecich z tytutu szk6d mogech zaistnié w tym terenie z
zwiazku z prowadzonymi robotami.

5.2.Roboty przygotowawcze

5.2.1. Przed przyspieniem do wykonania koszenia ngleoznakowd i zabezpieczy miejsce
prowadzonych rob6t zgodnie #Projektem organizacji ruchu”, zatwierdzonym w trybie
przewidzianym w Rozporzdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze $nia 2003 r. w
sprawie szczegOtowych warunkéw zaeglzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzdzaniem (Dz.U. z 2003r. Nr 177, poz. 1729).

Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robét wykarmea podstawie w/w projektu, moataraz
demonta oznakowania pionowego (tymczasowego) wykoraznie.

Kierowanie ruchem winno ldéyprowadzone przez osoby posiagdaj stosowne przeszkolenie oraz
wiasciwe uprawnienia.

Podczas wykonywania robét naygbezwzgédnie przestrzegaprzepisow BHP.

5.2.2. Przed rozpocgciem koszenia Wykonawca wykona roboty przygotowawez

Do robot tych zalicza si

- wybranie z trawy kamieni, gruzu, puszek metalowiathinnych zanieczyszcage

- wygrabienie lci, ktére spadly z drzew,

- rozgarnecie kretowisk,

- wywoOz zebranych zanieczyszézena wysypisko publiczne lub skladowiska witasne, po
uzgodnieniu miejsca wywozu zAynierem,

- zabezpieczenie pni miodych drzew przed uszkodzenientrakcie koszenia kosiarkami
zytkowymi.

5.3. Koszenie traw i chwastéw

- Koszenie traw i chwastow na pasach drogowych wykame lezdzie dwukrotnie, pierwsze
koszenie w okresie wiosennym , drugie — letnim.



- Pierwsze koszenie wykonanedzie na calej szerokoi pasa drogowego (pobocza, rowy,
skarpy nasypow, skarpy przy obiektach mostowychegirzé pod obiektami mostowymi ....)
wszystkich drég wymienionych w pkt 1.2. SST.

Rozpocgcie pierwszego koszenia traw i chwastoéw powinndwykonane w takim okresie,
aby nie dopigi¢ do wysypu nasion chwastéw w wyniku ich przekwveitia.
Termin rozpocZia koszenia wyznacza Aynier, (Kierownik BM).

- Drugie koszenie wykonaneztizie take na catej szerokoi pasa drogowego (pobocza, rowy,
skarpy nasypow, skarpy przy obiektach mostowychegirzé pod obiektami mostowymi ....)
wszystkich drég wymienionych w pkt 1.2. SST.

Termin rozpocgia koszenia wyznacza dynier, (Kierownik BM).

Pierwsze koszenie — max okres wykonania robot -t@godnie.
Drugie koszenie - max okres wykonania robét - §/godnie.

W pierwszej kolejnéci powinny by koszone trawy i chwasty na koronie drogi, a w
szczegOlnéci wyskpujace na:
- pasach dzigtych,
- wysepkach i trawnikach,
- poboczach,

- pod barierami,
oraz w miejscach magych zasadniczy wptyw na wizualny wydldrogi.
W drugiej kolejndéci powinny by koszone skarpy i przeciwskarpy rowéw orazzkio
obiektéw mostowych oraz przestfizeod obiektami mostowymi.
Kolejnos¢ koszenia Wykonawca powinien uzgoéailnzynierem.
Wysokoéé trawy po skoszeniu powinna by mniejsza niz 5 cm.

5.4. Wycigcie traw w miejscach niedosipnych

Wyciecie traw i chwastéw w miejscach niedgstych i czsciowo obsadzonych wykonuje
sie kosiarkamizytkowymi réwnolegle z gtéwnym koszeniem.

5.5. Usungcie skoszonej trawy i chwastow
5.5.1. Trawy i chwasty rosmce w pasie drogowym autostrady A-4 po skoszeniu rely

zgrabié z catej wykoszonej powierzchni i wywigé na wysypisko (dot. pierwszego i drugiego
koszenia traw).

5.5.2.Trawy i chwasty, ktére w wyniku koszenia rozrzucaestaty na jezdrj schody skarpowe,
Scianki przepustow itp. naty usurmé w ramach prowadzonych czyriiwd koszenia. Tereny
zanieczyszczone nie stanavgowierzchni o ktorej mowa w pkt 5.5.1.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdin
pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robo6t nale przeprowadzé ciagta kontrok poprawndci
koszenia trawy i niszczenia chwastow, zgodnie z agamiami pkt 5, w tym w szczegOkui
- usunkcia wszystkich obcych zanieczyszgazemiejsc pracy kosiarek,
- skontrolowania dopuszczalnej wysdékbtrawy po jej skoszeniu,

- usunkcia i zniszczenia skoszonej trawy i chwastow, zg®dn wymaganiami niniejszej
specyfikaciji.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow koszenia traw i niszczenia chwastéw je$tmetr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jali wszystkie pomiary i badania z zachowaniem talejawediug punktu 6 daty

wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajroboty przygotowawcze.
8.3. Odbiér wykonanego koszenia

Poszczegolne odcinki drogi, ktére zostaly wykoszamley sukcesywnie zgtasza
Kierownikowi BM do odbioru, ktéry zaleca esidokon& w nasgpnym dniu po wykonaniu
koszenia, ze wzgtlu na wizualne zanikanie robét, szczegoélnie w o&reégensywnego wzrostu
roslin.

Odbiory czsciowe za wykonane pokosy (tzn. pierwsze koszemiggid koszenie) naky zgtasza
pisemnie do tut. Rejonu w terminie 3 dni od zZ@daenia robot w calym zakresie poszczegdinych
pokosow.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru rodsitgrotokét odbioru egciowego robét
po pierwszym i protokét odbioru ostatecznego po emdniu drugiego koszenia. Protokoty
odbioréw sporzdzone § wg wzoru ustalonego przez Zamaw@go

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatrisi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhkoszenia obejmuije:
- ustalenie miejsc koszenia,
- roboty przygotowawcze (uswgie obcych zanieczyszaze miejsc pracy kosiarki),
- dostaw i prac sprztu do koszenia,
- koszenie traw, chwastéw i samosiewdw,
- wyciecie traw w miejscach niedaginych,
- grabienie, wywdz skoszonej trawy i chwastow (wgpkt.1 oraz 5.5.2),
- odtransportowanie spyta,
- kontrok i pomiary.
- Wykonanie i zatwierdzenie projektu organizacji ruchu na czas rob6t oraz zgodnie z nim
oznakowanie robot.



