TOM IV

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z biezacym utrzymaniem i konserwacjg obiektdw
mostowych — wiadukt w ciagu drogi krajowej nr 53 odc. Olsztyn — Pasym km 11+604 k/m
Trekusek.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
z biezacym utrzymaniem i konserwacjg obiektdw mostowych — wiadukt w ciggu drogi krajowej
nr 53 odc. Olsztyn — Pasym km 114604 k/m Trekusek

1.3. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z SST i

poleceniami Zamawiajgcego.
1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy protokotem przekazania.

1.3.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji robdt, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed podpisaniem umowy Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu zatwierdzony w
GDDKiA Oddziat w Olsztynie ul. Warszawska 89, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robdt w okresie trwania kontraktu. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakow,

dla ktdrych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.



Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedq akceptowane przez
Zamawiajacego.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje sig, ze

jest wigczony w cene kontraktowa.
1.3.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

2. MATERIALY

Wszystkie zastosowane materiaty i urzadzenia, powinny odpowiada¢ co do
jakosci wymaganiom okreslonym ustawg z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
(DzU. Nr 92, poz. 881).

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét.
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i witasciwosci przewozonych

materiatow.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy

oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Dokumenty budowy
Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposob ciggty w

jednostkach przyjetych w formularzu cenowym i wpisuje do ksigzki obmiarow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, w jednostkach
ustalonych w formularzu cenowym.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardw.
7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedq przeprowadzone na biezaco lub przed ostatecznym odbiorem robot.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogq by¢

dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiardw.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu,



8.2. Odbior robat zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
robét. Odbioru robot dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

Gotowos$¢ danej czeSci robot do odbioru zgltasza Wykonawca telefonicznym
powiadomieniem Zamawiajacego. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej

jednak niz w ciggu 3 dni od daty ich zgtoszenia.
8.3. Odbior ostateczny roboét

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie

stwierdzona przez Wykonawce pisemnym powiadomieniem o tym fakcie Zamawiajacego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji formularza cenowego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie elementy
cenotworcze i technologiczne ( od momentu zakupu materiatdw do ich wbudowania lub
zakonczenia elementu wraz z uprzatnieciem terenu robot ).

Ceny jednostkowe robdt bedg obejmowac:

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— uprzatniecie terenu,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



