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Projekt technologiczny-wykonawczy

Zadania:

1) Remont sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyzowanie z
wjazdami na teren handlowy w km 373+645 i 373+770.

2) Remont sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyzowanie
ul.Jana Pawla II - Rzgowska w km 374+210.

3) Remont sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyzowanie
ul.Jana Pawla II - StaroScianskg / Jagielty w km 375+139.

4) Budowa sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Kruszow, skrzyzowanie
z droga gminng w km 378+068.

Specyfikacja techniczna wykonywania i odbioru robét budowlanych
dla robodt drogowych

Nr CPV: 45.00.00.00 — 7 roboty budowlane
45.23.32.94 — 6 instalowanie sygnalizacji drogowych

Opracowat:

Wydzialt BRD
1 Zarzadzania Ruchem
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Specyfikacja Techniczna Wykonywania i Odbioru RdBddowlanych DM.00.00.00.

DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1 WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odboru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wy&nia i Odbioru Rob4t Budowlanych wymagania doty-
czace wykonania i odbioru robdt w zakresie robét dwegrh zwigzanych realizuaj nastpujacych zada:

1) Remont sygnalizacjiswietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyowanie z wjazdami na te-
ren handlowy w km 373+645 i 373+770.

2) Remont sygnalizacjiswietinej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzygowanie ul.Jana Pawta Il -
Rzgowska w km 374+210.

3) Remont sygnalizacjiswietinej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyowanie ul.Jana Pawta Il -
Staroscianska / Jagietty w km 375+139.

4) Budowa sygnalizacjiswietinej na drodze krajowej Nr 1 w m.Kruszow, skrzyzowanie z drog gminng w
km 378+068.

1.2 Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stanowi czg$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i rglge stosowa w zlecaniu i wyko-
naniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres Robdt obetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyq@owadzenia robdt drogowych zwanych z realizagjzada
wymienionych w punkcie 1.1.

Wymagania ogdlne nafg rozumie i stosowé w powikzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicz-
nymi Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych:

DM.00.00.00 Wymagania ogodlne

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.02.04 Rozbidrki elementéw drog, przepustdgrodzé
D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.03.01 Mechaniczne oczyszczenie i skropienistwekonstrukcyjnych
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.05 Warstwa w#aca z betonu asfaltowego

D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni

D.05.03.13 Nawierzchnie z mieszanki grysowo-mastviej SMA
D.05.03.20 Uszorstnienie nawierzchni

D.08.00.00 ELEMENTY ULIC

D.08.01.01 Krawzniki betonowe

Nazwy i kody Wspdlnego Stownika Zamowig (CPV) dla zakresu rob6t budowlanych obgtych przedmiotem
zamOwienia i w/iw specyfikacjami technicznymi wykonaia i odbioru rob6t budowlanych.:

Grupa: 45100000-8  Przygotowanie terenu pod bgdow

Klasa: 45110000-1  Roboty w zakresie burzeniabidoki obiektéw budowlanych, roboty ziemne

Kategorie:  45111000-8  Roboty w zakresie burzeolaoty ziemne

Grupa: 45200000-9  Roboty budowlane w zakresie szmwa kompletnych obiektéw budowlanych lub ich
czgsci oraz roboty w zakresiezgnierii ladowej i wodnej

Klasa: 45230000-8  Roboty budowlane w zakresie \Wwydarochgow, linii komunikacyjnych i elektroener-

getycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei, wyrn@amie terenu
Kategorie:  45231000-5  Roboty budowlane w zakresaotyvy rurocigow, linii komunikacyjnych i elektroener-
getycznych
452330009  Roboty w zakresie konstruowania, furetowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég
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Specyfikacja Techniczna Wykonywania i Odbioru RdBddowlanych DM.00.00.00.

1.3.1 Niezalenie od postanowieKlauzuli 3.1 Danych Kontraktowych normyfswowe, instrukcje i przepisy wy-
mienione w Specyfikacjach Technicznyafdpstosowane przez Wykonagwy jezyku polskim.

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w STWIORB wymienione poij okrelenia naley rozumiet w kazdym przypadku nagbujaco:

1.4.1 Budowla drogowa- obiekt budowlany, niejdacy budynkiem, stanowty calaé¢ techniczno-tytkows (drog)
albo jego czs¢ stanowica odebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obrelostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odgynod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchyphgtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszel-
kimi urzadzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Dziennik Budowy - opatrzony piecgia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamgasiy do noto-
wania wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania budogdanrejestrowania dokonywanych odbio-
réw Robot, przekazywania poléceinnej korespondencii technicznej paaizy Inzynierem, Wykonawgi Pro-
jektantem.

1.4.5 Inzynier - instytucja upetnomocnionego przedstawiciela Asimacego, ktérego uprawnienia i obazki w
stosunkach z Wykonawav procesie realizacji Rob6t olifeno w kontrakcie. Obowkki Inzyniera mae peiné
osoba prawna lub fizyczna, w tym réwnjgracownik Zamawiagego, 0 wyznaczeniu, ktérej, Zamawaj po-
wiadomit Wykonawe na psmie.

1.4.6 Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania Robotami i do wyst
powania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktua

1.4.8 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokaméapai awaryjnego postoju i pasami dabgini
jezdnie.

1.4.9 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idlcgenia.
1.4.10Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktdra jest ograniczona kogaurogi i skarpami rowdw.
1.4.11Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w cefzethia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Rejestr Obmiardw - akceptowany przez gniera rejestr z ponumerowanymi stronameghy do wpisywania
przez Wykonawg obmiaru dokonywanych Rob6t w formie wylidzeszkicéw i ew. dodatkowych zakznikow.
Whisy w Rejestrze Obmiaréw podleg@jotwierdzeniu przez #yniera.

1.4.13 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeaute przez Zamawigjego, niezédne do
przeprowadzenia wszelkich badgréb zwizanych z ocepjakadsci materiatow oraz Robdt.

1.4.14 Materialy - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania Robét, zgodne z DokumentBepjektove i Specyfi-
kacjami Technicznymi, zaakceptowane przezriera.

1.4.15Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania atiei od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw at-
mosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdafa sg migdzy warstvy scieralmy a podbudow;, zapewniajca lepsze rozto-
zenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza- warstwa stmca do wyréwnania nieréwda podbudowy lub profilu istniefej na-
wierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni skaca do przenoszenia ol od ruchu na podie. Podbudowa nie
skiada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladasig z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna cz$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenka czstek podiéa. Maze zawierd warstwg mrozo-
ochronm, odsiczajca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktérej gtdbwnym zadaniem jest ochronaieachni przed skutkami dzia-
tania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniedisienia przenikania cstek drobnych gruntu do

warstwy nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odsiczajaca - warstwa stizaca do odprowadzenia wody przedestaj sk do nawierzchni.
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1.4.16 Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigie na plaszczyie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17 Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodné¢ wykonywanych Robdt z dopuszczonymi tolerancjanjisiaprze-
dziat tolerancji nie zostat okdleny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo ro-
dzaju Robét budowlanych.

1.4.18 Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnagi
oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieadwnie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budo-
wy urzadzer chronacych ludzi isrodowisko przed ugrliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19 Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymmpvast; pojazdéw, umieszczenia 4grz
dzex bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagia jednocz@ie do bocznego oparcia kon-
strukcji nawierzchni.

1.4.20 Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.21 Podtaze ulepszone gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu unle
wienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.22 Polecenie Irtyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie pisemnej, dotygz
ce sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawazamych z prowadzeniem budowy.

1.4.23 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrddoa autorem Dokumentacji Projektowe.

1.4.24 Przedskwzigcie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gztenia drogowego lub catkowita moderniza-
cja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w plapizekroju podiznym) istniejcego paiczenia.

1.4.25Przepust - obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych
ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego laluthu kotowego, pieszego.

1.4.26 Przeszkoda naturalna- elemengrodowiska naturalnego, stan@ay utrudnienie w realizacji zadania budowla-
nego, na przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.27 Przeszkoda sztuczna dzielo ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnzgkiad
droga, kolej, ruroaqg itp.

1.4.28 Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokaligacha-
rakterystyk i wymiary obiektu hdacego przedmiotem Robét.

1.4.29 Rekultywacja - Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoaruszo-
nym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.30 Slepy Kosztorys- wykaz Rob6t z podaniem ichdto (przedmiar) w kolejngi technologicznej ich wykonania.

1.4.31 Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanawia odebng catagé konstrukeyja lub tech-
nologiczry, zdolre do samodzielnego spetienia przewidywanych furikcjiniczno-aytkowych. Zadanie me
poleg& na wykonywaniu Rob6t zazanych z budosy modernizagj, utrzymaniem oraz ochrerbudowli dro-
gowej lub jej elementu.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce Robdt

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za ich zgoddéa Dokumentagj Projekto-
wa, Warunkami Ogoélnymi i Szczegélnymi, STWIORB i pz@iami Irkyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonywanych robét i bezpiearstwo wszelkich czynrigi na terenie
budowy i terenie przylegtym do budowy oraz bezpastwo terendw, na ktérych megvystpic zagraenia dla ludzi
i mienia w zwizku z prowadzonymi robotami. Metodyyte przy budowie wyrajace st rodzajem zastosowanej
technologii, maszyn, udze i spratu musz zapewnia skuteczn ochrorg ludzi, srodowiska i budowli na tych ob-
szarach w szczegdléwo przed:

- hatasem,

- wibracp,

- drganiami i wstrzsami,

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i korimymai gleb wod i powietrza,

- zanieczyszczeniem powietrza emigazow, pytow i dymow,

- zanieczyszczeniednodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotworcziyotetalami cgzkimi,

- znacacymi lub gwattownymi zmianami poziomu wod gruntolvyc

1.5.1 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w Warunkach Kontraktu przeie Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze
Dokumentaciji Projektowej i dwa komplety STWIORB.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadi@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili od-
bioru ostatecznego Robét. W przypadku natrafieaigpunkty poligonowe w ich rejonie roboty prowadgicznie.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaaattvorzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja Projektowa, ktprWykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramadly €entraktowej

Wykonawca zobowgzany jest do opracowania we wtasnym zakresiemastych projektow:

- projekt zabezpieczenia wykopdw,

- projekt organizacji ruchu na czas wykonywaniatpb

Ww. projekty powinny by uzgodnione z Zamawigjym. Koszty ww. uzgodnfeobcizaja Wykonawe Robot.
Ceny uzgodnie opracowa zgodnie Srodowiskowymi Zasadami Wyceny Prac Projektowych.

Niezalenie Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptaamjnawiagcemu Projekty Organizacji i Technologii
Robdt dla poszczegdinych obiektéw i robét.

Przed przystpieniem do robdt wiw projekty musz zosta& zatwierdzone przez Zamawiagcego.
1.5.2.1 Zgodnd@¢ Rob6t z DokumentagProjektovs i STWIORB

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznd&adfdywania i Odbioru Robét Budowlanych oraz dodatko-
we dokumenty przekazane przezylmera Wykonawcy stanowicz:$s¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w
chatby jednym z nichssobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w cate] uimlentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw olmwye nastpujaca kolejnéé ich waz-
NGici:

1). Specyfikacje Techniczne Wykonywania i OdbioabBt Budowlanych.

2). Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie mae wykorzystywd bledow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poptawe

W przypadku rozbiencsci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiedy igodne z DokumentacProjektovd i STWIORB.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STWIORRda uwazane za wartei docelowe, od ktérych do-
puszczalnessodchylenia w ramach olélenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowenséntéw budowli mugz
by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekra-
cza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdh w petni zgodne z DokumentadpProjektovs lub STWIORB, i
wptynie to na niezadowalgj jakas¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwiocznie zagpione innymi, a
Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.3 Ochronarodowiska w czasie wykonywania Robdt

Wykonawca ma obowrek zna i stosowa w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy @dabge ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawcadizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub wtasrniei spotecznej i innych, a wynikgiych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasigi; do tych wymaga bedzie miat szczegdiny wzgld na:

1) Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomig dojazdowych

2) Srodki ostrandici i zabezpieczenia przed:
i) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnyckepyi lub substancjami toksycznymi,
i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
iif) mozliwoscia powstania pzaru.

Wykonawca zobowzany jest uzyskanie wskazadpowiedniego organu dla trasy i miejsca zdepon@amadpa-

déw zgodnie Ustaavo odpadach (Dz.U. nr 62 z 20.06.2001r).

1.5.4 Ochrona przeciwparowa
Wykonawca bdzie przestrzeggprzepiséw ochrony przeciwparowe).
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na te-
renie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurtwgaieszkalnych i magazynach oraz w maszynachazgdagh.

Materiaty tatwopalne dola sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgst
pem osob trzecich.
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Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym, jako rezultat realizacji
Robdét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5 Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nigda dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie ogseniu wigkszym od dopusz-
czalnego, okrdonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadoweryte do Robdt &da miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez upravgnion
jednostk, jednoznacznie okfkajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@srodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robo6t, aakaczeniu Robét ich szkodlivié zanika
(np. materialy pylaste) mady wzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowaniazéé
wymagai tego odpowiednie przepisy Zamaw@j powinien otrzymé zgod; na wycie tych materiatléw od wiai-
wych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSpecyfikacjami, a ichaycie spowodo-
wato jakiekolwiek zagrieniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamauyaj

1.5.6 Ochrona wiasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca zobowgzany jest do utrzymaniaagitosci ruchu komunikacji autobusowej. W przypadku ewelnte;
kolizji prowadzonych robét z lokalizacjstniepcych przystankéw autobusowych, Wykonawca zohpawiy jest do
uzyskania uzgodniez odpowiednim Przeddiiorstwem Komunikacyjnym maggych na celu zmianlokalizacji tych
przystankow

Wykonawca odpowiada za ochegnstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak rurggi
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddabych wigcicielami tych urzdzer potwierdzenie informaciji dostar-
czonych mu przez Zamawigpgo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca rapevasciwe oznaczenie i zabez-
pieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji adzsh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezepwzasow dla wszelkiego rodzaju Robdt,
ktére mag by¢ wykonane w zakresie przekmia instalacji i uradzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadémi
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma Rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia itystalacji Wyko-
nawca bezzwtocznie powiadomizimiera i zainteresowane wtadze oraziie z nimi wspodlpracowat dostarcaaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napnalykonawca kdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na pmehni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumen-
tach dostarczonych mu przez Zamasgeago.

1.5.7 Ograniczenie obgren osi pojazdow
Pojazdy lub fadunkidglace w dyspozycji Wykonawcy powodgge nadmierne ohgienie osiowe niedala dopusz-

czone nawiezo ukaiczony fragment budowy i Wykonawcadzie odpowiedzialny za naprawvszelkich Rob6t w
ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniaiyniera.

Wykonawca hdzie stosowasig do ustawowych ograniczaaciskdw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatdw i wyposaenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszeligelzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wiadz, co do przewozu nietypowych wagowautddw ponadnormatywnych i oz@ym takim przewo-
zie xdzie informowat lyniera. Irkynier mae polecE, aby pojazdy niespetnigie tych warunkéw zostaly usigte z
terenu budowy.

1.5.8 Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonaweglhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny pracy
oraz opracuje Plan Bezpieéstwa i Ochrony Zdrowia (,Plan BiOZ") wynikagy z Art. 21a Prawa Budowlanego w
szczegobinym zakresie zgodnym z Rozpdeeniem Ministra Infrastruktury z dn. 27. 08 2002. D Nr 151 i uzgodni
go z Inzynierem.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach egeb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespehgiggh odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgg, socjalne oraz spitzi odpowied-
nia odziez dla ochronyycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie olazdpewnienia bezpieadm#wa publicz-
nego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zapfacie i 8 uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.9 Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrgiRobot i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do Robot od
Daty Rozpoczcia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia przez tiyniera.
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Wykonawca kdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymaninpo by prowadzone w
taki sposOb, aby budowla drogowa lub jej elementy tv zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbio-
ru ostatecznego.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoBydw okresie trwania realizacji
Kontraktu & do zakéczenia i odbioru kicowego Robét.

Wszystkie ulice i eigi ruchu pieszego oraz przystanki, pézej itp. obgte obszarem budowy a eksploatowane
komunikacyjnie w trakcie budowy, zgodnie z etapagaiizacji wynikagcymi z projektow organizacji ruchu na czas
budowy, keda podlegaty utrzymaniu letniemu i zimowemu ( likwijka ubytkw w nawierzchni, likwidacja nieréwno-
sci, koszenie trawy, czyszczenie jezdnirodzanie, wywdzniegu itp.)

W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczyistaluje i edzie obstugiwat wszystkie tymczasoweairz
dzenia zabezpiecage takie jak: znaki pionowe, poziome, zapamyjatta ostrzegawcze, sygnaty, sygnalizatory,
odwietlenie chigdw komunikacyjnych, itp., zapewrdajw ten sposéb bezpiedstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeion dzier i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jestrie-
odzowne ze wzgtlow bezpiecaestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczag lzda akceptowane przezAyniera.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrieato na polecenie igniera powinien rozpoa# Ro-
boty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Reasumujc nizej wymienione koszty:

- zabezpieczenia terenu budowy

- wynikajace z utrzymania organizacji ruchu w tym: obstugadyasowych ukglzer zabezpieczage, dwietle-

nie tymczasowych jezdni igggdw pieszych.

- utrzymania letniego i zimowegaoagidéw ruchu kotowego i pieszego.
nie podlegaj odrebnej zaptacie i przyjmujesize s whaczone w Ceg Kontraktows.

1.5.10 Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wladze centralneejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposdb zwzane z Robotami igddzie w petni odpowiedzialny za prze-
strzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podqaawadzenia Robdt.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idolzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikic
wymaga prawnych odninie wykorzystania opatentowanych agzehr lub metod i w sposéb gty bedzie informo-
wac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgdjopie zezwolgi inne odnéne dokumenty.

1.5.11 Réwnowanasé¢ norm.

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotang konkretne normy lub przepisy, ktore spetmiaap materiaty, spra i in-
ne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadaney;diaola obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisoile w kontrakcie nie postanowiono inaczej.

W przypadku, gdy powotane normy i przepigypsastwowe lub odnoszsic do konkretnego kraju lub regionu,
mog by réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@gasadniczo rowny lub wszy poziom wykona-
nia niz powotane normy i przepisy, pod warunkiem ich ugrzego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia preez
zyniera. Ranice pomedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz byc doktadnie opisane
przez Wykonawgi przedtaone Irzynierowi, co najmniej na 28 dni przed gaiczekiwanego przez Wykonagvza-
twierdzenia ich przez #yniera.

W przypadku, kiedy liynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewniegsadniczo rownego lub wy
szego poziomu wykonania, Wykonawca zastosgjdsnorm powotanych w dokumentach. Materiaty lumdzenia,
na ktére nie ma odpowiedniej EN-PN czy PN powinasigdé aktualr, Aprobat Technicza.

1.5.12 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty waciowe, budowle oraz inne pozostadioo znaczeniu geologicz-
nym lub archeologicznym odkryte na terenie budowds liwazane za wiasrié Zamawiagcego. Wykonawca zobo-
wigzany jest powiadonjilnzyniera i postpowat zgodnie z jego poleceniami.zé# w wyniku tych polecé Wyko-
nawca poniesie koszty lub wypta op&nienia w robotach, bynier po uzgodnieniu z Zamawaaym i Wykonawe
ustali wydhzenie czasu wykonania robét lub wysék&woty, o ktorn nalery zwigkszy¢ cerg kontraktov.

2 MATERIALY
2.1 Zr6dka uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymasgistaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczongoh
Robo6t Wykonawca przedstawi szczegdtowe informaojgodace proponowanegerddia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiedrigiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Irryniera.
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Zatwierdzenie partii (egci) materiatow z danegrodia nie oznacza automatyczrie,wszelkie materiaty z dane-
gozrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopusz-
czonegarodia w sposob ety spetniag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasiegmsRobot.
2.2 Pozyskiwanie materiatéw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatow z ja-

kichkolwiek zrodet miejscowych viczapc w tozrodta wskazane przez Zamawi@ggo i jest zobowrzany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmezm eksploatacjirédta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowa-
na przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakgoza spetnienie wymagdalosciowych i jakgciowych materiatow z jakiego-
kolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zZmane z do-
starczeniem materiatdw do Robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéaTerenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie lkada wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktacbwdednio do wymagaKontraktu lub wskaza
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieghlzie prowadz zadnych wykopow w
obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszéireigne w Kontrakcie.

Eksploatacjarodet materiatéw ddzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ok@wjacymi na danym ob-
szarze.

2.3 Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodniostosowa-
nych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki maliév mogy by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eia
wosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstawakceptaciji okréonej partii materiatdw pod wzglem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekajytworni beda zachowane nagiujace warunki:

a) Inzynier kzdzie miat zapewniapwspdtprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow vsiezprze-

prowadzania inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosjp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja

materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.
2.4 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom
Materialy nieodpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowyadl ztozo-

ne w miejscu wskazanym przezyniera. Jéi Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow do innych
robdt, nt te, dla ktrych zostaty zakupione, to koszt tyciteriatow zostanie przewaétiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdusie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawéanuje na
wiasne ryzyko, liczc sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.
2.5 Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane raytedo czasu, gdyeda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly gkas¢ i wiasciwos¢ do Robot i byty dogpne do kontroli
przez Irryniera.

Miejsca czasowego sktadowanigdfp zlokalizowane w ofgtbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z In-
zynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawc

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jelli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiguazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju mate-
rialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadéminiera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodniegrz
uzyciem materiatu, albo w okresie dazym, jdli bedzie to wymagane dla badarowadzonych przez igniera. Wy-
brany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezeoy¢ p&zniej zmieniany bez zgody Igniera.

2.7 Materialy z rozbidrek

Wszystkie elementy i materiaty z rozbiorek stsig wiasndgcia Wykonawcy i powinny b usunéte z terenu bu-
dowy w sposaéb i terminie niekolidigym z wykonaniem innych robot. Wiggk stanowd ponizsze materiaty stano-
wigce wtasné¢ Zamawiagcego:

- destrukt z frezowania nawierzchni,

- znaki drogowe pionowe oraz konstrukcje wsporczeradddow.
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Wykonawca zobowrany jest do przetransportowania destruktu w meejsskazane przez Zamaviieggo.
Wszelkie koszty z tego tytutu nie podlegagicbnej zaptacie i naky je wliczy¢ do Ceny kontraktowej.

Wykonawca powinien uwzgtiniéc pazytki wynikajace z pozyskania materiatdw z rozhiorek w Cenie Kabto-
wej.

3 SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spitzl, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakd¢ wykonywanych Robdt. Spgzuzywany do Rob6t powinien byzgodny z ofett Wykonawcy i powinien od-
powiada pod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w STWIORB, PZJ lub projelaiganizacji Robot, za-
akceptowanym przez tgniera; w przypadku braku ustaley takich dokumentach sgtzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przeziyniera.

Liczba i wydajné¢ sprzitu bedzie gwarantow@przeprowadzenie Rob6t, zgodnie z zasadamglakngmi w Do-
kumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniachyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcey lub wynaty do wykonania Rob6t ma éyitrzymywany w dobrym stanie i
gotowaci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrgdowiska i przepisami dotyszymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy synierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie spta do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewidojazliwos¢ wariantowego zycia sprztu przy wyko-
nywanych Robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alamgptprzed
uzyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacii layniera, nie mge by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgmzenia i nargzia niegwarantage zachowania warunkéw Kontraktu, zogtan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4  TRANSPORT

Wykonawca stosowssk bedzie do ustawowych ogranigzebchzenia na & przy transporcie materiatow / spiz
na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie ngelle zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypovigdhinkow i w
sposob eigly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie wpkymiekorzystnie na
jakas¢ wykonywanych Robdt i whiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdw transportu dalzie zapewniaprowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami simgmi w Dokumenta-
cji Projektowej, STWIORB i wskazaniachzymiera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nieodpowiadag warunkom dopuszczalnych afigih na osie mag by¢ uzyte przez Wyko-
nawe pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnegdkowanych odcinkéw drog publicznych na koszt Wy-
konawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na bigaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia ggowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do TerenwBud

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkigiezlzdnych drég technologicznych i dojazdowych na
terenie budowy, w czasie prowadzonych robét.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Regdtnie z Kontraktem, oraz za jaka@astosowanych ma-
teriatdw i wykonywanych Robdt, za ich zgoda Dokumentagj Projektovd, wymaganiami STWIORB, PZJ, Pro-
jektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz pole@eni Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiaza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \gsa wszystkich ele-
mentow Robdt zgodnie z wymiarami kdnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai pi-
$mie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu Rob6t zosqan
jesli wymaga tego fedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagwa wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysolmzez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowie-
dzialnaci za ich doktadn.

Decyzje Irzyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elemenRnbot lrda oparte na wymaga-
niach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacjijektowej i w STWIORB, a tate w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji tgnier uwzgkdni wyniki bada materiatow i Robét, rozrzuty normalnie wystijace
przy produkciji i przy badaniach materiatdwgsa@adczenia z przes#ad, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzar kweste.
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Pol

ecenia layniera leda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani

przez Wykonawg pod grdba zatrzymania Rob6t. Skutki finansowe z tego typgnosi Wykonawca.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie pgtejjwtasnej technologii robot.

Dla przygtej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Tembgii i Organizacji Robét lub inne Projekty
wymagane w STWIORB np.: projekt zabezpieczenia wgkg itp. Zastosowany spitz wszystkie materiaty, roboty i
ich zabezpieczenie (np. zabicie i vagmigcie scianek szczelnych, itp.) wynikggje przygtych rozwizan technicznych
i technologicznych w ramach opracawa/ykonawcy nie podlegajodrebnej zaptacie, wszelkie koszty z tego tytutu

nalezy

uja¢ w Cenie Kontraktowej.

Wykonawca powinien zachowazczeg6la ostranas¢ przy wykopach w pobtu stup6w linii napowietrznej sieci
niskiego nagicia ze wzgtdu maliwos¢ ostabienia ich posadowienia.

6 KO

NTROLA JAKO SCIROBOT

6.1 Program zapewnienia jakdci (PZJ)

Do

obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatymiera programu zapewnienia

jakasci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykearyia Robot, madiwosci techniczne, kadrowe i organi-
zacyjne gwarantage wykonanie Robét zgodnie z Dokumergd@jojektova, STWIORB oraz poleceniami i ustale-
niami przekazanymi przezyniera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawieré

a) cz:$¢ 0golm opisufca:

organizagj wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadadtobdt,

organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdét,

bhp, szczegdtowy Plan BiOZ, (w tym przy robotachwyaokdci, robotach rozbiérkowych, pracach prowa-
dzonych nad rzekitp.)

wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakd terminowd¢ wykonania poszczegoéinych elementéw Robdt,
system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaka wykonywanych Robét,

wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasmego lub laboratorium, kté-
remu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie bad,

sposa@b oraz forqngromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mechanizistéru-
jacych a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesohiriologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs¢ szczegotow opisujica dla kazdego asortymentu Robét:

wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozioraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

wykaz projektéw technologicznych i wykonawczychgwidzianych w STWIORB,

rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz udzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipisiezy,
kruszyw itp.,

sposa@b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przethuttawtasciwosci w czasie transportu,

sposa@b i procedgrpomiardéw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwagzania mieszanek i wykonywania poszcze-
goéinych elementéw Robdt,

spos@b pogpowania z materiatami i Robotami nieodpowiadgini wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci Robot
Celem kontroli Robot dlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamiaby osigna¢ zatazong jakasé

Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Robo6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezégdne do pobierania
probek i bada materiatdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyimer mae zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu za-
demonstrowanige poziom ich wykonywania jest zadowatj.

Wykonawca bkdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz Robdt zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrbiokumentacji Projektowej i STWIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu hadah czstotliwos¢ s1 okreSlone w STWIORB, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam @lare, Irzynier ustali, jaki zakres kontroli jest koniecziapy zapewrd

wykon

anie Robo6t zgodnie z Kontraktem.
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Wykonawca dostarczy iynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gtzenia i sprg badawczy posiadgj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagl@iymaganiom norm okéajacych procedury ba-
dan.

Inzynier Ikdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kzdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nielgnigciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluretod badawczych. Zai niedocy-
gnigcia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do
Robot badanych materiatdw i dégpuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagdnigcia w pracy laboratorium Wyko-
nawcy zostamusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakiych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem hadateriatdw ponosi Wykonawca.
6.3 Pobieranie prébek

Probki kxda pobierane losowo. Zaleca: Stosowanie statystycznych metod pobierania pratygkitych na zasa-
dzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbg z jednakowym prawdopodoligtwem wytypowane do
bada.

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dalzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére huaat-
pliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgnzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstetek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawigy.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonawiczatwierdzone przez myniera. Prébki do-
starczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez kyniera lzda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przezyniera.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygdy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W akp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, si@§anazna wytyczne krajowe, albo inne procedu-
ry, zaakceptowane przezzimiera.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi fiyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bedafykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacii
Inzyniera.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami batlgak najszybciej, nie giej jed-

nak niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaicd

Whyniki bada (kopie) zda przekazywane lryniera na formularzach wedtug dostarczonego prisggorwzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez liayniera

Dla cel6w kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pevania probek i
badania materiatow grédta ich wytwarzania i zapewniona medbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrololidt prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenia
zgodn@¢ materiatow i Rob6t z wymaganiami STWIORB na poditavynikow bada dostarczonych przez Wyko-
nawe.

Inzynier mae pobiera probki materiatdw i prowadgibadania niezakaie od Wykonawcy, na swoj kosztzéé
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to teynier poleci Wykonawcy lub zleci nieza-
leznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych luttatl@wych bada albo oprze si wytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodniomaterialéw i Rob6t z Dokumentadprojektowt i STWIORB. W takim przypadku
catkowite koszty powt6rnych lub dodatkowych hadpobierania prébek poniesione zogtanzez Wykonawe

6.7 ldentyfikacja materiatow

Inzynier mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére zostaty wprowadzalteobrotu zgodnie z oglsnymi
przepisami. Wigciwosci uzytkowe tych materiatdw, zastosowanych w obiekciddwanym w sposéb trwaty musz
umazliwia¢ prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektondbwlanym spetnienie wymadgodstawowych,
o ktérych mowa w art. 5 ust.1 pktl. Ustawy Prawddwdane.

W przypadku materiatow, dla ktérych w STWIORBwymagane dokumenty, kda partia dostarczona do Rob6t
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe musposiada odpowiednie dokumenty wydane przez producentasazi® potrzeby po-
parte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych hadeda dostarczone przez Wykonawn-
Zynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovdazujacym Zamawigjcego i Wykonawg w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy @e okresu gwarancyjnego. Odpowiedziainpa prowa-
dzenie Dziennika Budowy zgodnie z obamuijacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na higco i beda dotyczy przebiegu Robdt, stanu bezpiaeze
stwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsiginy budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyghzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatsazap
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowidkab®wego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzadku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebdda oznaczone kolejnym numerem azainika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.
Do Dziennika Budowy naky wpisywa w szczegolnéci:
- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- dat przekazania przez Zamawdeg¢go Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez fyniera programu zapewnienia jakbi harmonogramoéw Robdt,
- terminy rozpoczcia i zakdczenia poszczegolnych elementow Robot,
- przebieg Robdt, trudda i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w Robotach,
- uwagi i polecenia tiyniera,
- daty zarzdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw Rob6t zanijch i ulegajcych zakryciu, ogsciowych i ostatecznych odbio-
row Robdt,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlegggh ograniczeniom lub wy-
maganiom szczegdinym w zwku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opiseDokumentaciji Projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania
Robat,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robat,
- dane dotyczce jakadci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przegadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli dgodem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robdt.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowegdbprzediaone Inzynierowi do
ustosunkowania si
Decyzje Irtyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpig zaznaczeniem ich przgja lub zag-
ciem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniazsProjektant nie jest jednak stro-
na Kontraktu i nie ma uprawmedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.
(2) Rejestr Obmiaréw
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwgdgjna rozliczenie faktycznego pgsti kazdego z elementow Ro-
bét. Obmiary wykonanych Robét przeprowadzanssposob aigty w jednostkach przgfych w Kosztorysie i wpisuje
do Rejestru Obmiardw.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnidub certyfikaty zgodnéi materiatdw, orzeczenia o jadad materia-
tow, recepty robocze i kontrolne wyniki baidd/ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie za-
pewnienia jakéci. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru Robét. Winny byudosgpnione na kade zyczenie
Inzyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczegsbprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) nestijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania Terenu Budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoly z narad i ustale
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f) korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dtla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpavitezabezpieczonym.
Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie prze-
widzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetta zawsze dogpne dla Iryniera i przedstawiane do vwigu nazyczenie Zama-
wiajacego.

7  OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robét &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z Do&ntacy Projektovy i
STWIORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pooviadniu Irzyniera o zakresie obmierzanych Robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmiaem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych Wlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdyobowizku ukaiczenia wszystkich Robdt. &tne dane zo-
stary poprawione wg instrukcji kiyniera na gimie.

Obmiar gotowych Roboétehzie przeprowadzony z ggtaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olfenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawmzyniera.

7.2 Zasady okrelania ilosci Robdt i materiatow

Diugdsci i odlegtéci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymidh obmierzone poziomo wzdidinii
osiowe;j.

Jeli Specyfikacje Techniczne Wykonywania i Odbiorub@bBudowlanych wigciwe dla danych Rob6t nie wy-
magaj tego inaczej, objosci beda wyliczone w m3 jako diugé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowogha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganBpe-
cyfikacji Technicznych.

7.3 Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Roldhlzaakceptowane przezzimie-
ra.

Urzadzenia i spr& pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdezeli urzzdzenia te lub sper wymagag
bada atestujcych to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawgutrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
Robot.

7.4 Wagii zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom Specyfikacii
Technicznych. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob agty zachowanie doktadiéa wg norm
zatwierdzonych przez iyniera.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robotaked w przy-
padku wysgpowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegagych zakryciu przeprowadza; girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtiezl;da wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miegztéce mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego zernika do
Rejestru Obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodnotmyynierem.

8 ODBIOR ROBOT

W zalezncsci od ustalé odpowiednich STWIORB, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikgych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.1 Odbidr Rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbidr Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniddia jakasci wykonywanych Robdt,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegrakryciu.

Odbidr Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie udliviajacym wykonanie ewentu-
alnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinegtgposRobot.

Odbioru Robdt dokonuje iynier.

Gotowa¢ danej czsci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem delzka Budowy i jednoczesnym po-
wiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezp@j jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadonaientym fakcie layniera.

Jakda¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentéw zawigegch komplet wy-
nikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powisv konfrontacji z DokumentagjProjektovd,
STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.2 Odbior czesciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie #d i jakosci wykonanych cgsci Robét. Odbioru agciowego Robdét doko-
nuje sk wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. @diRob6t dokonuije kynier.
8.3 Odbidr ostateczny Robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeistggo wykonania Robét w odniesieniu do icBdlpjakasci i
wartaci.

Catkowite zakaczenie Rob6t oraz gotoviéddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonaywpi-
sem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadorei@nna pimie o tym fakcie layniera.

Odbidr ostateczny Robét ngsit w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowytitzac od dnia potwier-
dzenia przez tryniera zakaczenia Robot i przyggia dokumentoéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznacporez Zamawiagego w obecrigi Inzyniera i Wyko-
nawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jgkmwej na podstawie przedianych dokumentéw, wyni-
kéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaovykonania Rob6t z Dokumentadyrojektovs i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapogna iealizag ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Robét
zanikajicych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rabdpetiaicych i Rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét pegoavych lub Rob6t uzupetniggych w warstwigicie-
ralnej lub Robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czyddad ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jaka¢ wykonywanych Rob6t w poszczegdinych asortymentéeh
znacznie odbiega od wymaganej DokumentBepjektows i STWIORB z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma k-
szego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iileezpstwo ruchu, komisja dokona pgtei, oceniagc pomniej-
szory wartcg¢ wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagmeizyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtatgo Robot jest protokdt odbioru ostatecznego Robé
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamaxgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektove podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji Kontraktu.

2. Specyfikacje Techniczne Wykonywania i Odbioru RoBatowlanych (podstawowe z Kontraktu i ew. uzu-

petniajce lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bailaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z STWIORB i ew. PZJ.

Deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodné&i wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB i e®J P

Opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zaiczonych do do-

kumentow odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB JPZ

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraygzh (np. na przeienie linii telefonicznej, energe-

tycznej, gazowej, @ietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wigcicielom uradzen.

9. Geodezyjn inwentaryzag powykonawcz Robét i sieci uzbrojenia terenu oraz dodatkowalgegra inwen-
taryzacg podstawowych parametréw wykonanychadiza w obrebie koryta rzeki Moszczenicy celem prze-
kazania do Wojewodzkiego Zadu Melioracji i Uradzeh Wodnych w todzi.

10.Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegimaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego nidalbgotowe do od-

bioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykanavyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Rob6t

Nooksw

©
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Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetrieg teda zestawione wg wzoru ustalone-
go przez Zamawiagego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Rob6t uzujagdeych wyznaczy komisja.
8.4 Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdRawkzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gneymym.

Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.3. ,,0dbiér ostateczny Robot”.

9 PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia Ogodlne
Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarove ustalon dla
danej pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadptavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wy-
konawe w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosgowej ledzie uwzgkdniat wszystkie czynngei, wyma-
gania i badania skladgi st na jej wykonanie, okéone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej Wigkavania i
Odbioru Rob6t Budowlanych i w Dokumentaciji Projetap

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétlbobejmowa:

- Robocizr bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami

- Wartas¢ zwzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosgewentualnych ubytkéw i transportu na

Teren Budowy.
- Wartas¢ pracy Spratu wraz z towarzysgymi kosztami
- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

W skiad kosztow pgwednich wchodz ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikiadzoru i laborato-
rium, koszty uradzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym dodzenie energii i wody, budowa drog dojazdo-
wych, itp.), koszty dotyexe oznakowania Robdt, wydatki dotyce bhp, ustugi obce na rzecz budowy, koszty pro-
jektéw uzupetniajcych i ich uzgodnig, koszty szkolenia BHP pracownikéw i dozoru budokgszty odtworzenia
umocnienia brzegow, skarp i dna rzeki, oraz przgemné terenow przylegtych do stanu pierwotnegogsaizeniu
robot budowlanych, koszty technologii robét wynikaj przygtych rozwiazan technicznych i technologicznych w ra-
mach opracowa\Wykonawcy, koszty zwrzane z zawarciem umowyczenia gruntdw, optaty za dzieme terenu,
placow i bocznic, ekspertyzy dotyee wykonanych Robdt, ubezpieczenia oraz kosztydamrzedsibiorstwa Wy-
konawcy, koszty opracowania powykonawczej dokunofirgaodezyjno-kartograficznej i geodezyjnej inveegzacii
podstawowych parametréw wykonanychagizn, zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z
tytutu innych wydatkdéw mageych wysapi¢ w czasie realizacji Rob6t i w okresie gwarancyjnym

Podatki obliczane zgodnie z obawiljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Optat administracyja za wycink: drzew ponosi Zamawiggy.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogdlne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymagéa Warunkow Kontraktu i WymagaOgodlnych zawartych w Specyfikacii
Technicznej DM 00.00.00 obejmuje wszystkie warwkkeslone w w/w dokumentach, a niewyszczegolnione wkosz
torysie.

9.3 Objazdy, Przejazdy wynikajace z przygtej technologii robét Wykonawcy

Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw obejmuije:

(a) Ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpigcste/a ruchu.
(b) Optaty/dzietawy terenu

(c) Przygotowanie terenu

(d) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, ctikdlv, kravweznikow, barier, oznakowsai drenau.
(e) Tymczasowa przebudowa anizer obcych.

Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdéw obejmuije:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtigitymczasowych oznakowagionowych, poziomych, ba-
rier i $wiatet
(b) Utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.
(c) Utrzymanie cigtosci ruchu komunikaciji autobusowej
Koszt Likwidacji objazddw/przejazddw i obejmuije:
(@) Usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania
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o

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

PRZEPISY ZWI AZANE

Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Rdéiejsze Kontrakty, BanRwiatowy, styczé 1995
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (D89 z 25.08.1994r, poz. 414).

Rozporadzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 13#ia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezykagtograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 zzpiejszymi
Zmianami).

Rozporadzenie Ml z 06.02.2003 r. w sprawie bezpiést®a i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowla
nych

Srona 16



Specyfikacja Techniczna Wykonywania I Odbioru Rob6t Budowlanych D.01.02.04.

D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonywania i Odbiory Rob6t Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbidrka elementéw drog zwigzanych z realizujg nastgpuja-
cych zadan:

1) Remont sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyzowanie z wjazdami na te-
ren handlowy w km 373+645 i 373+770.

2) Remont sygnalizacji $wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZzowanie ul.Jana Pawla II -
Rzgowska w km 374+210.

3) Remont sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZowanie ul.Jana Pawla II -
Staroscianska / Jagielty w km 375+139.

4) Budowa sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Kruszéw, skrzyZowanie z drogg gminng w
km 378+068.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych jest stosowana, jako dokument przetar-
gowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorka.

Zakres robot obejmuje:

- rozbiorka nawierzchni asfaltowych,

- rozbiorka nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j,

- rozbiorka kraweznikow betonowych i tawy kraweznikowe.

Zakres przewidywanych do wykonania robdt rozbiérkowych zawiera: rozebranie istniejacej nawierzchni bitu-
micznej na wlotach drég podporzadkowanych w zakresie niezbednym do wykonania w jezdniach petli indukcyjnej
detekcji pojazdow, rozebranie chodnikéw z ptyt betonowych i kostki betonowej w miejscach zmiany lokalizacji
przejs$¢ dla pieszych, rozebranie krawgznikow betonowych wykonywania obnizen przejs¢ dla pieszych, itp. zgod-
nie z punktem 1.1

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projekto-
wa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robot budowlanych,

- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy,
zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWIORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.6. Wspélny Slownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWIORB
DM.00.00.00 "Wymagania Ogdlne".

Materialy rozbidorkowe stanowiag wtasnos¢ Wykonawcy i bedg odtransportowane na jego sktadowisko przy za-
chowaniu ustalen Ustawy Nr 628 z dn.27.04.2001 o odpadach (Dz.U.Nr 62 z dn.20.06.2001).

Materiaty stanowiace wlasno$¢ Zamawiajgcego — destrukt z frezowania nawierzchni jezdni i kostka kamienna

z nawierzchni jezdni, odtransportowane beda przez Wykonawce na sktadowisko wskazane przez Inzyniera na od-
legtos¢ do 30 km.
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3.

5.

Wszystkie elementy i materiaty z rozbiorek stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z terenu
budowy w sposob i terminie niekolidujacym z wykonaniem innych robot Wyjatek stanowi destrukt z frezowania
nawierzchni jezdni i kostka kamienna z nawierzchni jezdni. Materiat ten stanowi wlasno$¢ Zamawiajgcego. Wy-
konawca odwiezie destrukt i kostke kamienng w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORBDM.00.00.00 ,,Wymagania Ogodlne".

Sprzet powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera, a w przypadku braku takich dokumentéw powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujgce zachowania wymagan jakoSciowych zo-
stang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drog i ogrodzen nalezy stosowac:

- frezarki,

- pily,

- mloty pneumatyczne,

- spycharki,

- fadowarki,

- samochody ci¢zarowe.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Materialy z rozbiorki mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzynie-
ra dla danego asortymentu materiatu rozbiorkowego.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Za-
pewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.1. Wykonanie robot rozbiérkowych

6.

6

6.

7.

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmuja usuniecie z Terenu Budowy wszystkich elementéw wymienio-
nych w pkt. 1.3, zgodnie z lokalizacja podang w Dokumentacji Projektowej lub wedlug wskazan Inzyniera.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drog na odcinkach wykopow drogowych powinny by¢ tym-
czasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doty w miej-
scach gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem (piasek,
mieszanka kruszywa naturalnego) do poziomu terenu i zagesci¢ (wskaznik zageszczenia gruntu Is >1,0).

Warstwy nawierzchni nalezy usuwaé przy zastosowaniu sprze¢tu wymienionego w pkt.3 lub w sposéb zalecony
przez Inzyniera. Jesli do usuwania warstw nawierzchni zastosowane beda frezarki, to nalezy spetni¢ warunki okre-
slone w STWIOR BD.05.03.11. Nalezy zwréci¢ uwage, aby krawedzie rozbieranych warstw nawierzchni na styku
z warstwami istniejagcymi byty pionowe, obcigte pita i oczyszczone.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomoca koparki lub tadowarki. W trakcie przewozu
gruzu Wykonawca ma obowigzek biezacego utrzymania drég dojazdowych, w tym ich biezacego utrzymania.

Pozostate z rozbiérki odpady nalezy odwiez¢ do miejsca ich sktadowania na podstawie wskazania odpowied-
niego organu (trasa i miejsce zdeponowania — Ustawa Dz.U. nr 62 z 20.06.2001 r.poz.628).

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.
2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robdt rozbiorkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:

Dokumentacja Projektowa w zakresie kompletnosci wykonywanych robot, wymaganiami podanymi w pkt.5
niniejszej specyfikacji.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORBDM.00.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiaru robot zwigzanych z rozbiorkg elementéw drog i ulic jest dla rozbiorki:
- rozbiérka nawierzchni asfaltowej - metr kwadratowy (m?),

- rozbiorka nawierzchni z kostki brukowej betonowej — metr kwadratowy(m?),

- rozbiorka nawierzchni chodnika - metr kwadratowy (m?),
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- rozbiorka kraweznikow betonowych — metr (m),
wedhug Dokumentacji Projektowe;.
ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru Robot podano w STWIORBDM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
Odbioru wykonanych Roboét rozbidrkowych dokonuje Inzynier na budowie na zasadach okre$lonych w

STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne” jak dla Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

D
9.

W przypadku niezgodnosci choé jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
okumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne zasady dotyczace ptatnosci podano w STWIORBDM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa za jednostke obmiarowg okreslong w p. 8 wg dokonanego obmiaru i

odbioru.

9.1.

9.2.

9.3.

9.4.

9.5.

10.

Dla wszystkich rozbiorek:

- Opracowanie Projektu Technologii i Organizacji robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- Wyznaczenie robot w terenie,

- Zatadunek materiatdéw z rozbiorek i odwoz na sktadowisko Wykonawcy lub wysypisko,

- Koszty utylizacji,

- Wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan i sprawdzen,

- Uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- Oznakowanie miejsca robdt i jego utrzymanie,

- Zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot.

Dla rozbiorki nawierzchni chodnikéw z plyt betonowych

- Rozebranie ptyt betonowych,

- Rozebranie podsypki piaskowej lub piaskowo — cementowej mechanicznie i recznie.

Dla rozbiorki kraweznika betonowego:

- Rozebranie kraweznikow i ztozenie w stosy,

- Rozebranie tawy piaskowej lub cementowo-piaskowej i ulozenie w stosy,

- Niezbedne poszerzenia rowka pod kraweznik z odcigciem, rozbiorka i odtworzeniem nawierzchni i podbu-
dowy przy krawezniku.

Dla rozbiorek nawierzchni z kostki brukowej betonowej
- Rozebranie nawierzchni z kostki betonowej — recznie,
- Ulozenie materialu z rozbiorki w stosy.

Dla rozbiérki nawierzchni bitumicznych:

- Odcigcie krawedzi za pomocg pity spalinowe;j,

- Rozebranie nawierzchni mechanicznie i recznie,

- Ewentualne powtdrne wyréwnanie krawedzi w wypadku jej uszkodzenia,
- Rozebranie nawierzchni z utoZeniem w stosy.

PRZEPISY ZWIAZANE

1) Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska. (Dz.U.Nr 62, poz. 628),

2) Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadéw. (Dz.U.Nr 112, poz.
1206),

3) Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajéw odpadéw lub ich ilosci, dla
ktérych nie ma obowiazku prowadzenia ewidencji odpadéw, oraz kategorii matych i $rednich przedsie-
biorstw, ktore moga prowadzi¢ uproszczong ewidencje odpaddéw. (Dz.U.Nr 152, poz.1735),

4) Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy rodzajow odpadéw, ktére posia-
dacz odpadéw moze przekazywaé osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, niebedgcym przed-
sigbiorcami, do wykorzystania na ich wlasne potrzeby. (Dz.U.Nr 74, poz.686),

5) Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach oraz o
zmianie niektorych ustaw. (Dz.U.Nr 100, poz.1085),

6) Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowigzkach przedsigbiorcow w zakresie gospodarowania niektorymi odpa-
dami oraz o optacie produktowej i optacie depozytowej. (Dz.U.Nr 63, poz.639),

7) Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz.U.Nr 132, poz.622).
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D.04.03.01. MECHANICZNE OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1 WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych na-
wierzchni w zwiazku z realizuja nastgpujacych zadan:

1) Remont sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyzowanie z wjazdami na te-
ren handlowy w km 373+645 i 373+770.

2) Remont sygnalizacji $wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZzowanie ul.Jana Pawla II -
Rzgowska w km 374+210.

3) Remont sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZowanie ul.Jana Pawla II -
StaroScianska / Jagielty w km 375+139.

4) Budowa sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Kruszéw, skrzyZowanie z drogg gminng w
km 378+068.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana, jako dokument przetar-
gowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przed utozeniem nastgpnej warstwy nawierzchni.

Zakres rzeczowy obejmuje:

- oczyszczenie pozostatej po sfrezowaniu mieszanki mineralno-bitumicznej,

- skropienie podbudowy bitumicznej,

- skropienie warstwy wiazacej.

Po sfrezowaniu pakietu warstw mieszanki mineralno-bitumiczne;j istniejace podbudowy: z kostki granitowej,
kamienia polnego oraz z chudego betonu, beda skropione emulsjg asfaltowg sredniorozpadowa.

Warstwy konstrukcyjne bitumiczne skropione bgda emulsja asfaltowa szybkorozpadowsa, modyfikowana K1-
70.
Za zgoda Inspektora Nadzoru mozna wszystkie warstwy skropi¢ emulsja szybkorozpadowa modyfikowana
K1-70.
Zakres robot obejmuje: oczyszczenie mechaniczne i skropienie emulsjg asfaltowa warstw konstrukcyjnych nie-
bitumicznych i bitumicznych.
Lokalizacja zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
1.4 OkreSlenia podstawowe
Okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w
STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
1.5 Ogdlne wymagania dotyczace Robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projekto-
wa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji rob6t budowlanych,

- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich,
- ochrony $rodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenia chodnikow i jezdni

podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
1.6 Wspolny Slownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”
2 MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i1 skladowania podano w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
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2.1 Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Materialy do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera i musza
posiada¢ Aprobat¢ Techniczng IBDiM.

Do kazdej ilo$ci jednorazowo odbieranej partii lepiszcza dotaczona powinna by¢ deklaracja zgodnosci z Apro-
batg Techniczng na wyrob.

2.2 Emulsja asfaltowa

Do skropienia podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uzy¢ emulsj¢ asfaltowa
kationowa $redniorozpadowa K-2 o wlasciwosciach zgodnych z ,,Warunki Techniczne. Drogowe Kationowe
Emulsje Asfaltowe EmA-99”, IBDiM Warszawa 1999, Zeszyt 60.

Tabela 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej $redniorozpadowej K2:

Lp. Wiasciwosci Metoda badania Wymagania

1 | Zawartos¢ lepiszcza,% wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.3 50-70

2 | Lepko$¢ wg Englera °E wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.4 >3

3 | Lepko$¢ BTA, ¢ 4mm, s wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.5 <15

4 | Jednorodno$¢, % ¢0,63mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,10

5 | Jednorodnos¢, % $0,16mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,25

6 | Sedymentacja, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.8 <5,0

7 | Przyczepnos¢ do kruszywa, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.9. >85

8 | Indeks rozpadu wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.10. 80-130

Do skropienia warstw konstrukcyjnych bitumicznych nalezy uzy¢ emulsj¢ asfaltowa kationowa szybkorozpa-
dowa o wilasciwosciach zgodnych z ,,Warunki Techniczne. Drogowe Kationowe Emulsje Asfaltowe EmA-99”,
IBDiM Warszawa 1999, Zeszyt 60.

Tabela 2. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szybkorozpadowej K1-70MP:

Lp. Wiasciwosci Metoda badania Wymagania
1 | Zawartos¢ lepiszcza,% wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.3 69 - 71
2 | Lepko$¢ wg BTA ¢4,0mm, s wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.4 >7
3 | Jednorodno$¢, % ¢0,63mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,20
4 | Sedymentacja, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.8 <5,0
5 | Przyczepnos¢ do kruszywa, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.9. > 85
6 | Indeks rozpadu wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.10. <90

2.3 Przechowywanie materialéw
Warunki przechowywania emulsji nie moga powodowac utraty jej cech i obnizenia jakosci. Przechowywanie i
transport emulsji powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta.
3  SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
3.1 Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy stosowaé szczotki mechaniczne. Zaleca si¢ uzycie urzadzen
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow czyszczacych i shuzy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna po-
siada¢ mickkie elementy czyszczace i shuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych w urza-
dzenia odpylajace.

Sprzet pomocniczy:

- sprezarki,

- zbiorniki z woda,

- szczotki reczne.

3.2 Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarke lepiszcza wyposazong dodatkowo w lance do
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recznego spryskiwania. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na
sprawdzanie i regulowanie nastepujacych parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozujacej lepiszcze,

- predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie stalej
temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja +10% od ilosci zatoZone;.

W miejscach trudnodostgpnych nalezy stosowaé koncowke (lancg) potaczong ze skrapiarka do recznego skro-
pienia.

4  TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
4.1 Transport emulsji

Transport emulsji powinien odbywacé si¢ w cysternach samochodowych.

Dopuszcza si¢ stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowych. Cysterny przeznaczone do przewozu
emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wickszej niz 1 m’, a
kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace przepltyw emulsji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie
powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

5  WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonywania Rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Za-
pewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.1 Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przez oczysz-
czenie mechaniczne lub przy uzyciu spr¢zonego powietrza.

5.2 Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy byta uzywana woda to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wy-
schnigciu warstwy.

Skropienie warstwy moze rozpoczac si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.
Temperatura emuls;ji asfaltowej kationowej powinna by¢ zgodna z temperatura zalecang przez Producenta.

Skropienie powinno by¢ rownomierne, a ilo$¢ rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody powinna by¢
réwna ilosci zatozonej w p.5.2.1.

Skropiona emulsja asfaltowa warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres niezbed-
ny do catkowitego rozpadu emulsji i odparowania wody z emulsji.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong
warstwe¢ nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.
5.2.1 Zuzycie emulsji
Orientacyjne zuzycie emulsji asfaltowej kationowej zgodnej z wymaganiami pkt. 2.2 do skropienia warstw
konstrukcyjnych powinno by¢ w takiej ilosci, aby po odprowadzeniu wody z emuls;ji iloéci asfaltu wynosily od-
powiednio:
- podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0,5+ 0,7 kg/m?,
- nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni 0,2+0,5 kg/mz,
- potaczenie nowych warstw (podbudowa- wigzaca- $cieralna) 0,1+ 0,3 kg/m®.
Przy wykonywaniu skropienia warstw nawierzchni drég o kategorii ruchu KR 3+6 nalezy przestrzega¢ zasady
skrapiania jak najmniejszg ilo§cig emulsji.
6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”
6.1 Badania i kontrola przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie w celu okreslenia
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optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznos$ci od rodzaju i stanu
warstwy przewidzianej do skropienia. Doktadne zuzycie emulsji powinno by¢ ustalone na odcinku probnym, w
zaleznos$ci od rodzaju warstwy (poza budows, w miejscu zaproponowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym
przez Inzyniera).

6.2 Badania i kontrola w czasie robét
6.2.1 Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na atestach producenta (deklaracja zgodnosci) z tym, ze Wykonawca po-
winien kontrolowa¢ dla kazdej dostawy asfaltowej emulsji kationowej lepkos¢ wg EmA-99. Wyniki badan powin-
ny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w p.2.2.

6.2.2 Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodnos$¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie.

Kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody nalezy wykona¢ wedtug metody podanej w opra-
cowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Badanie nalezy
przeprowadzaé kazdorazowo przed rozpoczeciem pracy skrapiarki w danym dniu oraz w ciggu dnia w przypadku
zmiany parametréow skrapiarki.

7 Obmiar roboét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 metr kwadratowy (m”) oczyszczonej i skropionej powierzchni.

8  ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli emulsji, ilo$ci roztozonego
lepiszcza, deklaracje zgodnosci producenta.

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie wynikow badan Wykonawcy i oglgdzin warstwy.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9  PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metr kwadratowy (m?) oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- zakup i dostarczenie materiatow,
- zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robét lub wynikaja-
cych z przyjetej technologii robot,
- mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym
polewaniem wodg lub uzyciem spr¢zonego powietrza,
- regczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,
- napelnienie skrapiarek lepiszczem,
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem w ilosci zgodnie z pkt.5.2.1,
- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

»Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa". Zalecane przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992.02.03.

»Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99”. IBDIM, Warszawa 1999, Zeszyt 60.
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D.05.03.05. WYKONANIE WARSTWY WIAZACEJ Z BETONU ASFALTOWEGO DLA KR3 - KR6

1  WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru warstwy wiazacej z betonu asfaltowego w zwigzku z realizujg nastepujacych zadan:

1) Remont sygnalizacji $wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyzowanie z wjazdami na
teren handlowy w km 373+645 i 373+770.

2) Remont sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZzowanie ul.Jana Pawla II -
Rzgowska w km 374+210.

3) Remont sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZzowanie ul.Jana Pawla II -
Staro$cianska / Jagielty w km 375+139.

4) Budowa sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Kruszow, skrzyzowanie z drogg gminng w
km 378+068.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem
warstwy wigzacej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025 o uziarnieniu 0/20.

Zakres robot obejmuje: wykonywanie warstw o grubo$ci 8 cm na skrzyzowaniach drogi krajowej Nr 1 wlotach
drog podporzadkowanych w zakresie niezbednym do wykonania w jezdniach projektowanych petli indukcyjnej
detekcji pojazdow w miejscach zgodnie z pkt. 1.1. 1 w ilo$ci okreslonej w przedmiarze robot.

1.4 OKkreslenia podstawowe

Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypeliacza kamiennego o okre§lonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.1 Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscia asfaltu, wytworzona w
okreslony sposob, spetniajaca okreslone wymagania.
1.4.2 Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie stopniowanym, ulozona i
zageszczona.
1.4.3 Pozostale okre$lenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z zamieszczonymi w STWiORB
DM.00.00.00. "Wymagania og6lne".
1.5 Ogélne wymagania dotyczace Robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robot budowlanych,
- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich,
- ochrony $rodowiska,
- warunkow bezpieczenstwa pracy,
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,
- warunkow organizacji ruchu,
- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.
1.6 'Wspolny Slownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdwienia
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”
2  MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00.
"Wymagania og6lne".

Poszczegodlne rodzaje materiatdow powinny pochodzi¢ ze zrédet zatwierdzonych przez Inzyniera. W przypadku
zmiany pochodzenia materiatu nalezy, po wykonaniu odpowiednich badan, opracowac skorygowang receptg.

2.1 Wymagania dla materialéow do wykonania mieszanki asfaltu betonowego na warstwe wigzaca.
2.1.1 Kruszywa

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwg wigzaca nalezy stosowaé kruszywa spelniajagce wymagania
podane w tablicach 1-+3.
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Tablica 1. Wymagania wobec kruszywa tamanego.

Wymagania
Lp. Wtasciwosci w procentach Badania wg
(m/m)
1. | Scieralnoé¢ w bebnie kulowym Los Angeles
po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz: 25
po 1/5 petej liczby obrotéw, w stosunku do ubytku masy po petnej PN-B-06714/42
liczbie obrotéw, nie wigcej niz: 25
2. | Mrozoodpornos¢, nie wigcej niz: 2,0 PN-B-06714/19
3. | Mrozoodporno$¢ wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, nie 10 PN-B-11112
wiecej niz: pkt. 3.5.12
4. | Nasigkliwo$¢, nie wigcej niz:
a) dla kruszywa ze skal magmowych i przeobrazonych
- frakcja (4+6,3)mm 1,5 PN-B-6714/18
- frakcja powyzej 6,3 mm 1,2
b) dla kruszywa ze skal osadowych 2,0
5. | Sklad ziarnowy
a) zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, nie wigcej niz
- frakcja 2,0+6,3 mm 2,0
- frakcja 6,3+20,0 mm L5
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, dla frakcji i grup frakeji, nie
wigcej niz:
- frakcja 2,0+6,3 mm 800  |PN-B-0617/15
- frakcja 6,3+20,0 mm 85,0
¢) zawarto$¢ podziarna, dla frakcji i grup frakeji, nie wigcej niz:
- frakcja 2,0+6,3 mm 15,0
- frakcja 6,3+20,0 mm 10,0
d) zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz 8,0
5. | Zawartos¢ ziaren nieforemnych, nie wigcej niz: 25 PN-B-06714/16
6. | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, nie wigcej niz: 0,1 PN-B-06714/12
7. | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy nie PN-B-06714/26
ciemniejsza
niz wzorcowa

Tablica 2. Wymagania wobec piasku tamanego i mieszanki drobnej granulowane;j

Wymagania w
procentach (m/m) dla
Lp. Wihasciwosci piasku | mieszanki | Badania wg
famanego drobnej
granulow.
Zawartos$¢ zanieczyszczen obcych, nie wigcej niz 0,1 0,1 PN-B-06714/12
2. | Wskaznik piaskowy, nie mniejszy niz:
- dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 65 65
- dla kruszywa ze skal osadowych, z wyjatkiem wapieni 55 55 BN-64-8931-01
- dla kruszyw z wapieni 40 40
3. | Zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz 15 15 PN-EN 933-1
4. | Zawarto$¢ frakcji (2,0+4,0) mm, powyzej: - 15 PN-EN 933-1
5. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza niz PN-B-06714/26
WZzorcowa

Tablica 3. Wymagania wobec grysow i zwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego

Wymagania w

Lp. Wiasciwosci procentach (m/m) Badania wg
grys ZWir
1. | Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles, nie wiecej niz:
a) po petnej liczbie obrotow 25,0 .
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, w stosunku do ubytku PN-B-06714/42
masy po petnej liczbie obrotow, nie wigcej niz: 25,0
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Wymagania w
Lp. Wiasciwoscei procentach (m/m) Badania wg
arys Zwir
2. | Mrozoodporno$¢, nie wigcej niz: 2,5 PN-B-06714/19
3. | Nasigkliwos¢, nie wiecej niz: 1,5 PN-B-06714/18
4. | Zawarto$¢ ziaren przekruszonych PN-S-96025
<10,0 70,0 Zalacznik G
5. | Zawartos$¢ ziaren nieforemnych <25,0 - PN-B-06714/16
6. | Ziarna mniejsze niz 0,075 mm, odsiane na mokro, nie
wiecej niz:
a) dla frakcji 2+6,3 mm 1,5 1,5
b) dla frakcji > 6,3 mm 0,8 -
7. | Zawartos¢ frakeji podstawowych tacznie, nie mniej niz
a) dla frakcji 2+6,3 mm 80,0 PN-B-0617/15
b) dla frakcji > 6,3 mm 85,0
8. | Zawarto$¢ podziarna, nie wigcej niz:
a) dla frakcji 2+6,3 mm 15,0
b) dla frakcji > 6,3 mm 10,0
9. | Zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz 8,0
10. | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wigcej niz: 0,1 PN-B-06714-12
11. Zgwe}ﬂosg zanieczyszczefl organicznych, barwa cieczy WZOrcowa PN-B-06714/26
nie ciemniejsza niz:
D ziarno przekruszone — ziarno, ktérego powierzchnia przetamana stanowi, co najmniej potowe
powierzchni ziarna

2.1.2 Wypehiacz

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe wiazaca nalezy stosowac¢ wypehiacz podstawowy. Dopuszcza
si¢ stosowanie dodatku pylow pochodzacych z uktadu odpylania kruszywa w otaczarce. Wymagania podano w
tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec wypetniacza
Lp. Wtasciwosci Wymagania Badania wg
Zawartos$¢ ziaren mniejszych od:
1. - 0,3 mm, % (m/m), 100 PN-B-0617/15
- 0,075 mm, % (m/m) nie mniej niz 80
2. | Wilgotnos¢, % (m/m), nie wiecej niz 1,0 PN-S-96504

2.1.3 Polimeroasfalt

Polimeroasfalt musi spetnia¢ wymagania TWT PAD-2003 IBDiM i posiada¢ Aprobate Techniczng. Nalezy
stosowa¢ polimeroasfalt DE 30B. Nalezy uzy¢ asfaltu modyfikowanego polimerami SBS w rafinerii.

Polimeroasfalt powinien spelnia¢ wymagania podstawowe podane w tabeli 5.

Tablica 5. Wymagania dla polimeroasfaltéw drogowych modyfikowanych polimerami:

Lp. Wiasciwosci Metoda badania | i
Wiasciwosci obligatoryjne
1. | Penetracja w 25°C [0,1 mm] PN-EN 1426 20+45
2. | Temperatura migknienia [°C] PN-EN 1427 63+73
3. | Temperatura famliwosci, nie wigcej niz [°C] PN-EN 12593 -10
4. | Ciggliwo$¢ w temperaturze 25°C, nie mniej niz 1 PN-C-04132 40
5. | Gesto$¢ w temperaturze 25°C [g/cm’] PN-C-04004 1,0-1,1
6. | Temperatura zaptonu, nie mniej niz [°C] PN-EN 22592 200
7. Nawrot sprezysty w temperaturze 25°C, nie mniej niz [%] p. 3.1 TWT 50
’ IBDiM 54/97
8. | Stabilnos¢
- rdznica temperatury migknienia, nie wigcej niz [°C] p.-3.2. TWT 2,0
- rbznica penetracji w temp. 25°C, nie wiecej niz [0,1 mm] p.3.2. TWT 5,0
Po odparowaniu
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9. | Wzgledna zmiana masy, nie wigcej niz [% m/m] | PN-EN 12607-1 1,0
10. | Zmiana temperatury mi¢knienia
- wzrost, nie wigcej niz [°C] PN-EN 1427 6,5
- spadek, nie wigcej niz [°C] 2,0
11. | Zmiana penetracji w 25°C
- spadek, nie wigcej niz [%] PN-EN 1426 40
- wzrost, nie wiecej niz [%] 10
12. | Ciagliwos¢ w temperaturze 25°C, nie mniej niz 1 PN-C-04132 20
13. | Nawrot sprezysty w temperaturze 25°C, nie mniej niz [%] p.3.1.TWT 50

2.1.4 Srodek adhezyjny

Decyzj¢ o zastosowaniu srodka adhezyjnego podejmuje Inzynier po przeprowadzeniu przez Wykonawceg badan
laboratoryjnych uzasadniajacych koniecznos$¢ jego stosowania dla poprawy przyczepnosci asfaltu do kruszywa.

Nalezy stosowacé jedynie te srodki adhezyjne, ktdre posiadaja aprobate techniczng (§wiadectwo dopuszczenia do
stosowania w budownictwie drogowym) wydang przez Instytut Badawczy Drog i Mostow.

Sposdb dozowania srodka adhezyjnego zostanie zaaprobowany przez Inzyniera.
2.2 Dostawy materialéw

Za dostawy materialow odpowiedzialny jest Wykonawca robot zgodnie z ustaleniami okreslonymi w STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Do obowiazku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materiatdow do wytwarzania mieszanki, aby
zapewni¢ nieprzerwang prace otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatki roboczej.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypeliacza musi by¢ zaopatrzona w deklaracj¢ zgodnos$ci o tresci wedtug
PN-EN JSO/JEC 17050, wydang przez dostawce.

2.3 Skladowanie materialow
2.3.1 Skladowanie kruszywa

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.
2.3.2 Skladowanie wypetniacza

Wypetniacz nalezy sktadowaé w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.
2.3.3 Skladowanie polimeroasfaltu

Polimeroasfalt powinien by¢ sktadowany zgodnie z zaleceniem producenta w zbiornikach, ktérych konstrukcja i
uzyte do ich wykonania materialty wykluczaja mozliwo$¢ zanieczyszczenia asfaltu. Zbiorniki powinny by¢
wyposazone w automatyczne urzadzenia grzewcze - olejowe, parowe lub elektryczne. Nie dopuszcza sig
ogrzewania asfaltu otwartym ogniem. Zbiornik roboczy otaczarki powinien by¢ izolowany termicznie, posiadac
automatyczny system grzewczy zdolny do utrzymania zadanej temperatury z tolerancja + 50°C oraz posiadaé¢ uktad
cyrkulacji asfaltu. Wylot rury powrotnej musi znajdowac si¢ w zbiorniku ponizej zwierciadta goracego asfaltu.

3 SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

Przed przystgpieniem do wykonania robot Inzynier sprawdzi zgodno$é przedstawionej przez Wykonawce
propozycji sprz¢towej z wymaganiami STWiORB
3.1 Sprzet do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy produkowac przy zastosowaniu, sterowanej komputerem, wytworni
(otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym, posiadajacej wydajno$§¢ minimum 100 t/h, wyposazonej w
izolowany termicznie silos gotowej mieszanki o pojemnosci nie mniejszej niz potowa wydajnosci godzinowe;j.

Komputerowy system sterowania otaczarka, w celu zapewnienia produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej
zgodnej z zadana recepta, musi pracowaé w oparciu o zwrotne potwierdzenia wydanych polecen, a rejestrator
podstawowych parametrow pracy wytworni (godzina i minuta wykonania zarobu, ilosci nawazanych skladnikow,
czas mieszania kruszywa na sucho, czas mieszania po dodaniu asfaltu oraz temperatura gotowej mieszanki kazdego
zarobu na wyj$ciu z mieszalnika), dokonuje ich zapisu oddzielnie dla kazdego cyklu, np. w postaci wydruku.

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej powinno by¢ wagowe. Dopuszcza si¢ dozowanie
objeto$ciowe asfaltu, uwzgledniajac zmiang jego gestosci w zaleznosci od temperatury. Odchyltki masy dozowanych
sktadnikow (w stosunku do masy poszczeg6lnych sktadnikéw zarobu) nie powinny by¢ wieksze od + 2%.

3.2 Sprzet do wbudowania i zageszczenia mieszanki mineralno- asfaltowej

Do wbudowania i zageszczenia mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy stosowac:

Strona 27



Specyfikacja Techniczna Wykonywania 1 Odbioru Robét Budowlanych D.05.03.05.

— gasienicowe rozktadarki, wyposazone w elektroniczny uktad sterowania gruboscia wbudowywanej
warstwy oraz posiadajgce urzadzenia do podgrzewania spoiny podtuznej;

— stalowe walce wibracyjne - §rednie i ciezkie, wyposazone w urzadzenia do zraszania watow woda,

— walce ogumione o regulowanym ci$nieniu w oponach.

4 TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
4.1 Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.
4.2 Transport wypekliacza

Wypetniacz nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do transportu materialow

sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetadunku oraz transportu wypelniacz nalezy
chroni¢ przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.3 Transport asfaltu

Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami wyposazonymi w instalacje umozliwiajace
podlaczenie cystern do urzadzen grzewczych lub wyposazonymi we wlasne urzadzenia grzewcze.
4.4 Transport mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi o duzej tadownosci,
wyposazonymi w plandeki do przykrywania mieszanki podczas transportu.

Czas i warunki transportu powinny by¢ takie, aby mieszanka wytadowywana do kosza uktadarki posiadata
temperatur¢ nie nizsza niz minimalna temperatura wytwarzania. Czas transportu mieszanki liczony od zatadunku do
roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin. W wyladowywanej do kosza uktadarki mieszance nie powinny
znajdowac si¢ grubsze bryly skawalonej (nadmiernie wystudzonej) mieszanki.

Zaleca si¢ stosowanie samochodow-termosow.

5  WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.
5.1 Opracowanie recepty laboratoryjnej

Wykonawca przygotuje recepte laboratoryjng na mieszankg betonu asfaltowego, ktora przedstawi Inzynierowi
do akceptacji. Projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikéw mieszanki mineralne;j,

- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

- okresleniu wtasciwo$ci mieszanki mineralno-asfaltowej i pordwnaniu uzyskanych wynikow z wymaganiami

podanymi w STWiORB

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna mie$ci¢ si¢ w obszarze wyznaczonym przez krzywe
graniczne.

Rzedne krzywych granicznych mieszanki mineralnej do wykonania warstwy wigzacej z BA 0/20 mm podano w
tablicy 9.

Tablica9. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do wykonania warstwy wiazacej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu.

. . Kategoria ruchu KR 3-6
Lp. Wymiar oczek sit # [mm] od 0 mm do 20,0 mm
1. Przechodzi przez: 31,5
25,0 100+100
20,0 87+100
16,0 77+100
12,8 66+90
9,6 56+81
8,0 50+75
6,3 45+67
4,0 36+55
2,0 25+41
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. . Kategoria ruchu KR 3-6
Lp. Wymiar oczek sit # [mm] od 0 mm do 20,0 mm
(zawarto$¢ ziaren >2,0 mm) (59+75)
0,85 16+30
0,42 9+22
0,30 7+19
0,18 5+15
0,15 5+14
0,075 4+7
Orientacyjna zawartos$¢ asfaltu
2. W mieszance mineralno- 4,0+5,5
asfaltowej, [Y%om/m]

Zaprojektowana mieszanka BA 0/20 mm dla warstwy wiazgacej powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy
10 Lp.1+5. Wykonana warstwa wiazaca z mieszanki BA 0/20 mm powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy
10 Ip. 6+7.

Tablica 10. Wymagania wobec mieszanki BA oraz wykonanej z niej warstwy wiazacej

Lp. Whasciwosci jednostka Katefoz(f){ri;l _guchu

1. | Modut sztywnosci petzania V [MPa] >22,0

2 Stabilnos¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze [kN] >11,0
60°C, zageszczonych 2x75 uderzen

3. | Odksztalcenie probek jw., [mm] od 1,5do 4,0

4. | Wolna przestrzen w probkach jw., [% V/V] 0d 4,0 do 8,0

5. | Wypehienie wolnej przestrzeni w probkach jw., [%] <75,0

6. | Wskaznik zageszczenia warstwy, [%] > 98,0

7. | Wolna przestrzen w warstwie, [% V/V] 0d 4,5 do 9,0
D dotyczy tylko fazy projektowania sktadu mieszanki mineralno asfaltowej.

5.2 Wytwarzanie mieszanki betonu asfaltowego

Produkcja mieszanki betonu asfaltowego moze zosta¢ rozpoczeta po wyrazeniu zgody przez Inzyniera, na
wniosek Wykonawcy. Bez zatwierdzonej recepty laboratoryjnej, Wykonawca nie moze rozpoczaé produkcji.
Wytwoérnia musi zostaé zaprogramowana zgodnie z zatwierdzong recepta robocza. Nie dopuszcza si¢ recznego
sterowania produkcja mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Mieszanke mineralno-asfaltowg produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub cigglym zapewniajacej
prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikoéw i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikéw, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepts.
Dopuszcza si¢ dozowanie objgtoSciowe asfaltu, przy uwzglgdnieniu zmiany jego gestosci w zaleznosci od
temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglgdnie przeptywomierza,
lecz nie wigcej niz £ 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do polimeroasfaltu w
sposob i w ilosciach okreslonych w recepcie.

Polimeroasfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajgcym utrzymanie stalej temperatury z tolerancja £+ 5°C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosi¢: dla polimeroasfaltu DE 30B zgodnie z zaleceniami
producenta.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza uzyskata
wlasciwg temperaturg. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30 oC od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosi¢: dla polimeroasfaltu DE 30B zgodnie z
zaleceniami producenta.
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5.3 Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe wiazaca powinno byé oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami podanymi w
STWiORB D.04.03.01; powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsja asfaltowa z odpowiednim wyprzedzeniem
czasowym, niezbednym na odparowanie wody.

W przypadku stosowania rozktadarki, wyposazonej w rampe skrapiajaca, dopuszcza si¢ wykonanie skropienia
emulsja asfaltowg bezposrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu asfaltowego.

Powierzchnie kraweznikow, wlazoéw, wpustow i tym podobnych urzadzen, przylegajace do uktadanej mieszanki
mineralno-asfaltowej powinny by¢é posmarowane goracym asfaltem lub pokryte ta§ma asfaltowa lub innym
materiatem uszczelniajagcym, uzgodnionym z Inzynierem.

5.4 Warunki atmosferyczne

Warstwa nawierzchni z mieszanki betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w ciggu
poprzedniej doby bedzie wynosita, co najmniej 5°C. Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki na wilgotnym lub
oblodzonym podtozu, podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (v > 16 m/s). Powierzchnia podtoza po
przelotnym deszczu, jezeli jest to konieczne, powinna by¢ osuszona, np. dmuchawa lub sprezonym powietrzem.

5.5 Proba technologiczna

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanki betonu asfaltowego jest zobowigzany do
przeprowadzenia w obecno$ci Inzyniera proby technologicznej. W tym celu nalezy zaprogramowac otaczarke
zgodnie z recepta robocza i w cyklu automatycznym produkowac mieszanke betonu asfaltowego przez okres nie
kroétszy niz 10 minut. Do badan nalezy pobra¢ mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki.

Nie dopuszcza si¢ oceniania dokladnos$ci pracy otaczarki oraz prawidlowosci sktadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na mozliwg segregacj¢ kruszywa.

Mieszanke wyprodukowana po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy zgromadzi¢ w oddzielnym (pustym)
silosie lub zatadowaé bezposrednio na samochod, a nastepnie pobrac¢ z niej metoda kwartowania probki do badania
sktadu mieszanki betonu asfaltowego oraz jego wilasciwosci, okreslanych na podstawie probek Marshalla. Nalezy
wykona¢ trzy kolejne oprobowania tej samej partii mieszanki. Z kazdego z nich laboratorium Wykonawcy wykona
jedno badanie sktadu mieszanki oraz trzy probki Marshalla. Wskazane jest, aby zarob probny, przy zachowaniu tej
samej procedury zostal dodatkowo oproébowany i przebadany przez niezalezne laboratorium wytypowane przez
Inzyniera.

Na podstawie uzyskanych wynikow Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka probnego.
Tolerancje zawartosci sktadnikow mieszanki betonu asfaltowego wzgledem sktadu zaprojektowanego powinny
by¢ zawarte w granicach podanych w tablicy 11.

Tablica 11. Odchytki zawartosci sktadnikéw mieszanki betonu asfaltowego wzgledem sktadu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakcji

Dopuszczalne odchytki od KR3 do KR6

Lp. Sktadniki mieszanki betonu asfaltowego i
[wymiary w procentach (m/m)]

Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # w mm:

! 31.5;25.0; 20.0; 16.0; 12.8; 9.6; 8.0; 6.3; 4.0; 2.0 4.0
) Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # w mm: 4920
0.85;0.42; 0.30; 0.18; 0.15; 0.075 ’
3 | Ziarna przechodzace przez sito o oczkach # 0.075 mm +1,5
4 | Asfalt +0,3

5.6 Odcinek probny

Przed przystapieniem do wykonywania warstwy wiagzacej z betonu asfaltowego, Wykonawca wykona odcinek
probny celem uscislenia organizacji wytwarzania i uktadania oraz ustalenia warunkow zageszczania i uzyskiwanych
parametrow jakosciowych.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu uzgodnionym z Inzynierem. Powierzchnia odcinka
prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m2.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdéw oraz sprzg¢tu, jakie zamierza stosowac do
wykonania podbudowy z betonu asfaltowego.

Wykonawca moze przystapi¢ do realizacji robdt po zaakceptowaniu przez Inzyniera wynikéw z odcinka
probnego i ustalonej technologii zaggszczania.
5.7 Wbudowanie i zageszczanie warstw z betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy wbudowywac¢ mechanicznie, w sposob ciagly, rozkladarka spehniajaca
wymagania punktu 3. Uktadarka powinna poruszaé si¢ ze stata predkoscia i bez zbednych zatrzymywan (np. w
oczekiwaniu na kolejny samochdd z gorgcg mieszanka).
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Warstwy nalezy uktada¢ w miar¢ mozliwosci cala szeroko$cig. Dopuszcza si¢ warstwy pasami o mniejszej
szerokos$ci niz szeroko$¢ jezdni, lecz przy uzyciu dwoch uktadarek przy niewielkich odlegtosciach pomigdzy nimi
(metoda ,,goraco na goraco”). Nieobramowany brzeg warstwy powinien by¢ wyprofilowany lub obcigty i pokryty
asfaltem.

Zaggszczanie roztozonej mieszanki nalezy wykonywac walcami wibracyjnymi oraz ogumionymi, spetniajagcymi
wymagania podane w STWiORB. Zaleca si¢ stosowanie walcéw wibracyjnych o masie nie mniejszej niz 9 Mg, a
walcow ogumionych o masie nie mniejszej niz 16 Mg.

Zageszczanie mieszanki powinno by¢ zgodnie ze schematem przejs¢ walca zweryfikowanym na odcinku
probnym. Zageszczanie nie powinno powodowaé wyciskania zaprawy na powierzchni¢. Poczatkowa temperatura
mieszanki w czasie zaggszczania powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta asfaltu.

Wyniki badan zageszczenia wykonanej warstwy powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 10.

Niweleta i grubo$¢ wbudowanej warstwy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.

Ztacza w warstwie powinny by¢ wykonane w linii prostej rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Ztacza
podtuzne w poszczegdlnych warstwach powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie, co najmniej o 15 cm; zlacza
poprzeczne, o co najmniej 1 metr. Ztacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢
w jednym poziomie.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
6.1 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi wyniki wszystkich badan
materiatow przeznaczonych do produkcji mieszanki BA celem poréwnania z wymaganiami STWiORB i
zatwierdzenia zrodet poboru materiatow.

6.2 Badania w czasie robét
6.2.1 Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 12. Zakres oraz czgstotliwo$¢ badan i pomiardéw w czasie wytwarzania i wbudowywania mieszanki betonu
asfaltowego

Lp. Wyszczegolnienie badan Czestotliwo$¢ badan
BADANIA MATERIALOW
l. Ezeiljlgnﬂz?;i/ch, ;ﬁi?gg’zanigjgir;szé:ﬁ Obcz}i/glen Jedno badanie na 1000 ton dostarczonej frakcji
2. | Uziarnienie i wilgotno§¢ wypelniacza Jedno badanie na 100 ton dostarczonego wypelniacza
3. | Penetracja i temperatura migknienia Jedno badanie dla kazdej cysterny
BADANIA MIESZANKI MINERALNO —~ASFALTOWEJ
4. | Temperatura sktadnikow Dozér ciagly

Kazdy samochod przy zatadunku i w czasie

5. | Temperatura mieszanki .
wbudowywania

6. | Zawarto$¢ asfaltu i uziarnienie mieszanki Dwa razy dziennie

Stabilno$¢, odksztalcenie i wolna przestrzen w

7 probkach Marshalla Jeden raz dziennie
BADANIA PO ZAGESZCZENIU WARSTWY WIAZACEJ WYKONANEJ Z BA
3 Grubos$¢ 1 wskaznik zaggszczenia warstwy, wolna 2 probki z kazdego pasa ruchu o powierzchni do
" | przestrzen w warstwie 3000 m?, za wyjatkiem obiektow mostowych

6.2.2 Badanie wiasciwos$ci kruszywa

Z czestotliwoscia podang w tablicy 12 nalezy kontrolowaé kazdy rodzaj dostarczanego kruszywa drobnego i
kazda frakcje grysow. Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.1.1.
6.2.3 Badanie wlasciwosci wypelniacza

Z czgstotliwoscig podang w tablicy 12 nalezy kontrolowaé dostarczany wypetniacz. Wyniki powinny by¢
zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.1.2
6.2.4 Badanie wlasciwosci asfaltu

Odstepuje si¢ od konieczno$ci przeprowadzania badan dostarczanego polimeroasfaltu, a do kazdej dostarczone;j
cysterny polimeroasfaltu nalezy dotaczy¢ wyniki badan przeprowadzonych przez producenta Wyniki powinny by¢
zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.1.3
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6.2.5 Pomiar temperatury sktadnikoéw mieszanki

Z czestotliwo$cia podang w tablicy 12 nalezy kontrolowaé temperaturg sktadnikéw mieszanki. Pomiar polega na
odczytaniu wskazan odpowiednich termometrow zamontowanych w otaczarce. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

6.2.6 Pomiar temperatury mieszanki

Temperatur¢ mieszanki BA nalezy mierzy¢ i rejestrowaé przy zatadunku i w czasie wbudowywania w
nawierzchni¢. Zaleca si¢ stosowanie termometréw cyfrowych z sonda wglebna. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

6.2.7 Zawarto$¢ asfaltu

Z czgstotliwoscig podang w tablicy 12 nalezy kontrolowa¢ zawarto$¢ asfaltu. Badanie polega na wykonaniu
ekstrakcji asfaltu, zgodnie z PN-S-04001, z probki pobranej w miejscu wbudowania mieszanki. Wielko$¢ probki
poddanej ekstrakcji nalezy przyja¢ zgodnie z punktem 5.7. Wyniki powinny by¢ zgodne z zatwierdzong recepta,
przy zachowaniu tolerancji podanej w tablicy 11.

6.2.8 Uziarnienie mieszanki mineralnej

Po wykonaniu ekstrakcji lepiszcza nalezy przeprowadzi¢ kontrolg uziarnienia mieszanki kruszywa mineralnego.
Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna z krzywa zatwierdzona, przy uwzglednieniu tolerancji podanych w tablicy
11.

6.2.9 Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Z czestotliwoscig podang w tablicy 12 nalezy okresla¢ stabilno$¢, odksztalcenie oraz wolng przestrzen w
probkach Marshalla. Gesto$¢ objetosciowa mieszanki mineralno-asfaltowej powinna by¢ zbadana metoda
piknometryczna w rozpuszczalniku (opis metody podano w Zeszycie 64, Arkusz 04). Gestos¢ strukturalng probek
Marshalla wykonanych z mieszanki pobranej w dniu jej wbudowania, nalezy okresla¢ metoda hydrostatyczng (opis
metody podano w Zeszycie 64, Arkusz 05).

6.2.10 6.2.10. Pomiar grubosci warstwy

Grubosci wykonanej warstwy nalezy okresla¢ z czgstotliwoscia podang w tablicy 12 na podstawie wycigtych
probek.

Grubo$¢ warstwy nie moze rdzni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +10%.
6.2.11 Wskaznik zageszczenia warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy nalezy sprawdzaé na probkach wycietych z zaggszczonej warstwy, poprzez
poréwnanie gestosci strukturalnej wycigtych probek z gestosciag strukturalng probek Marshalla formowanych w dniu
wykonywania kontrolowanej dziatki roboczej. Okreslanie ggstoéci nalezy wykonywaé metodg hydrostatyczna.
6.2.12 Wolna przestrzen w zaggszczonej warstwie

Na probkach wycietych z nawierzchni nalezy wykonaé badanie gegstosci strukturalnej i objetosciowej. Wolna
przestrzen w warstwie nalezy okresla¢, jako $rednig arytmetyczna z dwoch oznaczen, w % z doktadnoscia do 0,1 %,
Wg nastepujacego ze wzoru:

p = " Peows 07y
P - wolna przestrzen w zageszczonej warstwie

po- gestosé objetosciowa mieszanki mineralno-asfaltowej, g/cm’, oznaczona w piknometrze na materiale
rozdrobnionym, w rozpuszczalniku stosowanym do ekstrakcji asfaltu, zgodnie z opisem podanym w
Zeszycie 64, Arkusz 04

Psw - gostosé strukturalna zageszczonej walcami mieszanki mineralno-asfaltowej, g/cm’, oznaczona metoda
hydrostatyczng, zgodnie z opisem podanym w Zeszycie 64, Arkusz 05.

Zawartos¢ wolnej przestrzeni w warstwie powinna by¢ zgodna z wymaganiem podanym w tablicy 10, 11 lub 13
w zalezno$ci od kategorii ruchu na drodze.

6.3 6.3. Badania cech geometrycznych warstwy wiazacej wykonanej z mieszanki BA
6.3.1 Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw podaje tablica 13.

Tablica 13. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow warstwy wiazacej wykonanej z mieszanki BA

Lp. | Wyszczeg6lnienie badan Czestotliwos$¢ badan i pomiarow

1 Szeroko$¢ warstwy 3 razy na 1 km na kazdej jezdni

2 Rownos¢ podtuzna W sposob ciagly

3 Rownos$¢ poprzeczna nie rzadziej niz co 5 m na kazdej jezdni
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km" na kazdej jezdni
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5 Rzedne wysokosciowe na kazdej jezdni na osi i krawedziach jezdni: co 20 m na prostych
6 Uksztattowanie osi w planie i co 10 mna fukach

7 Ztacza podtuzne i poprzeczne kazde zlacze

8 Wyglad zewnetrzny cata powierzchnia wykonanego odcinka

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w gléwnych
punktach lukéw poziomych
6.3.2 Szerokos$¢ warstwy

Z czgstotliwoscig podana w tablicy 13 nalezy sprawdzac szeroko$¢ warstwy. Sprawdzenie polega na zmierzeniu
W poziomie, tasma miernicza, odleglosci przeciwleglych bocznych krawedzi.

Szeroko$¢ wykonanej warstwy nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.3.3. Ré6wnos$¢ podtuzna warstwy

Rownos¢ podhuzng warstwy wiazacej z betonu asfaltowego nalezy mierzy¢ aparatem okres§lajagcym wskaznik IRI
lub 4 m tatg i klinem wg BN-68/8931-04. Wymagana réwnos¢ podtuzna jest okreslona przez wartosci wskaznika,
ktorych nie mozna przekroczy¢ na 50%, 80% i 100% diugosci badanego odcinka nawierzchni. Wartosci wskaznika,
wyrazone w mm/m okresla tabela Nr 14.

Tabela Nr 14
Klasa drogi Element nawierzchni 50% 80% 100%

wloty podporzadkowane pasy ruchu zasadnicze <20 <34 <5,6

Jezeli na odcinku nie mozna wyznaczy¢ wigcej niz 10 wartoSci IRI, to warto$¢ miarodajna bgdaca suma wartosci
srednich E(IRI) i odchylenia standardowego D:E(IRI)+D nie powinna przekroczy¢ wartosci odpowiedniej dla 80%
dlugosci badanego odcinka nawierzchni.

Stosowanie metody 4-m taty i klina dopuszcza si¢ tylko tam, gdzie nie mozna zastosowaé¢ metody
profilometrycznej. Pomiar wykonuje si¢ nie rzadziej, niz co 10m. Wymagana réwno$¢ podhuzna okreslona jest
przez warto$ci odchylen rownosci, ktore nie moga by¢ przekroczone w liczbie pomiarow stanowigcych 95% oraz
100% liczby wszystkich pomiarow na badanym odcinku. Przez odchylenie rowno$ci rozumie si¢ najwigksza
odleglo$¢ migdzy tatg a mierzong powierzchniag Wartosci odchylen, wyrazone w milimetrach, okresla tabela 15.

Tabela Nr 15

Klasa drogi Element nawierzchni 95% 100%

wloty podporzadkowane pasy ruchu zasadnicze <70 <80

6.3.4. Ro6wnos$¢ poprzeczna warstwy

Do pomiaru rowno$ci poprzecznej stosuje si¢ metode 4-m taty i klina wg BN-68/8931-04. Wymagana réwnos$¢
poprzeczna jest okreslona przez warto$¢ odchylen rownosci, ktore nie moga by¢ przekroczone w liczbie pomiaréw
stanowiacych 90%, 95% 1 100% liczby wszystkich pomiaré6w na badanym odcinku. Odchylenie réwnosci oznacza
najwigksza odlegtos¢ miedzy lata a mierzong powierzchnig w danym profilu. Wartosci odchylen, wyrazone w mm,
okresla tabela 16

Tabela Nr 16

Droga Element nawierzchni 90% 95% 100%
podpo:;gjitkyow ane pasy ruchu zasadnicze <6,0 - <8,0

6.3.5. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstw z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z
Dokumentacja Projektowa z tolerancja £ 0,5%.
6.3.6. Rzedne wysokoSciowe warstwy

Z czestotliwoscia podang w tablicy 13 nalezy sprawdzac rzedne wysokosciowe warstwy. Sprawdzenie polega na
wykonaniu niwelacji i porownaniu wynikéw pomiaru z dokumentacja projektowa.

Roznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy a rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+0cm, -1cm.

6.3.7. Uksztaltowanie osi w planie
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Z czestotliwoscig podang w tablicy 13 nalezy sprawdzaé uksztalttowanie osi warstwy w planie. Sprawdzenie
polega na wykonaniu pomiaré6w geodezyjnych usytuowania poszczegdlnych punktéw osi i pordwnaniu wynikow
pomiaru z dokumentacja projektowa. O$ warstwy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi
projektowanej o wiecej niz 5 cm.

6.3.8. Zlacza podluzne i poprzeczne

Z czgstotliwoscia podang w tablicy 13 nalezy sprawdza¢ prawidlowos$¢ wykonania zlacza podiuznego i
poprzecznego. Sprawdzenie polega na ogledzinach. Zlacza powinny by¢ réwne i zwigzane.

6.3.9. Wyglad warstwy

Z czgstotliwoscig podang w tablicy 13 nalezy sprawdza¢ wyglad warstwy poprzez ogledziny catej powierzchni
wykonanego odcinka. Wyglad warstwy wiazacej powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformacji, plam i
wykruszen.

7  OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru Robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 metr kwadratowy (m2)wykonanej warstwy wiazacej z betonu asfaltowego o
okreslonej grubosci.

8  ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne"

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt2 i 6 niniejszej STWiIORB daty wyniki
pozytywne.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z wymaganiami, jezeli:

- wyniki oceny makroskopowej sg pozytywne,

- co najmniej 95% wynikow badan i pomiardw, z uwzglednieniem dopuszczalnych odchylen, speinia
wymagania,

- nie wigcej niz 5% wynikow badan i pomiaréw, z uwzglednieniem dopuszczalnych odchylen zwigkszonych o
30%, spelnia wymagania.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania jednego metra kwadratowego (m2) warstwy wigzacej uwzglednia:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

—  prace pomiarowe,

— roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— zakup i transport materialow,

— zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych

z przyjetej technologii robot,

— opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszanki mineralno-asfaltowe;j,

— wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,

—  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,

— posmarowanie lepiszczem lub pokrycie tasmg asfaltowa krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,

— roztozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obcigcie krawedzi 1 posmarowanie asfaltem,

—  przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

Doktadny zakres robot przedstawiono w Przedmiarze Robot.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
PN-EN 1097-6 ~ Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie nasigkliwosci
PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie rozpuszczalnos$ci
PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury tamliwosci metoda Fraassa
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PN-EN 12607-1

PN-EN 12606-1
PN-EN 1367-1
PN-EN 1426
PN-EN 1427

PN-EN 1744-1
PN-EN 45014
PN-B-11112
PN-B-06714/00
PN-B-06714/01
PN-B-06714/12
PN-B-06714/16
PN-B-06714/42
PN-C-04132
PN-S-04001

PN-S-96504
PN-S-96025
BN-70/8931-09

BN-68/8931-04

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod wplywem ciepta
i powietrza. Metoda RTFOT

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie zawartos$ci parafiny. Metoda destylacyjna
Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie mrozoodpornosci.
Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie penetracji igla,

Asfalty 1 produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury migknienia. Metoda Pierscien i
Kula

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

Ogodlne kryteria dotyczace deklaracji zgodnosci wydawanej przez dostawcow
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogélne

Kruszywa mineralne. Badania. Podzial, nazwy i okreslenie badan

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Oznaczanie ksztattu ziaren

Kruszywa mineralne. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
Przetwory naftowe. Pomiar ciggliwos$ci asfaltow

Drogi samochodowe. i nawierzchni

bitumicznych

Metody badan mas mineralno-bitumicznych

Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczanie stabilnosci i odksztatlcenia mas mineralno-
asfaltowych

Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg

D.05.03.05.

10.2 .Inne dokumenty
- Procedury badan do projektowania sktadu i kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych - IBDiM, Warszawa
2002, Zeszyt 64
- Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Zeszyt Nr 60, Warszawa 1999.
- ., Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe”, IBDIM - Zeszyt 54, 1997 r.
- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U.Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.
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D.05.03.11. FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

1 WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru frezowania nawierzchni bitumicznej na zimno w zwigzku z realizujg nast¢puja-
cych zadan:

1) Remont sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyzowanie z wjazdami na
teren handlowy w km 373+645 i 373+770.

2) Remont sygnalizacji $wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZzowanie ul.Jana Pawla II -
Rzgowska w km 374+210.

3) Remont sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZzowanie ul.Jana Pawla II -
Staros$cianska / Jagielty w km 375+139.

4) Budowa sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Kruszéw, skrzyzowanie z droga gminna w
km 378+068.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia Robdt zwigzanych z wykonaniem
frezowania nawierzchni bitumicznych drég podporzadkowanych na skrzyzowaniach drogi krajowej Nr1 w
zakresie niezbednym do wykonania w jezdniach projektowanych petli indukcyjnej detekceji pojazdow.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslona glebokos¢.

1.4.2 Frezarka drogowa - maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.

1.4.3 Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z zamieszczonymi w
STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogblne".

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace Robdt
Ogolne wymagania dotyczace robdot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projekto-
wa, STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji rob6t budowlanych,
- zabezpieczenia interesu osob trzecich,
- ochrony $rodowiska,
- warunkow bezpieczenstwa pracy,
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,
- warunkow organizacji ruchu,
- zabezpieczenia chodnikow i jezdni

podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
1.6 Wspoélny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.
2 MATERIALY
Nie dotyczy.
3  SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

Do frezowania nawierzchni na zimno nalezy stosowaé frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie na-
wierzchni asfaltowej na zimno na okreslong glebokos¢ z doktadnos$cia okreslong w pkt. 5 niniejszej STWiORB.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej rownosci oraz pochylen
poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Wymagana réwno$¢ okre§lono w pkt. 5 niniejszej
STWiORB Do matych robdt (naprawy) Inzynier moze dopuscié frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokos$¢ bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu Robot. Przy lokalnych naprawach
szeroko$¢ bebna moze by¢ dostosowana do szerokosci skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowaniu calej
jezdni szerokos$¢ bebna skrawajgcego powinna by¢, co najmniej rowna 1200 mm. Przy duzych robotach frezarki
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muszg by¢ wyposazone w przenosnik sfrezowanego materialu, podajacego go z jezdni na samochody. Przy
pracach prowadzonych na terenie zabudowanym frezarki muszg by¢ zaopatrzone w systemy odpylania. W terenie
niezabudowanym frezarki powinny by¢ zaopatrzone w systemy odpylania. Sprzgt uzyty do frezowania na-
wierzchni powinien odpowiada¢ pod wzgledem typu i ilosci wymaganiom zawartym w PZJ i by¢ zaakceptowany
przez Inzyniera.

Wydajno$¢ frezarek powinna zapewni¢ wykonanie Robo6t przy jak najmniejszych zaktoéceniach ruchu.

4  TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Transport powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ prace frezarek bez postoju. Material moze by¢
wywozony dowolnymi §rodkami transportowymi. Materiat z frezowania odwozony bedzie na odlegtos¢ do 1 km.
Materiat z frezowania jest wlasno§cia Wykonawcy.

5  WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.
5.1 Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glgbokosci, szerokos$ci i pochylen zgodnych z Dokumentacja Projek-
towa z doktadnoscig + 5 mm.

Nierownosci sfrezowanej powierzchni mierzone tatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04, przy uzyciu klina
pomiarowego o szerokosci 40 mm, nie powinny wynosi¢ wigcej niz 8 mm.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czesci jezdni, to wowczas, ze wzgledow bezpieczen-

stwa nalezy spehni¢ nastgpujace warunki:

a) nalezy usung¢ $cicty materiat i oczy$ci¢ nawierzchnig,

b) przy frezowaniu poszczegdlnych paséw ruchu, wysokos$¢ podhuznych pionowych krawedzi nie moze
przekracza¢ 40 mm,

c) przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika ($cieku) do-
puszcza si¢ wigkszy uskok niz okreslono w pktb), ale przy glebokosci wigkszej od 75 mm wymaga on
specjalnego oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $cigte.

6  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady dotyczace kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Kontrola jakosci Robot podczas frezowania nawierzchni na zimno powinna obejmowac pomiary okreslone w
tabl. 1.

Tablica 1.  Zakres czestotliwosci badan kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno.

Lp Wiasciwosé Czestotliwos¢ badan kontrolnych
1. Rownos¢ podtuzna lata 4-metrowa co 20 m

2 Rownos¢ poprzeczna fata 4-metrowa co 20 m

3 Spadki poprzeczne co50m

4. Szeroko$¢ frezowania co 50 m

5 Glebokos¢ frezowania na biezaco

6.1 Dopuszczalne tolerancje
Sfrezowana powierzchnia nawierzchni powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa, z nastepujacymi
tolerancjami:
- roéwno$¢ podtuzna i poprzeczna jak w pkt. 5.1.
- spadek poprzeczny =+ 0,5%,
- szerokos$¢ frezowania - peina,
- gleboko$¢ frezowania = Smm.

7  OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
Jednostka obmiarows jest: 1 metr kwadratowy (m?) sfrezowanej powierzchni.
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8  ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania og6lne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB, jezeli wszystkie badania i
pomiary wg pkt.6 niniejszej STWiORB daly wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9 PODSTAWA PELATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jednego metra kwadratowego (m?) sfrezowanej powierzchni uwzglednia:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

prace pomiarowe,

zakup 1 transport materiatow,

zastosowanie materiatdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot,

oznakowanie robot,

frezowanie na okreslong glgbokosc,

wywiezienie sfrezowanego materiatu,

przeprowadzenie pomiaréw nawierzchni po sfrezowaniu,

oznakowanie robdt i jego utrzymanie.

Doktadny zakres robot przedstawiono w Przedmiarze Robot.

10 Przepisy zwiazane

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.
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D.05.03.13. NAWIERZCHNIA Z MIESZANKI GRYSOWO - MASTYKSOWEJ SMA
1 WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ulozeniem warstwy S$cieralnej z mieszanki grysowo-
mastyksowej (SMA) w zwigzku z realizujg nastepujacych zadan:
1) Remont sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyzowanie z wjazdami na
teren handlowy w km 373+645 i 373+770.
2) Remont sygnalizacji $wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZzowanie ul.Jana Pawla II -
Rzgowska w km 374+210.
3) Remont sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZzowanie ul.Jana Pawla II -
Staro$cianska / Jagielty w km 375+139.
4) Budowa sygnalizacji $wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Kruszéw, skrzyZowanie z drogg gminng w
km 378+068.
1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana, jako dokument przetar-
gowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt.1.1.
1.3 Zakres Robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
warstwy $cieralnej z mieszanki grysowo-mastyksowej SMA o uziarnieniu 0/11,0 grubo$¢ warstwy 4 cm. na
wlotach drég podporzadkowanych na skrzyzowaniach drogi krajowej Nr 1 w zakresie niezbednym do wykonania
w jezdniach projektowanych petli indukcyjnej detekcji pojazdéw zgodnie z pkt. 1.1.

1.4 OKreslenia podstawowe

1.4.1 Mieszanka SMA — mieszanka mineralno-asfaltowa sktadajaca si¢ z grysu, piasku tamanego, piasku
naturalnego, wypelniacza, asfaltu i stabilizatora, dobranych w odpowiednich proporcjach ilosciowych, wy-
twarzana, uktadana i zaggszczana na goraco.

1.4.2 Stabilizator — dodatek, np. wtdkna celulozowe, mineralne, zmniejszajacy splyw mastyksu z powierzchni
grysow w goracej mieszance mineralno-asfaltowe;.

1.4.3 Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu zwigkszenia jego
przyczepnosci do kruszywa.

1.4.4 Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z zamieszczonymi w STWiORB
DM.00.00.00. "Wymagania og6lne"

1.5 Ogédlne wymagania dotyczace Robét
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projekto-
wa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji robdot budowlanych,
— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich,
— ochrony $rodowiska,
— warunkow bezpieczenstwa pracy,
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,
— warunkdéw organizacji ruchu,
— zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
1.6 'Wspolny Slownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

2  MATERIALY

Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB
DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

Jako$¢ i odpornos¢ warstwy $cieralnej z mieszanki SMA zalezy w duzym stopniu od uziarnienia frakcji gry-
sowej. Dlatego tez nalezy zwroci¢ szczeg6lng uwage na uziarnienie dostarczanych frakcji grysow.

Poszczegodlne rodzaje materiatow powinny pochodzi¢ ze zrédet zatwierdzonych przez Inzyniera. W przypadku
zmiany pochodzenia materiatu nalezy, po wykonaniu odpowiednich badan, opracowac skorygowana recepte.
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2.1 Rodzaje materialéw

Rodzaje materiatow stosowanych do mieszanki SMA podano w tablicy 1.

Tablica 1 Wymagania wobec materiatdéw do mieszanki SMA:

Lp. |Rodzaj materiatlu Wymagania

| Ko mne e (s ik anan 0 g PN B 12
2 Wypetniacz mineralny podstawowy; wg PN-S-96504

3. | Asfalt drogowy DE 80 B wg Aprobaty Techniczne;j
4 Srodek adhezyjny wg Aprobaty Technicznej

5 Stabilizator mastyksu wg Aprobaty Technicznej

2.2 Wymagania szczegélowe wobec materialéw
2.2.1 Kruszywa
Do mieszanki SMA nalezy stosowa¢ kruszywa spetniajgce wymagania podane w tablicach 2+3.

Zaleca si¢ rozjasnienie warstwy §cieralnej projektowanej drogi ekspresowej poprzez uzycie do jej wykonania

grysow kamiennych o jasnym odcieniu (np. gabro, granit) w catosci lub, co najmniej w ilosci 40%.

Tablica 2 Wymagania wobec kruszywa tamanego:

T Wymagania .
Lp. Wiasciwosci w proc. (m/m) Badania wg
1. | Scieralno$é¢ w bebnie kulowym Los Angeles
a) po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz: 25 R
b) po 1/5 pelnej liczby obrotow, w stosunku do ubytku masy 25 PN-B-06714/42
po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz:
2. | Mrozoodporno$¢, nie wigcej niz: 2,0 PN-B-6714/19
3. | Mrozoodporno$¢ wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, nie PN-B-11112
Wigee) niz: 10 pkt. 3.5.12
4. | Nasigkliwos¢, nie wigcej niz:
— frakcja (4+6,3)mm 1,5 PN-B-06714/18
— frakcja powyzej 6,3 mm 1,2
5. | Sktad ziarnowy
a) zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, nie wigcej niz
— frakcja 2,0+6,3 mm 2,0
— frakcja 6,3+20,0 mm 1,5
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, dla frakcji i grup frakcji, nie
wiecej niz:
— frakcja 2,0+6,3 mm 80,0 PN-B-06714/15
— frakcja 6,3+20,0 mm 85,0
c) zawarto$¢ podziarna, dla frakcji i grup frakcji, nie wigce;j
niz: 15,0
— frakcja 2,0+6,3 mm 10,0
— frakcja 6,3+20,0 mm
d) zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz 8,0
5. | Zawartos¢ ziaren nieforemnych, nie wigcej niz: 25 PN-B-06714/16
6. | Zawarto$¢ zanieczyszczen obceych, nie wigcej niz: 0,1 PN-B-06714-12
7. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy NIe CIGMNICISZA | b\ B_6714/26
niz wzorcowa

Tablica 3. Wymagania wobec piasku famanego i mieszanki drobnej granulowane;j

| Lp. | Wtasciwosci

Badania wg

Wymmagarnia w
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procentach (m/m) dla
. mieszanki
piasku .
drobne;j
famanego
granulow.
1. | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, nie wiecej niz 0,1 0,1 PN-B-06714-12
2. | Wskaznik piaskowy, nie mniejszy niz:
- dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 65 65 BN-8931-01
- dlakruszywa ze skat osadowych, z wyjatkiem wapieni 55 55
- dla kruszyw z wapieni 40 40
3. | Zawarto$¢ nadziarna, nie wigcej niz 15 15 PN-B-06714/15
4. | Zawartos¢ frakeji (2,0+4,0) mm, powyzej: 15 PN-B-06714/15
5. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza niz PN-B-06714-26
wzorcowa

2.2.2 Wypehiacz

Do mieszanki SMA nalezy stosowa¢ wypelniacz podstawowy, spetniajacy wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec wypetniacza:

Lp. Wtasciwosci Wymagania Badania wg
1. | Zawarto$¢ ziaren mniejszych od:
- 0,3 mm, % masy 100 PN-B-06714/15
- 0,075 mm, % masy nie mniej niz 80
2. | Wilgotno$¢, % masy nie wigcej niz 1,0 PN-S-96504

2.2.3 Polimeroasfalt

Do wytwarzania mieszanki grysowo-mastyksowej typu SMA przewidzianej do wykonania warstwy $cieralnej
nalezy stosowaé polimeroasfalt DE 80B o wlasciwosciach odpowiadajacych wymaganiom zawartym w tablicy 5.

Nalezy uzy¢ asfaltu modyfikowanego SBS w rafinerii.

Tablica 5. Wymagania dla asfaltow drogowych modyfikowanych polimerami:

e Polimeroasfalt .
Lp. Wiasciwosci DE S0B Badania wg
1. | Penetracja w temperaturze 25°C, 0,1 mm 50+110 PN-EN 1246
2. | Temperatura migknienia, °C nie mniej 53 PN-EN 1427
3. | Temperatura famliwosci, °C, nie wiecej niz -13 PN-EN 12593
4. | Ciagliwo$¢ w temperaturze 15°C, cm, nie mniej niz 80 PN-C-04132
5. | Gesto$¢ w temperaturze 25°C, g/cm3 1,0-1,1 PN-C-04004
6. | Temperatura zaptonu, °C, nie mniej niz 200 PN-EN 2592
. . o o) p.3.1.TWT
7. | Nawro6t sprezysty w temperaturze 25°C, %, nie mniej niz 50 IBDIM 54/97
8. | Stabilnos¢
- réznica temperatury micknienia °C, nie wigcej niz 2,0 p.3.2.TWT
- réznica penetracji w temp. 25 °C, 0,1 mm, nie wigcej niz 5,0 p-3.2. TWT
Po odparowaniu
9. | Wzgledna zmiana masy, % m/m, nie wigcej niz 1,0 PN-EN 12607-1
10. | Zmiana temperatury mi¢knienia
- wzrost, °C, nie wigcej niz 6,5 PN-EN 1427
- spadek, °C, nie wiecej niz 2,0
11. | Zmiana penetracji w 25°C
- spadek, %, nie wigcej niz 40 PN-EN 1426
- wzrost, %, nie wiecej niz 10
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12. | Ciagliwo$¢ w temperaturze 15°C, cm, nie mniej niz 50 PN-C-04132

13. | Nawrot sprezysty w temperaturze 25°C, %, nie mniej niz 50 p.3.1.TWT

2.2.4 Stabilizator mastyksu
Jako stabilizator mastyksu moga by¢ stosowane widkna celulozowe lub inne specjalne materiaty posiadajace
Aprobate Techniczng IBDiM.
2.2.5 Srodek adhezyjny
Do mieszanki SMA nalezy stosowac §rodek adhezyjny.
Srodek adhezyjny uzyty do wytworzenia mieszanki SMA powinien posiada¢ Aprobate Techniczng IBDiM i
by¢ zaakceptowany przez Inzyniera na podstawie wynikow badan mieszanki.
2.3 Dostawy materialéw
Za dostawy materiatow odpowiedzialny jest Wykonawca robot zgodnie z ustaleniami okreslonymi w
STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Do obowigzku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materialow do wytwarzania mieszanki SMA,
aby zapewni¢ nieprzerwang prac¢ otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatki robocze;j.
Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza musi by¢ zaopatrzona w deklaracj¢ zgodnosci o tresci wedtug
PN-EN-45014, wydang przez dostawce.
2.4 Skladowanie materialow
2.4.1 Sktadowanie kruszywa
Sktadowanie kruszywa powinno odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.
2.4.2 Skladowanie wypetniacza
Wypetniacz nalezy sktadowa¢ w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.
2.4.3 Skladowanie asfaltu
Asfalt powinien by¢ sktadowany w zbiornikach, ktérych konstrukcja i uzyte do ich wykonania materiaty

wykluczaja mozliwo$¢ zanieczyszczenia asfaltu. Zbiorniki powinny by¢ wyposazone w automatyczne urzadzenia
grzewcze - olejowe, parowe lub elektryczne. Nie dopuszcza si¢ ogrzewania asfaltu otwartym ogniem.

Zbiornik roboczy otaczarki powinien by¢ izolowany termicznie, posiada¢ automatyczny system grzewczy
zdolny do utrzymania zadanej temperatury z tolerancjg + S0C oraz posiada¢ uktad cyrkulacji asfaltu. Wylot rury
powrotnej powinien znajdowac si¢ w zbiorniku ponizej zwierciadla goragcego asfaltu.

2.4.4 Skladowanie srodka adhezyjnego

Sktadowanie $rodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach producenta w warun-
kach podanych w Aprobacie Techniczne;.

2.4.5 Skladowanie stabilizatora mastyksu

Sktadowanie stabilizatora mastyksu jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach producenta lub w
odpowiednich do tego celu przystosowanych zbiornikach, w warunkach podanych w Aprobacie Technicznej.

3  SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania og6élne"
3.1 Wytwérnia mieszanki mineralno-bitumicznej

Mieszanke SMA nalezy produkowaé przy zastosowaniu sterowanej komputerem wytworni (otaczarki) o
mieszaniu cigglym lub cyklicznym, posiadajacej wydajnos¢ minimum 100 t’/h, wyposazonej w izolowany
termicznie silos gotowej mieszanki o pojemno$ci nie mniejszej niz polowa wydajnosci godzinowej. Konstrukcja
otaczarki musi umozliwia¢ podawanie bezposrednio do mieszalnika opakowan jednostkowych stabilizatora
mastyksu lub by¢ wyposazona w automatyczny system podawania stabilizatora mastyksu do mieszalnika przed
dodaniem asfaltu do mieszanki SMA.

Komputerowy system sterowania otaczarkg, w celu zapewnienia produkcji mieszanki mineralno-asfaltowe;j
zgodnej z zadang recepta, musi pracowa¢ w oparciu o zwrotne potwierdzenia wydanych polecen, a rejestrator
podstawowych parametrow pracy wytworni (godzina i minuta wykonania zarobu, ilosci nawazanych sktadnikow,
czas mieszania kruszywa na sucho, czas mieszania po dodaniu asfaltu oraz temperatura gotowej mieszanki
kazdego zarobu na wyjsciu z mieszalnika), dokonuje ich zapisu oddzielnie dla kazdego cyklu, np. w postaci
wydruku.

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej powinno by¢ wagowe. Dopuszcza si¢ dozowanie
objetosciowe asfaltu, uwzgledniajac zmiang jego gestosci w zalezno$ci od temperatury. Odchytki masy dozowa-
nych sktadnikow (w stosunku do masy poszczego6lnych sktadnikow zarobu) nie powinny by¢ wigksze od +2%.
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3.2 Ukladarka mieszanek mineralno-bitumicznych

Uktadanie mieszanki powinno odbywac si¢ mozliwie najwigcksza szeroko$cia, przy uzyciu mechanicznej
uktadarki posiadajacej nastepujace urzadzenia:

- automatyczne sterowanie pozwalajace na ulozenie warstwy zgodnie z zatozong niweleta i gruboscia,

- plyte wibracyjng do wstgpnego zageszczenia mieszanki,

- urzadzenia do podgrzewania plyty wibracyjnej.

Tylko wyjatkowo dopuszcza si¢ rgczne utozenie warstwy w miejscach niedostepnych dla sprzetu mechanicz-
nego, przy czym szczeg6lng uwage nalezy zwrdci¢ na zageszczenie takich powierzchni, niedostgpnych dla
walcow 1 dogeszczac je przy pomocy ptyt wibracyjnych. Ponadto nalezy pamigtac, ze reczne uktadanie fragmen-
tow powierzchni powinno by¢ przeprowadzone szybko i sprawnie ze wzgledu na szybkie sklejanie si¢ stygnacej
masy.

3.3 Walce do zageszczania

Wykonawca powinien dysponowac sprzgtem pozwalajacym na uzyskanie przewidzianego wskaznika zagesz-
czenia rozkladanej warstwy z mieszanki SMA, a wiec walcami wibracyjnymi stalowymi gltadkimi oraz matym
walcem stalowym wibracyjnym i ew. ptytami wibracyjnymi.

Nie nalezy stosowac zbyt cigzkich walcow, gdyz moze to spowodowaé miazdzenie ziaren grysow.

3.4 Rozsypywarki kruszywa

Dla zwigkszenia szorstkosci wykonanej warstwy S$cieralnej, Wykonawca musi dysponowaé rozsypywarka
kruszywa.

3.5 Szczotki mechaniczne

Zespol wykonujacy nawierzchnie bitumiczne musi by¢ wyposazony w szczotki mechaniczne z kompletem
szczotek twardych i miekkich.

4  TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
4.1 Transport mieszanki

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi o duzej tadownosci, wypo-
sazonymi w plandeki do przykrywania mieszanki podczas transportu. Skrzynia przed zatadunkiem powinna by¢
czysta 1 zroszona emulsjag wodno-olejowa (nadmiar powinien by¢ usuniety). Zaleca si¢ przewozenie mieszanki
SMA termosami.

Czas i1 warunki transportu powinny by¢ takie, aby mieszanka wyladowywana do kosza uktadarki posiadata
temperature nie nizsza niz $rednia temperatura wytwarzania. Czas transportu mieszanki liczony od zatadunku do
roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin. W wytadowywanej do kosza uktadarki mieszance nie powinny
znajdowac si¢ grubsze bryly skawalonej (nadmiernie wystudzonej) mieszanki.

5  WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania Robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogélne"

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.1 Projektowanie mieszanki SMA

Przed przystagpieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki SMA oraz wyniki badan laboratoryjnych i probki materiatow pobrane w
obecnosci Inzyniera.

Projektowanie mieszanki SMA obejmuje:

- analiz¢ wymagan technicznych zawartych w STWiORB,

- badanie materialow - sktadnikéw mieszanki; nalezy tu pamigta¢ o reprezentatywnosci probek i badan dla
catych przewidzianych dostaw,

- przyjecie zalozonego sktadu mieszanki,

- doborze sktadnikoéw mieszanki mineralnej,

- doborze optymalne;j ilosci asfaltu,

- wykonanie badan laboratoryjnych w celu poréwnania cech mieszanki z zatozonymi wymaganiami.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej dla warstwy $cieralnej podano w tablicy 6.

Tablica 6. Rzedne krzywych granicznych dla mieszanek mineralnych do wykonania warstw z SMA:

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki
Wymiar oczek sit #, mm mineralnej od 0 mm do 11,0 mm
od KR 3 doKR 6
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Przechodzi przez:
160 100100
11,2 90100
8,0 60+45
>0 30+40
20 20:25
0,85 12+21
0,42 1020
0,30 1019
0,18 9+18
0,15 9+17
0,075 813
Orientacyjna zawartos$¢ asfaltu w mieszance .
mineralno-asfaltowej, %,8u 5,8+7,0

Wymagania wobec mieszanki SMA i wykonanej warstwy podano w tablicy 7.

Tablica 7. Wymagania dla mieszanek SMA i wykonanej warstwy SMA

Lp. Wyszczegolnienie Wymagania

Wolna przestrzen w probkach Marshalla, zageszczonych (2x75 uderzen) w temp. od 3,0 do 4,0
1. |. . . .
jak w Aprobacie Technicznej, % v/v zalecana 3,5

5 Modut sztywnosci pelzania statycznego w temperaturze 40 +1°C, MPa (na etapie

>
projektowania) =16
3 Odksztatcenie w badaniu koleinowania warstwy o grubosci 50 mm metodg LCPC w <10
" | temperaturze 60 +2°C, po 10 000 cykli, % -
Predkosc¢ przyrostu
4 Odksztalcenie w koleinomierzu lekkim (metoda alternatywna do metody wg pkt 3), | koleiny <5,0 mm/h
" | $rednia z 6 probek (na etapie projektowania) max. glgbokose
koleiny <7,0mm
5. | Wskaznik zageszczenia warstwy, %, nie mniej niz 98,0
6. | Wolna przestrzen w warstwie przed dopuszczeniem ruchu, %,v/v od 3,0 do 6,0

5.2 Wytwarzanie mieszanek SMA

Poszczegoblne sktadniki mieszanki SMA powinny by¢ dozowane w iloSciach przewidzianych recepta. Proces
suszenia i podgrzewania sktadnikow powinien by¢ dostosowany do temperatury otoczenia i wilgotnosci kruszywa
oraz odlegtosci transportu mieszanki SMA, a takze prawidlowego jej wbudowania.

Temperatura wytwarzania i wbudowania mieszanki SMA powinna by¢ dostosowana do rodzaju lepiszcza i
stabilizatora.

Srodek adhezyjny powinien byé dodawany do lepiszcza w sposob i w ilosciach okreslonych w recepcie.
Stabilizator powinien by¢ dodawany w sposob zalecony przez jego producenta.

Czas mieszania sktadnikow powinien by¢ staly, zgodny z recepta opracowang dla stosowanego stabilizatora.

Wytworzona mieszanka SMA powinna spetnia¢ wymagania zamieszczone w tablicy 7.

Mieszanke SMA zaleca si¢ wbudowywac¢ bezposrednio po wyprodukowaniu bez magazynowania na zapas.
Przechowywanie wyprodukowanej mieszanki SMA w silosie moze mie¢ miejsce tylko w sytuacjach awaryjnych.

5.3 Przygotowanie podloza
Podlozem pod warstwe S$cieralng bedzie warstwa wigzaca z betonu asfaltowego wykonana zgodnie z

STWiORB D.05.03.05. Powierzchnia warstwy wigzacej, przed utozeniem warstwy $cieralnej z SMA, powinna
by¢ sucha i doktadnie oczyszczona z wszelkiego rodzaju zanieczyszczen.
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Jezeli warstwa S$cieralna bedzie uktadana bezposrednio po ulozeniu warstwy wiazacej to nie jest wymagane
skropienie warstwy wiazacej. Jezeli warstwa $cieralna bedzie ukladana w podzniejszym terminie to warstwe
wiazaca nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa modyfikowana K1-70.

Brzegi krawgznikow i innych urzadzen przylegajacych do nawierzchni powinny by¢ posmarowane goracym
polimeroasfaltem.

5.4 Warunki atmosferyczne

Warstwa nawierzchni z mieszanki SMA moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w ciggu poprzedniej
doby nie spadta ponizej 5°C, a w czasie uktadania minimalna temperatura powinna wynosi¢ 100C.

Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki SMA na wilgotnym lub oblodzonym podtozu, podczas opadéw atmos-
ferycznych oraz silnego wiatru (v > 16 m/s).

Powierzchnia podloza po przelotnym deszczu, jezeli jest to konieczne, powinna by¢ osuszona, np. dmuchawa
lub sprezonym powietrzem. W przypadku, gdy podtoze podgrzewa sig, temperatura w czasie robdt moze byé
nizsza niz podano powyzej.

5.5 Proba technologiczna

Wykonawca przed przystgpieniem do produkcji mieszanki SMA jest zobowigzany do przeprowadzenia w
obecnosci Inzyniera proby technologicznej. W tym celu nalezy zaprogramowacd otaczarke zgodnie z recepta
roboczg i w cyklu automatycznym produkowac mieszanke SMA przez okres nie krotszy niz 10 minut. Do badan
nalezy pobra¢ mieszankg wyprodukowana po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki.

Nie dopuszcza si¢ oceniania doktadnos$ci pracy otaczarki oraz prawidtowosci sktadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na segregacje kruszywa.

Mieszanke wyprodukowana po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy zgromadzi¢ w oddzielnym (pustym)
silosie lub zatadowaé bezposrednio na samochdd, a nastgpnie pobra¢ z niej metoda kwartowania probki do
badania sktadu mieszanki SMA oraz jej wlasciwosci, okreslanych na podstawie probek Marshalla. Nalezy
wykona¢ trzy kolejne oprébowania tej samej partii mieszanki. Z kazdego z nich, laboratorium Wykonawcy
wykona jedno badanie skladu mieszanki oraz trzy probki Marshalla. Wskazane jest, aby zardb probny, przy
zachowaniu tej samej procedury zostal dodatkowo oprobowany i przebadany przez laboratorium wytypowane
przez Inzyniera.

Na podstawie uzyskanych wynikow Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka probnego.
Tolerancje zawartos$ci sktadnikow mieszanki SMA wzgledem sktadu zaprojektowanego powinny by¢ zawarte
w granicach podanych w tablicy 8.

Tablica 8. Odchylki zawartosci sktadnikow mieszanki SMA wzgledem sktadu zaprojektowanego przy badaniu
pojedynczej probki metoda ekstrakceji

S . Dopuszczalne odchytki
Lp. Sktadniki mieszanki SMA wymiary w % (m/m)
| Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # w mm: L 40
’ 25.0;20.0; 16.0; 12.8; 11.2; 9.6; 8.0; 6.3; 5.0; 4.0; 2.0 ’
5 Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # w mm: 20
’ 0.85;0.42; 0.30; 0.18; 0.15; 0.075 ’
3. | Ziarna przechodzace przez sito o oczkach # 0.075 mm +1,5
4. |[Asfalt +0,3

5.6 Odcinek probny

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne to, co najmniej na 7 dni przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca wykona
odcinek probny w celu:
- sprawdzenia, czy uzyty sprzet jest wlasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zaggszczeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej warstwy,
- zbadania parametrow mieszanki, zwlaszcza zawarto$ci wolnych przestrzeni,
- okreslenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zageszczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materiatow i sprzetu, jakie beda stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Powierzchnia odcinka
probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m2.

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania warstw nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego
przez Inzyniera.
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5.7 Wbudowanie i zageszczanie warstw z mieszanki SMA

Uktadanie mieszanki SMA moze odbywa¢ si¢ tylko przy uzyciu mechanicznej uktadarki z wlaczong wibracja i
jesli mozliwe, cala szeroko$cig. Dopuszcza si¢ ukladanie warstwy pasami o mniejszej szerokosci niz szeroko$é
jezdni, lecz przy uzyciu 2 uktadarek przy niewielkich odlegtosciach pomiedzy nimi (metoda ,,goraco na goraco”).

Wydajno$¢ uktadarki powinna by¢ skorelowana z wydajnos$cia otaczarki w ten sposob, zeby jej wydajnos¢
przekraczata wydajno$¢ wytworni mas bitumicznych. Elementy uktadarki rozktadajace i dogeszczajace powinny
by¢ podgrzane przed rozpoczeciem robdt, a w niesprzyjajacych warunkach atmosferycznych (wiatr, temperatura
ponizej 150C) uktadanie powinno odbywac si¢ przy czynnym ogrzewaniu. Jesli za uktadarka wystapil wysiek
lepiszcza w postaci plamy, to mieszanke nalezy w tym miejscu wybrac topata i uzupetni¢ nowa.

Warstwa $cieralna uktadana jest w odniesieniu do podtoza poprzez ustawienie wylacznie grubosci rozktadanej
warstwy. Czutos$¢ elektronicznego urzadzenia prowadzacego musi by¢ tak wyregulowana by nie odwzorowywacé
ewentualnych drgan stotu przy przejéciu przez drobne nierownos$ci warstwy wigzace;j.

Uktadanie mieszanki musi odbywac si¢ w sposob ciagly, bez przestoju, z jednostajng predkoscia. Zaleca si¢
uktadanie warstwy cata szerokos$cia. Uktadarka powinna by¢ stale zasilana w mieszanke tak, zeby w zasobniku
zawsze znajdowala si¢ jakas jej 1l0$¢, a kosz, transporter i stot byly zawsze gorace i nie stygly.

Poczatkowa temperatura mieszanki zaggszczanej nie powinna by¢ nizsza niz okreslona przez producenta
polimeroasfaltu.

Mieszanka SMA powinna by¢ zaggszczana walcami stalowymi gladkimi. Zageszczanie nie powinno powodo-
wac wyciskania si¢ zaprawy na powierzchnig.

W celu poprawy szorstkosci powykonawczej warstwe nalezy posypaé¢ grysem 2/4 mm w ilosci od 1 do
2 kg/m2. Grysy nalezy rozsypywac¢ na goraca mieszanke SMA bezposrednio po ulozeniu i przywatowaé (temp.
min 130°C) wg STWiORB D.05.03.20.

Ze wzgledu na szybkie stygnigcie masy zaleca si¢ intensywne zageszczanie tuz za rozscietaczem.

Z}acze robocze powinno by¢ rowno obcigte a powierzchnia obcigtej krawedzi oklejona samoprzylepna tasma
asfaltowo-kauczukowa. Sposob wykonania ztacz powinien by¢ uzgodniony z Inzynierem.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogo6lne"
6.1 Badania i pomiary przed przystapieniem do robét

Wykonawca powinien wykona¢ badania polimeroasfaltu, wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do
produkcji SMA i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji.

6.2 Badania w czasie robot

6.2.1 Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 9. Zakres oraz czestotliwo$¢ badan i pomiardow w czasie wytwarzania i wbudowywania mieszanki SMA:

Lp. Wyszczegolnienie badan Czestotliwos¢ badan
BADANIA MATERIALOW
Uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ ziaren
1. |nieksztaltnych, zawartos¢ zanieczyszczen Jedno badanie na 1000 ton dostarczonej frakcji
obcych
2. | Uziarnienie i wilgotno$¢ wypetniacza Jedno badanie na 100 ton dostarczonego wypetniacza

Temperatura penetracji i migknienia I badanie dla kazdej cysterny

polimeroasfaltu
BADANIA MIESZANKI SMA
4. | Temperatura sktadnikow Dozor ciagly

Kazdy samochod przy zatadunku i w czasie

5. | Temperatura mieszanki .
wbudowywania

Raz dziennie przy produkcji do 300 ton, dwie probki

6. | Zawarto$¢ asfaltu i uziarnienie mieszanki . ..
przy produkcji powyzej 300 ton

7. | Wolna przestrzen w probkach Marshalla Jeden raz dziennie

BADANIA WARSTWY WYKONANEJ Z MIESZANKI SMA

8. | Grubos¢ i wskaznik zageszczenia warstwy, 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m* za
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| | wolna przestrzen w warstwie wyjatkiem obiektow mostowych

6.2.2. Badanie wlasciwosci kruszywa
Z czestotliwoscia podana w tablicy 9 nalezy kontrolowa¢ kazdy rodzaj dostarczanego kruszywa drobnego i
kazda frakcje grysow. Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.2.1.
6.2.2 Badanie wlasciwos$ci wypetniacza

Z czgstotliwoscia podang w tablicy 9 nalezy kontrolowaé dostarczany wypekliacz. Wyniki powinny by¢
zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.2.2.

6.2.3 Badanie wiasciwos$ci polimeroasfaltu

Odstepuje si¢ od koniecznos$ci przeprowadzania badan dostarczanego polimeroasfaltu, natomiast do kazdej
dostarczonej cysterny polimeroasfaltu nalezy dotaczy¢ wyniki badan przeprowadzonych przez producenta.
Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.2.3.

6.2.4 Pomiar temperatury sktadnikoéw mieszanki

Z czgstotliwoscia podang w tablicy 9 nalezy kontrolowac temperature sktadnikow mieszanki. Pomiar polega
na odczytaniu wskazan odpowiednich termometrow zamontowanych w otaczarce. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

6.2.5 Pomiar temperatury mieszanki

Temperatur¢ mieszanki SMA nalezy mierzy¢ i rejestrowaé przy zatadunku i w czasie wbudowywania w
nawierzchni¢. Zaleca si¢ stosowanie termometrow cyfrowych z sonda wglebna. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

6.2.6 Zawarto$¢ polimeroasfaltu

Z czgstotliwoscig podang w tablicy 9 nalezy kontrolowacé zawarto$¢ polimeroasfaltu. Badanie polega na
wykonaniu ekstrakcji asfaltu, zgodnie z PN-S-04001, z probki pobranej w miejscu wbudowania mieszanki.
Wyniki powinny by¢ zgodne z zatwierdzong recepta, przy zachowaniu tolerancji podanej w tablicy 8.

6.2.7 Uziarnienie mieszanki mineralnej

Po wykonaniu ekstrakcji lepiszcza nalezy przeprowadzi¢ kontrole uziarnienia mieszanki kruszywa mineralne-
go. Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna z krzywa zatwierdzona, przy uwzglednieniu tolerancji podanych w
tablicy 8.
6.2.8 Wilasciwosci mieszanki SMA
Z czestotliwoscia podang w tablicy 9 nalezy okresli¢ wolna przestrzen w probkach Marshalla Gestos¢ objeto-
$ciowa mieszanki mineralno-asfaltowej powinna by¢ zbadana metoda piknometryczng w rozpuszczalniku (opis
metody podano w Zeszycie 61, Arkusz 04). Gestos¢ strukturalng probek Marshalla wykonanych z mieszanki
pobranej w dniu jej wbudowania, nalezy okresla¢ metoda hydrostatyczng (opis metody podano w Zeszycie 61,
Arkusz 05). Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 7.
6.2.9 Pomiar grubosci warstwy
Grubosci wykonanej warstwy nalezy okresla¢ z czestotliwoscia podang w tablicy 9 na podstawie wycietych
probek. Grubo$é warstwy powinna by¢ rowna grubos$ci projektowanej z tolerancjg +10%.
6.2.10 Wskaznik zageszczenia warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy nalezy sprawdza¢ na probkach wycigtych z zageszczonej warstwy, poprzez
poréwnanie gestosci strukturalnej wycigtych probek z gestosécig strukturalng probek Marshalla formowanych w
dniu wykonywania kontrolowanej dziatki roboczej. Okreslanie gestosci nalezy wykonywa¢ metoda hydrostatycz-
na.

Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 7

6.2.11 Wolna przestrzen w zaggszczonej warstwie

Na probkach wycigtych z nawierzchni nalezy wykonaé badanie gestosci strukturalnej i objetosciowej. Wolng
przestrzen w warstwie nalezy okresla¢ jako $rednig arytmetyczna z dwoch oznaczen, w % z doktadnoscig do
0,1%, wg nastgpujacego ze wzoru:

p= Lo Py ooy

pD
P-  wolna przestrzen w zaggszczonej warstwie
Po-  gestosé objetosciowa mieszanki mineralno-asfaltowej, g/cm’, oznaczona w piknometrze na materiale
rozdrobnionym, w rozpuszczalniku stosowanym do ekstrakcji asfaltu, zgodnie z opisem podanym w

Zeszycie 64, Arkusz 04;
Psw - gestosé strukturalna zageszczonej walcami mieszanki mineralno-asfaltowej, g/cm’, oznaczona metoda
hydrostatyczna, zgodnie z opisem podanym w Zeszycie 64, Arkusz 05.
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Zawartos¢ wolnej przestrzeni w warstwie powinna by¢ zgodna z wymaganiem podanym w tablicy 7.
6.3 Badania cech geometrycznych warstwy z mieszanki SMA
6.3.1 Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podano w tablicy 10.

Tablica 10. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy:

Lp. Badania cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1. | Szerokos$¢ warstwy 3 razy na | km na kazdej jezdni
2. | Réwnos¢ podhuzna pomiar ciaggty
3. | Réwnos¢ poprzeczna nie rzadziej niz co 5 m na kazdej jezdni
4. | Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km na kazdej jezdni
5. | Rzedne wysokosciowe
na kazdej jezdni na osi i krawedziach jezdni co 10 m
6. | Uksztaltowanie osi w planie*)
7. | Ztacza podtuzne i poprzeczne kazde ztacze
8. | Wyglad warstwy ocena wizualna
9. | Wilasciwosci przeciwposlizgowe co 50 m (STWiORB D.05.03.20)

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukow poziomych.
6.3.2 Szeroko$¢ warstwy
Szerokos$¢ wykonanej warstwy powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowg z tolerancjg +5 cm.
6.3.3 Rowno$¢ podtuzna

Rownos¢ podluzng warstwy $cieralnej nalezy mierzy¢ aparatem okreslajacym wskaznik IRI lub 4 m latg i
klinem wg BN-68/8931-04. Wymagana rownos$¢ podtuzna jest okreslona przez wartosci wskaznika, ktorych nie
mozna przekroczy¢ na 50%, 80% 1 100% dlugosci badanego odcinka nawierzchni. Warto$ci wskaznika, wyrazone
w mm/m okresla tabela Nr 11

Tabela Nr 11

Droga Element nawierzchni 50% 80% 100%
podp orzgglz owane pasy ruchu zasadnicze <12 <2,0 <33

Jezeli na odcinku nie mozna wyznaczy¢ wigcej niz 10 wartosci IRI, to warto$¢ miarodajna bedaca suma
wartos$ci $redniej i odchylenia standardowego <IRI>+S nie powinna przekroczy¢ wartosci odpowiedniej dla 80%
dlugosci badanego odcinka.

Stosowanie metody 4-m laty i klina dopuszcza si¢ tylko tam, gdzie nie mozna zastosowaé metody profilome-
trycznej. Pomiar wykonuje si¢ nie rzadziej, niz co 10 m. Wymagana réwno$¢ podtuzna okreslona jest przez
wartos$ci odchylen rownosci, ktore nie moga by¢ przekroczone w liczbie pomiardéw stanowigcych 95% oraz 100%
liczby wszystkich pomiaréw na badanym odcinku. Przez odchylenie rownos$ci rozumie si¢ najwigksza odlegtosé
miedzy fatg a mierzong powierzchniag Wartosci odchylen, wyrazone w milimetrach, okresla tabela 12:

Tabela 12

Droga Element nawierzchni 95% 100%
po dporv;;(ggowane pasy ruchu zasadnicze <4,0 <50

Alternatywnie dopuszcza si¢ rowniez pomiar nierdwnosci warstwy $cieralnej planografem wg BN-8931-04 na
ulicy Sienkiewicza Widawskiej i Uniejowskiej. Nierownosci do 4 mm.

6.3.4 RoOwnos¢ poprzeczna

Do pomiaru rownosci poprzecznej stosuje si¢ metode 4-m taty i klina wg BN-68/8931-04. Wymagana row-
nos$¢ poprzeczna jest okreslona przez warto$§¢ odchylen réwnosci, ktore nie moga byé przekroczone w liczbie
pomiarow stanowigcych 90% i 100% lub 95% i 100% liczby wszystkich pomiar6w na badanym odcinku.
Odchylenie réwnosci oznacza najwigksza odleglos¢ miedzy tata a mierzona powierzchnia w danym profilu.
Wartosci odchylen, wyrazone w mm, okresla tabela 13
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Tabela 13
Klasa drogi Element nawierzchni 90% 95% 100%
podpoz;(ggow ane pasy ruchu zasadnicze - <3,0 <40

6.3.5 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstw na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projekto-
w3 z tolerancja £0,5%.
6.3.6 Uksztaltowanie osi w planie
O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z Dokumentacja Projektowa z tolerancja £5 cm.
6.3.7 Rzgdne wysokosciowe nawierzchni
Roznice pomiedzy rzgdnymi projektowanymi i istniejacymi nie mogg by¢ wigksze niz £1 cm.
6.3.8 Ztacza podluzne i poprzeczne
Z}acza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Ztacza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie, co najmniej o 15 cm. Zlgcza powinny
by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
6.3.9 Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z mieszanki SMA powinien by¢ jednorodny, bez miejsc ,,przeasfaltowanych”, porowatych,
huszczacych si¢ i spgkanych. Luzny grys zastosowany do uszorstniania musi by¢ usunigty.

7  OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”
Jednostka obmiarowa jest 1 metr kwadratowy (m2) wykonanej warstwy $cieralnej z mieszanki SMA o okre-
$lonej grubosci.
8 ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 2 i 6 niniejszej STWiORB daty wyniki
pozytywne.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z wymaganiami, jezeli:

- wyniki oceny makroskopowej sg pozytywne,

- co najmniej 95% wynikéw badan i pomiaréw, z uwzglgdnieniem dopuszczalnych odchylen, spetnia
wymagania,

- nie wiecej niz 5% wynikéw badan i pomiaréw, z uwzglednieniem dopuszczalnych odchylen zwigkszonych
0 30%, spelnia wymagania.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z

Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.
9  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania jednego metra kwadratowego (m2) warstwy Scieralnej, ktéra uwzglednia:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
—  prace pomiarowe,
— roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
—  zakup i transport materiatow,
—  zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robdt lub wynikaja-
cych z przyjetej technologii robot,
— opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszanki mineralno-asfaltowej,
—  wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,
—  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie polimeroasfaltem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
— roztozenie i zagg¢szczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
—  posypanie drobnym grysem i przywatowanie,
—  obcigcie krawedzi 1 posmarowanie polimeroasfaltem,
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10
10.1

10.2 Inne dokumenty

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych dostarczanych materiatow, mieszanki mineralno
asfaltowej i1 zaggszczonej warstwy, wymaganych w STWiORB.

Doktadny zakres robot przedstawiono w Przedmiarze Robét.
PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
BN-64-8931-01
PN-B-06714/15
PN-B-6714
PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593
PN-EN 12607-1

PN-EN 12606-1
PN-B-06714
PN-EN 1426
PN-EN 1427

PN-EN 1744-1
PN-EN 45014
PN-B-11112
PN-B-06714/00
PN-B-06714/01
PN-B-06714/12
PN-B-06714/16
PN-B-06714/42
PN-C-04132
PN-S-96504
PN-S-96025
BN-68/8931-04
BN-70/8931-09

Oznaczenie wskaznika piaskowego

Oznaczanie sktadu ziarnowego.

Oznaczenie nasigkliwos$ci

Asfalty i produkty asfaltowe.

Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie rozpuszczalnosci

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury tamliwosci metodg Fraassa
Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod wpltywem
ciepla i powietrza. Metoda RTFOT

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie zawartosci parafiny. Metoda destylacyjna
Oznaczanie mrozoodporno$ci. metodg bezposrednia

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie penetracji igla,

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury micknienia. Metoda PierScien i
Kula

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

Ogolne kryteria dotyczace deklaracji zgodnosci wydawanej przez dostawcow
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia og6lne

Kruszywa mineralne. Badania. Podzial, nazwy i okreslenie badan

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Oznaczanie ksztaltu ziaren

Kruszywa mineralne. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles

Przetwory naftowe. Pomiar ciggliwos$ci asfaltow

Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych

Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata

Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczanie stabilnosci i odksztalcenia mas
mineralno-asfaltowych

Procedury badan do projektowania sktadu i kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych - IBDiM, Warszawa

2002, Zeszyt 64

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Zeszyt Nr 60, Warszawa 1999.

OST D-05.03.13. Nawierzchnia z MIESZANKI GRYSOWO-MASTYKSOWEJ SMA — GDDP 2001
Informacje, instrukcje — Zeszyt 62 ,,Zasady wykonywania nawierzchni z mieszanki SMA (ZW-SMA 2001)”.
Wyd. III uzupehione. IBDiM.

,,Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe”, IBDIM — Zeszyt 65, 2003 r.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.
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D.05.03.20. USZORSTNIENIE NAWIERZCHNI

1 WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem uszorstknienia nawierzchni warstwy Scieral-
nej przez wtloczenie mechaniczne kruszywa w zwiazku z realizuja nastgpujacych zadan:
1) Remont sygnalizacji Swietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyzowanie z wjazdami na te-
ren handlowy w km 373+645 i 373+770.
2) Remont sygnalizacji $wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZzowanie ul.Jana Pawla II -
Rzgowska w km 374+210.
3) Remont sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyZowanie ul.Jana Pawla II -
Staroscianska / Jagielty w km 375+139.
4) Budowa sygnalizacji §wietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Kruszéw, skrzyZowanie z drogg gminng w
km 378+068.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych stosowana jest, jako dokument przetar-
gowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i od-
biorem uszorstnienia nawierzchni przez wttaczanie kruszywa na wlotach drog podporzadkowanych na skrzyzowa-
niach drogi krajowej Nr 1 w zakresie niezbednym do wykonania w jezdniach projektowanych petli indukcyjnej
detekcji pojazdow zgodnie z punktem 1.1.

1.4 OkreS$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w STWiORB - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2 MATERIALY
2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM.00.00.00 ,,Wy-
magania ogdlne” pkt 2.
2.2 Kruszywo
Do uszorstnienia nalezy stosowac frakcje od 2 do 4 mm kruszywa tamanego granulowanego klasy I, gatunku 1
wg PN-B-11112 [1]. W celu uzyskania trwalej szorstko$ci warstwy $cieralnej, nalezy stosowaé grysy o duzej od-
pornos$ci na polerowanie. Nie zaleca si¢ stosowac grysow wapiennych i dolomitowych oraz bazaltowych. Dopusz-
cza si¢ kruszywo granitowe ze $cieralno$cia mieszczaca si¢ w klasie I1.
Kruszywo (ew. jego pojedyncze frakcje) powinno pochodzi¢ dla danego zadania z jednego zrodta i ze stosun-
kowo krotkiego okresu produkc;ji.
Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem z

innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. Zaleca si¢ chroni¢ kruszywo przed opadami za pomocg plan-
dek lub zadaszen (wiat).

3 SPRZET
3.1 Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2 Rodzaje sprzetu

Wykonawca przystepujacy do wykonania uszorstnienia nawierzchni, powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia ko-
rzystania z nastgpujacego sprzetu:

1) szczotek mechanicznych wyposazonych w migkkie elementy czyszczace stuzace do zmiatania niezwigza-
nych ziaren kruszywa.

2) skrapiarke samojezdna wyposazong w:
a) zasobnik kruszywa z podgrzewaczem,
b) sterowanie elektroniczne podawania kruszywa,

3) walcow stalowych gtadkich srednich z wibracja do przywatowania (wcisniecia) roztozonego kruszywa.

3.3 Urzadzenie do rozsypywania kruszywa.

Urzadzenie powinno pozwoli¢ na rownomierne podanie kruszywa o:
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- 0 wymaganej ilosci na okreslonej szerokosci,
- zatozonej frakcji.
Urzadzenie mozna uzna¢ za przydatne do wykonania uszorstnienia, jezeli pomierzone odchylenia ilo$ci dozo-
wanego kruszywa nie roznig si¢ od przewidzianej ilosci wigcej niz o 10%.
3.4 Walec drogowy
Do wecisniecia kruszywa mozna zastosowaé walce lekkie i $rednie statyczne o stalowych bandazach z wibracja.

4  TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanie-
czyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami (asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.
5  WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2 Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania robdt zwigzanych z uszorstnieniem, nie moga wystgpowaé opady atmosferyczne, a
temperatura powietrza w trakcie weiskania kruszywa w nawierzchni¢ nie powinna by¢ nizsza od +10°C (korzyst-
niej > +15°C).

5.3 Odcinek prébny

Na odcinku probnym z masy SMA (przewidzianym do wykonania w STWiORB D.05.03.13, p.5.6) nalezy
jednoczesnie przeprowadzié proby z uszorstnieniem:

- mechanicznie roztozy¢ kruszywo o frakeji od 2 do 4 mm w iloéci 2 kg/m* na powierzchni utozonej masy
SMA przy temperaturze nie mniejszej od 130°c po pierwszym przejsciu walca bez wibracji,
- wecisngé kruszywo w mastyk przy pomocy walcow,
- mechanicznie roztozyé kruszywo podgrzane do temp. 80°C i przywatowaé w sposob j.w.
Nalezy oceni¢:
- w jakiej ilosci kruszywo zostato wtloczone w mastyks i w jakiej ilosci pozostato luzne. Luzne kruszywo

nalezy zebra¢ z powierzchni 1,0 m* i zwazy¢. Waga luznego kruszywa pozwoli ustali¢ zblizony procent
skutecznosci operacji,

- w jakiej iloSci kruszywo podgrzane zostato wttoczone w mastyks. Czy przez podgrzanie mozna 0siggnaé
lepsza skuteczno$¢ przyklejenia kruszywa do mastyksu,

- czy iloé¢ kruszywa zadana do proby, jest wystarczajaca.

Do takiej proby Wykonawca powinien uzy¢ materialow oraz sprzetu takiego, jaki bedzie stosowane do wyko-
nania robot.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania uszorstnienia nawierzchni po zaakceptowaniu przez Inspektora
Nadzoru wynikow uzyskanych na odcinku probnym.

5.4 Wykonanie uszorstnienia

Uszorstnienie nalezy wykona¢ z uwzglednieniem wynikéw badan i wnioskéw wyprowadzonych z powierzchni
probne;.

Po ostygnieciu nawierzchni do temperatury otoczenia i usuni¢ciu szczotkami mechanicznymi (najlepiej z po-
chlaniaczami) niezwigzanych ziaren kruszywa, mozna uszorstniong nawierzchni¢ odda¢ do ruchu, za zgoda In-
spektora Nadzoru.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2 Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty lub deklaracje zgodnoS$ci z PN),

- wykona¢ badania wlasciwos$ci materiatow przeznaczonych do wykonania robot, ktére okreslono w pkt 2,

- przetestowac sprzgt do wykonania robot w zakresie cech okre§lonych w pkt 3 i przedstawi¢ dokumenty
oraz wyniki badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3 Badania w czasie robot
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6.3.1 Badania kruszywa

Badania powinny by¢ wykonywane z taka czgstotliwo$cia, aby uzyska¢ wiarygodne i reprezentatywne dane
dla catej gromadzonej ilosci kruszywa. Jezeli Zamawiajacy w STWiORB nie ustali inaczej, to minimalna ilo$¢ i
czgstotliwos¢ badan powinna wynosic:

1) dla cech klasowych - dwa badania dla calej przewidzianej ilo$ci kruszywa, jednakze nie wickszej niz 1000

ton,

2) dla cech gatunkowych - jedno badanie na kazdg parti¢ kruszywa w ilosci 100 ton.

Niezaleznie od ww. badan laboratoryjnych, kazda jednostkowa dostawa kruszywa (samochod z kruszywem)
powinna by¢ oceniana wizualnie i w przypadku wystapienia watpliwosci odnosnie jakosci (zmiany barwy, frakcji,
zapylenia itp.) nalezy kruszywo takie umiesci¢ na oddzielnym sktadowisku do chwili wykonania sprawdzajacych
badan laboratoryjnych.

6.3.2 Badania przed rozpoczgciem uszorstnienia

Przed rozpoczgciem uszorstnienia powinny by¢ wykonane nastgpujace badania i kontrole:

1) ocena wizualna stanu technicznego sprzetu i wszystkich jego podzespolow oraz urzadzen majacych
wplyw na dozowanie kruszywa (dzwignie regulacyjne itp.) oraz walcow,

2) akceptacja wynikéw prac na odcinku prébnym, dotyczacych dozowania ilosci kruszywa przy takich na-
stawach parametrow, jakie zamierza si¢ utrzymywac podczas wykonywania uszorstnienia (parametry
ustalone wedlug Swiadectwa cechowania dla przyjetej rzeczywistej ilosci kruszywa).

Przy wyzej wymienionych badaniach zaleca si¢ stosowa¢ metody opisane w opracowaniu GDDP [3].
6.3.3 Badania w czasie wykonywania uszorstnienia
Badania w czasie wykonywania uszorstnienia obejmuja:

- sprawdzenie czy mechanizmy regulacyjne i parametry rozsypywarki zostaly ustawione tak, jak to ustalo-
no podczas wykonywania odcinka probnego przed rozpoczeciem robot,

- sprawdzenie czy temperatura otoczenia jest zgodna z wymaganiami pkt 5,

- sprawdzenie czy na budowe dostarczane jest kruszywo o przewidzianej frakcji,

- kontrolowanie liczby przej$¢ walca i ciSnienia w oponach,

- w przypadkach watpliwych, dokonanie kontrolnych pomiardéw ilosci rozktadanego kruszywa w sposéb
opisany w opracowaniu GDDP [3]. Pomiary zaleca si¢ wykonywac co najmniej jeden raz dziennie tuz po
rozpoczgciu robdt oraz w kazdym przypadku, jezeli wizualnie zaobserwuje si¢ zmiang ilosci i réwno-
mierno$ci rozsypywanego kruszywa, jednakze nie rzadziej niz co 2 km.

6.4 Badania i pomiary po wykonaniu uszorstnienia
6.4.1 Ocena wlasciwosci poslizgowych

1. Przy ocenie wlasciwosci przeciwposlizgowych nawierzchni drogi klasy G i droég wyzszych klas powinien
by¢ okreslony wspotczynnik tarcia na mokrej nawierzchni przy catkowitym poslizgu opony testowej Barum
Bravura o wymiarach 185/70R14, w ktérag wyposazone jest obecne urzadzenie pomiarowe SRT-3.

2. W celu sprawdzenia spelnienia wymagan obowiazujacych wg Rozporzadzeniu Ministra Transportu i Gospo-
darki Morskiej z dnia 02.03.1999r w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi pu-
bliczne i ich usytuowanie (dziennik Ustaw nr 43, poz 430) wyniki pomiarow uzyskiwanych w poszczego6l-
nych punktach pomiarowych na oponie Barum Bravuris nalezy podzieli¢ przez wspéteczynnik 1,079.W ten
sposob przeliczone wyniki pomiarow nalezy poddaé obrdbcee statystycznej (podziat na odcinki 1000m, obli-
czenie odchylenia standardowego, obliczenia miarodajnych wspoétczynnikow tarcia) a nastgpnie porownac z
warto$ciami progowymi (Wymaganiami) zamieszczonymi w stosownym Rozporzadzeniu. Wyzej podany
wspotczynnik mozna stosowaé dla roznych predkoscei, przy ktorych dopuszczalny jest pomiar na nawierzch-
ni. Dla preferowanej predkosci pomiarowej 60 km/h, miarodajny wspotczynnik tarcia winien wynosi¢ powy-
zej wskaznika: 0,39.

6.4.2 Pomiar szerokosci

Po zakonczeniu robot, tj. po okresie pielegnacji, a wigc po usunigciu niezwigzanych ziaren kruszywa z na-
wierzchni i z pobocza przy jej krawedzi, dokonuje si¢ pomiaru szerokosci a z doktadnoscia do £ 1 cm w 10 miej-
scach na 1 km.

Mierzy si¢ szerokos$¢ tylko tej czesci jezdni, ktora charakteryzuje si¢ dobrym osadzeniem ziaren kruszywa w
zaprawie (lepiszczu). Pomierzona szeroko$¢ nie powinna si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz + 5
cm.

6.4.3 Pomiar rownosci

Po wykonaniu uszorstnienia i po zebraniu luznego kruszywa, nalezy dokonaé pomiaréw réwnosci podtuznej
planografem. O zastosowanej metodzie i miejscach wykonania pomiaréw rownosci decyduje Inspektor Nadzoru.
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6.4

.4 Ocena wygladu zewnetrznego

Wykonane uszorstnienie powinno charakteryzowaé si¢ jednorodnym wygladem zewnetrznym. Powierzchnia

jezdni powinna by¢ rownomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze osadzonymi w zaprawie (lepiszczu), tworza-
cymi wyrazng makroteksture.

7
7.1

7.2

OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m* (metr kwadratowy) wykonanego uszorstnienia.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora

Nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega oczyszczenie gornej warstwy istniejacej na-

wierzchni.

9
9.1

9.2

10

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m” uszorstnienia obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie i sktadowanie materialow,
- dostawe i prace sprzgtu do robot,
- wykonanie uszorstnienia wg wymagan specyfikacji,
- odtransportowanie sprzetu z placu budowy,
- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

10.2 Inne dokumenty

Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa (Opracowanie zalecone do
stosowania pismem GDDP - 5.3a-551/5/92 z dnia 3 lutego 1992 r.), GDDP, Warszawa 1992.
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D.08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \btylnia i Odbioru Rob6t Budowlanych srymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét dotyge wykonania kraeznikéw betonowych zwizanych z realizajna-
stepujacych zada:

1) Remont sygnalizacjiswietlnej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyowanie z wjazdami na te-
ren handlowy w km 373+645 i 373+770.

2) Remont sygnalizacjiswietinej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyowanie ul.Jana Pawta Il -
Rzgowska w km 374+210.

3) Remont sygnalizacjiswietinej na drodze krajowej Nr 1 w m.Tuszyn, skrzyowanie ul.Jana Pawta Il -
Staroscianska / Jagietty w km 375+139.

4) Budowa sygnalizacjiswietinej na drodze krajowej Nr 1 w m.Kruszow, skrzyzowanie z drog gminng w
km 378+068.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargol{gritraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymie-
nionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robd6t obgtych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynngei umaliwiajace i magce na celu wykona-
nie, kontrot i odbior kraveznikow betonowych 20x30x100 cm na tawie betonoweparem jako obramowanie
nawierzchni.

Zakres rzeczowy obejmuje ustawienie kgamikow:

- na zakaczeniu pasow rozdziatu na skepyvaniach w miejscu ustawienia projektowanychadre sygna-

lizacji swietlnej,

- na skrzygowaniach na tukach kraazi jezdni,

- w miejscach projektowanych olieh na przejciach dla pieszych,

- w miejscach likwidowanych przgjdla pieszych.

Wykonywanie robot przywiduje sina skrzyowaniach drogi krajowej Nr 1 w miejscach przebudastgiep-
cej sygnalizacjswietlnej zgodnie z punktem 1.1

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe —prefabrykowane belki betonowe rozgranigzajchodniki dla pieszych od jezdni

1.4.2. tawa -warstwa néna stiaca do umocnienia kraymika oraz przenogeza obcizenie krawznika na grunt.

1.4.3. Podsypka -warstwa wyréwnawcza uwona bezpgrednio na podizu lub tawie.

1.4.5 Pozostate ok&enia s zgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymwi
STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogoélne”

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce Robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymaganiélog”.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jekich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projekto-
wa, STWIORB i poleceniami bryniera.

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robét budowlanych;

— zabezpieczenia interesu oséb trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpieczsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkdéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspdlny Stownik Zamowié (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdélnego Stovanikamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu zamowienia

podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogoélne”
2. Materialy

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania 1 skladowania padaw STWIORB
DM.00.00.00. ,Wymagania ogodine”

2.1. Podstawowe wymagania dotygze materiatow

Wszystkie materialy ayte do budowy powinny pochodztylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Ireyniera.

Zrédta materiatéw powinny ldywybrane przez Wykonawe wyprzedzeniem przed rozpecem robot nie
p&niej niz 3 tygodnie. Do kadej iloci jednorazowo wysytanego materiatu (kegnikow, betonu na tagy ce-
mentu, piasku) datzony powinien by dokument potwierdzagy jego jaké¢ na podstawie przeprowadzonych
bada. Preferowaneaswyroby (kravezniki) i wytwornie posiadajce Aprobat Technicza IBDIM.

2.2. Krawezniki betonowe
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Do wykonania robot naky uzy¢ kraweznik drogowy prostoitny scigte rodzaj ,a", jednowarstwowy, gatunku
1 o wymiarach:100x20x30 cm. Szerékskosu 3 cm, wysoko6 skosu: 12 cm. Kragzniki powinny by wykona-
ne z betonu, spenigego wymagania:

— klasa nie nisza ni B30,
nasikliwosé nie wigksza nk 4%,
mrozoodporn& nie nizsza nt F 125 zgonie z nora1],
scieraln@¢ na tarczy Boehmego, okétena straq wysokaci nie wigksza nk 3 mm.

— noénacs¢ minimum 31,6 kN

Powierzchnie kragznikéw powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu. Krawdzie elementéw powinny
by¢ rowne i proste. Tekstura i kolor powierzchni ggrlieowej) powinny by jednorodne, struktura zwarta.
Dopuszczalne odchytki wymiarow:

— dla wysokdci = 3 mm,

— dla szerokeéci i dtugasci + 8 mm.

Sprawdzenie wygdu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu poprzez pomiar i
policzenie uszkodzewystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu.

Pomiaréw naley dokonywa zgodnie z norm[7].

W razie wysjgpienia watpliwosci Inzynier maze zmient sposéb pobierania probek lub poszérzgkres kon-
troli krawegznikdéw o inny rodzaj bada

2.4. Materialy na podsyple i wypetnienia szczelin pomgdzy $ciankami bocznymi
Nalezy stosowé mieszank cementowo-piaskoyy

- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klaBp3N wg normy [10] i z piasku naturalnego spelaj
go wymagania normy [4],

- 1:2 dla wypetnienia szczelin z cementu portlanez& klasy 32,5 N wg normy PN-EN 197-1 i z piasky w
PN-B-06711.

- masa zalewowa do wypeltnienia szczelin wg BN-6041-

2.5. Materialy do posadowienia kravgznikow

Krawezniki posadowionegna tawie z oporem o wymiarach szer.30+5cm, wys3@r.10 cm. Lawa wyko-
nana z betonu klasy B15 wedtug PN-B-06250:1988wikonywania betonu natg uzyc¢:

- cementu portlandzkiego klasy 32,5N, portlandz&izglodatkami lub hutniczego wg PN-EN 197-1,

- kruszywa spetniafgego wymagania normy PN-B-06712; uziarnienie kraseychodzcego w skiad mie-
szanki betonowej powinno byak dobrane, aby mieszanka ta wykazywata maksysrozelnéc i ura-
bialnc¢ przy minimalnym ziyciu cementu i wody,

- wody wg PN-B-32250,

- mana wy¢ dodatkéw lub domieszek wedtug zasad wymienionydPNawB-06250 i posiadagych aproba-
te techniczm IBDIM,

2.6.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Krawezniki powinny by sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przesti, na podtzu wyréwnanym
i odwodnionym z zastosowaniem podkfadek i przekéddb na paletach transportowych.

Cement ména przechowywé nie diwej niz 3 miesice. Przechowywanie i transport cementu wg BN-
88/6731-08.

Kruszywa naley gromadzt w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkzahezpieczagych
przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniemyah rodzajow i frakcji.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogdine”
3.1. Roboty mana wykonywa¢ recznie przy pomocy drobnego sprgu z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotoavandsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
3.2. Do wytwarzania betonu na tawy:

- wytwdrnia stacjonarna do wytwarzania mieszankoiewej wyposzona w uradzenia do wagowego do-
zowania skfadnikw,

- samochody samowytadowcze do transportu wyprodakeyvmieszanki betonowej.

4. Transport

Ogdlne wymagania dotysgee transportu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wynragagolne”

Krawgzniki moga by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po egjnigciu przez beton wytrzymadoi
minimum 75% wytrzymakai gwarantowanej; w trakcie transportu powinny agbezpieczone przed przemiesz-
czaniem sj i uszkodzeniem. Nalg je uktad@ na podkiadach i przektadkach drewnianych déagow kierunku
osi podtznej srodka transportowego. Sposob ich zatadunkdroeki transportowe i zabezpieczenie przed prze-
sunkciem w czasie jazdy powinny ygodne z obowzujacymi przepisami.

Wszystkie elementy powinny byznaczone. Dane ich powinnydymieszczone na palecie transportowej. W
przypadku przeweenia luzem naley oznaczé w sposob trwaly, co 50 sztekOznaczenie na palecie powinno
zawier&, co najmniej:

- oznaczenie (ok&enie) wyrobu,

- znak wytworni,
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- dak produkcji.

Wyprodukowan mieszank betonow nalery dostarcza na budow w warunkach zabezpieczaych przed
wysychaniem, wptywami atmosferycznymi i segregacj

Transport cementu wg. BN-88/6731-08.

Pozostate materiaty wg STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagargolne”

5. Wykonanie Rob6t

Ogolne zasady wykonywania Robét podano w STWIORB.@MO0.00 ,Wymagania ogolne”

Wykonawca przedstawi #ynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Robét oraz Program Za-
pewnienia Jakei uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakicheba wykonywane roboty.

5.1. Lawa betonowa

tawe betonowy z oporem nabey wykona w szalowaniu.

Beton roZcielony w szalowaniu powinien bywyréwnywany warstwami. Betonowanie nalenykonywa
zgodnie z PN-B-06251 z betonu B10, przy czym haktosowa minimum, co 50 m szczeliny dylatacyjne wy-
petnione bitumicza mag zalewow wg 2.4.

tawa betonowa nie nie by wykonywana wtedy, gdy temperatura powietrza sppdfazej 2°C oraz wtedy,
gdy podiage jest zamarzrie i podczas opaddw deszczu. Natychmiast po zemta mieszanki naky przystpi¢
do jej zagszczania. Operacja ta powinna z&éknt sic po uptywie dwdch godzin od chwili dodania wodysie
chej mieszanki. Bezgrednio po zagszczeniu beton natg zabezpieczy przed wyparowaniem wody. Pigha-
Cj¢ nalery rozpoca¢ przed uptywem 90 min. Poprzez kilkakrotne zaflie wod w ciagu dnia w czasie, co naj-
mniej 3 dni do 7 dni w czasie suchej pogody.

5.2. Ustawienie kravgznikow

Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsna podsypce cementowo-piaskowej 1:4 géabb
Ccm po zagszczeniu.

Przy uktadaniu kragznikdw na tukach naley stosowé krawezniki o dtugdgci 50 cm.

Swiatto kraweznika od strony jezdni powinno wynésl2 cm, a przy przégiach dla pieszych 2 cm.

Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z DokumentacProjektova.

5.3 Wypelnianie spoin

Spoiny naley wypetniat zaprav cementowo-piaskoavl:2. Spoiny przed zalaniem zapeamalezy oczyscic i
zmy¢ wodh.

Szczeliny dylatacyjne natg zalewa& mag, zalewowt po ich uprzednim starannym oczyszczeniu naapghs
bokas¢ i osuszeniu.

6. Kontrola jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jaka Rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymaganialog”
6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania materiatéw przeznaczonych do usta-
wienia kraveznikow betonowych i przedstaévivyniki tych badé Inzynierowi do akceptaciji.

Nalezy sprawdzé:

a) krawezniki betonowe:

- ksztatt i wymiary na zgodré z wymaganiami PN-B-10021,

- Aprobaty Techniczne,

- w watpliwych przypadkach naty przedstawdi komplet bada laboratoryjnych przeprowadzonych
przez producenta dla dostarczonej partii materiatow

b) materialy do posadowienia kraimikow, podsypek i wypetnienia spoin:

- wytrzymala¢ nasciskanie betonu B10 zgodnie z PN-B-06250@ednio co drug partk betonu rozu-
miarg jako ilos¢ betonu ziyta w ciagu jednej dziatki dziennej i w przypadkachtpliwych,
- konsysteng betonu - przy kadym zatadunku,
- whasciwosci cementu klasy 32,5N - zgodigojego wiaciwosci podanych w deklaracji producenta z
wymaganiami odpowiednich norm,
- mag zalewow- zgodnd¢ jej whasciwosci podanych w deklaracji producenta z wymaganiami,
- piasek: uziarnienie (wg PN-B-06714/15), zaw&rtpanieczyszczeobcych (wg PN-B-06714/12), za-
wartas¢ pytbw mineralnych (wg PN-B-06714/13), zawdttazanieczyszc#e organicznych (PN-B-
06714/26) — 1 raz przed przysteniem do rob6t dla partii nie gkiszej nz 1500 Mg i kadorazowo
przy zmianiezrodta dostawy,
- wytrzymata¢ podsypki cementowo-piaskowej geiskanie na serii 6 prébek (3 dla R7 i 3 dla R28) -
raz w czasie budowy i w przypadkwwliwosci; wytrzymatdgé powinna wynosi min. R210 MPa,
R28= 14MPa
6.2. Badania w czasie wykonywania robot
6.2.1. Kontrola wykonania tawy betonowe;j
Nalezy sprawdz¢, co 20 mb:

a) zgodnd¢ profilu podtwznego gérnej powierzchni tawy z Dokumentgleyojektovs; dopuszczalne odchyiki

niwelety tawy+ 1 cm na kade 100mb,

b) odchylenie linii od projektowanego kierunku - nieza przekracza+ 1 cm na kade 100 mb,

c) wymiary fawy, dopuszczalne odchyiki:
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- dla wysokdci - + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéxi - £ 20% szerokgxi projektowane;.

d) roéwnas¢ gornej powierzchni tawy mierzona 4a8 m - nieréwnéci nie mog, przekraczé& 1 cm na kade
100 mb

6.2.2. Kontrola utazenia kraweznikdw
Nalezy sprawdz¢, co 20 mb:
a) zgodnd¢ niwelety gornej ptaszczyzny krawnikdéw z Dokumentagj Projektows, dopuszczalne odchyiki
niwelety+ 1 cm na kade 100 mb,
b) usytuowanie w planie - odchyiki nie mpprzekracza+ 1 cm na kade 100 mb,
c) rownas¢ gornej powierzchni kraggznikdw mierzona tat 3 m - nieréwnéci nie mog, przekracza 0,5 cm
na kade 100mb.
6.2.3. Kontrola wypetnienia spoin
Zaprawe do wypetnienia spoin natg skontrolowd, co najmniej raz przy wykonywaniu rob6t i w przgach
watpliwych. Wytrzymatdé¢ nasciskanie zaprawy powinna wynésiie mniej nk 30 MPa.
Szerokaéc¢ i doktadnd¢ wypetnienia spoin naky skontrolowad na kadych 10 metrach ustawionego krgw
nika. Spoiny musgby¢ wypetnione catkowicie na pefrgicbokas¢ i mie¢ szerokéé ok. 5 mm.
7. Obmiar robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiIORB DMO®@O ,Wymagania ogolne”
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest: jeden metr (m) ustawionego kkgwika betonowego na tawie betonowej z oporem.
8. Odbidr robdt
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB DMIOMO ,Wymagania ogoine”
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensamjojektova, STWIORB i wymaganiami btyniera, je-
zeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.
W przypadku niezgodroi, cha@ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wesgj za niezgodne z
Dokumentagj Projektovs i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.
9. Podstawa ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano zgodnie z wymaganiami STWIORB DM.00.00.00
~Wymagania ogélne”
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa ustawienia jednego metra (m)&knaika uwzgednia:
- opracowanie Projektu Technologii i OrganizacjbRboraz Programu Zapewnienia Jako
- zakup i dostarczenie wszystkich nigditych materiatow,
- zastosowanie materiatbw pomocniczych konieczrdahprawidtowego wykonania robét lub wynikeych z
przyjetej technologii robét,
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,
- zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania nedéev|
- wykonanie wykopu pod tayy
- wykonanie szalunku pod tavbetonovy,
- wykonanie, dostarczenie i wbudowanie mieszantorbmvej B 15
- przygotowanie, razielenie i zagszczenie podsypki cementowo-piaskowej géebb cm po zagszczeniu,
- ustawienie kragznikéw w pionie,
- przygotowanie zaprawy cementowej i wypetnienieilsp
- zalanie szczelin dylatacyjnych bitumigzmas zalewow,
- zasypanie zewgtrznejsciany kravgznika i ubicie,
- oczyszczenie terenu Rob6t z odpaddw, stayoyeh wiasnét Wykonawcy i usuricie ich poza pas drogowy,
- wykonanie wszystkich niezbnych pomiaréw, préb i sprawdze
- oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie.
10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
[1] PN-B-06250:1988 Beton zwykly.
[21 PN-B-06251 Roboty betonoweélbetowe. Wymagania techniczne.
[3] PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw.

[4] PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu.

[5] PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznadezzawartéci zanieczyszcaeobcych.
[6] PN-B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania Oznaezaawartéci pytdbw mineralnych.

[71 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefmaiyiaru cech geometrycznych.
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(8]
(9]
[10]

[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[16]

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonGagpraw.

PN-EN 197-1 Cement. Sklad, wymagania i kryteriadngéci dotyczce cementow powszechnegiytd
ku.

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych yeiavosci kruszyw. Analiza chemiczna.

BN-68/8933-04 Drogi samochodowe. Pomiar résanaawierzchni planografem i tat

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

BN-80/6775-03/04 Elementy nawierzchni drog, uliarkingéw i torowisk tramwajowych. Krasniki i
obrzea.

BN-80/6775-03/01 Elementy nawierzchni drég, uli@rhingdéw i torowisk tramwajowych. Prefabrykaty
budowlane z betonu. Wspdlne wymagania i badania.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
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