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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycce wykonania
i odbioru robot zwizanych z konserwagjozysk stalowych na podporach mostu przez ¢zek
Bzure w Lowiczu w chgu drogi krajowej nr 14 towicz - £&dw km 0+8109.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokanperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych Specyfikacjami Technicznymi
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t zwanych
z konserwagj tozysk stalowych wahaczowych wys. 38 cm — 20 sztalostych watkowych
o sr. watka 25 cm — 20 szt., w tym:

— oczyszczenie i uswgie produktow korozji, starych powtok i smaru,

— zabezpieczenie malarskimi powtokami antykorozyjnymi
— zabezpieczenie smarem grafitowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST DM-00.00.00 ,Wymagaragolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogolne stosowania materiatow, ich poayska skiadowania podano w ST
DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 2.
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2.2. Wymagania dla materiatow
2.2.1. Farby do zabezpiedzantykorozyjnych taysk musz posiadé aktualr aprobat
IBDIM. Nalezy zastosowa zestaw farb min. dwuwarstwowy. Powtoka zetwmna ledzie
w kolorze uzgodnionym z Zamawigym.
2.2.2. Smar grafitowy musi charakteryz@wsic wysoky odporndcia na dziatanie wody
I zmienne warunki atmosferyczne oraz dpbchrorny, antykorozyja i wysoka odporndcia na
obciazenia.

3. SPR&ET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoélne"
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca mee wywaé dowolnego sprgu zaakceptowanego przez Zamawtapo.

Sprzt uzyty do wykonania robot nie mie powodowaé uszkodzé konstrukcji i elementow
wyposaenia mostu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotyaeze transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiélrog
pkt 4.

4.2.Srodki transportu
Nie wyskpuja.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne wymagania wykonania robét podano w ST DM3OM@O ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Rozpocecie robot

Prace hda wykonywane w trakcie renowacji antykorozyjnych pokvmalarskich elementow
stalowych ustroju niagego mostu.

5.3. Oznakowanie robot

Ogolne zasady oznakowania rob6t podano w ST DME)0M, Wymagania ogélne” pkt 1.5.
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5.4. Konserwacja taysk

Konserwacji podlegaj tozyska stalowe: jednowatlkowe oraz wahaczowe, tzn.ystkie
elementy stalowe twogze tazysko. taryska naley oczyci¢c z produktéw korozji,
luszcacych st starych powlok malarskich oraz starej warstwy smddastgpnie odpylé

I zabezpiecz§ antykorozyjnymi powilokami malarskimi oraz nadtie powlokg smaru
grafitowego na elementylizgowe tazysk. Wymaga si aby zestawy malarskie posiadaty
aktuala aprobat IBDIM. Technologia malowania musi Byzgodna z zapisami aprobaty
technicznej, kast techniczma materialu oraz wytycznymi obowdujacymi na sieci drég
krajowych. Nie dopuszczaesiaczenia materiatéw tdnych systemow zabezpiedzaNszelkie

nieprawidtowdci w ustawieniu, hdz pracy ktoregokolwiek z tysk naley natychmiast
zgtaszé Zamawiagcemu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST DM-00.00/@¢magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa konserwacji taysk jest 1 szt. (sztuka) 2gska. Cena jednostkowa
obejmuje jednorazoykonserwagj tozysk.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DM-00.0(MdPmagania ogolne™ pkt 8.
8.2. Odbidr konserwaciji tazysk
Odbioru konserwacji toysk dokonuje Zamawiagy na podstawie oceny wizualnej
wykonanych robét. Odbiér robét nagtije zgodnie z zasadami odbioru ckoaymi w ST

DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8. Zamaw®j dokona odbioréw gatkowych robot
ulegapcych zakryciu (oczyszczeniezdgsk, medzywarstwowe malarskie).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 9.

ST-konserwacja fysk przez malowanie i smarowanie



9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania konserwacji 1 szt.zyeka obejmuje wszystkie czyndwd zwiazane
Z wykonaniem robot, w tym:

- roboty przygotowawcze (np. ustawienie ruszthywapewnienie dogbu do taysk itp.),

- oczyszczenie fgyska z produktow korozji,

- zabezpieczenie malarskimi powtokami antykorozyjnymi

- zabezpieczenie kysk smarem grafitowym,

- uporazdkowanie miejsca wykonywania robot,

- wywo0z odpadodw i koszt ich utylizacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-10060:1998 Obiekty mostowe.ayska. Wymagania i metody bada
2. Zalecenia dotyere tazyskowania obiektow mostowych oraz kontrolizysk podczas
eksploatacji, IBDiM Warszawa 2005 r.
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