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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem systemu sygnalizacji
pozarowej (SSP) powstajacy w ramach adaptacji pomieszczen budynku bytej wytwdrni wod ,, ARETUZA” na potrzeby Laboratorium Drogowego
Wydziatu Technologii GDDKIA Oddziat w Warszawie.

Obiektem chronionym systemem sygnalizacji pozarowej bedzie budynek adaptowany na potrzeby Wydziatu Technologii GDDKIA Oddziat w
Warszawie. Budynek znajduje sie w miejscowosci Opacz Kolonia przy ulicy Srodkowej 35, dziatki nr 553/4, 554/2.

Inwestorem jest Generalna Dyrekcja Drég Krajowych i Autostrad Oddziat w Warszawie.
Adres Inwestora:

ul. Minska 25

03-808 Warszawa

Roboty ujete niniejsza specyfikacjq wpisane sq do wspolnego stownika zamdwien pod numerem:
CPV 45343000-3 Roboty instalacyjne przeciwpozarowe.

CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych.

CPV 31625000-3 Alarmy przeciwpozarowe.

CPV 31625200-5 Systemy przeciwpozarowe.

CPV 33253110-2 Aparatura do wykrywania gazow

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem oraz uzytkowaniem systemu sygnalizacji
pozarowej, pozarowego sterowania wentylacja mechaniczng oraz oddymiania klatki schodowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Alarm:

Ostrzezenie o istnieniu niebezpieczenstwa dla zycia, mienia lub $rodowiska.

System alarmowy:

Instalacja elektryczna do wykrywania i sygnalizowania nienormalnych warunkéw, wskazujacych na istnienie niebezpieczenstwa ( np.
zagrozenie pozarem).

Zaktad instalacji alarmowych:

Instytucja , ktéra dostarcza i /lub instaluje i /lub konserwuje systemy alarmowe.

Centrala Sygnalizacji Pozarowej (CSP):

Zespot srodkéw sprzetowych i programowych, dziatajacy wedtug okreslonego algorytmu i realizujacy co najmniej funkcje decyzyjne oraz
sterujace w systemie alarmowym.

Dane obiektowe:

Zmienne dane , niezbedne do pracy CSP w okreslonej konfiguracji systemu, dotyczace konkretnego obiektu.

Doziemienie:

Niepozadane potaczenie pomiedzy elektrycznym potencjatem ziemi a jakakolwiek czescig CSP

Kasowanie:

Czynno$¢ umozliwiajaca wyjscie CSP ze stanu alarmowania pozarowego i /lub ze stanu uszkodzenia.

Linia dozorowa:

Tor transmisji taczacy elementy detekcyjne z CSP.

Obowiazkowe:

Przymiotnik uzywany do opisania funkcji, ktére powinny by¢ spetniane przez wszystkie CSP i wymagan dotyczacych tych funkgji , oraz
wymagan dotyczacych konkretnych funkgji fakultatywnych, jezeli sg takie przewidziane w danej CSP.

Okno:

Czes¢ lub catos¢ wyswietlacza alfanumerycznego, przeznaczona do informowania o jednym stanie pracy w danym czasie ; podziat
wysSwietlacza moze by¢ zrealizowany przez oddzielenie mechaniczne albo sterowanie programowe.

Czujka (detektor):

Urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu nienormalnych warunkéw wskazujacych na wystapienie niebezpieczenstwa.
Czujnik (sensor):

Czes$¢ czujki reagujaca na zmiany wielkosci fizycznych, mogace wskazywac na pojawienie sie niebezpieczenstwa.

Ostrzegacz:

Urzadzenie uruchamiane recznie lub noznie, wytwarzajace stan alarmowania.

Uktad decyzyjny:

Uktad, ktory przetwarza sygnat wejsciowy z jednego lub wiecej zrodet sygnatu i rozstrzyga, czy powinien zosta¢ wytworzony stan
alarmowania.

Ostrzegacz pozarowy:

Element reczny zdolny do nadawania informacji zwigzanej z wykrywaniem pozaru.

Strefa dozorowa:



Geograficzna cze$¢ chronionego obiektu, w ktérej zainstalowano jeden lub wiecej ostrzegaczy i dla ktdrych przewidziano wspdlng sygnalizacje
strefowa.
Sygnalizacja:
Informacja przekazywana za pomocq elementu sygnalizacyjnego.
Wyswietlacz alfanumeryczny:
Wskaznik zdolny do podania informacji przez wys$wietlenie komunikatow z uzyciem liter i cyfr.
Wskaznik:
Element sygnalizacyjny, stuzacy do przekazywania informacji przez zmiane swego stanu.
Urzadzenie sterujace:
Cze$¢ systemu alarmowego do wiaczania, wytaczania, blokowania, odblokowywania systemu alarmowego lub jego czesci przez zmiane stanu
centrali alarmowej
Sygnalizator:
Urzadzenie wytwarzajace sygnat alarmu lub pogotowia.
Urzadzenie zasilajace:
Czes¢ systemu alarmowego, dostarczajgca energii o okreslonych parametrach, niezbednej do dziatania systemu lub jego czesci.
Linia:
ZespOt potaczen pomiedzy centralg a czujkg lub grupg czujek (linia dozorowa), centralg a sygnalizatorem lub przekaznikiem alarmu (linia
alarmowa) itp. Moze by¢ przewodowa lub bezprzewodowa.
Uzytkownik:
Osoba, uprawniona do obstugi systemu alarmowego.
Konwencjonalna linia dozorowa:
Dwuprzewodowa linia dozorowa, pracujaca z dwustanowymi czujkami bez identyfikacji ich numerdw, zakonczona rezystorem koncowym
Reczny ostrzegacz nieadresowalny:
Element nieadresowalny, ktory po zbiciu szybki przesyta do centrali kryterium alarmu pozarowego.
Gniazda adresowalne:
Elementy adresowalne do wspdtpracy z czujkami.
Linia sygnatowa:
Dwuprzewodowa, potencjatowa linia faczaca centrale z zewnetrznymi urzadzeniami sygnalizacyjnymi i wykonawczymi. Linie sygnatowe
nazywane sg rowniez zamiennie liniami sterujgcymi.
Aprobata techniczna:
Pozytywna ocena techniczna materiatu lub wyrobu dopuszczajaca do stosowania w budownictwie, wymagana dla wyrobéw, dla ktdrych nie
ustalono PN. Tryb udzielania aprobat technicznych oraz upowaznione jednostki wydajace okreslone zostaty w drodze rozporzadzenia
wiasciwych ministréw.
Atest:
Swiadectwo oceny materiatu lub wyrobu pod wzgledem jego jakosci i bezpieczenstwa uzytkowania wyrobu, przez upowaznione instytucje
panstwowe i specjalistyczne placowki.
Budowa:
Wykonywanie, odbudowa, rozbudowa, przebudowa, modernizacja obiektu budowlanego w okreslonym miejscu.
Certyfikat:
Znak bezpieczenstwa wyrobu lub materiatu, wydany przez urzad panstwowy lub upowazniong jednostke notyfikowang naukowo-badawczg,
certyfikujaca, wskazujacy, ze zapewniona jest zgodnos¢ wyrobu z kryteriami technicznymi, okreSlonymi przez Polskie Normy, aprobaty
techniczne oraz, ze sposdb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacjg techniczna.
Dokumentacja budowy:
Komplet dokumentdéw formalno-prawnych i technicznych, niezbednych do prowadzenia budowy obejmujacej:
*  pozwolenie na budowe
. dziennik budowy
«  protokoty odbioréw
»  ksigzki obmiaréw
. operaty geodezyjne
projekty wykonawcze.
Dziennik budowy:
Dokument urzedowy dokumentujacy przebieg robdt budowlanych oraz okolicznosci, ktdre zachodzg w toku wykonywania prac.
Grupy, klasy, kategorie robot:
Nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie robét okreslone w rozporzadzeniu 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie
Wspdlnego Stownika Zamdwien (Dz.Urz. L340
z dnia 16.12.2002r. z p6zniejszymi zmianami.
Inspektor nadzoru budowlanego:
Samodzielna funkcja techniczna w budownictwie zwigzana z wykonywanie technicznego nadzoru nad robotami budowlanymi, petniona przez
osobe posiadajaca odpowiednie uprawnienia budowlane i cztonkostwo w Izbie Samorzadu Zawodowego.
Kierownik budowy:
Samodzielna funkcja techniczna w budownictwie, zwigzana z kierowaniem procesem robdt budowlanych i organizacjq budowy, ktérq sprawuje
osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia budowlane i cztonkostwo w Izbie Samorzadu Zawodowego
Kontrola techniczna:
Ocena procesu technologicznego lub wyrobu pod katem jego zgodnosci z polskimi Normami, przydatnoscig i przeznaczeniem.
Kosztorys:
Dokument okreslajacy ilos¢ i wartos¢ robdt budowlanych, sporzadzony w oparciu o dokumentacje projektowa, przedmiar robdt, ceny
jednostkowe robocizny, materiatu, narzutu, kosztéw posrednich i zysku: ofertowy, Slepy, powykonawczy (sporzadzony przez wykonawce robot
w oparciu o zestawienia ilosciowe i wartosciowe zadania, uwzgledniajac zmiany wprowadzone w trakcie realizacji)
Nadzor autorski:



Kontrola dokonywana przez autoréw projektu budowlanego w trakcie realizacji robét polegajaca na kontroli zgodnosci realizacji prac na
budowie z projektem, a takze akceptacji w zakresie ewentualnych rozwigzan zamiennych podczas prac.

Nadzér inwestorski:

Kontrola Inwestora sprawowana w zakresie jako$ci oraz kosztdw realizowanej inwestycji przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego jako osoby
posiadajacej odpowiednie wyksztatcenie techniczne, praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzor nad budowa. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie, wykonuje biezacq
kontrole jakosci i ilosci wykonywanych robdt, bierze udziat w sprawdzeniach i odbiorach robét zanikajacych, w odbiorze instalacji i urzadzen
technicznych i ich budowie, jak réwniez przy odbiorze koricowymi gotowego zadania.

Obmiar robot:

Pomiar wykonywanych robét budowlanych dla obliczenia ilosci robdt na podstawie dokumentacji projektowej, badz z natury, w celu ich
kosztorysowania, albo obliczeniu wartosci robdt nie objetych przedmiarem.

Przedmiar robot:

Zestawienie przewidzianych do wykonania robdt w kolejnosci technologicznej ich wykonania ze szczegétowym opisem lub wskazaniem
szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek
przedmiarowych.

Roboty zabezpieczajace:

Roboty budowlane wykonywane dla zabezpieczenia juz zrealizowanych robét lub bedacych w trakcie realizacji, wynikajace z projektu
organizacji planu budowy, jak réwniez roboty niezbedne dla zapobiegniecia awarii, wptywu warunkéw atmosferycznych lub wypadkowi.
Roboty zanikajace:

Roboty budowlane, ktorych efekty sq zakrywane w trakcie realizacji kolejnych etapow prac.

Wady techniczne:

Efekt niezachowania przez wykonawce rezimu technologicznego prowadzacego do ograniczenia lub uniemozliwienia korzystania z wyrobu
zgodnie z jego przeznaczeniem.

Wspolny Stownik Zamodwien:

Wspdlny Stownik Zamdwien - jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i robét budowlanych stworzonym na potrzeby zamowien
publicznych. Sktada sie ze stownika gtéwnego oraz stownika uzupetniajacego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie
z postanowieniami Rozporzadzenia 251/2003, stosowanie kodéw CPV do okreSlania przedmiotu zamdwienia przez Zamawiajacych z
owczesnych panstw cztonkowskich UE stato sie obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003r. Polskie Prawo Zamdwien Publicznych przewidziato
obowigzek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polskie do UE tzn. dn. 1 maja 2004r.

Znak bezpieczenstwa:

Prawnie okreslone oznakowanie nadawane towarom i wyrobom, ktdre uzyskaty certyfikat.

Przyjete skroty:

e ST - specyfikacja techniczna

. OST- ogdlna specyfikacja techniczna

»  SST - szczeg6towa specyfikacja techniczna

. PB - projekt budowlany, PW - projekt wykonawczy
. NI - nadzor inwestorski, NA - nadzér autorski

. PN - Polska Norma

. BN - branzowa norma



2. MATERIALY

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z rysunkami, specyfikacjy
oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru.

2.1 Urzadzenia systemu sygnalizacji pozarowej

2.1.1 Centrala sygnalizacji pozarowej

Centrala sygnalizacji pozarowej przeznaczona jest do wykrywania pozaru. CSP pracuje z petlami dozorowymi adresowalnymi. CSP spetnia
wymagania europejskiej normy EN-54 i jej narodowych odpowiednikdw.
Zaproponowano centrale, o nastepujacych parametrach:
. Kompaktowa prefabrykowana centrala mikroprocesorowa o pojemnosci do 504 adreséw (4 petle z rozdziatem na 8)
*  Mozliwos¢ pracy w wersji stand-alone jak i sieciowej
. Mozliwos¢ podtaczenia do 16 elementoéw, takich jak centrale i konsole obstugowe w jednej sieci
. Wbudowana funkcja pracy w trybie emergency
. Redundantna sie¢, pracujaca w trybie awaryjnym zgodnie z EN54
»  Interfejs Ethernetowy
. Opcjonalna drukarka, klucz blokujacy, wskazniki diodowe
*  Mozliwosc instalacji portdw szeregowych RS232, RS485
. Podtrzymanie w przypadku awarii zasilania gtdwnego do 72 godzin
Wykrywanie i automatyczne Scigganie konfiguracji (autokonfiguracja) wszystkich urzadzen sieci
Zmiana parametrow czujek w funkcji czasu i zmian otoczenia
Panele strefowe informacyjne i kontrolne oraz sygnalizatory instalowane bezposrednio na magistrali SSP
Transmisja danych przez zdalny dostep
Wgrywanie firmware-u do wszystkich elementéw znajdujacych sie pod kontrolg mikroprocesora centrali
Wszystkie elementy na liniach dozorowych sa monitorowane na doziemienie
Wskazniki LED
Pamie¢ do 2000 zdarzen
Drukarka protokotujaca
Automatyczna zmiana czasu letniego i zimowego
Podfaczenie do systemu wizualizacji i nadzoru za pomocg Bagnet-u
Przekazniki alarmowe: 2 (alarm i uszkodzenie)
Wyjscia monitorowane:3 (alarm, awaria, dwie linie sygnalizatorow)
Programowalne wejscia/wyjscia na ptycie: 12
. Zaciski podtaczenia zasilania gtéwnego: 230VAC
. Napiecie robocze 21..28.6VDC
*  Pobdr pradu: maksymalnie 5A
. Zasilacz 150W, z opcjq potaczenia kaskadowego dodatkowego zasilacza
»  Obstuga baterii akumulatoréw 12V o pojemnosci do 26Ah, przy podstawowym zasilaczu
. Monitorowanie akumulatordw i zasilania gtdwnego
. Warunki zewnetrzne:
o  Temperatura pracy: -8 ... +42°C
o  Temperatura przechowywania: -20°C ... +60°C
o  Wilgotnos¢: maksymalnie 95%
o Kategoria $rodowiskowa: IP 30
. Wymiary: 430mm x 796mm x 160mm
. Kolor: jasnoszary, RAL 7035
. Programowanie: z ptyty czotowej lub z komputera
. Certyfikaty: CNBOP, VdS

2.1.2 Czujki pozarowe

W systemie sygnalizacji pozarowej oraz w systemie oddymiania o skutecznosci wykrywania pozaru decydujg czujki pozarowe. Jak dotad nie
ma pojedynczej czujki uniwersalnej, zdolnej wykrywaé kazdy pozar w poczatkowej fazie jego rozwoju, gdyz i zjawiska pozarowe i ich
intensywno$¢ w kazdym konkretnym pozarze sa rézne. Dlatego tez produkowane sg czujki wykorzystujace rézne zasady dziatania. Wiasciwe
zastosowanie tych czujek, czyli ich dobdr pod katem najbardziej prawdopodobnego rozwoju pozaru, oraz optymalne rozmieszczenie w
konkretnym zabezpieczanym obiekcie, nalezy do jednych z najbardziej odpowiedzialnych zadan projektanta instalacji sygnalizacji pozarowej

2.1.2.1 Czujki pozarowe wielodetektorowe

Zaproponowano czujke neuronowg, o nastepujacych parametrach:
*  Automatyczna czujka dymu i temperatury
*  Przetwarzanie sygnatéw przy uzyciu algorytméw detekcyjnych (DA)
Woczesne i niezawodne wykrywanie pozardw we wstepnym stadium
Duza odpornosc¢ na zjawiska zaktdcajace
Najwyzsza sprawnos$¢ systemu uzyskana dzieki analizie sygnatéw z podwdjnych detektoréw optycznych
Komunikacja przez dedykowang sie¢
Konstrukcja i materiaty dostosowane do wymagan ochrony srodowiska
Odpornosc¢ na: pyt, widkna, owady, wilgotnoéé, udary, skrajne temperatury, zaktdcenia elektromagnetyczne, korozyjne opary,



wibracje, aerozole syntetyczne oraz nietypowe zjawiska pozarowe

Wysoka odporno$¢ na zaktdcenia elektroniczne

Zaawansowane monitorowanie czujnika oraz uktadéw elektronicznych

Redundantny, wysokiej klasy system czujnikow (dwa niezalezne czujniki optyczne, dwa niezalezne czujniki ciepta)
Wykrywanie czastek dymu ciemnych i jasnych

Wbudowany wskaznik zadziatania, widzialny pod katem 360°

Whbudowany izolator zwarc

Uniwersalny typ gniazd dla wszystkich rodzajow czujek

Przeznaczone do wykrywania pozardw tlacych, spalania cieczy i ciat statych

Niezawodne wykrywanie pozaréw w $rodowiskach, w ktorych wystepuja zjawiska zaktdcajace
Napiecie zasilania modulowane : 12 ... 33 Vdc

Prad dozorowy: 200..280uA,

Zewnetrzny wskaznik zadziatania: 2

Wymiary: $rednica 100mm, wysoko$¢ 54,55mm (bez gniazda)

Waga: 80g (wraz z gniazdem)

Temperatura pracy: -10°C ... +60°C

Temperatura sktadowania: -30°C ... +75°C

Wilgotnos$¢ wzgledna chwilowa: <95%

Kategoria srodowiskowa: IP40

Kolor: biaty RAL 9010

2.1.2.2 Czujki pozarowe optyczne dymu

Zaproponowano czujke optyczna dymu, o nastepujacych parametrach:

Automatyczna czujka optyczna dymu

Przetwarzanie sygnatow przy uzyciu algorytmoéw detekcyjnych (DA)

Woczesne i niezawodne wykrywanie pozaréw we wstepnym stadium

Duza odpornos¢ na zjawiska zaktocajace

Najwyzsza sprawnos¢ systemu uzyskana dzieki analizie sygnatéw z podwojnych detektordw optycznych
Komunikacja przez dedykowang sie¢

Konstrukcja i materiaty dostosowane do wymagan ochrony Srodowiska

Odpornos¢ na: pyt, widkna, owady, wilgotnos¢, udary, skrajne temperatury, zaktdcenia elektromagnetyczne, korozyjne opary,
wibracje, aerozole syntetyczne oraz nietypowe zjawiska pozarowe

Wysoka odporno$¢ na zaktdcenia elektroniczne

Zaawansowane monitorowanie czujnika oraz uktadéw elektronicznych

1 czujnik optyczny

Wykrywanie czastek dymu ciemnych i jasnych

Wbudowany wskaznik zadziatania, widzialny pod katem 360°

Whbudowany izolator zwarc

Uniwersalny typ gniazd dla wszystkich rodzajow czujek

Przeznaczone do wykrywania pozaréw dymotwdrczych oraz tlacych

Niezawodne wykrywanie pozaréw w Srodowiskach, w ktdrych wystepuijg zjawiska zaktocajace
Napiecie zasilania modulowane : 12 ... 33 Vdc

Prad dozorowy: 180..220uA,

Zewnetrzny wskaznik zadziatania: 2

Wymiary: $rednica 100mm, wysokos¢ 54,55mm (bez gniazda)

Waga: 80g (wraz z gniazdem)

Temperatura pracy: -10°C ... +60°C

Temperatura sktadowania: -30°C ... +75°C

Wilgotnos$¢ wzgledna chwilowa: <95%

Kategoria $rodowiskowa: IP40

Kolor: biaty RAL 9010

2.1.2.3 Czujki pozarowe ciepla

Zaproponowano czujke ciepta, o nastepujacych parametrach:

Automatyczna czujka ciepta nadmiarowo-rdzniczkowa

Przetwarzanie sygnatéw przy uzyciu algorytméw detekcyjnych (DA)

Duza odpornosc¢ na zjawiska zaktdcajace

Najwyzsza sprawnos$¢ systemu uzyskana dzieki analizie sygnatéw z podwdjnych detektoréw optycznych
Komunikacja przez dedykowang sie¢

Konstrukcja i materiaty dostosowane do wymagan ochrony srodowiska

Odpornos¢ na: pyt, wtdkna, owady, wilgotno$é, udary, zaktdcenia elektromagnetyczne, korozyjne opary, wibracje, aerozole
syntetyczne oraz nietypowe zjawiska pozarowe

Wysoka odporno$¢ na zaktdcenia elektroniczne

Zaawansowane monitorowanie czujnika oraz ukladéw elektronicznych

1 czujnik optyczny

Wykrywanie czastek dymu ciemnych i jasnych

Wbudowany wskaznik zadziatania, widzialny pod katem 360°

Whbudowany izolator zwarc

Uniwersalny typ gniazd dla wszystkich rodzajow czujek



Przeznaczone do wykrywania pozaréw dymotworczych oraz tlacych
Niezawodne wykrywanie pozaréw w srodowiskach, w ktdrych wystepuijg zjawiska zaktocajace
Napiecie zasilania modulowane : 12 ... 33 Vdc

Prad dozorowy: 180..200pA,

Zewnetrzny wskaznik zadziatania: 2

Wymiary: $rednica 100mm, wysokos¢ 54,55mm (bez gniazda)
Waga: 80g (wraz z gniazdem)

Temperatura pracy: -10°C ... +60°C

Temperatura sktadowania: -30°C ... +75°C

Wilgotnos$¢ wzgledna chwilowa: <95%

Kategoria $rodowiskowa: IP40

Kolor: biaty RAL 9010

2.1.3 Wskaznik zadziatania czujki

Wskaznik zadziatania jest urzadzeniem stuzacym do sygnalizacji statusu czujek zamontowanych w migjscach zastonietych (np. nad sufitami
podwieszonymi). Stosowany w systemach analogowych jak i konwencjonalnych. Wyposazony w aktywny regulator pradu zapewniajacy
ograniczenie pradu pobieranego z uktadu w zakresie napie¢ roboczych.
Zaproponowano dwudiodowy wskaznik alarmu, o nastepujacych parametrach:
. Bezsrubowe zaciski potaczeniowe
Wskaznik alarmu: 2 diody LED koloru czerwonego
Napiecie pracy: 5 ... 8 Vdc
Pobdr pradu podczas pracy ciagtej: maksymalnie 35mA
Zaciski pofaczeniowe: maksymalnie 1,5mm2
Temperatura pracy: -25°C ... +80°C
Wilgotnos¢: <95%
Kategoria Srodowiskowa: IP40
Kolor: biaty RAL 9010
Materiat: ABS, samogasnacy
Waga: 0,020kg

2.1.4 Reczny ostrzegacz pozarowy

Reczne ostrzegacze pozarowe by¢ montowane na petli dozorowej wraz z analogowymi czujkami i adresowalnymi modutami wejsé/wyjsc.
Spetniajg funkcje $wiadomego zgtoszenia wykrycia zagrozenia pozarowego przez ludzi znajdujacych sie w obiekcie oraz umiejscowienie
ostrzegacza za pomocq nadanego adresu.
Zaproponowano reczny ostrzegacz pozarowy adresowalny, o nastepujacych parametrach:
. Indywidualna identyfikacja przycisku przez centrale
Wbudowany dwustronny izolator zwar¢
Komunikacja poprzez sie¢ SSP
Automatyczne adresowanie z poziomu centrali
Wbudowana dioda LED sygnalizujaca stan alarmu
Dwukolorowy LED dla funkgji alarmu i testu
Wiaczenie alarmu nastepuje po zbiciu szybki
Napiecie robocze: 12 ... 33 Vdc
Pobor pradu w stanie dozorowania: 200pA
Temperatura pracy: -25°C ... +70°C
Temperatura sktadowania: -30°C ... +70°C
Wilgotnos¢: <95%
Kategoria Srodowiskowa: 1P44
Kolor: biaty RAL 3000 (czerwony)
Wymiary: 87mm x x87mm x 46,6mm

2.1.5 Adresowalny element 4 wyjsc i 4 wejsc

Moduty wejscia/wyjscia — monitorujace/sterujgce moga by¢é montowane na petli dozorowej wraz z analogowymi czujkami i przyciskami
pozarowymi. Spetniaja funkcje monitorowania i sterowania z wykorzystaniem przetwarzania analogowego i umiejscowieniem modutu za
pomocg nadanego adresu. Urzadzenie stosowane jest do sterowania sprowadzenia windy osobowej, centralg oddymiania.
Zaproponowano modut 4 wejs¢ kontrolnych i 4 wyjs¢ sterujacych bezpotencjatowych , o nastepujacych parametrach:
. Maksymalne napiecia i prady przefaczane: 230Vac/4Aac (1000VA), 30VDC/4A (120W)
Ocena sygnatéw sterowana mikroprocesorowo
Kontrolki LED sygnalizujace stany wejs¢, wyjsc, awarie, test itp.
Zasilane z sieci SSP, nie wymagajq dodatkowego zrodta zasilania
Adresowanie indywidualne
Przeznaczone do stosowania w miejscach suchych, zapylonych oraz wilgotnych
Produkowane z materiatéw nadajacych sie do recyclingu
Przezroczysta obudowa zapewniajaca dobrg widocznos¢ wskaznikow
Zabezpieczone ukfady elektroniczne
Whbudowany izolator zwarc
Okresowe monitorowanie stanu
Montaz przy uzyciu zatrzasku sprezynowego
Mozliwo$¢ montazu w szafach sterowniczych na szynie TH35



»  Stopien ochrony: IP56 w obudowie DCA 1191

. Montaz w obudowie DC1191

. Zasilanie: 12..33 VDC

. Pobor pradu w stanie dozorowania: 0,6..0,75mA

. Pobdr pradu w stanie alarmowania: 1mA

*  Wbudowany izolator zwaré¢

«  Akceptowalna érednica przewoddw: 0,8mm ... 1,8mm
Temperatura pracy: -25°C ... +60°C

Temperatura sktgdowania: -30°C ... +65°C
Wilgotnos¢: <95%

Wymiary bez obudowy: 130 x 90 x 20 mm

Wymiary z obudowa: 202 x 109 x 49 mm

Stopien ochrony: IP30 (bez obudowy), IP54 lub IP65 (z dodatkowg obudowq)
e Zaciski potaczeniowe: 0,2...1,5mm2

2.1.6 Adresowalny element 2 wyjsc i 2 wejs¢

Moduty 2 wejscia lub 2 wyj$¢ moga by¢é montowane na petli dozorowej wraz z analogowymi czujkami i przyciskami pozarowymi. Spetniajg
funkcje monitorowania i sterowania z wykorzystaniem przetwarzania analogowego i umiejscowieniem modutu za pomocg nadanego adresu.
Urzadzenie stosowane jest do podtaczenia linii sygnatowych.
Modut moze funkcjonowac jako modut linii dozorowych kolektywnych, jako wejscie, wyjscie oraz wyjscie z potwierdzeniem.
Zaproponowano modut 2 wejs¢ kontrolnych lub 2 wyj$¢, o nastepujacych parametrach:
. Maksymalne napigcia i prady przetaczane: 24VDC/2A (48W)
. Ocena sygnatdw sterowana mikroprocesorowo
«  Monitorowanie funkcji wejs¢/wyjsc:
o linia dozorowa w stanie spoczynku, alarm, przerwa, zwarcie, uszkodzenie,
o  wejécie w stanie spoczynku, aktywacja, przerwa, zwarcie, usterka, doziemienie,
o  wyjscie w stanie spoczynku, aktywacja, przerwa, zwarcie i doziemienie,
. zastosowanie: linie kolektywne, w tym linie do stref Ex, sterowanie urzadzeniami pozarowymi, w tym liniami sygnalizatoréw,
monitorowanie statusu urzadzen pozarowych i alarméw technicznych,
Kontrolki LED sygnalizujace stany wejs¢, wyjs¢, awarie, test itp.
Zasilane z sieci SSP, nie wymagajq dodatkowego zrodta zasilania
Adresowanie indywidualne
Przeznaczone do stosowania w miejscach suchych, zapylonych oraz wilgotnych
Produkowane z materiatéw nadajacych sie do recyclingu
Przezroczysta obudowa zapewniajaca dobrg widoczno$¢ wskaznikow
Zabezpieczone ukfady elektroniczne
Wbudowany izolator zwaré¢
Okresowe monitorowanie stanu
Montaz przy uzyciu zatrzasku sprezynowego
Mozliwo$¢ montazu w szafach sterowniczych na szynie TH35
Stopien ochrony: IP56 w obudowie DCA 1191
. Montaz w obudowie DC1191
. Zasilanie: 12..33 VDC
. Pobér pradu w stanie dozorowania: 0,6..0,75mA
. Pobdr pradu w stanie alarmowania: 1mA
«  Wbudowany izolator zwar¢
«  Akceptowalna $rednica przewoddw: 0,8mm ... 1,8mm
«  Temperatura pracy: -25°C ... +60°C
+  Temperatura skigdowania: -30°C ... +65°C
*  Wilgotnos¢: <95%
*  Wymiary bez obudowy: 130 x 90 x 20 mm
. Wymiary z obudowa: 202 x 109 x 49 mm
«  Stopien ochrony: IP30 (bez obudowy), IP54 lub IP65 (z dodatkowa obudowa)
. Zaciski potaczeniowe: 0,2...1,5mm2

2.1.7 Adresowalny element 1 wyjscia i 1 wejscia

Moduty wejscia/wyjscia — monitorujace/sterujgce mogq by¢é montowane na petli dozorowej wraz z analogowymi czujkami i przyciskami
pozarowymi. Spetniaja funkcje monitorowania i sterowania z wykorzystaniem przetwarzania analogowego i umiejscowieniem modutu za
pomocg nadanego adresu. Urzadzenie stosowane jest do sterowania wytgczeniem central wentylacyjnych oraz sterowania pozarowq jazda
dzwigéw osobowych
Zaproponowano modut 1 wejscia kontrolnego i 1 wyjs¢ sterujacego bezpotencjatowych , o nastepujacych parametrach:

. Maksymalne napiecia i prady przetaczane: 30Vac/2ac, 30VDC/2A,

. Ocena sygnatdw sterowana mikroprocesorowo

»  Kontrolki LED sygnalizujgce stany wejs¢, wyjs¢, awarie, test itp.

»  Zasilane z sieci SSP, nie wymagajq dodatkowego zZrddta zasilania

. Adresowanie indywidualne

. Przeznaczone do stosowania w miejscach suchych, zapylonych oraz wilgotnych

. Produkowane z materiatéw nadajacych sie do recyclingu

*  Przezroczysta obudowa zapewniajaca dobrg widocznos¢ wskaznikéw
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Zabezpieczone ukfady elektroniczne

Whbudowany izolator zwar¢

Okresowe monitorowanie stanu

Montaz przy uzyciu zatrzasku sprezynowego

Mozliwo$¢ montazu w szafach sterowniczych na szynie TH35
Stopien ochrony: IP56 w obudowie DCA 1191

Montaz w obudowie DC1191

Zasilanie: 12..33 VDC

Pobér pradu: 0,4mA

Wbudowany izolator zwar¢

Akceptowalna érednica przewoddéw: 0,8mm ... 1,8mm
Temperatura pracy: -25°C ... +60°C

Temperatura sktgdowania: -30°C ... +65°C

Wilgotnos¢: <95%

Wymiary bez obudowy: 130 x 90 x 20 mm

Wymiary z obudowa: 202 x 109 x 49 mm

Stopien ochrony: IP30 (bez obudowy), IP54 lub IP65 (z dodatkowa obudowa)
Zaciski potaczeniowe: 0,2...1,5mm2

2.1.8 Sygnalizator ppoz akustyczno-optyczny

Sygnalizator w sposdb akustyczny i optyczny sygnalizuje zagrozenie pozarowe wykryte przez centrale SSP. Proponowany sygnalizator
przeznaczony jest do instalacji w pomieszczeniach zamknigtych.
Zaproponowano sygnalizatory, o nastepujacych parametrach:
. Napiecie zasilania: 16 ... 32,5 Vdc
Pobor pradu: <68mA
Natezenie dzwieku: >100dB
Stopien ochrony: IP 21C
Wymiary: ér. 115 mm x wys. 76mm
. Posiada certyfikat CNBOP
Sygnalizatory nalezy instalowac z uzyciem puszek instalacyjnych PIP-1A o parametrach:
»  Zapewnia ciagtosc linii sygnatowej po spaleniu sie sygnalizatora
Nie dopuszcza do wyeliminowania z dziatania sygnalizatoréw znajdujacych sie poza strefg pozaru
Napigcie zasilania: max. 125Vac
Srednica kabla instalacyjnego: max. 10mm
Przekréj przewodu: max. 2,5mm2
Wymiar (o$miokat x h): 108mm x 30mm
Materiat: metal pokryty czerwong farba proszkowa
Zawiera kostki ceramiczne wraz z bezpiecznikiem przecigzeniowym jednorazowego dziatania

2.1.9 Puszka instalacyjna ppoz

Proponowane puszki przeznaczone sg do podtgczenia sygnalizatoréw pozarowych na linii sygnatowej zgodnie z wymaganiami CNBOP.
Zadaniem puszki jest zapewnienie ciggtosci linii sygnatowej po spaleniu sie sygnalizatora i niedopuszczenie do wyeliminowania z dziatania
sygnalizatoréw znajdujacych sie poza strefg pozaru
Puszka posiada nastepujace wiasciwosci:
. Napiecie zasilania: max. 125V AC
Zakres pradowy odpowiedni dla sygnalizatora
Srednica kabla instalacyjnego: max. 10mm
Przekrdj przewodu: max. 2,5mm2
Wymiar boku puszki (ksztatt oSmiokatny): 108x30mm
Osobne zaciski do podtaczenia wejscia i wyjscia linii sygnatowej oraz do podtaczenia sygnalizatora
Posiada dwa otwory do mocowania za pomocg metalowych kotkow
Przystosowana do zamocowania sygnalizatora na puszce

2.1.10 Zasilacz pozarowy

Zasilacz do urzadzen sygnalizacji pozarowej, kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta oraz urzadzen przeciwpozarowych i automatyki
pozarowej.

e Zasilacz pozarowy buforowy 24Vdc
Znamionowy prad wyjsciowy — 3,5A
Maksymalny prad wyjsciowy — 5,0A
Maksymalna pojemnos¢ baterii — 28Ah,
Znamionowe napiecie zasilania — 230VAC
Znamionowe napiecie wyjsciowe — 26.8V
Zakres zmian napiecia wyjsciowego -20.00...28.0V
Kontrola wysokiej rezystancji akumulatorow
Temperatura pracy: -25°C ... +55°C
Temperatura skladowania: +5°C ... +40°C
Wymiary szafki: 390mm x 350mm x 140mm
Waga bez akumulatora: 8,3kg
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Waga z akumulatorem: 28,3kg
Zgodny z normg PN-EN 54-4:2001/A2:2007 i PN-EN 12101-10:2007 oraz Rozp. MSWIA z dnia 20.06.2007 Dz. U. Nr 143 Poz. 1002

2.1.11 Centrala oddymiania

Centrala oddymiania zostata dobrana jako urzadzenie kompaktowe przeznaczone do budowy systemu oddymiania matych obiektow
budowlanych np. klatek schodowych. Ukfady sterujace posiadaja wysoki standard wyposazenia zapewniajacy komfort obstugi migedzy innymi
dzieki zastosowaniu mikroprocesora.

Cechy centrali oddymiania:

centrala kompaktowa,

obstuga jednej strefy oddymiania (1 linia, 1 grupa),

catkowity prad napedow — 2A,

wyposazona w zintegrowany service timer do kontroli czestosci zabiegéw konserwacyjnych,
mozliwo$¢ kodowania nastawiania réznych funkcji np. alarm w przypadku uszkodzenia, regulacja czasu przewietrzania, ograniczenie
Wysuwu,

mozliwos¢ podtaczenia maksymalnie 8 przyciskow oddymiania i 14 czujek pozarowych,
mozliwo$¢ poditaczenia czujki deszczowo — wiatrowej bez modutu dodatkowego,

centrala w natynkowej obudowie z tworzywa sztucznego, zamykane drzwi z blachy stalowej,
mozliwo$¢ przytaczenia akustycznych i optycznych urzadzen alarmowych,

72 godziny awaryjnego zasilania w przypadku przerwy w dostawie energii z sieci,
wymagane 2 akumulatory 12V,

system monitorowania przewodéw pod katem wystepowania awarii,

zasilanie sieciowe: 230VAC, 120VA,

wyjscie: 24VDC, maks. 2A,

klasa ochrony obudowy: IP30,

2.1.12 Reczny przycisk oddymiania

Reczny przycisk oddymiania stuzy recznemu wyzwalaniu systemu oddymiania w czasie pozaru. Sygnalizuje on dodatkowo stany robocze i
alarmowe.
Cechy centrali oddymiania

wykonanie natynkowe 24V,
zamykana obudowa z tworzywa sztucznego z rozbijang szybka z klucza,
kolor obudowy — pomaranczowy RAL 2011,
funkcje:
o  OTWIERANIE-ZAMYKANIE
o  Wskaznik alarmowy i kontrolny
0  Przycisk ZAMYKANIA/KASOWANIA ALARMU
o  Napis w jezyku polskim
wymiary: 123mm x 123mm x 37mm
waga: 0,25kg.

2.3 Przewody instalacji przeciwpozarowych, materialy instalacyjne

2.3.1 Przewody typu YnTKSY

Cechy przewodu:

przewdd telekomunikacyjny, stacyjny do stosowania w instalacjach systeméw przeciwpozarowych,

zyty jednodrutowe miedziane,

izolacja — poliwinitowa,

pary — skrecone w osrodek,

osrodek — ekranowany tasma aluminiowq z zylq uziemiajaca jednodrutowg wykonang z miedzi ocynowanej,
powtoka — wykonana ze specjalnego oliwinitu oponowego o indeksie tlenowym >29% w kolorze czerwonym,
Srednica zyly przewodzacej — 0,8mm?2,

rezystancja dowolnej zyty w temp. 20°C dla pradu statego — max. 37,500/km,

rezystancja izolacji dowolnej zyty — max. 500 MOJ /km,

dopuszczalne temperatury kabla przy uktadaniu - -10°C do +50°C,

temperatura pracy — od - 40°C do + 70°C,

minimalny promien giecia — 10 x $rednica kabla,

przyblizona $rednica zewnetrzna przewodu — 6mm,

palnos¢ — kable nie rozprzestrzeniaja, ptomienia.

2.3.2 Przewody typu HDGs

Cechy przewodu:

przewdd ognioodporny instalacyjny i sygnalizacyjny produkowany z tworzyw niewydzielajacych podczas spalania toksycznych,
duszacych gazéw oraz gestych dymow; trwatos¢ izolacji wynosi FE180/3h, 750°C, a podtrzymanie funkcji 90 minut, zapewniajac
doptyw energii elektrycznej do urzadzen, ktére muszg funkcjonowac przez pewien czas w warunkach pozaru,

zyty z drutéw miedzianych jednodrutowe,

izolacja — specjalna usieciowana mieszanka silikonowa,

powtoka — tworzywo bezhalogenowe, barwa powioki — czerwona,
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kolory izolacji zyt — czarna i niebieska,

przyblizona $rednica zewnetrzna przewodu — 7,5mm,

napiecie znamionowe — 300/500V,

najwieksza dopuszczalna ditugotrwata temperatura 2yt podczas pracy kabla — 85°C,

temperatura pracy - od -25°C do + 85°C,

minimalny promien giecia — 6 x $rednica kabla,
konfekcjonowanie — bebny drewniane 500mb.

2.3.3 Listwy kablowe

Cechy listew:
Listwy kablowe LN 5020 wraz z akcesoriami (tacznik katowy, tacznik odgatezny, facznik narozny zew., facznik narozny wew., ramka

ostaniajaca, tacznik zakonczeniowy)
1P30

Materiat PCW

Kolor: biaty RAL 9003

Temp. Inst. I uzytkowania: -20 — + 60°C
R izolacji: min,100MQ

Nie rozprzestrzeniajacy ptomienia

2.3.4 Rury instalacyjne sztywne

Cechy rur instalacyjnych:

rury typu RBi RL

materiat - twarde PCW

IP30

temperatura pracy -5°C do +40°C
nie rozprzestrzeniajaca ptomienia

2.3.5 Rury instalacyjne karbowane

Cechy rur instalacyjnych:

rury typu RKGL

materiat - PCW

1P30

temperatura pracy -5°C do +40°C
nie rozprzestrzeniajaca ptomienia

2.3.6 Krosowanie

Nalezy wykonywac potaczenia kabli w obudowach faczonych urzadzen i elementdéw. Jezeli nie da sie zrealizowaé potaczen pomiedzy
urzadzeniami, to powinny by¢ one wykonane w odpowiednich puszkach rozdzielczych, oznakowanych w taki sposdb, aby nie byto mozliwosci
pomylenia z innymi instalacjami. Metody faczenia i zakanczanie kabli powinny by¢ tak dobrane, aby w mozliwie najmniejszym stopniu obnizy¢
niezawodno$¢ pracy systemu.
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3. SPRZET
3.1 Sprzet do wykonania robét

Sprzet powinien odpowiadac ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci, jak i wytrzymatoSci. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna
uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez
osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji pozarowej winien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn
i sprzetu gwarantujacych witasciwg jakos¢ robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi by¢ zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzq :

»  samochody dostawcze
wiertarki
wkretarki mechaniczne do kotkéw (reczne)
lutownice
rusztowania
mierniki

4. TRANSPORT

4.1 Transport materiatow

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatdw do wykonania warstw ochronnych powinny odbywac sie tak aby zachowac ich
dobry stan techniczny. Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu rozmieszczone rdwnomiernie na catej powierzchni
fadunkowej i zabezpieczonej przed uszkodzeniem, spadaniem, badz przesuwaniem.

4.1.1 Transport czujek

Transport czujek w opakowaniu transportowym, powinien odbywac sie dowolnym S$rodkiem transportu, przy uwzglednieniu wskazan
transportowych podanych na opakowaniu oraz zabezpieczeniu przed mozliwosciq mechanicznego uszkodzenia i oddziatywaniem temperatur
nizszych niz -40°C i wyzszych niz +70°C oraz wilgotnosci wzglednej wiekszej niz 93%.

4.1.2 Transport recznych ostrzegaczy pozarowych

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP w opakowaniu fabrycznym nalezy transportowa¢ w zamknietych przestrzeniach normalnych $rodkéw
transportu ladowego lub morskiego. Ostrzegacze w opakowaniach jednostkowych powinny by¢ umieszczone w pojemnikach
uniemozliwiajgcych ich swobodne przemieszczanie sie oraz zabezpieczone przed oddziatywaniem gwattownych wstrzasow i temperatur
otoczenia nizszych od -40°C i wyzszych od +70°C. Wilgotno$¢ wzgledna powinna by¢ nie wieksza niz 93% przy +45°C lub 80% przy +70°C.

4.1.3 Przepisy transportu central sygnalizacji pozaru

Centrale w fabrycznym opakowaniu, nalezy transportowa¢ w przestrzeni zamknietej normalnych $rodkéw transportu lgdowego, z
uwzglednieniem wskazan transportowych

podanych na opakowaniu, oraz chronigc przed oddziatywaniem gwattownych wstrzaséw i temperatur otoczenia nizszych od -25°C i wyzszych
od +55°C.

14



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oprzewodowanie, prace przygotowacze

5.1.1 Przebijanie otworow w $cianach lub stropach

Wyszczegodlnienie robdt:
. wyznaczenie otworu,
. montaz i demontaz zasilania sprzetu mechanicznego,
. przebicie otworu mechanicznie,
. sprawdzenie wymiardw.

5.1.2 Wykucie bruzd dla przewodéw wtynkowych i rur

Wyszczegodlnienie robdt:
e wyznaczenie bruzdy,
. montaz i demontaz zasilania sprzetu mechanicznego,
. kucie mechaniczne bruzdy,
«  sprawdzenie wymiaréw bruzdy.

5.1.3 Zaprawianie bruzd

Wyszczegodlnienie robdt:
»  dozowanie sktadnikéw zaprawy,,
. reczne wymieszanie sktadnikow z dodatkiem wody,
. zaprawianie bruzdy gotowa zaprawa cementowo-wapienna.

5.1.4 Montaz rur instalacyjnych

Rury instalacyjne beda przymocowane do Sciany za pomocg kotkdéw rozporowych i uchwytéw instalacyjnych. Odlegtos¢ pomiedzy punktami
mocowani bedzie zgodna z zaleceniami producenta rur. Kompletna instalacja bedzie mie¢ okoto 25 % wolnego miejsca w kazdej rurze. Na

zatamaniach trasy zostang zastosowane odpowiednie ksztattki.
Wyszczegolinienie robdt:

. rozpakowanie elementdw z paczki,

. sprawdzenie droznosci rur,

e trasowanie

. mierzenie, uciecie

«  przykrecenie uchwytéw rur,

»  zmontowanie ksztattek z gotowych elementdw,

»  wprowadzenie rur do puszek i innych elementéw instalacji,

. umocowanie rur.

5.1.5 Uktadanie listew instalacyjnych

Listwy instalacyjne bedg przymocowane do Sciany za pomocq kotkdéw rozporowych. Odlegtos¢ pomiedzy punktami mocowani bedzie zgodna z
zaleceniami producenta rur. Kompletna instalacja bedzie mie¢ okoto 25 % wolnego miejsca w kazdej listwie. Na zatamaniach trasy zostang

zastosowane odpowiednie ksztattki.
Wyszczegodlnienie robdt:
. trasowanie,
rozpakowanie elementdw z paczki,
mierzenie, uciecie
wykonanie $lepych otwordw pod kotki rozporowe,
osadzenie kotkdw rozporowych,
umocowanie listew za pomocq wkretdw,
zmontowanie ksztattek z gotowych elementdw,
«  zamontowanie pokryw listew.

5.1.6 Uktadanie natynkowe przewodow kabelkowych typu YnTKSY

Wyszczegolinienie robdt:

. trasowanie,

«  wykonanie Slepych otwordw,

«  osadzenie kotkéw rozporowych,
przykrecenie uchwytéw do podtoza,
rozwiniecie przewodu,
sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,
utozenie przewodu,
mocowanie przewodu do podtoza,
otwieranie i zamykanie puszek.

»  wprowadzenie koncow przewodu do puszek i odgateznikdw.
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5.1.7 Wciaganie do rur przewodow kabelkowych typu YnTKSY

Wyszczegodlinienie robdt:
. rozwiniecie przewodu,
sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,
wcigganie przewodu do rur,
otwieranie i zamykanie puszek.
wprowadzenie koncdw przewodu do puszek i odgateznikow.

5.1.8 Uktadanie w listwach instalacyjnych przewodéw kabelkowych typu YnTKSY

Wyszczegodlnienie robdt:
. rozwiniecie przewodu,
sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,
zdjecie pokryw z listew,
ukfadanie przewodu,
otwieranie i zamykanie puszek.
wprowadzenie koncdw przewodu do puszek i odgateznikow.

5.1.9 Mechaniczne wykonanie $lepych otworéw w cegle

gtebokos¢ otwordw do 8cm i Srednicy do 10mm
Wyszczegodlnienie robdt:
. trasowanie,
. montaz i demontaz zasilania sprzetu,
. wykonanie otworu.

5.1.10 Osadzenie w podtozu kotkow plastikowych rozporowych w $cianie lub stropie

Wyszczegodlinienie robdt:
. trasowanie,
. osadzenie kotkdéw w gotowych otworach.

5.1.11 Przygotowanie elementow konstrukcyjnych — uchwytow przewodow niepalnych

Wyszczegolinienie robdt:
. mocowanie uchwytéw ognioodpornych do gotowego podtoza za pomocq przykrecania.

5.1.12 Ukladanie natynkowe przewodow typu HDGs

Wyszczegodlinienie robdt:
. trasowanie,
rozwiniecie przewodu,
sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,
utozenie przewodu,
mocowanie przewodu do podtoza,
otwieranie i zamykanie puszek.
wprowadzenie koncodw przewodu do puszek i odgateznikow.

5.2. Montaz urzadzen liniowych

5.2.1 Przygotowanie podioza pod osprzet instalacyjny

Mechaniczne wykonywanie $lepych otwordw.
Wyszczegodlnienie robdt:
. trasowanie,
»  wykonanie $lepych otworéw mechanicznie,
osadzenie kotkéw rozporowych.

5.2.2 Montaz gniazd czujek pozarowych

Montaz elementdw i urzadzen systemu sygnalizacji pozarowe;j.
W celu podtaczenia gniazda nalezy odkreci¢ podstawe od gniazda zasadniczego wprowadzi¢ przewody i zamontowac na suficie. Wystajace z
podstawy przewody (dtugosci ok. 20 cm) podtaczy¢ do odpowiednich zaciskdw w gniezdzie zasadniczym. Do podtaczenia ekranu z obu
koncdw linii stuzg zaciski w podstawie gniazda. Po podtaczeniu przewodow przykreci¢ gniazdo zasadnicze do podstawy.
Wyszczegodlnienie robdt:
»  zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng w zakresie lokalizacji miejsc montazowych urzadzen,
oczyszczenie i przygotowanie podtoza / miejsca montazu,
wyznaczenie punktow mocowania urzadzenia na podtozu,
wiercenie otworéw pod kotki/ elementy mocujace zgodnie z wymaganiami technicznymi producenta,
przykrecenie obudowy nosnej urzadzenia do podtoza,
faczenie przewoddw zasilajacych do uktadu elektronicznego.
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5.2.3 Montaz czujek pozarowych w przygotowanych gniazdach

Montaz elementdw i urzadzen systemu sygnalizacji pozarowe;j.
Czujki montuje sie w gniazdach standardowych, ktére pracujg w adresowalnych liniach dozorowych/petlach centrali.
Sposdb rozmieszczenia czujek w obiekcie oraz wielko$¢ dozorowanej powierzchni, w zaleznosci od rodzaju pomieszczen, powinny byé zgodne
z wytycznymi okreslonymi przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie i PN.
Przy instalowaniu gniazd czujek i recznych ostrzegaczy nalezy zachowac szczegdlng ostrozno$C i starannos$¢, gdyz elementy te zawierajg
ptytki drukowane z delikatnymi elementami elektronicznymi i zaciskami, do ktdrych dotacza sie przewody linii dozorowych. Elementy liniowe
oraz linie sygnatowe nie skonfigurowane, podczas normalnej pracy centrali, nie beda brane pod uwage.
Wyszczegodlnienie robdt:

. mocowanie uktadu elektronicznego urzadzenia w obudowie nosnej,

»  zamkniecie obudowy zgodnie z wymaganiami technologicznymi producenta,

. sprawdzenie dziatania uktadu antysabotazowego obudowy urzadzenia,

. wstepne ustawienie potozenia urzadzenia (justowanie) zgodnie z wymaganiami dokumentacji technicznej.

5.2.4 Montaz wnetrzowych wskaznikow zadziatania czujek pozarowych

Montaz elementdw i urzadzen systemu sygnalizacji pozarowe;j.
Wyszczegodlnienie robdt:
»  zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng w zakresie lokalizacji miejsc montazowych urzadzen,
. oczyszczenie i przygotowanie podtoza / miejsca montazu,
»  wyznaczenie punktéw mocowania urzadzenia na podiozu,
. wiercenie otwordw pod kotki/ elementy mocujace zgodnie z wymaganiami technicznymi producenta,
przykrecenie obudowy nosnej urzadzenia do podtoza,
faczenie przewoddw zasilajacych do uktadu elektronicznego,
mocowanie uktadu elektronicznego urzadzenia w obudowie nosnej,
zamknigcie obudowy zgodnie z wymaganiami technologicznymi producenta,
sprawdzenie dziatania uktadu antysabotazowego obudowy urzadzenia,
wstepne ustawienie potozenia urzadzenia (justowanie) zgodnie z wymaganiami dokumentacji technicznej.

5.2.5 Montaz recznych ostrzegaczy pozarowych

Przy instalowaniu gniazd czujek i recznych ostrzegaczy nalezy zachowac szczegolng ostroznosC i starannos¢, gdyz elementy te zawierajg
ptytki drukowane z delikatnymi elementami elektronicznymi i zaciskami, do ktdrych dotacza sie przewody linii dozorowych. Elementy liniowe
oraz linie sygnatowe nie skonfigurowane, podczas normalnej pracy centrali, nie beda brane pod uwage.
Montaz elementdw i urzadzen systemu sygnalizacji pozarowe;j.
Wyszczegolinienie robdt:
. zapoznanie sie z dokumentacjq techniczng w zakresie lokalizacji miejsc montazowych urzadzen,
. oczyszczenie i przygotowanie podtoza / miejsca montazu,
wyznaczenie punktdw mocowania urzadzenia na podtozu,
wiercenie otwordw pod kotki/ elementy mocujace zgodnie z wymaganiami technicznymi producenta,
przykrecenie obudowy nosnej urzadzenia do podtoza,
faczenie przewodéw zasilajacych do uktadu elektronicznego,
mocowanie uktadu elektronicznego urzadzenia w obudowie nosnej,
zamkniecie obudowy zgodnie z wymaganiami technologicznymi producenta,
sprawdzenie dziatania ukfadu antysabotazowego obudowy urzadzenia,
wstepne ustawienie potozenia urzadzenia (justowanie) zgodnie z wymaganiami dokumentacji technicznej.

5.2.6 Montaz obud6w urzadzen

Montaz elementdw i urzadzen systemu sygnalizacji pozarowe;j.
Wyszczegodlnienie robdt:
. zapoznanie sie z dokumentacjq techniczng w zakresie lokalizacji miejsc montazowych urzadzen,
oczyszczenie i przygotowanie podtoza / miejsca montazu,
wyznaczenie punktow mocowania urzadzenia na podtozu,
wiercenie otwordw pod kotki/ elementy mocujace zgodnie z wymaganiami technicznymi producenta,
przykrecenie obudowy nosnej urzadzenia do podtoza,
»  faczenie przewodow zasilajacych do uktadu elektronicznego.

5.2.7 Montaz kart funkcyjnych w przygotowanych obudowach

Montaz elementdw i urzadzen systemu sygnalizacji pozarowe;j.
Montaz modutéw sterujacych i monitorujacych odbywa sie poprzez typowe puszki natynkowo na $cianach.
W celu podtaczenia modutu nalezy wprowadzi¢ przewody do zamontowanej puszki na Scianie. Wystajace z puszki przewody (dtugosci ok. 20
cm) podtaczy¢ do odpowiednich zaciskéw w module. Do podtaczenia ekranu z obu koncdw linii stuzg zaciski w podstawie modutu.
Wyszczegodlnienie robdt:

. mocowanie uktadu elektronicznego urzadzenia w obudowie nosnej,

. zamkniecie obudowy zgodnie z wymaganiami technologicznymi producenta,

. sprawdzenie dziatania uktadu antysabotazowego obudowy urzadzenia,

. wstepne ustawienie potozenia urzadzenia (justowanie) zgodnie z wymaganiami dokumentacji technicznej.
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5.2.8 Montaz sygnalizatora akustyczno-optycznego

Montaz elementdw i urzadzen systemu sygnalizacji pozarowe;j.
Wyszczegodlnienie robdt:
. zapoznanie sie z dokumentacjq techniczng w zakresie lokalizacji miejsc montazowych urzadzen,

e oczyszczenie i przygotowanie podtoza / miejsca montazu,

. wyznaczenie punktow mocowania urzadzenia na podtozu,

. wiercenie otwordw pod kotki/ elementy mocujace zgodnie z wymaganiami technicznymi producenta,
. przykrecenie obudowy nosnej urzadzenia do podtoza,

»  faczenie przewodow zasilajacych do uktadu elektronicznego,

. mocowanie uktadu elektronicznego urzadzenia w obudowie nosnej,

«  zamkniecie obudowy zgodnie z wymaganiami technologicznymi producenta,
. sprawdzenie dziatania uktadu antysabotazowego obudowy urzadzenia,
. wstepne ustawienie potozenia urzadzenia (justowanie) zgodnie z wymaganiami dokumentacji technicznej.

5.2.9 Zarobienie i podiaczenie przewodow kabelkowych

Po umocowaniu centrali nalezy do niej podtaczy¢ przewody linii dozorowych, sygnatowych i monitoringu. Przewody powinny wchodzi¢ ze
Sciany lub leze¢ na Scianie. Nalezy je wyprowadzi¢ na ptyte tylng gorq oraz przez szczeline i podtaczy¢ do odpowiednich zaciskdw faczéwek
wyjsciowych centrali. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na polaryzacje przewoddw linii dozorowych i petli. Odwrotna polaryzacja napiecia w
linii dozorowej, moze spowodowac zniszczenie elementéw w niej zainstalowanych.
Przed dotaczeniem przewoddw linii dozorowych lub sygnatowych oraz przekaznikéw monitoringu, monitoringu, nalezy upewnic sie, czy
rezystancje przewodow, a w przypadku linii dozorowych réwniez ich pojemnos¢ i rezystancja izolacji, miesci sie w dopuszczalnych granicach
Wyszczegodlnienie robdt:

«  zarobienie koncow kabla w ekranie,

«  pocynkowanie koncow zyt kablowych,

. podfaczenie zyt kablowych pod zaciski.

5.3. Montaz central

5.3.1 Montaz modulowej centrali sygnalizacji pozarowej

Centrale nalezy instalowa¢ w widocznym, tatwo dostepnym miegjscu, nieo$wietlonym bezposrednio padajacymi promieniami stonca, z dala od
zrédet ciepta.
Temperatura pomieszczenia nie powinna by¢ nizsza niz O°C i wyzsza niz +40°C. W pomieszczeniach o duzym hatasie nalezy stosowac
zewnetrzne sygnalizatory akustyczne, sterowane wyjsciami sygnatowymi lub wyjatkowo programowalnymi przekaznikami monitoringu.
Mozna zawiesi¢ centrale bezposrednio do $ciany lub w przygotowanym otworze (powierzchniowo lub z obudowa wpuszczang). Lokalizacja wg
projektu, pozostate wymagania wg normy PKN-CEN/TS-54-14
Centrala powinna by¢ eksploatowana z dotaczong baterig akumulatoréow kwasowych Pb "szczelnych". Bateria akumulatoréw powinna by¢
zabezpieczona bezpiecznikiem, umieszczonym na ptycie zasilacza. Przed wiaczeniem baterii do pracy, akumulatory powinny by¢ natadowane
zgodnie z instrukcjg producenta. Baterie akumulatoréw nalezy dotaczy¢ do zaciskdw taczéwki, znaczonych BAT ,+"i ,-" (przy wykreconym
bezpieczniku BATERIA), zwracajac uwage na wiasciwg polaryzacje. Odwrotne dotaczenie (niewtasciwa polaryzacja) spowoduje przepalenie
bezpiecznika BATERIA, umieszczonego w segmencie zasilajgcym centrali.
Przewody sieci elektroenergetycznej ~230V/50Hz nalezy wprowadzi¢ przez osobny, okragly przepust gumowy w tylnej Sciance centrali i
dotaczy¢ do zaciskow sieciowych oznaczonych odpowiednio.
Zasilanie sieciowe powinno by¢ doprowadzone z tablicy rozdzielczej, oddzielng linia w sposdb nieroziqczny, zabezpieczong osobnym
bezpiecznikiem.
Centrala moze by¢ uzytkowana tylko w przypadku zastosowania dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej w postaci zerowania lub uziemienia
ochronnego. Ze wzgledu na wiekszg odpornos¢ catej instalacji na zaktdcenia, zaleca sie stosowanie uziemienia.
Przewdd zerujacy centrale nalezy podtaczy¢ pod zacisk taczowki, umieszczonej na ptytce z filtrem sieciowym, oznaczony symbolem
Przewdd uziemienia ochronnego nalezy przylutowa¢ do koncowki montazowej, przykreconej do $ruby uziemiajacej, przygrzanej do tylnej
$cianki obudowy centrali i oznaczonej symbolem PE.
W zakres prac wchodzi montaz elementdw i urzadzen systemu sygnalizacji pozarowej, central alarmowych kompaktowych i modutowych wraz
z wyposazeniem takim jak:

. karty liniowe,

. karty funkcyjne,

. karty sterujace,

. zasilacze,

. akumulatory,

. interfejsy,

»  drobne elementy wyposazenia mechanicznego
Wyszczegodlnienie robdt:

»  zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng w zakresie lokalizacji miejsc montazowych urzadzen,

e oczyszczenie i przygotowanie podtoza / miejsca montazu,

»  wyznaczenie punktéw mocowania urzadzenia na podiozu,

. wiercenie otwordw pod kotki/ elementy mocujace zgodnie z wymaganiami technicznymi producenta,

»  przykrecenie obudowy nosnej urzadzenia do podtoza,

faczenie przewoddw zasilajacych do uktadu elektronicznego,
. mocowanie uktadu elektronicznego urzadzenia w obudowie nosnej,
»  zamkniecie obudowy zgodnie z wymaganiami technologicznymi producenta,
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e sprawdzenie dziatania uktadu antysabotazowego obudowy urzadzenia,
. wstepne ustawienie potozenia urzadzenia (justowanie) zgodnie z wymaganiami dokumentacji technicznej.

5.3.2 Montaz akumulatora

Montaz elementdw i urzadzen systemu sygnalizacji pozarowe;j.
Wyszczegodinienie robdt:
. zapoznanie sie z dokumentacjq techniczng w zakresie lokalizacji miejsc montazowych urzadzen,
. przygotowanie przewodow taczeniowych,
. przykrecenie przewodoéw pod zaciski,
. wstawienie akumulatora do obudowy.

5.3.3 Montaz zasilacza pozarowego buforowego

Zasilacz buforowy pozarowy powinien by¢ eksploatowany z dotaczong baterig akumulatoréw kwasowych Pb "szczelnych". Bateria
akumulatoréw powinna by¢ zabezpieczona bezpiecznikiem, umieszczonym na ptycie zasilacza. Przed wigczeniem baterii do pracy,
akumulatory powinny by¢ natadowane zgodnie z instrukcjg producenta. Baterie akumulatoréw nalezy dotaczy¢ do zaciskow faczéwki,
znaczonych BAT ,+" i ,-" (przy wykreconym bezpieczniku BATERIA), zwracajac uwage na wiasciwg polaryzacje. Odwrotne dotgczenie
(niewtasciwa polaryzacja) spowoduje przepalenie bezpiecznika BATERIA, umieszczonego w segmencie zasilajgcym centrali.
Przewody sieci elektroenergetycznej ~230V/50Hz nalezy wprowadzi¢ przez osobny, okragty przepust gumowy w tylnej Sciance zsilacza i
dotaczy¢ do zaciskdw sieciowych oznaczonych odpowiednio.
Zasilanie sieciowe powinno by¢ doprowadzone z tablicy rozdzielczej, oddzielng linia w sposdb nieroziqczny, zabezpieczong osobnym
bezpiecznikiem.
Zasilacz moze byc¢ uzytkowany tylko w przypadku zastosowania dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej w postaci zerowania lub uziemienia
ochronnego. Ze wzgledu na wieksza odpornos¢ catej instalacji na zaktdcenia, zaleca sie stosowanie uziemienia.
Przewdd zerujacy zasilacz nalezy podtaczy¢ pod zacisk taczéwki, umieszczonej na ptytce z filtrem sieciowym, oznaczony symbolem
Przewdd uziemienia ochronnego nalezy przylutowa¢ do koncdwki montazowej, przykreconej do Sruby uziemiajacej, przygrzanej do tylnej
Scianki obudowy zasilacza i oznaczonej symbolem PE.
Wyszczegodlnienie robdt:

»  zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng w zakresie lokalizacji miejsc montazowych urzadzen,

e oczyszczenie i przygotowanie podtoza / miejsca montazu,

. wyznaczenie punktow mocowania urzadzenia na podtozu,
wiercenie otworéw pod kotki/ elementy mocujace zgodnie z wymaganiami technicznymi producenta,
przykrecenie obudowy nosnej urzadzenia do podtoza,
faczenie przewoddw zasilajacych do uktadu elektronicznego,
mocowanie uktadu elektronicznego urzadzenia w obudowie nosnej,
zamknigcie obudowy zgodnie z wymaganiami technologicznymi producenta,
sprawdzenie dziatania uktadu antysabotazowego obudowy urzadzenia,
»  wstepne ustawienie potozenia urzadzenia (justowanie) zgodnie z wymaganiami dokumentacji technicznej.

5.4. Programowanie, uruchomienie, testowanie

5.4.1 Przygotowanie i testowanie oprogramowania systemu alarmowego

Programowanie systemdéw alarmowych obejmuje wszystkie prace natury intelektualnej zwigzane z przygotowaniem algorytmu pracy
urzadzenia lub systemu alarmowego zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i techniczno-ruchowej oraz obstugowej
producenta. Programowanie systemu obejmuje jednorazowy proces przygotowania urzadzen i catego systemu zgodnie z zatozeniami
dokumentacji technicznej.
Wyszczegolinienie robdt:

»  zapoznanie sie z dokumentacjq techniczng systemu w zakresie niezbednym do przygotowania oprogramowania centrali i

poszczegdinych elementdw systemu,

. wypetnienie arkuszy programowych i/lub zapisanie programu systemu na no$niku magnetycznym, testowanie programu,

«  wprowadzenie korekt i poprawek,

e ponowne testowanie programu,

. zakonczenie programowania, roztaczenie urzadzenia programujacego
Naktady czasu pracy na programowanie poszczegdlnych urzadzen zawarte sa w normatywach na ich montaz.
Oprogramowanie (opracowane przez wykonawce i przekazane uzytkownikowi jako zatacznik do protokotu odbioru robot) musi zawierac
wszystkie wymagania zawarte w dokumentacji technicznej oraz uwzglednia¢ aktualne wymagania normatywne i prawne dotyczace
przekazywanego systemu alarmowego.

5.4.2 Uruchomienie i pomiary linii dozorowych systemu alarmowego

Wyszczegodlnienie robdt:

»  zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng systemu pod wzgledem powigzan organizacyjno-funkcjonalnych systemu,

« uruchomienie transmisji sygnatow zasilajacych i danych do poszczegdinych urzadzen,

»  stwierdzenie zakonczenia uruchomienia systemu,

»  wyznaczenie momentu (czasu) wprowadzenia systemu do pracy probnej.
Naktady czasu pracy na uruchomienie poszczegélnych urzadzen i elementdéw wchodzacych w skiad systemu zawarte sg w normatywach na ich
montaz.
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5.4.3 Praca probna i testowanie systemu alarmowego

Praca prébna systemu/urzadzenia alarmowego obejmuje ciagty proces sprawdzania i testowania w okre$lonym czasie urzadzen i catego
systemu
Wyszczegodlnienie robdt:

. nadzor i kontrola transmisji danych i zasilania urzadzen,

»  nadzdr i kontrola pracy wszystkich urzadzen i elementdw wchodzacych w sktad systemu,

. nadzor i kontrola pracy centrali alarmowej (urzadzenia sterujacego),

«  obrazowanie wynikéw pracy prébnej np. poprzez wydruk lub zapis na nosniku magnetycznym,

»  diagnoza i poréwnanie wynikéw z zatozeniami funkcjonalno-uzytkowymi i organizacyjnymi zawartymi w dokumentacji technicznej,

korekta btedéw programowych,

. wymiana elementéw parametrycznie niestabilnych lub naprawa uszkodzonych,

»  stwierdzenie stanu ustabilizowania sie wszystkich wymaganych parametréw urzadzen,

. doprowadzenie systemu do petnego rozruchu zgodnie wymaganiami dokumentacji techniczne,

. potwierdzenie zakonczenia pracy probnej systemu wpisem do odpowiedniej dokumentaciji.

20



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w rozdziale ,Wymagania ogolne”.

6.2 Zasady kontroli jakosci robat

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkéow wykonania robdt z warunkami okresSlonymi w specyfikacji oraz pomiaréw
charakterystycznych z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze robdt zanikajacych nalezy stwierdzi¢
ich jako$¢ w formie protokotéw odbioru robdt lub wpiséw do dziennika budowy.

6.3 Badania przy wykonywaniu i przy odbiorze

Przeprowadzenie wszystkich badan materiatéw i jakosci robot zwigzanych z instalacjg urzadzen sygnalizacji pozaru nalezy do Wykonawcy.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy poréwnanie uzyskanych wynikéw badan z wymaganiami zawartymi w niniejszej specyfikacji.

Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze podda¢ je kontrolnemu badaniu w
petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.4 Kontrola materiatow

Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowan oraz wiasciwego
przechowywania materiatow.

Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu badaniu w
petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.5 Eksploatacja i konserwacja centrali pozarowej

6.5.1 Przepisy wlasciwego uzytkowania

Niezawodno$¢ dziatania central uwarunkowana jest zachowaniem wiasciwych warunkdw pracy, napiecia zasilania, stanem akumulatoréw oraz
przeprowadzaniem badan okresowych.

Badania okresowe powinny by¢ przeprowadzane przez Zaktad Serwisowy , ktéremu uzytkownik zlecit konserwacje instalacji. Zaistniate
uszkodzenia powinny by¢ bezzwlocznie zgtaszane Serwisowi. Przy wymianie bezpiecznikéw nalezy zwrdci¢ uwage na ich wartosci nominalne.
Nie wolno w miejsce przepalonego bezpiecznika wstawiaé zapasowego o wyzszej wartosci nominalnej, ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia
urzadzenia.

Badania okresowe i przepisy konserwacgji

Badania okresowe central nalezy przeprowadza¢ przynajmniej raz na p&t roku. Raz na pét roku nalezy sprawdzi¢ stan potaczenia przewodu
ochronnego, uziemiajacego lub zerujacego, z obudowg centrali oraz oczysci¢ zaciski baterii akumulatoréw. Przynajmniej raz w roku nalezy
sprawdzi¢ stan natadowania baterii akumulatorow. W tym celu, nalezy wytaczy¢ napiecie sieci na okoto 2h i po ponownym wigczeniu
sprawdzi¢, czy w czasie nie dtuzszym niz 5h zasilacz sieciowy dotaduje baterie akumulatoréw. Sprawnie dziatajaca centrala, poddawana
regularnie badaniom okresowym, nie wymaga specjalnych zabiegdéw konserwacyjnych. Wskazane jest co pewien czas odkurzanie powierzchni
zewnetrznej centrali.

Podczas sprawdzania centrali, na liniach sygnatowych nalezy wtaczy¢ BLOKADY (dla zapobiezenia przekazywania sygnatéw na zewnatrz, o ile
takie jest przewidziane) i sprawdzi¢ dziatanie optycznej i akustycznej sygnalizacji pozarowej, a nastepnie catej pozostatej sygnalizacji centrali.
Podczas sprawdzania obwodoéw zewnetrznych nalezy przedsiewzig¢ S$rodki, aby sygnaty wychodzace nie wyrzadzity szkdd, szczegdinie w
instalacjach samoczynnego gaszenia.

Odbiorcéw zewnetrznej sygnalizacji i monitoringu nalezy uprzedzi¢ o zamiarze przeprowadzania prob.

Jezeli zauwazono usterki w dziataniu pakietdw, to nalezy je wymieni¢ na rezerwowe, a te przekaza¢ producentowi do naprawy. Akumulatory
sq bezobstugowe, samoczynnie kontrolowane przez centrale i nie wymagajq konserwacji. Nalezy jednak pamietaé, ze producent gwarantuje
poprawng ich prace tylko w ewentualnej wymianie.

Konserwatorem powinna by¢ osoba z wyksztatceniem technicznym. Konserwator powinien doktadnie zapoznac sie z trescig —instrukgji.
Zalecane jest przeszkolenie u producenta w zakresie instalacji i eksploatacji urzadzen przeciwpozarowych. Jezeli w instalacjach sg stosowane
jonizacyjne czujki dymu, to konserwator musi mie¢ zezwolenie na prowadzenie instalacji i konserwacji jonizacyjnych czujek dymu wydawane
przez Panstwowy Inspektorat Bezpieczenstwa Jadrowego i Ochrony Radiologicznej w Warszawie. Konserwator powinien znac zasade dziatania
centrali, recznych i automatycznych ostrzegaczy pozarowych oraz innych wspotpracujacych urzadzen. Powinien znac tez teren obiektu, w
ktorym znajduje sie instalacja, przebieg linii dozorowych, rozmieszczenie czujek i recznych ostrzegaczy oraz warunki Srodowiskowe pracy tych
urzadzen.

Konserwator powinien mie¢ taczno$¢ telefoniczng z osoba dyzurujacq przy centrali tak, aby w czasie awarii mogt w ustalonym czasie zjawic sie
w chronionym obiekcie.

6.6 Wymagania dotyczace przechowywania

Czujki i ROP-y powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniu zamknietym o temperaturze od 0°C do +40°C i wilgotnosci wzglednej do 80%
przy temperaturze +35°C, wolnym od lotnych zwigzkéw siarki oraz par kwasow i zasad. Czujki nie powinny by¢ narazone na bezposrednie
promieniowanie stonca; urzadzenia grzejne nie powinny oddziatywac bezposrednio na czujki lub opakowanie.

Centrala sygnalizacji pozarowej/oddymiania powinna by¢ umieszczona w opakowaniu indywidualnym ograniczajacym mozliwo$¢ swobodnych
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ruchdw i wykluczajacym uszkodzenie w czasie przetadunku i transportu.
Ponadto do pudta transportowego pakuje sig:
. rame do zawieszania centrali z elementami do mocowania,
. pakiety w jednostkowych opakowaniach,
»  dokumentacje opisowa,
. karte gwarancyjna.
Na opakowaniu powinny by¢ umieszczone nastepujace dane:
«  nazwa lub znak wytworcy,
. nazwa i typ centrali,
. masa centrali.
Ponadto na opakowaniu powinny znajdowac sie nastepujace napisy:
"OSTROZNIE KRUCHE", "GORA, NIE PRZEWRACAC", "CHRONIC PRZED WILGOCIA
lub odpowiadajace im znaki wg PN-85/0- 79252.
Centrale nalezy przechowywac w pomieszczeniach zamknietych, o temperaturze od
*  +5°C do +40°C przy wilgotnos¢ wzgledna
*  +5°C do +40°C przy wilgotnosci wzglednej od 40% do 70%, wolnych od opardw i gazéw zracych.
W czasie przechowywania urzadzenie nie powinno by¢ narazone na bezposrednie promieniowanie stoneczne lub elementdw ogrzewajacych.
W przypadku dtuzszego przechowywania, centrale co 6 miesiecy nalezy podtaczy¢ do zasilania na przeciag 1 godziny, sprawdzajac
poprawnosc jej dziatania.
W czasie magazynowania centrala nie powinna by¢ narazona na promieniowanie cieplne stoneczne i urzadzen grzewczych.
Reczne ostrzegacze pozarowe, przyciski alarmowe i przewietrzania nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych, w ktérych nie
wystepuja opary, gazy zrace, temperatura miesci sie w zakresie od 0°C do +40°C a wilgotnos¢ wzgledna nie przewyzsza 80% przy
temperaturze +35°C.
W czasie przechowywania ostrzegacze nie powinny by¢ narazone na bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego ani ciepta z
urzadzen grzejnych.

6.7 BHP i ochrona srodowiska

W migjscach roboczych, jak réwniez w miejscach sktadowania, musza by¢ umieszczone napisy ostrzegawcze p.poz. Robotnicy powinni by¢
poinstruowani o niebezpieczenstwie palenia ognia i papieroséw w poblizu wykonywanych prac.
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7. ODBIOR ROBOT

7.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady dotyczace odbioru robét podano w rozdziale ,Wymagania ogdlne”.

Odbiodr kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Komisja na podstawie zgtoszenia
Wykonawcy.

Odbiorom podlegajg prace robdt zanikajacych i ulegajacych ukryciu (odbidr czeSciowy) oraz odbidr korncowy.

Odbidr kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Komisja na podstawie zgtoszenia
Wykonawcy.

7.1.1. Odbior czesciowy

Przedmiotem odbioru czesciowego sa:

. instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,

. inne fragmenty instalacji , ktdre bedq niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakonczeniu robét montazowych.
Usterki wykryte przy odbiorze czeSciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robdt (budowy).

7.1.2. Odbior ko Acowy

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
. sprawdzenie zgodnosci rob6t z umowg, dokumentacjg, warunkami, normami, przepisami
»  sprawdzenie udokumentowania jakosci wykonania robét odpowiednimi protokotami préb montazowych
»  sprawdzenie czy obiekt spetnia warunki zasad prawidtowej eksploatacji - sporzadzenie protokotu z odbioru z podaniem wnioskow i
ustalen.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ i wykaza¢, ze instalacja pracuje zgodnie z przeznaczeniem i spetnia wymagania projektu wykonawczego.
Powinny zostaC przeprowadzone proby funkcjonalne prawidtowej pracy kazdego z systeméw oraz ich wspoétdziatania poprzez proby
uruchamiania. Wykonawca potwierdzi dziatanie urzadzer odbiorami czeSciowymi.
Sktad komisji
Czynnosci odbioru systemu wykonuje komisja w sktadzie:
przedstawiciel Inwestora;
. inspektor nadzoru;
projektant;
przedstawiciel wykonawcy;
specjalista ochrony przeciwpozarowej;
przyszty konserwator;
osoby, ktérych obecnos¢ w czasie odbioru jest z rdznych wzgledéw niezbedna (np. wynikta z systemu pracy w obiekcie).
Czynnosci odbiorcze
W czasie prdb odbiorczych nalezy wykonac:
»  sprawdzenie materiatdw w zakresie zgodnosci z obowigzujacymi unormowaniami i projektem;
sprawdzenie wykonania systemu w zakresie zgodnosci z Projektem, ze szczegélinym uwzglednieniem:
wykonania potaczen
zamocowania urzadzen stacyjnych i osprzetu;
zainstalowania whasciwych elementéw (czujek i przyciskow);
wiasciwej numeracji, adresow tekstowych i oznakowania (w CSP), linii dozorowych, czujek i przyciskow.
proby okablowania na przerwy i zwarcia miedzy zytami danego kabla, pomiar rezystancji petli dozorowych;
»  sprawdzenie sprawnosci elementdw poprzez ich uruchomienie;
Dokumentacja
Przed przekazaniem systeméw do odbioru Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ inwestorowi dokumentacje powykonawcza:
»  zaktualizowany projekt techniczny;
protokoty z préb pomontazowych;
dokumentacje prawng montazu:
dziennik budowy;
ksiege obmiardw;
protokoty pomiaréw elektrycznych;
»  protokoty odbioréw czesciowych i prac ukrytych.
Odbidr techniczny powinien by¢ potaczony z przekazaniem urzadzenia do eksploatacji i jednoczesnym przyjeciem do konserwacji. Na dzien
odbioru powinna by¢ sporzadzona umowa na konserwacje.
Urzadzenia zostajg przekazane do eksploatacji, jesli podczas prac odbiorczych nie zostang stwierdzone zadne usterki i nieprawidtowosci
rzutujgce na jego prawidlowa prace. Na te okolicznos¢ Komisja odbiorcza sporzadza protokot, w liczbie egzemplarzy wihasciwej dla
zainteresowanych stron.
Systemy przekazane do eksploatacji powinny pozostawaé w ciggtym ruchu i pod statym nadzorem konserwatora.
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8. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac¢ wszystkie obowigzujgce przepisy prawne wydawane przez wtadze panstwowe i lokalne
oraz wszelkie regulacje prawne, zwigzane z prowadzonymi robotami. Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
obowiazujacych przepisow podczas realizacji.

8.1 Normy

PKN-CEN/TS 54-14 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 14: Wytyczne planowania projektowania, instalowania, odbioru,
eksploataciji i konserwacji.

PN-ISO-6790:1996 Sprzet i urzadzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych i zwalczania pozaréw. Symbole graficzne stosowane na
planach ochrony przeciwpozarowej.

PN-B-02877-4:2001 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Instalacje grawitacyjne do odprowadzania dymu i ciepta. Zasady
projektowania.

PN-E-05125:1976. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-92/M-511004/09 Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej. Badania przydatnosci w warunkach
pozaréw testowych.

PN-93/E-08390/51 Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogdlne wymagania dotyczace systemow.

PN-93/E-08390/52 Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogdlne wymagania dotyczace urzadzen.

PN-93/E-08390/56 Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy facznosci akustycznej wykorzystujace telefoniczng sie¢
komutowana.

PN-93/E-08390/54 Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy transmisji alarmu wykorzystujace specjalizowane tory
transmisji.

PN-93/E-08390/55 Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy facznosci cyfrowej wykorzystujace telefoniczng
publiczng siec komutowana.

PN — E —-08390/1 Systemy alarmowe. Terminologia.

PN-94/E-01221/11 Materialy do projektowania elektrycznych instalacji alarmowo-pozarowe;j.

PN-92/M-51004/01 Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Czujki pozarowe-podziat, oznaczenie.

PN-82/M-51006 Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Technologia

PN-93/E-08390/11 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogdlne

PN-93/E-08390/12 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasilacze Parametry funkcjonalne i metody badan.

PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Proby $rodowiskowe.

PN-93/E-08390/14 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady stosowania.

8.2.Ustawy i rozporzadzenia

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 nr 81, poz. 351).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 czerwca 2002r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac
budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 nr 75, poz. 690).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych
obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. nr 121, poz. 1138).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane tekst jednolity Dz.U. z 2003r. Nr 207 poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami;
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004r. w sprawie okreslenia metod i postaw sporzadzenia kosztorysu
inwestorskiego, obliczania podstawowych kosztéw robét budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym Dz.U.
04.130.1389;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego Dz.U. z
dnia 16 wrzesnia 2004r.;

Ustawa o badaniach i certyfikacji z dnia 3 kwietnia 1993r. Dz.U. nr55 poz.250 z p6zniejszymi zmianami;

Ustawa o systemie zgodnosci z dnia 30 sierpnia 2002r. Dz.U. nr166 poz.1360

z p6zniejszymi zmianami;

Ustawa o0 ogoélnym bezpieczenstwie produktéw z dnia 22 stycznia 2000r. Dz.U. nr15 poz.179;

Ustawa o ochronie niektorych praw konsumentdw oraz odpowiedzialnosci za szkode wyrzadzong przez produkt niebezpieczny z dnia
2 marca 2000r. Dz.U. nr22 poz.271;

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo Zamowien Publicznych Dz.U. 04.19.177 z pdzniejszymi zmianami Dz.U. 04.96.959, Dz.U.
04.116.1207, Dz.U. 04.145.1537;

Ustawa z dnia 23 lipca 2003r. O ochronie zabytkdw i opiece nad zabytkami Dz.U. nr 162 poz.1568 z pdzniejszymi zmianami;
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie zakresu uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem
ochrony przeciwpozarowej Dz.U. nr121 poz.1197;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkéw i innych obiektéw budowlanych Ministra terenéw Dz.U. nri21 poz.1138;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac¢
budynki i ich usytuowanie Dz.U. nr 75 poz.690 z p6zniejszymi zmianami, tekst jednolity - aktualizacja z dn. 27.05.2004r.;
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkdw, innych obiektéw budowlanych

i terendw Dz.U. z dnia 11 maja 2006r. Dz.U. 06.80.563;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia Dz.U. z dnia 10 lipca 2003r. Dz.U. 03.120.1126;
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. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych Dz.U. nr47 poz.401;

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia
w wode oraz drdg pozarowych Dz.U. z dnia 11 lipca 2003r., Dz.U. 03.121.1139;

. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny
pracy Dz.U. nr 129 poz. 844 z pdzniejszymi zmianami Dz.U. nr 169 poz.1650;

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia Dz.U. nr 108 poz.953 ze
zmianami Dz.U. 04.198.2042;

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002r. w sprawie szczegdtowego zakresu robdt budowlanych
stanowigcych zagrozenie bezpieczenstwa
i zdrowia ludzi Dz.U. nr 151 poz. 1256;

. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z dnia 28 marca 1972r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych Dz.U. nr 13 poz.93;

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998r. w sprawie aprobat i kryteridw technicznych
oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych, Dz.U. nr 107 poz. 679 z 1998r. z pdzniejszymi zmianami;

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 4 marca 1999r. w sprawie obowigzku stosowania niektdrych
Polskich Norm, Dz.U. nr 22 poz. 209;

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998r.

w sprawie systemow oceny zgodnosci wzoru deklaracji zgodnosci ora sposobu znakowani wyrobdéw budowlanych dopuszczonych do
obrotu i powszechnego stosowania wg zasad sztuki budowlanej, Dz.U. nr 99 poz. 637.

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. w sprawie systeméw oceny zgodnosci wyrobow budowlanych
dopuszczonych oraz sposobu ich oznaczania znakami CE, Dz.U. nr209 poz.1179;

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998r.

w sprawie aprobat i kryteriéw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych Dz.U. z dnia 20 sierpnia 1998r.
Dz.U. nr107 poz.679 z pdzniejszymi zmianami;

. Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 1999r. w sprawie wykazu wyrobdw podlegajacych obowiazkowi certyfikacji na
znak bezpieczenstwa i oznaczenia tym znakiem oraz wyrobdw podlegajacych obowigzkowi wystawienia przez producenta deklaracji
zgodnosci DzU. Nr5 poz.53.

. Normy europejskie - 0znaczaja normy przyjete prze Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji
Elektrotecnicznej (CENELEC) jako ,Standardy europejskie (EN) ” lub dokumenty ,harmonizacyjne (HD)” zgodnie z ogélnymi
zasadami dziatania tych organizacji.

»  Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych (cze$¢ I Roboty ogéinobudowlane ITB, wyd. II);

. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z dnia 28 marca 1972r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbiérkowych, Dz.U. nr13 poz.93;

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r Dz.U. nr74 poz.401 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robo6t budowlanych.

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt
budowlanych Dz. U. nr47 poz.401;

. Warunki techniczne wykonywania i odbioru robdt budowlano-montazowych. Instalacje elektryczne. Wydawnictwo "Arkady" 1990

. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r.(wraz z pézniejszymi zmianami) w sprawie ogdlnych
przepisdéw bezpieczenstwa i higieny pracy.

. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. (Dz.U. Nr 81, poz. 351 z 1991 r.) o ochronie przeciwpozarowej;

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 21 kwietnia 2006r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych
obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 80 poz. 563 z dnia 11 maja 2006 r.);

8.2.Inne dokumenty

»  Zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej. CNBOP Warszawa 1994 r.;

» J. Ciszewski: Systemy sygnalizacji pozarowej w pomieszczeniach elektronicznego przetwarzania danych. Ogdlnopolskie warsztaty
Zacisze 1998r.;

. J. Ciszewski: Koincydencja w systemach sygnalizacji pozarowej. Ogolnopolskie warsztaty Zacisze 1999r.;
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