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D. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysékiowych

1. Wstp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgdanych z zadaniem ,Wykonanie
robét polegajcych na wzmocnieniu nawierzchni w g@bie 12 skrzyowan administrowanych przez GDDKIA Oddziat
w Warszawie Rejon w B®j Woli, Rejon w Gréjcu, Rejon w Msku Mazowieckim, Rejon w farowie Mazowieckim
oraz Rejon w Przasnyszu.”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokdrRernetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realigarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robdét offiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia robot asanych z wszystkimi czynigoiami

umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie przebiegu trasy. Zakré®rpomiarowych obejmuje:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysé&iowych (reperéw roboczych
zalazonych w terenie dowrzanych do reperéw patwowych i reperéw okétonych dokumentacji projektowej dla
potrzeb niniejszego zadania),

b) wykonanie pomiaréw sprawdaaych istniejcego terenu i nawierzchni,

C) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie dodatkowych reperow roboczych,

e) zastabilizowanie punktdw w sposob trwaly, ochraragrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdlviajacy
ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

f)  wyznaczenie roboczego pikietatrasy,

g) oznaczenie pikietar w sposéb trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonychkiguim na bigaco do kdica okresu
gwarancyjnego;

h) przeniesienie punktow istriegj osnowy geodezyjnej wraz z odtworzeniem wys$okovym. i)

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” fl4.

1.5. Ogélne wymagania dotygz Robot
Og6lne wymagania dotygze Robot podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdpkt. 1.5.

2. Materiaty
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.1. Rodzaje materiatéw

Do stabilizacji punktow trasy nalg stosowa paliki drewniangrednicy 0,05 - 0,08m i dlugoi okoto

0,30m, a dla punktéw utrwalanych w istaiegj nawierzchni bolce stalowesgednicy 5mm i dtugéci 0,04 -
0,05m.

“Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50m i przekrdj prostatay.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej aglstosowa materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G1
i G-2.



3. Sprzat
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”. (%t

3.1. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:

e teodolity, tachimetry,

* niwelatory,

» dalmierze,

o tyczki,

o laty,

» tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. Transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagiédlre” pkt. 4.

4.1. Transport spegu i materiatdw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robo6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M.00@(Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pefejod Zamawiajcego dane zawierge
lokalizack i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegotowego wytyczenia robét. Pragmigrowe powinny by
wykonane przez osoby posiat#& odpowiednie kwalifikacje i uprawnieni®dtworzenie znakéw
geodezyjnych nafgy prowadzé w uzgodnieniu z &odkami geodezyjnymi.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgdach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i reperéw roboczyched} te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.
Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowej ggodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fia

si¢ od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien paimhowa o tym Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z ré@nic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej
i rzednych rzeczywistych zostamvykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aligi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuna pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez byniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i
wzér tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenig/stkich punktéw pomiarowych i ich oznadzer
czasie trwania rob6t. deli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestosian zniszczone przez
Wykonawe;, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego adaenia robét, to zostaone odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @di@igtowej realizacji robét naia do obowazkéw
Wykonawcy.

5.2. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej najewykona w oparciu o0 DokumentagjProjektovs, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich (kierunkowych) w odlegloi
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej, nico 50m.



Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej ossyt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezendy¢
wigksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktdéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku doganych
niwelety okrélonych w Dokumentacji Projektowej. Do utrwaleniai deasy w terenie naly uzy¢ materialdw
wymienionych w pkt.2.1.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojdw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi koryta jezdni i chodnikéw, rowdw na
powierzchni terenu zgodnie z DokumentaBjrojektows. Do wyznaczania kragdzi koryta naley stosowd dobrze
widoczne paliki. Odlegid miedzy palikami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie koryta jezdni i chodnikéw, rowéw o kdezia
zgodnym z DokumentacProjektovy.

5.4. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza grarobot wraz z odtworzeniem wysalaowym maze by wykonane tylko
przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostkilgegne. Przeniesienie osnowy geodezyjnej musiviagkonane przed
przystpieniem do robot.

6. Kontrola jakéci Robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbiid. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnievymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. Obmiar Robo6t
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-M.00®M/ymagania ogélne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows odtworzenia trasy jest 1 kilometr.

8. Odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M.00@V@ymagania ogolne” pkt. 8.

8.1. Sposodb odbioru robot
Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnefire Wykonawca przektadadynierowi.

9. Podstawa pfatioi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” &kt.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km wykonania rob6t obejmuje:

- zakup, dostarczenie i sktadowanie materiatéw ,

- koszt zapewnienia niegbnych czynnikdw produkcji,

- przygotowanie i oznakowanie robdét,

- zalazenie i utrzymanie roboczej osnowy geodezyjnej,

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trigmynktéw wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

- wyznaczenie punktéw roboczego pikiatdrasy,

- ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylekdas

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatidgaejodszukanie i
ewentualne odtworzenie



odtworzenie pasa drogowego,
wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
koszty grodkdw geodezyjnych.

Cena jednostkowa odtworzenia osnowy geodezyjneglgdeia:

przeniesienie punktéw osnowy geodezyjnej |1l kipsya grani¢ pasa robot
odtworzenie wysokiziowe

obliczenie wspétrgdnych i opracowanie kameralne osnowy geodezyjnej,
uzgodnienia z odpowiednimi wtadzami.

koszty grodkéw geodezyjnych.

10. Przepisy zwizane

ok~ wdRE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysadagowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J 1983

Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z ppejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r - Prawodgezyjne i
kartograficzne.



D.01.02.01. Usuntie drzew i krzewdw oraz zabezpieczenie drzew éwiaw podczas budowy

1. Wstp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej S svymagania szczeg6towe dotyice wykonania i odbioru Robdt zaggianych z usurciem
drzew i krzewOw w ramach zadania ,Wykonanie robdlegajcych na wzmocnieniu nawierzchni w gbie 12
skrzyzowan administrowanych przez GDDKIA Oddziat w WarszaWwiejon w Baej Woli, Rejon w Gréjcu, Rejon w
Minsku Mazowieckim, Rejon w zarowie Mazowieckim oraz Rejon w Przasnyszu.”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimpezetagowy i kontraktowy przy zlecaniu i realigaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot offiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyeasad prowadzenia Robét zmanych z usuntiem i karczowaniem drzew i
zadrzewienia przydimego, krzewow i podrostu §iinnego oraz z zabezpieczeniem drzew i krzewdwdinagych sg w
pasie drogowym na okres prowadzenia robét.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Silzgodne z zamieszczonymi w ST DM.00.00.00. fivdgania
ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotygze Robot
Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania aglopkt. 1.5.

2. Materiaty

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padeanST D-M.00.00.00.
~Wymagania ogolne” pkt. 2.

Przy zabezpieczaniu drzew i krzewdw zostaiyte nastpujace materiaty:

- deski iglaste obrzynane 19725 mm, klasy Ill

- gwozdzie budowlane,

- drut stalowy,

- maty slomiane,

- sérodki chemiczne w postaci pasty ktére chaaainy przed infekgj patogendw i przyspieszajojenie s ran
- woda.

2.1. Grunt do zasypania dotéw
Do zasypania dotdéw po usgtej roslinnosci nalezy uzy¢ grunt przydatnym do budowy nasypow.

3. Sprzt
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoéine’ Bkt

3.1. Spret do karczowania ihinnosci

Roboty zwizane z karczowaniemdmnosci mog: by¢ wykonane ¢cznie i mechanicznie. Przy
mechanicznym wykonywaniu robot stosuje si

a) spycharki,

b) pity mechaniczne,

c) koparki lub cagniki ze specjalnym spgtem do prowadzenia prac awanych z wygbem drzew. Ponadto
Wykonawca powinien posiada

- samochdd skrzyniowy do transportu materiatow
- sprzt do podlewania.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagagiane" pkt. 4.



4.1. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gatzie naley przewozé transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposéb niepowagyjich uszkodzé

5. Wykonanie Robot
Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w ST D-M.Q0@0Wymagania ogdlne" pkt.5.

5.1. Zasady oczyszczania terenu gdinmosci

Roboty zwizane z usurtiem ralinnosci obejmug wycigcie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni, karpiny
gakzi poza teren budowy, zasypanie doléw oraz znisaezpozostatéci po usunitej roslinnosci. Wycinkg drzew o
wihasciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa: w tzw. sezoniegbnym, zgodnie z decyzp wycince drzew.

W miejscach wykopow, z ktérych grunt jest przezmemz do wbudowania w nasypy, teren ngleoczyci¢c z
roslinnosci, wykarczowa pnie i usuaé¢ korzenie tak, aby zawab czsci organicznych w gruntach przeznaczonych
do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypOw teren najeoczyci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty si na gkbokasci do 60cm
ponizej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypu.

Roslinnos¢ istniepca w pasie rob6t drogowych, nieprzeznaczona do ieman powinna by przez Wykonawg
zabezpieczona przed uszkodzenieniellgoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona
przez Wykonawg, to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgaéweany przez odpowiednie
wladze.

5.2. Usungcie raslinnosci

Roboty zwizane z wycink i karczowaniem rdinnosci nalezy prowadzE zgodnie z warunkami zawartymi w wydanych
decyzjach na wycinkdrzew.

Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych pninalery wypetnic gruntem przydatnym do budowy nasypéw i
zags$ci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w D.02.03.01. Réyanie nasypéw". Doty w oblvie przewidywanych
wykopdw, naley tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robét w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartd¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robét.

5.3. Zagospodarowanseictych drzew

Karpy, pnie i gajzie drzewscigtych na terenachebacych w administracji Zamawiggego Wykonawca usunie z Terenu
Budowy. Drewno z wycinki drzew na terenaclkdirych w administracji Zamawigiego staje gi wlasndcia
Wykonawcy. Wykonawca pomniejszy waitopozycji kosztorysowej za usyoie drzew o wart® pozyskanego
materiatu.

5.4. Zniszczenie pozostato po usungtej raslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny ze wskazaniamidypniera Jeeli
dopuszczono przerobienie gaitna koe drzewry za pomog specjalistycznego sptu, to sposéb wykonania powinien
odpowiadé zaleceniom producenta spta. Niewyteczne pozostatai po przerébce powinny byusunéte przez
Wykonawe z terenu budowy.

5.5. Zabezpieczenie drzew i krzewdw podczas budeelyrona drzew i krzewow):
— obudowa pni drzew metedeskowania wokét pnia lub w tzw. skrzgmdo wysokdci 1,5 — 2,0m

zaleznie od wysokéci drzewa; — obudowa materiatami i ostonami z twarsztucznych — siatki, ptyty, folie oraz
zwzytymi oponami; — maty stomiane o wymiarach 1,7Q501specjalnie przeznaczone do ostony drzew i kézew
stosowane jako podktad pod elementy z tworzyw gztych; — zastosowanieodkdéw chemicznych ktére chraniany
przed infekcy patogendw i prz§pieszaj gojenie sg ran. Jednym z zagren dla drzew jest tale nadmierne
zag:szczenie gleby poprzez ruch pojazdéw i maszyn jpgegch w pobliu. Glely nalezy zabezpieczy wyktadapc w
poblizu pnia piyty prefabrykowane, belki budowlane i baitewniane.



5.6. Demonta zabezpieczenia

Demonta zabezpieczenia drzew po zakeeniu robét obejmuje:
- rozebranie obudowy,

usunicie mat stomianych.

6. Kontrola jakdéci Robét
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogbiokt. 6.

6.1. Kontrola rob6t przy usuwaniustimnosci

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiausungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypetniggego doty powinno spetntaodpowiednie wymagania oktene w
D.02.03.01. "Wykonanie nasypow".

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa rob6t zwazanych z usugciem drzew i krzakéw jest:

- dla drzew, dodatkowych pni - 1 szt. (sztuka),

- dla krzewéw, - 1h(metr kwadratowy),

Jednostk obmiarows robét zwihzanych z zabezpieczeniem drzew (drzewa przeznadmadaptacii) jest 1 szt.
(sztuka) zabezpieczonego drzewa.

Jednostk obmiarove robot zwizanych z zabezpieczeniem krzewow (krzewy oraz migmrzeznaczone do adaptacji)
jest 1nf (metr kwadratowy).

8. Odbidr robdt
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

8.1. Odbidr roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotoéw po wykaneo/ch pniach, przed ich
zasypaniem.

9. Podstawa ptatroi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostkowa usuggia drzewa uwzghbnia:

- wyznaczenie drzew do wycinki,

- wyciecie i wykarczowanie drzew,

- wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy,

- zasypanie dotéw po karczowaniu wraz zesagzeniem,

- zniszczenie pozostaioi po usungtej roslinnosci.

- uporadkowanie terenu robot.

- wszelkie koszty zwgzane z zagospodarowaniem usgtajiraslinnosci.

Cena jednostkowa uswia krzewu, podrostu gnnego, uwzgidnia:

- wyznaczenie krzewdw, podrostusiionego, mtodnika, samosiewusteego do wycinki,
- zakup, dostarczenie i sktadowanie materiatow,

- wyciecie krzewdw, podrostu gbinnego i usunjcie karpin,

- wywiezienie karpiny i gaki poza teren budowy,

- zasypanie dotéw po karczowaniu wraz zesagzeniem,

- zniszczenie pozostaio po usungtej raslinnosci.

- uporzdkowanie terenu robét.



- wszelkie koszty zwgzane z zagospodarowaniem usgtajiraslinnosci.

Cena jednostkowa zabezpieczenia drzewa wing:

- zakup i dostarczenie materiatéw,

- wykonanie obudowy z desek,

- podlanie,

- roziozenie mat,

- rozebranie obudowy,

- zdjecie mat,

- ewentualne zabezpieczediedkami chemicznymi.

Cena jednostkowa zabezpieczenia krzewu, podrodtnrrego, uwzgidnia:
- zakup i dostarczenie materiatow,

- wykonanie obudowy z desek,

- podlanie,

- rozlozenie mat,

- rozebranie obudowy,

- zdjecie mat,

- ewentualne zabezpieczediedkami chemicznymi

10. Przepisy zwizane

10.1. Normy

PN-S-02205  Drogi samochodowe. Roboty ziemngm@gania i badania.

10.2. Inne dokumenty

KNNR 1. Roboty ziemne. MRRiIB 2000

10.3 Zasady ochronfrodowiska w drogownictwie . Dz.4 Ochrofradowiska w budowie drég. GDDP. Warszawa
2002.



D.01.02.02. Zdjcie warstwy ziemi urodzajnej

1. Wstp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej S svymagania szczeg6towe dotyice wykonania i odbioru Robét zygianych ze zdciem
warstwy ziemi urodzajnej w ramach zadania ,Wykoerawbot polegacych na wzmocnieniu nawierzchni w @bie 12
skrzyzowan administrowanych przez GDDKIA Oddziat w Warszawiejon w Baej Woli, Rejon w Gréjcu, Rejon w
Minsku Mazowieckim, Rejon w £arowie Mazowieckim oraz Rejon w Przasnyszu.”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaRobét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot oftiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia Robét zmanych z usurtiem warstwy ziemi urodzajnej
0 grubdci zmiennej od 10cm do 60cm ze skarp i przeciwskanwow oraz cgiciowo z pobocza ziemnego i
rekultywach terenu po robotach drogowych w granicach pasacdvego nie przewidzianego do innego rodzaju
zagospodarowania.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S zgodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00. "Wynnéaa
ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotygze Robét
Ogoblne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania cajdirit. 1.5.

2. Materiaty
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt. 2.

3. Sprzt
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne" pkZiemia urodzajna usuwana
bedzie mechanicznie gcznie. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t stosige

a) spycharko-tadowarki

b) koparki. Dopuszcza sroéwniez reczne usuricie ziemi urodzajnej w miejscach, gdzie spmechaniczny z
uwagi na maty zakres robét lub niekorzystne warum&imae by uzyty.

4. Transport
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagagigne" pkt. 4. Transportu ziemi
urodzajnej na miejsce sktadowaniazamdbywa sie samochodami samowytadowczymi

5. Wykonanie Robot
Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST D-M.00M0Wymagania ogolne" pkt.5.

Stan faktyczny &dzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdgciem

ziemi urodzajnej. Ziemiurodzajma przeznaczondo dalszego wykorzystania, po zatadowanidrodki
transportowe nafg odwiez¢ na miejsce hatdowania. Na sktadowisku zigomodzajm nalezy sktadowa w
regularnych pryzmach o wysoda do 2m i obsié mieszankami traw ochronnych. Dopuszczalny okres
sktadowania ziemi urodzajnej to 1 rok. Miejsca dkhaania humusu powinny byrzez Wykonaweg tak
dobrane, aby humus zabezpieczony byt przed zarseczgniem, a telk najedzaniem przez pojazdy .
Zgromadzony w pryzmach humus nieza@awierd zadnych korzeni, kamieni i nieorganicznych
materiatow.

Przewidzi€ nalezy odchwaszczenie humusu przy zastosowaniu herbicydé

Wykonawca poniesie wszelkie koszty amnane ze sktadowaniem ziemi urodzajnej: tj. znateeieniejsca
skladowania zaréwno czasowego jak i statlego, uzyjskazgodnié od odpowiednich wtadz, sktadowanie,
doprowadzenie terenu sktadowiska do stanu popregdni

Nadmiar humusu pozosigego po wykorzystaniu przy robotach wykaeniowych orazatczes¢ zdjetej
ziemi urodzajnej nieprzewidziamlo wbudowania naly wykorzysta do rekultywacji terenu po ukopach lub
innych miejsc wybranych przez Wykonawgod warunkiem uzyskania decyzji iéavego organu ochrony
srodowiska.
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5.2. Rekultywacja terenu

Przed przysipieniem do rekultywacji teren musibgczyszczony z gruzu i zanieczysztzevyrownany.
Zaktada si wykonanie rekultywacji terenu poprzez tdaie 30cm warstwy ziemi urodzajnej i wysianie nasio
traw.

Ziemie urodzajm nalezy roztozy¢ réwna warstwy grubgci 30cm i wymieszaz nawozem mineralnym.
Nastpnie przywatowé watem gtadkim, a potem watem - kolczatikb zagrahki. Nasiona traw wysiewéaw
ilosci 4kg/100M i przykry¢ ziemi grabiami lub watem kolczadk a nastpnie roziaenie 1-2cm warstwy
mieszanki odkwaszonego torfu i ziemi urodzajnejatiaezpieczenia wilgoci. Po wysiewie nasion ziemia
powinna by watowana lekkim walem w celu ostatecznego wyrévaastworzenia dobrych warunkéw dla
podsikkania wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowa
watu gtadkiego,

Piekgnacg zastawionych obszaréw wykahagodnie z SST D.06.01.01 pkt. 5.2.1

6. Kontrola jakéci Robot
Ogolne zasady kontroli jakol Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogbokt. 6. Kontrola
jakosci Robét lzdzie polegata na wizualnej ocenie prawidiéeiach wykonania.

7. Obmiar Robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-M.0000Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru jest 1rh(metr szécienny) zdgtej warstwy ziemi urodzajne;.
Jednostl obmiaru jest 1rh(metr szécienny) rekultywacji terenu po robotach drogowych.

8. Odbidér Robot Ogolne zasady odbioru Robét podand w$4.00.00.00. "Wymagania ogolne”
pkt. 8.

9. Podstawa ptatrici Ogodlne ustalenia dotysze podstawy pfatroi podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne" pkt.9.

- oczyszczenie humusu z zanieczyshda& np. korzenie, kamienie, glina, grunt organjGatp.

- wywo0z ziemi urodzajnej na miejsce skladowania

- zabezpieczenie powierzchni po @y humusu przed negatywnymi skutkami czynnikéw aferycznych,
mechanicznych, itp.

- skladowanie ziemi urodzajnej w pryzmach wraz z zpleezeniem.

- wszelkie koszty zwizane ze skladowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalégianiejsca skladowania, uzyskanie
uzgodni& od odpowiednich wtadz, sktadowanie, doprowadz&srenu sktadowiska do stanu poprzedniego,.

- koszt utrzymania czys{oi na przylegajcych drogach,

Cena jednostkowa rekultywacji terenu obejmuje:

- skiadniki ceny jednostkowej olkilene w D-M.00.00.00, pkt. 9.1.;

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie wszystkich robot tymczasowych nigdilych do wykonania robot podstawowych,
- dostarczenie humusu z miejsca skltadowania,

- wyréwnanie terenu wraz z uzupetnieniem gruntenofiljpwanie terenu ,

- roztozenie humusu warstngrubagci 30cm, zmieszanie z nawozami i przywatowaniem ,
- wykonanie obsiewu,

- przykrycie obsianej powierzchni ziegnirodzajra oraz mieszanktorfu i ziemi urodzajnej,
- walowanie skarp,

- zabiegi pie¢gnacyjne.

przeprowadzenie badapomiarow.

10. Przepisy zwizane
- nie dotyczy.
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D.01.02.04. Rozbidrka elementdw drég i ulic

1. Wstp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Sh svymagania szczego6towe dotyice wykonania i odbioru Robo6t zagianych z rozbidrk
elementéw drogi i demontam uradzeh bezpieczéstwa ruchu, ktére zostanvykonane w ramach zadania ,Wykonanie
robdét polegajcych na wzmocnieniu nawierzchni w @bre 12 skrzyowan administrowanych przez GDDKIA Oddziat

w Warszawie Rejon w B®j Woli, Rejon w Grojcu, Rejon w Msku Mazowieckim, Rejon w £arowie Mazowieckim
oraz Rejon w Przasnyszu.”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokunRemetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i reatiiarob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot offiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia Robét amanych z robotami rozbiérkowym i W zakres
Robot zwizanych z rozbiérk wchodzi:

a) rozebranie nawierzchni z mieszanki mineralno-bitrmeéj,

b) rozebranie nawierzchni z elementéw betonowych,

¢) rozebranie nawierzchni z betonu,

d) rozebranie podbudowy z tlucznia,

e) rozebranie podbudowy z brukowca,

f) rozebranie podbudowy z betonu,

g) rozbidrka krawznikéw betonowych,

h) h) rozbiérka obrzey betonowych,

i) rozbiérka nawierzchni chodnikéw z ptyt betonovyiab kostki betonowej,

j) rozbidrka azylu z elementéw plastikowych,

k) rozbiorka istniejcych przepustow pod zjazdami wraz z murkami czotoiyy
[) rozbidrka istniejcych przepustow pod dregtowns wraz z murkami oporowymi,
m) rozbiérka opornikéw kamiennych,

n) rozbiérka nawierzchni zjazdu z betonu,

0) rozbiérka nawierzchni zjazdu z betonu asfaltawyeg

p) rozbiérka nawierzchni zjazdu z kostki betonowej,

q) rozbiérka nawierzchni zjazdu z elementéw betoyahwy

r) rozbiérka nawierzchni z betonu na zjazdach,

s) rozbidrka nawierzchni asfaltowych na zjazdach,

demonta elementéw drogowego oznakowania pionowego,

u) demonta bariery spgzystej,

v) demonta wiat przystankowych,

w) demonta stupkow kilometrowych i hektometrowych.

X) demonta wygrodzé stalowych.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej 9godne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00. "Wynmigyagolne"
pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotygze Robét
Ogoblne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania cajdfrit. 1.5.

2. Materiaty
Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.1. Grunt do zasypania dotow
Do zasypania dotéw po elementach pglezy¢ grunt przydatnym do budowy nasypow.

3. Sprzt
Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne". BkiTyp sprztu Wykonawca
dostosuje do rodzaju rozhidrki. Wybrany sggowinien uzyské&akceptagj Inzyniera.
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4. Transport

Ogodlne wymagania dotyaeze transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagagigne" pkt. 4. Wykonawca zapewni
sukcesywny odwoz materiatéw z rozbiorki zgodniestaleniami pkt. 5 niniejszej S$rodki transportowe naky
dostosowé do rodzaju przewimnych materiatow.

5. Wykonanie Robot
Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w ST D-M.00MQWymagania ogéine” pkt.5.

5.1. Roboty rozhiérkowe elementéw drég obejpugunécie z pasa drogowego wszystkich elementéw
wymienionych w pkt. 1.3 niniejszej ST, w stosun#éla,ktérych zostato to przewidziane w Dokumentacji
Projektowej.

Roboty rozbiérkowe naly przeprowadzi mechanicznie. W miejscach trudno apstych naley rozbiorki
wykon& recznie.

Materiaty z rozbiérki warstw bitumicznych i podbuwep ttuczniowej mana wykorzysté za akceptagj
Inzyniera do podbudowy MCE. Materiaty z rozbiérki madajce si do powtdérnego Wykonawca usunie z
Terenu Budowy i zutylizuje zgodnie z obawujacymi przepisami dotyezymi materiatow z rozbiorek .
Zdemontowane elementy oznakowania pionowegazpadwiez¢ do najbliszej bazy materiatowej RDK w
Zwoleniu, zgodnie z decygjnzyniera.

5.2.Ewentualne doly (wykopy) powstate po rozbiéetementow drog, znajdage s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacj Projektovs beda wykonane wykopy powinny lytymczasowo zabezpieczone. W szczegdinoalezy
zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty Kegy) naley wypetnic warstwami
odpowiednim gruntem do poziomu otacg®go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w ST
D.02.03.01. "Wykonanie nasypow".

5.3.W przypadku rob6t rozbidrkowych przepustow naliokond:

odkopania przepustu, rozbicia elementéw, ktéryehpnzewiduje si odzyské, w sposbgczny lub mechaniczny z
ewentualnym. przeetiem petdw zbrojeniowych i ich odgciem, demontau prefabrykowanych elementéw przepustow
Z uprzednim oczyszczeniem spoin ¢gowym usungciu taw,

Materiaty z rozbiérki przepustéw Wykonawca usunierenu budowy i zutylizuje zgodnie z obamtijacymi

przepisami dotyccymi materiatéw z rozbiérek.

6. Kontrola jakéci Robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6skt. 6. Kontrola
jakosci Robot polega na wizualnej ocenie komplétmach wykonania.

7. Obmiar Robot
Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-M.0000Wymagania ogoine"” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest 1nf (metr kwadratowy) rozebranej nawierzchni i podbougol szt. demontai znakéw,
stupkéw do znakdw, tablic drogowych, konstrukcjipesczych, stupka hektometrowego i 1m rozbiérki kgavika,
opornika, obrzea, przepustu, bariery sjaystej, wygrodze.

8. Odbidr Robét
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M.00M0Wymagania ogélne” pkt. 8.

9. Podstawa ptatioi
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne". pkt

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa rozebrania 1m2 nawierzchni, paalbydiwzgkdnia:

- oznakowanie terenu robot,

- roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzchniabiorki,

- rozebranie elementéw zgodnie z wykazem pkt. 1.3,

- zaladunek i wywéz materiatéw z rozhbiérki do ponogoevykorzystania w miejsce wskazane przeziera w
obrebie budowy,

- zaladunek i wywoz nieprzydatnych materiatéw z régkipoza ob¢b budowy,

- uporazdkowanie miejsca prowadzonych robot

- wszelkie koszty zwizane z zagospodarowaniem materialdw z rozbiérkie fiak: znalezienie miejsca sktadowania,
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utylizacja, uzyskanie niegdnych pozwols, itp.

Cena jednostkowa rozebrania 1m keamikOw, opornikow, obrzey uwzgkdnia:

oznakowanie terenu robot,

roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzchriabiorki,

rozebranie elementéw zgodnie z wykazem pkt. 1.3,

zatadunek i wywéz materiatéw z rozhiérki do ponogoevykorzystania w miejsce wskazane przezera w
obrebie budowy,

zatadunek i wyw6z nieprzydatnych materiatéw z réghiipoza ob¢b budowy,

uporazidkowanie miejsca prowadzonych robét

wszelkie koszty zwizane z zagospodarowaniem materiatow z rozbiorkie fak: znalezienie miejsca sktadowania,
utylizacja, uzyskanie niezdnych pozwols, itp.

Cena jednostkowa 1 szt. demantanaku lub tablicy drogowej obejmuje:

oznakowanie terenu robot,

roboty przygotowawcze — wyznaczenie znakdéw do tkhi
zdjecie tarcz znakow z podpor,

zatadunek i wywo0z tarcz znakow pozagbbudowy
uporzdkowanie miejsca prowadzonych robaét.

Cena jednostkowa 1 szt. demantatupka do znaku, konstrukcji wsporczych lub saupkktometrowego i kilometrowego
obejmuje:

oznakowanie terenu robot,

roboty przygotowawcze — wyznaczenie elementow dbiéoki,

odkrycie i wydobycie stupka, konstrukcji wsporchdy stupka hektometrowego ,
zasypanie dotdw po rozbidrce elementdéw wsporczyelz w zagszczeniem ,
zatadunek i wywoz materiatlow poza ebibudowy

uporazidkowanie miejsca prowadzonych robét.

Cena jednostkowa rozbiérki 1m przepustu uwdgia:

oznakowanie terenu robot,

roboty przygotowawcze — wyznaczenie przepustévodbiérki,

odkopanie i odstortie przepustow,

rozkucie i rozebranie elementéw przepustow,

zasypanie dotéw po rozbidrce przepustow wraz zsageniem,

zaladunek i wywdz eZci przelotowych przepustéw poza ebbudowy,

uporazidkowanie miejsca prowadzonych robét,

koszty utylizacji materiatéw z rozbiorki,

wszelkie koszty zwazane z zagospodarowaniem materialéw z rozbiérkie fak: znalezienie miejsca sktadowania,
utylizacja, uzyskanie niegdnych pozwols, itp.

Cena jednostkowa rozbiorki 1m barieryegystej i wygrodzenia uwzetinia:

oznakowanie terenu robot,

roboty przygotowawcze — wyznaczenie odcinkow batgerozbiorki,

odkopanie i odstogcie odcinkéw barier,

rozebranie elementow barier,

zasypanie dotdw po rozbidrce barier wraz zcgagzeniem,

zatadunek i wywo6z elementow przydatnych z demanta

uporzdkowanie miejsca prowadzonych robaét,

koszty utylizacji materiatow nieprzydatnych z ranthd,

wszelkie koszty zwizane z zagospodarowaniem materiatow z rozbiorkie fak: znalezienie miejsca sktadowania,
utylizacja, uzyskanie niezdnych pozwolé, itp.
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10. Przepisy zwizane

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagabadania.

2. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrémoglowiska (Dz.U. Nr 62, poz. 628)

3. Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogpanlow (Dz.U. Nr 1 poz. 1206)

4. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajoaatbw lub ich iléci, ktérych nie ma
obowiazku prowadzenia ewidencji odpadéw, oraz kategoaiiych isrednich przedsbiorstw, ktéer mog prowadzé
uproszczon ewidencg odpadéw (Dz.U. Nr 152, poz. 1735)

5. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy mjdwv odpaddw, ktore posiadacz
odpadoéw mee przekazywéa osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnymenlizdacymi przedsibiorcami, do
wykorzystania na ich wkasne potrzeby (Dz.U. Nrpdz. 686)

6. Ustawa z dnia 27.07.2001 o wprowadzeniu ustawyaw@rochronysrodowiska, ustawy o odpadach oraz zmianie
niektérych ustaw (Dz.U. Nr 100, poz. 1085)

7. Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obarkach przedsbiorcow w zakresie gospodarowania niektérymi odp@daaz o
optacie produkcyjnej i optacie depozytowej (Dz.U.68, poz. 639)

8. Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czigtioporzadku w gminach (Dz.U. Nrl 32, poz. 622)

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz110
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