D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaajinhicznej (SST)aswymagania ogéine dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosopyake dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zazanych:Rozbudowa istniepcych stacji wizyjnych:

1. Stacja Nr 1-skrzyzowanie drogi krajowej Nr 2 Warszawa — Terespol km
607++677 z drog krajow g Nr 19 (obwodnica Migdzyrzeca Podlaskiego) km
lokalny 1+800

2. Stacja Nr 2 skrzyzowanie drogi krajowej Nr 2 Warszawa —Terespol z drga
krajow a Nr 68 km 659+350 strona lewa m. Wolka Dobnyska

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoine, wspdine dla robétebigh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi mZ8DDP dla poszczegolnych asortymentow robot
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogélnypbcyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robot, ustalenia dafyéavniez dla SST spormizanych indywidualnie.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-aytkowsa

(droga) albo jego e#¢ stanowica odregbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumiety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegheé migdzy zewmtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
lukowych z nadsypk- odlegtac¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnwej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moritawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usurcia po jego zakéczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaggatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stwacy do notowania zdardei okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania pobede innej korespondencji technicznej peolizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesakedenowvy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutoahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.



1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeotrogi i skarpami rowéw.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynteu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shiacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikbw. Wopisy w ksizce obmiarébw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badazey zaakceptowane przez Zamaudgapo,
niezkydne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakaosci materiatow oraz robét.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbdne do wykonania robét, zgodne z dokumeitapjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzglych do przejmowania i rozkladania aig@n od ruchu

na podiage gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b#egdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvg scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgéen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.

Moze ona skiadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolngg@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigan castek podiga. Maze zawieré warstwe
mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymaraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania castek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powye,.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtej s do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodnéé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamjgsi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzehr oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwnie obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy w@dzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaddw, umieszczenia umdzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zdey pod nawierzchai do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28.Podle ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paaitoezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
Zwigzanych z prowadzeniem budowy.



1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqrsnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geocmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagimi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - eleménbdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stamosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévskitada si¢ z petnejsciany, stupdw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia @gskami), presta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfomigdzy zewwrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtl osi podtanej, obejmuje catkowitszerokéé¢ konstrukcyjm
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokoé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szera¥chodnikow mierzona wwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twarze czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dweejoi ruchu
pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drog dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedstwziecia budowlanego, stanoagia odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczna, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie m@ polegé na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynnigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtha@ dokumentagj projektove, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennitdwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowegtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy, uedgilajacym podziat na dokumentacprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozyciji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektovg oraz projektow
dokumentaej wykonawcz (techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kigwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.



1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowczg$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nichs
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catej dolentacji.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyz)
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieoici, wymiary podane na fnie ss wazniejsze od wymiardéw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektova lub SST i
wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie ogzkWykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,potthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymistniepcych obiektow
(jezdnie sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktua az do zakd@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiytnierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zaderm drogi i organem zafdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zalaoici od potrzeb i pogpu roboét
projekt organizacji ruchu powinien bya bieaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyenkgdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robt Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczaje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatay
ten sposéb bezpiear#wo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dziei i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpogeaziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéaew miejscach i iléciach okrélonych
przez Irzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktove.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:
a) utrzymywa teren budowy
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie;sio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredaie uniké& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynigaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégaiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.



Materialy tatwopalne dila sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosgpem osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie ceséniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobat techniczm wydary przez uprawniom
jednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéwsradowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkaiczeniu robét ich
szkodliwasi¢ zanika (np. materialy pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé$ wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgod; na wycie tych materiatéw od wéaiwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonaweca iyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddoych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtago w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaie
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemwigminstalacji i uradzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezetwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majpye¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zam@rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezazwitocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orgetie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcedzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagkzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodrici dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéhip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawa a wigcicielami nieruchomgri i dotyczicych korzystania z wlasiai i drag
wewretrznych. Jednate, ani Irrynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie lzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaankimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaeraciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszellgelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee
poleci, aby pojazdy nie speinigje tych warunkéw zostaty usete z terenu budowy. Pojazdy powostg
nadmierne obgizenie osiowe niedzla dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w ofdvie terenu
budowy i Wykonawca drizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotycxrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegélngci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczae, socjalne oraz spitzi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie odazzapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagi@akreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.



1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremoboét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robot
od daty rozpoczia do daty wydania potwierdzenia zakamenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoienmo byt
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaéjblgmenty byly w zadowalkgjym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie dgniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@# roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéaansjakikolwiek sposéb zvwazane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionydlaw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie
informowat Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dasizonej przez ktyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&onkretne normy i przepisy, ktore spethia
maja materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggalobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolameny i przepisy s paistwowe lub odnosgsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpQy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapeva@yowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdnice pom¢dzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mughy¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedi@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&tbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy feda uwazane za wiasnigé Zamawiajicego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawe ustali wydhzenie czasu
wykonania robo6t i/lub wysolkéd kwoty, o ktér nalery zwiekszy cere kontraktova.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstamjriierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chibaizyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli



Wykonawcy na #iycie tych materiatéw do innych robotzrie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materiatdow

Je&li dokumentacja projektowa lub SST przewigiojozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie zZaym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie bada/maganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mahtedo czasu gdydula one uyte do robdt,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalymwop jakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Iaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiav miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzamiera/Kierownika projektu.

2.5. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodldoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prahdteriatdbw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okigonej
partii materiatow pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojytworni, musz by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwdrni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjit,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzania inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zoboazany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét. Spek uzywany do rob6t powinien iyzgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiadagpod wzgtdem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, sgirz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazatidzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Iyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiftodkdw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfiigrowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkrgymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidziam
UMOW.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegiabspetnid wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacigké\e i innych parametroéw technicznyc$rodki



transportu nie spetigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytbiowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieiaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagdzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,ctagagodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST oraz poleceniami tgniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyezew planie i wyznaczenie wysod@
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostanusunete przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wegscikprzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§w za ich doktadng:.

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatdbw i robét, rozrzuty normalnie wypstijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzar kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezlzdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robét.

Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robdt zestatliwoicia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentaciji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwoi¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiétajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedocagnigcia te lzda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robdt badanych materiatéw i dégide do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagiateriatdw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca: sitosowanie statystycznych metod pobierania praiyeditych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mduxy¢ z jednakowym prawdopodolsigtwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mie€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.



Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawg do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budgz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pedku koszty te pokrywa Zamawiay.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafia.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przaust
na pimie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw@ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraaWykonawca i producent materiatdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozgx
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ebdzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikbw wtasnych hakiantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatdw i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swdj koszt. dei wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgéddnmateriatow i
rob6t z dokumentagjprojektove i SST. Mae rownie zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtornych lub dodatkowych baglapobierania prébek poniesione zostpnzez Wykonawe

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecr®wa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie
s objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumerdy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbeeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyimowihzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey kivica okresu gwarancyjnego.



Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpugcymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy¢da dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechniky, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i lryniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawijeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez #hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniacgk i harmonogramow
robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robdét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanik@ych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycace jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praepgadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z pude, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowdab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiar6éw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprzeast w sposob cigty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do ksgiki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatléw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy kda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot. Winny gy
udostpnione na kadezyczenie lriyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesiopréocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.



(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduaaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarupapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@mku ukmczenia wszystkich robot. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na giie.

Obmiar gotowych roboétdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagal do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckneym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Diugcsci i odlegidgici pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w i jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére may by¢ obmierzone wagowo, ¢bla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie uradzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aulzenia wagowe odpowiada@e odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob eigly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez mgniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakze
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfié lgda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zymerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:



a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reatjizulegra zakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdoviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolnego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cezsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbioredzie przeprowadzony niezwiocznie,
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaohndi powiadomienia o tym
fakcie Irzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiav
konfrontacji z dokumentagijprojektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje brynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztego wykonania robét w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartasci.

Caltkowite zakéaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaiéoiem na pgimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez fiyniera/Kierownika projektu zakmzenia robo6t i przyicia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepozez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jadaiowej na
podstawie przedtmnych dokumentéw, wynikéw batla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapakna realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét @agowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji
i nie ma wekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggyo robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot spatdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowéanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentow umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),



wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiaréw zaiczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nidéb
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige xda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

No g

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyaibdét zwikzanych z usumciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyciadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczhgt’o

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaxa jednosti obmiarow
ustalon, dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavwy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ldzie uwzgedniaé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadag¢ st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiaveewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oliome w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu #gnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmignikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuje:



(a) usuntkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z p@fiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

BUDOWA URZADZEN BEZPIECZENSTWA RUCHU DROGOWEGO

BUDOWA DROGOWYCH STACJII POMIAROWYCH
- ZE ZNAKAMI ZMIENNEJ TRESCI
- Z SYSTEMEM AKWIZYCJI OBRAZU
- Z SYSTEMEM KLASYFIKACJI POJAZDOW

1. Wstep
1.1.Przedmiot Specyfikacji (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacj wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych

z rozbudow drogowych stacji wizyjnych o stacimeteorologiczne, znak o zmiennejstiid system klasyfikacji
pojazdéw, zlokalizowanych na skrzgwaniu drogi krajowej Nr 2 z drackrajowa nr 19( obwodnica
Miedzyrzeca Podl.) km lokalny obwodnicy 1+800 strona.LMicdzyrzec Podlaski oraz drogi krajowej nr 2 z
drog krajowg nr 68 km 659+350 strona L m. Wdlka Dohska

1.2 Zakres stosowania Specyfikaciji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetmygdkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych Specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujymagania w stosunku do infrastruktury technicaregz zasad
prowadzenia robét przy budowie wdzer bezpieczastwa ruchu drogowego. Roboty, ktérych dotyczy
Specyfikacja obejmugjwszystkie czynni umazliwiajace i majce na celu wykonanie budowy drogowych
stacji pomiarowych ze znakami zmiennejti& z systemem akwizycji obraZwraz systemem klasyfikacji
pojazd6w.

W zakres prac wchodz

- wykopanie i zasypanie rowow kablowych,

- wykonanie i zasypanie wykop6ow pod stupy mantae,

- wykonanie fundamentéw pod pragka zasilajce,

- monta przykczy zasilajgcych

- wykonanie fundamentéw pod maszty i konstrukcjeeo

- monta masztéw i konstrukcji rimych,

- monta wysiegnikdw na masztach i konstrukcjachsngch,

- monta& czujnikéw i oprzyradowania stacji,

- mont& czujnika drogowego

- monta znakOw zmiennej téei

- monta czujnikéw pomiaru ruchu

- monta systemu klasyfikacji pojazddw

- uruchomienie systemu.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w Specyfikacja zgodne z odpowiednimi normami i ofleniami podanymi
w DM.00.00.00.

jezeli stacja jest wypogana w system klasyfikacji pojazdéw
jezeli stacja jest wypogana w znaki zmiennej téei

jezeli stacja jest wyposana w system akwizycji obrazéw
jezeli stacja jest wypogana w system klasyfikacji pojazdow

AW N



Drogowa stacja pomiarowa— rozbudowana wersja stacji meteorologicznej, vggpmna w dodatkowe
urzadzenia i systemy, jak tablice informacyjne, systd@mmerowe, systemy pomiaru ruchu, hatasu,
zanieczyszczeitp.

Fundament - konstrukcjazelbetowa zagbiona w ziemi, stca do utrzymania konstrukcji freej, masztu,
szafy gwietleniowej lub zdcza w pozycji pracy.

GPRS General Packet Radio Servieesystem pakietowej transmisji danych, opartyyfeosvej sieci telefonii
komorkowej GSM, w ktérym optaty za transmisianych pobieraneyza ilai¢ transmitowanych danych. Dane
wysytane g§ od nadawcy do sieci APM¢cess Point Netwoykktéra przekazuje je naginie do odbiorcy;

a brak konieczniei komutowania pajczer umazliwia w praktyce staty dogp do wszystkich urdzen
pracupcych w sieci.

Kabel - przewdd wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadprelektrycznego, magy
pracowa pod i nad ziemi.

Kamera — zestaw urzdzex optycznych i elektronicznych w obudowie z ogrzeyarwizjerem.

Konstrukcja nosna - konstrukcja wsporcza, stalowa, ocynkowana, azaa@na fundamencie, przygotowana do
montau tablicy, stacji, czujnikow.

Linia kablowa - kabel wielaytowy lub wiazka kabli jednaytowych albo kilka kabli jedno lub wielytowych
pofaczonych réwnolegleatznie z osprgem, utlzone na wspélnej trasiegdzace zaciski tych samych dwéch
urzadzen elektrycznych.

Maszt - konstrukcja wsporcza osadzona w gruncie za parfwelamentu, stiaca do zamocowania
automatycznej stacji pomiarowej, czujnikéw, kampr i

Napigcie znamionowe linii- napicie midzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostata zhwat.

Ochrona przeciwporazeniowa- ochrona cgsci przewodzcych, dostpnych w wypadku pojawieniagsha nich
napkcia w warunkach zaktéceniowych.

Ostona kabla- konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla ptsz#todzeniami mechanicznymi, chemicznymi
i dziataniem tuku elektrycznego.

Osprzet linii kablowej - zbior elementéw przeznaczonych dozenia, rozgakienia lub zakaczenia kabli.

Przepust kablowy- konstrukcja o przekroju najgziej okrmgtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziaemtuku elektrycznego.

Przykrycie - ostona utéona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznykogzeniem od gory.

Rejestrator — element stacji meteorologicznej, zawigegjw jednej obudowie: system mikroprocesorowy,
wzmachiacze pomiarowe, zegar, paimuktady we/wy.

Serwer bazodanowy i www- serwer zajmuagy sk komunikacy ze stacjami pomiarowymi. Komunikacja ta
obejmuje odbiér bieacych danych i obrazéw, konfiguradjsterowanie, a tale uzupetnianie i odbiér
brakupcych danych. Dane te gromadzonensopracowanej do tego celu znajshgj st na serwerze bazie
danych. Oprogramowanie dyspozytorskie zlokalizowaneniez na serwerze generuje na podstawie danych z
bazy krétkoterminow prognoz, ostrzeenia i na bigaco tworzy i aktualizuje stramwww przedstawiajca
sytuacg na monitorowanym obszarze.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktdryakakolwiek cz$¢ rzutu poziomego linii
kablowej, przecina lub pokrywa jalkolwiek cz$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innegazatizenia
podziemnego.



Stacja centralna— punkt dyspozytorski zorganizowany np. w Rejddiég, ktérego zadaniem jest bage
monitorowanie warunkéw meteorologicznych i paradstruchu na podlegtych drogach. Stacja centralna
bazuje na danych odczytywanych z dedykowanej stireynetowej, na ktérej ,centralny serwer” udgstia
dane bieace, archiwalne oraz obrazy.

Stacja meteorologiczna (drogowa stacja ostrzeganfazed gotoledzj) — wielokanatowy system pomiarowy,
sterowany mikroprocesorem, ktérego zadaniem jestigoo rejestracja parametrow meteorologicznyclzora
parametréw nawierzchni drogi na odcinku drogi sgéhsie zagraonym gotoledzi oraz transmisja danych
pomiarowych do stacji centralnej w siedzibiezharogowych.

System akwizycji obraz(f -automatyczny posterunek obserwacyjny, wyposg w zestaw kamerowy i modut
transmisji danych.

System klasyfikacji pojazd6w - zestaw urgdzei i czujnikdw elektronicznych stacy do detekcji
przejezdzajacych pojazdow oraz ich klasyfikacji pod wedeém pedkosci i dtugasci.

System ostrzegania przed gofoledgi- zbiér drogowych stacji pomiarowych i stacji gaftych, podczonych
wspolm siech transmisji danych i oprogramowaniem, utliwiajacy sledzenie sytuacji pogodowej i zagsa
gotoledziowych na wgkszym obszarze sieci drogowej

System zaradzajacy: system informatyczny, ktérego zadaniem jest nuoaivanie pracy telemetrycznej sieci
pomiarowej, import, przetwarzanie i wizualizacjageh pomiarowych lub rezultatow ich przetwarzaaigak.e
sterowanie pracurzadzen sygnalizacyjno-ostrzegawczych, w celu podniesigozomu bezpieczstwa ruchu,
przepustowgci i komfortu jazdy.

Trasa kablowa - pas terenu, w ktérym utone g jedna lub wgcej linii kablowych.
Wysiegnik - element rurowyaczacy konstrukat nasna lub maszt z czujnikami pomiarowymi, karaéip.

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktdrpdlegtad¢ migdzy linia kablows, urzadzeniem
podziemnym lub dragkomunikacyjn itp. jest mniejsza niodlegtadé dopuszczalna dla danych warunkow
uktadania bez stosowania przegrdd lub oston zabezagcych i w ktérym nie wysfpuje skrzygowanie.

Zespolony czujnik drogowy— urzdzenie montowane w nawierzchni drogi, zawiggajczujniki temperatury
nawierzchni i podbudowy, oraz zestaw czujnikéw staawierzchni pozwalagych na okréanie temperatury
zamarzania.

Znak zmiennej tresci: tablica zdolna do prezentacji ¢o¢ alfanumerycznych lub graficznych, zgodnie
z zaprogramowansekwencj lub w odpowiedzi na sygnaly stegag, odbierane z systemu zgzapacego lub
dedykowanego uszizenia steruajcego.

2. Materialy
2.1. Ogodlne wymagania

Wszystkie wbudowane, zainstalowane lub dostarcporez Wykonawe materialy i uradzenia, tam gdzie jest
to wymagane, winny posiaélaertyfikaty zgodnéci CE.

Urzadzenia i materiaty zyte do budowy systemu winny spekii@ymagania niniejszej specyfikacji techniczne;j.
Oferent winien przedto/¢ wykaz uradzen i materiatow, proponowanych do wykorzystania peglizacji
systemu, wraz z zestawieniem ich parametrow tezhgah, celem sprawdzenia zgodoicz wymaganiami ST.
Do wbudowania zostardopuszczone tylko te materialy, ktére posiadartyfikat na znak bezpiearstwa
wykazupcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wtawych przepiséw i dokumentéw technicznych.

5 jezeli stacja jest wyposana w system akwizycji obrazéw
6 jezeli stacja jest wypogana w system klasyfikacji pojazdow



2.2 Warunki pracy

Wszystkie urzdzenia wymienione w niniejszej specyfikacji i praazzone do zainstalowania i pracy w pasie
drogowym powinny dzialaw okreslonych nizej warunkach klimatycznych:

- Temperatura od -35°C do +55°C

- Wilgotnos¢ wzglkdna powietrza od 0% do 100%

- Opady 0-100 mm/godz

- Wiatr 0- 60 m/sek

- Cisnienie atmosferyczne od 700 do 1100 hPa

2.3 Materiaty budowlane

Folia ostrzegawcza
Foli¢ ostrzegawcz PCV stosowadla ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicanym
Nalezy uzywac folii kalendrowanej z uplastycznionego PCW kolariebieskiego o grubdgi 0,5 - 0,6 mm, gat. I.

Fundamenty prefabrykowane

Pod maszty, szafyswietleniowe i zhcza kablowe zalecaesstosowanie fundamentéw prefabrykowanych.
Prefabrykaty powinny hiywykonane wg rysunkéw uwzglniajacych parametry wytrzymasoiowe i warunki
w jakich keda pracowaty. Ogélne wymagania dotyce fundamentéw okéone g w PN-B-03322.

Rury na przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny byvykonane z materiatéw trudnopalnych, wytrzymatyebchanicznie,
chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektryggm

Rury uzywane na przepusty powinny dglostatecznie wytrzymate na dziataniessiskapcych, z jakimi naley
liczy¢ sig¢ w miejscu ich uteéenia. Wgtrzascianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsiwvygtadzajca
ich powierzchng, dla utatwienia przesuwaniggdabli.

2.4. Materialy elektryczne

Kable elektroenergetyczne
Przy budowie linii kablowych zasilgych naley stosowa kable uzgodnione z Zakltadem Energetycznym oraz
dostosowane do konkretnej sytuacji i dobrane pupgawnionego projektanta.

Osprzet kablowy
Osprzt kablowy powinien b dostosowany: do typu kabla, jego rggé znamionowego, przekroju i liczlayt
oraz do mocy zwarcia, wygtujacych w miejscach ich zainstalowania.

Ztacze

Ztacza kablowe jako konstrukcja wolnostcg na fundamencie betonowym o stopniu ochrony 1P33.
Ztacza powinny by przystosowane do sieci kablowej tak od stronylaa jak i odbioru oraz wykonane na
napkcie znamionowe 400/230 V, 50 Hz.

Maszty, konstrukcje nosne i wysiegniki

Stalowe stupy i konstrukcje powinny dwykonane z temy stalowej grubgci nie mniejszej i 3 mm, gétej na
profil wielokata foremnego o stalej zlieosci.

Wysiegniki powinny by wykonane zgodnie z Rysunkami lub Specyfikadgzeli Rysunki nie przewiduj

inaczej to nalgy wysiegniki wykonywa z profili stalowych zamkrtych. Grubd¢ scianki profilu nie powinna
by¢ mniejsza od 2 mm.

Zabezpieczenie antykorozyjne stali wykémazez cynkowanie ogniowe zgodnie z naridN EN 1SO 1461
~,Powltoki cynkowe nanoszone na stal metadnurzeniow (cynkowanie jednostkowe). Wymagania i badania.”
Grubai¢ powtoki cynkowej nie meze by mniejsza od podanych w paskej tabeli



L . Grubdai¢ srednia powtoki

Czesci | ich Grubas¢ miejscowa powtoki (wartcié minimalna)

o (wartas¢ minimalna)
grubdgci
g/n? pm g/n? pm
Stal> 6 mm 505 70 610 85

Stal>3 mm do <6 mm 395 55 505 70
Stal> 1,5 mm do <3 mm 325 45 395 55
Stal < 1,5 mm 250 35 325 45

Stupy powinny przenig& obchzenia wynikajice z zawieszenia wygnikow i czujnikéw oraz parcia wiatru dla
odpowiedniej strefy wiatrowej zgodnie z PN-B-02011.

Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa
Nalezy instalowd tabliczki bezpiecznikowe w obudowach ABB lub réwraane z bezpiecznikami typu
S301C-410A.

Przewody zasilajce

Przewody uywane dla paiczenia tabliczek bezpiecznikowych z odbiornikamivpmy spetnigé wymagania
PN-E-90067:1987. Naky stosowd przewody o nagciu znamionowym 750V, wiekytowe ozytach
miedzianych w izolacji polwinitowej i przekrojiyt nie mniejszym ni 1,5 mni. Przekréjzyt przewodéw oraz
ich ilos¢ powinna by zgodna z Rysunkami.

Bednarka stalowa ocynkowana dla wykonania uziemiea.
Bednarka stalowa ocynkowana powinna posigataekroj nie mniejszy ni90mnf i spetni& wymagania normy
PN-67/H-92325.

2.5Drogowa stacja pomiarowa (DSP)
2.5.1Struktura DSP

Stacja drogowa powinna bymieszczona w polii drogi w miejscu o warunkach charakterystycznych
dla danego odcinka drogi. Rejestrator pomiarowyzwzauradzeniem do transmisji danych iagkami do
podhczania czujnikbw naley umieicic w obudowie zabezpieczonej przed d@psin 0s6b postronnych.
Obudowe nalezy umiesci¢ na maszcie lub stupie na poboczu drogi.

Tabela 1Lokalizacja drogowych stacji pomiarowych:

Lp. Lokalizacja Droga K|I/ometra2 Rejon Drog Uwagi do k_(_)nflgu_rac“ dTOQOWEJ
strona stacji pomiarowej
. km lok. . . .
1 Stacja 1 DK 19 14800/ L Miedzyrzec Podl Stacja SM z ZZT, i SKP
2 Stacja 2 DK 2 km 6/5L9+350 Miedzyrzec Podl Stacja SM z SKP

Objasnienia do ,Uwagi ...":
SM - stacja meteorologiczna
SKP - system zliczania i klasyfikacji pojazdéw
ZZT - znaki lub tablice zmiennej @

Drogowa stacja ostrzegania przed gotolegmwinna sktadasic z nastpujacych zespotdw:
2.5.2Zespo6t pomiarowy

Stacja powinna bywyposaona w nasfpujace czujniki:
- czujnik temperatury powietrza na wységp3m

Uwaga:
Zakres pomiarowy temperatur od -40°C do + 60°C



doktadn@¢ pomiaréw : £ 0.2 °C
- czujnik wilgotnaci wzglednej powietrza na wysokoi 3m:
Uwaga:
Zakres pomiarowy od 10% do 100 %
w zakresie od 10% do 90% doktadaé@omiaréw + 2%
w zakresie od 90% do 100% doktadéi@omiaréw +3%
Uwaga: wskazane jest stosowanie zespolonych czynitemperatury i wilgotréei
wzglgdnej powietrza na wysokoi 3m
- detektor opadu atmosferycznego pozwahajna klasyfikowanie intensywso opadu.
- zespolony czujnik drogowy do pomiaréw:
« temperatury nawierzchni,
% temperatury podbudowy (minimum 5cm pazajipoziomu nawierzchni)
Uwaga:
zakres pomiarowy temperatur od “4Ddo + 60°C
doktadn@¢ pomiardéw : = 0.2C w temp. 0 °C, £ 0.2C w pozostatym zakresie
% koncentracjirodka odladzagcego, okrélenia stanu nawierzchni i temperatury zamarzania
- czujnik temperatury podbudowy jezdni natggkasci 30cm
Uwaga:
Zakres pomiarowy temperatur od -40°C do + 60°C
doktadna@¢ pomiaréw : £ 0.2 °C

Czujniki temperatury i wilgotni wzglednej powietrza na wysokoi 3m powinny by umieszczone w ostonie
radiacyjnej i wraz z detektorem opadu atmosferygangowinny by zamontowane na wyginiku w odlegtdci
minimum 0.5m od masztu stacji.

- czujniki pomiarowe prdkosci i kierunku wiatru umieszczone na wys. 4-10m wezzosci od
warunkéw terenowych — 4m nad poziomem ewentualpyzbszkéd terenowych
Uwaga:
Zakres pomiarowy gdkaosci wiatru 1 - 50 m/sek
doktadnad¢ pomiaréw 0,5 m/sek
Zakres pomiarowy kierunku wiatru 0- 360° , 16 se&io
doktadnad¢ pomiaréw 11,5°

7

2.5.3System mikroprocesorowy do zbierania i przetwarzara danych

Stacja drogowa powinna bywyposaona w rejestrator cyfrowy posiaday nasgpujace podzespoty
funkcjonalne:
- wielokanatowy zesp6t pomiarowy do pomiaru wiglkio analogowych, impulsowych
i czestotliwosciowych,
- zegar czasu rzeczywistego,
- pami¢ wewretrzng umazliwiajaca przechowywanie danych z okresu min. 3 miegi
- zlacze we/wy typu RS232 (RS 485)
- oprogramowanie stacji umieszczone w parinnieulotnej
Oprogramowanie stacji powinno zawiéra
- system operacyjny dla zbierania, przetwarzanianigmisji danych pomiarowych,
- standardowe metody probkowania mierzonych véarto
- oprogramowanie stacji powinno zawiéjaden ze standardowych protokétéw komunikacyjnych
z fatwa mazliwoscia zamiany na inny.
Powinna istnié mazliwo$¢ modernizacji oprogramowania wegtrenego stacji.

" opcja rozbudowana



2.5.4.0programowanie telekomunikacyjne

Drogowa stacja pomiarowa powinna ¢hprzystosowana do obstugiaych rodzajéw transmisji, np.:
- RS232, RS485 ( parametry transmisji:  384800L),
- Pakietowy system transmisji danych GSM GPRS,

2.5.5.Zasilanie

Drogowa stacja pomiarowa powinnactgasilana z sieci 230V i powinnabwyposaona uktad zasilania
awaryjnego umgdiwiajacego prae stacji przez 24 godziny w przypadku braku sieci.

2.5.6Uziemienie

Urzadzenia systemu winny posiadskuteczne uziemienie (max 10 Ohm) oraz sprawngsygabezpiecze
przepeciowych na liniach zasilagych i sygnatowych. Kaly metalowy element stacji (stacja drogowa, tablice
powinien posiadapolczenie do uziemienia.

2.5.7Elementy mocupce

a) Podzespoly elektroniczne stacji powinnylymieszczone w szczelnej aluminiowej lub aluminiowo
plastikowej obudowie, klasy szczekwo|P55, odpornej na dziatanie promieni UMédkéw chemicznych
stosowanych w drogownictwie, wypasaej w drzwiczki umaliwiajace obstug serwisow stacji;
obudowa ta powinna mieabezpieczenie przeciw-wiamaniowe.

b) Drzwiczki powinny by wyposaone w specjalny zamek oraz uszczelki zapewoéaywodoszczelne
zamknkcie

c) Elementy metalowe obudowy, wggniki i elementy mocujce powinny by pokryte powtokami
antykorozyjnymi

d) Obudowe nalezy mocowa na maszcie na wysokw umazliwiajacej whasciwa obstug serwisova
i zabezpieczagrej stact przed dewastagj

2.6. Modut transmisji danych

Modut transmisji danych pomiarowych powinien utiwia¢ przekaz danych w trybie automatycznym
z zadanym okresem do wskazanych serweréw: ,bazedsgad’ i ,www”. Modut powinien umaliwiaé
transmis¢ danych w trybie odpytywania. Dane te powinny butomatycznie prezentowane na specjalnie do
tego celu opracowanej stronie internetowecana¢ powinna by zrealizowana w oparciu o system GSM
GPRS z dedykowanym degpem APN.

Komunikacja z systemem zadzapcym winna by oparta na protokole TCP/IP.

Stacje powinny wspéipracowa eksploatowanym obecnie przez administrdcpgova systemem
zarzdzania danymi.

Jako wyniki pomiaréw meteorologicznych podawaneipaynby:

- data i czas dokonania pomiaru,

- numer identyfikacyjny stacji,

- stany nawierzchni czujnikéw drogowych (np. suchidggotna, mokra, zasolona)
- przewodné¢ nawierzchni,

- predkos¢ wiatru (m/s)

- kierunek wiatru (°)

- temperatura powietrza na wysékbp3m (°C)

- temperatury nawierzchni (°C)

- temperatury podbudowy -5cmi-30cm  (°C)

- temperatury zamarzania (°C)

- stan opadu (np. brak, rosa, szron, opad przelotipyty, intensywnysnieg z deszczendnieg)
- wilgotnos¢ powietrza na wys. 3m (%)

- napkcie akumulatora (V)

- stopieh zagraenia (gotoled, sliskos¢),



- koncentracjgrodka odladzajcego (g/l)
- temperatura punktu rosy (°C)

Jako wyniki pomiaréw ruchu powinnydgodawane niezateie dla kadego pasa ruchd:
- suma pojazdow z wszystkich obserwowanych paséw,

- ilo$¢ pojazdow o prdkaosci <50 km/h

- ilos¢ pojazddw o prdkosci z przedziatu 50 — 60 km/h

- ilos¢ pojazdow o prdkosci z przedziatu 60 — 70 km/h

- ilos¢ pojazdow o prdkosci z przedziatu 70 — 90 km/h

- ilos¢ pojazddw o trzech zdefiniowanych zakresach diago

- predkosci srednia klasyfikowanych pojazdow,

2.7.Znaki zmiennej tresci®

Znaki zmiennej tré&ci powinny speni& kryteria zamieszczone w zaakniku do Dz.U. nr 220 poz. 2181 z dnia
23 grudnia 2003 r pt. ,Szczegdétowe warunki techméczla znakéw drogowych oraz wdzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na achgj oraz spetnia wymagania normy PN-EN 12966
,Pionowe znaki drogowe. Znaki drogowe o zmiennejdi’ potwierdzone certyfikatem zgodfw CE wydanym
przez niezalena, notyfikowanry instytucg.
W przypadku niespojrioi wymaga obu dokumentéw, przy§ nalery za obowazujaca tres¢ Rozporadzenia
Ministra Infrastruktury, jako dokumentu naddnego.
Tablica informacyjna ze znakami zmiennefticumieszczona powinna bya konstrukcji nénej,
ktéra zdolna jest wytrzyndaobcizenia wynikajce z cézaru tablicy i naporu wiatru. Tablica powinnatby
umieszczona poza skragrdrogi.
Na tablicy zmiennej t&ei powinny by wyswietlane nasfpujace elementy:
a) Znak zmiennej téei umazliwiajacy wyswietlanie dowolnych znakéw ostrzegawczych lub zakazsposob
ciagly lub pulsacyjny.
- znakoéw ograniczenia @ikosci B-33, z dynamicznie zmienn wartdicia ograniczenia mdkosci,
uzalezniong od aktualnych parametréw ruchu oraz warunkéw pogodh,
- znakow zakazu: B25, B26, B27, B28, B34,
- znakéw ostrzegawczych: A-12b, A-12c, A-14, A-1618b, A-19, A-28, A-30, A-32, A-33, A-34, jako
uzasadnienia dla obmnia wartdci predkosci zalecanej lub wartgi ograniczenia gidkosci,
Tto znaku czarne, obwodka w kolorze czerwonym, wgirze znaku — petna grafika w kolorze biatym
(lub z6ttym)°®.
Wymiary — dla znaku zmiennej #@ zgodnie ze ,Szczegdtowymi warunkami technicznydta znakéw
drogowych oraz umglzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkami ich umieszczardadrogach”
w odniesieniu do kategorii drogi — z grupy znakovelkich — minimalnasrednica okegu 1050mm,
minimalna dtugé¢ boku tréjlgta 1250mm.
b) matryca wywietlajaca temperatury:
- Temperatura powietrza WC, doktadné¢ 0,1 °C ,
- Temperatura nawierzchni w °C, dokladfo,1 °C ,
wymiary cyfr - wysoké¢ min. 320mm, wymiary cyfr po przecinku - wysadkanin. 240mm,
sposob wywietlania : matryca minimum 7x5 punktéw
Temperatury w§wietlane powinny b§ w kolorzezéttym lub biatym.

©

c)” Matryca wywietlajaca komunikaty (mge zawieréd sie w polu wyswietlania znakéw i temperatur)
- 2 rzedy po minimum 10 znakoéw

- wymiary znakéw wysok& min. 320mm.

- spos6b wywietlania : matryca minimum 7x5 punktow

Komunikaty wywietlane powinny b§ w kolorze biatym.
Tio tablicy w kolorze czarnym,

8 jezeli stacja jest wyposana w znaki zmiennej téei
® okresla zleceniodawca



Rysunek 2 Przyktad wgyvietlanych tréci na tréci na tablicy ze znakiem, temperaturami i dwomaalim tekstu.

Chrominancja
Chrominancja znakéw winna odpowigddasie C2, zgodnie z nogniPN EN 12966.

Luminancja

Luminancja znakéw zmiennej #@ dla poszczegdlnych barw winna posiaddas: L3 zgodnie z norm
PN EN 12966 i odpowiada wartagsciom podanym w tabeli 2.5. Podane waéetoluminancji winny by
uzyskiwane w osi odniesienia, prostopadiej do mizgzny znaku.

Tabela 2.5
Wymagana luminancja dla znakéw zmiennejdire

i . Luminancja [cd/m?]
Oswietlenie .
bialy czerwony
zewnrgtrzne [Ix] . .
min max min max
40 000 12 400 62 000 4 960 15 500
10 000 12 400* - 4 960* -
4 000 2 200 11 000 880 2750
400 600 3 000 240 750
40 250 1 250 100 313
<4 75 375 30 94

Wartcsci oznaczone symbolem ,*” odpowiadduminancji uzyskanej w warunkackwietlenia znakwrodiem
$wiatta odchylonego o4t 5° od osi odniesienia prostopadtej do ptaszczyzrgku.

Znaki zmiennej tr&ci winy by¢ wyposaone w czujnik éwietlenia zewrtrznego oraz ukfady automatycznej
regulacji jasnéci swiecenia, w zalenosci od nagzenia Gwietlenia zewntrznego. Powinna tak istnie
mozliwo$¢ zdalnej regulacii jasriei znakéw zmiennej téei z poziomu systemu zaidzapcego.

Kontrast wywietlanych tréci - proporcja luminancji - winien posiaglllass R3 zgodnie z normPN EN 12966.

K at rozsytu swiatta
Znaki zmiennej tréci winny by zbudowane z diod LED mkie rozsytuswiatta odpowiadajcym klasie D3,
zgodnie z Zaicznikiem nr 1 do Rozposdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20036zczegbtowe

warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowyetarunki ich umieszczania na drogach” (pkt. 1.6.3.2

.Klasy znakow nieciglych”). Kat rozsytuswiatta w ptaszczgnie poziomej winien by nie mniejszy ri 20°.



Oznacza toze luminancja znakéw, mierzona pogtdm + 10° w stosunku do osi odniesienia (prostogjadib
ptaszczyzny znaku), winna &xo najmniej réwna 50% luminancji uzyskiwanej w odniesienia (prostopadtej
do ptaszczyzny znaku).

Parametry srodowiskowe pracy

Temperatura pracy w Klasach T1i T3 - 40°C + + 6@g@dnie z normPN EN 12966.

Wyswietlacze diodowe winny Hy instalowane w obudowach wykonanych z aluminium daweanego lub
malowanego proszkowo. Elemeniyiecace winny by zabezpieczone poliaglanem, odpornym na punktowe
uderzenia mechaniczne o energii minimum 6,5 Nm.dolwy wyswietlaczy diodowych winny posiad&las;
szczelnéci IP 55 zgodnie z normmPN-EN 60529 (P2 wg normy PN EN 12966).¢ bydporne na dziatanie
deszczu, wysokiej wilgotrsoi, kurzu i chemikaliow. Klasa odporém na zanieczyszczenia D4 (wg normy
PN EN 12966).

Wszystkie paiczenia elektryczne na zewtre obuddéw powinny b wykonane ze atz odpornych na dziatanie
wilgoci.

2.8.System akwizycji obrazu

Automatyczny posterunek obserwacyjny, wypasy w zestaw kamerowy i modut transmisji danych —
zwany punktem akwizycji obrazu - zapewnia cyfagwansmisg obrazu z drogi na wskazany adres IP.
Przesylanie danych oparte jest na pakietowym systeansmisji GPRS. System zapewnia nieograniczony,
staty dostp do obrazéw z drogi kdemu, kto posiada degt do Internetu. Obraz skompresowany do pliku
graficznego w formacie ,.jpg” winien Bywysytany automatycznie z zadanym okresem do serwe&mery
oraz pozostate podzespoty elektroniczne winny/tiwale zamocowane na stalowych, cynkowanych ogaiow
lub aluminiowych masztach w sposob zabezpiecygaprzed kradzien. Przed dokonaniem instalacji kamer
Wykonawca uzgodni ich ukierunkowanie z lokalnyndnestkami administracji drogowe;.

Tabela 1Lokalizacja punktéw akwizycji obrazu:

Lp. Lokalizacja Droga K|I/ometra2 Rejon Drog Uwagi do Kpnflgqrac1| dYOQOWEJ
strona stacji pomiarowej
1 lokalizacja 1 Dk1g | KM 'O/kl'_1+800 Micdzyrzec Podl|  Stacja ASP z ZZT i SKP
2 lokalizacja 2 DK 2 km 659+350 MNtlzyrzec Podl Stacja ASP z SKP

Objasnienia do ,Uwagi ...":
ASP - automatyczna stacja pomiarowa (meteorologicz
ASW - automatyczny system wizyjny (akwizycji obuaz
SKP - system zliczania i klasyfikacji pojazdéw
ZZT - znaki lub tablice zmiennej t@

Zrodio obrazu

Jakozrédio obrazu naley wykorzystd kamee kolorowg (dzien/noc) o wysokiej rozdzielcoi dziatapca
w systemie PAL.
Parametry kamery:

- czulcs¢ nie gorsza 11 0,4 Lux

- rozdzielczé¢ pionowa min 470 linii

Parametry systemu akwizycji obrazu:

- obrébka obrazu do plikow w formacie ,,.jpg”

- mozliwo$¢ podiczenia jednoczmie do czterech kamer wizyjnych

- parametrysrodowiskowe pracy systemu odpowiaga klimatowi w Polsce (pkt. 2.2 warunki pracy)

- obudowy kamer winny liywyposaone w element grzejny, zabezpieezgjprzed kondensacpary wodnej
- wszystkie elementy systemu winnydmainstalowane w obudowach odpornych na dziataeézcu,
promieniowania UV srodkow chemicznych stosowanych przy zwalczdtiskosci na drogach, posiadgie
klas: szczelnéci IP55



- system winien b/ przystosowany do zasilania z sieci energetyczB8p¥ albo napicia statego 12V

Obraz w formacie ,jpg” naley wysyta: do okrelonej lokalizacji'

2.9. System klasyfikacji pojazdéw*

Zadaniem systemu klasyfikacji pojazdowadkie pomiar iléci pojazdéw przejedzajacych w jednostce czasu
oraz mierzenie pokosci i diugaici przejedzajacych pojazdéw, co unitiwi;

- obliczaniesredniej pedkaosci

- wyszukiwanie pgdkosci maksymalnej

- okreslanie liczby pojazdéw poruszgjych st z predkoscia w poszczeg6lnych przedziatach np. do

50km/h, od 50 do 70 km/h, itd.
- ilo$¢ samochodéw przekracaaych dopuszczalnpredkosé
- podziat na pojazdy o #dej dlugdci (3 definiowane kategorie)

2.10. Zasilanie

Urzadzenia winny b¥ przystosowane do zasilania z sieci energetyczrgfV2AC. Dla wywietlaczy
diodowych, z uwagi na ich znaczny pob6r mocy, nizewiduje st zasilania awaryjnego. Zasilacze
wyswietlaczy diodowych winny posiadafunkcje kompensacji temperatury oraz zapewnpmawidtowe
wyswietlanie tréci znaku w warunkach obecfw napkcia sieci i zmianach tego napia w granicach + 10%.
Wabhania nagcia sieci w w/w przedziale, jak rowrieprocedury uruchomienia Wwietlaczy po waczeniu
zasilania, nie magpowodowa wyswietlania czsciowych, niekompletnych lub przektamanychstie

Zasilanie buforowe winny posiaélssterowniki oraz moduty komunikacyjne, w celu zap@amia cigtosci
komunikacji i monitorowania stanu zasilania w waa@ch braku nagtia sieci zasilajcej. Zasilacze buforowe
winny zapewniéd prawidtowe zasilanie sterownikéw oraz modutéw kaekacyjnych w warunkach waha
napkcia sieci zasilajcej od 185 do 250 V. Baterie akumulatorow winnyipda budowe szczeln i zapewnié
bezobstugow prae. Pojemné¢ baterii akumulatorowych winna zapewhipodtrzymanie pracy sterownikéw
oraz modutéw komunikacyjnych przez okres co najnddegodzin, bez koniecziai ich fadowania. Zasilacze
buforowe winny posiadafunkcje kompensacji temperatury oraz zabezpieezpried przetadowaniem baterii.
Zasilacze winny zapewnia automatyczne odézenie sterownikéw znakéw zmiennej ste od baterii
akumulatoréw w przypadku spadku naga baterii poniej wartdgci dopuszczalne).

3. Sprzet

Wykonawca powinien wykazasie mazliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu, gwarantujcych
wiasciwg jakos¢ robét:

- zag:szczarki wibracyjnej spalinowej,

- recznego zestawéwidrow do wiercenia otworéw del5 cm,

- zespotu pgdotwérczego tréjfazowego, przewmego 1 kVA.

- pity spalinowej do eicia asfaltu

4. Transport

Wykonawca powinien korzysta nas¢pujacychsrodkéw transportu:
- przyczepy dtaycowej,

- samochodu dostawczego,

- samochodu samowytadowczego,

% 5o podpisaniu umowy z administratorem serwerévieros przekazany Zamawiaemu i Wykonawcy adres internetowy, na ktéry stacja
winna wysytd obrazy.

1 jezeli stacja jest wyposana w system klasyfikacji pojazdow.



Przewaone materiaty i elementy powinny byktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymep
wytworce dla poszczegélnych materiatow i elementéw orazzpleczone przed ich przemieszczaniem si
W czasie transportu.

5. Wykonywanie robot
5.1.0g06lne wymagania dotycgce robot

Prace instalacyjne wykonywanedyyowinny przez ekipy montawe, dysponuijce odpowiednimi
kwalifikacjami oraz wyposene w specjalistyczny spitz pozwalajcy na fachowe i bezpieczne wykonywanie
prac montaowych.

Prowadzenie prac budowlano-instalacyjnychzenodbywa si¢ w warunkach normalnego ruchu na drodze
i wymaga& zgodnego z przepisami zabezpieczenia ruchu napceasdzenia robét oraz w szczegdlnych
przypadkach — czasowego zamiaid ruchu. Wprowadzenie zmiany organizacji ruchumaga uzgodnienia
z administracj drogowa oraz policj.

Prace zwizane z instalagj kalibracp, konfiguracy i uruchomieniem elementéw systemu powinny by
wykonywane, zgodnie z zaleceniami producentéwdeen, przez specjalistow, dyspomajch autoryzaegjlub
certyfikatem producenta, uprawriaym do prowadzenia w/w prac.

Uktadanie kabla wykortazgodnie z normPN-76/E-05125.

Kable naley uktad& na dnie rowéw kablowych eli grunt jest piaszczysty lub na warstwie z kiagrubdci
minimum 10 cm i przykrg je warstwg piasku o tej samej grubm. Nastpnie naléy nasypa warstw gruntu
rodzimego grubgi 10 cm, przykry foliami ostrzegawczymi z tworzywa sztucznego wokpé niebieskim

i wypetni¢ wykop gruntem rodzimym zagzczagc warstwowo co 20cm.

Kable w rowie powinny b§ utozone w jednej warstwie, fakiie z zapasem 1 - 3 % diugb rowu,
wystarczajcym do skompensowania alisvych przesuni¢ gruntu.

Trasa kabli ulaonych w ziemi powinna liyna catej diugéci i szerokdci oznaczona fodi

z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego.

Folia powinna mié gruba¢ co najmniej 0.5 mm. Szerokbfolii powinna by taka, aby przykrywata uione
kable, lecz nie mniejszamn20 cm.

Przed przysipieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma oh@ek oceny warunkéw gruntowych.
Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna ltpbrana w zalenosci od gkbokasci wykopu,
uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Wykopy wykonane powinny l#ybez naruszenia naturalnej struktury dna wykopgoidnie z PN-68/B-06050.

Przed przysipieniem do montas masztéw i konstrukcji, natg sprawdzt stan powierzchni stykowych
elementowdczeniowych, oczyszczgj je z brudu, lodu itp. oraz stan powtoki antykojjoe;.

Konstrukcje ustawi dzwigiem w uprzednio przygotowane fundamenty zgodniwkumentagj projektova.
Odchytka osi masztu od pionu nie sedoy¢ wicksza od 0.001 jego wysokm.

Urzadzenia pomiarowe i czujniki montowagodnie z dokumentacprojektova.

Kable pohczeniowe elementéw stacji powinnydprowadzone wetrzem stupdw przez otwory technologiczne
lub kanatami kablowymi. Napowietrzne kable czujwikpowinny by mocowane opaskami do wyghikéw.
Kable zespolonych czujnikow drogowych i kable eegygzne powinny byywprowadzone do witrza stupow
przez otwory technologiczne w fundamentach.

5.2. Testy i uruchomienie systemu
Testy i uruchomienie systemu powinnattprzeprowadzone przez wykwalifikowany personel wgdtalecé
producenta urgdze. Instalacja urgdze, ich kalibracja i rezultaty testow veginych, winny zosi@odnotowane
w karcie uradzenia. Przed uruchomieniem anizea nalezy sprawdzt stan izolacji linii kablowych oraz
opornG¢ uziemien.
Po wykonaniu okablowania nale podhczy¢ zasilanie, wiczy¢ rejestrator, ustawi parametry pocgkowe
zgodnie z instrukaj obstugi, sprawdzipoprawndé¢ wskaza mierzonych parametrow.



Sprawdzt poprawné¢ wskazania tablic informacyjnych o zmiennejstie oraz pole widzenia ijasiod
$wiecenia zgodnie z instrukcpbstugi.*?

Ustawi za pomog monitora pole widzenia kamery i jaioobrazu zgodnie z instrukcpbstugi®®

Uruchomé i zestroé system klasyfikacji pojazdéw zgodnie z instrukepstugi**

W stacji centralnej zainstalowaprogramowanie i sprawdzpoprawné¢ transmisji danych i obraZuze stacji
meteorologicznej.

Zapewnienie poprawnej transmisji danych w systermig/korzystaniem technologii GPRS ngdé bedzie do
Wykonawcy, podobnie jak uzgodnienie z operatorezni S6SM dosipnych kanatow przekazywania danych.
Koszty eksploatacji systemu pokryévedzie Zamawiajcy.

5.3. Szkolenia
Po zakaczeniu fazy testowej nalg przeprowadz szkolenie personelu w zakresie eksploatacji system
Program szkole winien zosté zaakceptowany przez Zamawdeggo. Szkolenie winno zostarzeprowadzone
jednorazowo w formie uzgodnionej z Zamaw@im. Wykonawca musi zabezpiec¢zysparcie technologiczne
dla Zamawiajcego przez okres gwarancji.

6. Kontrola jako $ci robot

Kontrola jakdci rob6t dotyczy sprawdzenia jad@ wykonanych prac podakem zgodnéci z dokumentagj
projektows, procedurami instalacyjnymi zalecanymi przez pamhidéw poszczegdlnych elementéw sktadowych
systemu oraz wymogami véieiwych norm i przepiséw bezpieam@wa. Wyniki pomiaréw kontrolnych winny
by¢ zamieszczone w protokotach pomiarowych jako jedemrunkéw dokonania odbioru robét.

6.1.Urzadzenia
Sprawdzeniu podlegaj zgodnd¢ instalacji z zaleceniami producenta, prawidiésvpolaczen, stan instalacji
uziemiapcych, odgromowych i przeciwprzegiowych, procedury kalibracyjne.

6.2 Warunki gwarancji
Wykonawca udzieli dwuletniej gwarancji na robotysaystkie zainstalowane udzenia i oprogramowanie.
W okresie trwania gwarancji Wykonawca zobgzeiny jest déwiadczenia bezptatnych napraw dostarczonych
urzadzeh w miejscu instalacji. W okresie gwarancyjnym Wykarca zobowjzany jest take do wykonywania
okresowych przegtow technicznych zainstalowanego gpuzoraz przeprowadzenia czyrénbkalibracyjnych,
zgodnie z zaleceniami producentdéw i obgamijacymi przepisami.
Zamawiajcy zobowazany jest do eksploatacji systemu zgodnie z dastascprzez Wykonawe instrukcp
eksploatacji. Gwarancji nie podlegajiszkodzenia komponentéw systemu powstate na skekskloatacji
niezgodnej z instrukej eksploatacji, dokonywania napraw lub przerébekmel&déw systemu przez osoby
nieuprawnione, dziatania sit irgzych oraz aktéw kradzg i wandalizmu.

7. Obmiar

Podstawow jednostly obmiarow jest stacja meteorologiczna wypgsaa w tablice zmiennej tei'®, system
akwizycji obrazd’ i system klasyfikaciji pojazd6i

Jednostl obmiarows robot jest:
- kpl. (komplet) zainstalowanych udzen

12 Jegeli stacja jest wyposana w znaki zmiennej téei
13 Jeeli stacja jest wypogsana w system akwizycji obrazu
14 seeli stacja jest wypogana w system klasyfikacji pojazdéw
15, . .,
Niepotrzebne skiti¢
16 jezeli stacja jest wyposana w znaki zmiennej tei
1 jezeli stacja jest wypogana w system akwizycji obrazu
18 jezeli stacja jest wypogana w system klasyfikacji pojazdéw



8. Odbidr robot

Roboty uznaje giza wykonane, jeeli dostarczone, zainstalowane i uruchomione korapgnsystemu, jak
rowniez wykonane roboty projektowe, pomiarowe, instalaeypnaz wdraeniowe, zostanocenione przez
Zamawiajcego jako zgodne z wymaganiami ST.

Przy przekazywaniu stacji meteorologicznej, talliniennej tréci'®, systemu akwizycji obrazlii systemu
klasyfikacji pojazdoWw Wykonawca zobowizany jest dostarcZyZamawiajcemu nasfpujace dokumenty:
- aktualm geodezyjn dokumentagj powykonawcsi,

- instrukcg serwisowd,

- wykaz czsci zamiennych,

- dokumentacja eksploatacyjna z harmonogramem pidé@gi, prac serwisowych i eksploatacyjnych

- $wiadectwa kalibracji czujnikbw pomiarowych

- protokdty z dokonanych pomiaréw skutecgtizerowania zastosowanej ochrony przeciwpengowej,
- protokét odbioru robot

9. Platnosé

Podstaw ptatnaci bedzie komisyjny protokét odbioru robét wymienionyehniniejszej specyfikacji, podpisany
przez Zamawiajcego i Wykonawe.

Zamawiajcy ma obowdzek zaptaty faktury w terminie do 30 dni, liczod daty jej otrzymania. Za dat
dokonania ptatnii uwaza sk dat przekazania polecenia przelewu bankowego.

9.1. Cena jednostkowa
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- oznakowanie robot

- projekt zabezpieczenia ruchu

- roboty przygotowawcze,

- geodezyjne wytyczenie trasy kabli i miejsc posadona fundamentéw,

- wykopy punktowe i liniowe,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie przycza energetycznego,

- monta stupow i masztow wraz z zamontowaniem elementébliite, kamery, obudowa rejestratora),

- podhczenie energii elektrycznej z pragka do urzdzen systemu,

- wykonanie uziemig,

- dostarczenie materiatéw, podzespotéw i czujnikdw

- monta uktadéw pomiarowych,

- monta systemoéw kamerowych

- okablowanie systemu pomiarowego

- uruchomienie systemu,

- kalibracja czujnikéw pomiarowych

- wyposa&enie stacji w niezfine uradzenia transmisyjne,

- uporzidkowanie teren6w z odpaddéw powstatych przy budmsiaeji pomiarowe;j

- zawarcie umow w imieniu Zamawigiego z operatorem telefonii komérkowej i operatosaTwerow
(koszty zawarcia umow ponosi Oferent, optaty ekatgloyjne ponosi Zamawigy),

- wykonanie badaprzewidzianych w SST.

- oprogramowanie stacji centralnej,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej oraz instrukejwisowe;j,

- szkolenie pracownikéw

- przeghdy gwarancyjne

- wykonanie inwentaryzacji: przebiegu kabli pod zignokalizacji stupéw i czujnikéw

19 jezeli stacja jest wyposana w znaki zmiennej téei
20 jezeli stacja jest wypogana w system akwizycji obrazu
2 jezeli stacja jest wypogana w system klasyfikacji pojazdéw



10. Przepisy zwhzane
10.1. Normy
PN-B-02011:1977
PN-B-03200:1990

ze zmianami
PN-B-03322:1980
PN-B-06050:1968
PN-E-05009-41:1992
PN-E-05009-61:1993

PN-E-05125:1976
PN-E-05160-01:1991

PN-E-06160-10:1991
PN-E-06401-01:1990

PN-E-06401-02:1990

PN-E-06401-03:1990

PN-E-79100:2001
PN-E-90067:1987

PN-E-90301:1976

PN-EN 12966-1:2005(U)
PN-EN 12966-2:2005(U)

PN-EN 12966-3:2005(U)

PN-EN 60439-3:2002

PN-EN 60529:2003
PN-EN 61000-6-2:2002

PN-EN 61000-6-4:2007

PN-EN 61010-1:2004

PN-EN ISO 1461:2000

PN-H-74219:1980
PN-H-92325:1976

Obgtenia w obliczeniach statycznych. Obgnie wiatrem
Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i praj@kinie.

Elektroenergetyczne linie napowredr Fundamenty konstrukcji wsporczych.
Obliczenia statyczne i projektowanie.

Roboty ziemne budowlane. Wymagarzakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

Instalacje elektryczne w obietkfaudowlanych. Ochrona zapewnizg
bezpieczastwo. Ochrona przeciwparaniowa.

Instalacje elektryczne w obiekfaudowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze.
Elektroenergetyczne i sygnalizaciime kablowe. Projektowanie i budowa.

Rozdzielnice i sterownice nigifgtiowe. Wymagania dotygze zestawow
badanych w pelnym i niepeinym zakresie hatjgu.

Bezpieczniki topikowe niskiegpiacia. Ogdlne wymagania i badania.

Elektroenergetyczne i sygnajieclinie kablowe. Ospeg do kabli o nagiciu
znamionowym nie przekraczaaym 30 kV. Postanowienia ogdlne.

Elektroenergetyczne i sygnajieclinie kablowe. Osprg do kabli o nagiciu
znamionowym nie przekracazajym 30 kV. Padczenia i zakaczeniazyt.

Elektroenergetyczne i sygnajigeclinie kablowe. Ospet do kabli o nagiciu
znamionowym nie przekracazajym 30 kV. Mufy przelotowe na naie nie
przekraczajce 0,6/1 kV.

Kable i przewody elektryczne. Pakue, przechowywanie i transport.

Przewody elektroenergetyczne ogolpezeznaczenia do uktadania na state.
Przewody wielaytowe o izolacji i powloce polwinitowej, przytzeniowe,
samonéne.

Kable elektroenergetyczne o izokatyorzyw termoplastycznych i powtoce
polwinitowej na nagicia znamionowe 0,6/1 kV.

Pionowe znaki drogowe - Zrdrkigowe o zmiennej tfei - Czs$¢ 1: Norma
wyrobu

Pionowe znaki drogowe - Zrdrkigowe o zmiennej tfei - Czs¢ 2: Testowanie
pocatkowe,

Pionowe znaki drogowe - Zrdrkigowe o zmiennej tfei - Czs¢ 3:Kontrola
produkcji fabrycznej.

Rozdzielnice i sterownice nigfggtiowe. Wymagania dotygze
niskonap¢ciowych rozdzielnic i sterownic przeznaczonych dstalowania w
miejscach dogpnych do aytkowania przez osoby niewykwalifikowane.
Rozdzielnice tablicowe.

Stopnie ochrony zapewnianej pobemlowy (Kod IP)

Kompatybilsibelektromagnetyczna (EMC) — &# 6-2: Normy ogdlne —
Wymagania dotycce odpornéci w srodowisku przemystowym.

Kompatybilsibelektromagnetyczna (EMC) — &# 6-4: Normy ogdlne —
Wymagania dotycce emisyjnéci w srodowisku przemystowym.

Wymagania bezpigstera elektrycznych przysdow pomiarowych, automatyki
i urzadzen laboratoryjnych. Cg¢ 1: Wymagania ogolne.

Powtoki cynkowe nanoszone alansétod zanurzeniow (cynkowanie
jednostkowe). Wymagania i badania.

Rury stalowe bez szwu walcowangamgro 0golnego zastosowania.

Bednarka stalowa bez pokrycia kymkowana.



PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przeciwpataniowa.

10.2. Inne dokumenty

- Ustawa o autostradach ptatnych z dnia 27.10.199ArUstaw nr 127 z dn. 02.12.1994 r.

- Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r. Dawstr 89 z dn. 25.08.1994 r. zzndejszymi zmianami

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008rsprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych onaadeer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz.U. z dnia 23 gai@003r. Nr 220, poz.2181 ,Szczeg6towe warunki
techniczne dla znakéw drogowych pionowych i waruokiumieszczania na drogach”)



