OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
1 Uwagi ogodlne

Generalna Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad Oddziat w Bydgoszczy oglasza, ze
zamierza przeznaczy¢ Srodki na sfinansowanie projektu ,,Wykonanie robét
konserwacyjnych na wiadukcie nad linia kolejowa PKP w ciagu drogi
krajowej nr 10 Szczecin — Ploinisk w km 354+706 w miejscowoséci Lipno
poprzez wymiane cioséw lozyskowych”.

1.1. Przedmiot zamodwienia

Przedmiotem zamowienia jest wykonanie robdt polegajgcych na naprawie
uszkodzonych cioséw podtozyskowych i jednego tozyska na wiadukcie.

1.2, Cel zamoéwienia

Celem zadania jest przywrdécenie petnej sprawnosci technicznej wiaduktu
uszkodzonego w wyniku dtugoletniej eksploatacji.

1.3. Stan istniejacy
1.3.1 Obiekt istniejacy

Wiadukt drogowy, czteroprzestowy, stalowy z zelbetowag plyta wspdipracujaca.
Schemat statyczny - belki swobodnie podparte ucigglone. Dlugosc catkowita wynosi
63,50m, a rozpietos¢ teoretyczna 11,50 + 17,50 + 17,50 + 11,50m. Szerokosd
catkowita mostu wynosi 13,70m w tym jezdnia 7,00m, dwustronne utwardzone
pobocza po 2,25m oraz dwustronne pobocza techniczne wyniesione o szerokosci
1,10m. Konstrukcja przeset wykonana jest w postaci 11 stalowych dzwigardéw
blachownicowych wspétpracujacych z zelbetowg ptyta pomostu. Przesta oparte sg na
przyczdtkach zelbetowych, ramowych posadowionych na palach i wtopionych w nasyp.
Poza tym konstrukcja przeset oparta jest na 3 filarach, z ktérych zewnetrzne
wykonane sa jako zelbetowe ramy posadowione na fundamencie palowych zas
srodkowy wykonany jest jako stalowa rama posadowiona na zelbetowym fundamencie
palowym. Kat skrzyzowania osi mostu i osi podpor wynosi 90°, a kat skrzyzowania
osi mostu i osi toru 35°. Stad filar srodkowy jest tylko dwustupowy i okracza
przebiegajacg pod nim linie kolejowa (kazdy stup na oddzielnym fundamencie, a stupy
usytuowane sg poza krawedziami gzymsu wiaduktu).

1.3.2 Stan techniczny

Ocenia sie stan techniczny istniejgcego wiaduktu jako niepokojac. W najgorszym
stanie sg strefy podparcia konstrukcji przeset w tym przede wszystkim czes¢ cioséw
podtozyskowych, na ktérych stwierdzono w trakcie przegladéw stwierdzono spekania
oraz ubytki materiatu. Ponadto stwierdzono nieosiowe osadzenie pityt tozyska
skrajnego na filarze $rodkowym. Pozostate uszkodzenia obiektu sg gitownie
uszkodzeniami typu korozyjnego i wynikajg z dtugotrwatej eksploatacji wiaduktu

1.4. Charakterystyka zadania
1.4.1 Planowany zakres robdt

W ramach zadania przewiduje sie koniecznos¢ wykonania nastepujgcych robot:
» Opracowanie dokumentacji technologicznych niezbednych do prowadzenia
robot
e Zabezpieczenie dzwigaréw przed przemieszczeniem na czas naprawy ciosow
e Naprawa ciosow tozyskowych i konserwacja tozysk
« Naprawa jednego tozyska na filarze
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1.4.2. Opracowanie dokumentacji technologicznych

W celu poprawnego wykonania zadania niezbedne jest opracowanie dokumentacji
technologicznych. Dokumentacje te winny obejmowac nastepujgce elementy:

e Opracowanie i zatwierdzenie projektu technologicznego zabezpieczenia
konstrukcji no$nej wiaduktu celem naprawy ciosow podtozyskowych, naprawy
tozyska na filarze i wykonania konserwacji ‘{ozysk. Dokumentacja

technologiczna winna réwniez zawieraC opis technologii wymiany cioséw
podiozyskowych realizowanych po zabezpieczeniu konstrukcji przeset przed
przemieszczeniem.

Dokumentacje opracuje wykonawca robot majac na uwadze przyjeta
technologie naprawy oraz posiadane mozliwosci techniczne i organizacyjne.
Projekt podlega zatwierdzeniu przez Zamawiajacego po uprzednim
zaopiniowaniu przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

s Opracowanie i zatwierdzenie projektu tymczasowej organizacji ruchu na czas

prowadzenia robdt, jesli technologia wymiany cioséw przewiduje ograniczenia
w ruchu pojazdow.
Dokumentacje opracuje wykonawca robot majac na uwadze przyjetg
technologie naprawy cioséw tozyskowych oraz posiadane mozliwosci
techniczne 1 organizacyjne. Projekt podlega zatwierdzeniu przez
Zamawiajgcego po uprzednim zaopiniowaniu przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

» Opracowanie i zatwierdzenie projekt naprawy podparcia skrajnego tozyska na
filarze srodkowym. W trakcie budowy wiaduktu na skrajnym zewnetrznym
dzwigarze stalowym niewfasciwie zamocowano gérna plyte tozyskowa i w
obecnej chwili praca tozyska jest nieprawidtowa (brak centralnego przekazania
obcigzen z ptyty gérnej na dolng). Celem projektu jest doprowadzenie do
poprawnego oparcia tozyska na ryglu filara srodkowego.

Projekt podlega zatwierdzeniu przez Zamawiajacego po uprzednim
zaopiniowaniu przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.4.3. Opis planowanych robot

1.4.3.1. Naprawa cioséw tozyskowych
Przewiduje sie wymiane wszystkich cioséw podtozyskowych. Ciosy podlegaja rozbiorce
i odtworzeniu w catoéci. W trakcie wymiany nowe ciosy nalezy dozbroi¢ siatka z
pretéw $rednicy 8mm. Dopuszcza sie odstgpienie od wykonania siatki przy wysokosci
ciosu ponizej 2cm. Dokonanie wymiany ciosow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
opracowanym przez Wykonawce projektem technologicznym.

1.4.3.2. Naprawa fozyska na filarze
Razem z naprawg cioséw fozyskowych nalezy dokonac naprawy podparcia skrajnego
tozyska na ryglu filara $rodkowego (fot. 1). Naprawe przeprowadzi¢ zgodnie z
opracowanym przez Wykonawce projektem technologicznym.

1.4.3.1. Konserwacja tozysk

Po zakonczeniu napraw cioséw podiozyskowych wszystkie fozyska nalezy
zakonserwowac smarem grafitowym.

1.5. Termin realizacji

Zamawiajacy wymaga, aby zamédwienie zostato zrealizowane w terminie 70 dni od
daty podpisania umowy.
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1.6. Dokumentacja Zamawiajacego

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy, na czas wykonania robdt nastepujgce
dokumenty:

s  Kosztorys ofertowy

s  Szczegblowe Specyfikacje Techniczne,

e Dziennik robét

1.7. Dbokumentacja Wykonawcy robot

2.

Wykonawca we wiasnym zakresie opracuje i uzyska zatwierdzenie do nastepujgcych

dokumentow:

¢ Projekt technologiczny zabezpieczenia konstrukcji nosnej wiaduktu na czas
wymiany cioséw podtozyskowych i naprawy tozyska.

e Projekt technologiczny wymiany cioséw podtozyskowych i naprawy tozyska na
filarze.

e Projekt “Tymczasowej organizacji ruchu na czas naprawy ciosow tozyskowych” o
ile przyjeta przez Wykonawce technologia przewiduje ograniczenia w organizacji
ruchu

Wymagania

2.1. Obowiazki ogdlne

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za:
e rozpoznanie zakresu prowadzonych robot poprzez ogledziny obiektu,
» wykonanie i zatwierdzenie ,Projektu tymczasowej organizacji ruchu na czas
prowadzenia robot” (jesli bedzie niezbedny),
montaz i demontaz tymczasowego oznakowania,
dostarczenie czynnikdéw produkcji na miejsce prowadzenia robot,
wykonanie robot wymiany cioséw i naprawy tozyska na filarze,
konserwacja tozysk
uporzadkowanie strefy robot, wywdz i utylizacje $mieci oraz materiatéw z
rozbidrki,

W przypadku koniecznosci wprowadzenia ograniczen w ruchu na obiekcie przed
rozpoczeciem robé6t powodujacych utrudnienia w ruchu drogowym Wykonawca robot
dokona wiasnym kosztem i staraniem oznakowania strefy robdt zgodnie z
zatwierdzonym ,Projektem tyrmczasowej organizacji ruchu na czas robét”.

~Projektem tymczasowej organizacji ruchu na czas robot” opracowane winny by¢ w
formie indywidulanej dokumentacji.

W przypadku wprowadzenia ograniczen polegajacych na wprowadzenia ruchu
wahadiowego zobowigzuje sie¢ Wykonawce robdt do recznego sterowania ruchem od
godz. 7°° do 18% lub do zmierzchu jesli nastepuje on wczesniej niz o godz. 189, Jedli
ograniczenia w ruchu dotyczy¢ beda réwniez pory poza wymienionymi godzinami
dopuszcza sie sterowanie ruchem za pomocg sygnalizacji swietlnej.

Wykonawca przedmiotu zaméwienia jest zobowigzany zapewni¢ wszelki niezbedny do
realizacji zamowienia sprzet; srodki transportowe, urzadzenia, rusztowania, narzedzia
itp. Srodki te winny by¢ ujete w kosztach wykonania roboét.

Wykonawca bedzie dziala¢ we wspoétpracy z Zamawiajgcym i na jego rzecz w catym
okresie realizacji Kontraktu, w zakresie okreslonym w niniejszej SIWZ. Wykonawca
zapewni stalg wymiane informacji z Zamawiajacym oraz koordynacje swojej
dziatalnosci z wymaganiami Zamawiajacego.

Wykonanie robdt konserwacyjnych na wiadukcie nad PKP w ciggu dk nr 10 w km 3544706 w m. Lipno poprzez

wymiane cioséw tozyskowych




2.2. Personel

Wymaga sie aby przynajmniej kierownik robot posiadat uprawnienia budowlane do
kierowania robotami budowlanymi w specjalnosci mostowej (dopuszcza sie
uprawnienia w zakresie ograniczonym).

Ponadto w przypadku wprowadzenia ograniczen w ruchu wymaga sie aby
przynajmniej dwie osoby z prowadzacych roboty posiadaty przeszkolenie w zakresie
kierowania ruchem drogowym.

2.3. Sprzet

Wymaga sie aby Wykonawca dysponowat co najmniej

- 1 $rodkiem transportu do przewozu pracownikoéw,

- 1 $rodkiem transportu do przewozu sprzetu i materiatow,

- 1 agregatem pradotwdrczym wraz z kompletem elektronarzedzi do wykonywania
napraw konstrukcji

- 1 rusztowania przestawne

- 1 podnosnikiem hydraulicznym

- 1 sprezarka ,

- 1 spawarka

3. Kontrola realizacji i odbiér zadania

W przypadku wprowadzenia ograniczen w ruchu Wykonawca zgtosi na 1 dzief przed
planowang zmiang organizacji ruchu wykonaniu oznakowania zgodnego z ,Projektem
Tymczasowej organizacji ruchu” do Rejonu Drég w Toruniu, celem odbioru.

Przed zakonczeniem wszelkich robdt ulegajgcych zakryciu Wykonawca robot zgtosi
fakt gotowosci do odbioru Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego. Odbior robdt
ulegajacych zakryciu nastapi w terminie nie diuzszym niz 2 dni robocze po dniu
zgtoszenia gotowosci robot do odbioru. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego dokona
oceny kompletnosci i jakosci robot.

Odbior ostateczny rozpocznie sie w terminie do 20 dni roboczych od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdét, a zakonczy sie po
uzyskaniu i akceptacji wynikédw niezbednych badan potwierdzajgcych zgodnosc
zrealizowanych robét z przedmiotem zamédwienia.

Podstawg do odbioru robot bedzie protokoét odbioru ostatecznego.

4. Platnosci
W cenie ofertowej Wykonawca powinien uwzgledni¢ wszystkie koszty jakie poniesie z
tytutu wykonania przedmiotu zamoéwienia (réwniez koszty, ktére nie sg ujete jako

oddzielne pozycje w kosztorysie ofertowym) np.:

Wynagrodzenie za wykonanie roboty bedzie wyptacane na podstawie faktury
wystawianej w oparciu o protokdét odbioru ostatecznego robot.
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Fot. 1 — brak wspoétosiowosci dolnej i gérnej ptyty tozyskowej tozyska skrajnego na filarze
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