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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.00.00.00. WYMAGAMA OGOLNE.
I. WSTEP.

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem ST sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych dotyczacych bu-
dowy masztow fotoradar6w wraz z podlaczeniem zasilania w ciagu DK 1, w km 517+600, 521+450 i
521+900.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacje techniczne sa dokumentem przetargowym i kontraktowym obowigzujacym przy realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszych ST obejmuja:

D.00.00.00 - Wymagania og6lne - dotycza wszystkich szczegdétowych specyfikacji technicznych kontraktu
D.01.01.01 - Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D.07.03.01 - Punkty pomiaru predkosci (fotoradary)

D.07.05.01 - Bariery ochronne, stalowe

1.4 Okreslenia podstawowe.

Jezeli w kontrakcie zostana uzyte wymienione ponizej okreslenie, to ich znaczenie nalezy interpretowac
nastepujaco:

1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany nie bgdacy budynkiem stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa /droge/ albo jego czes¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny /obiekt
mostowy, korpus ziemny drogowy, itp..

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty przeznaczony do ruchu pieszych i od-
powiednio utwardzony.

1.4.3 Dlugosé mostu - odlegltos$¢ miedzy zewnetrznymi krawegdziami mostu, a w przypadku mostéw tu-
kowych z nadsypka - odleglo$¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow, oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojaz-
dow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakon-
czeniu.

1.4.6  Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robot.

1.4.7 Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i
ruchu pieszego.

1.4.8 Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10 Korona drogi - jezdnia z poboczami i chodnikami, zatokami, pasami awaryjnymi i pasami dziela-
cymi jezdnig.

1.4.11 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
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1.4.12 Konstrukcja no$na (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czgs$¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13 Korpus drogowi - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowu.

1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji na-
wierzchni.

1.4.15 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen szkicow i ew. dodatko-
wych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.16 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium zaakceptowane przez Inwestora, niezb¢dne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialow i robot.

1.4.17 Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.18 Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.19 Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkltadania obciazen od

ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki do ruchu.
a/ Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniom ruchu i
czynnikow atmosferycznych.
b/ Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywania ich na podbudowe.
c/ Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyrdwnania nieréwnosci istniejacej podbudowy lub
nawierzchni.
d/ Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stluzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Pod-
budowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
¢/ Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji na-
wierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.
f/ podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcjg zabez-
pieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawieraé
warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.
g/ warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skut-
kami dziatania mrozu.
h/ warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig¢ do podtoza.
i/ Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania drobnych czastek
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1.4.20 Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie w plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21 Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.22 Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadze-
nia ruchu publicznego na czas budowy.

1.4.23 Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszezonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.24 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.25 Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umiesz-
czania urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana dla ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do bocz-
nego oparcia konstrukcji nawierzchni.
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1.4.26 Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci przemarzania.

1.4.27 Podloze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w
celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.28 Polecenie Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu - wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru , lub Rejon w formie pisemnej, dotyczace sposobu reali-
zacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.29 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe; .
1.4.30 Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametroéw geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego pota-
czenia.

1.4.31 Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przepty-
wow matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.32 Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy przeszkodg w realizacji zada-
nia budowlanego, na przyktad: dolina, rzeka. bagno itp.

1.4.33 Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego
(np. droga, kolej, rurociagi itp.).

1.4.34 Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokali-
zacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.35 Przyczoélek - skrajna podpora mostu lub wiaduktu. Moze sklada¢ si¢ z pelnej $ciany, stupow lub
innych form konstrukcyjnych np. skrzyn, komér, muru oporowego dla nasypu drogowego.

1.4.36 Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37 Rozpigtosé teoretyczna - odlegto$¢ pomigdzy punktami podparcia (lozyskami), przgsta mostowego.

1.4.38 Szeroko$¢ calkowita obiektu (mostu, wiaduktu) - odleglos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowita szerokos¢ konstruk-
cyjna ustroju no$nego.

1.4.39 Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegodlnych
rodzajow ruchu oraz szerokos$¢ chodnikéw mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem kon-
strukcji przyjezdni dotem oddzielajaca ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.40 Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.

1.4.41 Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robo6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.42 Tunel - obiekt zaglgbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.43 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44 Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng catos¢ konstrukcyj-
na lub technologiczna, zdolna do samodzielnego speinienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzyma-
niem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja pro-
jektowa, ST i pleceniami InZzyniera.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Budowa masztow fotoradarow wraz z podiqczeniem zasilania w ciqgu DK I ... Strona 3



Zamawiajacy w terminach okre$lonych w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz doktadna lokalizacja.

1.5.2 Dokumentacja projektowa
W przypadku robdt wymagajacych Dokumentacji Projektowej - Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac
niezbedne rysunki, obliczenia i dokumenty.

1.5.3 Zgodnosc¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru lub upo-
waznionego przedstawiciela Rejonu stanowia czg$§¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jed-
nym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w "Warunkach Umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywacé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wy-
kryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci, wymiary podane na pi$mie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podsta-
wie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST begda uwazane za warto$ci docelowe, od ktérych do-
puszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw i elementow bu-
dowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wptynie
to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a roboty roze-
brane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych ("pod ruchem")
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania reali-
zacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu zatwierdzony przez zarzadcg drogi i
organ zarzadzajacy ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W zalezno$ci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wyko-
nawca na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru lub
upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem, w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru lub upowaznionym przedstawicielem Rejonu oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu, tablic informa-
cyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela
Rejonu.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbedne
do ochrony robot, wygody spotecznosci i inne.
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Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru lub upowaznionym przedstawicielem Rejonu oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inspektorem Nadzoru lub upowaznionym przedstawicielem Rejonu, tablic in-
formacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektorem Nadzoru lub upowaznionym przedsta-
wicielem Rejonu.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

1.5.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaC w czasie wykonywania robot Wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszystkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm dotycza-
cych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci
dla oséb lub whasnosci spotecznej lub innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn po-
wstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczenia zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszy-
nach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycie materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczna wydana przez odpowiednia
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na srodowisko.
Materialy, ktore w sposob trwatly sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan techno-
logicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacego powinien uzyskac
zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spo-
wodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kale, itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdze-
nie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budo-

wy.
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Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodze-
nia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz bedzie z
nimi wspdlpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawia-

jacego.

1.5.9 Ograniczenie obcigzen osi pojazdoéw

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do nietypowych
wagowo fadunkoéw i w sposob ciagly. Bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrgbie terenu budowy 1 Wykonawca bgdzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w
ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca begdzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i od-
powiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpie-
czenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja od-
rebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot ( do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzo-
ne w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpo-
czaC roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sag w jaki§ sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszel-
kich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly
bedzie informowac Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumen-
ty.

1.5.13 Réwnowaznos$¢ norm i zbiordw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnow-
szego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow, o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regio-
nu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wyko-
nania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.
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Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi Nadzoru/upowaznionemu przedstawicielowi Rejonu do za-
twierdzenia.

2. MATERIALY

2.1 Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialdéw przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru lub upowaznionemu przedstawicielowi Rejonu do
zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wy-
dobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki mate-
rialow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopusz-
czonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy 1 zlo-
zone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

Jesli Inspektor Nadzoru lub upowazniony przedstawiciel Rejonu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych mate-
riatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio
przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonu-
je na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usuni¢ciem i nie zaptaceniem.

2.3 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawicie-
la Rejonu o swoim zamiarze co najmniej 1 tydzien przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora Nadzoru lub upowaz-
nionego przedstawiciela Rejonu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru
lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

2.4 Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda uzyte do robot, byty za-
bezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub upowaznionym przedstawicielem Rejonu lub poza terenem budo-
wy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru lub
upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

2.5 Inspekcja wytworni materialow wytwarzanych przez Wykonawce

Wytwornie materiatow wytwarzanych przez Wykonawce moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspekto-
ra Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu w celu sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci.
Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem ja-
kosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru lub upowazniony przedstawiciel Rejonu bedzie przeprowadzal inspek-
cje wytworni, musza by¢ spetnione nast¢pujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru lub upowazniony przedstawiciel Rejonu bedzie miat zapewniona wspodtprace i pomoc

Wykonawcy oraz producenta materialdow w czasie przeprowadzania inspekcji,
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b) Inspektor Nadzoru lub upowazniony przedstawiciel Rejonu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym cza-
sie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot.

2.6 Materialy z rozbiorek

Nastgpujace materiaty z rozbiorek stanowia wlasnos¢ Zamawiajacego:

a) kamienna kostka brukowa,

b) nawierzchnia asfaltowa bedaca wynikiem frezowania,

¢) tasmy barier energochtonnych,

d) znaki drogowe,

g) 1 inne pozycje wg wskazania Zamawiajacego.

Wszystkie ww. materialy powinny by¢ odzyskane i zmagazynowane w miejscu wskazanym przez Zamawia-
jacego, aby byto mozliwe ich ponowne wykorzystanie.

3. SPRZET

Dobor sprzetu do wykonania robot przewidzianych w Kontrakcie powinien gwarantowac jakos$¢ robot okre-
slona w dokumentacji projektowej i ST.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji rob6t oraz gwarantowa¢ wydajno$¢ wystarcza-
jaca do przeprowadzenia rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, w ST oraz
przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego pracownika Rejonu.

W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, stosowany przez Wykonawce
sprze¢t musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przed-
stawiciela Rejonu.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru lub upowaznionemu przedstawicielowi Rejonu kopie doku-
mentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych (tam gdzie jest to wy-
magane przepisami).

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykony-
wanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zosta-
na przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu zdyskwalifikowane i nie dopusz-
czone do robot.

4. TRANSPORT

4.1 Dobor Srodkoéw transportu przez Wykonawce

Wykonawca bedzie stosowal nastepujace srodki transportu:

a) Do przewozu mieszanki betonowej - mieszalniki samochodowe zwane ,,gruszkami”, uniemozliwiajace
rozdzielenie si¢ sktadnikow mieszanki betonowe;.

b) Do przewozu mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanych i wbudowywanych na goraco (przez
uktadarke) - samochody wywrotki o duzej tadownosci dostosowane do wspotpracy z uktadarka, wyposa-
zone w plandeki.

¢) Do przewozu mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanych i wbudowywanych na goraco (rgcznie)
- samochody z ocieplong lub podgrzewana skrzynig zatadunkowa, wyposazone w plandeki.

d) Do przewozu lepiszczy ,srodkow chemicznych, paliw, cementu luzem - srodki transportu posiadajace
wyposazenie specjalne w zaleznosci od rodzaju przewozonego tadunku.
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4.2 Ograniczenia obcigzenia osi pojazdow

Wykonawca powinien dostosowaé si¢ do obowiazujacych ograniczen obciazen osi pojazdéw podczas trans-
portu materiatow po drogach publicznych poza granicami placu budowy.

Srodki transportu nie spehiajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez Inspektora Nadzoru lub upo-
waznionego przedstawiciela Rejonu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcin-
koéw drog na koszt Wykonawcy.

4.3 Utrzymanie czystosci na drogach publicznych

Wszystkie materiaty nalezy przewozi¢ w sposob uniemozliwiajacy ich wydostawanie si¢ na drogi publiczne.
W wypadku zanieczyszczenia drog publicznych przewozonym materialem Wykonawca podejmie srodki w
celu uprzatnigcia materiatu oraz uniemozliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poniesie koszty tych
czynnos$ci wykonanych przez odpowiednie stuzby lub innych Wykonawcow wskazanych przez Inspektora
Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

4.4 Inne wymagania

4.3.1 Wykonawca ograniczy odlegto$¢ dowozu mieszanek mineralno-bitumicznych do 30 km (czas dojazdu
do 1 godziny).

4.3.2 Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonywane zgodne z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST dla po-
szczegblnych rodzajow robot wyszezegdlnionych w §lepym kosztorysie i z poleceniami Inspektora Nadzoru
lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialno$¢ za stosowane metody wykonywania robot oraz jakos¢ ich wy-
konania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekaza-
nymi na pi$mie przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usunigte przez Wykonawce
na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego
przedstawiciela Rejonu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Polecenia Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu powinny by¢ wykonywane przez
Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu,
pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Decyzje Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu dotyczace akceptacji lub odrzuce-
nia elementow robot begda oparte na wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji pro-
jektowej, w ST, a takze w obowiazujacych normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru lub upowazniony przedstawiciel Rejonu uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty nor-
malnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materialow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogélne wymagania dotyczace jakosci robot
6.1.1 Wszystkie wykonane roboty i uzyte materiaty powinny by¢ zgodne z projektem, wymaganiami ST.

6.1.2 Za jakos$¢ zastosowanych materiatdéw i wykonanych robdét oraz ich zgodnos¢ z wymaganiami ST od-
powiedzialny jest Wykonawca robot.

6.1.3 Do obowiazkéw Wykonawcy w zakresie zapewnienia jakosci materialow migdzy innymi nalezy:
- wyegzekwowanie od producenta /dostawcy/ materiatow odpowiedniej jakosci,
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- przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowywania materiatow, ktore zagwarantuja zachowanie
ich jakosci i przydatnosci do planowanych robot okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw
/wielkosci i czgstotliwos$ci/, aby mogta by¢ zachowana rytmiczno$¢ produkcji

- prowadzenie systematycznej kontroli jako$ci otrzymywanych materiatow

- zgromadzenie na sktadowiskach przed rozpoczeciem robot takiej ilosci materialéw dla danego asortymen-
tu robot, aby mozna byto opracowac recepty mieszanek na reprezentatywnych probkach tych materiatow.

6.1.4 Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci materialow, sprzetu i transportu podane zostaty w punk-
tach 2, 3 14.

6.2 Pobieranie prébek

6.2.1 Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opar-
tych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobien-
stwem wytypowane do badan.

6.2.2 Inspektor Nadzoru lub upowazniony przedstawiciel Rejonu bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzia-
hu w pobieraniu probek.

6.2.3 Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru lub upo-
waznionego przedstawiciela Rejonu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

6.3 Badania i pomiary
6.3.1 Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami polskich norm.

6.3.2 W przypadku, gdy polskie normy nie obejmuja badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela
Rejonu.

6.3.3 Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru lub upo-
waznionego przedstawiciela Rejonu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

6.3.4 Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi ich wyniki do akceptacji Inspektorowi
Nadzoru lub upowaznionemu przedstawicielowi Rejonu na formularzach dostarczonych przez Zamawiajace-
go lub innych przez niego zaaprobowanych. Raporty z wynikami badan beda niezwlocznie przekazywane
Inspektorowi Nadzoru lub upowaznionemu przedstawicielowi Rejonu, nie p6zniej niz przed odbiorem robot
— cze$Sciowym lub ostatecznym.

6.3.5 Na zlecenie Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu Wykonawca bedzie prze-
prowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca.

6.4 Proby i badania Zamawiajacego

Celem prob i badan przeprowadzanych przez Zamawiajacego jest sprawdzenie zgodno$ci prowadzonych
robot ze ST. Proby i badania Zamawiajacego nie zastgpuja prob i badan prowadzonych przez Wykonawce.

6.5 Certyfikaty i deklaracje

6.5.1 Inspektor Nadzoru lub upowazniony przedstawiciel Rejonu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materia-
ly, ktore posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych przepiséw i do-
kumentow technicznych,

b) deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub
— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt a i ktore spetniaja wymogi ST.
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6.5.2 W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczo-
na do rob6t bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

6.5.3 Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wy-
konawcg Inspektorowi Nadzoru lub upowaznionemu przedstawicielowi Rejonu.

6.5.4 Materiaty, ktore nie beda spetniaty wymagan zawartych w pkt.6.5.1+6.5.3 beda odrzucone.
6.6 Koszty badan kontrolnych jakoSci

6.6.1 Wykonawca zobowiazany jest do zorganizowania i prowadzenia systemu kontroli jako$ci materialow i
robot, wlaczajac w to pobieranie probek, badania i kontrolg w ramach kosztow wliczonych do stawki jed-
nostkowej poszczegolnych robot.

6.6.2 Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawca badan zostana uznane przez Inspektora Nadzoru lub
upowaznionego pracownika Rejonu za niewiarygodne, to moze on zazada¢ powtorzenia badan.

6.6.3 Jezeli wyniki si¢ potwierdza i spetnia wymagania ST, to koszty tych badan ponosi Inwestor. W prze-
ciwnym razie koszty ponosi Wykonawca. .

6.7 Dokumenty budowy

6.7.1 Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztory-
sie 1 wpisuje do ksiazki obmiarow.

6.7.2 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnione;j
z Zamawiajacym. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde
zyczenie Inspektora Nadzoru/upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

6.7.3 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ takze, oprocz wymienionych w punktach 6.8.1 i 6.8.2, nastgpujace do-
kumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

¢) protokoty odbioru robot,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencj¢ na budowie.

6.7.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawi-
ciela Rejonu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot

7.1.1 Obmiar robot polega na wyliczeniu 1 zestawieniu rzeczywistej ilosci wykonanych robot i wbudowa-
nych materialow w jednostkach okreslonych w ST i kosztorysie ofertowym.

7.1.2 Obmiar robo6t obejmuje roboty ujete w Kontrakcie oraz dodatkowe i nieprzewidziane.

7.1.3 Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci powinny by¢ uzupehlnione szkicami w ksigdze
obmiaru lub dotaczone do niej w formie zalacznika.
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7.1.4 Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru lub upowaz-
nionego przedstawiciela Rejonu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki Wykonawca wpisuje do ksiazki obmiarow.

7.1.5 Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu na pismie.

7.1.6 Roboty pomiarowe do obmiaru powinny by¢ wykonane w sposob jednoznaczny i zrozumialy.
7.2 Zasady okreslania ilo$ci rob6t i materialéw

7.2.1 Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

7.2.2 Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dhugos¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

7.2.3 Obmiar robot ziemnych powinien by¢ wykonany metoda pomiaru przekrojow poprzecznych:
- m’ wykopu oznacza objeto$¢ gruntu mierzona w stanie rodzimym
- m’ nasypu oznacza objeto$é wbudowanego w nasyp materiatu mierzony po zageszczeniu nasypu.

7.2.4 Tlosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wyma-
ganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

7.3.1 Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru/upowaznionego przedstawiciela Rejonu.

7.3.2 Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

7.3.3 Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

7.4.1 Obmiary beda przeprowadzone:
- w czasie oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela
Rejonu,
- z czgstoscia wynikajaca z miesigeznego rozliczania Wykonawcy,
- w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

7.4.2 Obmiar robot zanikajacych (ulegajacych zakryciu) przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania (przed
ich zakryciem).

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Podzial odbiorow

8.1.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Jest to finalna ocena ilosci i jako$ci wykonanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji zanikaja lub ule-
gaja zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru lub upowazniony przedstawiciel Rejonu oceniajac jakos¢ i ilos¢
rob6t ulegajacych zakryciu na podstawie dokumentoéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryj-
nych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.1.2 Odbiodr czgsSciowy
Jest to ocena ilosci i jako$ci wykonanych robot, stanowiacych zakonczony odrgbny element konstrukcyjny
lub technologiczny wymieniony w kontrakcie, wraz z ustaleniem naleznego wynagrodzenia.
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Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru lub upowazniony przedstawiciel Rejonu.
Odbioru czgsSciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.

8.1.3 Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu zakonczenia robot i przyjgcia doku-
mentdéw, o ktorych mowa w punkcie 8.2.

Odbioru ostatecznego robot dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokonuje ich oceny jakosciowej na podstawie przedto-
zonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z do-
kumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapoznaje si¢ z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupethiajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w warstwie
scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerywa swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokonuje potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.1.4 Odbidr pogwarancyjny

Jest to ocena zachowania wymaganej jakosci elementow robdt w okresie gwarancyjnym oraz prac zwiaza-
nych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.1.3 .

8.2 Dokumenty do odbioru roboét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru osta-
tecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

8.2.1 Wykonawca przygotowuje do odbiorow czesciowych i odbioru koncowego nastgpujace dokumenty:

- uwagi 1 zalecenia Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu, zwlaszcza dotyczace
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu i udokumentowanie jego zalecen,

- receptury i ustalenia technologiczne,

- ksiege obmiarow,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw oraz Aprobaty Techniczne,

- opinig¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalaczonych do
dokumentu odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez zamawiajacego.

8.2.2. Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:
- zakres i lokalizacjg wykonanych robot,
- wykaz wprowadzonych zmian do pierwotnej, zatwierdzonej dokumentacji projektowej oraz formalna
zgodg Inwestora na dokonane zmiany,
- uwagi dotyczace warunki realizacji robot,
- datg rozpoczecia i zakonczenia robot.

8.3. Badania i pomiary w odbiorach robét:
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8.3.1. Podstawa do oceny jakosci i zgodnosci odbieranych robot z dokumentacja projektowa i ST sa badania
i pomiary wykonywane zarowno w czasie realizacji jak i po zakonczeniu robot oraz ogledziny podczas do-
konywania odbioru.

8.3.2. Podstawa do odbioru sa ogledziny oraz badania techniczne i pomiary wykonywane przez Laborato-
rium, obstuge geologiczna, zaakceptowane przez Inwestora oraz dokonywane przez komisje odbioru.

9. WARUNKI PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Rozliczenie robodt nastepuje na podstawie ilosci wykonanych faktycznie robot i ceny jednostkowej. Podstawa
platnos$ci sa ceny jednostkowe skalkulowane przez Wykonawceg za jednostke obmiarowa ustalong dla dane;j
pozycji kosztorysu. Ceny jednostkowe obejmuja wszystkie czynnos$ci konieczne do prawidtowego wykona-
nia robot, okreslone dla tej roboty w ST 1 dokumentacji projektowe;j

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow 1 trans-
portu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan og6lnych zawartych w D-M-00.00.00.
obejmuje wszystkie warunki okres§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89, poz.414)

10.2 Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. Nr 14, poz.60 z p6zniejszymi zmianami
10.3 - podane w ST asortymentowych.

10.4 Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiodrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01. ODWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKO-
SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem ST sa wymagania ogdélne dotyczace wykonania i odbioru robdt w ramach realizacji

budowy Mastow fotoradarow wraz z podlaczeniem zasilania w ciagu DK 1 w km 517+600,
521+450 i 521+900.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wy-
mienionych w pkt. 1.1, zwiazanych z wytyczeniem trasy kanalizacji kablowej oraz lokalizacji fun-
damentéw masztow fotoradarow.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszyst-
kimi czynnosciami umozliwiajacymi 1 majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu: kanaliza-
cji kablowej i potozenia fundamentéw masztow fotoradarow.

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy kanalizacji wchodza:

a) wytyczenie kanalizacji kablowe;j;

b) wytyczenie polozenia studni Sk oraz fundamentoéw masztow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy

1.4.2 Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogo6lne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt.1.4..

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogob6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano w ST
D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtoéwnych trasy nalezy stosowaé paliki drewniane o $rednicy 0,05+0,08m i
dhugosci okoto 0,30m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy
Smm i dhugosci 0,04+0,05m.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy
sprzgt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,
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- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- taSmy stalowe, szpilki

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzy-
skanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.4.

4.2. Transport sprz¢tu i materiatow
Sprzet 1 materialty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt.5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dokumentacjg
projektowa ( plan sytuacyjny z naniesionym przebiegiem budowanej kanalizacji kablowej ).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Kierownika Projektu o wszelkich blgdach wy-
krytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢
usunigte na koszt Zamawiajacego.

Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywista sytuacja terenu istotnie roznia si¢ od podktadow ma-
powych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Kierownika Projektu. Prace
budowlane w takim rejonie nie powinny by¢ prowadzone przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Kierownika Projektu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic sytuacji rzeczywistej
od podanej w dokumentacji projektowej 1 akceptowane przez Kierownika Projektu, zostana wyko-
nane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatko-
we w takim przypadku obciaza Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakcep-
towaniem wynikow pomiaréw przez Kierownika Projektu.

Punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposOb wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Punkty glowne trasy i1 punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
W sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone
przez Wykonawceg §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dal-
szego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obo-
wiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gidéwnych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu palikoéw drewnianych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granica robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach pro-
stych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe
(repery robocze) wzdtuz osi trasy kanalizacji kablowej, a takze przy kazdym fundamencie masztow.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem kanalizacji kablo-
wej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabil-
nych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wy-
roéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperdw pan-
stwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jedno-
znaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne prze-
kazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geode-
zyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 20 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie mo-
ze by¢ wigksze niz Scm.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt.2.2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy 1 punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIiK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne wymagania dotyczace obmiaru robét
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- km (kilometr)  dla trasy kanalizacji

- pkt. (punkt) dla pozostatych obiektow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 8.
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8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dzien-
nikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Kierownikowi Projektu.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
pkt.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i1 oznakowanie uta-
twiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartogra-
fii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.

A ol
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.07.03.01. PUNKTY POMIARU PREDKOSCI (FOTORADARY)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ST sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot w ramach realizacji
budowy masztow fotoradarow wraz z podlaczeniem zasilania w ciaggu DK 1 w km 517+600,
521+450 i 521+900.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wy-
mienionych w pkt. 1.1, zwiagzanych z budowa punktéw pomiaru predkosci.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robdt wymienionych w pkt.1.2,
zwiazanych z budowa punktéw pomiaru predkosci (fotoradarow).

W zakres robot wchodza:

- prace przygotowawcze;

- wytyczenie trasy kanalizacji, przepustoOw i masztow w terenie;

- nadzor uzytkownikéw linii 1 obiektéw krzyzowanych;

- wykonanie i zasypanie przekopéw kontrolnych;

- wykonanie i1 zasypanie wykopow dla kanalizacji kablowej wraz z zaggszczeniem gruntu war-
stwami, wyréwnaniem terenu i wywiezieniem nadmiaru gruntu;

- wykonanie podsypki i zasypki z piasku dla kanalizacji;

- dostawe¢ materialow;

- wykonanie fundamentow wedtug wytycznych podanych w dokumentacji projektowe;j lub szcze-
gotowych zalecen producenta masztu fotoradaru;

- ustawienie konstrukcji masztu fotoradaru wraz z regulacja i legalizacja;

- ulozenie kanalizacji kablowej jednorurowej z rur DVR 110/96 (PCV 110/5,5);

- wykonanie przewiertéw pod jezdniami rura AROTA SRS110 wraz ze studniami kablowymi SK
w rejonie przewiertu (na gh. ~1,0m);

- weiagniecie kabla zasilajacego YKY 3x10mm” do kanalizacji kablowej;

- poprowadzenie kabla zasilajacego YKY 3x2,5mm? z szafki bezpiecznikowej do zacnych masztu
fotoradaru;

- montaz szatki bezpiecznikowej;

- podpigcie przewodow zasilajacych;

- uszczelnienie otwordéw kanalizacji 1 wyprowadzen kabli pianka poliuretanowa;

- zabezpieczenie antykorozyjne studni kablowych i fundamentow;

- badania, proby 1 pomiary skuteczno$ci uziemienia ochronnego i roboczego;

- wykonanie inwentaryzacji pomiaréw geodezyjnych powykonawczych;

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Maszt fotoradaru — stalowa konstrukcja wsporcza stuzaca do zamontowania kompletnego
urzadzenia pomiarowego (fotoradaru).

1.4.2 Fundament — konstrukcja betonowa lub zZelbetowa w zalezno$ci od Dokumentacji Projek-
towej lub wytwoércy konstrukcji wsporczej, zaglgbiona w ziemi, stuzaca do utrzymania
masztu w pozycji pracy.
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1.4.3 Kabel sterowniczy lub zasilajacy - przewod wielozytowy izolowany przystosowany do
przewodzenia prady elektrycznego , mogacy pracowac pod i nad ziemia.

1.4.4 Zestaw przylaczeniowo - pomiarowy ( SPP ) - urzadzenie elektryczne posiadajace pomiar
energii elektrycznej lub umozliwiajace jego zabudowanie wraz z kompletem zabezpieczen
przed oraz ( w zaleznos$ci od Dokumentacji Projektowej ) za licznikowych zgodnie z warun-
kami wydanymi przez Rejon Energetyczny, bezposrednio zasilajace urzadzenie pomiaru
predkosci.

1.4.5 Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona cz¢sci przewodzacych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

1.4.6 Kanalizacja kablowa - zespot ciagdw podziemnych wykonanych z ulozonych jedna za
druga i potaczonych pojedynczo rur z PVC , z wbudowanymi studniami kablowymi typu
SK-1 lub segmentowymi, przeznaczony do prowadzenia kabli sterowniczych, detekcji,
ochronnego oraz w szczegdlnych przypadkach kabla zasilajacego. W zaleznosci od potrzeb
moze by¢ wykonana jako dwuotworowa w obregbie skrzyzowania i1 jednootworowa na od-
cinkach gdzie prowadzony jest tylko kabel do petli indukcyjnych.

1.4.7 Studnia kablowa SK-1 - prefabrykowane betonowe, pomieszczenie podziemne przelotowe,
wielostronnie odgatezne, wbudowane migdzy ciag kanalizacji kablowej w celu umozliwie-
nia wciagania, montazu i konserwacji kabli. W przypadku studni segmentowej przyjgto ze
ma ona mie¢ wymiar zew. 0,65x0,65 m (gt.min.1,3m).

1.4.8 Bednarka uziemiajgca - taSma metalowa ocynkowana dla wykonania uzioméw poziomych
lub potaczenia zabezpieczanych urzadzen z uziomami pionowymi.

1.4.9 Pret uziemiajacy - pr¢t miedziany stuzacy do wykonania uziomoéw pionowych w ziemi.

1.4.10 Przewod ochronny PE - przewod jednozytowy lub kilka przewodow, izolowane lub gote
przystosowane do przewodzenia pradu elektrycznego, do ktorego przytaczone sa przewo-
dzace czg$ci i obudowy urzadzen elektrycznych podlegajace ochronie przed porazeniem.
Stosowany jest dla dodatkowej ochrony przed porazeniem.

1.4.11 Przewody robocze - przewody fazowe L1 ( L2, L3 ) i powrotny N stanowiace obwod elek-
tryczny.

1.4.12 Obwadd elektryczny - koncowy odcinek instalacji elektrycznej od szafy oswietlenia (lub
ztacza kablowo-pomiarowego) do odbiornika np. sterownik sygnalizacji, oprawa o§wietlenia
ulicznego, itp..

1.4.13 Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogo6lne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania
Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ materiaty zgodne z wymaganiami Dokumentacji Projek-

towej oraz SST. Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika Projektu o proponowanych zro-
dlach otrzymania materiatow przed rozpoczgciem ich dostawy .

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego wyboru rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika Projektu o swoim wybo-
rze najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiatu , albo w okresie ustalonym przez Kierow-
nika Projektu .

2.2. Materialy do wykonania fundamentu dla masztu fotoradaru
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2.2.1 Szalowanie ustroju masztu

W przypadku wykonania ustrojéw dla masztéw na mokro szalowanie powinno zapewniac sztyw-
no$¢ i niezmiennos$¢ uktadu. Szalowanie powinno by¢ skonstruowane w sposéb umozliwiajacy ta-
twy jego montaz i demontaz.

Zmontowane deskowanie powinno by¢ skontrolowane ze wzgledu na umiejscowienie przez geode-
tg. W rownym stopniu jak poprawno$¢ wymiarowa nalezy skontrolowa¢ szczelnos¢ deskowania.
Wszystkie elementy do deskowania betonu, ktérego powierzchnie beda niewidoczne, powinny by¢
wykonane z ptaskich ptyt drewnianych o rownej grubo$ci rownej minimum 25mm.

Przed betonowaniem wykonawca powinien osadzi¢ wszelkie elementy wymagane przez producen-
ta masztu dla jego prawidlowego montazu 1 prowadzenia instalacji kablowe;.

Przed wypetnieniem masa betonowa szalowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczato wyciek
zaprawy z masy betonowej, mozliwos¢ znieksztalcen lub odchylen w betonowej konstrukcji.
Wykonawca powinien upewni¢ si¢ takze ze nie ulegly wypeklieniem betonem przejscia, szyny,
wstawki itp. Oleje uzywane do form szalunkowych itp. nie moga mie¢ niekorzystnego wptywu na
pielgegnacje betonu, ani tez na warstwy naktadane pdzniej jak rdwniez na. Nie moga tez powodo-
waé wystgpowania plam ani zmniejszac przyczepnosci tych warstw wykanczajacych.

Tolerancje: odchytka pionowa na fundamentach =10mm.

2.2.2 Beton

Klasa betonu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Kierownika Pro-
jektu, lecz nie nizsza niz klasa B 20. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w tablicy
1, wedtug PN-88/B-06250.

Tablica 1. Wymagania dla betonu B20

L.p. Wiasciwosé Wartos¢
1 Wytrzymato$¢ gwarantowana betonu na $ciskanie, MPa 20

2 Nasiakliwos¢ betonu, % 5

3 Odpornos¢ betonu na dziatanie mrozu, stopien mrozoodpornosci F 50

Sktadnikami betonu sa : cement, kruszywo, woda i domieszki.

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim marki 45, odpowiadajacym
wymaganiom PN-88/B-30000 i PN-88/B-04300. Cement powinien by¢ dostarczony w opakowa-
niach spelniajacych wymagania BN-88/6731-08 i sktadowany w dobrze wentylowanych, suchych i
zadaszonych pomieszczeniach.

Kruszywo do betonu ( piasek, grys ) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-86/B-06712 i1 PN-
688-23001. Przed wykorzystaniem kruszyw do wykonania betonu nalezy je sprawdzi¢ na dopusz-

czalng zawarto$¢ elementdw organicznych, ktéra nie powinna przekroczy¢ parametrow okreslo-
nych w normie PN-76/B-06714/12.

Dostawca gotowych mieszanek betonowych powinien udokumentowac sktad kruszywa.
Woda do betonu powinna by¢ odmiany ,,1”, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250.

Domieszki do betonu powinny by¢ stosowane, jesli przewiduje to dokumentacja projektowa, ST
lub wskazania Kierownika Projektu , przy czym w przypadku braku danych dotyczacych rodzaju
domieszki, ich dobdér powinien by¢ dokonany zgodnie z zaleceniami PN-88/B-06250. Domieszki
powinny odpowiada¢ PN-85/B-23010.

Wykonawca powinien przedtozy¢ do zatwierdzenia przez Kierownika Projektu szczegdtowe recep-
tury mieszanek dla wszystkich rodzajéw betondéw, ktdre zostang uzyte.
2.2.3 Zbrojenie

W przypadku wykonania ustroju dla masztu w postaci prefabrykatu na placu budowy, klasa stali
zbrojeniowej powinna odpowiada¢ polskim normom PN-841B-0326664 1 PN-82/H-93215:
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- klasa AII (18G2) lub AIII (34GS) dla zbrojenia gtéwnego
- klasy AI (St3S) dla zbrojenia pomocniczego.
- Klasy RB 500W

Rozmieszczenie zbrojenia powinno odpowiada¢ normie PN-84/B-03264.

Klasa stali dla zbrojenia poszczegdlnych elementow powinna by¢ taka, jak okreslono ja w projek-
cie lub w dokumentacji producenta.

Prety zbrojeniowe powinny by¢ oczyszczone 1 wyginane na zimno przy uzyciu przyrzadow o wiel-
kos$ciach okreslonych w polskich normach. Prgty zbrojeniowe po nadaniu im ksztattu nie moga by¢
ponownie wyginane. Prety zbrojeniowe posiadajace uszkodzenia zewngtrzne, jak peknigcia, ubytki,
wgniecenia lub tym podobne nie moga by¢ uzyte. Prety zbrojeniowe nie moga by¢ spawane, z wy-
jatkiem sytuacji szczegolnych, zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

2.3. Materialy stosowane przy ukladaniu kabli i kanalizacji kablowej

2.3.1 Piasek

Piasek do uktadania kabli oraz kanalizacji w ziemi powinien by¢ co najmniej gatunku ,,3”, odpo-
wiadajacego wymaganiom BN-87/6774-04.

2.3.2 Folia

Foli¢ nalezy stosowa¢ dla ostony (oznaczenia) kabli prowadzonych w ziemi, przed uszkodzeniami
mechanicznymi. Nalezy uzywac folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW koloru niebieskiego
o grubosci 0,4 - 0,6 mm, gat. I. Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

2.4. Elementy gotowe

2.4.1 Fundamenty prefabrykowane

Do ustawienia masztéw zaleca si¢ w miar¢ mozliwosci zastosowanie fundamentéw prefabrykowa-
nych wskazanych przez ich producenta.

2.4.2 Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materialéw niepalnych, z tworzyw sztucznych, wy-
trzymalych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego. Rury do wy-
konania przepustow powinny by¢ dostatecznie wytrzymale na dziatajace na nie obciazenia. We-
wngtrzne $cianki powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygtadzajaca ich powierzchnig dla
utatwienia przesuwania kabli. Zaleca si¢ stosowanie na przepusty kablowe rur z polichlorku winylu
(PCW).

W dokumentacji przyjgto na calej dlugosci kanalizacji jedna Srednicg rury wynoszaca 110mm.

Do przewiertow pod jezdniami i wjazdami uzy¢ rur AROT DVR110/96 mm (lub PCW 110/5,5
mm) spetniajacych wymogi normy PN-EN 50086-2-4.

Do ostony kabli teletechnicznych i energetycznych w miejscach ewentualnej kolizji z kanalizacja
kablowa uzy¢ dwudzielnych rur typu AROT A 110 PS, spehiajacych wymogi normy PN-EN
50086-2-4

Do budowy kanatow kablowych w fundamentach oraz do ochrony kabla zasilajacego na stupie sto-
sowac rury spetniajace normg PN-80/C-89205. Ksztattki powinny spetnia¢ norme¢ PN-81/C-89203.

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywac¢ na utwardzonym placu, w nienastonecznionych
miejscach zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

2.4.3 Bednarka stalowa cynkowa

Do wykonania polaczen z uziemieniem szpilkowym typu ,,GALMAR” stosowa¢ bednarkg ocyn-
kowana 25x4 m, ktora powinna spetnia¢ wymogi PN-76/H-92325.

2.4.4 Uziom
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Uziemienie linii kablowych sterowniczych oraz zasilajacych wykona¢ uziomem typ. ,,GALMAR”.

2.4.5 Studnie kablowe

W projekcie do budowy kanalizacji kablowej uzyto studnie prefabrykowane, betonowe, typu SK-1
wykonane zgodnie z norma BN-73-8984-01.

Mozna réwniez zastosowac inne studnie zapewniajace podane gitgbokosci po wezesniejszym zaak-
ceptowania ich przez Kierownika Projektu .

2.4.6 Kable zasilajace

Nalezy stosowaé kable o napigciu znamionowym 0,6/1kV, cztero- lub pigcio- zytowe o zylach

aluminiowych lub miedzianych w izolacji poliwinylowej. Przekroj zyt oraz rodzaj kabla powinien

by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, w ktdrej przyjeto nastepujace kable zasilajace:

- YKY 3x10mm® na odcinku od ztacza pomiarowego do szafki bezpiecznikowe;j,

- YKY 3x2,5mm’ na odcinku od szafki bezpiecznikowej do zaciskéw pradowych masztu fotorada-
ru.

Kable nalezy sktadowa¢ na begbnach w miejscu pokrytym dachem, zabezpieczonym przed opadami

atmosferycznymi i bezpos$rednim dzialaniem promieni stonecznych.

Kable zasilajacy powinien spetnia¢ wymagania: PN-93/E-90401 oraz PN-93/E-90400 i PN-87/E-

90056.

2.4.6 Maszty fotoradarow

Maszt ma by¢ konstrukcja przeznaczona do

—ochrony zamontowanego wewnatrz obudowy radarowego przyrzadu pomiaru predkosci przed
wptywem warunkow atmosferycznych,

— ochrony zamontowanego wewnatrz przyrzadu przed niepowotanym dostgpem,

— zasilania przyrzadu w energi¢ elektryczna napigciem z sieci energetycznej 230V,

— utrzymywania wewnatrz obudowy temperatury potrzebnej do pracy fotoradaru (-30-60°C).

Maszt powinien by¢ konstrukcja stalowa, posiadajaca nastgpujace cechy techniczno-uzytkowe:

— wysokos$¢ konstrukcji powinna wynosi¢ minimum 2,2m,

— posiada¢ automatyczny mechanizm do podnoszenia i opuszczania przyrzadu pomiarowego,

— posiada¢ ruchoma obudowe o wielko$ci wystarczajacej na umieszczenie w $srodku urzadzenia
pomiarowego,

—umozliwia¢ obrot urzadzenia pomiarowego wokot osi pionowej w celu dokonywania pomiaréw
predkosci z obu kierunkow,

— posiada¢ aprobatg techniczng oraz zatwierdzenie wydane przez Glowny Urzad Miar.

Maszt powinien by¢ wyposazony w:

— zabezpieczenie przeciazeniowe, przepigciowe i odgromowe,

—izolowana obudowg zabezpieczajaca przed porazeniem elektrycznym,

— skrzynke sterujaca,

— lampg btyskowa umozliwiajaca wykonywanie czytelnych zdjec¢ kierujacemu pojazdem w sposob
uniemozliwiajacy jego oslepienie.

Maszty stanowiace przedmiot zamodwienia stanowi¢ beda uzupetlienie dla bedacych obecnie w
posiadaniu KWP w Katowicach urzadzen do automatycznego pomiaru predkosci wraz z oprzyrza-
dowaniem.

Warunkiem koniecznym jest wigc zapewnienie kompatybilnosci z posiadanymi przez Policje urza-
dzeniami ,,Fotorapid” i ,,Fotorapid C” firmy ZURAD.

2.4.7 Odbior materialow na budowie
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Materialy na budowe nalezy dostarczy¢ tacznie ze swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i
protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci 1 zgod-
nos$ci ze $wiadectwami i danymi wytworcy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.3.

3.2. Sprze¢t do wykonania masztow fortoradarow

Do budowy masztow fotoradarow nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
- zuraw samochodowy o udzwigu do SMg,

- samochdd specjalny linowy z platforma i balkonem,

- podgrzewacza elektrycznego lub benzynowego,

- zageszczarka wibracyjna sp[Alinowa 70m’/h,

- koparka jednonaczyniowa,

- mlot mechaniczny,

- zespol pradotworczy trojfazowy, przewozny,

- samochdd dostawczy,

- samochod skrzyniowy.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzy-
skanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworcg dla po-
szczeg6lnych elementdw . Przewiduje si¢ uzycie dowolnego sprzgtu transportowego zaakceptowa-
nego przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt.5.

5.2. Trasowanie

Przed przystapieniem do wykonania wykopéw liniowych dla kanalizacji oraz wykopéw dla masz-
tow stuzby geodezyjne powinny dokona¢ trasowania miejsc ich ustawienia. Za zgoda Kierownika
Projektu trasowanie moze wykona¢ firma Wykonawcy.

Podstawa wytyczenia jest dokumentacja prawna oraz techniczna.

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ trasy z rozwigzaniami przyj¢tymi w Dokumentacji Projektowej, oraz
czy w terenie nie nastapity zmiany mogace wptyna¢ na koniecznos¢ zmiany Dokumentacji Projek-
towe;j.

W zakres robdot wytyczeniowych wchodzi:

- wytyczenie kanalizacji kablowej,
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- wytyczenie potozenia studni SK oraz fundamentow.

5.3. Wykopy pod fundamenty i kable (kanalizacje kablowa)

Przed przystapieniem do robot Wykonawca ma obowiazek dokonania oceny warunkoéw gruntowych
oraz zlokalizowania usytuowania fundamentow przez stuzby geodezyjne.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznos$ci od gigbokosci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu wedlug PN-86/B-02480.

Pod fundamenty prefabrykowane i fundamenty masztéw zaleca si¢ wykonanie wykopow wasko-
przestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiadac
wymaganiom BN-83/8836-02. Wykopy pod fundamenty prefabrykowane masztéw powinny by¢
wykonane bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu, zgodnie z PN-68/B-06050. Przed pra-
cami fundamentowymi zwigzanymi z masztem geolog ma zbada¢ dno wykopu zgodnie z normami
PN-74/B-04452 i PN-88/B-04481.

Wykopy pod kanalizacj¢ kablowa nalezy wykona¢ recznie lub mechanicznie, bez zabezpieczenia
scian bocznych, z zastosowaniem bezpiecznego nachylenia skarp. Wydobyty grunt powinien by¢
sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposdb zapewniajacy
ich statecznos¢. Wszystkie wykopy maja by¢ wolne od ziemi oraz wody (w tym réwniez deszczOw-
ki) - zbierajacej si¢ podczas trwania budowy. W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda
w czasie opadoéw atmosferycznych, nalezy powierzchnig terenu wyprofilowaé ze spadkiem umoz-
liwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Grunt nawodniony lub nieno-
$ny nalezy zastapi¢ piaskiem lub betonem do odpowiedniego poziomu.

Zasypanie fundamentoéw oraz kanalizacji kablowej nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanie-
czyszczen (gruzu, korzeni i materiatdéw organicznych). Materiat wypelniajacy ma by¢ gruboziarni-
sty 1 stosowny do wymagan projektowych. Przed uzupetnieniem wykopy maja by¢ catkowicie wol-
ne od resztek deskowan, szkodliwych materiatow, powinny by¢ oczyszczone.

Materiat wypelniajacy ma spetnia¢ nastgpujace wymagania:
- rozne rodzaje grubosci, wspotczynnik >5

- wspotczynnik piasku >35

- przepuszczalno$¢ k >8 m przez 24 h

Zasypywanie wykopoéw kanalizacji kablowej 1 pod fundamenty masztow nalezy wykonywaé war-
stwami grubosci 15+20cm i zaggszczaé ubijakami recznymi lub spalinowymi. W trakcie zaggszcza-
nia nalezy uwaza¢ aby nie spowodowac uszkodzenia fundamentoéw, kabli lub kanalizacji kablowe;.
Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug BN-77/8931-12.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentow lub kanalizacji kablowej, nalezy
rozplanowaé w poblizu lub odwieZz¢ na miejsce sktadowania lub utylizacji (w gestii Wykonawcy).

5.4. Wykonanie fundamentéw

Zaleca si¢ aby fundament byl wykonany jako prefabrykat z betonu B-20 wg PN-88/B-06250 oraz
szczegotowych zalecen producenta masztow fotoradaru.

Tak wykonane fundamenty prefabrykowane nalezy ustawi¢ rgcznie w przygotowanym wykopie
waskoprzestrzennym, na 10cm warstwie zaggszczonego Zwiru.

Dopuszcza si¢ rOwniez wykonanie ustroju poprzez zalanie bezposrednio w wykopie (o wymiarach
okreslonych przez producenta). Beton powinien by¢ ostroznie zaggszczany mechanicznymi wibra-
torami. Wibratory powinny pracowaé jedynie w pozycji pionowej i nie powinny by¢ przesuwane
poziomo w masie betonowej. Wykonawca powinien zapewni¢ wykonywanie prac betoniarskich bez
przerw.

Roboty betoniarski nalezy prowadzi¢ zgodnie z norma PN-63/B-06251.
Po utozeniu beton musi by¢ nawilzany lacznie przez 2 tygodnie. W przypadku deszczu, mrozu lub
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innych niekorzystnych warunkéw atmosferycznych, §wiezo utozony beton nalezy przykry¢.

Obudowanie i1 zabezpieczenie wykopu przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom
BN-83/8836-02 . Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia - dopuszczalna
tolerancja £2 cm., stan zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek. Ustawienie fundamentu w planie
powinno by¢ wykonane z doktadnos$cia do +10 cm z jednoczesnym spetnieniem wytycznych lokali-
zacji narzuconych przez producenta masztu.

Powierzchnie boczne fundamentu nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjne zgodnie z "Instrukcja zabez-
pieczen przed korozja konstrukcji betonowych " nr 240 wydana przez ITB w 1982 [10.2 pkt.7]
spelniajac wymogi BN-78/6114-32.

Zmiana lokalizacji fundamentu z uwagi na warunki terenowe (uzbrojenie) moze nastapi¢ po wcze-
$niejszym uzyskaniu akceptacji przez Kierownika Projektu.

5.5. Montaz masztow

Montaz masztéw na przygotowanym fundamencie nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

Maszt ustawic¢ nalezy przy pomocy dzwigu. Podczas podnoszenia masztu nalezy uwaza¢ aby nie spowodo-
wac¢ odksztalcenia jego elementow.

Po wykonanych czynno$ciach montazowych nalezy sprawdzi¢ stan powtok antykorozyjnych i w
przypadku miejscowych ubytkow uzupei¢ powtoke malujac ja zgodnie z zaleceniami producenta.
Nie nalezy malowaé w temperaturze otoczenia nizszej niz 5° C i wilgotnosci powietrza przekracza-
jacej 80%.

5.6. Ukladanie kabli — budowa kanalizacji kablowej
Wytyczenie trasy uktadania kabla nalezy zleci¢ fachowym stuzbom geodezyjnym.

Kable powinny by¢ ukladane w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie poprzez zginanie, skrg¢canie,
rozciaganie itp. temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ nizsza niz 0°C. Kabel
zgina¢ tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢ mozliwie duzy,
jednak nie mniejszy niz 10-cio krotna zewngtrzna jego Srednica.

Po ulozeniu kabli nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji poszczeg6élnych odcinkow kabli energe-
tycznych induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢
mniejsza niz 20 Moméw/m.

Na catej dtugosci kable prowadzone beda w kanalizacji kablowej, ktora zaprojektowano jako jedno-
rurowa, z rur AROTA DVR 110/96 ( PCW 110/5,5 mm). Pod jezdnia i wjazdami kanalizacj¢ nale-
zy wykona¢ metoda przewiertu rura AROTA SRS 110 (lub PCW 110/5,5 mm ).

Kanalizacj¢ nalezy wykona¢ ze studniami prefabrykowanymi betonowymi typ. SK-1 a w rejonie
przewiertow z betonowymi, o0 wymiarze zewng¢trznym min. 760x760mm. i glgbokosci min. 0,90m
np. SKO-1. Mozna rowniez zastosowac inne studnie zapewniajace podane glebokosci po wcze-
$niejszym zaakceptowania ich przez Kierownika Projektu. Studnie nalezy ustawi¢ na podsypce pia-
skowe;j.

Glegbokos¢ uktadania kanalizacji winna by¢ taka, by pokrycie rur liczone od poziomu terenu do
gornej krawedzi kanalizacji wynosito minimum 0,5m. pod chodnikami i zielencami a pod jezdniami
0,9+1,0m.

Przy uktadaniu kanalizacji nalezy dochowa¢ normatywnych odleglosci (w pionie i poziomie) od
istniejacego uzbrojenia.

Otwory przepustu nalezy zabezpieczy¢ przed przedostawaniem si¢ do niego wody z piaskiem np.
pianka poliuretanowa.

Przej$cie pod jezdnia 1 wjazdami wykonaé¢ metoda przewiertu, na pozostatych odcinkach wykopy
wykonaé recznie i po utozeniu rur zasypaé dopiero po pisemnym odbiorze przez administratorow
kolizyjnych sieci.
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Tabela. Odlegtosci kabla sygnalizacyjnego od innych urzadzen podziemnych
Najmniejsza dopuszczalna
odleglos¢ w cm

Lp Rodzaj urzadzenia podziemnego
Pionowa przy Pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu
1 Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe sieci do 1 kV 25 10
2 Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe sieci wyzsze niz 1 kV 50 10
3 Kable telekomunikacyjne 50 50
4 Rurociagi wodociagowe, Sciekowe, cieplne, gazowe z gazami nie palnymi 50%) 50
5 Rurociagi z cieczami palnymi 50%) 100
6 Rurociagi z gazami palnymi Dz. UNr 97, poz. 1055
Rozporzadzenie Ministra
Gospodarki z dn. 30 lipca
2001r,
7 Czesci podziemne linii napowietrznych ( ustdj, podpora, odciaza ) - 80
8 Sciany budynkéw i inne budowle, np. tunele, kanaty, itp. - 50

*) nalezy zastosowac¢ przepusty kablowe przy braku kanalizacji kablowe;.

Cato$¢ prac zwiazanych z uktadaniem kabli wykona¢ zgodnie z postanowieniami dawnej normy
PN-76/E-05125 oraz PN-75/E-05100, natomiast z budowa kanalizacji ( w tym zabezpieczenie przed
przedostawaniem si¢ wody z piaskiem do rur ochronnych, ktére proponuje si¢ wykonaé np. pianka
poliuretanowa ) nalezy wykona¢ zgodnie z postanowieniami ujgtymi w normie branzowej BN-
76/8984-17, BN-73/8984-02, BN-73/8984-05.

5.6. Kabel zasilajacy

W dokumentacji przewiduje sie ulozenie kabla typu YKY 3x10mm’ zasilajacego urzadzenie po-
miaru pr¢dkosci na odcinku od ztacza pomiarowego do szafki bezpiecznikowej kabla typu YKY
3x2,5mm’ od szafki bezpiecznikowej do zaciskéw pradowych masztu fotoradaru.

Calos¢ prac wykona¢ wg PN-93/E-90401 oraz PN-93/E-90400. Odlegtosci poziome i pionowe
zachowa¢ zgodnie z obowiazujacymi normami.

5.7. Proby pomiarowe

Wykonanie kompletu pomiaréw zwiazanych z badaniami zasilania, linii kablowych, uziemieniem,
zerowaniem, dostrojeniem petli indukcyjnych oraz uruchomieniem okre§lono w Przedmiarze Ro-
bot.

5.8. Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza wybudowanej kanalizacji z liniami kablowymi powinna zawiera¢
wszystkie niezbedne szczegdty wymagane odpowiednimi przepisami. Kanalizacja podziemna wy-
maga doktadnej dokumentacji, ze wzgledu na trudno$¢ samodzielnej lokalizacji w terenie.
Dokumentacja powykonawcza powinna by¢ sporzadzona przez Wykonawce po zakonczeniu budo-
wy kanalizacji kablowej 1 kabli, w oparciu o inwentaryzacj¢ geodezyjna w uzgodnieniu z Inspekto-
rem nadzoru budowy.

W szczegodlnosci dokumentacja powinna zawiera¢ doktadne dane o przebiegu linii przez podanie
domiaréw do: trasy, glebokos¢, przepustow, studni kablowych, zaloméw, zapasdéw kabli itd.

Do zakresow dokumentacji powykonawczej naleze¢ powinny réwniez wyniki sprawdzen technicz-
nych gotowej kanalizacji i pomiary elektryczne kabli zgodnie z postanowieniami SST.

Ponadto Dokumentacja Powykonawcza powinna uwzglednia¢ wszystkie wprowadzone zmiany oraz
zawiera¢ szczegdlowe projekty montazu urzadzen, tabele potaczen oraz oprogramowanie urzadzen
wraz z Instrukcjami ich obstugi.

Budowa masztow fotoradarow wraz z podiqczeniem zasilania w ciqgu DK I ... Strona 27



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jako$ci wykonywanych robdt . Wyko-
nawca robot ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Kie-
rownikowi Projektu zgodno$ci dostarczonych materiatow i realizowanych robdt z Dokumentacja
Projektowa oraz wymogami producenta masztow.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do roboét Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenia o
jakosci lub atesty stosowanych materialéw, oraz sprawdzi¢ zgodnos¢ dostarczonych materiatow z
tymi wymaganiami. Na zadanie nalezy przedstawi¢ Kierownikowi Projektu te $wiadectwa .

6.3. Badania w trakcie wykonywania robot

6.3.1. Wykopy pod kable, kanalizacj¢ kablowg, fundamenty masztow

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopdw ich wymiar, zabezpieczenie §cian wykopu , ktore to
dane powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa, SST 1 zaleceniami producenta.

Po zasypaniu wykopdéw nalezy sprawdzi¢ stopien zaggszczenia gruntu ktéry powinien wynosi¢ co
najmniej 0,95 wg BN-77/8931-12, oraz sprawdzi¢ sposob usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.

Odchytka trasy rowu od wytyczenia geodezyjnego i dokumentacji projektowej nie powinna prze-
kraczaé 0,5m.

6.3.2. Fundamenty masztow

Sprawdzenie fundamentéw wylewanych i prefabrykowanych powinno obejmowaé sprawdzenie :
ksztattu, wymiaréw, wygladu zewnetrznego oraz wytrzymatosci.

Parametry te powinny by¢ zgodne z danymi zawartymi w Dokumentacji Projektowej, w DTR urza-
dzenia, SST oraz z wymogami BN-80/B-03332, PN-88/B-3000.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ posadowienie w planie , dopuszczalna odchytka + 10 cm.

6.3.3. Maszty fotoradarow

Elementy masztow powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, SST oraz zaleceniami produ-
centa urzadzen pomiarowych (fotoradaréw).

Maszty po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzglgdem :
- doktadnosci ustawienia pionowego konstrukcji,

- prawidlowosci ustawienia wzglgdem jezdni,

- widocznosci,

- zgodno$ci posadowienia z Dokumentacja Projektowa

- kompletnosci wyposazenia 1 prawidtowo$¢ montazu,

- jakosci potaczen srubowych,

- jakosci potaczen kabli 1 przewodoéw na zaciskach,

- stanu powtok antykorozyjnych.

6.3.4. Zestaw przylaczeniowy

Po podtaczeniu kabla zasilajacego nalezy jedynie dokona¢ sprawdzenia potaczen kabla zasilajace-
g0, pozostata czg$¢ szafy wymaga jedynie ogdlnych ogledzin i oceny stanu technicznego .

Przed zamontowaniem na fundamencie oraz przed zabudowaniem dodatkowych zabezpieczen
przewidzianych w Dokumentacji Projektowej, nalezy dokona¢ ogolnej oceny stanu technicznego
projektowanej szafki przylaczeniowe;j

Sprawdzeniem nalezy obja¢ w szczegodlnosci :
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- jakos¢ istniejacych potaczen w obwodach gtownych 1 pomocniczych,
- jako$¢ konstrukeji obudowy,
- stan pokry¢ antykorozyjnych.

6.3.5. Linie kablowe

6.3.5.1. Kable i osprzet

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymogami norma przedmiotowy lub doku-
mentacji wg ktorych zostaty wykonane, na podstawie atestow, protokotow odbioru albo innych do-
kumentow.

Przed zataczeniem linii zasilajacych pod napigcie nalezy sprawdzic :

- ciaglos¢ zyt,

- zgodnos¢ faz,

- rezystancj¢ izolacji,

- wytrzymato$¢ elektryczng izolacji.

Badania te wymagac¢ beda ogledzin instalacji oraz odtaczenia i podlaczenia odbiornikow.

6.3.5.2. Sprawdzenie ciaglosci zyl i zgodnosci faz

Sprawdzenie ciagtosci zyl roboczych 1 powrotnych oraz zgodnos¢ faz nalezy wykonaé przy uzyciu
przyrzadow na napigcie nie przekraczajace 24V.

Wynik jest dodatni jesli poszczegolne zyty nie maja przerw oraz jesli poszczegodlne fazy na obu
koncach linii sa oznaczone identycznie.

Pomiar rezystancji izolacji nalezy wykona¢ za pomoca Momierza o napigciu nie mniejszym niz 2,5
kV, dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci .

Wynik jest dodatni jesli rezystancja izolacji wynosi co najmnie;j :

- 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-93/E-90401.

6.3.5.3. Préba napigciowa izolacji

Probe napigciowa nalezy wykona¢ pradem stalym lub wyprostowanym.

Wynik préby jest dodatni jesli :

- izolacja kazdej z zyl wytrzyma przez 20 min. bez przeskoku, przebicia i bez objawow przebicia
cze$ciowego napigcie o wartosci 0,75 napigcia probierczego wg PN-93/E-90401

- warto$¢ pradu uptywu dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300mA/km i1 nie wzrasta w czasie
ostatnich 4 min. badania. W liniach o dlugosci nie wigkszej niz 300 m. dopuszcza si¢ wartos¢
100mA/km

Mozna nie wykonywac¢ proby napigciowej izolacji linii wykonanych kablami o napigciu znamio-
nowym do 1kV.

6.3.5.4. Sprawdzenie prawidlowosci trasy zasilajacej

Sprawdzenie linii polega na zmierzeniu w terenie domiaréw do linii. Pomiaru dokona¢ ta§ma mier-
nicza.

6.3.5.5. Instalacja przeciwporazeniowa

Po wykonaniu instalacji nalezy sprawdzi¢ jakos¢ polaczen przewodow ochronnych, wykonaé po-
miary rezystancji uziomow oraz pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia sku-
teczno$ci zerowania i warunkow Szybkiego Wylaczania zgodnie z norma PN-92/E-05009/41. Wy-
niki zamie$ci¢ w protokole.

6.3.5.6 Uziemienia

Po wykonaniu uziomu sterownika nalezy sprawdzi¢ jako$¢ polaczen przewodéw ochronnych z za-
ciskami PE, jako$¢ potaczen spawanych pomigdzy bednarka a pr¢tami uziomu 1 wykona¢ pomiar
rezystancji uziomu dowolna metoda zapewniajaca doktadnos¢ do £10 omow.
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Warto$ci rezystancji powinny by¢ nie wigksze niz podane w Dokumentacji Projektowej. W przy-
padku uzyskania nie korzystnych wynikow nalezy wykona¢ dodatkowe uziomy szpilkowe.

Wyniki zamie$ci¢ w protokole.

6.3.5.7 Sprawdzenie materialow

Sprawdzenie materiatow uzytych do budowy masztow polega na stwierdzeniu ich zgodnos$ci z wy-
maganiami norm lub wymaganiami innych dokumentéw (Dokumentacja Projektowa, DTR, certyfi-
katami).

6.3.6. Ocena wynikow badan

Przedstawione do odbioru zadanie nalezy uzna¢ za wykonane zgodnie z wymogami norm i Doku-
mentacja Projektowa jesli wyniki w/w badan byty pozytywne.

Elementy ktore w wyniku przeprowadzonych badan uzyskaly wynik ujemny, powinny by¢ wymie-
nione lub poprawione i ponownie zgltoszone do odbioru.

6.3.7. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST zostana
przez Kierownika Projektu odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien SST zostang rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
6.3.7. Badania po wykonaniu robot

W przypadku zadawalajacych wynikéw badan wykonanych przed i w czasie wykonywania robot,
na wniosek Wykonawcy Kierownik Projektu moze wyrazi¢ zgodg na niewykonywanie badan po
wykonaniu robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla budowanych masztéw jest komplet [kmpl.]

Jednostka obmiarowa obejmuje wszystkie elementy zwigzane z budowa masztoéw pod fotoradary.
Obmiaru robot dokonaé nalezy w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa i ewentualnie dodatkowe
ustalenia wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Kierownika Projektu .

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Kierow-
nika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt.6 daty wynik
pozytywny.

Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podstawie dokumentéw kontrolnych przedstawianych
przez Wykonawce w odniesieniu do jako$ci materiatéw wg pkt.2 1 wymagan okre§lonych w pkt.5.

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projektu ustali zakres wykonania robot poprawko-
wych, ktore Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym przez Kierownika Projek-
tu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
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Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja :

- wykopy pod fundamenty, kable i kanalizacje¢ kablowa,

- wykonanie fundamentow,

- utozenie kabla i budowa kanalizacji kablowej wraz z wykonaniem podsypki pod i nad kablami,
- wykonanie uziomow wraz z potaczeniem bednarka.

8.3. Dokumenty do odbioru koncowego

Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty :

- aktualna Dokumentacje Projektowa Powykonawcza tj. poprawiona i uzupetniong o zmiany doko-
nane w czasie budowy (dwa egzemplarze),

- geodezyjna Dokumentacj¢ Powykonawcza wykonana przez uprawnionego geodete (dwa egzem-
plarze),

- dane punktow nawiazania sytuacyjno-wysokosciowego wraz z rzednymi,

- protokoty z dokonanych sprawdzen, pomiaréw i badan kontrolnych,

- dokumenty i atesty dotyczace jakos$ci stosowanych materialow,

- protokot odbioru robot przez Uzytkownika,

- protokot odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz czg$ciowych wraz z uwagami,
zaleceniami i ich realizacja,

- oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci wiaczenia masztowi do uzytkowania,

- protokot z odbioru jakosciowego ustawienia masztow.

Przewiduje si¢ nastgpujace odbiory :

- odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbior ostateczny.

- odbidr pogwarancyjny

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
pkt.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawe ptatno$¢ stanowi cena ryczattowa za komplet | kmpl.], ktora nalezy przyjmowac zgodnie

z obmiarem i oceng jako$ci wykonanych rob6t na podstawie atestow producenta urzadzen.

Cena wykonania rob6t obejmuje :

- prace przygotowawcze

- wytyczenie tras kanalizacji, przepustow 1 masztow w terenie,

- nadzor uzytkownikoéw linii 1 obiektow krzyzowanych,

- wykonanie 1 zasypanie wykopdéw kontrolnych,

- wykonanie i1 zasypanie wykopow dla kanalizacji i przepustéw z ubiciem gruntu warstwami,

- wyréwnaniem terenu i wywiezieniem nadmiaru gruntu,

- wykonanie podsypki i zasypki z piasku dla kanalizacji i przepustow,

- dostaw¢ materiatow,

- podpigcie przewoddw zasilajacych Foto-radar pod zaciski w proj. szafce bezpiecznikowe;j,

- wykonanie fundamentéw pod maszty (Prefabrykowanych lub wylewanych ,,na mokro”) wg wy-
tycznych podanych w dokumentacji projektowej lub szczegdlowych zalecen producenta kon-
strukcji masztow,

- ustawienie konstrukcji masztow na gotowym fundamencie wg wytycznych producenta,

- utozenie kanalizacji kablowej jednorurowej z rur AROTA DVR 110/96 (lub PCV 110/5,5),

- wykonanie przewiertow pod jezdniami i zjazdami rura AROTA SRS 110 (lub PCV 110/5,5),

- wykonanie studni kablowych betonowych SK-1 i SKO-1,
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- wykonanie kablem YKY 3x10mm? oraz YKYY 3x2,5 mm? zasilania projektowanego masztu,

- uszczelnienie otworow kanalizacji i wyprowadzen kabli pianka poliuretanowa,

- obrdobka kabli zasilajacych 1 ochrony YKY, YLY,

- znakowanie 1 opisanie kabli znacznikami plastikowymi

- ochrona antykorozyjna konstrukcji,

- zabezpieczenie antykorozyjne studni kablowych betonowych SK-1, SKO-1 oraz fundamentéw
masztow,

- odbidr techniczny robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu przed zasypaniem

- badania proby i1 pomiary linii oraz prace rozruchowo - regulacyjne

- wykonanie inwentaryzacji i pomiarow geodezyjnych powykonawczych

- wykonanie dokumentacji powykonawczej po zakonczeniu robdt uwzgledniajacej wszystkie
wprowadzone zmiany oraz zawierajacej szczegdtowe projekty montazu urzadzen, tabele potaczen
oraz oprogramowanie urzadzen wraz z Instrukcjami ich obstugi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych w
powtoce poliwinylowej na napigcie znamionowe 0,6/1 kV

2. PN-93/E-90400 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych w
powtoce poliwinylowej na napigcie znamionowe 0,6/1 kV

3. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i badania

4.  PN-91/E-05160/01  Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Wymagania dotyczace ze-
stawow badanych w pelnym i niepelnym zakresie badan.

5. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Przepisy budowy.

6. PN-55/E-05021 Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczenie obciazalnosci przewo-
dow i kabli.

7. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdélnego zastosowania

8. PN-80/B-03322 Fundamenty konstrukcji wsporczych. Obliczenia statyczne i projekto-
wanie.

9.  PN-88/B-30000 Cement portlandzki

10. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane

11. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Wtasciwosci, gatunki i rodzaje. Geotechnika. Robo-
ty ziemne. Ogdlne wymagania.

12. PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Miejsce kontroli.

13.  PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Kontrola probek.

14. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntow.

15. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

16. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane . Woda do betonowania i zapraw.

17. PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odpornos$¢ na narazenia mechaniczne. Wy-
magania i badania.

18.  PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe .Obliczenia statyczne 1 projektowanie.

19. PN-80/C-89205 Rury z nieplastykowanego polichlorku winylu.

20. PN-81/C-89203 Ksztattki z nieplastykowanego polichlorku winylu.

21. PN-EN 50086-2-4  Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Czgs¢ 2-4:
Wymagania szczegdtowe dla systemow rur instalacyjnych uktadanych
W ziemi.

22. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania przy od-
biorze.

23. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
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25.

26.
27.
28.
29.
30.
31.

32.
33.
34.
35.
36.
37.
38.
39.

40.
41.

42.

43.

44.

45.

10.2.

BN-76/8984-17

BN-87/6774-04
PN-88/B-06250
BN-73/8984-02
BN-73/8984-05
PN-91/E-05009/41
PN-87/E-90054
DIN-VDE 0281-3

PN-86/B-06712
PN-85/B-23010
BN-83/8971-06.00
PN-88/B-04300
PN-688-23001
PN-76/B-06714/12
ZN-FKZ-016:1996
PN-75/H-93200.00

PN-76/H-92325
PN-E-90550-3:2001

PN-E-90550-3:2001

PN-87/E-90056
PN-E-90500-3:2001

PN-E-90500-7:2001

Inne Dokumenty

Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Ogdlne wymagania i
badania.

Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.

Beton zwykly.

Studnie kablowe. Klasyfikacja i wymiary.

Kanalizacja kablowa. Ogo6lne wymagania i wymiary.

Zabezpieczenie przeciwporazeniowe. Szybkie wytaczanie zasilania.

Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na
stale. Przewody jednozytowe o izolacji poliwinylowe;.

Kruszywa mineralne do betonu.

Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okre$lenie.

Prefabrykaty budowlane z betonu i ksztattki bezcisnieniowe. Ogolne
wymagania 1 badania.

Cement. Metody badan. Charakterystyki.

Kruszywa mineralne do betonu. Test.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
obcych.

Kable elektroenergetyczne w powtoce silikonowej odporne na wysoka
temperaturg.

Walcowka i prety stalowe okragle walcowane na goraco. Wymiary.
Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.

Przewody o izolacji gumowej na napigcie znamionowe nie przekracza-
jace 450/750 V, czg$¢ 3: Przewody o izolacji z cieptoodpornej gumy si-
likonowe;j.

Przewody o izolacji gumowej na napigcie znamionowe nie przekracza-
jace 450/750 V, cze$¢ 3 : Przewody o izolacji z cieptoodpornej gumy
silikonowe;.

Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na
stale. Przewody o izolacji i powtoce poliwinylowej okragle.

Przewody o izolacji polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekra-
czajace 450/750 V - Przewody bez powtoki do ukladania na state.
Przewody o izolacji poliwinylowej na napigcie znamionowe nie prze-
kraczajace 450/750 V - Przewody jednozytowe bez powtoki, do pota-
czen wewngtrznych, o temperaturze zyty 90°C

Dz.U. Nr 97, poz.1055 Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 30 lipca 2001r, w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac sieci gazowe.
Przepisy budowy urzadzen elektrycznych . Warszawa 1980 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialéw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlanych i rozbiérkowych . Dz.
Ustaw nr 13 z dn. 10.04.1972

Warunki techniczne Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlano-Montazowych - Czg$¢ V Insta-
lacje elektryczne. 1973 r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwpora-
zeniowej . Dz. Ustaw nr 81 z dn. 26.11.1990 r.

Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych . Nr 240 wyd. przez ITB w
1982 1.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.07.05.01. BARIERY OCHRONNE, STALOWE

I. WSTEP.

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych zwiazanych z
kontraktem na Budowe masztéw fotoradaréw wraz z podlaczeniem zasilania w ciagu DK 1, w km
517+600, 521+450 i 521+900

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy obowiazujacym przy
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania nastepujacych robot:
- ustawienie barier ochronnych, stalowych.

1.4 Okreslenia podstawowe.

1.4.1

1.4.2

1.4.3

1.4.4

1.4.5

1.4.6

1.4.7

1.4.8

1.4.9

1.4.10

Bariera ochronna - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznego
zapobiezenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzie to jest niebezpieczne, wyjechaniu pojaz-
du poza korong drogi, przejechaniu pojazdu na jezdni¢ przeznaczona dla przeciwnego kierunku ru-
chu lub niedopuszczenia do powstania kolizji pojazdu z obiektami lub przeszkodami statymi znajdu-
jacymi si¢ w poblizu jezdni.

Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, ktorej podstawowym elementem jest prowadnica
wykonana z profilowanej taSmy stalowej (zat. 11.1).

Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczona przy krawedzi jezdni lub korony drogi, przeciw-
dziatajaca niebezpiecznym nastgpstwom zjechania z drogi lub je ograniczajaca (zat. 11 2).

Bariera dzielaca - bariera ochronna umieszczona na pasie dzielacym drogi dwujezdniowe;j
lub bocznym pasie dzielacym, przeciwdziatajaca przejechaniu pojazdu na druga jezdnig (zat.
1).

Bariera oslonowa - bariera ochronna umieszczona mi¢dzy jezdnia a obiektami lub przeszkodami
statymi znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.

Bariera wysiegnikowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest do stupkéw za posrednic-
twem wysigegnikow zapewniajacych odstep migdzy stupkiem a prowadnica, co najmniej 250 mm
(zat. 11 2c¢).

Bariera przekladkowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest do stupkéw za posrednic-
twem przektadek zapewniajacych odstep migdzy prowadnica a stupkiem od 100 mm do 180 mm
(zat. 2b).

Bariera bezprzekladkowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest bezposrednio do stup-
kow (zal. 2a).

Prowadnica bariery - podstawowy element bariery wykonany z profilowanej tasmy stalowej, maja-
cy za zadanie umozliwienie ptynnego wzdluznego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, w cza-
sie ktorego prowadnica powinna odksztalcaé si¢ stopniowo i w sposéb plastyczny.

Odrdznia si¢ dwa typy profilowanej tasmy stalowej: typ A i typ B, rdzniace si¢ ksztattem przetloczen
(zat. 4).

Przekladka - element bariery, wykonany zwykle z rury (okraglej, prostokatnej) lub ksztaltownika
stalowego (np. z ceownika, dwuteownika) o szerokosci od 100 do 140 mm, umieszczony pomigdzy
prowadnica a stupkiem, ktoérego zadaniem jest nadanie barierze korzystniejszych whasciwosci koli-
zyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej), powodujacych, ze prowadnica bariery w pierwszej fazie
odksztatcania lub przemieszczania stupkéw nie jest odginana do dotu, lecz unoszona ku gorze.
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1.4.11 Woysiegnik - element bariery, wykonany zwykle z odpowiednio wygigtej blachy stalowej lub z
ksztattownika stalowego, umieszczony pomigdzy prowadnica a stupkiem, ktérego zadaniem jest
utrzymanie prowadnicy w okreslonej odlegtosci od stupka, zwykle okoto 0,3 do 0,4 m, co zapewnia
duza podatnos$¢ prowadnicy bariery w pierwszej fazie kolizji oraz dos¢ tagodnie obciaza stupki sita-
mi od nadjezdzajacego pojazdu.

1.4.12 Typy barier - zalezne od poprzecznego odksztatcenia bariery w czasie kolizji:
typ I bariera podatna, z odksztalceniem dochodzacym od 1,8 do 2,0 m,
typ 11 bariera o ograniczonej podatnos$ci (wzmocniona), z odksztatceniem do 0,85 m,
typ Il bariera niepodatna (sztywna), z odksztalceniem rownym lub bliskim zeru.

1.4.13 Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi, odpo-
wiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt.1.4.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST
i poleceniami Inspektora Nadzory lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt.2.

2.2 Materialy do wykonania barier ochronnych

Materiaty do wykonania barier ochronnych stalowych

Dopuszcza si¢ do stosowania tylko takie konstrukcje drogowych barier ochronnych, na ktére wydano apro-
bate techniczna.

Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych okre§lone sa poprzez typ bariery podany w zataczniku,
nawigzujacy do ustalen producenta barier. Do elementéw tych naleza:

— prowadnica,

— shupki,

— pas profilowy,

— wysiggniki,

— przektadki, wsporniki, sruby, podktadki, $wiatla odblaskowe,

— laczniki ukosne,

— obejmy shupka, itp.

Ponadto przy ustawianiu barier ochronnych stalowych moga wystapi¢ materialty do wykonania elementow
betonowych jak fundamenty, kotwy wraz z ich deskowaniem.

2.3 Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych

2.3.1 Prowadnica

Typ prowadnicy z profilowanej tasmy stalowej powinien bedzie okreslony w zaleznosci od potrzeb Zama-
wiajacego, przy czym:

— typ A powinien odpowiada¢ ustaleniom producenta barier,

— typ B powinien odpowiada¢ PN-H-93461-15

Wymiary oraz odchytki od wymiaréw prowadnicy typu A i B podano w zataczniku 11.4.

Otwory w prowadnicy i zakonczenia odcinkéw montazowych prowadnicy powinny by¢ zgodne z oferta pro-
ducenta.

Powierzchnia prowadnicy powinna by¢ gladka i wolna od widocznych wad, bez ubytkéw powtoki antykoro-
zyjnej.

Prowadnice moga by¢ dostarczane luzem lub w wiazkach.

2.3.2 Stupki

Stupki bariery powinny by¢ zgodne z ustaleniami z Zamawiajacym.
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Stupki wykonuje si¢ zwykle z ksztattownikoéw stalowych o przekroju poprzecznym: dwuteowym, ceowym,
zetowym lub sigma. Wysokos$¢ srodnika ksztalttownika wynosi zwykle od 100 do 140mm. Wymiary najczes-
ciej stosowanych stupkow stalowych przedstawiono w zataczniku 11.8.

Ksztattowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-93010. Powierzchnia ksztattownika walcowanego
powinna by¢ charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad, jak widoczne tuski, peknigcia, za-
walcowania i naderwania. Dopuszczalne sa usuni¢te wady przez szlifowanie lub dlutowanie z tym, Zze obro-
biona powierzchnia powinna mie¢ tagodne wycigcia i zaokraglone brzegi, a grubos¢ ksztaltownika nie moze
zmniejszy¢ si¢ poza dopuszczalna dolna odchytke wymiarowa dla ksztalttownika.

Ksztaltowniki powinny by¢ obcigte prostopadle do osi wzdluznej ksztattownika. Powierzchnia koncow
ksztaltownika nie powinna wykazywacé rzadzizn, rozwarstwien, peknig¢ i §ladow jamy skurczowej widocz-
nych nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by¢ ze stali St3W lub St4W oraz mie¢ wtasnos$ci mechaniczne wedtug PN-H-84020 -
tablica 1 lub innej uzgodnionej stali i normy.

TABLICA 1. PODSTAWOWE WEASNOSCI KSZTALTOWNIKOW,
WEDLUG PN-H-84020

Granica plastycznosci, Wytrzymato$¢ na rozciaganie
Stal minimum dla shupkéw, MPa dla stupkéw, MPa
St3W 195 od 340 do 490
St4W 225 od 400 do 550

Ksztattowniki moga by¢ dostarczone luzem lub w wiazkach.

2.3.3 Inne elementy bariery

Jesli Zamawiajacy przewiduje stosowanie pasa profilowego, to powinien on odpowiada¢ PN-H-93461-28 w
zakresie wymiaroéw, masy, wielkos$ci statycznych i odchylek wymiarow przekroju poprzecznego.

Inne elementy bariery, jak wysiegniki, taczniki ukosne, obejmy shupka, wsporniki, podktadki, przektadki
(zat. 11.9), $ruby, $wiatta odblaskowe itp. powinny odpowiada¢ wymaganiom niniejszej ST i by¢ zgodne z
oferta producenta barier w zakresie wymiarow, odchytek wymiarow, rozmieszczenia otwordéw, rodzaju ma-
terialu, ew. zabezpieczenia antykorozyjnego itp.

Wszystkie ocynkowane elementy i laczniki przewidziane do mocowania migdzy soba elementow bariery
powinny by¢ czyste, gtadkie, bez pgknig¢, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.

Dostawa wigkszych wymiarowo elementéw bariery moze by¢ dokonana luzem lub w wiazkach. Sruby, pod-
ktadki i drobniejsze elementy tacznikowe moga by¢ dostarczone w pudetkach tekturowych, pojemnikach
blaszanych lub paletach, w zaleznosci od wielkosci i masy wyrobow.

Elementy bariery powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatow dziataja-
cych korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem.

2.3.4 Zabezpieczenie metalowych elementéw bariery przed korozja

Sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw bariery ustala producent w taki sposob, aby zapewnic
trwatos¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat w warunkach normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat
w $rodowisku o zwigkszonej korozyjnosci. W przypadku braku wystarczajacych danych minimalna grubosé
powtoki cynkowej powinna wynosi¢ 60 pum.

2.4 Skladowanie materialow

Elementy dluzsze barier moga by¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej przestrzeni, na podtozu
wyrownanym i odwodnionym, przy czym elementy poszczegoélnych typow nalezy uktada¢ oddzielnie z
ewentualnym zastosowaniem podktadek. Elementy montazowe i polaczeniowe mozna sktadowa¢ w pojem-
nikach handlowych producenta.

3. SPRZET
Do realizacji robot wymienionych w pkt.1.3 nalezy stosowac¢ sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu:

— zestaw sprzetu specjalistycznego do montazu barier,

— zurawie samochodowe o udzwigu do 4 t,
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— wiertnice do wykonywania otworéw pod stupki,
— urzadzenia wbijajace lub wibromtoty do pograzania stupkéw w grunt.

4. TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.4.
4.2 Transport elementéw barier stalowych

Transport elementow barier moze odbywac¢ si¢ dowolnym $rodkiem transportu. Elementy konstrukcyjne
barier nie powinny wystawac¢ poza gabaryt srodka transportu. Elementy dtuzsze (np. profilowana tasme sta-
lowa, pasy profilowe) nalezy przewozi¢ w opakowaniach producenta. Elementy montazowe i potaczeniowe
zaleca sig¢ przewozi¢ w pojemnikach handlowych producenta.

Zatadunek i wytadunek elementow konstrukcji barier mozna dokonywac za pomoca zurawi lub rgcznie. Przy
zatadunku 1 wytadunku, nalezy zabezpieczy¢ elementy konstrukcji przed pomieszaniem. Elementy barier
nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby przed korozja i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.5.
5.2 Roboty przygotowawcze

Przed wykonaniem wiasciwych robdt nalezy, na podstawie uzgodnien z Inspektorem Nadzo-
ru/przedstawicielem Rejonu:

— wytyczy¢ trasg bariery,

— ustali¢ lokalizacjg stupkow (zat. 11.6),

— okresli¢ wysoko$¢ prowadnicy bariery (zat. 11.3),

— okresli¢ miejsca odcinkoéw poczatkowych i1 koncowych bariery,

— ustali¢ ew. miejsca przerw, przejs$¢ i przejazdow w barierze, itp.

5.3 Osadzenie stupkow

5.3.1 Stupki wbijane lub wwibrowywane bezposrednio w grunt

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu:

— sposob wykonania, zapewniajacy zachowanie osi slupka w pionie i nie powodujacy odksztatcen lub
uszkodzen stupka,

— rodzaj sprzetu, wraz z jego charakterystyka techniczna, dotyczacy urzadzen wbijajacych (np. mtotoéw,
bab, kafaréw) recznych lub mechanicznych wzglednie wibromtotoéw pograzajacych stupki w gruncie po-
przez wibracj¢ i dziatanie udarowe.

5.3.2 Tolerancje osadzenia stupkdéw

Dopuszczalna technologicznie odchytka odleglosci miedzy stupkami, wynikajaca z wymiarow wydtuzonych
otworéw w prowadnicy, shuzacych do zamocowania stupkoéw, wynosi £11mm.

Dopuszczalna réznica wysokosci stupkéw, decydujaca czy prowadnica bedzie zamocowana rownolegle do
nawierzchni jezdni, jest wyznaczona ksztattem i wymiarami otworéw w stupkach do mocowania wysiggni-
kow lub przektadek i wynosi z6mm.

5.4 Montaz barier

Sposob montazu bariery zaproponuje Wykonawca i przedstawi do akceptacji Inspektorowi Nadzoru lub
upowaznionemu przedstawicielowi Rejonu.

Bariera powinna by¢ montowana zgodnie z instrukcja montazowa lub zgodnie z zasadami konstrukcyjnymi
ustalonymi przez producenta bariery.

Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchylek umozliwionych wielkoscia otworéw w elementach
bariery, powinien doprowadzi¢ do zapewnienia rownej i ptynnej linii prowadnic bariery w planie i profilu.

Budowa masztow fotoradarow wraz z podiqczeniem zasilania w ciqgu DK I ... Strona 37



Przy montazu bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek otworow lub cigé, naruszajacych

powloke cynkowa poszczegdlnych elementow bariery.

Przy montazu prowadnicy typu B nalezy taczy¢ sasiednie odcinki ta§my profilowej, nakladajac nastgpny

odcinek na wyttoczenie odcinka poprzedniego, zgodnie z kierunkiem ruchu pojazdow, tak, aby konce odcin-

kow tasmy przylegaty ptasko do siebie i pojazd przesuwajacy si¢ po barierze, nie zaczepiat o krawedzie zla-
czy. Sasiednie odcinki tasmy sa taczone ze soba zwykle przy uzyciu $rub noskowych specjalnych, zwykle po
sze$¢ na kazde potaczenie.

Montaz wysiggnikoéw i przektadek ze stupkami i prowadnica powinien by¢ wykonany $ci§le wedtug zalecen

producenta bariery z zastosowaniem przewidzianych do tego celu elementow (obejm, wspornikow itp.) oraz

wlasciwych $rub i podktadek.

Przy montazu barier nalezy zwraca¢ uwage na poprawne wykonanie, zgodne z wytycznymi producenta ba-

rier:

— odcinkow poczatkowych i koncowych bariery, o wlasciwej dlugosci odcinka (np. 4 m, 8 m, 12 m, 16 m),
z zastosowaniem lacznikéw ukos$nych w miejscach niezbednych przy potaczeniu poziomego odcinka
prowadnicy z odcinkiem nachylonym, z odchyleniem odcinka w planie w miejscach przewidzianych dla
barier skrajnych,

— odcinkow barier ostonowych o wilasciwej dlugosci odcinka bariery: a) przylegltego do obiektu lub prze-
szkody, b) przed i za obiektem, ¢) uko$nego poczatkowego, d) ukosnego koncowego, €) wzmocnionego,

— odcinkow przejsciowych pomigdzy ré6znymi typami i odmianami barier, w tym m.in. na dojazdach do
mostu z zastosowaniem wlasciwej dlugosci odcinka ukosnego w planie, jak rowniez potaczenia z barie-
rami betonowymi pelnymi i ew. porgczami betonowymi,

— przerw, przej$¢ i przejazdéw w barierze w celu np. dojscia do kolumn alarmowych lub innych urzadzen,
przejscia pieszych z pobocza drogi za barier¢ w tym na chodnik mostu, na skrzyzowaniu z drogami,
przejscia przez pas dzielacy, przejazdu poprzecznego przez pas dzielacy,

— dodatkowych urzadzen, jak np. dodatkowej prowadnicy bariery, ostony stupkow bariery, itp. (np. wg zat.
5).

Na barierze powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe:

a) czerwone po prawej stronie jezdni,

b) biate po lewej stronie jezdni.

Odlegtosci pomiedzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny by¢ zgodne z ustaleniami WSDBO.

Elementy odblaskowe nalezy umocowa¢ do bariery w sposob trwaty, zgodny z wytycznymi producenta ba-

rier.

6. kontrola jakosci robét

6.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.6.
6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru lub upowaznione-

mu przedstawicielowi Rejonu:

— atest na konstrukcje drogowej bariery ochronnej akceptowany przez zarzadzajacego droga, wedtug wy-
magania punktu 2.2,

— zaswiadczenia o jakosci (atesty) na materiaty, do ktérych wydania producenci sa zobowiazani przez wta-
sciwe normy PN i BN, jak ksztaltowniki stalowe, prety zbrojeniowe, cement.

6.3 Badania w czasie wykonywania robét

6.3.1 Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny by¢
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikow powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 2.

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wtasciwosci dostar-
czonych wyrobow i materialow w zakresie wymagan podanych w punkcie 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
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dostarczonych przez producenta

Rodzaj Ocena wynikow
Lp. badania Liczba badan Opis badan badaf
1 Sprawdzenie |5 do 10 badan z Powierzchnig zbadac Wyniki powinny by¢
powierzchni | wybranych losowo | nie uzbrojonym okiem. |zgodne z wymagania-
elementow w kaz- | Do ew. sprawdzenia mi punktu 2 i katalo-
dej dostarczanej glebokosci wad uzy¢ giem (informacja)
partii wyrobow dostgpnych narzedzi producenta barier
liczacej do 1000 (np. linialow z czujni-
elementow kiem, suwmiarek, mi-
krometrow itp.)
2 Sprawdzenie Przeprowadzi¢ uniwer-
wymiarow salnymi przyrzadami
pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.3.2 Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robdt nalezy zbadac:

a) zgodno$¢ wykonania bariery ochronnej z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary, wysokos$¢
prowadnicy nad terenem),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, zgodnie z punktem 2 i katalogiem (informacja) produ-
centa barier,

¢) prawidtowo$¢ wykonania dotéw pod shupki, zgodnie z punktem 5,

d) poprawno$¢ wykonania fundamentow pod stupki, zgodnie z punktem 5,

e) poprawno$¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5,

f) prawidtowo$¢ montazu bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,

g) poprawno$¢ wykonania ew. robot betonowych, zgodnie z punktem 5,

h) poprawnos$¢ umieszczenia elementéw odblaskowych, zgodnie z punktem 5 i w odleglosciach ustalonych
w WSDBO.

7. obmiar robét
7.1 Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.7.
7.2  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- metr (m) wykonanej (stawionej) bariery ochronnej stalowe;.

8. odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru
lub upowaznionego przedstawiciela Rejonu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. podstawa ptatnosci

9.1. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa za jednostke obmiarowa okreslona w pkt.7 wedtlug dokonanego
obmiaru i odbioru.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrzymanie,
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10. przepisy zwigzane

dostarczenie materiatow,

osadzenie stupkow bariery poprzez wbicie wzglednie wwibrowanie w grunt,

montaz bariery (prowadnicy, wysiegnikow, przektadek, obejm, wspornikow itp. z pomoca wtasciwych
$rub 1 podktadek) z wykonaniem niezbgdnych odcinkéw poczatkowych i koncowych, ew. barier osto-
nowych, odcinkow przejsciowych pomigdzy réznymi typami barier,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

uporzadkowanie terenu.

10.1. Normy

1. PN-H-84020

2. PN-H-93010

3. PN-H-93403

4. PN-H-93407

5. PN-H-93419

6. PN-H-93460-03
7. PN-H-93460-07
8. PN-H-93461-15
9. PN-H-93461-18
10. PN-H-93461-28
11. PN-M-82101
12.  PN-M-82121
13. BN-73/0658-01

10.2. Inne dokumenty

Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia. Gatunki

Stal. Ksztaltowniki walcowane na goraco

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

Stal. Dwuteowniki walcowane na goraco

Stal. Dwuteowniki rownoleglo$cienne IPE walcowane na goraco
Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Ceowniki rownoramien-
ne ze stali weglowej zwyklej jakosci o R, do 490 MPa
Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Zetowniki ze stali we-
glowej zwyktej jakosci o R;;, do 490 MPa

Ksztaltowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okreslonego przeznacze-
nia. Ksztaltownik na porgcz drogowa, typ B

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okreslonego przeznacze-
nia. Ceowniki polzamknigte prostokatne

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okre§lonego przeznacze-
nia. Pas profilowy na drogowe bariery ochronne

Sruby ze tbem szesciokatnym

Sruby ze tbem kwadratowym

Rury stalowe profilowe ciagnione na zimno. Wymiary

14. Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych, GDDP, maj 1994.
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zataczniki

PRZYKLADOWE ROZWIAZANIA
STOSOWANE PRZY WYKONYWANIU
BARIER OCHRONNYCH STALOWYCH

Budowa masztow fotoradarow wraz z podiqczeniem zasilania w ciqgu DK I ... Strona 41



Zalacznik 1 Podstawowe rodzaj, typy i odmiany barier ochronnych

Oznaczenie bariery | Odle-
T . g S Zalecane
yp z prowadnica glosé Rodzaj bariery .
A B stupkow zastosowanie
~ 51§
SP-11 SP-01 2,0m | wysiegniko- I na autostradach
1,33 m wa 100 i drogach
1,0m 1] ekspresowych
.
~ 320 d N
SP-19 | SP-09 | 40m | przektadkowa l ha drogach
2,0 m krajowych i
1,33 m 100 wojewodzkich
1,0 m innych niz
autostrady
~ 350 na drogach
2 | P16 | SP-06 | 40 |prekiadkowa| gy | KEowyehi
2,0m wojewodzkich,
é 1,33 m 1£0 gdy zachodzi
s 1,0m konieczno$é
wzmocnienia
bariery
z =18
R~ =80
2 | sp-15 | SP-05 ‘2"8 M bezprzektad- na drogach
< ,um kowa golnodostep-
= 1,33 m _.L'_) nych
1,0 m or
~ 225 na drogach
SP-14 | SP-04 | 40m | pesprzektad- 0 ogblnodostep-
2,0 m kowa nych, gdy za-
1,33 m 1o chodzi koniecz-
1,0 m nos$¢ wzmocnie-
nia bariery
4,0 iegnik =y
;)' SP-17 Sp-07 2’0 $ Vt\;yzsﬁlsl:r:g_ na autostradach
o 133 m na ' ° i drogach eks-
E f 0m 1 presowych
z ~ 10 na drogach
£ | sp20 | sp-10 | 2,0m |przekladkowa . krajowych i
% 1,33 m dwustronna 3| F wojewodzkich
“ 1,0m 100 innych niz auto-
. strady
.18 na drogach
SP-21 SP-22 40m bezprzektad- ——TT— o V <60 km/h
A #25 #25 wyjat- kowa § 1 matym zagro-
< mm mm kowo 190 zeniu wypad-
2 2,0m kowym
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Zalacznik 2 Bariery ochronne stalowe skrajne z prowadnica z profilowanej tasmy
stalowej stosowane na odcinkach droég

a) bezprzektadkowa b) przektadkowa ¢) wysiggnikowa
o
- - '
|
: i
| ‘ {
i | |
' .
k- L -3 L_{ .%T
] i 4

Zalacznik 3. Zasady okreslania wysokosci prowadnicy bariery nad poziomem terenu

a) bariera na drodze zamiejskiej,

b) bariera przy krawezniku ulicy, gdy prowadnica bariery znajduje si¢ w ptaszczyznie krawedzi jezdni,

¢) Dbariera przy krawgzniku ulicy, gdy prowadnica bariery jest odsunigta od ptaszczyzny krawedzi
jezdni

a) b) ¢)
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Zalacznik 4. Profilowana tasma stalowa typu Ai B
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Omowienie roznic ta§m stalowych typu A i B

Profil tasmy typu A ma zaokraglone krawgdzie przettoczen tasmy, profil B ma sptaszczone krawgdzie prze-
tloczen.

Migdzy obu rodzajami prowadnic nie wystgpuja wyrazne roznice w ich zachowaniu podczas kolizji - chociaz
niektore zrodla stwierdzaja, ze profil B jest nieco korzystniejszy od profilu A.

Roéznice technologiczne: Dla prowadnic o profilu B jest konieczne odpowiednie uksztaltowanie jednego z
koncow tasmy, tak, aby konce odcinkéw tasmy przylegaly ptasko do siebie. Przettoczenia takie nie sa ko-
nieczne w profilu A, ktory wykazuje wigksza sprezystosé w przekroju poprzecznym.

Masa prowadnic przy grubosci tasmy 3,0 mm wynosi dla profilu A okoto 12 kg/m, a dla profilu B okoto 11
kg/m.

Przy profilu B potrzebna jest mniejsza liczba $rub taczacych odcinki tasmy niz przy profilu A.
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Zalacznik 5. Dodatkowe urzadzenia zabezpieczajace uzytkownikow pojazdow
jednosladowych na tukach drogi

1 - dodatkowa prowadnica bariery 2 - ostony shupkoéw bariery
1. 2.
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Zalacznik 6. Sposoby lokalizowania barier w przekroju poprzecznym drogi

10m

Na drooach z nasami awarvinvmi (utwardzonvmi noho-

,50m 0 ZST

Na drogach z kraweznikiem wystajagcym  Na drogach bez utwardzonych poboczy *)

0.50m
10m

A

*) na drogach o znaczeniu lokalnym dopuszcza sie 0,50 m \

Zalacznik 7.Zasady stosowania barier ochronnych stalowych na odcinkach drég
(wyciag z WSDBO)

1. Dopuszczone do stosowania konstrukcje barier

Stosowane moga by¢ tylko takie konstrukcje (typy i odmiany) drogowych barier ochronnych, ktore uprzed-
nio byly sprawdzone przy zastosowaniu odpowiednich metod doswiadczalnych, okreslonych w punkcie 1.4
WSDBO.

Typ bariery i sposob osadzenia jej stupkow nalezy ustala¢ w zaleznosci od mozliwosci poprzecznego od-
ksztatcenia bariery podczas kolizji. Zaleca si¢ stosowanie barier podatnych (typu I). Pozostate typy barier
stosuje si¢ w przypadkach, gdy warunki terenowe uniemozliwiaja odpowiednie odksztalcenie bariery.
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2. Wysokos¢ barier ochronnych stalowych

Wysoko$¢ stalowych barier ochronnych, mierzona od powierzchni, na ktorej podczas kolizji znajduje sig
koto pojazdu samochodowego, do gérnej krawedzi prowadnicy bariery, wynosi 0,75 m (zgodnie z zasadami
podanymi w zataczniku 11.3).

3. Dodatkowe urzadzenia na stupkach barier

W przypadkach, gdy na drodze wystgpuje znaczacy ruch motocykli lub innych pojazdéw jednosladowych,
odbywajacy si¢ z duza predkoscia - zaleca sig¢ zastosowanie dodatkowych urzadzen, zabezpieczajacych ich
uzytkownikow przy przewrdceniu si¢ pojazdu przed bezposrednim uderzeniem w stupki bariery ochronnej.
Zalecane jest stosowanie np. dodatkowej, nizej umieszczonej prowadnicy bariery lub elastycznych oston
stupkow bariery itp., zwlaszcza na wyjazdowych drogach tacznikowych o matych promieniach tukéw na
autostradach i drogach ekspresowych oraz na innych podobnych odcinkach drog ogdlnodostepnych (patrz
zatacznik 11.5).

4. Lokalizacja barier wzdtuz drogi
Lokalizacja barier wzdtuz drogi jest ustalana na podstawie kryteriow okreslonych w WSDBO pkt.2.2.
5. Podatno$¢ barier

Jesli producent nie podaje inaczej, to zalicza si¢ do barier:

a) podatnych (typu I) - wszystkie typy i odmiany barier wysiggnikowych oraz odmiany barier pozostatych
ze stupkami I, IPE, [ i 2. 100 mm oraz rozstawem stupkow 4,0 mi 2,0 m,

b) o ograniczonej podatnosci (typu II) - bariery pozostatych typoéw i odmian ze stupkami 100 mm i 140 mm
z rozstawem, co 1,33 m1 1,0 m,

¢) sztywnych (typu III) - bariery o specjalnej konstrukcji (np. stalowe bariery rurowe) z wzmocnionymi i
odpowiednio osadzonymi stupkami.

6. Zasady stosowania barier ochronnych stalowych

W barierach stalowych stosowane sa prowadnice typu A lub B (zal. 11.4). Dopuszczone jest stosowanie
prowadnic o innych przekrojach, pod warunkiem uprzedniego sprawdzenia konstrukcji, zgodnie z ustaleniem
punktu 1.4 WSDBO.

Nalezy stosowac profilowana tasme stalowa o czynnej dlugosci 4,0 m (dtugosci przed montazem 4,3 m).
Odcinki tasmy o czynnej dtugosci 2,0 m, 1,33 m i 1,0 m nalezy stosowac¢ tylko wyjatkowo, np., gdy catkowi-
ta dhlugos¢ odcinka bariery nie jest podzielona przez 4 m. Analogiczne dtugosci nalezy przyjmowac dla pasa
profilowego.

W barierach bezprzektadkowych pas profilowy mozna stosowac, gdy za bariera wystgpuje ruch pieszy.
Bariery stalowe ze stupkami 140 mm, poza obiektami mostowymi, nalezy stosowa¢ tylko w przypadkach,
gdy za bariera wystepuja obiekty lub przeszkody, wymagajace szczegdlnego zabezpieczenia (stupy wyso-
kiego napigcia, podpory wiaduktow itp.). Poza przypadkami wyjatkowymi - barier tych nie nalezy stosowaé
na nasypach drog.

Bariery stalowe na shupkach, co 1,0 m stosuje si¢ tylko wyjatkowo - gdy wystgpuje koniecznos¢ szczegolne-
g0 wzmocnienia bariery.

7. Lokalizacja barier w przekroju poprzecznym drogi

Najmniejsze odleglosci prowadnicy bariery wynosza (zat. 11.6):

a) od krawedzi pasa awaryjnego (utwardzonego pobocza) 0,5 m,
b) od krawedzi pasa ruchu, gdy brak utwardzonego pobocza 1,0 m,
¢) od kraweznika o wysokosci, co najmniej 0,14 m 0,5m

(warunku tego nie stosuje sig¢, gdy spelniony jest warunek b).
8. Inne ustalenia

Lokalizacjg oraz dtugos$¢ i sposob konstruowania odcinkow przejsciowych, poczatkowych i koncowych usta-
la sig na podstawie ustalen okreslonych w WSDBO.
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Zalacznik 8. Wymiary najczeSciej stosowanych stupkéw stalowych w barierach ochronnych stalowych
(wg katalogow producentéw barier)

Wymiary przekroju po- . Dopuszczalna od-
L Przekro6j poprzeczny przecznego, mm Przekrd chytka, mm
p: wg normy WYSo0- SZero- > 2 b
Kodé Kodé grubos¢ cm wys. | szer. | grub.
1 | Dwuteowy 100 50 4,5 10,6 +2 [+1,5( 0,5
PN-H-93407 120 58 5,1 14,2 +2 |+1,5]+05
140 66 5,7 18,3 +2 [+15] +05
2 ]’)\'Nuteowy, roéwnoleglo- 100 55 4,1 10,3 +2 | + +0,5
scienny 120 64 4,4 13,2 2 | £2 | £05
IPE PN-H-93419 140 73 47 16,4 +3,-2 | +3,-2| 0,75
3 Ceowy (walcowany) 100 50 6,0 13,5 +2 | £2 | +0,4
PN-H-93403 -1,0
120 55 7,0 17,0 2 | £2 | Jw.
140 60 7,0 20,4 + +2 | jw.
4 | Ceowy (gigty na zimno) 100 | 50,60 | 4+6 | 733+1167 | £2 |+2, -
PN-H-93460-03 120 50,6080 4+6 | 813+1527 | +2 |+25| -
140 [50,60,80| 4+6 |973+1647 | +2 [+25 -
5 | Ceownik potzamknigty
prostokatny
PN-H-93461-18 120 40 3.0 633 15| £1 | -
O | o 100 | 60,80 | 4+6 |813+1407 [£25] 3 | -
120 60, 80 4+6 | 893+1527 |+25]| +3 -
7 | Sigma(brak normy) 100 55 4,0 9,0 +2, - ,- 0,18
1 1
Zalacznik 9. NajczeSciej stosowane przekladki w barierach ochronnych stalowych
(wg katalogow producentéow barier)
Przekroj poprzeczny | Wysoko$é, mm | Szerokosc¢ (stopki), mm Norma
Ceownik 100 50 PN-H-93403
Ceownik 120 55 PN-H-93403
Dwuteownik 120 64 PN-H-93419
Prostokatny 100 60 BN-73/0658-01
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