Wiadukty nad DK 9 w m. Nagnajéw

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

M-28.00.00.
Wyposa zenie pomostu

M-28.01.00.
Balustrady
M-28.01.02.
Balustrady aluminiowe na obiektach mostowych

M-28.01.02.51.
Monta z balustrady aluminiowej o wysoko  $ci h=1100mm

Kod CPV: 45221111-3 Mosty drogowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét, zwigzanych z zakupem i montazem balustrad na moscie podczas remontu wiaduktow
nad drog g krajow g nr 9 Radom — Barwinek, w km 127+631 i 127+643 w m. Nagnajéw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i montazem balustrad aluminiowych w kapie chodnikowej na obiekcie mostowym i
obejmuja:

a) zapewnienie niezbednych materiatow;

b) zakup i dostarczenie na budowe kompletéw balustrad;

c) przygotowanie otworéw na wspornikach chodnikowych ptyty pomostu;

d) zamocowanie stupkéw;

€) montaz balustrad zgodny z geometrig obiektu;

f) oczyszczenie terenu robot.

Balustrady nalezy ustawi¢ na catej diugosci wiaduktu.
1.4. Okre $lenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” p.1.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych roboét i ich zgodnosé z dokumentacja
projektowg oraz ST.

Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlne” p.2.

2. MATERIALY
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2.1. Ogélne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatbw podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogolne” p.2.
Stosowane materialy powinny mieé¢ deklaracje zgodnosci z PN, AT i atest producenta zgodnie z pkt
6.7. SST D-M-00.00.00.

2.2. Szczegbdtowe wymagania

Gotowe segmenty balustrady mostowej aluminiowej nalezy zamoéwi¢ u producenta w ilosci
przewidzianej w przedmiarze rob6t. Do wykonania zakotwienia wymagane jest zastosowanie zalewki
cementowo-piaskowej 1:3 i wodoszczelnej zalewki bezskurczowej np. zaprawy-epoksydowo piaskowej
1:3 z piaskiem kwarcowym 0.125/0.25.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania og6ine” p.3.

3.2. Sprz et do wykonania robot

Do wykonania robét zwigzanych z wykonaniem i montazem balustrad aluminiowych Wykonawca
powinien dysponowaé nastepujacym, sprawnym technicznie, sprzetem:

a) wiertarki elektryczne;

b) mieszadta
c) sprezarka;

d) szpachle.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycz ace transportu

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne” p.4.
4.2. Szczego6towe wymagania dotycz  gce transportu

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie segmentéw balustrad powinno odbywac sie tak, aby
zachowa¢ ich dobry stan techniczny. Segmenty uszkodzone podczas transportu nalezy wymieni¢ na
nowe, nieuszkodzone.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne” p.5.

5.2. Zakres wykonania robét

Zakres wykonania robét obejmuije:

a) zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji;

b) zakup i dostarczenie na budowe kompletéw balustrad;

c) przygotowanie otworéw na wspornikach chodnikowych ptyty pomostu i skrzydetkach;
d) zamocowanie stupkéw;

€) montaz balustrad zgodny z geometrig obiektu;

f)  wyregulowanie dylatacji balustrady;

g) oczyszczenie terenu robot.

5.3. Opis wykonania robét

Po wykonaniu kapy chodnikowej nalezy zamontowa¢ w nich aluminiowag balustrade mostowa,
wykonang z profili aluminiowych taczonych za pomoc $rub ze stali nierdzewnej. Stupki balustrad nalezy
osadzi¢ w otworach uformowanych w kapach chodnikowych i fundamentach w czasie ich betonowania
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w rozstawie co 190 cm. Otwory stupkéw na wspornikach chodnikowych spiralnie pretami zgodnie z

projektem technicznym. Wykonanie zakotwienia polega na:

- ustawieniu i wyregulowaniu stupkéw,

- wykonaniu kotwigcej zalewki cementowo-piaskowej w stosunku 1:3,

- wykonaniu uszczelnienia stupka przy wspornikach chodnikowych oraz skrzydetkach, wraz z
zalaniem dolnej czesci wnetrza stupka zaprawg epoksydowo-piaskowg w stosunku 1:3, z piaskiem
kwarcowym 0,125/0,25

Nastepnym etapem jest ustawienie segmentow balustrad i regulacja wysokosci. Balustrade nalezy

montowac¢ segmentami. Montaz balustrady nalezy wykonaé przed utozeniem izolacjo — nawierzchni na

chodniku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jako $ci rob6t

Ogodtem zasady kontroli jakosci rob6dt podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogoéine” p.6.
6.2. Sprawdzenie jako $ci robot

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na sprawdzeniu:

- ustawienia stupkow balustrady wraz z montazem;

- kontrola prostoliniowo$ci ustawienia balustrady;

- odbiér powtok zabezpieczenia antykorozyjnego;
Wysokos$¢ balustrady (mierzona od gérnej krawedzi pochwytu do powierzchni chodnika) powinna min.
wynosi¢ 110 cm. Tolerancja wysokosci balustrady wynosi +5/-0 cm. Prostoliniowo$¢ £5 mm mierzona
na ditugosci 3,8 m. Réznica wysokosci mierzona na odcinku 3,8 m nie powinna przekracza¢ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogétem zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlne” p.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1mb (metr biezacy) wykonanej i zainstalowanej balustrady o okreslonych w
projekcie parametrach. Obmiar powinien by¢ wykonany na budowie w obecnosci Inzyniera i wymaga
jego akceptacji. Dodatkowe roboty wykonane przez Wykonawce bez pisemnego upowaznienia
Inzyniera nie moga stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowg zaptate.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogoélne” p.8.

8.2. Szczegotowe warunki odbioru rob6t

Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postepu rob6t. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na witasny koszt w terminie
ustalonym z Inwestorem.

Jezeli wszystkie odbiory daty wyniki dodatnie, wykonane ustawienie balustrady nalezy uznac za zgodne
ze ST. Jezeli choé jedno sprawdzenie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uznac za niezgodne
Zz wymaganiami kontraktu. W takiej sytuacji wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty do
zgodno$ci ze ST i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWY PLATNO SCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotycz ace podstaw ptatno sci
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Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdine” p.9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1mb zakupionej i zainstalowanej balustrady obejmuje zapewnienie niezbednych czynnikow
produkcji, zakup, transport i montaz balustrady aluminiowej (z zakotwieniem i zabezpieczeniem
antykorozyjnym) oraz oczyszczenie terenu budowy po zakonczeniu roboty.
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