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D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacfihtecznej (SST) s wymagania dotyexe wykonania i
odbioru rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna (§83t)stosowana jako dokument przetargowy i kombrai
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w fere 1.1. zwazanych z przebudawdrogi krajowej nr 7 do
parametréw drogi ekspresowej S7 na odcinku Bialefirz Jedlisk od km 443+895 do km 459+594 o dt.
15,699 km , oraz drég obstugaych zgodnie z dokumentagprojektowe.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot przygotowawczychazamych ze
zdjeciem warstwy humusu pod podstawasypu/wykopu trasy gtéwnej S7 oraz drég obshmygh zgodnie z
dokumentagj projektow.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okgtenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. SPRZET DO ZDJECIA HUMUSU

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu nadg stosowa:

- rowniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclgiggrawidtowe
wykonanie robét spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlandgportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.

4.2. TRANSPORT HUMUSU

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybd&rodka transportu zatg od odlegiéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien &pczyszczony z humusu.

5.2. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

Warstwa humusu powinna byzdjeta z przeznaczeniem do fmejszego wycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdw otz innych czynnéi okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poaviby¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Humus naley zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spygéhd¥ wyptkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarzzapla prawidtowego wykonania robot, wadshie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechistwa rob6t (zmienna grub® warstwy humusu, asiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraznwdh miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezivera.

Grubai¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gtbokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnacbygodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,tgelmnicznej,
SST lub wskazana przezzymiera, wedtug faktycznego stanu wgsdwania. Stan faktycznyelzie stanowit
podstawg do rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegt@ayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Humus nahy skladowa tylko w ilosciach przewidzianych do wykorzystania przy robotach
wykonczeniowych, a jego nadmiar najyeod razu zatadowanasrodki transportu i wywig¢ poza granice robét.
Nie naley zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i bémminio po nich, aby unikid
zanieczyszczenia ghirub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. KONTROLA USUNIECIA HUMUSU

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunécia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne”  pkt 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
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9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 mwykonania rob6t obejmuje:
— zdjecie humusu z ewentualnym odwiezieniem i sktadowarjig w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wysepuja.
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