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D-10.07.01 ZJAZDY DO GOSPODARSTW | NA DROGI BOCZNE

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TPS wymagania dotycge wykonania i odbioru robét zyaanych
z wykonaniem zjazdéw do gospodarstw i na drogi hecz

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna (583t stosowana jako dokument przetargowy i komdray przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkdiel. zwizanych z przebudanwdrogi krajowej nr 7 do parametrow
drogi ekspresowej S7 na odcinku Bialobrzegi — dellliod km 443+895 do km 459+594 o dt. 15,699 kmazairdg
obstugujcych zgodnie z dokumentagprojektovs.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem zjazdéw do
gospodarstw i na drogi boczne i obejmuj

— wykonanie koryta gibokasci ok. 20 cm,
- wykonanie nawierzchni z ttucznia gr. 20 cm — zjamdypola wg SST D-05.02.01
— wykonanie nawierzchni z kostki betonowej gr. 8 czjazdy na posesje wg. D-05.03.23

Szczegotow lokalizack zjazddw przedstawia Projekt Wykonawczy Drogowyomil2 — Czs¢ 1 — Rys. 2 — Plan
sytuacyjno — wysoléziowy, Rys. 3 — Przekroje normalne, Rys. 4 — Széekpnstrukcyjne.
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1.Zjazd - uradzone miejsce dagiu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzelsligi przylegtego terenu i
jest uzgodniona z zaydem drogi. W zaleosci od petnionej funkcji, rozrénia sk dwa typy zjazdoéw: publiczne i
indywidualne.

1.4.2.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktory jestytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia degt do pojedynczych posesji, zabuddwgospodarczych, na pole lub do innych
obiektéw uwytkowanych indywidualnie.

1.4.3..Pozostate okétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudlev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. MATERIALY DO KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI ZJAZDOW

Materiaty wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgdpowinny odpowiadavymaganiom zawartym
w punkcie 2 odpowiednich SST:
— materialy do nawierzchni ttuczniowej, wymagania 8§T D-05.02.01 ,Nawierzchnie ttuczniowe”.

3. SPRZET

Wymagania ogdlne dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Do wykonania zjazddw natg stosowa ten rodzaj sprgu, ktéry zostat podany w punkcie 3 odpowiedniciF SS
- sprzt do wykonania robét ziemnych, wedlug SST D-02.0QRoboty ziemne”,
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— sprzt do wykonania rob6t nawierzchniowych, wedtug odjgalmich SST, wymienionych w punkcie 2.2
niniejszej specyfikacji technicznej.
4. TRANSPORT

Wymagania ogolne dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne”.
Transport materiatbw stosowanych do wykonania Zazghowinien odpowiada wymaganiom wedtug punktu 4
odpowiednich SST, wymienionych w punktach 2.2 njgziej specyfikacji technicznej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogoblne wymagania wykonania rob6t podano w SST DeM30.00 ,Wymagania ogdlne”.

5.2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Przed przysipieniem do whéciwych robdt nalgy wykona roboty przygotowawcze zgodnie z wymogami podamymi
SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3. ROBOTY ZIEMNE

Roboty ziemne przy budowie zjazdéw na drogi bocposinny by z zasady wykonywane mechanicznie. Przy
budowie zjazdéw do gospodarstw, gdzie wpsfe niewielki zakres robo6t, roboty ziemne mdmy¢ wykonywane
recznie.

Wykonanie robét ziemnych powinno odpowiddaymaganiom SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

5.4. WYKONANIE NAWIERZCHNI ZJAZDOW

Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiadgymaganiom wedtug odpowiednich SST, wymienionych w
punkcie 2.2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. SPRAWDZENIE PRAWIDLOWO SCI ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH

Kontrola jakdci rob6t przygotowawczych polega na sprawdzeniwgbdndci z:
a) dokumentagj projektovy - na podstawie ogtizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00 ,Roboty patpgvawcze”.

6.2. SPRAWDZENIE PRAWIDLOWO SCI WYKONANIA ROBOT ZIEMNYCH

Kontrola jakdci rob6t ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédrm
a) dokumentagj projektovy - na podstawie ogtizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w SST D-02.01.01 ,Wykonaniekepdéw w gruntach | - V kat.” i SST D-
02.03.01 ,Wykonanie nasypow”.

6.3. SPRAWDZENIE WYKONANIA NAWIERZCHNI ZJAZDOW

Kontrola jakéci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwigtdndci z:
a) dokumentaej projektowa w zakresie: grukimi konstrukcji nawierzchni, szerokw, rzgdnych
wysokasciowych i spadkdw poprzecznych,
b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich SST.

6.4. POMIARY CECH GEOMETRYCZNYCH ZJAZDOW

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaekszych odchylé w zakresie cech geometrycznych zjazdéav ni
to podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefaadow

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnja Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szerokdé, cm +5 +10 i -5
Rownas¢ podiuzna, mm 9 12
Rownai¢ poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +10
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 +10
Grubai¢ konstrukcji nawierzchni, cm +0,5 +20
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone digznej grubéci warstw

6.5. OCENA WYNIKOW BADA N

Wszystkie materiaty mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy rob6t, ktére wykagzuajdstpstwa od postanowteSST, powinny b§ doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodéw z SST, a po przeprowadzeniu badaomiardw mog by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji Kierownika Projektu.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdwdige z dokumentagjprojektowv i
pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa SST podlegaj

a) odbiorowi robdt zanikacych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien Bydokonany po wykonaniu:
— prac pomiarowych,
— robét przygotowawczych,
— robét ziemnych,

b) odbiorowi kaxcowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu nate przyjmowa zgodnie z obmiarem i oceijakosci wykonanych rob6t
na podstawie wynikow pomiardw i badiaboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie potrzebnych materiatéw,

— wykonanie konstrukcji nawierzchni,

— wykonanie robét wykficzeniowych,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty wg odpowiednich SST, przyawich w niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej
Dodatkowo obowizuije:
1. KPED - Katalog powtarzalnych elementéw drogowycBPBDIM ,Transprojekt”, Warszawa 1979-82.

DHV Polska Sp. z 0.0. — Projekt drogi ekspresow&jré odcinku Biatobrzegi - Jefitik



