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1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania, odbioru i
montazu urzadzen dylatacyjnych modutowych w zwigzku z kontraktem biezacego utrzymania obiektow

inzynierskich w Rejonie Gniezno.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania i odbioru montazu urzadzen
dylatacyjnych szczelnych na obiektach mostowych i obejmuja:
- rozbidrka dylatacji blokowych wraz z przygotowaniem koryta pod dylatacje modutowa,
- wyksztalcenie belki Zelbetowej wraz z zazbrojeniem i betonowaniem betonem klasy C30/37
pogrubiajaca ptyte nosng mostu w celu prawidlowego zamocowania dylatacji modutowe;;
- montaz urzadzenia dylatacyjnego jednomodutowego z blachg ostonowa ze stali nierdzewnej;
- dozbrojenie kotew dylatacji;

- obetonowanie dylatacji modutowe;j ze stali nierdzewnej betonem klasy C30/37.

1.4. OkresSlenia podstawowe

1.4.1. Szczelina dylatacyjna, przerwa dylatacyjna — szczelina wykonana celowo w obiekcie mostowym,
ktéra umozliwia kompensowanie odksztatcen elementdéw konstrukcyjnych wywotlanych: zmianami
temperatury, dziatlaniem obcigzen ruchomych, procesami reologicznymi elementéw

konstrukcyjnych obiektu, sprezeniem ustroju itp.

1.4.2. Urzadzenie dylatacyjne — urzadzenie wbudowane w strefie szczeliny dylatacyjnej, umozliwiajgce
swobodne przemieszczenia krawedzi szczeliny dylatacyjnej oraz niezaktécony ruch pojazdow lub
0s0b przez te¢ przerwe w konstrukcji.

1.4.3. Modulowe urzadzenie dylatacyjne — urzadzenie dylatacyjne zbudowane w postaci wewngtrznie
geometrycznie zmiennego uktadu pretow. Beleczki wbudowane w ptaszczyznie jezdni moga by¢
oparte na Dbelkach trawersowych. Przemieszczenia krawedzi szczeliny dylatacyjnej sg
kompensowane przez zmian¢ odlegloéci migdzy beleczkami wbudowanymi w ptaszczyznie jezdni.
System sterowania geometria rusztu zapewnia, ze odlegtosci w $wietle migdzy beleczkami jezdni sa
jednakowe podczas pracy urzadzenia. Catkowite przemieszczenie w szczelinie dylatacyjnej jest
dzielone na przemieszczenia kilku modutow, z ktorych kazdy umozliwia przemieszczenia o tej

samej wielkosci.




1.4.4. Przemieszczenie nominalne - maksymalny zakres zmiany potozenia wzgledem siebie skrajnych
elementow urzadzenia dylatacyjnego, ktory zapewnia mu optymalne warunki eksploatacji i

eksploatacji i zaktadana trwatos¢.

1.4.5. Temperatura montazu - temperatura konstrukcji obiektu mostowego podczas montazu obiektu

mostowego lub jego elementdéw, np. urzadzenia dylatacyjnego.

1.4.6. Wodoszczelne urzadzenie dylatacyjne - urzadzenie dylatacyjne, ktore uniemozliwia wptywanie

wody z jezdni i chodnikéw w glab szczeliny dylatacyjne;j.

1.4.7. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” [1], pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogoélne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w D-M-00.00.00

»Wymagania og6élne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1. Zgodnos¢ materialéw z dokumentacja projektowa
Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

2.2.2.Wymagania ogodlne

Nalezy stosowac urzadzenia dylatacyjne, dla ktorych gwarantowany okres uzytkowania jest nie krotszy niz 20
lat, przy czym przez pojecie ,,gwarantowany okres uzytkowania” nie nalezy rozumie¢ jako gwarancja dana przez
producenta czy Wykonawce, lecz jako wymdg zastosowania takich materiatow, rozwigzan i jakosci wykonania,
ktére zapewnig bezawaryjny okres eksploatacji przy normalnych warunkach uzytkowania i zapewnieniu
odpowiedniego poziomu utrzymania.

Nalezy stosowac urzadzenia dylatacyjne, ktore sa oznakowane CE lub znakiem budowlanym $wiadczacym o
zgodnosci z aprobata techniczng wydang przez IBDiM.

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ wykonane i montowane zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu

i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé

obiekty inzynierskie i ich usytuowanie [25] oraz zgodnie z ,Zaleceniami dotyczacymi doboru mostowych
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urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowania i odbioru”, Zatagcznik do Zarzadzenia Nr 4 Generalnego Dyrektora
Drog Krajowych i Autostrad z dnia 24 stycznia 2007 r [16].

Urzadzenie powinno by¢ przystosowane do eksploatacji w warunkach ruchu ci¢zkiego, tj. KR6 z zatacznikiem 5
do Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999, poz. 430)
[17].

Zgodnie z Rozporzadzeniem [15] zabezpieczenie przerw dylatacyjnych za pomoca urzadzenia dylatacyjnego
powinno zapewnic:

O szczelno$é potaczenia,

rownos$¢ nawierzchni,

swobodg¢ odksztatcenia ustroju nos$nego obiektu,

O zblizone warunki ruchu dla két pojazdéw w obrebie nawierzchni i dylatacji,

O swobode poziomych przemieszczen zdylatowanych kraweznikow i odpowiednig ostone szczelin w
obrgbie chodnikow.

Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno by¢ nieprzerwane na calej szeroko$ci pomostu w obrebie jezdni,
paséw awaryjnych, opasek i chodnikow.

Nalezy stosowa¢ urzadzenia dylatacyjne zamocowane w konstrukcji obiektu mostowego. Urzadzenia te
powinny:

O przebiegac¢ w sposob ciggly na catej szerokosci pomostu,

0 by¢ zamocowane za pomocg $rub lub kotew we wngkach uformowanych w konstrukcji obiektu,
zapewniajacych przenoszenie sit od dynamicznych oddzialtywan kot pojazdow,

O mie¢ odpowiednio uksztattowane krawezniki stanowiace integralng czgs¢ urzadzenia,
O charakteryzowa¢ si¢ tatwo$cia napraw wykonywanych z gory i wymagajacych zamkniecia jezdni tylko
na potowie szerokosci

[ By¢ wyposazone w samoklinujace si¢ wktadki neoprenowe.

2.2.3.Stosowane materiatly
Przy montazu urzadzen dylatacyjnych modutowych w ustroju niosacym obiektu inzynierskiego nalezy stosowac

nast¢pujace materiaty:

[ urzadzenie dylatacyjne,

[ elementy kotwigce,

[ materiaty wypelniajace wneke dylatacyjna.

O materiaty uszczelniajace

2.2.4. Konstrukcja urzadzenia dylatacyjnego
Nalezy zastosowa¢ modulowe urzadzenia dylatacyjne szczelne mocowane w konstrukcji obiektu mostowego.

Zastosowane urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ wodoszczelne.
Nalezy stosowa¢ urzadzenie jednomodulowe o przesuwie zgodnym z dokumentacjg projektowa. Urzadzenia
jednomodutowe powinny sktada¢ si¢ z dwoch skrajnych stalowych beleczek (prowadnic) zakotwionych na

krawedziach konstrukcji mostowej utrzymujacych jeden elastomerowy profil uszczelniajacy.
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Przemieszczenie nominalne jednego modutu powinno by¢ ograniczone do 80 mm.

Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ kotwione w konstrukcji obiektu za pomoca kotew w postaci petli, $rub,
blach itp. stanowiacych integralne czgsci urzadzenia.

W sktad urzadzenia dylatacyjnego powinny wchodzi¢ rowniez blachy zabezpieczajace szczeliny dylatacyjne na
chodniku i w gzymsach ze stali nierdzewnej.

Wszystkie elementy dylatacji (stalowe beleczki, elementy podpierajace, profile uszczelniajace, elementy
kotwiace, blachy zabezpieczajace i inne) powinny by¢ przedmiotem PN lub aprobaty technicznej wydanej dla
urzadzenia dylatacyjnego, ktéra powinna okre$la¢é wymagania materiatowe dla poszczegodlnych elementow

urzadzenia.

2.2.5.Wymagania dla elastomeru stosowanego do produkcji elementow
uszczelniajacych
Wymagania dla elastomeru stosowanego do produkcji elementéw uszczelniajacych dla modutlowych urzadzen

dylatacyjnych podano Aprobacie Technicznej IBDiM konkretnego urzadzenia dylatacyjnego.

2.2.6.Zabezpieczenie antykorozyjne
Elementy metalowe urzadzenia dylatacyjnego, z wyjatkiem elementéw zakotwien stykajacych sie z
betonem (petle kotwigce), powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie. Elementy metalowe
wystawione na dziatanie czynnikdw atmosferycznych, ksztattowniki powinny by¢ wykonane:

- ze stali zwyktej zabezpieczonej przed korozjg przez powtoki metalizacyjno-malarskie. Rodzaj
zastosowanej powtoki, liczba i grubo$é naniesionych warstw powinny byé okreslone w aprobacie
technicznej urzadzenia dylatacyjnego lub w projekcie technicznym urzadzenia dostarczonym przez
Wykonawce z zastrzezeniem wykonania powtfoki metalizacyjno-malarskiej o grubosci nie mniejszej
jak facznie 240um- gdy aprobata techniczna podaje wartos¢ mniejszg jak 240um. W takim przypadku
materiaty, z ktérych wykonana zostanie powtoka antykorozyjna powinny mieé¢ aprobate lub
rekomendacje techniczng IBDiM.

2.2.7.Wypelnienie szczeliny dylatacyjnej i uszczelnienie miedzy urzadzeniem
dylatacyjnym i nawierzchnig
Jezeli projekt urzadzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej, beton stosowany do wypetnienia strefy zakotwienia

urzadzenia dylatacyjnego powinien odpowiada¢ wymogom podanym w STWiORB M-13.01.00 [2]. Klasa
betonu uzywanego do wypetnienia stref zakotwien urzadzen dylatacyjnych nie moze by¢ nizsza niz klasa betonu
plyty pomostu.

Zbrojenie przerwy dylatacyjnej powinno by¢ wykonane ze stali spetniajacej wymagania STWiORB M-12.01.02
[3]. Klasa stali powinna by¢ zgodna z projektem urzadzenia dylatacyjnego. Srednica, klasa stali, dtugosci

i rozstawy pretow wychodzacych z ptyty ustroju niosgcego w rejonie wneki dylatacyjnej powinny by¢ okreslone
przez producenta urzadzenia dylatacyjnego w projekcie urzadzenia, natomiast powinny by¢ one montowane
razem ze zbrojeniem ptyty i objete odrgbna specyfikacja dotyczacg robot zbrojeniowych.

Uszczelnienia szczeliny migdzy urzadzeniem dylatacyjnym i nawierzchnia nalezy wykona¢ z elastycznej masy
zalewowej na bazie asfaltu modyfikowanego z dodatkiem polimeréw, wypelniaczy oraz substancji
powierzchniowo-czynnych, stanowiacg lepiszcze wypetnienia.

Nalezy stosowa¢ masg zalewowa o wlasciwosciach podanych w tablicy 2.
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Tablica 2. Wymagania dla masy zalewowej

Lp. | Wiasciwo$é Jednostka Wymagania Metoda badan wg

1 Temperatura migknienia wg PiK °C > 60 PN-EN 1427:2001 [5]

2 Penetracja w temperaturze 25 °C 0,1 mm <90 PN-EN 1426:2001 [6]

3 Penetracja dynamiczna w temperaturze 0,1 mm <120 Procedura IBDIM — TWm-32/98 [14]

35°C
4 Sptywnos¢ w temperaturze 60°C mm <5 PN-B 24005:1997 [7], Procedura Nr
PB/TN-2/1

5 Nawro6t sprezysty w temperaturze 25°C % >80 PN-EN 13398[8]

6 Temperatura famliwosci wg Fraassa °C Badanie PN-EN 12593[9]
identyfikacyjne

7 Analiza w podczerwieni - Badanie PN-EN 1767:2002[10]/Procedura PW
identyfikacyjne

Do gruntowania podtoza przed wylaniem masy zalewowej nalezy stosowa roztwor spetniajagcy wymagania

podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dla roztworu asfaltowego

Lp. Wiasciwosé Jednostka Wymagania Metoda badan wg
1 Wyglad zewngtrzny i Jednorodna przezroczysta ciecz PN-B-24620:1998[11]
konsystencja robocza barwy jasnozottej bez widocznych
zanieczyszczen. W temp. (23+2)°
fatwo si¢ rozprowadza na plytce
szklanej tworzac powloke bez
pecherzy
2 Lepkos$¢ (czas wyptywu, kubek S <100 PN-EN 1SO 2431:1999[12]
wypltywowy ISO & 4 mm)
3 Zdolno$¢ wysychania h <3,0 PB/TM-1/10
4 Zawarto§¢ wody %(m/m) <0,5 PN-EN ISO 9029:2005[13]
5 Analiza w podczerwieni - Badanie identyfikacyjne PN-EN
1767:2002/[10]Procedura PQ
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne[1], pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robodt

Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami producenta urzadzenia dylatacyjnego i podlega akceptacji

Inzyniera.

Wykonawca przystepujacy do montazu urzadzenia dylatacyjnego powinien mieé¢ do dyspozycji nastgpujacy

sprzet:

spawarki,
pity do cigcia metalu,
szlifierki rgczne,

lekki zuraw samochodowy,

sprezarke powietrza z filtrem przeciwolejowym,
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sprzet do wykonania mieszanki betonowej wg STWiORB M-13.01.00 [2],

g sprzet do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 4.

4.2. Transport, przechowywanie i pakowanie materialow
Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ przetransportowane na plac budowy przez producenta lub przez
Wykonawce robot zwigzanych z montazem. Urzadzenia lub ich elementy powinny by¢ pakowane w oryginalne
opakowania producenta.
Urzadzenia dylatacyjne moga by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu, jednak w sposob
zabezpieczajacy przed uszkodzeniem. Przenoszenie zblokowanej dylatacji w trakcie transportu i montazu, o ile
instrukcja producenta nie podaje inaczej, powinno odbywac si¢ za pomocg odpowiedniej belki trawersowej o
dtugosci rownej co najmniej dtugosci dylatacji.
Na kazdym urzadzeniu dylatacyjnym nalezy umiescic¢ trwatg etykiete zawierajacg nastgpujace dane:
O nazwge i adres producenta,
oznaczenie urzadzenia dylatacyjnego,
nazwe obiektu, na ktéorym ma by¢ zamontowane urzadzenie dylatacyjne,
znak budowlany.
typ 1 liczbe modutow, liczbe oznaczajacg nominalne przemieszczenie urzadzenia,
numer Aprobaty Technicznej IBDiM oraz numer Certyfikatu Zgodnosci lub znak CE.

Nazwe jednostki certyfikujacej, ktora brata udziat w ocenie zgodnosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”[1], pkt 5.

5.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego i jego montazu

5.2.1. Zasady ogélne
Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ wykonane dla $cisle okreslonego obiektu mostowego. Zamontowanie

urzadzenia dylatacyjnego w innym obiekcie niz ten, dla ktorego zostalo ono zaprojektowane oraz wprowadzenie
do niego zmian konstrukcyjnych i przerébek bez pisemnej zgody producenta jest niedopuszczalne.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego wykonuje jego producent w uzgodnieniu z Inzynierem, na koszt Wykonawcy.
Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego wykonuje Wykonawca na wiasny koszt, w uzgodnieniu z

producentem urzadzenia dylatacyjnego.
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5.2.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego
Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien by¢ wykonywany dla $cisle okreslonego obiektu mostowego. Projekt

urzadzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez producenta na podstawie rysunkow konstrukcyjnych obiektu
dostarczonych przez Wykonawce i obejmujacych:
przekrodj poprzeczny obiektu na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,
rzedne niwelety jezdni oraz charakterystycznych punktow na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,
dane o rozwigzaniach konstrukcyjnych krawedzi przesta i przyczotka w strefie dylatacji,
w pelni zwymiarowane przekroje przez jezdnig.
Projekt urzadzenia dylatacyjnego ma obejmowac cala szerokos¢ obiektu mostowego: jezdni¢ i1 plyty
chodnikowe.
W przypadku urzadzen jednomodutowych goérna krawedz beleczki skrajnej w strefie chodnikowej powinna
pokrywaé si¢ z nawierzchnig chodnika, co zabezpiecza szczeling dylatacyjng w strefie chodnikowej przed
zbieraniem si¢ w niej zanieczyszczen oraz umozliwia latwy dostep do wkladki elastomerowej w celu jej
ewentualnej wymiany.
Tymczasowe blokady urzadzenia dylatacyjnego powinny by¢ zaprojektowane w taki sposob, aby nie ingerowaty
w powloke docelowego zabezpieczenia antykorozyjnego urzadzenia. W szczegdlnosci blokady nie mogg byc
spawane do glowek beleczek skrajnych.
Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien zawierac:
O opis techniczny i technologiczny wykonania urzadzenia dylatacyjnego,
O przekroj podtuzny i przekroje poprzeczne urzadzenia,
O rysunki szczegoétowe elementéw blach ostonowych,
O rysunki szczegoétowe blach wyciszajacych,
O ksztatt w planie wneki dylatacyjnej oraz wymiary wneki dylatacyjne;j,
[ klase betonu we wnece dylatacyjne;j,
[ plan rzednych stabilizacji profili,
[ rozmieszczenie, ksztalt i $rednice, klase stali pretow kotwigcych, w tym pretow wyprowadzonych z
ustroju niosgcego oraz szczegdty mocowania do ustroju niosgcego,
O sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementow stalowych urzadzenia dylatacyjnego,
O szczegdly zakonczenia izolacji przeciwwodnej plyty pomostu oraz nawierzchni asfaltowej przy
urzadzeniu dylatacyjnym,
O sposOb odwodnienia i uszczelnienia strefy dylatacyjne;j,
O szczegbly urzadzenia dylatacyjnego, dostosowanego do przekrojow jezdni i chodnikow,

O informacj¢ o ustawieniu fabrycznym rozwartosci urzadzenia dylatacyjnego.

5.2.3.Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego
Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego powinien okreslac:

spos6b mocowania urzadzenia w ptycie ustroju niosgcego i $ciance przyczoika,
wymagania odno$nie montazu urzadzenia dylatacyjnego zgodnie z instrukcjg producenta,
kolejnos¢ robot montazowych,

sposdb wykonania potaczenia urzadzenia dylatacyjnego z nawierzchnig — uszczelnienie styku.




5.3. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektows.
Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu rob6ot obejmuja:
O roboty przygotowawcze,
przygotowanie wngki dylatacyjnej,
O montaz urzadzenia dylatacyjnego,
zabetonowanie wneki dylatacyjnej,

roboty wykonczeniowe.

5.4. Roboty przygotowawcze
Przed przystagpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWiORB lub wskazan
Inzyniera:
O ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robét,

O okresli¢ kolejnos¢, sposdb i termin wykonania robot.

5.5. Przygotowanie wneki dylatacyjnej

Wneki pozostawione w betonie w celu zakotwienia urzadzenia dylatacyjnego powinny mie¢ ksztatt i wymiary
zgodne z projektem urzadzenia dylatacyjnego.
Zbrojenie wyprowadzone z konstrukcji, a takze dodatkowe zbrojenie zakotwien powinny by¢ zgodne z
projektem urzadzenia dylatacyjnego. Nalezy sprawdzi¢ wystapienie ewentualnej kolizji montowanego
urzadzenia
z istniejacym zbrojeniem.
Przygotowanie wnek dylatacyjnych dla zamocowania urzadzen dylatacyjnych obejmuje nastepujace czynnosci:
O deskowanie wneki na urzadzenie dylatacyjne,
O ulozenie zbrojenia, w tym pretow kotwigcych urzadzenie dylatacyjne do plyty pomostu. Srednice
pretow kotwigcych i ich rozstaw okresli producent urzadzenia dylatacyjnego w projekcie urzadzenia
dylatacyjnego,

zabetonowanie koncowych odcinkdéw ptyty pomostu w rejonie dylatacji tak, aby uzyska¢ przerwe

dylatacyjna o szerokosci okreslonej przez producenta urzadzenia,

oczyszczenie wneki dylatacyjnej przed przystgpieniem do montazu urzadzenia dylatacyjnego.

5.6. Montaz urzadzenia dylatacyjnego

Montaz urzadzenia dylatacyjnego nalezy powierzy¢ firmie, ktora jest producentem urzadzenia dylatacyjnego lub
autoryzowanym przedstawicielem producenta. Wybor firmy montujacej urzadzenie dylatacyjne podlega
akceptacji Inzyniera. Dokonywanie zmian w urzadzeniu dylatacyjnym bez uzgodnienia z producentem jest

niedopuszczalne.

W czasie montazu modutowego urzadzenia dylatacyjnego w obiekcie betonowym lub zespolonym nalezy

wykonaé nastepujace operacje techniczne oraz spetni¢ nastepujgce wymagania technologiczne:
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a) Zmierzy¢ i zanotowa¢ w protokole montazu lub dzienniku budowy wyniki pomiaréw nastepujacych

wielkosci:

0 temperatury konstrukcji, w ktorej dokonano montazu,

0 szerokosci ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w poziomie,

0 wysoko$ci urzadzenia dylatacyjnego w pionie w stosunku do projektowanej niwelety drogi.
0 Szeroko$¢ przeswitu miedzy skrajnymi profilami stalowymi

Pomiar temperatury nalezy wykona¢ za pomoca termometru o doktadnosci odczytu +10C. Przed dokonaniem
pomiaru termometr powinien by¢ umieszczony w cieniu bezposrednio przy obiekcie mostowym przez co
najmniej 30 minut.
Uwaga: Regulacje urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego rozwarcia do temperatury montazu
nalezy wykona¢ w wytworni, przewidujac warto$¢ temperatury w harmonogramowym terminie robot. Jesli
temperatura montazu jest inna niz przewidziana na podstawie harmonogramu, poziome ustawienie rozwartosci
urzadzenia nalezy dostosowaé do pomierzonej lub prognozowanej krotkoterminowo temperatury montazu.
Regulacja rozwartos$ci urzadzenia musi si¢ odbywac pod nadzorem producenta.
b) Oczysci¢ przestrzen wngk pozostawionych w konstrukceji obiektu mostowego z wszelkich zanieczyszczen
oraz opiaskowa¢ powierzchnie istniejacego betonu we wnekach
¢) Sprawdzi¢ rozwarcie urzadzenia dylatacyjnego w dowigzaniu do przewidywanej temperatury montazu,
d) Ustawi¢ urzadzenie dylatacyjne we wnekach:
O przy uzyciu dzwigu urzadzenie dylatacyjne nalezy umie$ci¢ nad wngka dylatacyjng w celu kontroli
mozliwo$ci utozenia dylatacji i wyeliminowania ryzyka kolizji kotew z istniejagcym zbrojeniem obiektu.
W przypadku wystapienia kolizji konieczne jest usunigcie przez Wykonawce kolidujacego zbrojenia,
W porozumieniu z projektantem,

gdy nie wystgpuja kolizje, nalezy umiesci¢ urzadzenie dylatacyjne we wngce dylatacyjnej na
podparciach tymczasowych umozliwiajacych regulacje usytuowania wysokosciowego urzadzenia,

po ustawieniu dylatacji na podparciach nalezy przystapi¢ do jej regulacji geodezyjnej na wysokosc,
w planie (na dtugo$é¢ i1 szerokos¢) oraz wzgledem osi szczeliny dylatacyjnej. O$ dylatacji musi pokrywac si¢ z
osig szczeliny dylatacyjnej. Geodeta powinien skontrolowaé doktadno$¢ pionowego potozenia urzadzenia
dylatacyjnego w stosunku do projektowanej niwelety w oparciu o rzedne w punktach charakterystycznych
naniesione w dokumentacji projektowej (projekcie urzadzenia dylatacyjnego). Ustawianie urzadzenia
dylatacyjnego powinno zakonczy¢ si¢ spisaniem przez geodete operatu geodezyjnego bedacym potwierdzeniem
prawidlowos$ci ustawienia urzadzenia,

przed wbudowaniem urzadzenia nalezy skontrolowa¢ doktadno$¢ poziomego ustawienia rozwartosci

dylatacji,

e) Sprawdzi¢ doktadno$¢ pionowego i poziomego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do
projektowanej niwelety na obiekcie mostowym:

Pomiary pionowego i poziomego potozenia urzadzenia dylatacyjnego nalezy wykona¢ w co najmniej 3 punktach
pomiarowych, usytuowanych w osi jezdni i linii kraweznikow. Maksymalna odleglos¢ osi, w ktorych
usytuowane sa punkty pomiarowe nie powinna by¢ wigksza niz 6 m. Btad pionowego i poziomego ustawienia

urzadzenia dylatacyjnego w zadnym punkcie nie moze przekroczy¢ wartosci + 2 mm,
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f) Zamontowaé zbrojenie taczace elementy kotwigce urzadzenia dylatacyjnego ze zbrojeniem Kkonstrukcji
obiecktu mostowego. Po dokladnym ustawieniu dylatacji w planie i w pioniec nalezy przystagpi¢ do jej
zastabilizowania poprzez przyspawanie jej kotew do istniejacego zbrojenia we wngce dylatacyjnej. W przypadku
urzadzen jednomodulowych dopuszczalne jest spawanie kotew do zbrojenia po obu stronach szczeliny
dylatacyjnej. W przypadku urzadzen wielomodutowych do zbrojenia mozna spawaé kotwy tylko od strony
przyczotka (wzglednie ustroju no$nego o mniejszej odleglos$ci od punktu statlego) natomiast od drugiej strony
urzadzenie nalezy zastabilizowaé w sposéb umozliwiajacy kompensacje odksztatcenia ustroju nosnego obiektu

(potaczenie umozliwiajace przesuw w pltaszczyznie poziomej).

g) Bezposrednio przed zabetonowaniem zakotwien oczysci¢ wneki za pomoca sprezonego powietrza z pytow,
luznych frakcji, wody na powierzchni betonu i innych zanieczyszczen,

Zabetonowanie zakotwien urzadzenia dylatacyjnego powinno by¢ wykonanie starannie. Niedopuszczalne sg raki
i niedogeszczenia betonu oraz pustki powietrzne i niedolania w tej strefie. Aby nie dopusci¢ do powstania rakow
prety zbrojeniowe w strefie przydylatacyjnej przebiegajace rownolegle nie powinny si¢ stykac, aby migdzy prety
modgl wpltyna¢ beton oraz migdzy prety mozna bylo wlozy¢ bulawe wibracyjng. Dlatego miedzy pretami nalezy
pozostawi¢ zawsze nieco wolnej przestrzeni w celu wlozenia bulawy wibracyjnej, tak aby nigdzie w zakotwieniu
trzy prety nie lezaly obok siebie stykajac si¢.

Wymagania w stosunku do betonu przeznaczonego do zabetonowania zakotwien urzadzen dylatacyjnych podano
w Aprobacie IBDIM urzadzenia dylatacyjnego. W razie ich braku nalezy stosowaé wymagania podane w
Tablicy 10 ,,Zalecen dotyczacych doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowania i odbioru”
[16].

h) blokady utrzymujace urzadzenie dylatacyjne w czasie betonowania nalezy zwolni¢ okoto 2-4 godziny po
zabetonowaniu zakotwien, w zaleznosci od warunkéw betonowania i zgodnie z zaleceniami Producenta

urzadzenia.

i) wykonac¢ izolacje¢, odwodnienie i nawierzchni¢ w rejonie urzadzenia dylatacyjnego i uszczelnienie stykow
Nawierzchnia i izolacja przy urzadzeniach dylatacyjnych powinna by¢ wykonana ze szczegdlng starannoscia.
Izolacja powinna by¢ polaczona z urzadzeniem dylatacyjnym w sposob szczelny - izolacja powinna by¢
doklejona do skrajnej potki, w ktéra sa wyposazone skrajne profile stalowe urzadzenia dylatacyjnego.
Niedopuszczalne sa wszelkie zabrudzenia powierzchni i niestaranne wykonanie zakonczenia izolacji. Do
uktadania izolacji przeciwwodnej

i nawierzchni na obiekcie mostowym w strefie przydylatacyjnej mozna przystgpi¢ po okresie 14 dni wigzania
betonu.

Nawierzchni¢ w rejonie urzadzenia dylatacyjnego nalezy zagesci¢ bardzo dokladnie. Niedopuszczalne jest
niedoggszczenie warstw nawierzchniowych w sasiedztwie urzadzenia dylatacyjnego. Zageszczanie nawierzchni
nalezy wykona¢ malym walcem o szerokos$ci roboczej okoto 1 m, ktory bedzie si¢ poruszal réwnolegle do osi
urzadzenia dylatacyjnego lub r¢cznie ptyta wibracyjna.

Uszczelnienie migdzy urzadzeniem dylatacyjnym i nawierzchnig nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami

Producenta urzadzenia dylatacyjnego, wykonujac uszczelnienie z masy zalewowej wg pkt. 2.2.6. o szerokosci
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10 cm migdzy urzadzeniem dylatacyjnym i warstwa $cieralng. Zalewka powinna by¢ wykonana na petng grubosé¢
obu warstw nawierzchni.

Warstwa $cieralna nawierzchni powinna by¢ utozona od 0 do 3 mm powyzej urzadzenia dylatacyjnego.

Niezaleznie od powyzszych wymagan, roboty powinny by¢ wykonane $ciSle z wymaganiami Producenta
urzadzenia dylatacyjnego, zwracajac szczeg6lng uwage na oczyszczenie podioza i jego wilgotnos¢ oraz na

wymagane warunki temperaturowe i pogodowe podczas wykonywania robot.

j) nalezy sporzadzi¢ protokét montazu urzadzenia dylatacyjnego z zanotowang temperaturg montazu urzadzenia.

5.7. Roboty wykonczeniowe
Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Do robdt wykonczeniowych naleza

prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do warunkéw budowy obiektu i roboty porzadkujace.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.2. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w D-M-00.00.00 [1] ,,Wymagania ogo6lne”, pkt 6.

6.3. Badania przed przystapieniem do robot

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ dostarczone przez producenta jako komplet gotowy do zamontowania.
Kontrola wykonania warsztatowego w wytworni spoczywa na producencie. Protokoty kontroli materiatow
i catego urzadzenia oraz odbioru w wytworni powinny by¢ dostarczone na budowe lacznie z urzadzeniem
dylatacyjnym.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (oznaczenie znakiem budowlanym na podstawie deklaracji zgodnosci i certyfikatu zgodnosci z
Aprobatg Techniczng IBDiM, protokoty kontroli i odbioru w wytwoérni), potwierdzajace zgodno$¢ materialow z
wymaganiami pktu 2 niniejszej specyfikacji,
O sprawdzi¢ cechy zewnetrzne urzadzenia dylatacyjnego (sprawdzenie wygladu zewngetrznego urzadzenia
nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin przez oceng uszkodzen na powierzchni poszczegdlnych elementow
oraz kompletnosci urzadzenia).
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.
Przed wbudowaniem urzadzenia dylatacyjnego Wykonawca zobowigzany jest sprawdzic:
0 nr produktu,

kompletnos¢ i stan techniczny dostarczonego urzgdzenia.
Przed zastosowaniem materialdw przeznaczonych do montazu urzadzenia dylatacyjnego Wykonawca
zobowigzany jest sprawdzic:

nr produktu,
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stan opakowan materiatu,
O warunki przechowywania materiatu,

O date produkcji i date przydatnosci do stosowania.

6.4. Badania w czasie robot
Kontrola w czasie robo6t obejmuje:

wykonanie wnek dylatacyjnych w konstrukcji plyty pomostu. Nalezy sprawdzi¢ ksztalt i wymiary
wneki, czy powierzchnia wneki jest nalezycie oczyszczona, rozstaw, §rednice i oczyszczenie pretow kotwiacych,
O sprawdzenie jakoSci wykonania urzadzenia dylatacyjnego na podstawie projektu urzadzenia, PN,
aprobaty technicznej i certyfikatu jako$ci producenta, nalezy zanotowac temperatur¢ powietrza zmierzong
w czasie wbudowywania urzagdzenia dylatacyjnego,
O wykonanie regulacji ustawienia wysokos$ciowego urzadzenia dylatacyjnego — nalezy sprawdzic¢
doktadno$¢ pionowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do projektowanej niwelety plyty.
Pomiary pionowego polozenia urzadzenia dylatacyjnego nalezy wykonaé w co najmniej 6 punktach
pomiarowych, usytuowanych rowniez w liniach kraweznikéw na skrajnych beleczkach jezdni z obu stron
urzadzenia dylatacyjnego. Btad wysokosciowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w zadnym punkcie nie
moze przekroczy¢ wartosci £ 2 mm,

sprawdzenie rozwarcia urzadzenia dylatacyjnego w dowigzaniu do przewidywanej temperatury
montazu; pomiar szerokos$ci ustawienia urzadzenia dylatacyjnego nalezy wykona¢ trzech punktach pomiarowych
usytuowanych w osi jezdni i na w liniach kraweznikow z obu stron urzadzenia dylatacyjnego — btad poziomego
ustawienia rozwarcia urzadzenia dylatacyjnego w zadnym punkcie nie powinien przekroczy¢ + 2 mm w
odniesieniu do ustawienia teoretycznego obliczonego dla temperatury montazu,
O sprawdzenie zamontowania blach ostonowych i blach wyciszajacych na zgodno$¢ z projektem
urzadzenia dylatacyjnego,
O sprawdzenie poziomu warstwy Scieralnej w sgsiedztwie urzadzenia dylatacyjnego- warstwa Scieralna
powinna by¢ utozona od 0 do 3 mm powyzej urzadzenia dylatacyjnego,
O jakos¢ stali zbrojeniowej w strefach zakotwien, betonu i sposdb wypetnienia strefy zakotwien wg pktow
2 i 5 niniejszej STWIORB,
O zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego,
0o sprawdzenie odwodnienia i uszczelnienia w strefie urzadzenia dylatacyjnego na zgodnos¢ z projektem

urzadzenia dylatacyjnego,

7. OBMIAR ROBOT

7.2. 0goélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 7.

7.3. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest 1 m (m) dylatacji modutowej o danym przesuwie.
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8. ODBIOR ROBOT

8.2. 0Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. 0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
O przygotowanie wngki dylatacyjnej,
utozenie pretéw kotwiacych,
wykonanie wypelnienia z betonu,
utozenie izolacji,
O wykonanie uszczelnienia i odwodnienia w rejonie dylatacji.
Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne® [1] oraz niniejszej
STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.2. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1], pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa M.18.01.01. obejmuje:

- opracowanie tymczasowej organizacji ruchu na czas prowadzenia robot,

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup 1 dostarczenie materialow i wszystkich pozostatych $rodkow produkciji,

- wykonanie projektu urzadzenia dylatacyjnego,

- wykonanie projektu montazu urzadzenia dylatacyjnego,

- rozbidrka dylatacji blokowych wraz z przygotowaniem koryta pod dylatacje modutowa,

- przygotowanie elementéw konstrukcji obiektu w tym $cianki zaplecznej i zakonczenia ptyty i w razie
koniecznosci wykonanie pogrubienia pltyty wraz z zazbrojeniem i betonowaniem (materiaty takie jak
deskowania i szalunki, stal zbrojeniowa i beton klasy C25/30) do zamocowania przekrycia dylatacyjnego,

- wykonanie wngki dylatacyjnej w konstrukeji ptyty pomostu,

- utozenie zbrojenia we wnece dylatacyjne;j,

- sprawdzenie kompletnosci urzadzenia dylatacyjnego ze stali nierdzewnej i ewentualnie montaz prébny,
- montaz urzadzenia dylatacyjnego,

- wyregulowanie rozwarcia urzadzenia dylatacyjnego, jezeli jego fabryczne ustawienie odbiega od
warunkow montazu,

- wyprawki antykorozyjne,

- dostarczenie i montaz oston bocznych szczeliny dylatacyjnej gzymsow,
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- zabetonowanie stref zakotwien,
- wykonanie uszczelnienia strefy dylatacyjnej,
- wykonanie badan i pomiarow,

- oczyszczenie terenu robot.

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza STWiORB obejmuje rowniez:

- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajagcemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot

tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.2. Specyfikacje techniczne (STWiORB)
D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

M-13.01.00 Beton konstrukcyjny
M-12.01.02 Zbrojenie betonu

PN RE

M.15.02.03 Izolacja ptyty pomostu z papy zgrzewalnej grubosci > 0,5 cm
4a M.16.01.04 Drenaz poziomy odwadniajacy izolacje

10.3. Normy

5. PN-EN 1427:2001 Asfalty i produkty naftowe — Oznaczanie temperatury migknienia — Metoda
Piersécien i Kula

6. PN-EN 1426:2001 Asfalty i produkty naftowe — Oznaczanie penetracji igla

7. PN-B-24005:1997 Asfaltowa masa zalewowa

8. PN-EN 13398:2005 Asfalty i lepiszcze asfaltowe - Oznaczanie nawrotu sprezystego asfaltow

modyfikowanych

9. PN-EN 12593:2007 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie temperatury tamliwos$ci metoda
Fraassa

10. PN-EN 1767:2002 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych - Metody
badan - Analiza w podczerwieni

11. PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno

12 PN-EN 2431:1999 Farby i lakiery-Oznaczanie czasu wyptywu za pomocg kubkow
wypltywowych

13 PN-EN I1SO 9029:2005 Ropa naftowa - Oznaczanie wody. Metoda destylacyjna

10.4. Inne dokumenty
14 Procedura IBDiM — TWm-32/98- Badanie penetracji iglg.

15. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U. nr 63, poz.

735)
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16. ,-Zalecenia dotyczace doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowania i odbioru”,
Zatacznik do Zarzadzenia Nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 24 stycznia 2007 r.
17. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999,

poz. 430)
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