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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjywymagania dotyee wykonania i odbioru robét w
ramach projektwzmocnienia podiga gruntowego nasypu drogowego drogi krajowej nr 16na odcinku
od km 82+050 do 82+150.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem i odbiorem wzmocnienia whghego podtga z gruntdéw organicznych iznych piaszczystych.

Zakres robot:

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania tesrd budow i roboty ziemne
45111250-5 Badanie gruntu

45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

45111230-9 Roboty w zakresie stabilizacji gruntu

45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog

45112700-2 Roboty w zakresie ksztattowania teren

45112730-1 Roboty w zakresie ksztattowania dedgostrad

1.4. Okreslenia podstawowe

Wzmocnienie podidga - trwale nadawanie podta gruntowemu wigciwosci zwiekszapcych jego nénos¢ oraz
zmniejszajcych odksztatcalni i wrazliwo$¢ na wptyw czynnikdw atmosferycznych.

Wzmocnienie podiga palami_zagszczapcymi - wzmocnienie (zagpzczenie) palami fimych gruntow
piaszczystych lub materiatéw nasypowych, w przypapédiazy poddanych diym obciazeniom dynamicznym
oraz naraonym na uptynnienie lub eragfiltracyjna.

Pale za@gszczapce - pale przemieszczeniowe (rozpycita grunt na boki w czasie wykonywania pala), do
ktorych nalea: pale wbijane z rinego rodzaju gruntdw, pale drewniane oraz pale omie®, wykonywane
.bezurobkowo” przez rozpychanie przegider otaczacego otwor gruntu.

Platforma robocza — warstwa gruntu — kruszywa, uformowana w celu iliwgenia ruchu cg¢zkiego sprztu
stanowica jednoczéie dolm cze$¢ formowanego nasypu drogowego.

Pozostate okrdenia podstawowegszgodne z obowkujgcymi, odpowiednimi. polskimi normami i z definicjam
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [Kt{.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[agpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnd@¢ materiatéw z dokumentacprojektowy i aproba4 techniczi

Materialy do wykonania wzmocnienia pogio powinny by zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub SST.

2.2.2.Materiatydo wykonania platformy roboczej
Wykonanie platformy roboczej zgodnie z danymi zaymar w ST-D-020301 — Roboty ziemne-Nasypy
2.2.3. Materiat do wykonania kolumn DSM

Wedtug odebnego opracowania. Wykonawca jest zoli@any do przedstawienia projektu mieszanki i
jego sktadu przed przygtieniem do wykonania rob6t budowlanych.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podanow ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoIng’gkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania kolumn DSM

Przy wykonywaniu wgbnego wzmocnienia podita gruntowego palami zasgczagcymi
Wykonawca, w zatnosci od potrzeb, powinien wykagaic mozliwoscia korzystania ze spgiu dostosowanego
do przygtej metody robat:

— sprztu kafarowego (mtotéw kafarowychzwignic, prowadnic itd.),
— rur obsadowych,

— $widréw ziemnych,

— wybierakéw,

— ew. sprztu do rob6t ziemnych,

— wyposaenia pomocniczego, drobnych naizi itp.

Uzyty sprzit powinien zapewnia wykonanie kolumn betonowych (niezbrojonych) o @asjpcych
parametrach za pomoéwidra przemieszczeniowego:

» $rednica kolumn D= 0,500 m,
e sprzt do wykonania kolumn DSM musi byaakceptowany przezdyniera,
e automatycza rejestragi wykonania kolumny, ktéra obejmuje podstawowe patayrprodukcyjne
takie jak:
e numer kolumny,
e dat i godzire rozpoczcia wiercenia,
» ciagly zapis zagibiania i pedkosci penetracjéwidra i poru wiercenia,
* parametry betonowania, w tymseienie mieszanki betonowej — qtgsci wbudowanego
iniektu,
» czas wykonania.

Rejestrowane parametry maspozwalg na bieace $ledzenie dokladniei wykonywanych robdt i
formowanego trzonu kolumny.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjalwe” [1] pkt 4.

4.2. Transport mieszanki betonowej

Mieszanka betonowa na plac budowy powinn& Inansportowana za pompdetonowozéw o
maksymalnej pojemrici 8 m3. roztadowanie mieszanki do wykonania koluBfBM nas¢powato kedzie za
pomoa pomp umaliwiajacych pompowanie mieszanki na wysé&d5 m i odlegté¢ 50 m.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Wymagania projektowe

Wzmocnienie podiza naley wykona zgodnie z projektem wzmocnienia pogdometod kolumnami
DSM. Wykonawca zatwierdzi projekt warsztatowy aylniera.
Projekt warsztatowydulzie zawierat:
* Plan rozmieszczenia kolumn,
e SzczegOtow technologt wykonania kolumn,
e Wyniki kontroli wykonawstwa.

5.3. Odcinek prébny

Na pocatku robét Wykonawca powinien wykoé@adcinek probny w celu wykazanize zastosowany

sprzt jest wigciwy pod wzgedem technicznym i technologicznym, oraz w celu:

e Potwierdzenia uzyskania zatmejsrednicy kolumny,

» Potwierdzenia zakltadanej wydafoorobdt,

*  Wstkgpnego okrélenia rzeczywistego zycia mieszanki betonowe;.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieayd takich samych materiatow oraz sgitz jakie kzda stosowane
do wykonywania wiéciwych robot.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania rob6t po zaakceptowaniu kolumn py@ih przez layniera.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t przy wzmacnianiu pozdo gruntowego, naky na powierzchni
podstawy nasypéw zakozy¢ prace przygotowawcze oktene w projekcie oraz ST D 010201, 0102020,
010203.

5.5. Usungcie warstw nawierzchni

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca musi przedstawmwestorowi projekt wykonawczy robot
ziemnych i organizacji placu budowy. Usgrie warstw nasypu zgodnie z rysunkami do projektmacnienia
nasypu drogowego DR. NR 16.

5.6. Poziom roboczy
Zgodnie z projektem poziom spodu platformy robpez£06,10 m.n.p.m.
5.7. Miejsce sktadowania materiatu

Wedtug odebnego opracowania.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlfig pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyskad wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasmw
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodop deklaracje zgodrai, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robétedéne w

pkcie 2.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona& w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiarow, CZQEtaOggVOSC Wartcici dopuszczalne

1 | Lokalizacja i zgodni granic terend 1 raz Wg pktu 5 i dokumentacji
robot z dokumentagijprojektova projektowej

2 Sprawdgenle W)_/k_onama usyeia 1 raz Wg pkiu 5
przeszkéd na miejscu robot

3 Wytycze_nl_e miejsc Wykonanla pali Ocena cigla Wg pktu 5 i dokur_nentacn
wzmachiajcych podiae projektowej

4 | Wykonanie wzmocnienia podﬂa | Ocena cigta Wg pkiu 5 i 6
gruntowego przez formowanie pali

5 | Ew. wykonanie warstwy .
Wyréwnawczej Ocena cigta Wg pktu 5

6 | Ew. profilowanie i zagszczenie .
powierzchni terenu Ocena cigla Wg pkiu 5

7 Wykonanie robot wykfczeniowych| Ocena cigta W(g pktu 5

6.4. Badania kontrolne przy wzmocnieniu podiga

Badania kontrolne pali obejmugprawdzenie:
— rozmieszczenia pali,
— dhugdsci pali,
— wskaza przyrzadoéw pomiarowych (np. énienia w uktadzie hydraulicznym),
— objetosci materiatu wprowadzonego do otwordow,
— ewentualne pomiary geodezyjne zmian wysckterenu w miejscu robot.

Kontrola wykonywania kolumn obejmuje zapis na regerze parametrow okdlenych w niniejszej
specyfikacji i bieace sledzenie doktadriwi formowania kolumn, na podstawie w/w parametrdMszystkie
wykonane kolumny powinny méemetryki wykonania otrzymane z automatycznegadzenia rejestracego.
Projektowan diugas¢ kolumny naley zweryfikowa: w trakcie wykonywania na podstawie obserwacji opor
wierceniaswidra w czasie penetracji w podinane.
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Trzon kolumny powinien hky ciagly i mie¢ srednic okrellona w projekcie warsztatowym
zweryfikowary na podstawie ilkci betonu i diugéci obliczeniowej kolumny. Tolerancjérednicy kolumny
powinny wynost max. 3 cm.

6.5. Badania kontrolne po wykonaniu robét

Kontrola wykonanych kolumn DSM obejmuje:
Wyrywkowe sprawdzenie liczby i zgodéwd rozmieszczenia kolumn z dokumentacj
technicza w ograniczonym rejonie, wg wskazdnzyniera, rzeczywista odlegié miedzy
kolumnami nie powinna odbiegad projektowanej vecej niz 0,2 m.
e Sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektova i ST.
Przy wykonywaniu badakontrolnych i odbiorczych zalecadiorzyst& z:
+ ST D-02.00.00 [3], w zakresie kontroli jaad rob6t ziemnych,
« instrukcji bada podtaza gruntowego [9].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogoéine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest jeden mb (metr bigcy) wykonanego wzmocnienia podékolumrn, DSM.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogéine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1]
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawa ptatrioi jest przygcie przez zamawiagego wykonanych robdt ofiych umowg

potwierdzone w protokole odbioru koowego.
Cena jednostkowa winna uwzgdhiac:

«  Projekt warsztatowy wzmocnienia pogdo

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e przygotowanie platformy roboczej,

« mobilizacg i demobilizacg sprztu,

* wykonanie wzmocnienia podta za pomog kolumn DSM,

e zakup, transport materiatéw platformy roboczejlukon DSM,

« wykonanie poletka prébnego i badania odbiorcze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
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3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-02.03.01c Wzmocnienie geosyntetykiem peédionasypu na gruncie
stabondnym

5. D-03.01.01 Przepusty pod kogodrogi

6. D-05.03.26b Wzmocnienie i remont istniggej nawierzchni geowtdknin
i warstwy asfaltove

10.2. Inne dokumenty

8. Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, GDDP - IBDiM,
Warszawa, 2002

9. Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych,
GDDP - IBDiM, Warszawa, 1998
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