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1. Przygotowania do pomiarow

1.1. Zasady ogodlne

Badania wtasciwosci przeciwposlizgowych nawierzchni z wykorzystaniem zestawu pomia-
rowego TWO (samochdéd wraz urzadzeniem pomiarowym) wykonywane sg w sposéb
ciagly, usredniajac wyniki nie rzadziej niz co 10 m, na kazdym pasie ruchu.

W badaniach wspétczynnika tarcia nalezy stosowac¢ opone zalecang przez World Road
Association PIARC bezbieznikowg o wymiarach 4.00x8 zgodnych z normg ASTM E 1551.

Urzadzenie TWO (rys. 1.1) jest mocowane do uchwytu na pojezdzie holujgcym, umozli-
wia przeprowadzenie badan w réznych sladach i z réznymi predkosciami pomiarowymi
przy zadeklarowanym przyhamowaniu kota pomiarowego (17,8%).

Rys. 1.1. Ogolny widok dwukotowego urzadzenia pomiarowego TWO

W sktad systemu zestawu pomiarowego TWO wchodzg nastepujace elementy gtéwne:
1. Dwukotowy uktad pomiarowy zamontowany na przyczepce umozliwiajacy niepetne
hamowanie kota pomiarowego (rys. 1.2).
2. System podawania wody pod opone pomiarowa (umozliwiajacy utrzymanie 0,5 mm
filmu wodnego w trakcie pomiaréw niezaleznie od predkosci pomiaru).
3. Zzbiornik na wode.

4, Ukfad sterujacy procesem badawczym (dozowanie wody dostosowane do predkosci
pomiaru).

5. Frontowa kamera cyfrowa umozliwiajgca uzyskanie obrazéw w formacie JPG.

6. Dystansomierz zamontowany na przednim kole uktadu pomiarowego.

7. Odbiornik GPS umozliwiajacy okreslenie lokalizacji pomiaru.

8. System komputerowy wraz z oprogramowaniem — komputerowa jednostka reje-

strujgca i przetwarzajaca dane ze wszystkich urzadzen i czujnikdw systemu o para-
metrach podzespotow i mocy obliczeniowej zapewniajacych ptynne przetwarzanie
danych pomiarowych.
9. Dwa czujniki mierzace parametry wptywajace na wspotczynnik tarcia.
10. Miernik dystansu.

Opcjonalnie moze by¢ wyposazony w nastepujace czujniki:

1. Temperatury powietrza — czujnik wskazuje temperature powietrza otoczenia (war-
tos¢ ta moze by¢ korygowana tak, aby zgadzata sie ze wzorcem).

2. Temperatury nawierzchni — czujnik ten wskazuje temperature nawierzchni drogi
(wartos¢ ta moze by¢ korygowana tak, aby zgadzata sie ze wzorcem).

3. Wilgotnosci — czujnik ten wskazuje wilgotnos¢ powietrza w odniesieniu do tempe-
ratury otoczenia (punkt rosy) (warto$¢ ta moze by¢ korygowana w odniesieniu do
pomiarow referencyjnych).
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Rys. 1.2. Przyczepka TWO zamontowana na pojezdzie

1.2. Przygotowanie aparatury pomiarowej

W celu uzyskania prawidtowych wynikéw z zestawu TWO, nalezy wczesniej wybrac¢ odpo-
wiednie ustawienia oraz skalibrowac elementy systemu pomiarowego.

Przed rozpoczeciem pomiaréw nalezy zapewni¢ state warunki pracy aparaturze elektro-
nicznej. W tym celu konieczne jest odpowiednie jej przygotowanie. Wiaczenie zasilania
procesora pomiarowego 20-30 min przed przystgpieniem do dalszych czynnosci, pozwoli
na ustabilizowanie warunkdéw, w ktérych pracujg podzespoty elektroniczne.

1.3. Kalibracja
1.3.1. Czynnosci wstepne

Przed rozpoczeciem sezonu pomiarowego nalezy skalibrowa¢ czujniki pomiarowe:
1. Dwa czujniki (jednoczesna kalibracja dwdch gtowic sity — nacisku i naprezenia tan-
cucha).
2. Miernik dystansu.

Przed przystgpieniem do kalibracji dwdch gtowic sity miernika TWO, stuzacych do precy-
zyjnego wyznaczania wartosci wspétczynnika tarcia, nalezy sie upewnié, czy:
1. TWO jest zamontowane na pojezdzie i podniesione do pozycji startowej w celu
zamontowania zestawu kalibracyjnego.
2. Komputer PC jest podtaczony i uruchomiony (jezeli wystapi problem z komunikacja,
program wyswietli komunikat o btedzie).
3. Pojazd, na ktorym zamontowany jest miernik TWO, jest obcigzony tak samo jak
podczas rzeczywistych pomiardw.
4. Oba kota (napedowe i pomiarowe) majg tg sama srednice oraz cisnienie (2 bar).

1.3.2. Kalibracja gtowic sity

W celu kalibracji gtowic sity nalezy:

1. Zablokowac przednie koto ,napedowe” na nawierzchni tak, aby nie mogto sie obra-
cac. W tym celu nalezy opusci¢ urzadzenie za pomocg sitownika tak, aby dotkneto
nawierzchni.

2. Postawi¢ stojak kalibracyjny (G) za tylnym kotem ,pomiarowym” tak blisko jak to
mozliwe bez dotykania kota lub tancucha. Na stojaku nalezy zawiesi¢ wage (F).
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Rys. 1.3. Schemat zestawu TWO przygotowanego do kalibracji sity

Specjalng tasma (E) nalezy owing¢ tylne koto pomiarowe, a nastepnie zaczepic¢ tasme
o metalowy zaczep (D) na szczycie kota (stworzy to petle dookota kota pomiaro-
wego, ktéra musi by¢ napieta przez zaczep (D). Nastepnie wolng czes¢ tasmy nalezy
owing¢ w przeciwnym kierunku przez pot kota i zaczepi¢ tasme na haku wagi (F).

3. Wyregulowac napiecie tasmy przy pomocy metalowej spinki (D) oraz obracajac petle
wokét kota. Gdy tasma wisi na haku nalezy ustawi¢ zero na wadze przy pomocy
regulatora.

4. Opuscic¢ koto pomiarowe na nawierzchnie, przy pomocy przyciskdw umieszczonych
na urzadzeniu, az do momentu, gdy waga wskaze 70 kg. Odlegto$¢ pomiedzy kotem,
a nawierzchnig powinna wynosi¢ 0,5-2 cm. Jezeli jest ona poza tym zakresem, na-
lezy kilkukrotnie nacisng¢ tylny rég obudowy tancucha w celu skorygowania odle-
gtosci kota do ziemi, ktéra powinna sie zmniejszy¢, a odczyt na wadze ustabilizowad.

5. Sprawdzi¢ ponownie wskazania wagi po okoto 2 min, gdy taséma sie naciagnie, pamie-
tajac, ze odlegtosé pomiedzy kotem a nawierzchnig powinna wynosi¢ 0,5-2 cm.

6. Podnies¢ TWO przy pomocy przetacznika, az waga wskaze 50 kg. Nastepnie nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjg kalibracji w oprogramowaniu, pamietajac, aby nie
wchodzi¢ do pojazdu, poniewaz moze to zaktdci¢ wskazania wagi. Kiedy sita nacisku
i naprezenie tancucha zostang ustawione na 50 kg czynnosci te nalezy powtodrzy¢
dla wartosci 65 kg oraz zapisa¢ zmiany.

7. Sprawdzi¢ po zakonczeniu kalibracji czy urzadzenie jest poprawnie skalibrowane.
W tym celu nalezy:

a) podnies¢ zestaw pomiarowy TWO tak, aby waga wskazywata 50 kg i sprawdzi¢
czy wskazania na komputerze mieszczg sie w tolerancji 2%,
b) opusci¢ zestaw pomiarowy TWO tak, aby waga wskazywata 65 kg i sprawdzi¢
czy wskazania na komputerze mieszczg sie w tolerancji 2%.
Jezeli po weryfikacji odchylenia beda wigeksze niz 2%, proces kalibracji trzeba po-
wtérzyé. Po zatwierdzeniu kalibracji nalezy zdemontowac zestaw kalibracyjny.

8. Przeprowadzi¢ kontrole naprezenia tancucha TWO (Chain) po wykonaniu kalibracji
na wadze. W trakcie realizacji kontroli, kota urzadzenia TWO powinny znajdowac sie
w pozycji transportowej (w powietrzu). Nastepnie nalezy:

a) uruchomi¢ program pomiarowy i wybra¢ zakfadke Ustawienia,

b) sprawdzi¢ czy okno kalibracji czujnikdw pozostato otwarte.
Waga prezentowana na ekranie monitora komputera powinna wskazywa¢ wartosci
0,3-0,6 kg. W przeciwnym przypadku nalezy dokona¢ korekty. W tym celu trzeba
zmieni¢ wartos¢ w polu Zero glowicy sity, a nastepnie zapisa¢ zmiany oraz spraw-
dzi¢ poprawnosc.
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Przyktad korekty ustawien zamieszczono na rys. 1.4. W tym przypadku nalezy:

1. Odja¢ 1000 uzyskujac 33578.

2. Nacisnac¢ przycisk Save Changes (zapisz zmiany), aby sprawdzi¢ czy efekt jest pra-
widtowy.

3. Jezeli zmiana nie spowodowata pozgdanego efektu — zwiekszy¢ warto$¢ o 1000 do
35578.

4. Jezeli zmiana jest zbyt duza, zmienia¢ warto$¢ o 100, az do momentu uzyskania
pozgdanej wartosci.

Friction sensors |Trip counter|Optional sensors | Test |

‘ Press when reference = 50kg \

‘ Press when reference = 65kg ‘

Ground Chain Deviation
kg 00 ° 0.0 = 00 %
Zero 32120 [34,578
Gain 0.005907 |0.008726

’ E Save Changes

Rys. 1.4. Przyktad okna aplikacji z danymi w trakcie kalibracji gtowic sity i naprezenia taficucha

UWAGA:

Warto$¢ w polu Zero gtowicy sity w pozycji transportowej ma bezposredni wptyw na
mierzong wartos¢ tarcia. Jezeli w pozycji transportowej warto$¢ jest ujemna, wspot-
czynnik tarcia bedzie nizszy, jezeli natomiast dodatnia, wspotczynnik bedzie zbyt wysoki.

1.3.3. Kalibracja miernika dystansu

Kalibracje miernika dystansu wykonuje sie okresowo lub po jego wymianie, w celu za-
pewnienia poprawnosci rejestrowanej predkosci oraz dystansu. Czestotliwo$¢ i sposob
wykonywania tej czynnosci zamieszczono w Zatgczniku F8.

1.3.4. Kontrola opony pomiarowej

Przystepujac do badan nalezy sprawdzi¢ opone pomiarowa. Konieczna jest kontrola jej
stanu i cisnienia. W nierozgrzanej oponie nalezy ustawi¢ ci$nienie 2 bar. Ponadto ko-
nieczna jest wizualna kontrola stanu opony — czy nie zostata mechanicznie uszkodzona
i nie jest zanieczyszczona. W razie potrzeby nalezy jg wymieni¢ lub oczyscic.

1.3.5. Kontrola poprawnosci pracy zestawu

Rozpoczecie pomiaréw powinno zosta¢ poprzedzone wykonaniem kilkuset metréw pomia-
rowych, w celu sprawdzenia prawidtowej wspotpracy wszystkich elementéw pomiarowych.

2. Prace pomiarowe i przetwarzanie wynikow

2.1. Pomiar wspoétczynnika tarcia

Pomiary sg wykonywane z wykorzystaniem programu komputerowego TWO Friction.
Szczegobtowy opis aplikacji znajduje sie w instrukcji obstugi programu.

Okienko Measure (Pomiar) stuzy do wyboru opcji wykonywania pomiaréw wspotczyn-
nika tarcia, raportu, ustawien oraz zakonczenia pracy z programem (rys. 2.1).
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Pomiary tarcia sg prezentowane na wykresie przez warto$ci numeryczne oraz linie
krzywga. Wartosci wspotczynnika tarcia zawierajg sie w zakresie 0,00-1,00, a przejechany
dystans podawany jest w kilometrach.

& TWO friksjonsmiler . ot o

}at Measure

2 Report
2  Setup

x  Exit

Rys. 2.1. Menu gtéwne

-

'* James Bond - » . - - Pa—— pa— - i@ o
l Zapisz aktualna pozycie ] [ Wybierz droge Sila na ziemi 0 kg ] .-
Wybierz operatora
sre; _— Wysokosc: 0
u Predkosc
Kmit TWO IndeksMin. p Droga tPow tNaw Punkt rosy S T A RT
, 0 ” 00 | o |o0.00 |0.00 |000.000 | 0.0 |00 |o.0
I Wojewodztwo/Powiat/Gmina Droga MP  km Pas Nazwa ulicy
|[S1askie ~|| [0 [000.000 [ 1 ~[4] )
| [Tutaj dodaj opis Pomiar
1.00- .
: Inspekcja
0.90-; P )
0.80- [ Punkt ]
0.70-;
= 0.60- Odstep punktow (kr |
S 0.50- 1v a
= 0.40-
0.30- |
iyt & ZDJECI
0.19; i i : : i i i i : :
0T e e e
P M S P VS PR . WYJSCIE
| _ - Dystansfkml

Rys. 2.2. Widok panelu pomiarowego TWO
2.1.1. Nowy pomiar

Rozpoczecie nowego pomiaru polega na wykonaniu nastepujgcych krokow:
1. Wprowadzeniu wymaganych informacji w panelu danych o drodze oraz opisu (rys.
2.2).

2. Sprawdzeniu czy okienka TWO i GPS sg podswietlone na zielono wskazujac, ze
potgczenie pomiedzy PC a miernikiem i GPS jest prawidiowe. Pomiary mozna wyko-
nywac¢ nawet, jezeli okienko GPS jest podswietlane na czerwono — w takim
przypadku, koordynaty nie zostang rozpoznane i zarejestrowane. Zétta ikonka GPS
oznacza, ze odbiornik GPS nie znalazt sygnatu (np. w garazu lub w tunelu).

. Wybraniu tryb Pomiar.

. Nacisnieciu przycisku START (pomiar rozpocznie sie automatycznie).

Sprawdzeniu czy sita nacisku w okienku Ground force (Sita na ziemi) jest zgodna
z wartoscig zadang w ustawieniach. Prawidtowa wartos¢ to 85 kg dla trybu pomiaru
i 30 kg dla trybu inspekcji. Podczas jazdy mogq sie pojawi¢ wahania sity nacisku,
a odchylenia od wartosci zadanej w granicach +5 kg mozna uznac¢ za dopuszczalne.
Wahania te sq uwzgledniane i korygowane podczas obliczania wspotczynnika tarcia.

uAWw
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6. Zatrzymaniu pomiaru, po przejechaniu odcinka pomiarowego, poprzez nacisniecie
przycisku STOP. Miernik podniesie sie do gornej pozycji, a pomiar zostanie automa-
tycznie zapisany i zarchiwizowany w raportach (Reports).

W panelu pomiarowym w trackie pomiaru wyswietlane sg w czasie rzeczywistym naste-
pujace informacje:
1. Wartosci pomiarowe:

a) Sred u (Avg. M) — usredniona wartos¢ wspoétczynnika tarcia dla catego pomiaru,

b) Predkosc km/t (Speed Km/t) — aktualna predkos$¢ w km/h,

c) TWO Indeks (TWO Index) — wspdtczynnik tarcia dla ostatnich 10 m. Kolor tta
okienka rézni sie w zaleznosci od wartosci wspodtczynnika i moze by¢ okre-
slony w ustawieniach (Settings),

d) Min. g (Min. g) — najnizsza zmierzona warto$¢ wspoétczynnika tarcia dla ca-
tego pomiaru.

e) Droga (Trip) — dystans przejechany w trakcie catego pomiaru w km.

2. Wartosci opcjonalne:

a) tPow (t Air) — aktualna temperatura powietrza,

b) tNaw (t Surface) — aktualna temperatura nawierzchni drogi,

c) Punkt rosy (Dew point) — aktualna wilgotnos¢ powietrza w odniesieniu do
temperatury otoczenia (punkt rosy).

Kolor tta okienka z wartoscig wspétczynnika tarcia TWO Index zmienia sie zaleznie od
zmierzonych wartosci; podczas zmiany emitowany jest dzwiek ostrzegawczy. Wartosci
przyktadowe to:

0.41 i powyzej zielony

0.31-0.40 z0tty

do 0.30 czerwony |

Wartosci te mogq zosta¢ w ustawieniach zmodyfikowane i adaptowane do specyficznych
potrze badania.

Tryb pomiaru

Dostepne sg trzy rézne tryby pomiaru:

1. Pomiar (Measuring) — pomiar ze statq sitq nacisku, zazwyczaj 85 kg.

2. Inspekcja (Inspection) — pomiar ze zmienng, sitg nacisku zaleznie od mierzonego
wspotczynnika tarcia, zazwyczaj 30 lub 60 kg. Zmiana oraz poziomy nacisku na
nawierzchnie mogg by¢ modyfikowane w Ustawienia (Settings).

3. Punkt (Spot) — pomiar wspodtczynnika tarcia punkt po punkcie z okreslong odle-
gtoscig pomiedzy punktami. Miernik zazwyczaj jest podniesiony i opuszczany po
wybranym dystansie z tg samag sitq nacisku jak w trybie Inspection.

2.1.2. Funkcja Photo

Przycisk Photo aktywuje modut fotografii umozliwiajac reczne wykonanie zdjecia.

W goérnym lewym rogu paska menu mozna ustawi¢ wtasciwosci oraz rozdzielczo$¢ ka-
mery. Istnieje réwniez mozliwo$¢ automatycznego wykonywania zdje¢ w trakcie realizacji
pomiarow, po wprowadzeniu odpowiednich ustawien.

2.1.3. Funkcja Zapisz aktualng pozycje / Save this position

W gérnym lewym rogu paska menu jest opcja do wprowadzania opisu punktu startowego
pomiarow. Pozycja moze by¢ pozniej wykorzystana, jako punkty wyzwalania zdjec¢.

W oknie Record Will Be Added (rys. 2.3) nalezy wprowadzi¢ informacje o lokalizacji po-
miarow. Koordynaty GPS sg wypetniane automatycznie.

10
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T Record Will Be Added

Posisjon na

Beskrivelse: ||

Omrade | |
Kommune |

Veg: ﬁ

Gatenavn: |

HP: |0
km: |000.000
GPS breddegrad: |0.0000000

GPS lengdegrad: |0.0000000
vz 1% s

Rys. 2.3. Okno Record Will Be Added do wpisywania lokalizacji pomiaréw — punkt startowy

2.2. RAPORT (REPORT)
2.2.1 Prezentacja i analiza raportow
Po wywotaniu w gtéwnym menu funkcji Report (rys. 2.1) istnieje mozliwo$¢ analizy i pre-

zentacji wynikdw pomiarow. Wszystkie wykonane pomiary sg automatycznie zapisywane
i prezentowane z wykorzystaniem opcji w menu Reports.

Options Reports Graph Picture
Report ]Data filtering | Report Setting |
- Sort on date |Sort on description |
Description Date Time | Region Road | MP |Km Lane | Water Fil{:
Legag til beskrivelse her 07.01.201115:57 |Oppland Fv 330 |2 6.249 |1 0.0 (4
Legg til beskrivelse her 07.01.2011/15:47 | Oppland Fv 330 |2 12.208 |1 0.0
Legg til beskrivelse her 24.03.2010)06:18 | @stfold Rv22 (10 6.104 1 0.0
Legg til beskrivelse her 24.03.2010)06:13 | @stfold Rv22 |10 0.789 1 0.0
DS 05 Saterbs - Trollveggen 15.03.2010/12:14 | Mere og Romsdal  |E136 |1 10.457 |1 0.0
DS 04 Brestvegen - Sazterbe 15.03.2010/ 12:03 3 1 !
DS 03 Aaheim - Brestvegen 15.03.2010|11:47 | Oppland E136 |2 26.844 |1 0.0
DS 02 Rise Bru - Aaheim 15.03.2010/11:34 | Oppland E136 |2 10.340 |1 0.0 ¥
From-to(km) l 0.00 v | 1083 v a Oppland,E 136,MP3 : ;i::;w 12:03:14
5507
wp 3 1 = o0
S 0.60—
KM 13.601 10.264 £ 950
Min 0.06 £ 03
) 040 'y R ( Al
Max 0.20 : T T T I
Avsrate 0.01 217 434 6.50 8.67 10.83
g 0.12 Friction distribution Min - Average - Max
1.00— -- 1.0
0.90— 03
” ’ _ 0.80— 0.8
Distrubution: g on b
S 050 05
Friction: 0.00 2 040 03
;0301 23270 02
Percent: 0.0 o Chsrs T 01
0
zo.loo Ao.loa so.loo ao.lon 1oo|.oo i >

Rys. 2.4. Okno Reports do prezentacji wynikow i selekcji zakresu danych do wygenerowania raportow
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Po zaznaczeniu w oknie Reports jednego lub wiecej rekordow oznaczajacych odcinki
pomiarowe i zatwierdzeniu przyciskiem Update graph zostang zwizualizowane wyniki ze
wskazanych odcinkdéw. Przy pomocy myszki mozna przesung¢ oba pionowe znaczniki na
krzywej wspodtczynnika tarcia.

W przypadku wykonania w trakcie pomiaréw zdjecia jego pozycja bedzie zaznaczona jako
czerwony tréjkat w dolnej czesci wykresu (rys. 2.5). Zdjecia mozna wyswietli¢ klikajac na
ten znacznik (rys. 2.6).

Rys. 2.5. Selekcja odcinka do obliczen

DS 04 Brestvegen - Saterbe 17.02.2010|13:58 | Oppland
DS 04 Brestvegen - Saterbe 17.02.2010/13:45 |Mere og F
DS 03 Aaheim - Brestvegen 17.02.2010
DS 02 Rise Bru - Aaheim 17.02.2010/09:18 |Oppland
DS 02 Rise Bru - Aaheim 17.02.2010/09:14 |Oppland
DS 02 Rise Bru - Aaheim 17.02.2010/09:10 |Oppland
DS 03 Aaheim - Brestveaen 17.02.2010/ 08:54 | Oppland
From - to(km) | 612 v a|| 1720 v|a|
i
KM 2.305 13.451 12 8:38
- 017 B
° 0.10
Max 0.49 0
 —— o RTTIIITIIIIIII IR I IR I I I IS AT ST I I I I I I I I I

Rys. 2.6. Fragment okna z wyswietlonym zdjeciem

2.2.2. Eksport/Import danych pomiarowych

Po wywotaniu funkcji Options w lewym gérnym rogu paska menu zostaje wywotana lista
opcji stuzaca do eksportu/importu danych pomiarowych. Umozliwia ona wymiane danych
pomiedzy komputerami, na ktérych zainstalowane jest oprogramowanie TWO. W tym
celu nalezy wyeksportowa¢ dane do pliku, skopiowac¢ na drugi komputer i uruchomié
funkcje importu (rys. 2.7).
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.
—|
& Reports

[ Options | Reports Graph Picture
Export data to server

Import data from server

Server setup

Export data
Import data

Print Setup...

| Exit

Rys. 2.7. Menu eksportu i importu danych

2.2.3. Standardowe funkcje raportujace

Menu Reports zawiera nastepujacy zestaw raportow:

1.

2.

Standard report — generuje drukowalny raport. W raporcie zostang uwzglednione
podswietlone pomiary.

Export to Excel — generuje arkusz Excel ze wszystkimi danymi pomiarowymi. W arku-
szu Excel zawarte zostang podswietlone pomiary.

Deviation report — dostepny jest tylko jezeli zainstalowana jest funkcja road ID
(dostepne tylko w Norwegii).

. Deviation Map generuje raport pomiaru przy pomocy Google Maps.

Google Earth jest podobne do Deviation map, lecz wykorzystuje Google Earth.

. Statistics to Excel generuje raport statystyczny. Dane zorganizowane sg bazujac na

Description/Opisie. Wszystkie pomiary o tym samym opisie beda zgrupowane w ar-
kuszu Excel.

2.2.4. Standardowe funkcje graficzne

Menu Graph zawiera nastepujacy opcje modyfikacji widoku wykreséw:

1.
2.
3.

6.
7.

Show friction — pokazuje dane tarcia na wykresie.

Show speed — pokazuje predkos$¢ pojazdu.

Show critical speed — analiza przeprowadzonych badan pod katem bezpiecznej
predkosci.

. Show temperature — pokazuje temperature (wymaga opcjonalnego czujnika tem-

peratury).

Show altitude — pokazuje wysokos$¢ n.p.m. — wymaga zainstalowanego modutu
Road ID (tylko Norwegia).

Zoom in F5 key — przybliza wykres pomiedzy znacznikami.

Zoom out F6 key — oddala pokazujac caty wykres.

2.2.5. Rejestracja obrazu

Menu Picture zawiera opcje stuzace do ogladania zdjec.

Na liscie wyszczegdlniono wszystkie zdjecia; jezeli opis pozycji zostat wprowadzony
zostanie on takze pokazany. Automatycznie pokazywane sg takze data, godzina oraz
dystans.

Istnieje mozliwo$¢ modyfikowania widoku réznych obrazéw/pozycji poprzez klikanie opiséw
nagtowkdéw kolumn. Mozna takze wybierac¢ rozne kryteria sortowania poprzez nacisniecie
przycisku Ctrl, gdy nagtéwek kolumny jest podswietlany w okreslonej kolejnosci.
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-7 Bla i bildefil
&
Date Time | Region Municipality Street Road |MP _ |km[+] |~
03.01.2008 | 17:51 | Oppland Lesja ukjent E136 1 9.504
17.12.2007 | 12:23 | Oppland Lesja ukjent E136 1 9.512
04.01.2008 | 15:33 | Oppland Lesja ukjent E136 1 9.514
19.12.2007 | 12:15 | Oppland Lesja ukjent E136 1 9.516
02.03.2008 | 19:12 | Oppland E136 2 9.517
05.01.2008 | 09:17 | Oppland Lesja ukjent E136 1 9.517 T
02.01.2008 | 18:13 | Oppland Lesja ukjent E136 1 9.517
04.01.2008 | 06:14 | Oppland Lesja ukjent E136 1 9.517
. . 1

03.01.2008 ppland

Rys. 2.8. Przyktadowe zdjecie wraz z lokalizacjq

3. Zakonczenie pracy z programem
W celu opuszczenia programu nalezy nacisng¢ przycisk Exit w menu gtdwnym programu.

Struktura danych wynikowych badan witasciwosci przeciwposlizgowych zostata szczeg6-
towo opisana w Zataczniku H.
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